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bremente giratoria; asociados a los sistemas individuales
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» . El invento se refiere a un dispositivo alimenta-
dor de hilo para mdquinas tricotosas circulares de varios

sistemas, dotado de al menos una cinta sin fin puesta en rq
tacidén pér medio de una fuente de accionamiento, cuya cintg

envuelve parcialmente unos rodillos soportados de forma li4

y configurados, cada uno, como jaula de varillas, cada uvno
de los cuales lleva asociados unos gula-hilos a travéds de
los cuales un hilo puede ser introducido por un lado, sus-
tencialmente en la direccién longitudinal de la cinta, en
la zona de envolvimiento entre la cinta y el rodillo ylpor
el otro lado puede ser extraido de nuevo de la zona de -en-
volvimiento. . .

En el caso de un denominado alimentador de cinta
de este tipo, conocido por la Memoria de Patente alemana
1 143 294, los rodillos asociados a los diversos sisbemas
de la mdquina tricotosa circular son accionados a través
de una sola cinta plana y lisa de material sintético o de
acero. Al estar girando la ¢inta, el hilo introducido en-
tre la cinta y la superficie periférica de un rodillo es
transportado continuamente en la direccién de marcha de la
cinta,

Debido a la masa volante de los  rodillos no pue-
de evitarse, por ejemplo al ponerse en marcha la cinta
desde la posicidn de parada, que se produzca clerto resba-
lamiento entre los rodillos y la cinta, Por tanto, en la
préctica se han configurado los rodillos como jaulas de va
rillas para aumentar al mismo tiempo en algunos puntos tem
bidn la presién de apriete del hilo en el lado interior de

la cinta en la zona de envolvimiento e impedir de esta ma-
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hilo alimentade y la cinta, pero estas medidas no hen sido
suficientes para garantizar en todos los casos de utiliza-
cidn un transporte de hilo exento de resbalamiento, Tambiéy
se ha observado en la prdctica, al producirse deshilacha-
dos, clerta tendencia a averias en el disposi%ivo‘entero.

Ta misidn del invento es remediar esto y msiorar
un dispositivo alimentador de hilo del tipo citado inincnal
mente de tal manera que se garahtice u transporte de3ﬁilo
exadtamente exento de resbalamiento en todas las condicio-
nes de funcionamiento, incluso en el caso de que aparezcan
deshilachgdos.

Para le golucién de este problema, el dispositi-
vo alimentador de hilo segin el invento se caracteriza por
el hecho de que la cinta es une correa dentada cuyos dien=-
tes engranan entre las varilles de los rodillos.

Log dientes de la correa dentada aprietan el hilT
hacia el interior de los espacios intermedios entre las
varillas de los rodillos configurados como jaula de vari-
llas, con el resultado de que el hilo se coloca alrededor
de una parte de la superficie periférica de las varillas
en la zona de envolvimiento, mientras que por otra parte
se c¢oloca en los espacios intermedios gntre las varillas eT
torno a los dientes de la correa dentada. Gracias a esto
ge consigue de manera sencilla y eficaz una resistencia de
rozamiento tan elevada para el hilo en la zona de envolvi-
miento de la correa dentada en cada rodillo, que se exclu-
Ye un resbalamiento del hilo. Al mismo tiempo, los rodillo;

U

son gecionados con cierre de forma a través de la correa

dentada, de modo que se gerantiza, incluso en la puesta en
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| marcha, una marcha sincronizada exacta entre. los rodillos
y-;a correa dentada, no teniendo ya importancia excesiva-
mente grande la inercia de los rodillos individuales.

M%entras que normalmente el hilo se apoya en la
superficie periférica del rodillo Unica y sustancialmente
al interior de la zona de envolvimiento de la corres denta-
da, la disposicién puede tomarse también de tal maners Jue
el hilo envuelva al rodillo con mds de wna vuelta pare for
mar en caso de rotura de hilo una reserva de hilo que xmpi
de defectog en el género.

' En el dibujo se ha representado un ejemplo de reg
lizacidén del objeto del invento, mostrando:

TLa figura 1, una mdquina tricotosa circular con
un digpositivo alimentador de hilo segin el invento, en ung
vista en planta esquemdtica; )

la figura 2, un dispositivo alimentador de hilo
gsegin la figura 1, cortado a lo largo de la linea II-II de
la figura 1, en un alzado lateral y en otra escala; y

la figurae 3, el rodillo segun la figura 2, coria
do a lo largo de la linea III-III de la figura 2 en una
Vista en planta. '

Sobre el bastidor de una mdquina tricotosa cireu
lar no ilustrada en sus detalles, cuyo cilindro de agujes
estd sefialado en 1, se ha colocado coaxialmente al cilindrj
de agrnjas 1 un ‘anillo sustentador 2 que estd situado a
cierta distancia por encima del cilindro de agujas 1 y se
apoya contra el bastidor de la mdquina con gyyuda de punta-
les 3. En el anillo sustentador 2 estd soportado de forma
libfemente giratoria, para cada sisteme, un rodillo 4 me~-

diente piezas de soporte adecuadas con eje de giro verti-
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Fcales Los rodillos 4 estdn realizados, tal como se ve en lag

figuras 2 y 3, en cada caso como jaula de varillas dotada

ca ¥y estdn retenidas por los extremos en dos discos extre-
mos 6, 7 que sobresalen radialmente de la envolvente.de
las varillas 5 y forman una brida anular 8 ¢ 9. Lés rodi-
1los 4 estdn envueltos en una zona de su periferia por wna
correa dentada sin fin comin 10 que estd conducida sobre
rodillos de cambio de sentido 11, 12 dispuestos adecudda-
mente y es puesta en rotacién por un disco de accionamientq
13 dispuesto coaxialmente al cilindro de agujas 1 y acopla-
do a una fuente de accionamiento adecuada, por ejemplo en
forma de un engranaje de ajuste.

La separacién de los dientes 1l de la correa den<
tada 10 corresponde a la distancia de las varillas 5 de-
los rodillos 4, de modo que los dientes 11 de 1la correa .
dentada 10 engranan de la manerz que se puede ver en la fi
gura 3 entre las verillas 5 de cada rodillo.

Cada uno de los rodillos 4, soportados giratoriad
mente en un eje coaxial 14, lleva asociados dos ojetes de
hilo que forman guia-hilos, que estdn sujetos estacionaria+
mente a través de dérganos de rétencién, no representados
detallademente, y que estdn sefialados en la figura 2 en 1os
puntos.15 ¥ 16+ A través del ojete de hilo 15, que forma
el ojete de entrada, se desvia el hilo 17, que viene desde
une bobina de reserva no representada, sustancialmente a
la direceién longitudinal de la correa dentadz 10 que se
mueve a lo largo de una flecha 19, y se introduce en un
lado en la zona de envolvimiento entre la correa dentada

10 y el rodillo 4 correspondiente. En este caso, el hilo 1T
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—es ¢o0locado parciaelmente alrededor de las vqrillas 5, &
saber, a través de los dientes 11 y de la manera que puede
verse particularmente en la figure 3, y es apretado al

mismo tiempo hacia el interior de los espacios intermedios
. entre las varillas 5, aplicdndose dicho hilo estrechamente
contra los dientes-ll. En el otro lado de la zona de envol
vimiento, el hilo 17 es conducido, pasando por el otro
ojete de hilo 16 que sirve de ojete de salida de hilo, al
puesto de tratamiento no representado detalladamente en la
miquina. ‘

Dado que el hilo 17 estd sujeto por apriete, de
modo no desplazable respecto al rodillo 4 gracias a la cogo
peracidn de las varillas 5 del rodillo 4 con la correa den
tada 10 y los dientes 1l de la misma en la zona de envolvi
miento del rodillo 4, el hilo 17 es +transportado de forma
exenta de resbalamiento con une velocidad correspondiente
a la velocidad periférica de la correa dentada 10,

En este caso, el hilo pucde apoyarse fundameatal
mente, de la manera que puede verse en la figura 3, unica-
mente en la zona de envolvimiento de la correa dentads 10
sobre las varillas 5 del rodillo 4, pero cabe imaginarse
tembién el hacer la disposicidén de tal manera que el hilo
17 envuelva varias veces al rodillo 4 antes de que salga a
través del‘ojete de hilo 16, tal como estd sefielado en la -
figura 2. En este caso, los dos ojetes de hilo 15, 16 es-~
t4n desplazados mutuamente en cugnto a su altura, de modo
que las vueltas de hilo que se encuentren sobre el rodillo
4 se configuran en forma de espiral y con correspondiente
distancia. ‘

La forma del perfil de los dientes 11 puede ele=-
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~girse, tal coﬁo se ha representado, trapecial, pero puede
elegirse también de modo que se ajuste ain mejor a la for-
me del perfil de las varillas 5.

Bajo el tdrmino “"jaula de varillas" se entienden
en relacién con los rodillos 4 todas las formas de rodillo
que presenten huecos en su superficie periférica en los
que puedan engranar los dientes 11 de la correa dentade. lO,
por ejemplo una polea para correa dentada.

Los rodillos de cambio de sentido 12, representa
dos en la figure 1, pueden omitirse también, de modo que
la correa dentada 10 estd conducida Unicemente junto & los
rodillos A. Dado que la correa dentada 10 encaja con cierrﬁ
de formae con los rodillos 4, basta ya una zona de envoivi-
niento muy pequefla en cada rodillo 4 para garantizar un
transporte de hilo irreprochable y exento de resbalamiento
Correspondientemente es suficienfé, por regla general, una
zona de envolvimiento de pocos pasos de dientes de la
correa dentada 10, En la figura 3, la zona de envolvimicn-
40 se ha representado muy grande, para aclarar la situa-
cién, tal como es necesario unicamente para casos especia-
les. El hecho de que se necesite por regla general sélo
una pequeiia zona de envolvimiehto, eg, junto con otras,
una ventaje principal del invento.
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B o RETVINDICACIONES

recogen en las reivindicaciones siguientes:

~POSITIVO ALIEENTADOR UE HILO".

' Hoja ntm. 7
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" Log puntos de invencidén propia y nueva que se pry
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente

de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que se

18.~ Perfeccionamientos introducidos en un aispo-
sitivo alimentador de hilo para mdquinas tricotosas cifcu—
lares de varios sistemas, dotado de al menos una cinta sin
fin puesté-en rotacién por una fuente de accionamiento;
que rodea parcialmente unos rodillos asociados a diversos
sistemas y que estén soportados de forma libremente girato
ria y realizados en cada caso como jaula de varillas, %ada
uno de los cuales lleva asociados unos gula-hilos a través
de los cuales un hilo puede ser introducido por un lado,
sustancialmente en la direccidén longitudinal de la cinta,
en la zona de envolvimiento entre le cinta y el rodillo 7
puede ser extraldo de nuevo por el otro lado desde la zona
de envolvimiento, caracterizados porque la cinta es una
correa dentada cuyos dientes engranan entre las varillas
de los rodillos. |

22,~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidn
18, caracterizados porque el hilo envuelve a los rodillos
con mds de una vuelta. '

38,~ "PERFECCIONAMIZNTOS INTROLUCIDOS EN UN LIS~

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante
cedey representado en los dibujos que se acompalian y con

los fines que se han especificado.
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- Egta Memoria consta de ocho hojas escritas a
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