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MEMORIA. DESCRIPTIVA
En la técnica de perforación de la corteza te 

rrestre es conocido utilizar un aparato de perforación 
dispuesto sobre una base móvil que lleva un mástil o 

brazo alargado que soporta un dispositivo alargado de 

perforación que comprende un motor de perforación dis­
puesto para desplazarse longitudinalmente con respecto 
al mástil o brazo y una linea de broca o elemento de per 

foración acopiado al motor de perforación y que se pro­
longa desde el mismo paralelamente al brazo o mástil del . 

dispositivo de perforación a efectos de efectuar perfo­

raciones de formaciones terrestres.
En muchos casos los orificios que se desea per 

forar mediante aparatos del tipo dicho deben ser mucho 

más profundos que la longitud de alimentación o avance 
del aparato y de acuerdo con ello el elemento de perfora 

ción es acoplado ai avanzar la perforación fijando de ma 

ñera desmontable una serie de secciones o segmentos alar 
gados de perforación mediante dispositivos apropiados. 

Esto requiere una considerable labor de manipulación de 

las secciones o segmentos de la broca y de los elementos 

de acoplamiento y por lo tanto la técnica apropiada a ello 

ha propuesto diferentes tipos de bridas, sujeciones, lia 

ves de accionamiento, soportes de almacenamiento de bro­

cas y similares para disminuir algunas de las dificulta­

des en el manejo de las brocas inherentes en dichos pro­

cesos de perforación y para lograr un mayor rendimiento 
y seguridad en la perforación. Si bien dichos dispositi-



vos ya conocidos han satisfecho de modo general las ne­

cesidades dichas, han presentado diferentes dificulta­
des. Por ejemplo, muchos dispositivos conocidos para el 

manejo de brocas y métodos apropiados para las mismas 

5. se han limitado a la utilización de segmentos de brocas 

de longitud uniforme. Algunos métodos y aparatos para el 
manejo de brocas han adolecido de innecesaria compleji­

dad y otros métodos de tipo conocido han logrado simpli 
cidad de perforación a expensas de la seguridad o de 

10. consideraciones económicas.

La presente invención se refiere a unos per­
feccionamientos en los dispositivos de perforación que 

se extienden a un método y aparato perfeccionado para 

el manejo de brocas de perforación incluyendo un dispo- 

15¿ sltivo de acoplamiento y bloqueo adyacente a la parte 

frontal del motor de perforación y que se desplaza con 

el mismo a lo largo del mástil y otro dispositivo de 

acoplamiento y bloqueo separado del mismo. Ambos dispo­

sitivos de acoplamiento pueden acoplarse con unos dispo 
20. sitivos perfeccionados de acoplamiento de las brocas

para proporcionar un conjunto de unidad o línea de bro­

ca de perforación asi como el método de desmontaje co­

rrespondiente que simplifican notablemente el manejo de 

las brocas. La presente invención proporciona además una 
25. mayor seguridad en la perforación por su nueva secuen­

cia de fases de manejo de la broca asi como una mayor 

versatilidad en la perforación al permitir que se puedan 

utilizar secciones o segmentos de broca de diferentes
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longitudes en la misma linea de broca de perforación.

La descripción siguiente se refiere a las fi­

nalidades y ventajas mencionadas objeto de la presente 

invención, que hacen referencia a las siguientes figu­

ras, en las cuales:
La figura 1 es una vista frontal de un apara­

to de perforación móvil que comprende medios para el ma 

nejo de la broca construidos de acuerdo con los princi­

pios de la presente invención.
La figura 2 es una sección parcial de la figu 

ra 1  mostrando un dispositivo de acoplamiento según la 

presente invención con un§ zona frontal del mismo en 
sección para mostrar la parte central del mismo.

La figura 3 es una sección parcial transversal 

del dispositivo de acoplamiento de la figura 2 según la 

línea de corte 3-3 de la figura 2.
La figura 4 es una vista en planta parcial se 

gún la línea de corte 4-4 de la figura 1 , mostrando 

otro dispositivo de acoplamiento según la presente invai^ 

ción.

La figura 5 es una vista en perspectiva de un 

dispositivo de acoplamiento según los presentes perfec­

cionamientos.
Se indica de modo general con el numeral -10- 

en la figura 1 un aparato para la perforación terrestre 

que comprende medios para el manejo o manipulación de 
la broca construidos según los principios de la presente 

invención. El aparato de perforación -10- comprende un
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motor de perforación -12- tal como un motor combinado 

de rotación y percusión lineal impulsado por medios mo­

trices adecuados (no mostrados) y montado para su movi­

miento controlable longitudinalmente según un brazo o 

5. mástil derecho -14- por medios de avance adecuados ta­
les como un mecanismo de avance de cadena parcialmente 

mostrado según -16- y que coopera con el brazo -14- pa­

ra avanzar al motor -12- hacia arriba y hacia abajo se-' 

gún se aprecia en la figura 1. El mástil -14- es sopor- 
10 . tado ajustablemente y con capacidad de pivotamiento por 

una base móvil adecuada tal como un tractor -18- dotado 

de medios de impulsión para desplazarse de manera selec 
tiva sobre el suelo para posicionar al dispositivo de 

perforación -10- en la posición de perforación.
/

15. / El motor -12- de perforación comprende una ba
/

rra alargada de golpeo -20- que se extiende hacia abajo 

(figura 2) y a la cual queda fijada de forma coaxial me 

diante un manguito -22- una linea de broca de perfora­
ción alargada -24- que queda constituida normalmente a 

20. base de una serie de secciones de broca -24'- fijadas 

rígidamente de manera desmontable, extremo a extremo, 
por otros elementos de acoplamiento -22-. Un cabezal 
convencional de perforación (no mostrado) queda fijado 

de manera rígida desmontable al extremo delantero de la 
25. línea de perforación -24- a efectos de perforar un ori­

ficio según el eje X-X de modo conocido.
Las secciones o segmentos -24'- de la broca 

se muestran en forma de barras roscadas exteriormente



de manera continua, eneajabíes a tope forzado según sus 

extremos al acoplarse por rosca en el interior de los 

manguitos de acoplamiento -22-, de manera que dichos man 

güitos -22- queden mantenidos en tensión axial de manera 

conocida; sin embargo, se comprenderá que distintos dis 
positivos de broca y de acoplamiento son apropiados pa­

ra la finalidad de la presente invención. Por ejemplo, 

los segmentos de broca -24'- no es indispensable que 

sean roscados de manera continua y se pueden emplear 

otros medios para fijar los acoplamientos -22- a las va 
rillas -24'- por ejemplo un dispositivo de bayoneta.

En tanto que el dispositivo de perforación 
-10- descrito de manera general en lo anterior es bien 

conocido a los conocedores de la presente técnica, se 

evita una descripción posterior del mismo; sin embargo, 

se comprenderá que el dispositivo de perforación'-10- 

es solamente un tipo de los múltiples adaptados al em­

pleo de la invención descrita y por lo tanto la referen 

cia que se haga al mismo no se debe suponer como limita 
dora de la presente invención. Para las finalidades de 

la descripción siguiente el término longitudinal se re­

ferirá a la dirección longitudinal del brazo o mástil 
-14- y los términos lateral y transversal se referirán 

a las direcciones lateral y transversal con respecto a 

dicha dirección.

Para facilitar el manejo y almacenamiento de 

las secciones de los segmentos de broca -24'- durante el 
montaje y desmontaje de la linea de broca o de perfora-
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ción, el dispositivo de perforación -10- está dotado de 

una estantería o dispositivo adecuado -26- (figura 1 ) 

de cualquier tipo para el almacenamiento de las brocas, 

soportado por el brazo o mástil -14- y adaptado para 

5. llevar una serie de secciones -24'- de broca de perfora 
ción de forma generalmente paralela al sentido longitu­

dinal del mástil -14-. La estructura o bandeja -26- per 

mite que las secciones -24'- de broca soportadas por la 
misma se puedan desplazar lateralmente con respecto al 

10 . brazo o mástil -14- para alinear las secciones de broca 

-24'- coaxialmente de modo selectivo con el eje X-X, co 
mo es bien conocido. De modo preferente, las secciones 
-24'- de broca quedan encajadas y soportadas con las z() 

ñas inmediatas a sus extremos inferiores dentro de una 
15. zona -28- receptora de las brocas de dicha bandeja o

dispositivo -26-, quedando fijadas en la zona inmediata 

a sus extremos superiores de modo tal que los segmentos 

-24'- de broca se puedan quitar o desplazar lateralmen­

te de la bandeja -26- y que se puedan insertar en la 

20. misma con un movimiento vertical mínimo. Esto facilita 

el montaje y desmontaje de la línea de broca, tal como 

se describe a continuación.

El dispositivo -42- de sujeción de la broca 

es comportado de manera ajustable entre los extremos del 
25. mástil -14- para sujetar de modo firme la parte lateral 

adyacente de una sección de broca -24'- en la línea de 
broca -24-. El dispositivo de sujeción -42- comprende me 
dios para desplazar de manera selectiva una zona de la



misma que actúa como garra de sujeción lateralmente, es 

tableciendo o interrumpiendo acoplamiento con la línea 

de broca -24- tal como se describe de modo más completo 
y se reivindica en la solicitud USA copendiente con la 
presente, número de serie 657.508 presentada en 12 de 
febrero de 1976 y que es propiedad del mismo solicitan­
te de la presente patente de invención.

El dispositivo de perforación -10- comprende 
además un centrador de la broca delantero -34- (figura 

4) que se extiende lateralmente hacia afuera del extre­

mo delantero del mástil -14- soportando y guiando la lí 
nea de broca -24-. El centrador -34- tiene un par de 

brazos lateralmente pivotantes -34'- que son pivotantes 
conjuntamente a una posición de conexión mostrada en la 

figura 4, dé manera que los extremos laterales externos 
del mismo forman un orificio de'guía -82- con el eje 

X-X y de un diámetro apropiado para recibir con capaci­
dad de deslizamiento los segmentos -24'- de la broca en 

su interior. En la posición encajada o acoplada de los * 

mismos los brazos -34'- forman también un acoplamiento 

estacionario abierto hacia arriba o dispositivo de blo­

queo en forma de una cavidad -32- coaxial y situada más 

arriba del orificio de guía -82- con lo que el acopla­

miento -32- es encajable con unos planos conjugados 

-40- que se extienden axialmente en la periferia de ca 
da manguito de acoplamiento -22- y que se describen en 

detalle más adelante. Puesto que el manguito de acopla­

miento -22- no puede pasar por el orificio -82-, el cen
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trador -34- se puede desencajar o abrir por los brazos 

pivotantes -34'- lateralmente hacia afuera del eje X-X, 
por ejemplo cuando un manguito -22- debe pasar por el 

centrador -34- durante la perforación. Cualquier dispos^ 
tivo de cerrojo manual o motorizado como el cerrojo 

-33- puede ser previsto para asegurar de manera selecti 

va los brazos -34'- en la posición acoplada de los mis­

mos.

Un dispositivo posterior de acoplamiento o de' 

10 . bloqueo -36- (figuras 1 , 2 y 3) es estacionario con re¿ 

pacto al motor de perforación -12- y preferentemente 

queda fijado adyacente al extremo delantero del motor 

-12- de perforación y se extiende coaxialmente con el 

mismo. El dispositivo de acoplamiento -36- comprende un 

15. cuerpo anular alargado -44- fijado de manera rígida, pe 
ro desmontable, adyacente al extremo delantero del mo­

tor de perforación -12- por una serie de vástagos rosca 

dos -33- que pasan por una correspondiente serie de orí 
ficios alineados de las valonas -46-, -48- del motor 

20. -12- y cuerpo -44-, respectivamente. La barra de golpeo

-20- se prolonga coaxialmente con respecto al motor -12- 

dentro del orificio coaxial -50- abierto en su parte de 

lantera dentro del cuerpo -44- y poseyendo una zona ex­

trema delantera -50'- de un diámetro suficientemente 

25. grande para recibir axialmente en su interior un mangui 

to de acoplamiento -22- destinado a acoplarse por rosca 

con la barra de golpeo -20-. El extremo axial opuesto 

de dicho manguito -22- es acoplable por rosca con el ex

!sr
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tremo superior o posterior de una sección de broca 

-24'- para fijar de manera desmontable y rígida la sec­

ción -24'- de broca a la barra de golpeo -20-. Una por­

ción o zona delantera extrema -44'- del cuerpo -44- den 

5. tro de la cual queda definido el orificio -50'-, inclu­

ye un dispositivo de acoplamiento formado por un par de 

pistones idénticos de forma generalmente cilindrica 

-54-, que pueden deslizar dentro de un respectivo par 
de orificios paralelos, separados lateralmente y que se 

10 . extienden transversalmente -56-, constituidos dentro de 

la parte -44'- del cuerpo envolvente (figura 3) adyacen 
tes a lados diametralmente opuestos de la zona -50'- 

del orificio, de manera que se definen zonas de inter­

sección mútua -58- por el orificio -50'- y los corres- 

15. pondientes orificios -56-. Los extremos axiales de di­
cho orificio -56- están cerrados por ejemplo mediante 

tapones -66- encajados por rosca y con cierre estanco 
en su interior, definiendo cámaras adyacentes a los res, 

pectivos extremos axiales de cada pistón -54-, para el 

20. accionamiento flúido del mismo tal como se describirá a 

/' continuación.
*. /
_ Cada pistón -54- comprende una cavidad dispues,

ta axialmente y radialmente hacia dentro -60- entre los 

'' extremos de aquél, la cual se adapta de manera general

 ̂ 25. a la sección transversal de la zona -50'- del orificio, 
dentro de las zonas -58- de manera que cada pistón -54- 

cuando está situado en una posición axial extrema en su 

respectivo orificio -56-, queda dispuesto de manera com



/

pleta fuera de la zona -50'- del orificio y el disposi­

tivo de acoplamiento -36- queda por lo tanto desacopla- ' 

do de un acoplamiento -22- situado en la zona -50'- del 

orificio. Cada pistón -54- comprende además unos planos 

5. de acoplamiento -62- que se extienden axialmente de ma­
nera adyacente con respecto a la cavidad -60-, para acó 

piar los planos longitudinales -40- del manguito de acó 

plamiento -22- cuando los pistones -54- son desplazados 

al extremo opuesto o zona acoplada del mismo dentro de 
10 . los orificios -56-, para bloquear al respectivo mangui­

to -22- con respecto a la rotación inversa (es decir, la 

dirección de rotación de la barra de golpeo -20- que dê  

sacopla la conexión roscada entre la barra de golpeo y 

el acoplamiento no rotativo, considerado como rotación 

15. contraria a las agujas del reloj en la figura 3). En la 

práctica los acoplamientos -22- pueden no necesariamen­
te estar alineados para encajar los planos -40- por los 

planos -62- y el motor de perforación es por lo tanto 

girado en inversión de manera lenta simultáneamente con 

20. el forzamiento de los pistones -54- hacia sus posiciones 

encajadas o de acoplamiento para asegurar el encaje po­

sitivo de los planos -40- y -62- cuando se logra la ali 

neación adecuada. Con los pistones -54- posicionados tal 

como se describe.para el bloqueo, el acoplamiento -22- 

25. es todavía libre en su movimiento de rotación (sentido 

de las agujas del reloj) durante el cual los planos -40- 
se desacoplan repetidamente de los planos -62- al esta­
blecer contacto una zona extrema inclinada -64- de la ca



vídad -60- adyacente a los planos -62- para empujar los 

respectivos pistones -54- hacia la posición mostrada de 

desacoplamiento de los mismos. De esta manera el dispo­

sitivo de bloqueo -36- que se ha mostrado, es operativo 

para bloquear los acoplamientos -22- solamente contra 

la rotación inversa de la línea de perforación. Desde 

luego el dispositivo de bloqueo -36- puede adaptarse fá 

cilmente para bloquear los acoplamientos -22- en contra 

tanto de la rotación hacia adelante como inversa al pro 
porcionar modificaciones adecuadas tales como planos 

alargados -62- o cambiando las posiciones de los planos 

-62- y zona -64- en uno de los pistones -54-.
Para impedir la desalineación de los planos 

-62- y la cavidad -60- con la zona -50'- del orificio y 

el acoplamiento -22- en su interior, una clavija de guía 

-78- queda fijada de manera desmontable dentro del cuer 

po -44- y se prolonga radialmente hacia adentro de cada 

uno de los orificios -56- y dentro de una ranura longi­

tudinal -80- intermedia con respecto a los extremos de 

cada uno de los pistones -54-, impidiendo la-rotación 

axial de los- pistones -54-.

Para desplazar los pistones -54- entre las po 

siciones mencionadas de acoplamiento y desacoplamiento 

de los mismos se disponen medios accionados mediante flüi 
do que comprenden cuatro pasos de fluido -72- que se ex 

tienden dentro de la pared periférica externa del cuer­

po -44- y cada uno de los cuales comunica en las proxi­
midades de un extremo con el exterior del cuerpo -44- a
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10 ,

15.

20.

25.

través de la correspondiente abertura -70-. El extremo 

opuesto de cada uno de los pasos -72- se encuentra en 
comunicación de flùido con un extremo axial de un orlfi, 

ció -56- por medio de cuatro anillos radiales dirigidos 

hacia afuera -74-, rodeando un anillo -74- a cada extre 

mo de cada orificio -56-. Los conductos de flùido -76- 

fijados de manera adecuada a las aberturas -70- median­

te racores convencionales y que comunican (de forma no 

mostrada) exteriormente al cuerpo -44-, conducen de ma­
nera selectiva flùido motriz a los extremos axiales de 

los orificios -56- para actuar sobre los pistones -54- 

para forzar selectivamente a éstos hacia afuera de las 
posiciones descritas de acoplamiento y desacoplamiento. 

Desde luego no es necesario que se disponga una abertu­
ra separada de flùido -70- y conducto -76- para llevar 

el flùido a cada extremo de cada orificio -56-, puesto 

que los pistones -54- están destinados a su desplaza­
miento en todo momento para encajar y desencajar simul­

táneamente con un acoplamiento -22-. De acuerdo con ello, 

se puede utilizar un solo par de aberturas u orificios 

de flùido -70- para dirigir flùido motriz por pasos de 

comunicación adecuados, a los respectivos extremos de 

ambos orificios -56- para proporcionar flùido motriz pa 

ra accionar de forma correspondiente los respectivos 

pistones -54-. Se pueden utilizar otros medios de accío^ 

namiénto de los pistones, por ejemplo la combinación daun 

medio de presión de flùido ùnico para actuar sobre un 
extremo de cada pistón -54- y un mecanismo de recupera-

!t
! :
}'t
!.r
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ción por resorte para actuar sobre el extremo opuesto 

del mismo o bien un dispositivo de solenoide eléctrico 
con resorte de recuperación.

En la práctica la linea de perforación -24- 

se va componiendo al realizarse la perforación a partir 

de secciones o segmentos individuales de broca -24'-, 

cada uno de los cuales tiene un manguito de acoplamien­

to -22- fijado por rosca a su extremo superior y al 

cual se hace referencia como conjuntos de barra de per­

foración o broca -25-. Durante la perforación el motor 

-12- es accionado de manera convencional y avanzado ha­

cia adelante o hacia atrás segón el brazo o poste -14- 
para introducir en un orificio una zona de línea de bro 
ca -24- previamente confeccionada hasta la totalidad de 
la profundidad permitida al abrir el.centrador -34-. El 

motor -12- es levantado suficientemente de manera que 
el centrador -34- pueda ser cerrado y luego es descendí 

do al girar lentamente la línea -24- de broca para ali­

near y encajar los planos -40- del acoplamiento superior 

-22- dentro del acoplamiento -32-. El motor -12- es ac­

cionado en rotación inversa para desencajar o desaco­

plar la barra de golpeo -20- del acoplamiento bloqueado 
-22- y se retrae a su posición superior para la insercldi 

del próximo conjunto de broca -25- soportado por la ban­
deja o dispositivo de almacenamiento -26-, al tiempo que 

la línea de broca queda suspendida dentro del orificio 

por el centrador -34-. De acuerdo con ello, el disposi­

tivo -26- es desplazado para alinearse coaxialmente con
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el próximo conjunto de broca -25- con el eje X-X para 

encajar el acoplamiento -22- en el mismo con la barra 

de golpeo -20- avanzando hacia abajo y por rotación ha­

cia adelante del motor -12-. El nuevo conjunto -25- es 

5. levantado del dispositivo de almacenamiento -28- por re 

tracción hacia arriba del motor -12- para liberar el 
dispositivo -26- que entonces es desplazado hacia un la 

do. Entonces se hace descender al conjunto -25- y óste 

gira hacia adelante encajando de manera roscada con el 

10. acoplamiento superior -22- de la linea de broca -24-

que ha permanecido acoplada o encajada dentro del aco­

plamiento -32-. La rotación continuada hacia adelante 

del motor -12- encaja de modo firme todas las conexio­
nes roscadas entre el dispositivo de bloqueo -32- y la 

15. barra de.golpeo -20- con lo que el centrador -34- es

abierto para permitir la continuación de la perforación 
de manera convencional. Durante el proceso antes descri. 

to de confección de la línea de broca de perforación, 

la periferia interna en forma abocardada o de embudo 

20. -100- del cuerpo -44- guía al nuevo conjunto -25- recien

temente añadido para que encaje con la barra de golpeo 

-20- para la realización de la conexión roscada entre 

ambos elementos.

Para desacoplar la línea de broca -24- se aflo 

25. jan todas las conexiones roscadas de la línea de broca

-24- de manera ligera actuando por sacudidas sobre la.Ií 

„ nea de broca de manera conveniente, por ejemplo mediante 
golpes de percusión con el pistón del martillo de percu-



sión del motor -12- sin rotación de la línea de broca y 

las conexiones aflojadas, el motor -12- es retraído ha­

cia arriba para retirar al conjunto superior -25- del 

orificio a una posición en la que el segundo acoplamien 

to -22- (que conecta la primera y segunda secciones de 

broca) queda situado sobre el centrador -34-. El dispo­

sitivo de agarre -42- es accionado para fijar la zona 

de broca del conjunto superior -25- contra la rotación 

axial del mismo y el motor -12- es accionado en rotación 

hacia delante para encajar de modo firme las conexiones 

roscadas del acoplamiento superior -22- solamente. El 

dispositivo de agarre -42- suelta entonces la broca y 

con el centrador -34- cerrado, el motor -12- es obligado 
a descender girando lentamente en inversión de modo re­

querido para encajar los planos -40- del siguiente aco­

plamiento inferior -22- (segundo) dentro del acoplamien 

to -32-. En tanto que todas las conexiones roscadas ex­

cepto las del acoplamiento superior -22- están libres, 

la continuación de la rotación inversa desacopla al 

conjunto superior -25- del acoplamiento. -22- encajado 

en el dispositivo de bloqueo -32- y el resto de la lí­

nea de broca permanece suspendido del centrador -34- en 

el orificio..A continuación, el motor -12- es retraído 

hacia arriba para levantar el conjunto suspendido -25- 

del mismo en una distancia suficiente para que el dispo, 
sitivo -26- se pueda posicionar para recibir el extremo 

inferior del mismo "y el dispositivo de bloqueo'-36- es 
accionado tal como se ha descrito anteriormente para en
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cajar los planos -40- del acoplamiento superior -22- du 

rante la rotación inversa del motor -12-. De esta mane­
ra la barra de golpeo -20- desconecta el acoplamiento 

-22- y el conjunto -25- desciende en una corta distancia 

hacia dentro del dispositivo de almacenamiento -28- con 
el acoplamiento -22- desconectado del dispositivo de 
bloqueo -36-. Entonces el dispositivo de almacenamiento 

o bandeja -26- es accionado para fijar el conjunto -25- 

por su extremo superior y transportar dicho conjunto 

10. -25- lateralmente con respecto al eje X-X. El dispositi

vo de bloqueo.-36- es retornado a su posición desacopla 

da y el motor -12- gira en sentido positivo y desciende 

por ser necesario para acoplarse por rosca a la barra de 

golpeo -20- con el acoplamiento superior -22- de la lí- 

15. nea de broca -24- que ha permanecido acoplada dentro

del dispositivo de bloqueo -32-. El procedimiento ante­

rior se repite hasta que la línea de broca es retirada 
completamente del orificio y se desmonta.

Para las finalidades de la invención que se 
20. ha descrito anteriormente se pueden utilizar diferentes 

dispositivos de planos de acoplamiento -22- si bien los 

de tipo continuo longitudinalmente, de extremo abierto 

-40-, se prefieren a efectos de economía de fabricación. 

Por ejemplo, los planos -40'- de tipo longitudinal e in 

25. dependientes, se pueden prolongar desde cada extremo
axial de los acoplamientos -22- dejando así una zona in 
termedia de acoplamiento -41- sin planos (figura 5). M  

chos planos independientes -40'- pueden estar alineados
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circunferencialmente o no alineados, según se desee. De 

modo similar, se pueden utilizar más de dos planos u 

otras superficies eneajabíes, juntamente con dispositi­

vos de acoplamiento modificados. En todas las alternati. 
5. vas dichas, sin embargo, las zonas de acoplamiento enea 

jabíes deben permitir el acoplamiento axial y el desa- 

coplamiento con cualquiera de los dispositivos de aco­

plamiento -32- 6 -36-, de manera que sea posible o bien 
descender un acoplamiento -22- verticalmente hacia den- 

10 . tro del dispositivo de acoplamiento -32- o permitir que 

un conjunto -25- descienda verticalmente liberándose del 

dispositivo de acoplamiento -36- y desacoplándose de la 

barra de golpeo -20-. Además, la porción axial de super 

ficie encajable por lo menos en un extremo del acopla- 

15. miento reversible debe ser suficiente para permitir el 

encaje del mismo dentro del dispositivo de.acoplamiento 

-22- y la barra de golpeo -20- y de manera adicional en 
toda la magnitud del juego axial que eventualmente exi¿ 

ta entre el dispositivo de bloqueo -36- y un acoplamien 

20. to fijado a la barra de golpeo -20-. Por ejemplo la ba­

rra de golpeo -20- puede tener una cierta gama de juego 

axial libre con respecto al motor -12- que se debe tener 

en cuenta al determinar la longitud de los planos -40-.

Por la invención anteá descrita se prevén me- 
25. dios para manejar secciones de brocas durante el montaje 

y desmontaje de una línea de broca confeccionada a base 

de una serie de secciones de la broca mencionada, fija­
das de extremo a extremo mediante los dispositivos nue-

!
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vos de acoplamiento. Unos dispositivos de bloqueo separa 

dos longitudinalmente, uno de los cuales es comportado 
por el motor de perforación, son encajables con los nue 

vos medios de acoplamiento para facilitar el montaje y 

5. desmontaje de la línea de broca.

Si bien la descripción anterior corresponde a 

una realización preferente de la invención, diferentes 

alternativas o realizaciones modificadas aparecerán evi 

dentes a los técnicos en la materia. Por ejemplo, los 
10 . conjuntos -25- pueden alternativamente estar constitui­

dos por elementos unitarios de broca o más particular­
mente, secciones de broca con conexiones roscadas macho 

y hembra integrales con la misma, tales como las dispo­

siciones convencionales de tubería de perforación con 

15. planos en las zonas axiales requeridas adyacentes.a la 

correspondiente zona de clavija y acoplamiento; si se 

desea, el dispositivo de acoplamiento -32- inferior pue 
de ser independiente del centrador delantero -34-; la 

configuración y funcionamiento de la bandeja o disposi- 
20. tivo de almacenamiento -26- puede variar en una amplia 

gama He versiones y así sucesivamente.

Habiendo sido previstas estas y otras realiza 

ciones y modificaciones por parte de los inventores, 

tos esperan que la invención será comprendida de manera 

25. amplia, estando limitada solamente por el alcance de las 

reivindicaciones adjuntas.
Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifi^ 

que la esencia de los perfeccionamientos descritos será
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variable a los -efectos de la actual Patente.



-  21

N O T A .

Se reivindica como objeto de esta Patente de
invención:

/ 1.- Unos perfeccionamientos en los aparatos
5. perforadores de la corteza terrestre, que comprenden un 

dispositivo de bloqueo destinado a bloquear en rotación
/

/  un acoplamiento para broca de perforación fijado a un 

/  elemento rotativo alargado del dispositivo de acciona- 
 ̂ miento de la broca, caracterizados por comprender conjun

10. ta y combinadamente un cuerpo estacionario con respecto 
a dicho dispositivo de accionamiento de la broca y que 

se prolonga adyacente al mencionado acoplamiento y me­

dios de bloqueo comportados por dicho cuerpo y acciona- 
bles selectivamente para bloquear dicho acoplamiento,

15. evitando la rotación axial del mismo por lo menos en una 

dirección de rotación.

2.- Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 1 , caracterizados porque dicho accionamiento se- 
20. lectivo consiste en acoplamiento selectivo de dicho dis 

positivo de acoplamiento mediante los mencionados me­

dios de bloqueo, a efectos de bloquear dicho acoplamien 
to, evitando la rotación por lo menos en dicha menciona 

da dirección de giro y comprendiendo asimismo el desaco 

25. plamiento de dicho acoplamiento por los mencionados dis 
positivos de bloqueo, para liberar dicho acoplamiento 

en cuanto.a la rotación en la mencionada dirección de 

rotación.
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3. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivin­

dicación 2 caracterizados porque dichos medios de blo­
queo consisten en unos dispositivos alargados que se 
prolongan en dirección transversal al eje de dicha zo­

na rotativa y que dichos acoplamiento y desacoplamiento 

tienen lugar por el movimiento de dichos medios alarga­

dos en la mencionada dirección transversal hasta posicio 

nes respectivamente de acoplamiento y desacoplamiento.

4. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivin­

dicación 3, caracterizados porque dichos medios alarga­
dos consisten en un par de elementos alargados que se 

prolongan en una dirección transversal a la dirección 

axial de dicha zona rotativa y que dichos acoplamiento 

y desacoplamiento-, tienen lugar por movimiento de di­

chos elementos en la mencionada dirección transversal 
hasta las correspondientes posiciones de.acoplamiento y 

desacoplamiento de los mismos.
5. - Unos perfeccionamientos en los aparatos

' perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 4, caracterizados porque dichos elementos alarga 

dos consisten en pistones alargados móviles mediante un 

flùido en dicha dirección transversal.

6. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 1 , caracterizados porque dicho cuerpo es un cuer 

po anular soportado por el mencionado elemento de accio
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/' namiento, envolviendo coaxialmente dicha zona rotativa 
/' y el acoplamiento.

/ 7.- Unos perfeccionamientos en los aparatos

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindjL 

5. cación 1 , caracterizados porque dichos medios de bloqueo 

son accionables selectivamente a efectos de bloquear dJL 
cho acoplamiento, evitando la rotación axial en una di­

rección de giro solamente.

8. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
10. perforadores de la corteza terrestre, según las reivin­

dicaciones anteriores, caracterizados por la constitu­

ción de un aparato de perforación que comprende conjun­
ta y combinadamente un dispositivo de accionamiento de 
la broca que comprende un-elemento rotativo alargado

15. adaptado para poseer un acoplamiento de broca fijado al 

mismo; extendiéndose una parte de dicho dispositivo de 

accionamiento adyacente a la mencionada zona rotativa y 

existiendo medios de bloqueo comportados por la mencio­

nada zona del dispositivo de accionamiento y que son
20. accionables selectivamente para bloquear al mencionado 

acoplamiento evitando su rotación axial por lo menos en 
una dirección.

9. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi

2$. cación 8, caracterizádos porque dicho accionamiento se­

lectivo consiste en el acoplamiento selectivo del mencig 

nado acoplamiento por los medios de bloqueo dichos, a 

\ efectos de bloquear el acoplamiento evitando la rotación
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por lo menos en dicha dirección de giro y comprendiendo 

el desacoplamiento de dicho acoplamiento por los mencio 
nados medios de bloqueo para liberar dicho acoplamiento 
a efectos de la rotación en la mencionada dirección de 
giro.

10. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivind^ 

cación 1 , caracterizados porque dichos medios de blo­

queo consisten en elementos alargados que se prolongan 

en dirección transversal a la dirección axial de dicha 
zona rotativa y que dichos' acoplamiento y desacoplamien 

to tienen lugar por el movimiento de dichos elementos 
alargados en la mencionada dirección transveral hasta 

las posiciones respectivas de bloqueo y desbloqueo.

11. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 10, caracterizados porque dichos medios alarga­

dos consisten en un par de miembros alargados que se 
prolongan en dirección transversal con respecto a la 

dirección axial de dicha parte rotativa y que dichos 

acoplamiento y desacoplamiento tienen lugar por el mo­
vimiento de los mencionados elementos alargados en di­
cha dirección transversal hasta las posiciones corres­

pondientes de acoplamiento y desacoplamiento de los .mis 

mos.
12. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 
cación 1 1 , caracterizados porque dichos elementos alar-
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gados consisten en pistones alargados desplazables por 
acción de flùido en dicha dirección transversal.

13. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 8, caracterizados porque dicha zona de accionamien 
to envuelve coaxialmente dicha zona rotativa y el acopla 

miento.
14. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindjL 
cación 8, caracterizados porque dichos medios de bloqueo 

son accionables selectivamente para bloquear dicho aco­
plamiento evitando la. rotación axial en una dirección de 
rotación solamente.

15. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según las reivindi, 

caciones anteriores, caracterizados por comprender con­

junta y combinadamente un dispositivo de accionamiento 

de una broca adaptado para poseer una línea de broca 
-alargada fijada al mismo y desplazable longitudinalmente 

con respecto al poste o brazo alargado del dispositivo 
de perforación, a efectos de impulsar dicha línea de bro 

ca axialmente y un par de dispositivos de bloqueo que se 
pueden accionar para acoplarse a unas primeras zonas 

axialmente separadas de dicha línea de broca para fijar 
dichas primeras zonas contra la rotación de las mismas; 

siendo estacionario axialmente uno de los mencionados 

dispositivos de bloqueo con respecto al mencionado dispo 
sitivo de accionamiento y siendo desplazable axialmente
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el otro de dichos dispositivos de bloqueo con respecto 
al mencionado dispositivo de accionamiento.

16. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi

5. cación 15, caracterizados por comprender adicionalmente 

medios de agarre para acoplarse a otras zonas de dicha 

línea de broca intermedias axialmente a las zonas adya­

centes de dichas primeras zonas, a efeqtos de fijar las 
otras partes mencionadas en evitación de la rotación

10. axial de las mismas.

17. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 15 , caracterizados porque los otros medios de 
bloqueo mencionados son estacionarios axialmente con re^

15. . pecto al poste o brazo vertical del dispositivo de per­
foración.

18. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 17 , caracterizados porque dicho dispositivo de

20. bloqueo es axialmente desplazable con respecto al poste 
o brazo vertical conjuntamente con dicho dispositivo de 

accionamiento.

19. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi

25- cación 18, caracterizados porque dicho medio o disposi­
tivo de bloqueo es comportado por el mencionado disposi 

tivo de accionamiento y puede funcionar para acoplarse 
con dicha primera zona fijada al mencionado dispositivo
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V  20.- Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según las reivind:L 

caciones anteriores, que prevén medios de acoplamiento 

adaptados para acoplar secciones de broca alargadas ex­
tremo a extremo, en relación de trasmisión de fuerza pa 

ra formar una línea de broca alargada, caracterizados 

por comprender dichos medios de acoplamiento un cuerpo 
alargado que tiene una zona periférica interna que se 

extiende axialmente, destinada a fijar zonas extremas 

conjugadas y adyacentes de dichas secciones de broca en 
su interior y una zona periférica externa encajable me­

diante herramientas adecuadas, extendiéndose dicha zona 

periférica externa axialmente por lo menos desde un ex­

tremo axial de dicho cuerpo a una zona intermedia del 

mismo y siendo encajable operativamente por dichas he­

rramientas de forma tal que la herramienta acoplada se 

pueda desplazar axialmenté con respecto a dicha zona pe 

riférica externa e intermedia a los mencionados extremos 
axiales al tiempo que se mantiene de manera continua di 

cho acoplamiento operativo y que se puede desplazar 
axialmente desde dicha posición operativa del mismo más 
allá de dicho extremo axial primero para desacoplar di­

cha herramienta de la mencionada zona periférica externa.
21.- Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi, 
cación 20, caracterizados porque dicha zona periférica 

interna consiste en una zona periférica interna roscada.
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22. -. Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi. 
cación 20, caracterizados porque dicha zona periférica * 

externa se prolonga axialmente desde ambos extremos de 

dicho cuerpo a las correspondientes zonas intermedias 

del mencionado cuerpo.

23. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 20, caracterizados porque dicha zona periférica 

externa se prolonga de manera continua entre los extremos 

axiales del mencionado cuerpo.'

24. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 20, caracterizados porque dicho cuerpo es de es­
tructura general cilindrica'y dicha zona periférica ex­
terna consiste en una serte de planos circunferencial­

mente espaciados y que se prolongan axialmente.
25. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 20, caracterizados porque el acoplamiento opera­

tivo de dichas herramientas con la mencionada zona perjL 

ferica externa está destinada.a asegurar dicho acopla­

miento contra la rotación axial del mismo con respecto 

a las herramientas mencionadas.-
26. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según las reivindi 

cacionbs anteriores, en los que existe una broca axial­

mente desplazable con respecto a una estantería o dispo



sitivo de almacenamiento de brocas y que incluye una lí 

nea de broca alargada fijada a una zona rotativa de di­

cha broca por un.primer acoplamiento de rotación y que 

está formada por una serie de secciones alargadas de bi\o 

ca de longitud no uniforme acopladas de extremo a extre; 
mo por unos segundos medios de acoplamiento de rotación, 

comprendiendo un método de desmontar las sucesivas sec­
ciones de brocas de dicha línea de broca, que incluye 

las fases de: aflojar todas las conexiones de dichos pri. 
mero y segundo medios de acoplamiento de rotación a di­
cha broca y a las mencionadas secciones de broca; hacim 

do girar axialmente en primer lugar dicha zona rotativa 
con respecto a la primera sección de broca adyacente a 
la misma, a efectos de encajar de modo rígido solamente 

las conexiones de dicho primer medio de acoplamiento con 
dicha primera zona de broca y dicha zona rotativa; en 
segundo lugar girar axialmente dicha parte rotativa y 

dicha primera sección de broca con respecto a aquel de 

los segundos medios de acoplamiento que fija la primera 
sección de broca a la sección de broca adyacente a efec 

tos de desacoplar dicha primera sección de broca con res 
pecto a los mencionados medios de acoplamiento que for­

man parte de dichos segundos medios de acoplamiento; po 
sicionando selectivamente dicha broca de manera axial 

con respecto a dicha bandeja de almacenamiento de brocas 
a efectos de situar dicha primera sección de broca a 
efectos de depositarla en aquélla; en tercer lugar hacien 
do girar axialmente dicha zona rotativa con respecto al



mencionado primer medio de acoplamiento para desacoplar 

dichos primeros medios de acoplamiento y dicha primera 
sección de broca con respecto a dicha zona rotativa y 
depositar dicha primera sección de broca en dicha están 

tería o dispositivo de almacenamiento de brocas; conec­

tando dicha zona rotativa a aquel medio de acoplamiento 

mencionado correspondiente a los segundos medios de acó 

plamiento y repitiendo dicho aflojamiento, primera ro­
tación axial, segunda rotación axial, posicionado selec^ 

tivo, tercera rotación axial y fase de conexión para 

eliminar dicha primera sección de broca de dicha línea 

de broca.

27. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindjL 

cación 26, caracterizados porque dicha operación de 

aflojamiento consiste en el aflojamiento simultáneo de 
todas las conexiones de dichos primero y segundo medios 
de acoplamiento con dicha broca y las mencionadas sec­

ciones de broca.
28. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi. 

cación 27, caracterizados porque dicho aflojamiento tie 

ne lugar por sacudidas mecánicas ejercidas sobre dicha 

línea de broca.
29. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 26, caracterizados por incluir la fase adicional 
de soportar dicha sección de broca siguiente antes de
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llevar a cabo dicha segunda fase de rotación axial.

30. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi. 

cación 26, caracterizados porque dichas primera, segunda

5. y tercera rotaciones axiales tienen lugar por el accio­

namiento de dicha zona rotativa.

31. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 28, caracterizados porque dicho aflojamiento tie

10 . Re lugar por accionamiento de la mencionada broca.
32. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi. 
cación 8, caracterizados porque dicha zona del menciona 

do dispositivo de accionamiento incluye adicionalmente

15. medios de guía para guiar dicho acoplamiento a estable­

cer contacto con dicha zona rotativa, para facilitar la 
fijación de dicho acoplamiento a la mencionada zona ro­

tativa.

33. - Unos perfeccionamientos en los aparatos 
20. perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi

cación 32, caracterizados porque dichos medios de guía 
Comprenden medios para recibir axialmente dicho acopla­

miento para alinear coaxialmente el mencionado acopla- 

' miento con dicha zona rotativa al mover dicho acoplamien 

25.-' to axialmente hacia las proximidades de dicha zona ro-

34.- Unos perfeccionamientos en los aparatos 

perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi.

tativa



cación 33, caracterizados porque dichos medios de guía 

incluyen una superficie de forma general cónica en disco 

sición general coaxial pon respecto a dicha zona rotati 
va. '

35. - Unos perfeccionamientos en'los aparatos 
perforadores de la corteza terrestre, según la reivindi 

cación 34, caracterizados porque dicha zona del mencio­

nado dispositivo de accionamiento comprende una zona 
anular que envuelve a la mencionada zona rotativa y que 

dicha superficie cónica consiste en una superficie peri, 
ferica interna cónica de dicha zona anular.

Sean cuales fueren las circunstancias que con 
curran en la esencialidad de la Patente de Invención, de 

finida en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto 

es:
36. - "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS 

PERFORADORES DE LA CORTEZA TERRESTRE".
Consta la presente memoria de treinta y dos 

hojas foliadas, mecanografiadas por una sola cara y de 

los dibujos unidos a la misma.

Barcelona, - § 1977
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