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Este invento sec refiere a una mdquina para compac

tar o densificar tierra, asfalto y materiales similares. La

tado rigidamente un elemento vibratorio accionado por un 6r
gano motor que va montado en forma flexible sobre la placa
.inferior. El elemento vibratorio consiste en dos o mds pesas
excéntricas monfadas sobre un eje giratorio, siendo las po~
siciones de fase de las eﬁcéntricas susceptibles @e ajuste
wa con relacidn a otra mediante un mecanismo de ajuste, con
lo que la aireccién de la resultante de las fuerzas centri-
fugas puede seleccionarse arbitrariamente con relacién a la
placa inferior. La situacidn del elemento y del drgano motor
uno con relacidén al otro sobre la placa inferior y la distril
bucidn de las masas gue oscilan con la placa inferior se e-
ligen de forma que se obtenga la altura esbructural mds baja
‘posible y el movimiento de translacidén mayor posible, tanto
hacia adelante como hacia atrés.

Con el fin de originar un cambio en la posicidn de
fase de las excéntricas, una con respecto a la otra, una o
mds de las excédnitricas dispucstas sobre el eje del elemento
vibratorio va montada de %al forma que ﬁuede girar con res-
pecto a este eje. Ademds, el séntido de giro de las pesas
excéntricas méviles, con ayuda. de unae transmisidn de rueda
dentada y cadena, es opuesto al de las pesas figidamenie mory
tadas sobre el eje, con lo que la fuerza de vibracién resul-
tante generada durante la rotacidén ael eje es direccioﬁal;
Mediante el mecaniémo de ajﬁste, la placa puede ser somebi-
da tanto a.un movimiento viﬁratorio_de compactacidn como a

un movimiento hacia adelante o hacia atrds a lo 1argorde la

superficie que se va a compactar:

mdquina consiste en una placa inferior sobre la cual va mon }
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En las mdquinas vibratorias del tipo en cuestidn,

en las que st desea dar a la placa tanto un movimiento vibras
“torio como un movimiento direccional hacia adelante, el ele-
mento estd situado'en la parte frontal de 1a7placa inferior
vy el drgano motor~ﬁtilizad6 para accionar el eleménto en la
parte posterior de la placa inferior. Estd situacién produce
el movmmlento v#bratorlo deseado en la placa sin necesidad
de adoptar ninguna medida especial con respecto a la distri-
bucién de la masa del elemento vibratorio y/o las masas que
ogcilan con la place inférior._Sin embargo, en determinadas
condiciones de compactaéién, puede ser conveniente poder mo-
ver la placa hacia adelante y hacia atrds, Esto sucede par-

ticularmente cuando se compactan zanjas para tuberias y espa~t

similares en ambos sentidos de movimiento, el elemento vibra-
torio de estas mdquinas estd situado generalmente en el cen~
tro de la placa, estando él Srgano motor situado encima del
elemento, Sin embargo, esto da lugar a wma altura estructural
cbnsiderabie ¥y & la consiguiente inestabilidad de la placa.
Previamente se conocen disﬁintos mecanismos de ajusH
te en los vibradores de placa del tipo en cuestién, para cam-

biar la posicién de fase de las pesas excéntricas en el ele-

obtra, Por lo tanto, un mecanismo de ajuste conocido consiste
en un éistema de engranaje que comprende dos ruedas dentadas
principales no engranadas para las pesas excéntricas y.dos

ruedas dentadas auxiliares engranadas entre si y con las rued
das dentadas principales, con lo que las ruedas dentadas auxi

liares estén montadas de tal forma que pueden glrar al obje—-

to de permltlr que se regule la pOSLCldn de fase.
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- Aderids, sc conoce un mecanismo de ajuste en el cual
la posicidn de fase de las pesas excéntricas contrarrvotantes
puede ajustarse mediante los juegos de engranajes o ruedas
dentadas que cngranan entre si y cdn engranajes axialmente
ajustables,

Sin embargo, todos estos mecanismos de ajuste cono
cidos para variar elrsentido de movimiento del vibrador de
placa con complicados y, por lo tanto, son costosos y éuscep
tibles de sufrir dafios en relacidén con el empleo duro en lu-
gares de construccidn y, por consiguiente, particularmente
susceptibles a sufrir averias, con la consiguiente interrup—
cibn del trabajo:

El objeto del presente invento es conseguir un vi-
brador de placa para accionarlo hacia adelante y hacia atrds
en el cual la altura estructural haya sido reducida al mini-

mo mediante la situacién del elemento vibratorio y el organo

¥y el eje excéntrico del elemento estén en paralelo y situa-
dos uno detfés del otro, en el sentido de movimiento de la
placa. ' '
~ Otro objeto del invento es distribuir las masas'diﬁ
puestas sobre el vibrador de placa en tal forma.que se obten
ga un buen movimiento de trasglacidn tanto hacia adelante :comq
hacia atrds, -
Otro objeto del invento es conseguir un eleﬁehto
vibratorio ajustable para variar la direccidn de la fuerza
de vibracidn, con lo éue se consigue el ajuste sin ayﬁda de

una caja de engranajes ni el consiguiente sistema de engrane

de engranajes,
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tro de gravedad comin r de estas masas, incluida la masa de
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- El invento se describe con mayor detalle a continug
cién haciendo referencia a los dibujos que se acompafian, en
los cuales la Figura 1 muestra un diagrama esquemdtico de la |
piaca vigta desde el costadp y la Figufa 2 wna vista en cor-
te a través del elemento vibratorio utilizado sobre la placa,.

Finalmente, la Pigura 3 muestra una vista en corte a través

En 1a Figura i, a designa el elemento vibratorio, b
el érgano motor, ¢ una placa de montaje del dSrgano motor me-
diante la cual los muelles d estdn sustentados eldsticamente
sobre la placa inferior e. Como resulta qvidente del dibujo,
el Srgano motor y el elemento vibratorio estdn situados wno
detrds del otro en el sentido del movimiento del vibrador de
placa, con lo gue cuando se acciona hacia adelante, es decir,
hacia la izquierda en la Figura 1, el elemento vibratorio ge—
hera wna fuerza de vibracidén resultante que estd indicada por
s flecha f, Para ser accionado hacia atrds, el elemento vi-
hratorio es engranado nuevemente y la fuerza resultante, es
Becir, la fuerza de vibracidén, ticne la dircccién g.

En la FPigura 1 se han marcado un cicrto numero de
puntos en aonde 0 designa el centro de gravedad de la placa
inferior, p el centro de gravedad de la placa inferior y el
clemento excéntrico, y q el centro de gravedad del elemento
pxcéntrico,

Con el fin de conseguir un dptimo rendimiento de
compactacién y de movimiento de translacidén eﬁ la placa cuan
do se acciona tanto hacia'adelante como hacia atrds, la dig-
tribucién de las masas que ogcilan con la placa de base de

souerdo con el invento se selecciona de tal forma que el cen-
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—la, placa inferior, estard situado entre las linea de fuerzas
f ¥y g, encima de éstas, y en un plano vertical que abarcs
dichas linea. Esta distribucién de la masa puede obtencrse
colocando un contrapeso, designada por h en la PFigura 1, so-
bre la envuelta, caja o alojamiento de apoyo del elemento
vibratorio. El contrapeso puede comprender tambidn una parte
integral de la envuelta de apoyo o placa inferior. .

Si el centro de.gravedad r estd situado sobre la
1inea de fuerza f, por ejemplo, cada una de las partes de la
placa inferior serd sometida a una amplitud iguvalmente gran-
de con respecto a cada una de las demds partes, a condicidn
de que la resultante de las fuerzas centrifugas actide a lo
largo de la linea de fuerza f, Estando el centro de gravedad
sitvado encima de la linea f, se obtiene una amplituvd mayor
en la parte frontal de la placa inferior que en la parte pos
terior de la placa, en las mismas condiciones bara la direc-
cién de la fuerza centrifuga que se ha indicado anteriqrmen—
te., Lo mismo puede decirse si ia fuerza resultante del ele~
mento vibratorio tiene la direccidn g. En este Ultimo caso,
la placa se moverd hacia la derecha.en la, Figura 1 y la par-
te "frontal" de la placa recibe de esta'fofma'una amplitud
mayor que la parte "posterioxr',

Con una distribuciéq'no uniforme de la amplitud,.
como en el caso en cuestidn, la facultad del vibrador de pla
ca para moverse hacia adelante sobre material blando es me-
jor de lo que seriz posible si la amplitud fuese distfibui—
da. uniformemente sobre‘la place inferior. Esto supone que el
efecto.dptimo se obtendria situando el centro de gravedad r
entre las lineas de fuerza f.& g '

Ia PFigura 2 muestra una versidn del elemento vibra
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torio de acuerdo con el invento, ELl elemento consiste én una,
envuelta o caja 1 con un eje 2. Dentro de la envuelta y fija
da al eje 2 hay una peéa excéntrica 3. Con su excentricidad
dirigida en la misma direccidn que la de la pesa 3 pero 80~
. bre una prolonba016n del ege 2 fuera de la envuelta 1, hay
una polea 4 para correa, en la cval va rialdamente nontada
una masa que eséé distribuida excéntricamente con relacidn
al eje de giro. Entre estas excéntricas y dentro de la en~
vuelta estd dis?uesta una tercera excéntrica 5, Esta dispone
de_unarrueda dentada 6 y va montada sobre el eje 2 de tal
forma que puede oscilar. Esta rueda dentada estd engranada
con una rueda dentada 7, que con su eje 8 va montada de tal
forma que puede girar sobre una parte radialmente saliente
de un mecanismo de ajuste 10 que estd montado en el apoyo 9
sobre el eje 2 de tal forma que puede'girar. Ia rueda denta-
da 7 es accionada por el cje 2 mediante wna rueda dentada de
cadena 11 rigidamente montada sobre este eje, una cadena 12
v una rueda dentada de cadena 13 rigidamente conectada al
eje 8 de la rueda dentada 7. A tra avés de la tronsmis sidn de
engranaje 6, 7 y la transmisién de cadena 11, 12, 13 la ex~
céntrica 5 girard en sentido opuesto al del eje 2 y al de
las excéntrica° 3 y 4. Sin embargo, la velocidad de rotacidn
serd la misma, ya que las ruedas dentadas 11 y 13 de cadena
son de igual tamafio, al igual que las ruedas dentadas 6 ¥ 7.
1 sentido de giro del eje excéntrico se uple001o-
na de tal fofma gue el mecanismo.de ajuste se esfuerza con-
tinuamente por conseguir wn ajuste de las excéntricas que
proporcione el sentido de la fuerza f. Sin embargo, un cCOr-
dén flexible, iddneamente uﬁ alambre 14, estd colocado en

une ronura sobre el mecanismo de ajuste y amarrado en un
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Textremo (véase la Figura 3). Durante la rotacidn del eje 2
se impide girar al meconismo de ajuste en el sentido de giro
del eje medisnte una fucrza ejercida en el corddén gue es
aplicada en el extremo exberior libre del corddén. Al %irar
del cordén se hace que el mecanismo y, por lo tanto, la ex-
céntrica 5, mediante las ruedas denfadas 6y 7, varie su po-
sicidn angular con respecto a las excéntricas 3 y 4 montadas
sobre el eje 2, Con ayuda del mecanismo de ajuste, la excén
trica 5 puede ser ajustada consiguientemente de forma conti-
nva a distintas posiciones angulares con relacidn a las ex-
céntricas 3 y 4, lo cual proporcilona uma fuerza centrifuga
resultante en direcciones diferentes,

En las posiciones delrmecanismo de ajuste 10 que
dan como resultado un 4ptimo movimiénto de translacidn hacig
delante y hacia atrds, respectivamente, se disponen conve-
nientemente topes contra los cuales puede llevarse el mece~
nismo de ajuste para que descanse. Tal tope se designa con
el ndmero 15 en la PFigura 3. Estando el mecanismo de ajuste
en la posicidn indicada por las lineas de frazo discontinue
de la Figura 3, se obticne un ajuste de las excéntricas 3,

4 y 5 que proporciona la direccidén de la fuerza f ¥y hace que
el vibrador de placa se desplace hacia adelante a velocidad
mdxima.,

Un tope correspondiente, no mostradb, se disponé
para obtener la direccidn de la fuerza g con el que se ob~
tiene un movimiento méximo hacia atrds. Entre estas dos po-
sicignes extremas, puede obbtenerse una fuerza de vibracidn
dirigida arbitrariamente. |

El invento, por consiguiente, permite el ajuste

simple del elemento vibratorio para accionarlo hacia adelan-
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te vy hacia atrds, y ademds, la posibilidad de controlar la
velocidad de rotacidn de la placa tanto en direccidn hacia

adelante como hacia atrds,

—
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REIVINDICACIONZS

Los puntos de invencidn propia y nueva gque sc pre-
sentan pora Quorsean objetc de esta solicitud de Patente de
Invencidn en Espaifia, por VEINTE afios, son los que se recogei
en las reivindicaciones siguiente.

12, Un vibrador de placa para compactar tierra,
asfalto y materiales similares, consistente en una placa in
ferior sobre 1la cuzl va montado rigidamente un elemento vi-
bratorio accionado por un drganoc motor montado eldsticamentd
sobre la placa inferior, consistiendo el elemento vibratorig
en dos o mis pesas excéntricas dispuestas sobre un eje gifg
torio, siendo las posiciones de fase de las pesas una con
relacidn a otra susceptibles de alteracidén mediante un meca

nismo de ajuste gue actlz conjuntamente con las pesas excén

-tricas al objeto de conseguir tanto uvn movimiento de compac

tacidn vibratorio como el movimiento de la placa en una di-
reccidn hacia adelante o hacia atrds sobre la superficie que
se va a compactar, caracterizado porque el elemento vibrato
rio y el érgano motor estdn situados uno detrds del otro so
bre la placa inferior del vibrador de placa, con lo que la
distribucidn de las masas que oscilan con la placa inferior
ge seleccionz de tal forma'que'el centro de gravedad comin
de estas-masas, incluida la masa del elemento vibratorio,
ﬁés la de la placa inferior, mds la de un contrépesq, de 1a ,
placa inferior, estd situada entre las lineas de fuerza de
las fuerzas centrifugas generadas por el elemento Vibrato-
rio, y encima de éstas, cuvando se accionz hacia adelante y
hacia atrids, respectivamenté,~y en un plano vertical quE

abarca dichas lineas de fuerza,
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‘conectada a wna rueda dentada de cadena de tal forma que
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reivindicacién 128, caracterizado porque 2l menos una de las
pesas excéntricas dispuestas sobre el eje del elemento vi-

bratorio estd montada de tal forma gque puede giraf con resg-—

locidad, pero en sentido opuesto, gue lasg excéntricas que
estdn rigidamente montadas sobre el eje, con lo gue el accig)
namiento de la excéntrica mévil se consigue desde el eje me-
diante wna transmisidn de cadena y una rueda dentada montada)
a roﬁacidn en el mecanismo de ajuste y una rueda dentada mon
tada sobre la excéntrica mévil ¥y que coopera con ésta rueda
dentada.

38, Un vibrador de placa como se muestra en la rei
vindicacidn 28, caracherizado por una rueda dentada de cade-
na montada a rotacidn concéntricamente con el mecanismo de

ajuste y sujeta a la excéntrica fija y mediante una cadena

puede girar sobre un parte radialmente saliente del mecanig
mo de ajuste, cuyo eje en su exbtremo opuesto presenta una
rueda dentada rigidameﬁte montada sobre el eje y engranada
con una rueda dentada rigidamente conectada a la excénbrica
mévil,

48, Un vibrador de placa como se muestra en las
rei&indicaciones 28 y 32, caracterizado porqué el mécanismo
de ajuste estd montado.de tal forma que puede girar sobre
el eje del elemento vibratorio y tiene una ranura dispuesta
concéntricamente con relacidn a cste eje, cn la cual sc co-
loca un alambre, un extremo del cual se sujete al mecanismo
de ajuste y el extremo libre exterior del mismo se extiende

a través del costado de la envuelta excéntrica,




P~ 66,456

10

27087

Ll

o Hojn nGm.

&, Un vibrador de placa, como se muestra en cual-

guiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado pox

‘| topes contra los cuales se dispone el mecanismo de ajuste part

ra detencrse cuando se agciona hacia adelante y hacia atrés,
respectivamente, a velocidéd 6ptima; '

62, "UN VIBRADOR DE PLACA PARA COMPACTAR TIERRA;
ASPALTO Y MATER#ALES SIMILARES"

Tal y éomo se ha descrito en la memoria que antece~
de, representado en los dibujos que se acompafian y con los
fines que se han especificado. |

" Esta memoria consta de once hojas gécritas a. miquis-

na por una sola cara.

h
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