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“La presente invencidn se refiere a un procedimiento y disposi-
tivo para medir, indicar y/o registrar el xraﬁscurso de movimiento o bien
la variacién de recorrido de elementos de formacién de mallas en porta~-agn
jes movidos. la invencién_se utiliza por ejemplo para medir y regisirar el

movimiento relativo de las agujzs de tricotar respecto al porta-agujas ro-—

profuncidad de recogidas de las agujas de tricotar.
Las soluciones conocidas hasts ahora para la medicibén directe

de la posicién de la parte recogida, como por ejemplo con ayuda de relojes

tativo de una tricotora eircular, o para medir e indicar lae posicibén de laj

taciones de desgaste de la parte de recogida,; asi como la holgura en el é%
granaje con sus repercusiones sobre la profundidad de recogida. En la téu4
nica de medicién general son conocidos también detectores de recorrido que
trabzjan segGn principios de efecto inductivo o capacitivo. Estos consian
de una bobina de medicién o bien de un condensador de medicién, estandp

dispusstos m6vil un nficleo o bien un dieléctrico. En las construcciones.qg
nocidas estas partes estén ubicadas en el interior de una carcasa. El movi
miento a registramiento se transmite a las paries mbéviles mediante uné va-
rilla que sobresale de la carcasa. El detector de recorrido se enlaza a

través ds un cable con el aparato analizador en el we la variacibn de in-
ductividad o bien de capacidad se transforma en una m;gnitud de sefial-eléd
trica, por ejemplo una tensién, proporcional al recorride. Una solucién
para la ulterior elaboraci6n de esta sefial no se publica. Los detectores
de recorrido estfn concebidos de manera que la carcasa durante la medicidn
puede ejecutar sblo movimientos permitidos por el cable de conexién que

v4 al aparato analizador. Una carga directa de la aguja de medicién con el
nteleo del transmisor inductive de lugar a una carga critica de la aguje

de medicibn y a valores de medicién falsos. Los movimientos relativos res
pecto a partes de méquinas rotativas, como los que ejecutan las agujas de

tricotar en las tricotosas circulares, s6lo podrian medirse con esics apas

comparadores, tienen la desventaja de que no pueden abarcarse las manifes-l
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ratos mediznte contactos de anillo rozente, costosos y propensos a averias
entre el detector de recorrido y el aparato analizador.

El a juste de los elementos de méquina, especialmente de las

partes de recogida, indirectamente gobre la longitud de hilo elaborada por|

unidad de tiempo, no permite una asociacién inequivoca de los resultados
de medicién a2 la longitud de hilo elabérada por en cada caso sblo uno de
dos porta—agujas de la tricotora circular, el plato el cilindre. El proce-—
dimiento es costoso en lo referente a utilizaclién de medios de trabajo,
operarios y gasto de material. La medicién y el ajuste no son reproduci-
bles.

‘ Medianté la invencién debe crearse con bajo coste un aparato
de medicibén y analizador transporiable, que posibilita la transmisibn del
valor de medida al aparato de medida sin perturbaciones, aln en produccién
y aporta un valor de medida légible y reptoducible.

La invencién se fundamenta en el cometido de medir sin contac-
to el movimiento de los elementos de formacibn de mallas en los porta-agu-
jas mbévidos, transmikirle a una unidad analizadora y obtener el resulizdo
de medicién en forma de lectura y/o registrado.

El cometido se soluciona segin la invencién porgue

a) lés velores de medicién en la parte de méquina mbévida se
transforman en sefiales de frecuencia,

b) las sefiales de frecuencia se superponen a una frecuencia
portadora.

¢) las sefiales moduladas en frecuencia asi obtebidas se irans-

miten a través de un emisor y un receptor a una unidad analizadora estacig

"

naria,
d) la sefial tranemitida se demodula mediente un discriminador

e) la sefial de medicién se hace visible de modo en si conocidg

a través de un dispositivo indicador.

Mediante la invencién se ha creado un dispositivo de medicidén
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cimiento del recorrido de la aguja, posibilitado mediante la invencién,

pars indicar o para el registro permanente del movinmiento relativo de una
parte de magquina mbvidas especialmente de una aguja de una itricotora cir-
cular respecto a otra varte asimismo mévida, como por ejemplo el portaagu—
jas, sin que se influencie noteblemente las propiedades dinémicas y el
transcurso de movimiento ée %a parte de miquina a investigar. La invencién
posibilita medir sin contacto el recortido de la aguja, regisirarle en fox
ma permanente y reproducirle o pien indicar el valor extremo del movimien-
to de la aguja en el punto de recogide, como profundidad de recogida. Las

necesarias variaciones en las za2gujas ds la tricotosa no d&n lugar a una -

esencial aumento de la masa. El cosie para el transmisor de valor de medi-

da con el gue se equipa cada méquina, es minimo. El dispositivo de medicilr

(unidad analizadora) es transporiable y puede utilizarse por tanto para
varias méguinas. La transmisién del valor de medida se efectua sin pertur-
baciones. Bs posible un ajuste preciso y reproducible de la parte de reco-
gids, independientemente de la medicién de enirada de hilo. Con ésto se rg
ducen el gasto de tiempo y la perdida de material 21 ajustarse la méqﬁﬁ-
na. La invencidén es utilizable fanto en la fejednria por urdimbre como en
la tejeduria por trama, al igual que pera el montaje de las méquinas, y

sirve para el shorro de tiempo y pera la precisibén en el ajuste. El cono-

incl_uidas las discontinuidades originadas a causa de cargas npor tope y de
la gecesaria helgura, es una condicién esencial para la valoracién del sig
tema de agujas y fontura y para optimizar este sistema.

En el diépositivo segfin la invencibn, estd fijado a la parte
de méquina movide un dieléctrico con el que &sta es sumergible en un con-
densador de medicién dispuesto en la zona de movimienio de la parte de mé
quina. Mediante la variacién de capacidad, proporcional al recorrido, pro=
ducida en d condensador, es preferible en un oscilador de emisor enlazade

eléctricamente con el dondensador de medicién, una variacién de frecuencia

proporcional al recorrido, que es transmitible desde el oscilador de emi-
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sor, como sefial de frecuencia modulada, a través de una antena emisora,

a la antena receptora de un receptor de una unidad analizadora estaciona-
ria, en la que para la demodulacién de la sefial de frecuencia modulada y
pars su reconversibén en una corriente proporcional a la frecuemcia, estén
dispuestos un dicriminador coniador, asi como un amplifi;ador operacional
que produce una tension de entrada correspondiente para un mecanismo con—
tador o pera un dispositive indicadgr.

En una caracterfstica de la invencién por cada porta-agujas
esté desarrollads una aguje comc aguja de medieién, por cuanio que en Gaty
se fija un dieléotrico en cuya Zona de movimiento ests puesto en el po;ta—
agujas un condensador de medicién que con un oscilador de emisor forma un4
unidad de construccién preferentemente alimentada por baterfa, que ésta
enlazada eléctricamente con una antena emisora fijada al porta—agujasy ¥y
una separacién 1o menor posible de la cual, esté ;ijada en una parte esbax
cionaria de la miquina una antena Teceptora que esté enlazada eléctricamen
te con l; unidad anzlizadora dispuesta asimismo estacionaria,

Segln otra carac?eristica de la invencién en el véastago de la
aguja de medicién ests fijada unz orejeta de naterial dieléctrico, gue pe-
netra en un escote del portagujas en el que por otra parte entran las pla-
cas del condensaéor de medicién, dejando un intersticio de moviniento parg
la orejeta. s

segln otra caracterfistica de la invencién el campo eléctrico
on el intersticio del condensador de medicién, se delimita estrechamente,
con intersticio exento de campo. Por un apantallaje que la circunda, y la
orejeta pasa a través del instersticio del condensador de medicibén en una

r

direcéién”que no interesa para la medicién.

Bn un perfeccionamiento segGn la invencién la antena receptors
esté desarrollada en forma de anillo circular, esté fijada coexialmente al
eje de protagujas en la parte de miquina estaciojaraia, y la antenz emiso-

ra en forms de orejeta estd dispuesta coaxial en el porta-agujas, & peque-

O
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|Ejemplo de ejecucidn

fia separacidén de la antena receptora.
Seglin otro desarrollo seglin la invencién el dispositive indica
dor est4 desarrollado como skyatrom, como oscilografo con pantalla acumulg]

dora o como ciclografo.

Finalmente segln, una caracteristica de la invencién el contador

esté- enlazado eléctiricamente con un sistema de conmutacién y un generador

de impulsos de reloj,

Lz invencién se aclara detalladamente a continuacidén a base de
dos ejemplos de ejecucibn.

La figura 1 muestra una seccién del porita-agujas de una tricoﬂ
tosa circular grande,

La figﬁra 2 muestra una aguja de tricotar desarrollada como
aguja de medicidn,

Laffigura 3 muestré un condensador de medicibén en vista latexd

La figura 4 muestra el condensador de medicién con placas de
condensgador del mismo tamafio, en vista de planta.

La fSgura 4a muestra el condensador de medicidén con dos placas
de condensador diferente, en perpectiva.

La figura 5 muestra un esquema de principio de la disposicibn
de medicién con indicador analogo.

La figura 6 muestra un-esquema de principio del dispositivo dg
medicibén con indicador digital.

Sobre los porta—agujas 1, 2 (figura 1 ) alojados giratorios
alrededor de un eje comtn, estén representadas las agujas que ejecutan un
movimiento de vaiven y eastdn desarrolladas como agujas de medicifén 3,'4.
Cada aguja de medicién 3, 4 tiene un pié de accionamiento 5 y 6 respecti-
vamente, sobre los cuales actuan las levas de los cerrojos 7 ¥y 8 repecti-~

vamente. Al vistago de aguja 9 de cada aguja de ﬁedicién 3y 4 estd fijado

mediante la placa de unién 10 (figura 2) el dieléctrico 11 en forma de ung
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orejeta de lémina aislada. Esta orejeta 1l entra en una escote 12 y 13 reg
pectivamente que se encuentra por debajo de cada aguja de medicién 3 y 4
en los poriakujas 1 y 2. Por debajo de escote 12 y 13 estd dujado al portg
gujas 1 y 2 un condensador de medicién 14 y 15 regpectivamente. Cada con=~
densador de medici6n 14 y 15 tiene dos placas de condensador 16 y_l? (fi—
gura 4) dispuestas paralelas entre si, que dentro de la zona de movimienta
de cada orejeta 11 entrgn en losescotes 12 y 13 2 una separacién que posi-
bilite el movimiento de la orejeta 11 entre ellas. El campo eléctrico en
el insteryicio'de cada condensador de medicién 14 y 15 ée li@ita estracha-
pente mediante un apantallaje 1l7a que circunda a las placas de condensadol
16 y 17 con intersticio exénto de campo. La orejeta 1l entre por el intersg

ticio del condensador de medicién 14 y 15 en el sentido gue no interesa

pare la medicidn. NMediante esta disposiciédn se reducen las influencias pex

turbadoras externas y se aumenta la zona de lonearidad. Cada condensador

de medicibn 14 y 15 esté enlazado eléctricamente con un oscilador de emi~-
sor 18 y 19 repectivamente, y forma con &stos una unidad de comstruccion.
Esta unidad de cénstruccién esté alojgda on una guia de cola de milanc ro
representado de ¢ada porta-abujas l,.é, en 1d;que pueden iﬁustarse con un
husillo de ajuste no representado de tal manera que el moviniento de la

abuja se efectua dentro de la zona de recepcién lineal y cada condensador
de medicién 14, 15 es ajustable de manera que la medicibén puede fectumrse
en una parte a determinar de la leve de aguja. A consecuencia del movimien
to de las agujas de medicién 3, 4 durante el proceso de tricotado, median+
te la inmersién de la orejeta en el inteisticio entre las placas de conden
sador 16 y 17 ge eleva a consecuencia de la mayor constante dieléctrica
de la orejeta 11, la capacidad del condensaéor de medicién 14 y 15 propor-
cionalmente a la proximidad de inmersibn. Ya qﬁe sblo debe abarcarse la

componente longitudinal del movimiento de las agujas de medicién 3, 4, pe

ro no deben abarcarse las eventuales oscilaciones transversales, la oreje

ta 11 pase en direccifn transversal por el intersticio del condensador de
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hedicién 14 y 15. Los movimientos transversales de la orejeta 1l no produ-—
cen variaciones de capacidad, Mediante la variacifén de capacidad proporcio
nal al recorrido del condensador de medicién 14 y 15, se origina una varia
cién de frecuencia proporcional, alsrecorrido, del oscilador emisor 18 y X
El oscilador emisor 18 ¥y 19 equipado con transistores, se alimenia por una
bateria de receptor de bolsillo 20 y 21, gue esiti desarrollaaa como una
unidad enchufable en el oscilador de emisor 18 y 19. KHediante un condensa-
dor compensador no representado puede sintonizarse el oscilador de emisor

18 y 19 a 27, 12 Mhz al estar en la posicién central las agujas de medicion

vequefio tantoc por mil. Ya gue el condensador de medicién 14, 15 es compon=
te del oscilador de emisor 18, 19 rotativo, perteneci nte en cade caso, s:
varia asi pués su frecuencia de sefial proporcionalmente al desplazamiento
mecénico del dieléctrico.ll. La selial de oscilador sinusoidal modulada én
frecuencia, se transmite sin hilos a la parte elaborada del valor de modi-
cién, la unidad analizadora, de la instalacibn, Fara esta dinglidad los og
ciladores de emisor 18 y 19 egtén enlazados el&ctricamente cada uno coun
una antena emisora 22 y 23. La antena emisora 22 y 23 se forma mediante u
unos pocos cm?, de tira de chapa grande gque esté fijada al portaagujas } ¥
2 en inm diata pfoximidad de las entenas receptoras 24 y 25 pertenecientes
en cadé caso. Las antes recegptoras 24 y 25 estén desarrolladas en forma de|
gorona circular., Estas antenas estén fijadas a partes estucionarias de la
mdquina, al eje 26 o bien la cabeza 27. la sefial de oscilador recibidas
por las antenas receptoras 24 y 25 se conduce a los recepitores modulados
enrfreouencia usuales, unicamente que en lugar del radio-detector usual,
s¢ utiliza un disoriminador contadorpara la demodulacién de la sefial modu-
lada en frecuencia, que se caracteriza por una linearidad espscialmente &l
ta y su presién modulada an amplitud. El receptor 28 y 29 trabaja segtn el

principio de superposicién., La frecuencia de la sefial recibida se superpo-

ne ¢ n una frecuencia axuliar algo més baja, esteblizade por cuarso. Den=-

3 ¥ 4. Mediante el movimiento de las agujas esta frecuencia se varia en un
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tro del dispositivo de prepracifn de sefial 30 se amplifica de modo conoci-
do la frecuenciz intermedia producida de algunas cientos de Khz, se poﬁe
en forma rectangular mediante sobremodulacibn y se transforma en una co-
rriente proporcional a la frecusncia en un disoriminador contador. Un an-—
plificador operacional sensible & la corriente forma de ella una tensibn
correspondiente que estéd disponible en le salida de la disposicién. La sen
sibilidad y la gama de frecuencia pueden ajustarse en los recpetores 28 y
29, Esta tensién de salida se conduce ahcra a un dispositivo indicador di-
gital o analogo en el que se indica la profundidad de recogida o bien se

ilustra un diagrama recorrido-tiempo permanente del movimiento de la agu-~

jae Para la medicién de la profundidad de recogida (figuras 4a y €) se cqﬂ

duce la tensién de salida & un contador de hacia adelante y hacia atrés
31 sincrono, a esta condesador 31 estén asociados los interruplores 32, 33
34, Estos interruptores 32b y 34 originan el que sblo se indique la fre-
cuencia de medicién proporcional al movimiento de la guja se elimine le
dereva del oscilador 31 meidnate el interrupior 34 ocuando no surge ninguna
variacién de frecuencia entre los insténtes de conmutacién ds los in%errqi
tores 32 y 34. Si se efectua una variacién de frecuencia el interruptor
24 permanece sin efecto. 1¥s interruptores 32 a 34 se accionan sucesiva-
mente.Ademés mediante una sefial derivada de los interruplores 32 a 34 se
activa el gensrador de impulsos de reloj enlazado eléctricamente con el
contador 31, que fija el tiempo de medicién del contador 3l. Un poco antes
de alcanzarse la zona de recogida, es deqir en tanto la orejeta 1l se en-
cuentre todavia fuera de las placas de condenmsador 16 y 17, la frecuencia
bisica existente sbla en este instante se cuents hacia atrds en el conta-
dor 31 puesto a cero antes del comienzo de este proceso. En el punto de
recogida se provoca el proceso de meditacién propiamente dicho, y la fre-
cuencis intermedia existe ahora, qus consta de la frecuencia de medicién

¥ la frecuencia b4sica se cuenta hacia adelants en el mismo contador 31,

de manera que como resultado final queda sbélo la frecuencia de medicibén
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8l contador 31, y se indica en el dispositivo indicador 36. Utilizandose
dos veceéruno &,el mismo contador 31 puede eliminarse la influencia de-la
deriva del oscilador sobre el resultado de medicién,

En otro ejemplo de ejecucién (figura 4 y 5) la tensién de salil
da se conduce s un osciloéréfo 37, por ejemplo un skyatrom, para registrar
el desarrollo de movimiento (diagrama recorrido-tiempo) de las agujas de

medicién 4 relativamente a sus portagujas 1 y 2 rotativos. Este oscilogra-

fo 37 se-dispara en el deseado insténte, una sola vez Gpor lineas mediant
una seflal de disparadér 38 derivada del movimiento de la méquina. Mediantj
esta disposicién se representa directamente el recorrido efectivo de las
agujas de medicién 3 y 4. La representacitn se efectﬁa independientemente
para ambos portagujas 1 y 2 de la tricotosa circular o bien pars uno o va-
rios sistemas. En la pantalla del oscilogrado 37 aparece un diagrama de
recorrido-tiempo permanente del que mediante fotografia puede obtenersze
un documento dufadero.?Son especialmente apropiados los skyatromeém los
oscilografos; con pentalla acumuladora y los ciclografos. Estos Gliiumns
proporcionan inmediatamente un diagrama duraderc, mientras gue en los apa-
ratos citados en primer lugar esto se efectfia fotografiando las pantallés.
Descritas sufiqf;ntemaqte la naturaleza del invento gsi como
la manera de realizarlo en la préctica debe hacerse constar que las dispo
siciones anteriormente descritas son susceptibles de modificaciones en

cuanto no alteren su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.~ Procedimiento ¥y dispositivo para medir.y registrar
el movimiento relative de las agujas de una miquina de tricotar, en es-
pécial el desarrollo del movimie;to de elementos de formacibn de mallas
en porta-agujas mévidos, con un transmisor de valor derhedici6n ¥ una
unidad analizadora asociada a este procedimiento caracterizadc porque,
log valores de medicibén en la parte de méquina movida se transforma en
gsefiales de frecuencia: las sefiales moduladas en frecuencia as{ obteni
das se transmiten a través de un emisor y un receptor a una unidad ana-
lizadora estacionaria: la gefial transmitida se demodula mediante un -
diseriminador: la sefial de medicidn se hace visible en modo en s{ cono~
cido a través de un disposiﬁivo indicador. 4

2.= Dispositivo para la ejecucibn del procedimiento se-
gln la reivindicacibn 1, caracterlzado porque a la parte derméquina mo~
vida se fija un dieléct5ico con el que ea sumergzble en un condené?dor
de medicién dispuesto en la zona_ de movimiento de la parte de méquina,
porque mediante la variacién de capacidad proporciopal al recorri¢b, pr
ducida en el condensador de medicibn se produce en un oscilador de emi-
sor enlazada eléctricamente con el condensador de medicibn, una varia-
cidn de frecuencia proporcional al recorrido, que 88 transmitible des-
de el oscilador de emisor, sin hilos, como sefial de frecuencia modula-
day 2 través de una antena emisora, a la antena receptora de un recep-
tor de una unidad analizadora estacionaria en la que para la demodula~-

cién de la sefial de frecuencia modulada y para su reconversifén en una

corriente proporcional a la frecuencia, ,estén dispuestos un diserimina-~

dor contador, asi como un amplificador de operacidn que produce una
tensibén de entrada correspondiente para un mecanismo contador o para

un dispositivo indicador.

3.~ Dispositivo segln la reivindicacién 1, caracteriza-

10

do porque por cada porta-agujas esti desarrollada una aguja como aguja
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de medicibn, por cuanto que en ésta se fija un dielectrico en cuya zo-
na de movimiento est4 puesto en el porta~agujas un condensador de medi=-
cibfn que con un oscilador de emisor forma una unidad de construccidn
preferentemente alimentada por beteria que esti enlazada elfctricamente
con una antena emisora fijada al porta-agujas y a una separacibn lo me=~
nor posible.de la cual esta fijada en una parte estacionaria de 1la mi-
quina una antena receptora que esta enlazada electricamente con la uni-
dad analizadora dspuesta asimismo estacionaria.

k.- Dispositivo segfin las reivindicaciones 2 y 3 caracs
terizadas porque en el vistajo de la aguja de medicidn esti fijada un;
orejeta de material dieléetrico, gque penetra en un escote del porta-aguf
jasy en el que por otra parte entran las placas de condensador del.con-

densador de medicibn dejando un intersticio de movimiento para la oreje

ta.

-

—
—

5.= Dispositivo segfin las reivindicaciones 2 a &, carac-
terizados porque el campo eléctrico en el intersticio del condensa@or de
nedicidén se delimita estrechamente con intersticio axento del campo por
un apantallaje que le circunda y la orejeta pasa a2 través del intersti-
cio del condensador de medicibn en una direccién que no interesa para
la mediciébn.

6.~ Dispositivo segfin la reivindicacibn 2, caracteriza-
do poraue las antenas receptoras desarrolladas en forma de anillo cir-
cular, estan fijados coaxiales al eje del porta agujas en la parte de
miquina estacionaria y las antenas emisoras en forma de orejeta estan
dispuestas coaxiales en el porta-agujas a pequefia separacidn de las an-
tenas recentoras.

7.~ Dispositivo seglin la reivindicacibn 2, caracteriza-
do porque el dispositivo indicador est& desarrollado como sykatrom, co=

mo oscildgrafo con pantalla acumuladora o como ciclégrafo.

8.~ Dispositivo segfin la reivindicacién 2, caracteriza-



do porque los contadores estan enlazados electricamente con un gistema

de conmutacién y un generador de impulsos de reloj.

9.= Procedimiento y dispositivo para medir y registrar
el movimiento relativo de las agujasen una mlquina de tricotar, tal y
como queda sustancialmente descrito en la presente Memoria, e ilustrado
en los dibujos adjuntos,

Esta Memoria consta de 12 hojas escritas a miquina por

una sola cara. .
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