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MBtOBlA DBSCRIPfüVA

■Seta invención se refiero a un aparato para pro por 
donar orillos tínicos, particularmente ótil en loe telarse 
sin lanzadera de alimentación continua y orillee dobles cuan 

§• do, en caso de telares de gran tamaño, so tajen dos o más
piscas simultáneamente. ~ ~  —  - —  - — ---------- - -

Kn la tóenles anterior se conocen varios aparatos 
que aon efectivos para cortar y doblar hacia atrás los extra 
mos del hilo de la trema que sobresalen de la calada, y com- 

10. prenden substancislmente mecanismos mecánicoo o neusomecáni—
eos cuyos movimientos están sincronizados sobra el batán y 
que están adaptados para primero cortar y luego doblar para 
atrás el extremo cortado.---- -------- - —  _



Zalea aparato» conocido» adolecen de distinto» ln- 
conveniente*, entre lo* cuales* la dificultad de adaptación 
para el tisaje de diferentes hilos y particularmente hilos 
peludos, la necesidad de frecuente limpíese de la «apata que 
retiene el hilo cortado, la velocidad de elaboración relati­
vamente baja debido a la presencia de levas negativas a re­
sorte, el fallo frecuente de los resortes de las levas, un 
funcionamiento ruidoso del aparato y la dificultad de propar 
donar una lubricación continua y efectiva para el mecanismo*

Es una finalidad primaria de esta invención proper 
cionar un aparato sencillo y seguro que evita o al menos mi­
nimisa los inconvenientes citados.

Kás particularmente, es una finalidad de esta inven 
eión proporcionar un aparato de corte del hilo totalmente »« 
cónico que lleva incorporados unos medios completos de ajus­
te y que no utiliea medio» elásticos de fuerza que son sus­
ceptibles de: provooar un funcionamiento critico y poco seguro*

Otra finalidad es proporcionar los mecanismos socio 
nadares e impulsores encerrados en una carcasa o oaja oerra­
da, a fin de asegurar una lubricación y características de ni 
vel de ruido mejoradas. - —  ~ ■---- - - - ------------

Ks otara finalidad de la invención proporcionar un 
aparato doble para su ubicación en un punto intermedio de la 
longitud del telar, oon lo que pueden obtenerse dos o más 
piezas de género con orillos con una sola picada de Usaje. -



tfea finalidad no poco importante as proporcionar un 
aparato de dioeHo sencillo y entretenimiento reducido y por 
consiguiente, también conveniente desde el ponto áe vista 
económico.

Betas y otras finalidades que se harán evidentes 
m5« adelante* se logran con un aparato para proporcionar orí 
líos sencillos y doble* (según la invención), caracterizado 
porque comprende un grupo cortador tipo tijera» una «apata 
de retención para cada orillo» un gancho de recogida para ea 
da «apata de retención adaptado para devolver el hilo corta­
do por la calada, aedonadores positivos a leva y articula­
ciones operativas para controlar seriadamente las operaciones 
do corte y recogida del hilo, una carcasa hermética que con­
tiene dichos Hccionadoroe y articulaciones y medios indepen­
dientes de ajuste y posioionamianto para dicho grupo corta­
dor y para la tapa y soporte de toraplmeo. - - - - - - - - -

Otras características y ventajas dal aparato según 
esta invención se comprenderán fácilmente de la siguiente 
descripción detallada de dos roáLisaolonea preferidas pero no 
restrictivas do la misma, dadas en la presente a título de 
ejemplo y no de limitación e iluetradas en loe planos anexos 
en lo» que*

la Figura 1 es una vista en perspectiva global de 
tina primera realización del dispositivo de la invención, adaj> 
tado para formar un orillo en ol lado opuesto a la alimantjj 
ción del hilo;
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la Figura 7 oe una vista m  perspectiva de un gru 

po cortador»

la Figura 3 ilustra «n lino a continua el grupo cor 

tador de la Figura 2 en su posición abierta y en las líneas 
de puntos y trazos el mismo grupo en su posición cerrada» *•

la Figura 4 ilustra el mecanismo impulsor» -■**--*

la Figura 4a ilustra una variación del mecanismo

impulsor»

la Figura 5 es una vista en perspectiva global fie 
una segunda realización, adaptada para un orillo doble Ínter 
medio para la separación de piezas»

la Figura 6 ilustra el mecanismo que acciona loa mo 
vimientoa de los ganchos de recogida» y

la» Figuras 7 y S ilustran dos variaciones «el me» 
oanismo de 1» Figura Ó,

Con referencia a lao figuras citadas, el aparato 
de la invención comprende una oaja O carcasa 1 de acciónamien 
to colocad» entre dos aletas verticales 2 jr 3* paralelas una 
a otra» perteneciendo aquella a una cartela con forma de "t” 
invertida, una porte horizontal 4 de la cual est¿ asociada 
con el antepecho del telar de manera rígida por medios no 
ilustrados. 3sta aleta 3, pertenece a su ves a una cartela 
con forma de "L", cuya parte horizontal coopera con la parte
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horizontal de dicha cartela con forma da "T" invertida por 
medio de tomillo*? a juetablee recibidos en agujeros coliseo 
que permiten bu desplazamiento por una línea perpendicular 
a la dirección de ticaje, mientras que la parte horizontal 

5. de la "I** invertida está fija.

Mcha caja o carcasa 1 está unida a dichas aleta» 
vertíosles 2 y 3 por medio de tomillos pasantes 5, también 
recibidos en ranuras» siendo su aflojamiento efectivo para 
proporcionar» por medio de una leva 6, un desplazamiento de 

10. dicha caja 1 con respecto a dichas aletas 2 y 3» por un eje
perpendicular a la dirección de tica je. —  - - —  —  -

Jto dicha aleta vertical 2» exteriora ante con res­
pecto a dicha caja o carcasa 1 está montado para su giro un 
piSÓn impulsor 3 por medio áe un árbol fijo 7» y el cual p_i 

15. ñón deriva su movimiento! Se un pidón proporcionado en el an
tepeeho no ilustrado.

El engranaje cinemátiao comprende además un piñón 
intermedio 9 con un árbol 10 que es ajustablo por un arco 
de circulo oentrado sobre dioho árbol fijo 7 » y un dn piñón 

20. impulsado 11 asociado, a través de medios da sujeción 12» a
un árbol rasurado 13 que gira dentro de dicha carcasa 1. Pe 
ra permitir retirar dicha carcasa 1 áe las aletas 2 y 3 de 
dicha cartela con forma de ”T" invertida, se proporciona una 
ranura 14 para el paso de dicho árbol rasiurado 13 con un rao 

25. violento ascendente.-- ------------------------------- •
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En la otra aleta vertical 3 hay montado para. su gi 
ro» tal como se va con mayor claridad en la segunda realiza­
ción da la invención, un brazo 15 para au giro alrededor de 
un pasador 16 asociado con dicha aleta vertical 3 y adaptado 

5. para aoportar la tapa 17 del templazo, cuy» posición con res
pe oto al teaplaeo está predeterminada y mantenida por «1 

apriete de un tomillo 18 de bloqueo. - - - - - - - - - - -

Con la parte delantera de dicha carcasa o caja 1, 
o sea en el lado de tisaje de la «alema, hay asociados un gru 

10. po cortador 19 sobresaliente de tipo tijera y el gancho 20

de recogida de hilo.

Dicho grupo o diapoaitivo cortador 19 consiste 
substancialmente en tres partes, a saber* un «oporta 21, una 
placa vertical 22 capacitada únicamente para moverse en vai- 

15, vía con un movimiento horizontal de traslación, un elemento
23 con forma de C que es móvil con. rotación y traslación y 
está asociado con la zapata 24 de retención del hilo» - - -

íüós específicamente, la placa vertical 22 tiene 
una configuración rectangular casi plana y eatá asociada, en 

20. el lado de la carcasa, con dea pistones 25 que son móviles 
horisontaimante con movimiento alternativo» Picha placa 22 

tiene en su parte inferior delantera una cuchilla fija 26 do 
tada de un filo y el elemento 23 con forma de & está atontado 
giratoriamente al mismo en 27, permitiéndese su giro dentro 

25. de límites por dos ranuras arqueadas, una muirá inferior 29
y una ranura superior 29, que tienen sue centres concéntricos



coa &ieh© pasador 27, con lo que son móviles, en la ranura 
inferior 28, un pasador móvil JO asociado con dicho elemento 
23 con forma de C y, en la ranura superior 29, un pasador fi 
jo asociado con dicha placa 22. Las dos ranuras están forma-

9. das respectivamente en el elemento 23 con forma de 0, o sea 
la ranura superior 29, y en la placa 22, o aea la ranura in 
feriar 28. - - - - - - - - - -  - —  - - - - - - - - - - -

Picho elemento 23 con forma de C está asociado, 
por medio de dicho pasador 30 que atraviesa dioha ranura 28

10. con una cuchilla móvil 32 situada en el lado opuesto con rae 
poeto a la piaos 22 y está montada para su giro sobre el mis 
rao pasador 26. Dicho elemento con forma de C incluye además 
en su parte inferior un cilindro caliente 33 cuyo movimiento 
do traslación está limitado por una leva plana 34, estando

19. indicados los extremos de recorrido con dos lineas verticales
35 en la Figura 3« - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Dioha capota 24 de retención del hilo está soporta 
da por un árbol 36 que atravioca dos ánimas verticales forma 
das en el espesor de los brasas horizontales de dicho el cenen

29. te 23 con forma de C, y ejerce presión sobre un resalte 37

de apoyo que se corresponde aproximadamente con dicha cuchi, 
lia móvil 32 cuando esta óltima está en su posición abierta. 
La acción de cierre do dicha zapata 24 viene proporcionada 
por un resorte 38 que actóa entre la cara interior del brazo

25. inferior del elemento 23 con forma de C y un tope 39 asocia­
do con dicho árbol 36 y deelizablc en un cilindro paralelo

- 7 -



vertical fijo 40 a fin de impedir que la «apata 24 gira. - -

Bicha «apata viene accionada a través de la parto 
superior de dicho elemento 23 con forma de ÍJ, donde una pa­
lanca virtualmente horisontal 41» montada para «u giro a un 
asílente vertical 42 del braso superior de dicho elemento 23 

con forma de 0» en ou parte tewsinal interior* es accionada 
por interferencia con una guía o leva fija 43 formada en di­

cho aoporte 21.

Dicha pelanoa 41 está foraada constantemente hacia 
arrio» en el extremo opuesto con reapeoto a dicho punto de 
pivotauniento por un reaorte helicoidal cilindrico 44 que es­
té guiado por la parte saliente de dicho cilindro 40* estan­
do introducida dicha parte saliente a través del espesor de 
la palanca 41* haciéndose ésta de chapa metálica doblada en 

forma de U.

Bajo dicha fuerza de empujo* un rodillo 45 montado 
para su giro en una posición casi central con respecto a di­
cha palanca 41 sigue dicha guía fija 43 con independencia de 
si el movimiento del elemento 23 con forma de 0 es de traela 
cidn o de rotación, y eventualmente a* separa de la misma en 
su poeieidn de avance máximo hacia adelante*------ ---- —

Bicha palanca 41 interfiere en «u parte delantera* 
opuesta al punto de pivot amiento, con la parte superior 46 
de dicho árbol 36 y en su movimiento determinado por dicha 
guía fija 43. controla el movimiento de la «pata 24* - - - -



Un la zona do pivotasiiento de dicha palanca 41# hay 
un ajusta para el grado 47 de apertura de dicha palanca 41# 
que comprende un tornillo prisionero y una tuerca de bloqueo»

La ?igura 4a ilustra una variación del dispositivo 
de accionamiento peora el grupo cortador indicado aquí con 19a.

Bu «ata realización, el movimiento hacia adelante 
del grupo todavía ee efectúa a través de do» pietonse 25a# 
que se muevan en vaivén en dirección horizontal# mientras que 
la guia fija 43 esté substituida por una articulación 73 
que# estando montada en 79 para su giro al bastidor del apa 
rato# es accionada por un lado por una leva negativa 80 que 
esté montada sobre dicho árbol rasurado# indicado aquí con 
13»* y Que por el otro lado coopera mediante un asiento rec­
tilíneo Si con un trinquete 82 que sobresale de una barra 
vertical 33 qu© constituye una prolongación del árbol pasan­
te 36 que lleva la zapata 24 do retención del hilo (reflriéa 
doce estos últimos el omonto 8 36 y 24 a la Figura 3 por razo­
nas de similitud). - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Con el mismo movimiento» la barra vertical 83 ac­
ciona» a través de una articulación 34» la cuchilla móvil 
35 temblón. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Lado a lado oon respecto a dicho dispositivo 19 de 
corte# y situado en el lado de dicha zapata 24 de retención 
áel hilo ae encuentra dicho gancho 20 de recogida que recibe 
al soporte» por medio da un dispositivo 43 de bloqueo conocí



do* par se. a partir d« un árbol horiaontal 49 de impulsión 
que sobresale de la placa delantera de dicha caá» o carcasa

1. - -------------------------- * *

picha caja o carcasa t contiene los dispositivos 
de accionamiento, o sea tres enlaoe» cinemático» individua­
les t el primer enlace comprende un* primera lev» positiva 
30 fijada con chaveta a dicho árbol ranurado 13 seguida At 
una primera palanca con p«lpador 51 que* extendiéndose con 
una primera biela 52» eeti asociado con dichos pistones saávl

les 25.----------------- -------------

Bl movimiento resultante As dicho» pistones es o %  
pleaente de traslación y alternación. • • • • « • < - - - - -

El segundo enlace cinemático tiene la tinción de 
proporcionar un movimiento horizontal de traslación alterna­
tiva del árbol 49 de impulsión para dicho gancho 20 de reco­
gida y consiste en una segunda leva positiva 53 fijada coa 
chaveta a dicho árbol ranurado 13, seguida de una segunda pa 
lenca y palpador 54 que* a través As las articulaciones 55 y 
56, acciona el movimiento horizontal de traslación de una 
brida 57 en cooperación coa una ranura 58 en la parte termi­
nal interior de dicho árbol 49 de impulsión.

Así es hace que si árbol 49 so mueva *n vaivén sin 
impedir su movimiento rotativo Independiente. - - - - - - -

El tercer enlace cinemático tiene la función de ha
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cer girar dicho árbol 49 y comprende una tercera leva positi 
va 59 formada en el cuerpo de dicha segunda leva 53* seguida 
de una tercera palanca y palpador 60 que » a través de bielas 
y paloneas 61, 62 y 63, hacen que un Manguito 64, remirado 

5. interiormente y que coopera con una «ona racurada 65 en la
parte media de dicho árbol 49* gire. - - - - - - - - - - - -

Tin una segunda realización de la Invención ilustra 
da en la Figura 5, se proporciona un dispositivo para la for 
moción de orillos dobles, que comprende también en este oaso 

10. un sólo grupo cortador con forma de tijera pero que tiene dos
zapatas 66, 6? de retención y consiguientemente dos resaltes 
de apoyo similares al 37 arriba citado, que con accionados 
por una palanca ónice parecida a la 41 antes citada, pero que 
tiene una. base más ancha. Iodos los demás componentes pense- 

15. neasn iguales, o estén dispuestos nuevamente de forma de ime
gen especular con respecto al grupo cortador. - - - - - - -

Con respecto al accionamiento del grupo cortador, 
no so proporcionen variaciones, salvo que el elemento 23 con 
forma de 0 está parcialmente redoblado on su parte delantera 

20. para soportar la segunda zapata y suave las dos zapatas si­
multáneamente. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Con respecto a loe dos ganchos simétricos de reco­
gida, señalado a con 68 y 69 en la Figura 5, son accionados 
por un dispositivo ilustrado en una primera forma en la Jfigu 

25* ra 6; en este coso, los dos árboles ramarados 63g y 63a des-
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Usan a traváo de dos piñones 70 y 71 que están Montados coa 
chavetas a . manguitos ronurndos que se corresponden. con di­
chos árboles rasurados. —  - ~ ------ —  -

hoe dos piñones 70 y 71 aogranna.«1 uno coa #1
5. otro y el piñón señalado con 71 «etá dentado solamente por un

arco de aproximadamente 180® y tiene, en eu parte lisa, una 
oreja 72 sobre la que acciona el tren, de articulaciones de 
acoioniusiento para su Movimiento rotativo. ------------- -

En su cabeza interior, loo dea árboles 6 %  y 69j&
10. están dotados de dos ranuras 73 y 74 respectivamente «a las

que aotúa una doble brida 75 unida al enlace cinemático que 
acciona el Movimiento alternativo do avene». - - - - - - - -

Puede obtenerse también el movimiento rotativo a 
través de una cremallera lateral 76 que aotáa «obre uno de 

15, lo* áoe piñoneo 70a. y 71a» aquí dentados en toda su perife­
ria tal como se ilustra en la Figura 7, o por medio de una 
cremallera central doble 77 que acciona sobre ambos piñones 
70b y 71J> de manera simultánea.

Tanto en los aparatos de orillo único como da orí 
20. lio doble, la asonancia de movimiento es la siguiente* cuan

do el hilo arrastrado está entro les dos cuchillas, al ele­
mento con forma de C se desplaza hacia delante y gira parcial 
mente para accionar primero la zapata de retención y luego la 
cuchilla móvil que corta el hilo* En ««te punto» el hilo ea 

25. recogido por al gancho de recogida» liberado de la sapata y



devuelto a través de la calada para formar el orillo. - - —

tas características peculiares de un tal aparato 
gen plurales y -‘destinadas a lograr la finalidad de la inven­
ción: efectivamente, la provisión do levas positivas logran 
la finalidad de máxima seguridad operativa, incluso a eleva­
das velocidades, sin riesgo de la rotura de resortes, ahora 
inexistentes. -

Sa cuanto a los Arbolee que coprasalea de la caja 
o csreaea, todos experimenta» ua movimiento de traslación o 
do rotación y traslación«y eue asientos a través de la carca 
ea están sellados, quedsn-io retenido el aceite lubricante 
dentro de la carcasa o caja. Así el aparato puede funcionar 
®ás Satisfactoriamente con menos desgaste y ruido. ------

Con el orillo intermedio doble, se produce un ori 
lio doble, o sea,m producen dos pieza» terminadas de géne­
ro en una sola picada de tiaaje.

Desde este mismo principio inventivo, pueden origi 
narse otras realizaciones que se han reseñado sólo parcial­
mente y que caen dentro del alcance de esta solicitud. - - -

ln particular, loe materiales y dimensiones utili 
Badea pueden sor loe que sean necesarios para adaptarse a
exigencias individuales.

A loa afectos consiguientes, se declaran de novedad
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y propinad para Sapafta, aun territorio» y plaaaa do sobara 

nía» las reivindicaciones que siguen*
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H S I V I 5  3 I C A C  I 5 5 S S

1, - Ke joras en loe aparatos para fornar orillos, isla 
particularmente pora formar orillos sencillos y doblar, ca- 
racterisadOH porque el aparato compren da un grupo cortador
da tipo tijera» uno zapato da retención pora dada orillo, 
un gancho de recogida para cada zapata de retención adaptado 
para devolver el hilo cortado por la calado, acoionaáores po 
altivos da levo y articulaciones operativos para controlar 
seris&ssaetite las operaciones ¡Se corte y recogida del hilo, 
una carcasa hermética ouo contiene dicho» accionaáoree y qr 
ticulaoionca, y medios independiantes de ajuste y pociclóna- 
¡aianto para dicho grupo cortador y para la topa y soporte 
del templazo. - - —  - - - - ---- - - - - —  - - • “ ~

2, - tejeros según la reivindicación 1, caracteriza 
das porque dicho grupo cortador comprende una plaoa vertical, 
una cuchilla fija en la parte inferior delantera de dicha 
placa, dos pistones móviles horizontalment» con un movimien­
to de traslación y asociados con dicha placa, un enlace cine 
íaátleo que toparte dicho movimiento de traslación compren­
diendo dicho enlace cinemático una leva positiva asociada oon 
una palanca y una hiela, un elemento con forma de C montado 
para giro en diclia placa y que tiene una cuchilla móvil oon 
movimiento tipo tijera, una leva plana que controla dicho tro 
viralente y que actúa como limitador de recorrido, sobre la 
cual llega a tope un cilindro saliente durante dicho movimien 
to y, estando asociado con dicho elemento oon forma de C, pro
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dúo* «1 movimiento rotativo de corte.

3. - Mejor»» eegún Xas reivindicación 1 y 2» carac* 
terisedas porque hay asociada con dicho elemento con foro» 
de C una «apata efectiva para retener ai hilo oortado hasta 
que «ate di tino es recogido por un gancho de recogida para 
devolverlo a travóo de la calada y formar un orillo, siendo 
accionada dicha zapata en su movimiento por una palanca que 
aotda sobre un árbol vertical que soporta dicha zapata, ai** 
do accionada dicha palanca por una leva fija con respecto a 

dieha carcasa.

4. - Mejoras según las reivindicaciones 1 y 2» oa- 
raaterisadas porque dicha zapata y dicha cuchilla móvil son 
accionadas y sus moviaientoB por una articulación que derive 
cu movimiento de una loga negativa accionad» por un movissien 

to primario.

5. - Mejora» según la reivindicación 1, caracteriza 
das porque dicho» aoeienadores están contenido» dentro de una 
caja salida de baño de aceite, «iendo accionado» lo» pistones 
que sobresalen de la misma con movimiento de traslación y ro 

taoión en asientos sellado»*

6. - Mejora» según.la reivindicación 1, caracteriza 
dos porque el grupo cortador y lo zapata de retención son
ajustablea, junto con dicha caja o carcasa, por medie de una 
lava por una linea perpendicular af ila dirección de tiaaje, y 
porque se posibilita un ajuste similar independiente por tor
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aillos recibidos m  asientos rasurados para el templas» y el 

soporte de tapa del templase•

7 .- Mejoras oegiSn la reivindicación 1» carácter isa 

das porque en la relación de doble orillo del aparato, dicho 
aparato comprende un grupo cortador centralflanqueado eimátri 
sámente por do» zapatas do retención, teniendo cada zapata su 
propio asiento Se retención, estando interconeotadaa rígida­
mente dichas zapata», siendo todos los elementos restantes, 
a saber el gancho de recogida* templase y tapa de templaso 
imágenes especulares duplicadas uno de otro y dispuestas si— 
métricamente con respecto a dicho grupo cortador, proporcio­
nándose además mecanismos aecionaáores operativos para hacer 
que dichos ganchos de recogida realicen movimientos similares 
de imagen especular y simultáneo.

8.- Mejoras segón. la reivindicación 7, caracteriza­
das porque dichos mecanismos accionadores para dichos ganchos 
de recogida coprenden una brida doble que coopera simultánea 
mente con dos ranuras formadas una en cada extremo interior 
de dichos árboles de soporte para dichos ganchos de recogida, 
estando asociada dicha brida con el enlace cinemático que im 
parte dicho (movimiento alternativo de traslación a dichos 
ganchos de recogida, dos piñones, estando fijado cada pifión 
con chaveta a un manguito ranuraflo que se corresponde con las 
ranuras formadas en la zona central de dichos árboles, «igra 
nándose dichos pifiones uno con otro y teniendo uno de dichos
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piñonee una oreja adaptaba para relacionarse coa el enlace 
cinemático que imparte a dichos piñones y por consiguiente 
a dichos ganchos de recogida un movimiento rotativo alterna­

tivo. *

9. - Mejoras eegdn la reivindicación 7. oaracterisa 

das porque dichos piñonee operativos para impartir dicho ao 
virolento rotativo alternativo a dichos ganchos de recogida 
están en engrane imXtuo, estando engranado también uno de di­
chos piñones coa una cremallera accionada con movimiento de 
traslación alternativo por un enlace cinemático apropiado* -

10. - Mejoras segdn la reivindicación 7» caracteri-
sadas porque entre dicho® piñones operativos para impartir 
dicho movimiento rotativo alternativo a dichos gancho» de re 
cogida funciona una cremallera central doble engranada con 
ambos piñonea y accionada con movimiento de traslación alter 
nativo por un enlace cinemático apropiado. - —

11. - "MBJOEAS m  LOS APAUAfOS PASA POSMAS ORILLOS**.

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presten te memoria qué consta de dieciocho hojas foliadas y 
canografiadoe por una sola de sus coras y de cinco láminas 

de dibujos que la ilustra*

mea*
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