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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de Invencién tiene por objeto,
gegin se indio; en su enunciado, una serie de perfec~
cionamientos introducidos en la construccién de porta-
machos de rosoar;

De manera més concreta, ls presente invencién se
refiere a unos perfeceionamientos introducidos en los
portamachos de roscar del tipo que se solidarizan al
cabezal de la correspondiente méguina y quedan en dis
posicién de permitir la fijacidén, en forma fhcilmente
desmontgble, del macho de roscar que en cada caso inte
rese, comunicéndole el movimiento de giro de agquél ca-
bezgl, de manerag directa en un sentido de giro - que
corresponde a la operacidén de voascado propiamente di-
cha - y con una importante multiplizaeién de velooi-
dad en el gentido opuesto — que corresponde a la fase
de extracoidn del macho del interior del orificio ya
r0508d0 =. Segtin una solucidén ens{ ya oconocida y abun-
dantemente aplicada, en este tipo de aparatos el cam-
blo del sentido de giro se determina por medio de un
desplazamiento axigl de unag parte del portamachos, que
permanece fija al cebezal de la méquina, con respecto
a otra parte, a la que permanece fijado el macho, Obw
teniéndose le multiplizacidn correspondiente al movi-
miento de retroceso del mecho por medio de un juego de

engranajes planetarios,

Los perfeccionamientos que motivan la presente
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solicitud de registro, segin se vera claramente a con-
tinuacién, significan unes claras mejoras en la cons-
truceidn y funcionemiento del expresado tipo general
de portamachos; y destacan principalmente por el inge-
nioso sistema medignte el que ee lleva & cabo la fija=
cién del macho de roscar al aparato, sistema que per-
mite adaptar répldemente el portemachos & la recepcidn
de una amplia gama de machos normalizedos, e incluaso

a machos de tipo especial; por comportar un limitadoxr
de par, que constituye una eficaci{sima proteccidn del
macho, y ello, principalmente merced a la posicidn

que ocupa en el conjunto, tanto en el movimiento de
roscado como en el movimiento de recuperacidn; por el
montaje flotante de los manguitos mediante los que gze
tranemite el movimiento, en uno u otro sentido, del
érbol de la maquina el macho; ¥y, en f£in, por una su-
cesién de importantes mejoras construtivas que irénm
poniendose oportunamente de relieve a lo largo de la
presente Memoria Descriptiva.

Ia esencialided y las principales caracteristi-
cas ywentajas de los perfeccionamientos en cuestidn,
regultarén mas facilmente éomprensibles a la vigta de
los dibujos que con la presente memoria se acompafian,
a los que en lo sucesivo se ééfgriré lg explicacién,

y en log que, a titulo puramente ilustrativo y aclara-
torio, y, desde luego, sin caracter limitativo de nin-
guna clase, se ha representado un ejemplo concreto de

aplicacién préctica de aquéllos.
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En eptos dlbujogms

La figura 1 es una seceidn dismetral convenciongl
de todo el conjunto del portamachos.

La figurai2 eg un detalle en despiece en perspec=—
tiva, mostrando la estructura del dispositivo mediante
el que se lleva a‘oabo la fijacién al aparato del co-
rrespondiente macho de rosocar,

La figura 3 es un detalle en perspectiva, parcial
mente en despiece, mostrando el mecanismo de embrague
de fricoidn, que conmstituye un dispositivo de limita=-
cidn del par de giro transmitido a la herramienta.

Y, finalmente, la figura 4 es un detalle en pers-
pectiva, mogtrando la estructura del mecanismo de
transmisién mediante el que se determing el giro de la
herramienta, bien en igual sentido y a la mismag velo=
oidad que el Arbol de la méquing, durante la fase de
roscado, bien ensentido opuesto y a mayor velocidad,
durante la fase de extracoién del macho.

Refiriéndonos, pues, a estos dibujos, y de acuer
do con los perfeccionamientos en cuestidén:

Segfin una importante caracteristica de la inven-
cién, que se ha representado en forma detallada en la
figura 2 de los expresados dibujos, el extremo termi=-
nal del portamachos, al que se £fija la correspondiente
horramienta, presente la forma de un ocuerpo cilindrico
hueco 1, provisgto de al menos dosg perforacloneg digme-
tralmente opuestas 2-2', en las que ajusta en sentido

diemetrel un pasador 3, dotado de uns muesca central 4,



10

15

20

25

de seocoidn ocuadrada, que queda en disposioidén de re-
oibir la extremidad 5, de seccidén ouadrada y dimen-
giones normalizades, del véstago 6, en cuya extremis-
dad opuesta se halla labrado el macho de roscar proplg
mente dicho 7. A continuacién, el cuerpo cilindrico
referido presenta una zona, de superficie exterior 8
rosceds y superficle interior 9 obnica, quedando
esta dltima en disposicién de recibir una pinza elés
tica de sujeoién, del tipo, en sl ya conocide, que
comprende unas grapas metélicas 10, dispuestas en sen
tido radial en una masa cénica de soporte de material
eldstico 11. Ecta pinza es retenida por una tuerca
tubular 12, eventualmente dotada de muescas 13 u oira
disposicién cualesquiera que facilite la actuacidn
sobre la misma, que se acopla & la gzona roscada 8,
comprimiendo el cuerpo 11 contra la zona tronoooé-.
nica 9 y obligéndolo a cerrarse y a aprisionar el vés~
tago 6, de manera que lo mantlens convenientemente
centrado, e inmovilizado en sentido axial, en disposi-
cién de ser arrastrado en giro merced al encaje de la
extremided 5 en la muesca 4. Al propio tiempo, este
enceje asegura la inmovilidad del pasador 3 en los
orificios en los que se hallq&enohufado.

En las condiciones expuestas, se comprende Que
bagtard oontar con un nimero epropiado de pasadores
3, dotados de escotaduras 4 de distintos tamefios,
para que el portaeherramientas pueda ser fécllmente

adaptado o la fijacién de machos de roscar de dife-
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rentes dimensiones normalizadas, Por otra parte, estos
pasadores pueden ser fécil y rdpidamente construfdos
a partir de varilla calibrada, por cualquier mecénico
medisnamente hAbil, de manera que el conjunto puede
en reglidad adaptarse a ocualqulexr tipo especial de
macho de roscar, aunque sus medios de anclaje no =e
ajusten a normas,

Segin otra importante caracteristica de los per-
feccionamientos qus nos ocupan, immediatamente antes
del dispositivo extremo de fijacidn que ha quedado
descrito, el portamachos cuenta con un mecanismo de
embraegue de friccibn, regulable, que constituye un
limitador de par méximo transmitido, constituyendo
una eficaz proteceidn del nacho, y evitando que una
gobrerresistencia, engendrada por la causa que fuere,
pueda determinar su rotura. Debe sefinlarse que exis-
ten ya en el mercado algunos tipos de portamachos que
cuentan con un sistema de embrague limitador por par.
Ahora bien, este mecanlsmo se sitia generalmente a la
entrada y no a la salida del mecanismo de camblo de
sentido y multiplicacién del movimiento que se anali-
zard mas edelente, lo que determina que resulte prdoti
camente ineficaz en el movimiento de retroceso del mo-
cho, que se efectia a una velocidad de rotacién doble
de la correspondiente al movimiento de gvance. Por
ello este mecanismo resulta incapaz de impedir que cam
cierta frecuencis se produzca la rotura del dtil en

aquél movimiento,
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Este mecanismo de embrague, representado c¢on un
clerto detalle en la figura 3, comprende bésicamente,
en primer lugar, un cuerpo cilindrico hueco 14, solida
rio del cuerpo 1, anteriormente referido, con el que
normalmente se constituird de una sola pieza. En el
interior de este cuerpo queda dispuesta en sentido
axial con notable holgura, la extremidad del eje de
entrada 15, al que se hard mds amplia referencia mas
adelante. E1l espacio anular definido entre estos dos
elementos es ocupado por una sucesién de arandelas 16=-
16', que se hallan alternativemente solidarizadas en
giro, por cualquier sistema apropiado, & uno y otro
de ellos, y entre las que quedan intercalados unos
discos de friccibén 17. De esta forma, el movimiento
de giro del eje 15 se transmite al ouerpo 14 ¥y, pPox
tanto, &l cabezal gl que se halla fijado el macho, a
través del embrague de friceidn representado por este
pagquete de discos, que, merced al nimero de éstos, pre
genta en conjunto una superficiemde contacto muy apre-—
oilable.Ante cualquier resistencia que sobrepase el 14~
mite preestablecido y antes de gque se produzca la ro=
tura del dtil, este mecanismo de embrague desliza, in—
terrumpiendo la transmisién del movimiento. Los expre-
sadoé discos son apretados unos contra otros por.me—
dio de wn cierto ndmero de muelles helicoidales 18,
iguales entre sl y regularmente distribuidos, que ac-
tdan sobre el primero de ellos, comprimiendo todo el

paquete contra el fondo del cuerpo 14, a través 'de
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loa orificios 19 previstos en un disco 20, que se
halla libremente arriostrado sobre el eje 15 y ajus-
ta en el interior de aquél cuerpo, quedando retenido
en el mismo, por ejemplo, por medio de una arandela
eléstica 20', de tipo clédico. Finalmente, estos mue-
lles se apoyan contra un disco 21, también libremente
erriostrado sobre el eje 15, contra el que actda el
fondo de ung tuerecs tubular 22, que rosca sobre el
cuerpo 14. Se comprende que epretando més o menos a
fondo esta tuerca, resulta posible regular la tensién
de los muelles 18, regulando exactamente el par méximo
que puede transmitirse g través del embregus, Ia tuer-
ca 22 puede inmovilizarse en la posicidn en cada caso
elegida por medio de cualquier sistema clésico, por
ejemplo, mediante un simple tornillo radigl de presién
23. Por Ultimo, en una forma preferente de realizacién,
sobre el eje 15 se dispondrid un retén 24, que gella el
conjunto dei.mecanismo, evitendo la introduccién en el
mismo de polvo, agua ¥y otras impurezas, y evitando, de
manere especial, que pueda introducirse en el mismo lm.
graga lubrificante que se fugue del mecanismo de trang

migidn que se estudiard mis adelante.

Toda la parte del aparato que ha gquedado descrita
6g solidaria del macho de roscar, con respecto a desplg
zamientos en sentldo axiel. Existe otra parte que per—
manece solidaria del &rbol 25 que se fija por medios
convenclonales al cabezal de la correspondiente miqui-

na, Estas dos partes. que inbtegran el eparato pueden
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efectuar ciertos desplazemientos en sentido axial una
con respecto a la otra, correspondiendo las posiciones
1{mite de estas posibilidades de desplazamiento a la
transmisidn del movimiento del Arbol 25 al macho T en
uno u otro sentido de giro y a ung u otra veloocldad.
Este mecenismo de trensmisién ha sido esqueméticamente
representado en despiece en la figura 4 de los dibujos
a los que se viene refiriendo la explicacidn, y com-
prende un cuerpo 26 que se acopla a rosca & la zona
extrema 27 del expresado &rbol, quedando conveniente—
mente polidarizada al mismo. Baste evidentemente con
que esta rosca se disponga en sentido opuesto al sen-
tido normal de giro del expresado Arbol, para que el
acopleniento resulte perfectamente sélido y seguro.
En los casos de que el conjunto deba trabajar en el
pentido opuesto de giro, bastard prever una contra-
tuerca 28, para gerantizar este tnidn. En el interior
del cuerpo 26 se aloja, en primer lugar un enillo o
menguito 29, que presenta en su superficle exterior
unas nervadurses 30, paralelas el eje del conjunto,
dispuestes para ajustar en unas correspondientes
regates 30' practicadas en aguel cuerpo, asegurando
lga solidarizacién en giro de ambos elementos, con po=
gibilided de que el anillo efectfle ciertos despléza—
mientos en sentido axisl, obedeciendo a un muelle he-

licoidal 31, que actia constantemente sobre el mismo,.

Este montaje flotante del anillo resulta muy importan=

te en el funcionamiento del conjunto, segin se anali-
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zarad mis adelante. En su borde libre este anillo pre=-
genta al menos dos salientes 30", dismetralmente
opuestos, que originan correspondientes entrantes e
través de los &ue se realiza la solidarizacién en
giro del eje 15, en la forma que se analizard més
adelante, .

En el interior del cuerpo 6 referido se aloja tam
bién un cuerpo que comprende dos partes 32-33, que
pueden girar libremente una con respecto a ls otra,
gseguréndose esta libertad de giro por medio de un
cojinete 34, de tipo cualesquiera apropiado. Una de
esgtas partes ajustae simplemente en el interioxr de una
zona lisa 35 del expresado ocuerpo, en tanto que la
otra es solidaria de una armadura, que soporta dosy
tres o més pifiones planetarios 36,'que por la parte
exterior engranan en una correspondiente corona dentg
da 3%, labrada en el interioxr de agquel cuerpo, y por
la parte interior en una corona 38, constitufda por
unag pleza independiente. Esta armedura, finalmente,
ge halle solidarizada, por cualquier sgistema apropig=
do, por ejemplo, por medio de una o més chavetas 39,
a una arandela 40, que es solidaria de un brazo 41,
que queda en disposicién de ser fijado a un punto
cualesquiera de lg méquina, manteniendo immévil a la
armadurg, Este sistema de pifiones planetarios deter
mina que el movimiento de rotacidn que recibe el cuexr
Po 26, directamente solidarizado al eje de accionamien

40, segin visto, se transforme en un movimiento en sen-
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tido opuseto, a velocidad multiplicada, normalmente
multiplicada por dos, de la corona interior 38. Esta
corona, en su superficie interior presenta una suce-
gién de regatas 42' en las que ajustan unas corres—
pondientes nervaduras 42, previstas en un anillo 43,
que presenta estructura endloga a la del anillo 29
anteriormente referido, presentando también al menos
dos salientes 44, diametralmente opuestos, que origi-
nan correspondientes entrantes, pudiendo tembién des-
lizar entre 1imites en sentido axial y siendo asimis-
mo impulsado constentemente en un sentido por la ac-
0ién de un muelle helicoidael 45,

El eje 15 queda convenientemente alineado con el
érbol 25 y ajusta en las aberturas de los anillos 29
y 43, pudiendo girar libremente con regpegto g los
mismos, y pudiendo también desplazrse entre limites
en sentido axial., Este eje comporta solidarizados
uno o més pitones sobreselientes 46, normalmente en
ndtioro do dos diemetrelmente opuestos, que segin sea
la posicién que en cada caso adopte en sentido exial,
encajardn en los entrantes del anillo 29, que lo im-
pulsard g girar en el mismo gsentido y a la misma velo=
cidad que el &rbol 25, o en los del anillo 43, que le
obligaré a girer en sentido contrario y a mayor velo=
cidaed. Se comprende que bastaré que el cabezal se aplil
que contra la pieza & roscar para provocar el movimiem
to del eje 15 en el sentido de la flecha "a" (fig.1),

provocando el giro de aquél en el gentido y a la velo-
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cided correspondientes al roscado, y bastard que al
finalizer esta operzcidn, se inicie el movimiento de
retroceso dei cabezal de la miquina, para que el ex-
presado éje, que en principio no sigue egte movimien=
to, Be desplace en sentido de la flecha "a',", embra~
ghndose en el anillo 43 y siendo impulsado a girar en
gentido opuesto y a mayor velocidad, hasta que el ma-
cho sea totalmente extrafdo de la pieza. El montaje
flotante de los anillos 29 y 43, que constituye una
importante cardcteristica de los perfeccionamientos
que nos ooupan, garantiza que egtos encajes se reg-
licen, sin ningln rozemiento especiel y précticamente
sin ninguna fatige de las piezas en contacto, sea cudl
sea la posicidn relativa que ocupen estas piezas en el
momento de realizarse la aplicacién de unas contra
otras. En una formg preferente de realizacién, un sim-
ple anillo liso intermedio 4# limita las posibilidades
de desplazamiento de los indicados anillos definiendo,
ademés, un espacio en el que el eje 15 queda totalmen—
te libre, en punto muerto, en su recorrido entre una
y otra de las dos posiciones estudiadas. E1l conjunto
ge completa, como es 163100, con cuantos retenes de
grasas y elementos de sellado se consgideren conve- .

nientes,

Finalmente, segin una caracteristica accegoria,
pero claramente ventajosa de los perfeccionamientos
que nos ocupan, se prevé una varilla 48, que por una

extremldad se solidarize en sentido axial, por ejemplm,
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a rosoa, a la extremidad del eje 25, prolongéndolo,
Este varills queda situade en el interior de una co=-
rrespondiente abertura axigl prevista en el eje 15, ¥
se hella envuelta por un muelle helicoidal 49, que
por una extremidad se spoya contra una fuéroa exire~
ma 50, mediante la que pusde regularse su tensidn,
y que aotia sobre el expresado eje, tendiendo cons-
tantemente a desplazarlo en el sentido de la flecha
ng"  anteriormente referida. Merced a esta disposi-
cidn, inmediatemente que fineliza la operacién de ex-
tracoién del macho del orificio roscado, el eje se en-
grana de nuevo en el anillo 43, quedando en disposicidn
de iniclar un nuevo ciclo de roscado. )

Resta ya Unicemente hacer constar de una manera
general y expresa que, COmMO 8@ combrende y es 1légico,
y aparte de las que han sido anteriormente indicadas,
en le realizacién préctica de los perfeccionamientos
que han quedado desoritos, cabrd introducir todas ague-
1lae adiciones y modificaciones de detalle que no afec-
ten & lo que constituye la esencialidad del registro
que se solicita. Conviene también sefialar que, ain
respondiendo a un evidente sentido unitario, en ciertos
casog, los perfeccionamientosg en ocuestidén pueden ser
susceptibles de aplicacidn separade, debiendo agimismo
considerarse protegida por el expresado regisiro esta

posibilided de aplicacién.
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REIVINDICACIONES:

1 - Perfecclionamientos en la construccidn de pomre=
tamachos de roscar, de acuerdo con los cuales se prevh
un eje intermedio de transmisién, alineado con el &x-
bol que se fija al cabezal de la mAquina e intereala-
do entre el mismo y el dispositivo extremo al que se
fija el correspondiente macho, ocuyo eje es susceptible
de efectuar ciertos desplazamientos en gsentido axiel,
entre dos posiciones limite, en las que, por medio de
un sistema de pitones radisles y escotaduras, queda
golidarizado en giro a uno y otro de dos manguitos
enfrentados y alineados, también susceptibles de efec~
tuer clertos desplazamientos en sentido axial, elésti-
camente impulsados a eproximsrse, uno de cuyos mangui-
tos se halla directemente acoplado al expresado &rbol,
en tanto que el otro se acopla al mismo a travée de un
sistems de pifiones planetarios, que invierte el senti-
do de giro y mulitiplice la velocidad.

2 - Perfeccionamientos, de acuwerdo con los cuales,
el eje intermedio referido en la reivindicacidn prece-
dente, sehalla acoplado el dispositivo de fijacidn del
macho a través de un mecaniemo de embrague de friccidn
limitedor del par méximo transmitido, integrado por
una sucesidén de discos, alternativamente soliderios del
expresado eje y de un cuerpo cilindrico que lo envuel-
ve, entre los que quedan interpuestos correspondientes
discos de friccidn, siendo comprimido todo este pague-

te de discos por una serie de muelles helicoidales,
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parcialmente alojados en unos orificios previstos en
un disco, que ge apoyan contra una arandela contra la
que actia una tuerca tubular roscada en el expresado
cuerpo, mediante la que puede regularse el valor de
la indicada presién, y, por tanto, en definitiva, el
par méximo transmitido a travée del embrague.

3 - Perfecclonamientos, de acuerdo con los cuales
el ocuerpo oilfndrico referido en la reivindicacién pre-
cedente, presenta una prolongacidén asimismo cilindrica,
hueoa , provista de dos aberturas diametralmente opues-
tag, en las que ajusta un pasador de quita y pon, féoil
mente recambieble, gque presenta une muesca central de
forma aproplada para permitir el encaje ajustado de la
extremidad, de seccidn poligonal, del vastago del macho
prosentando a continuacidn aquel cuerpo cilfndrico una
zong roscada exteriormente de superficie interior céni-
ca, dispuesta para recibir un cuerpo eldstico edénico,
portador de garras de anclaje, que es deformado, ase-
gurando la fijacidén y el centraje del macho, por medio

de una tuerce tubular roscads en la expresada zong.

4 - Perfeccionamientos, de acuerdo con los cuales,
el eje intermedio referido en la reivindicacién primera
presenta una abertura axial,-en la que queda alojada
una varilla, solidaria del Arbol asimismo referido,
que es envuelts por un muelle helicoidal, ouya tensidn
puede regularse por medio de una tuerca extrema, ¥
que impulsa constantemente a aquél eje a mantenerse

engranado en el primero de los dos manguitos referidos
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en la expresada reivindicacidn.
5 - Perfeccionamlentos en la construceidn de

portamachos de roscar.

Consta la presente Memoris Des-—
" eriptiva de quince hojas mecanogra~
fiadas, escritas por una sola cara

J de dibujos anexos.

Barcelona, 97 JuI. 1977
P. A,

LEONCIO DEL RIO CUYAS



V3d3d 00VIINH 0113904 d



*d d
ewxnN> OfY 130 OIDNOF! N mu \ .U. 67
v Vo
WUe WP L ‘puojssung _, \ . £€ 9€
E c

[DfoH SYIrOH S3dl




D. ROGELIO HURTADO PEREA .

36




s G
i m uRe b -
'f g - -
e -
A
o6 o @b

&)

PELQ a0 0

TN

D

o\

N

W

VAN




ém'mo 1)

0

3




R 2y e
&

A . L TRES HOJAS 'Hgjal

| S e

Barcelona, 27 JUL. 1977

P.A
LEONCIO DEL RIO CUYA>

' P./z@ga




3lgDIIDA D|DIST

v 914

ZbloH 'SYroOH S341 . VIYId 0QVIHNH 0/73904 T




D. RPOGELIO HURTADO PEREA

FIG. 2

Escala variable




FIG. 3

Barcelona, 7 UL BT
P.A.

LEONCIO DEL RIO CUTAS




2)GDIIDA D}DOST

. o AV

se

9¢

v3&¥dd OgvidnH 011390¢ 0



B
y '
R A I N R,

- .t T .q .Q
L6, f LZ  ‘puojsaung 9%

. 8¢ 7914

0g

£ DloH SYIOH S3ML



ROGELIO HURTADO PEREA

D.

26

25

Escala variable




30

FIG. 4




39

FIG. 4

46




TRES HOJAS:Hoja 3

46 Barcelona, 27 juL. 177
P A oo

SR L4 S

.
e N LN S -
1_;.\_4'3‘.-.:‘4 oL .‘..\J tavse V.
o o=
e s
.




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



