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MEMORIA. DESCRIPTIVA

ha presente invención se re fie re  a un aparato 

de lectura de programa para le e r  un programa en un porta­

dor do programa, e l  cual está provisto de una cabeza do 

5 . lectura movible apta para explorar e l portador de programa 

en e l aparato.

En una máquina para tejidos de punto provista de 

un mecanismo do pautado electromecánico, se proveo un apa­

rato do lectura para loor instrucciones de diseño en un pa­

lo . peí do diseño o portador do programa para producir señales 

e léctricas con e l f in  de controlar e l  mecanismo pautador. 

Con fines económicos, se puedo construir un aparato do le c ­

tura do programa, especialmente para una máquina para t e j i ­

dos do punto doméstica, cuyo aparato comprendo una caboza 

15 . do lectura móvil apta para explorar e l portador de progra­

ma a lo  largo do una lin ea  ao exploración predeterminada, 

cuya cabeza os alimentada intermitentemente, en forma pro­

gresiva, transversalmente a linea  do exploración en e l apa­

rato. El indicado aparato do lectura do programa so dos- 

20. cribe en la  so lic itu d  do la  patento estadounidense n2

737.433 titu lada «Máquina para tejidos do punto acoplada 

con e l  dispositivo de lectura de programa", expedida con 

focha 1 de noviembre de 1976.

Con e l objeto de obtener capacidad de velocidad 

25. mecánica elevada y respuesta en la  exploración, un apara­

to do lectura de programa emplea preferiblemente un motor 

lin e a l e léctrico  para mover la  cabeza lectora  a lo  largo 

del recorrido do exploración. Usualmente la  cabeza lectora 

se dispone inicialmonto en su posición do arranque en un
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extremo del recorrido de exploración para le e r  una Instruc­

ción especialmente provista sobre una parte predeterminada 

del portador do programa adecuadamente situada con relación 

a la  posición de arranque do-la cabeza. luego e l  circuito 

de control que controla e l motor lin ea l provoca e l  despla­

zamiento do la  cabeza do lectura desdo la  posición do par­

tida a l otro extremo dofinal de la  carrera del recorrido 

do exploración, despuás do lo  cual dicho circuito dotor- • 

mina o l retomo do la  cabeza a la  posición in ic ia l i No - 

obstante, a cada llogada de la  cabeza lectora a la  posición 

de arranque, la  misma puedo ser rechazada en una máquina 

convencional, do manora que es movida a una posición en 

la  que empieza a le e r  instrucciones do diseño dentro de 

la  región de diseño del portador de programa. la  subsi­

guiente in iciación del movimiento do exploración ocasiona­

rá, inevitablemente, una lectura errónea do dichas instruc- 

dionos do diseño en e l portador do programa a lo  largo de 

la  linoa do exploración, con lo  quo so producirá un fun­

cionamiento inadecuado de la  máquina para tosidos de pun­

to .

Con o l f in  do asegurar e l apropiado posiciona- 

mionto do la  caboza lectora  en la  posición do arranque co­

rrecta a l comienzo do cada exploración, e l  circuito de 

control puedo sor dotado do medios para activar o l motor 

lin ea l a l efecto de empujar la  caboza lectora  a la  posi­

ción de arranque durante un espacio do tiempo adicional 

suficiente para que la  caboza quedo estática  despuós do 

lle ga r  a la  posición do arranque o do vo lver a ta l posi­

ción. la  indicada.disposición de medios es, no obstante,



desventajosa, porque se necesita un periodo de tiempo re la ­

tivamente largo para terminar un ciclo do exploración, de­

bido a l citado tiempo adicional requerido, íb r consiguien­

te, se disminuye considerablemente la  rapidez con que se 

puedo lle v a r  a cabo un ciclo do exploración.

En consecuencia, una finalidad do la  presento 

invonoión es la  provisión do un aparato de lectura de pro­

grama dotado do un nuevo y oficionto dispositivo para ev i­

tar o l rechazo do la  caboza lectora  móvil cuando llega  a

su posición do arranque.

Otro objetivo de la  invención es proporcionar 

un aparato do lectura do programa en o l quo la  cabeza lec ­

tora es detenida momentáneamente a l llega r a su posición 

do arranque en preparación a un movimiento de exploración 

subs iguionto con un perio do de demora mínimo •

la  invención también tiene por objeto proporcio­

nar un aparato do lectura de programa dotado de una cabe­

za lectora  móvil que poseo una capacidad de velocidad mecá­

nica considerablemente mejorada y respuesta durante la  ex­

ploración.

Un aparato do loctura do programa de acuerdo con 

la  prosonto invención comprende un olomonto detenedor que 

es movible a una posición ánoperativa en la  que está sepa­

rado de la  cabeza lectora  y asimismo movible hasta una po­

sic ión  inoporativa en la  cual coopera con la  cabeza le c ­

tora para impedir su movimiento hacia o desde la  posición 

de arranque. EL elemento detenedor puede sor dispuesto 

momentáneamente en la  posición operativa en respuesta a 

una llegada o a un retomo de la  caboza lectora  a su posi—
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ci<5n do arranque, con lo  que se detiene momentáneamente la  

cabeza lectora  en la  posición de arranque, luego» la  cabe­

za lectora es liberada inmediatamente del olemonto detene­

dor do modo que queda preparada para e l siguiente movi-

5, miento do exploración.

Mediante la  siguiente descripción detallada do 

una forma do realización proferida do la  presente inven­

ción con referencia a los dibujos adjuntos» so pondrán 

do manifiesto otras características y vontajas de la  mis— 

10, ma.

En dichos dibujos:

la  figura 1 os ma v is ta  en perspectiva do ma 

máquina para tejidos do punto do accionamiento manual 

provista do un aparato do lectura do programa do acuordo 

15 . con la  invención,

la  figura 2 es ma v is ta  en alzado que ilustra  

dotalladamonto m  aparato do lectura do programa do confor­

midad con la  invención.

la  figura 3 correspondo a ma v is ta  en planta del 

20. aparato de lectura representado en la  figura 2 .

la  figura 4 es ma v is ta  en sección que ilustra  

detalles do construcción adicionales del aparato do lectu­

ra.
Y la  figura 5 es una v is ta  en planta parcial del 

25. aparato do lectura que representa un dispositivo para ev i­

tación do rechazo do acuordo con la  invención.

la  máquina para tejidos do punto ilustrada en 

la  figura 1 comprendo ma bancada -61- sobro la  que está 

dispuesta ma plancha do agujas -62- en la  que está monta—
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da una pluralidad do agujas do punto dispuestas lado a la ­

do paralelamente. Sobro la  plancha do agujas -62- está mon­

tado en disposición deslizante un carro -62- accionable 

manualmente para operación do las agujas de tejido de pun- 

5» to . EL carro —63— está dotado do un a l imantado r  de h ilo  

-64- para tender o alimentar un h ilo o h ilos para tejido 

do punto -65- sobre las agujas do tejido do punto durante 

la  operación do to jo r  punto. los h ilos para te je r  punto 

—65— son suministrados por dispositivos do suministro do 

10. h ilo  -66- a travás do un dispositivo tonsor convencional

-67- montado amoviblemente sobre la  bancada -61- y provis­

to do muelles compensadores de huelgo.

E l carro -63- está provisto de un par do medios 

de selección do aguja (no ilustrados) cada uno de los cua- 

15. los comprendo un modio accionador electromecánico acciona- 

ble por un medio do circuito excitador oomtSn con obje-to do 

accionar soloctivamonte las agujas para to jo r  punto. Ade­

más, e l carro -63- está provisto de medios para dotoctar 

o l movimiento del mismo con rolación a la  plancha de agu- 

20* jas . los medios do dotooción comprenden, por ejemplo, un 

generador do impulsos de tomporización do carro, un me­

canismo conmutador do detección de dirección de marcha 

de carro, e tc ., y un mecanismo conmutador que coopera con 

un par do medios accionadoros —68—, las posiciones solee— 

25. clonadas por o l operador para los medios accionadoros -68- 

sobro la  plancha de agujas -62- definen una gama en la  que 

la  operación de selección de aguja es efectuada por los 

medios do selección de aguja ta l como so describe en la  

so lic itu d  do la  patente estadounidense ns 737.433»



lo s  medios do detección y los accionadores e lec­

tromecánicos están conectados por mediación do un cable 

m u ltifila r  fle x ib le  -69- a los medios de circuito excita­

dor comán que están dispuestos debajo de una tapa —2— mon­

tada sobro la  bancada —61-. Encima de la  tapa -2— está 

’ dispuesto un cuadro de control integral —70— provisto de 

varios elementos aceionablos manualmente constituidos por 

teclas o botones pulsadores como medios de entrada a los 

medios do circuito y con corrospondiontes dispositivos do 

presentación visual como medios do salida desde los medios 

de circu ito.

La bancada -61- comporta un dispositivo do le c ­

tura» designado en general con -3-# Esto dispositivo es 

apto para le e r  e l  programa o instrucciones de pautado que 

so registran en un portador do programa —1— y para provoer 

señales oláctricas representativas do las instrucciones 

do pautado do los medios do circuito excitador. A su vez» 

los medios de circuito excitador proveen señales de exci­

tación a los accionadoros electromecánicos en respuesta 

a l movimiento del carro -63- para activación se lectiva  pa­

ra la  selección de aguja en correspondencia con las seña­

les que provoe e l  dispositivo do lectura —3“ »

Con roferencia a las figuras 2-4» e l  dispositivo 

do lectura -3- está dispuosto sobro la  bancada -61- y com­

prendo un bastidor -5-, que en realidad comporta varios 

olomontos y está dispuosto bajo la  tapa —2—. Sobro e l  bas­

tidor —5— está montado un ojo -7- a l que está fijado  un 

rod illo  alimentador -6- que compronde un par do ruedas 

provistas do dientes -6a- para alimentar la  tarje ta  do pro'
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grama -1- en una u otra dirección ©n cooperación con dos 

h ileras de perforaciones - la -  y - Ib - formadas en la  ta r je ­

ta -1-. Como se Ilustra en la  figura 3, e l rod illo  a l imen­

tado r  -6 - está provisto asimismo do cuatro discos -6b- d is- 

5. puestos entre las ruedas dentadas para retener la  tarje ta  

de programa on una forma semicilindrica.

En e l bastidor -5-. (véase figura 4) está montada 

una placa do guia -8 - q.uo tiene una sección sensiblemente 

on nUn para permitir o l contacto do la  ta rje ta  de programa 

10. -1 - con o l rod illo  do alimentación -6 - para guiar dicha tar­

je ta  do programa dosdo una abertura fron ta l alargada o ren­

d ija  de entrada -9- definida on la  tapa -2 - y una placa su­

perior -15* montada sobro dicha tapa a otra abertura poste­

r io r  alargada o rendija do salida -16- formada entro la  ta- 

15. pa -2 - y la  bancada -16- mientras la  ta r je ta  do programa 

-1- pasa sobro una linoa do exploración do un detector de 

exploración -37- y dospuós pasa por la  cara in fer io r  del ro­

d illo  a l imentado r  -6 - a lo largo de las porciones circula­

ros in feriores do los discos -6b- del rod illo  alimentador 

20. -6 - o viceversa, la  tapa -2 - está provista do cinco porcio­

nes vertica les do suspensión -14- (figura 4) dispuestas 

entro cada rueda dentada -6a- y un disco adyacente -6b- asi 

como entre los discos adyacentes -6b- para mantener la  tar­

je ta  -1 - introducida por la  rendija de entrada -9 - contra 
25.

(lado derecho do la  figu ra  4) la  cara posterior do la  misma 

para soportarla on forma plana a lo  largo de la  linea de 

exploración, la  placa superior -15- está provista on su oa­

ra posterior (lado derecho de la  figura 4) de una porción 

levantada - 15a- q.ue se extiende a lo largo de la  rendija



do entrada -9-« la  placa superior -15- está constituida 

por un material transparente ta l como un material p lá s ti­

co transparente para permitir la  observación directa de 

la  tarje ta  de programa -1- introducida por la  entrada -9 - 

a través do la  porción levantada -15a- de la  placa supe­

r io r  -15-, En la  porción levantada -15-a so ha previsto 

(figura 4) una linea do referoncia coloreada -15b- para e l 

adecuado posicionamiento do la  tarjeta  de programa -1-,

El rod illo  do alimentación -6- puedo girar in - 

cromentalmonto en uno u otro sentido por la  acción de un 

motor do velocidad gradual —12— quo cooporaaa través do una 

conexión do engranajes que comprondo una rueda dentada -10— 

y otra rueda dentada (no ilustrada) quo están montadas so­

bro o l ojo -7 - dol rod illo  alimóntador -6 - y en la  salida 

dol motor do velocidad gradual -12- respectivamente, cuyo 

motor -12— está montado sobro e l  bastidor —5—,

A través do una vontana do la  tapa -2 - quo da 

dispuesta a l exterior do la  máquina una rueda moletoada 

- 13-  montada sobro o l ojo —7— dol rod illo  alimentador —6— 

para permitir a l operario alimentar incrémortalmente la

tarje ta  -1- on forma manual.

la  ta rje ta  do programa -1- do la  figura 2 so 

emplea junto con los modios do lectura para instru ir o pro­

gramar a los modios de circuito quo pueden comprender modios 

micro computadores» para controlar la  manera on que so tojo 

o l tejido do punto. Como so ilu stra  en la  figura 2, la  tar­

je ta  -1 - oomprondo, entro dos hdloras do perforaciones - la -  

y - ib -, lino as porpondicularos ontro s i  quo dofinon una zo­

na do dibujo - lp -  do rectángulos quo so osrtiondon en oolum-
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ñas o h ileras. los rectángulos do la  2031a do dibujo - lp -  

corrospondon a puntos y las columnas o hiloras a hiloras 

longitudinales do malla tejidas por la  misma aguja y a pasa­

das rospoctivamonto, quo so puodon to jo r formando un t e j i -  

5. do do punto do acuerdo con instrucciones sobro la  tarjeta . 

Preferiblemente, la  anchura y altura do cada rectángulo so 

corrospondon sustañeialmonto con la  anchura y altura do un 

punto típ ico .

la  tarjota  -1- comprendo» ontro la  zona do dibujo 

10, - lp -  y la  h ilora  la to ra l derecha do perforaciones -Ib -,

una zona de función - l f -  quo comprendo una columna indepen­

diente y dos columnas aparcadas do rectángulos alineadas 

con las h ileras do rectángulos do la  zona de dibujo - lp - ,

Ba una forma do realización proferida las columnas de la  

15. zona do función - l f -  ostán provistas para operación do los 

elementos do salida do los medios da circu ito , fb r ejemplo, 

la  columna independiente controláis acción de un d ispositi­

vo do alarma y dos do las columnas conciernen a la  designa­

ción do la  dirocción do alimentación do la  misma tarjo ta  

20. do programa -1 -. Una columna del otro par concierno a una 

sucesiva alimentación o salto de la  tarjo ta  -1 - y la  otra 

columna conciomo a la  detención do dicha alimentación su­

cesiva. EL dispositivo do alarma puedo ser empleado por e l 

operador de la  máquina, por ejemplo, para detectar e l  ins- 

25. tanto en que un h ilo para tejido do punto determinado -65- 

es cambiado por otro h ilo  para tejido de punto quo tiene 

un color d iferente.

Adomás, e l  dispositivo do lectura -3 - comprende 

una cabeza lectora  o un elemento de exploración -4 - que
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está montado deslizante sobro un par do rod illo s  superior

0 in fer io r -17- y -18- do guia montados on o l bastidor -5 - 

paralolamonto a l ojo -7- dol rod illo  do alimentación —6—.

Su n n n .  porción in fer io r  do ba30 -19a- do un cuor- 

5. po dosplazablo -1 - dol olomonto do exploración -4 - está

dispuesta una rendija transversal relacionada on forma des­

lizan te con la  v a r il la  superior do guia -17-» mientras una 

bobina -20- fija d a  a la  porción do baso -19a- so re lac io ­

na on forma doslizanto con la  v a r il la  in fe r io r  do guia —18—.

10. S i tomo a la  bobina —20— ostá arrollada una bobina —21—. 

Debajo do la  v a r il la  do guia in fe r io r  -18- y fijado  sobro

01 bastidor -5 - paralolamonto a dicha v a r i l la  ostá dispuos- 

to un imán permanente alargado —22— qu© constituyo un mo­

tor- lin oa l quo coopora con la  bobina —21-. Bara las poreio—

15. nes suporior o in fe r io r  dol imán permanente -22- so han

provisto diferentes polos maniáticos. la  v a r il la  in fer io r  

do guia -18- y al monos parto dol bastidor -5 - ostán cons­

titu idos do preferencia por un material magnético adeouado 

para determinar la  deseada linea  de fuerza magnética. Du—

20. ranto e l  funcionamiento, la  aplicacién do corriente a la  

bobina -21- provoca o l desplazamiento del olomonto do ex­

ploración -4- a lo largo do las va r illa s  do guía -17- y 

-18— on respuesta a la  dirección do la  corriente quo fluyo 

a través do la  bobina -21-.

25. El olomento do exploración -4- ostá no maimón t  o

situado on o l oxtromo izquierdo do su carrera on la  posi­

ción ilustrada on la  figura 2 y os movido dosdo o l oxtro­

mo izquierdo a l oxtromo derocho do la  carrera y luojjp os 

retomado desde o l oxtromo derecho a l oxtromo izquierdo do
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origon do la  carrera. El movimiento ©n vaivén dol elemento 

de exploración - 44-  tiene efecto típicamente en un ciclo 

continuo sin ninguna detención momentánea.

El oxtromo derocho do la  carrera es determinado 

5, por un topo - 23-  quo está unido a l bastidor -5- y está dis­

puesto para que con e l  mismo establezca contacto la  cara 

la to ra l dorocha do la  porción do baso -19a- dol cuerpo 

dosplazable - 19-» en tanto qué e l  extremo o f in a l izquier­

do do la  carrera os determinado por un elemento saliente o 

10 . topo -24- unido a la  v a r il la  suporior do gula -17- y pro­

visto  para que contra e l mismo se aplique la  oara la te ra l 

izquierda de la  porción suporior -19b- del cuerpo -19-» 

como so indica on la  figura 2 . I©, v a r il la  do gula -17- os 

movible a-rial o longitudinalmente con rospocto a l bastidor 

15 . - 5-  y os empujada por un topo elástico - 26-  hacia la  de­

recha como so aprocia on la  figura 2. El movimiento hacia 

la  dorocha do la  v a r il la  -17- es limitado por empeño de 

un topo - 44-  adecuadamente provisto en la  v a r il la  -17- con 

o l bastidor - 5-  como se indica on la  figura 5. loa topos
t

20. -24- y - 44-  pueden estar constituidos por un an illo ] de re­

tención convencional, ha v a r i l la  do guía -17- está asocia-
i*

da operativamente con un dispositivo evitador do rechazo 

como se explicará más adelanto.

En una zona posterior do la  porción suporSLor 

25. -19a- dol cuerpo -19- (a la  dorocha on la  figura 4 ) ostá

dispuesto un dotoctor foto electrónico -37- que oompf’ondo 

un elemento emisor de luz y un transductor fotoeláctrf-$° 

para convertir la  luz re fle jada  por la  superficie do la  

ta r je ta  de programa -1 - en una señal e léc tr ica . El detoc-
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tor - 37- , dono minado;!'do aquí en adelanto, * do tactor do ex­

ploración" oS apto para explorar la  tarje ta  do programa 

- 1-  a lo largo do la  linda do exploración prodotoiminada.

Con e l  f in  do oxponor adecuadamente la  tarje ta  

5. de programa - 1-  dispuesta sobro o l rod illo  alimontador á l 

dotoctor do oxploración -37-, so ha provisto la  placa do 

gula do tarjo ta  - 8-  dispuesta a lo  largo do la  linoa do 

oxploración del dotoctor do oxploración -37- y dotada do 

porforaciones - 8p- que so corrospondon con las columnas do 

10 . la  zona de dibujo —lp— do la  tarje ta  do programa y do por 

foracionos - 8f -  quo so corrospondon con las columnas do la  

zona do función - l f - .  las porforaoionos - 8p- y - 8f -  do la  

figura 2 podrían tambidn estar constituidas por unos va­

r ios  o r if ic io s  alargados.

15# Con o l f in  do pormitir a l dotoctor do oxploración

- 37-  loor una porción no marcada del portador do programa 

- 1-  a l in ic io  do una exploración por e l  olomonto explora­

dor - 4- , la  placa do gula do ta rje ta  - 8-  ostá dotada do 

otra porforación —8n- quo ostá dispuosta a la  izquierda 

20, do la  h ilera  do porforaoionos - 8p~ y - 8f -  y alineada con 

las mismas, do manora quo o l dotoctor do oxploración -37- 

on la  porción orig ina l puodo loor la  zona on blanco o no 

marcada ospooialmonto provista a la  izquiorda fuera do la  

zona do dibujo - lp -  on o l portador do programa - 1- .  la  ro- 

25. flo ctiv idad  do luz on una porción no marcada dol portador 

do programa -1-  os aimaconada on una memoria en los medies 

do circuito ennforma do sohal d ig ita l e lóctrica  y so u ti­

l iz a  como roferoncia on una comparación subsiguiente con 

la  loctura por o l dotoctor do oxploración -37- do una h ile -
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ra do instruccionos on o l portador -1-  en alineación con 

la  porción no marcada para determinar s i  cada instrucción

le íd a  os una "marca" o no.

Sobro o l bastidor -5 - ost.á montado un co d ifica -  

5 . dor lin ea l quo so extiendo horizontalmonto on forma do pía— 

ca aln.T*gn.da paralolamonto a las va r illa s  do guia —17— y 

-18- on iwa. posición in fe r io r  a la  llnoa do exploración on 

(dorocha do la  figura 4) la  zona postorior dol olomonto do 

oxploración -4 -. El codificador lin oa l - 28-  ostá provisto 

10 . do porforacionos - 28p- y - 28f -  que corresponden, rospocti- 

vamonto, a las columnas do la  zona do dibujo -lp— y a la  

zona do función - l f -  do la  ta rje ta  do programa -1- .  la  an­

chura do las perforaciones —28f — y —28p— os menor que la  

anchura do las correspondientes porforacionos - 8f -  y - 8p- • 

15 . provistas on la  placa do guia do tarje ta  - 8- .

Sobro la  porción superior -19b- dol cuerpo -19- 

ostá montado un detector fo toe léctrico  - 38-  sim ilar quo 

asimismo oomprondo un elemento emisor do luz y un transduc­

tor fo toe léctrico  para loor fotoelectrónicamente las per- 

20. foracionos -28p- y -28 f- dol codificador lin ea l - 28- .  El 

detector - 38- ,  denominado do aquí en adelanto explorador 

- 4- ,  os accionado do manera que retoma a la  posición do 

origen situada més a la  izquierda. También se han provisto 

medios do circuito para dotoctar s i  e l  explorador —4— ha 

25. sido detenido debido,por ejemplo, a encallamiento, duran­

te una exploración. Esto so consigue con un contador tem— 

porizador provisto para determinar e l  intervalo do tiempo, 

quo media ontro dos impulsos estroboscópicos provistos por 

o l dotoctor ostroboscópico —38—. Si e l  intervalo do tiempo



alcanza o sobrepasa una duración do tiempo prodotominadai 

los medios do circuito detectan la  d ificu ltad , ta l como 

oncallamionto, quo ha hallado o l dispositivo do loctura -3-. 

En. osto caso, ontoncos os accionado o l explorador -4 - Q.u.0 

os vuelto a su posición do partida orig ina l.

las marcas on la  zona do dibujo - lp -  do la  tar­

je ta  do programa - 1-  dofinon o l modelo quo so ha do to jo r  

on tejido do punto..las marcas do la  zona do función - l f -  

puodon tambián de fin ir  un modolo a to je r  on tosido do pun­

to de ta l manera quo so provoo un ropotidor vo rtica l do 

formación do. iuágenos o un. ospojo vo rtica l ropotidor do 

formación do imágonos do una unidad do dibujo, los llm itos 

para una zona do unidad do dibujo a roproducir rep etitiva ­

mente on un tojido dobon sor seleccionados o especificados 

por o l operador do la  máquina y los lím ites en la  diroc- 

ción vo rtica l do la  ta r je ta  do programa -1-  sogdn espec ifi­

cados, obscurociondo para e llo  soloctivamonto los rectán­

gulos onnuno o en ambos paros do columnas do la  zona do 

función - l f - ,  en tanto que los llm itos on la  dirección 

horizontal serán especificados por medios do dolinoación

do tamaüo quo so describirán con detallo.

Oon roforcncia a las figuras 2-4, so ha provisto 

una expansión - 33-  que so oxtiondo horizontalmonto y adya- 

oonto a la  placa superior - 15-  on, como so vo on la  figura 

4, la  porción izquierda fron ta l do la  placa do guía - 8- .

En la  expansión -33- están dispuostas unas ranuras quo so 

corrospondon con las perforaciones -9p- y un o r if ic io  alar­

gado dispuesto paralelo con la  línea do exploración en la  

posición intormodia do la  oxpansión -33-»
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So too la  expansión -33- ostá montado deslizante 

un olomonto do definición moviblo, designado ©n general 

con - 30-  y que comporta un cuerpo que comprende una por­

ción horizontal y una poación ve r tica l. So ha previsto un

5 . separador aplicado en e l  o r i f ic io  alargado para guiar la

cabeza móvil - 30-  a lo largo del o r i f ic io ,  y una placa re­

flectan te metálica —36-  dispuesta en e l lado opuesto de 

la  expansión - 33-  para lim ita r e l  movimiento ve rtica l de 

la  cabeza - 30- ,  estando e l separador y la  placa reflectan- 

10. te sujetos en una laminaciónnpor medio de un to m illo  so­

bre una porción horizontal del cuerpo. En la  porción v e r t i­

cal del cuerpo está dispuesto un o r if ic io  previsto para 

e l  montaje de un rod illo  detenedor que se aplica a una por­

ción ranurada do la  expansión —33—• El rod illo  detenedor 

15 . es empujado contra la  porción ranurada de la  expansión -33- 

por un muelle laminar fijado  a la  zona fron ta l de la  porción 

v e r t ic a l.

En e l  bastidor -5-, cerca del extremo derecho 

de la  expansión - 33-  está montada una rueda moleteada -29- 

20. accionable manualmente para mover e l elemento de defin i­

ción - 30-  a lo  largo do la  máquina para tejidos de punto, 

la  porción superior do la  rueda moleteada -29- está dis­

puesta a l ex terior a travós de una ventana prevista en la  

tapa -2 -. En la  rueda moleteada -29- está incorporada una 

25» polea —34r —. Una cuerda —35-  conectada a dicho elemento

do defin ición —30— so extiendo entre la  poloa —34r -  y otra 

polea - 34I -  montada g ira toria  cerca del extremo izquierdo 

de la  expansión -33-* Ea cuerda —35— ostá m ida por un 

oxtromo a l olomonto - 30-  y por e l  otro extromo a un extre—
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mo ao un muelle helico idal compensador cuyo otro extremo 

está unido a l elemento -30-. A f in  de permitir o l movimien­

to do la  cabeza móvil - 30-  a la  derecha o a la  izquierda 

como se aprecia en la  figuras 2 ó 3 cuando se provoca e l  g i-  

5. ro manual de la  ruó da -29-, la  cuerda -35- está arrollada

en varias vueltas en tomo a la  polea -34r-, eligiendo so la  

tensión del muelle helico ida l do manera que proporciono 

una fr ic c ión  suficiente entre la  poloa - 34r -  y la  cuerda 

- 35-  para mover e l elemento de defin ición - 30-  en rospuos- 

10. ta a l giro manual de la  rueda -29-.

la  placa reflectante - 36-  montada sobro o l e le ­

mento do definición - 30-  presenta una porción vo rtica l que 

se extiende hacia abajo do manera que sobrepasa las perfo­

raciones - 8p- do la  placa de gula - 8-  y está dispuesta ad- 

15. yaconto a dicha placa do guía, la  superficio do la  porción 

vo rtica l (la  superficie la to ra l derecha en la  figura 4) 

constituye un espejo que mejora la  rofloxión do la  luz. 

la  porción vo rtica l tiono una anchura suficiente para cu­

b r ir  o cerrar una perforación - 8p- do la  placa do guía do

20. tarjeta  - 8- .
Entre la  placa superior -15- y la  expansión -33- 

está dispuesta una escala - 32-  provista do graduaciones 

alineadas con las columnas de la  zona do dibujo - lp -  do la  

tarjeta  do pío grama - 1-  y do varios ndmeros indicativos de 

25. las cifras quo corresponden a l námero do columnas numoradas 

a partir do la  columna situada más a la  izquierda como se 

vo en la  figura 2. EL elemento do definición -30- comporta 

un índico - 31-  para indicar la  graduación sobre la  escala 

-32-. Con esta disposición, e l  indicador que comprondo o l
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inaice - 31-  y la  os cala - 32-  Indican, la  columna on la  zona 

do dibujo - lp -  do la  ta r je ta  do programa quo correspondo 

a la  perforación —8p— do la  placa do guia —8— cubierta 

por la  placa reflectante -36-..

5. La columna do dibujo de la  tarjeta  -1 - indica­

da por o l indicador so emplea para especificar la  columna 

lindante a la  derecha, on tanto que la  columna lindante 

a la  izquierda os siempre especificada por la  columna do 

dibujo situada más a la  izquierda do la  tarjeta  -1 -. íbr 

10, consiguiente, o l tamaño de la  unidad do dibujo en direc­

ción horizontal es especificado por e l número do las co­

lumnas incluidas entro las columnas lindantes a la  izquier­

da y a la  derecha inclusive, siendo indicado e l  número por 

los medios indicadoros descritos, Merced a esta disposi—

15 . ción, o l operador do la  máquina, puodc mediante e l  accio­

namiento manual do la  rueda m olo toada29—, especificar ''' 

y seleccionar o l tamaño do la  unidad do dibujo on direc­

ción horizontal.

Como se ha indicado antoriormonto» la  cara fron- 

20* ta l  do la  placa 'reflectante - 36-  constituyo un espejo que 

tiene un factorddo rofloxividad relativamente dio vado on 

comparación con la  cara fron ta l do la  placa de guia - 8-  

que típicamente os do color negro para reducir a l mínimo 

la  rofloxión  do luz, o con la  superficio do la  ta rje ta  -1- .  

25. S i virtud do esta disposición, la  tonsión do salida dol 

detector do exploración —37— so eleva rápidamente, cuando 

e l  mismo llo ga  a una posición opuesta a la  placa re fle c ­

tante - 36- ,  hasta un n ive l considerablemente más elevado 

que la  tensión do salida que resulta cuando lee  una ins-
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trucción marcada, o no marcada en o l portador d© programa»

So han provisto medios comparadores para comparar la  s a li­

da del detector de exploración -37- con ana tensión de re­

ferencia apropiada pon objeto de detectar cuando e l  dotec—

5» tor -37- está en una posición opuesta a la  placa reflectan­

do - 36- .  Mediante prueba se puode determinar fácilmonto la  

tensión de roforoncia apropiada que presenta un n ivol in­

termedio entro o l antedicho n ivo l y cualquier otro n ivo l 

más aito cuando e l detector -37- loo otro elemento que no 

10. sea la  placa reflectante - 36- .

la  salida del detector estroboseópico - 38-  ostá 

conectada a un comparador sim ilar cuyos impulsos do salida 

son contados socuencialmente por un contador provisto en 

los medios do circuito a partir del in ic io de una ©xplora- 

15, ción por e l elemento explorador -4-« SI contador es típ ica ­

mente separado inmediatamente antes del in ic io  de una cuen­

ta.
Xa operación do contajo del contador so suspendo 

cuando desdo o l primer citado comparador se suministra una 

20. tensión baja como se ha indicado anteriormente, siendo di­

cho valor de contajo almacenado en una memoria comprendida 

en los medios do circu ito . Do esta manera, e l  número unita­

r io  do selección do aguja corrientemente válido so puedo 

almacenar en la  memoria en forma de señal d ig ita l e ld o tr i-  

25* ca, controlando para o lio  e l índico - 31-  oxi ’ba£3°  a las os“  

calas del d ia l -32- y haciendo girar a l ofocto la  rueda 

moloteada -29- como so ha explicado anteriormente.

El circuito de control comprendo vina memoria pa­

ra almacenar las sofíalos binarias derivadas do la  lectura



ds la  pauta do tejido do punto y las señales binarias eléc­

tricas almacenadas en la  memoria pueden sor adeouadamonto 

l.oidas para obtonor la  selección do aguja por mediación do 

un dispositivo soloctor de aguja que comprende los ante­

rijo xmento citados accionadoros electromecánicos» a medida 

que e l  carro - 63-  se desplaza a través de la  plancha de 

agujas.

Gracias a la  referida  disposicién del aparato 

de lectura - 3-> se in ic ia  una exploración en un momento 

de tiempo adecuado cuando e l  carro es posicionado fuera 

del alcance definido por un par de elementos aooionadores 

—68— dispuestos sobre la  plancha de agujas —2—• Dioho mo­

mento puede ser» por ejemplo» e l  instante en queeel carro 

ha pasado justamente los medios accionadoros —68— en la  

plancha de agujas para una dirección determinada del des­

plazamiento del carro y entonces está fuera del alcance 

definido por los elementos accionadores - 68- ,

Durante la  exploración, e l  detector de explora­

ción —37—lee primero a l in icio de la  exploración una por­

ción no marcada de la  ta rje ta  de programa y después de 

«n o  lo© la  h ilera  do instrucciones en las zonas de dibu­

jo y de función - lp -  y - I f -  alineadas con la  porción no 

marcada, mientras e l detector estroboscópico —38— lee e l  

codificador lin ea l - 28-  para producir impulsos estrobos- 

cópicos correspondientes con las perforaciones - 28p- y 

—28f — para muestroar la  salida del detector de exploración 

- 37- .  Bu los medios de circuito e l  preestableoimiento 

del nómero im itario de selección de aguja es efectuado en 

base a la  deteoción de la  placa reflectante - 36-  por e l de'
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tactor da exploración —37“ » Cuando a l elemento do explora­

ción - 4-  llaga  a l extremo izquierdo do la  carrera* lo cual 

as detectado en base a la  cuenta de los impulsos ostrobos- 

cópicos según e l  detector estroboscópico - 38-  en correspon- 

5. dencia con e l número to ta l de las perforaciones - 28p- y

- 28f -  del codificador lin ea l —28—, e l  elemento de explora­

ción —4— os típicamente accionado inmediatamente de modo 

que es movido a la  izquierda para volver a su posición dó 

partida. Durante la  carrera de retom o, las lecturas efeo- 

10, tuadas por e l  detector -37- son despreciadas por los medios 

de c ircu ito .
El aparato de lectura de programa descrito es 

sim ilar estructural y funcionalmente, a l aparato que se 

describe en la  so lic itud  do patento estadounidense n- 

15. 799.279 titu lada "Método y aparato para proporcionar ins­

trucciones do pautado en una máquina para tejidos do pun­

to ", expodida con focha 23 do mayo do 1977. El aparato do 

lectura do programa do la  presento invención está provisto 

adicionalmente de unndispositivo de evitación de rechazo 

20. que impide e l rechazo de la  cabeza lectora  o elemento ex­

plorador cuando se produce su llegada a la  posición de 

arranque o e l  retomo a dicha posición.

A continuación so describe con dotallo dicho dis­

positivo de evitación do rechazo do acuerdo con la  preson- 

25. te invención. la  activación del motor lin ea l os mantenida 

durante un periodo do tiempo predeterminado durante e l  mo­

vimiento de retomo del elemento do exploración)-4 - para 

empujar o accionar ta l elemento hacia la  izquierda en d i­

rección a sú posición do arranque. luego e l  motor lin ea l
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es desactivado hasta que se in ic ia  e l siguiente o id o  de 

exploración, Con objeto do asegurar e l adecuado posiciona- 

miento dol elemento do exploración —4— ©n su posición de 

arranque, e l  mismo os detonido momentáneamente por e l  dis—

5 , positivo do evitación do rochazo que determina e l paro del 

indicado elemento —4— en su posición apropiada»

Con referencia a las figuras 2, 3 y 5> ©1 dispo­

s it ivo  do evitación do rechazo comporta una palanca dete­

nedora - 40-  montada articulada con posibilidad de movi- 

10. miento en un plano horizontal en un pivote —42— dispuesto 

enfrento de la  v a r i l la  superior de guia -17- y separado de 

la  mismav EL pivote -42- está montado sobre un soporte -41- 

fijado  a l bastidor por medio de un t o m il lo . la  palanca 

—40— comporta un brazo que se extiendo hacia la  parte pos— 

15 . te r io r  y en su extremo presenta una porción - 40b- doblada 

y alineada con la  v a r i l la  -17-. -Se ha previsto un muelle 

he lico ida l de tracción - 43-  que está dispuesto entre dos 

orejas - 40c- y - 41a- previstas respectivamente en la  palan­

ca - 40-  y e l  soporte - 41- , cuyo muelle empuja a la  palan- 

20. ca - 40-  en sentido horario como se ve en la  figura 5, .de 

manera que la  porción doblada —40b— de la  palanca —40— se 

empeña con la  cara extrema izquierda do la  v a r i l la  —17—. 

Asi, e l  movimiento de la  v a r i l la  —17— hacia la  izquierda 

determina e l  giro do la  palanca detenedora —40— en sen—

25. tido contrario a l dol giro de las agujas del re lo j en

tomo a l pivote -42- contra la  fuerza del muelle de trac­

ción -43-•
la  palanca detenedora —40— comprende asimismo 

otro brazo más largo que se extiende sustancialmente para-



le lo  a la  v a r i l la  da gula -17- a la  doro cha de manera que 

sobrepasa e l elemento de topo —24-— do la  v a r i l la  —17—» cu­

yo brazo presonta on la  zona posterior de su extremo l i ­

bre un gancho - 40a-. la  palanca - 40-  está generalmente 

dispuesta en una posición inoperante en la.que su gancho 

- 40a- so bolla, separado do la  caboza lectora  o olomonto do 

exploración como so indica con linea continua on la  figura 

5 . la  palanca - 40-  es g ira toria  hasta una posición opera­

t iva  on la  quo dicho gancho —40a— puedo prondor en la  por­

ción superior - 19b- dol olomonto do exploración -4- como 

se indica con la  línoa imaginaria do trazos en la  figura 

5 con lo  cual so impide quo e l  elemento do exploración 

—4— se mueva hacia o desde su posición de arranque situada 

más a la  izquierda.

El dispositivo evitador de rechazo comprendo 

asimismo la  v a r il la  superior de guía -17-, e l  elemento 

de tope -24- previsto en ta l v a r il la  y e l muelle amorti­

guador - 26-  quo opera en respuesta a la  llegada del e le ­

mento do exploración - 4-  a la  posición de arranque o cuan­

do se produce e l retorno de dicho olomonto de exploración 

-4 - a la  citada posición. Cuando sucede esto, e l  elemento 

detenedor - 40-  detiene momentáneamente e l  olomonto de ex­

ploración - 4-  en su posición do arranque como so explicará 

más adelanto, a i e l  funcionamiento, e l  olomonto do explo­

ración - 4-  lle ga  a establecer contacto de choque oon e l 

elemento do topo -24- provisto en la  v a r il la  superior do 

■ guia -17- a l f in a l do su movimiento do retomo hasta su 

posición de arranquo. Cuando so produce dicho contacto de 

'choque, parto do la  impulsión do la  caboza lectora  -4—
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as transmitida a través dol ©lamento do topo -24- y do la  . 

v a r i l la  do guía -17- a la  palanca áotenedora -40- a accio-, 

nar y s© provoca e l giro do ta l palanca ©n sontido contra­

rio  a l dol giro do las agudas dol re lo j sobre o l ojo -42-. 

5 , Como consocuoncia do diclia transfareneia de impulsión} la

palanca dotonodora —40— gira, on parto} por su propia iner­

cia contra la  fuerza del muollo —43— hasta que llega  a la  

posición operativa ©n la  que o l gancho —40a— de la  palan­

ca —40— so s itóa  adyaconto a la  cara la te ra l doto cha do la  

10. porción superior -19h- dol cuerpo -19- dol elemento de ex­

ploración -4—. A l mismo tiempo que la  palanca —40— rea liza  

dicho movimiento g ira torio , la  cabeza lectora  -4- se mue­

vo, primero, continuamente en una corta distancia hacia 

la  izquierda do manera quo sobrepasa su posición.do arran- 

15 . que, con lo  que también so muevo o l elemento do topo -24- 

a la  izquierda a lo  largo do la  v a r il la  do guia —17— y e l 

muelle amortiguador —26— os consiguientemente comprimido • 

Después, la  fuerza-dol muelle amortiguador -26- comprimido 

hace rotrocador a l .elemento do lectura —4— hacia la  doro— 

20, oha hasta que la  cara la te ra l derecha de la  porción supe­

r io r  —19b— dol olomonto do lectura —4— prendo con o l gan­

cho - 40a- do la  palanca detenedora - 40-  que está en su 

posición operativa. En virtud do esta disposición, la  ca­

beza lectora  - 4-  es detenida en su posición de arranque. 

25. luego la  palanca dotonodora - 40- , en virtud de la  acción 

dol muollo - 43- ,  g ira  automáticamente on sentido horario, 

retrocediendo hasta su posición inoperativa do origen,' 

con lo  que lib era  a la  cabeza lectora  —4— dol ompoSo con 

la  palanca —40—. Así, la  cabeza loctora —4— es temporal—
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monto do tenida on su posición do arranque por la  palanca 

dotonodora - 40-  dol dispositivo evitador do rochazo y por­

mano co on su posición do arranque hasta quo os accionada 

nuevamente on otro ciclo do exploración#

5, EL amortiguador elástico -26- so selecciona do

manera que tonga una resistencia adecuada para permitir 

quo la  cabeza lectora - 4-  se muova do modo sobrepaso la  

posición do arranque on una corta distancia determinada» 

por ejemplo, un milímetro, cuando llega  a la  posición do 

10 . arranque o retoma a ta l posición con una velocidad stan­

dard o típ ica  predeterminada. íb r otro lado, e l  muelle -43- 

se selcciona do modo que tenga una resistencia oportuna 

para permitir quo la  palanca detenedora - 40-  gire hasta la  

posición operativa on virtud de la  impulsión transferida 

15. a la  misma por la  cabeza lectora - 4-  y que, despuás, re­

tomo a la  posición im perativa do origen.

En una forma do realización on varianto, e l  mue­

l l e  - 43-  so puedo u tiliza r  para rea liza r la  función dol 

muelle - 26-  modianto, por ejemplo, una disposición adecua- 

20. da de la  v a r il la  -17-, la  cabeza - 4-  y/o la  palanca -40-, 

por ejemplo, montando on la  v a r il la  -17- otro tope que l i ­

mite e l  movimiento hacia la  izquierda do la  v a r il la  —17— 

dentro do una corta distancia.

El dispositivo do rochazo constituido de acuer- 

25. do con la  presento invención os ventajoso porquo funoiona 

con seguridad y positivamente, prescindiendo do la  precisa 

velocidad de la  cabeza lectora dentro do la  gama do velo­

cidades normal cuando dicha cabeza llega  a la  posición de 

arranque o cuando se produce e l  retomo do la  cabeza lee—
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tora a la  citada posición.

EL dispositivo de lectura do programa -3 - cons­

titu ido de conformidad con la  presente invención comprendo 

asimismo medios adicionales para mejorar la  velocidad con 

5 . la  que se puedo efectuar un ciclo de exploración. Con re­

ferencia  a la  figura 2, dichos medios comprenden un 3mán 

permanente - 45-  mido a un soporte -46- fijado a l bastidor 

—5— por mediación do un to rn illo  asimismo utilizado para 

e l  soporto -41-. Se han previsto dos Imanes permanentes 

10 . —47— y —48— que están montados respectivamonto en e l  ex­

tremo izquierdo y derecho de la  parte superior do la  por­

ción do baso -19a- del cuerpo dosplazable -19-. Entonces 

e l  i'fflón izquierdo —47— se dispone do modo que so alinea 

con e l -45- cuando la  cabeza lectora  -4 - se halla  en 

15 . la  posición do arranque como se ilustra  en la  figura 2 .

EL •íiniSn - 45-  30 sitúa de manera que sus polos se correspon­

den apropiadamente con los polos del imán —22— provisto 

para e l  motor lin ea l, ibr ejemplo» s i  e l polo norte del 

W n  - 22-  está dirigido hacia la  parte superior, e l imán 

20. - 45-  también tiene su polo norte dirigido hacia la  parto

superior. íb r  otro lado» los imanes —47— y —48— tienen 

polaridades invertidas con relación a las polaridades de 

los  imanes - 22-  y - 45-  do manera que e l  elemento de explo­

ración - 4-  es empujado hacia arriba en virtud do la  fuerza 

25* do repulsión entro e l  imán —22— y los imanes —47— y —48—.

En la  posición do arranque del elemento do explo­

ración -4-, la  fuerza do repulsión entro los imanes -45- 

y —47-  no tiene componente horizontal y e l  elemento de ex­

ploración es empujado hacia abajo. Bero cuando los imanes
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- 45-  y - 47-  no están aliño ado a ontro s í,  la- oomponento ho­

rizonta l do la  fuerza entre los mismos tiendo a empujar a l 

©lomento do exploración - 4-  hacia la  dorocha, alojándolo 

de la  posición do arranque. En consecuencia, o l elemento 

5. do exploración - 4-  es acelerado adicionalment© por la  com­

ponente de la  fuerza repulsiva a l in ic io de un chLo de 

exploración y es desacelerado por la  misma fuerza cuando 

se produce e l retomo del elemento de exploración -4~«

En virtud de esta disposición, se mejora considerablemen- 

10. te la  rapidez con que so puedo efectuar un c ic lo  do explo­

ración.

ESIVINEICACIONES

15.

20.

Descrito e l  objeto del presento invento, so de­

claran nuevas y de propia invención las siguientes re iv in ­

dicaciones, con prioridad Japonesa ns109.373/76 del 17 

de Agosto de 1976.

1 . -  Barfaccionamientos en aparatos do lectura 

de programa, provistos de una cabeza lectora móvil monta­

da oon posibilidad do movimiento desde y hacia vina posi­

ción de reposo a lo  largo de un recorrido, caracterizados 

por comprender un elemento detenedor que adopta una prime­

ra posición en la  cual se halla separado da la  cabeza le c ­

tora, cuyo elemento dotenodor es movible hacia una segun­

da posición en la  que so puede empeñar oon la  cabeza le c ­

tora para impedir e l  movimiento de la  misma desdo la  posi- 

oión de reposo; medios do empuje para empujar do manera 

no positiva a l elemento dotenodor desde la  segunda hacia 

la  primera posición; y medios sensibles a la  llegada de
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la  cabeza lectora  a la  posición de reposo para accionar mo­

mentáneamente e l  elemento detenedor y moverlo as í hacia la  

segunda posición de manera que ta l elemento detiene la  ca­

beza lectora j evitando su movimiento de rechazo desde la  

posición de reposo.

2 . — Perfeccionamientos, do conformidad con la  

reivindicación 1 , caracterizados porque los medios sensibles 

son aptos para impartir a l elemento detenedor parte de la  

impulsión de la  cabeza lectora cuando la  misma llega  a la  

posición de reposo, estando provistos los medios de empu­

je  do una adecuada resistencia a l empuje que permite e l  

movimiento del elemento detenedor por su propia inercia 

hacia dicha segunda posición cuando la  cabeza lectora  He-? 

ga a la  posición de reposo con una velocidad típ ica  deter­

minada.

3 .  — Perfeccionamientos, de conformidad con la  

reivindicación 1 ó 2, caracterizados porque los medios 

sensibles comportan un elemento de tope montado con posi­

b ilidad  de movimiento desde una posición normal y previsto 

para que a l mismo se aplique la  cabeza lectora durante e l 

movimiento de la  misma hacia dicha posición de reposo de 

manera que es movida desde la  posición normal.

4. — Perfeccionamientos, de conformidad con la- • 

reivindicación 1 ó 2, caracterizados porque los medios 

sensibles comprenden un elemento de tope montado para e l 

movimiento desde una posición normal y dispuesto para que 

a l mismo se aplique la  oabeza lectora durante e l  movimien­

to de la  misma hacia.dicha posición de reposo de manera 

que es movida desde la  posición normal, y un amortiguador
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elástico para empujar de manera no positiva  a l elemento ¿a

topo hacia la  posición no m a l.
•5 . -  íb r f accionamientos» de conformidad con la  r e i­

vindicación 4, caracterizados porque los medios sensibles 

comprenden asimismo una v a r il la  de guia para guiar la  ca­

beza lectora  a lo largo del recorrido, a cuya v a r i l la  do 

guia está fijado  e l  elemento do topo, estando la  misma mon- 

' -bada con posibilidad do movimiento axial limitado junta­

mente con dicho elemento de topo y estando e l  elemento de­

tenedor asociado con la  v a r il la  do guia para e l  funciona­

miento con la  misma.
6. -  Perfeccionamientos, do conformidad con cual­

quiera do las reivindicaciones procedentes, caracterizados 

porque e l  elemento dotonedor consisto en una palanca a r t i­

culada sobre un eje y asociada operativamente con los me-
t

dios sensibles de manera que los mismos provocan su giro 

momentáneo cuando la  caboza loctora lle g a  a la  posición 

do reposo.
7. -  Perfeccionamientos, do conformidad con la  r e i­

vindicación 6, caracterizados porque la  palanca dotonodora 

ostá dispuesta substancialmonto paralela con dicho recorri­

do y comprendo una porción en gancho quo, cuando la  palan­

ca dotonodora se halla en la  sogunda posición, so cruza
con dicho rocorrido y prendo en la  caboza loctora para de­

tenerla en la  posición do reposo.

■ 8. -  Berf o o cionam ionto s , do conformidad con cual­

quiera do las reivindicaciones procedentes, caracterizados 

por comprender asimismo medios magnóticos para acolorar 

la  oaboza loctora cuando la  misma so muevo dosdo la  posición



do ropo ao y para dosacolerarla cuando ta l cabeza so muevo 

hacia la  posición do reposo, cuyos medios' maguótioos son 

inoporantos cuando la  eaboza so halla on la  posiciónt-do re­

poso,

9.  -  Pcr f  o ccionamionto s , do conf o unidad con la  r o l-  

vindicación 8, caraotorizados porque dichos medios magnó? 

ticos comprondon dos imanos, uno do los cuales ostá montado 

on la  cahoza loctora, on tanto quo o l otro ostá montado on 

una parto f i j a  dol aparato, cuyos imanes so ropolon cuando 

están alinoados ontro s í  cuando la  cahoza loctora so hall a 

on la  posición do ropo so.

10 .  -  Borf o ccionamionto s , sogán las reivindicacio­

nes procodontos, caracterizados por eomprondor un primor

•jTrufo pormanonto montado sohro una parto f i j a  dol aparato; 

y un sogundo imán permanente montado on la  cahoza loctora 

on una posición on la  que ostá alineado con e l  primor imán 

cuando la  cahoza so ha lla  on la  posición do roposo, coyes 

primor y sogundo imanos ostán dispuostos do manora quo so 

ropolon con lo que la  cahoza loctora os acolorada y desa­

calorada cuando la  misma so muovo desdo y hacia la  posición 

do roposo, rospectivamonto,

11. -  Perfeccionamientos on aparatos do loctura

do programa.

Sogán so dos cribo y reivindica on la  prosonto me­

moria descriptiva quo consta do 30 páginas foliadas y escri­

tas a máquina por una sola do sus caras y acompañadas do 

los dibujos rogísmontarios.

Madrij. 
p.a

mpc.
v v

1.6 A M
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