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Los fambores rotativos, tales como secadores ro-
_tativos, molinos'tubulares, tamices cilindricos ¥, en‘pamti'
cular, los hornos rotativos, estén soportados habltualmente
sobre soportes de' rodillos. Los tambores rotabtivos estén
usualmgnte provistos de dos o més pistas anulares, los lla~-
mados’"aros vivos", unidas con el cuerpo del tambor y cada
aro vivo es 44 soportado por v paxr de soportes de rodillos,
wo a cada lado del eje geométrico del tambor y montadOﬂ.
sobre basamentos robuptos. In algunos casos, cada soporte
de rodlllo Ooté formndo por varios rodillos que se aplican
a2l aro vmvo Yy que cooperan @e modo que la cargs quede divi-

dida entre ellos, .

Debido‘a le carga del propio tambor, la carga del

material tratado dentro del tambor, la transfercn01a de ca-
nimero de otras clrcunmtancaau, el ‘tambor puede deformarse

o retorcerse o ambas cosas y, de este modo, quedar temporal

-

Tal desalineacién.en el planc verbical o en la di-

aros vivos y a'ioéifodillos de apoyo e incluso puedé,gausar
una rotura.totai déi éoporte de rodillo ya que la ca¥é§
queda distribuida de manera desigﬁal sobre alg&nos.dg,ibs
rddillos de apoyo. Ademds, la carga sobre 1la sﬁperfi@ié'del
rodillo de apoyo individual puede distribuirse de maneva
desvéﬁtaqua y causar presidn marginal sobre el rodillo de
apoyo. In condidiones desfavorables, la cargz sobre un 70—~

dillo de apoyo puede, en tales casos, aumentar hasta un va-

lor al tambor desde el material tratado en éL y a cierto. ;.'
mente o, en ciertas circunitancias, permanentemenbe desalinc_
do en ligera medida. : =)

reccidn axial o en ambos puede provocar dafios severos a 1os |

lor que es un-militiplo de la carga normal para la cual esﬁé'i
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calculado el rodillo de apoyo. '

Ast, usualmente s necésario tomar regulamente
medidas de la alineacién y ajustar la posicién de los rodi-
1los, es decir, su inclinacidn o su altura en el ceso de wn
‘50porfe rigido., Esto sﬁpone wos trabajos costosos ¥y engo-
rrosos de mantenimigntO'de la instalacién, que usualmente
requieren la parada del miémo.

Sin embargo, es prictica usual proveer los tambo-
res con soportes de rpdilloé disefiados para tener en cuenta
en cierto grado estas condiciones, ya.que los gbportes de
rodillos estén provistos de medios ﬁara compensar le ‘falta
de alineacidn que hemos descrito, Los rodillos pueden dispo-
nerse de modo que queden soportados pivotadamente en coji-
netes para compensar la desalineacidn axial y los cojinetés
pueden estar sopoi%ados eldsticamente para compensar la de-.-
salineacién en el plano vertical, de modo que el rodillo si
ga la pista de apoyo del tambor.

' Asf, se sabe bien usar un soporte de rodillo en el
cual los cojinetes para el.érbol del rodillo permiten un mo-
vimiento de pivotamiento del 4rbol del rodillo y un desplo-

zamiento del cojinete para el 4rbol del rodillo en un planc

' sugsbancialmente vertical, ya que el cojinete estd soportado

por una superficie que es wna seceidén de esfera ¥y el aloja~

miento estéd soportado directa o indirectamente por un cilin-

dro hidrédwlico o mn cojin flexible, por ejemplo, en wn balant

efn que pivota en tormo de un eje sustancialmente paraleloal
del tambox. . 4 ) , .

Ademés, las construcciones conocidas con 1os coji-
netes soportados por cilindros hidréulicos estén mutuameﬂte
equilibrados, usualmenie por medio de conexiones ignaladoras

para compensar una falta de alineacién, 1o que supone que
los soportes dé rodillo sean totalmente dependientes dewm

RJje
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sistema hidrdulico auxiliar.
i Tos conocidos cojinetes de rodillos en los cua:l.eé
los cojinetes para el &Arbol del rodillo estén soportados
por cojines flexibles, tales cémo almohadillas de’ caucho,
no son adecuados para.-proporoi’onar una‘igua.la.cidn de las

.

fuerzas ejercidas por el tambor,

De acuerdo cdn el invento, un soporte de rodillo

ajustable para.-...}!m tambor rotativo comprende un rodillo so-

bre un Arbol que estd soportado simétricamente por dos coji-|

netes, wno a cada-lado del rodillo, ¥y nontado. cada uno en
wna viga dé soporbe separada, estando cada viga de soporte

mon:l:ada a pivotamiento én un ex‘l::::emo en un basamento »sdliAdg"i
y estando soportada en su otro extremo por w extremo reé—';*.

PE

pectivo de wna viga comin Qe recepcién del peso que estd so .

v

portada en el centro por un solo apoyo basculante sobre el |

basamento.

La viga de recepcién del peso que sosiiene a las |

vigas de soporte estd soportada asi pivotadamente por wn _ .

solo apoyo basculante y provoca una igualacién mecdnica de" .

las fuerzas gue actian sobre los cojinetes para el érbol’
del rodillo, Cualesquiera diferencias sqp. inmediata y aui;o-r
méticamente .iguala:das ¥ la construccibn es segura cn todas
las circunstancias con indepegldencia'de cualquier sistema
auxiliar. - . \

Los cojinetes para el Arbol del rodillo pueden es-
tar cc?mpuestos cada uwno de un cojinete recto que descansa
pivotadamenté' en un cojinete parcialmente esférico.

E1 4rbol del rodillo est4 dispuesto entonces para

girar en el cojinete recto que descansa en el cojinete es-

férico, permitiendo que el cojinete recto pivote ligera-

]
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-%ativo, siendo transmitida la desalineacién a través del

m apoyo recto.

que intervienen y de neutralizar los desplazamientos secun-

1o un cojin flexiblé, cualquiera de los cuales permitird un

Hoja ném, 4

mente para seguir una posible desalineacidén del tambor ro-

rodillo al cojinete pars el érbol del rodillo.
 Las vigas de soporte pueden descansar sobre la vi-
ga de recepcidn del peso por medio de un apoyo compuesto

que comprende wn apoyo parcialmente esférico combinado con

Por medio de -estos apoyos se eliminan cualesquiera
frlcclones ) ten31ones indebidas entre las vigas de soporte
yla ;1ga dg recepc;én del peso de modo que incluso pueaen
adnmitirse grahdes desviaciones en laAposicidn de lé viga de
recepcién del peso,ya gue el apoyo para el extremo mévilgde
la.viga de soporte sigue a la viga de soporte, o viceversa.
La eleccién;y 1é disposicién de los apoyos pueden depender .
de-las.circunstanciaé; el tamafio del tambor, ete.

Altefnativamente, 1és vigas de soporte pueden apli-
carse a ia viga de recepciénAdel peso por medio de cojines
flexivles, .

El cojin flexible es capaz de resistir las fuerzas

darlos que nueden ocurrlr entre las vmgas de soporte'y la
v1ga de recepcldn del “peso cuando se compensa ung desallnea
cién por ajuste de laS'p051clones de las vigas de soporte.
Ademds, el cojin flexible es favorable para neutralizar las
fuerzas que intervienen en caso de alabeo del tambor, -

’ El apoyo éentral_ﬁéra la viga de recepcidén de peso
puedetser una seceibén parcialmente cilfndrica o parcialmen~

te eaférica que descanse sobre una zapaba de empuje plana

movimiento de inclinacidén de la viga de recepcién del peso.
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Sin,embargd, puede ser ventajoso en alguros casos que e;'
”apoyo central sea elédstico con el fin de oblener una méxi-
na :flex:.b:.lldad del soporte de .rodillo. |

Los .dos extremos de la viga de SOpor¢e del peso
pueden eqt}:gllbrarse todavia por medio de.cilindros hidréu-
licos que actlien entre los extremos y el basamentoi o

Pos cilindros hidréulicos pueden usarse bara eie—
var el soborte de rodilio para realizar ajustes de la alif.

neacién de la construécién pero también pueden instalarse

| de manera pexmanente para cooperar con la viga de SOporte

' de peso con el fin de proporclonar inercia al soporte e in-

ga en los apoyos, : ) e
Los cilindros hldréullcos o la v1ga de SOporﬁe dsl
peso pueden equiparse con dis p031t1voa de control ¥y de pe-

sada. Puxﬁlcularmente, por medio de 1os ‘cilindros hldréull—

neacién del tambor de manera permanente o intermitente.

En los dibujos que se adjuntan se han ilustrado

el invento. En dichos dibuqu{ |
Ia figufa 1l e¢s una vista en alZado'desde un extre-
mo de un soporte de rodillo; | .

'  La figura 2 es una v1sta en ‘corte’ par01a1 dado por
la 1£nea II-II de la figura l ¥ que muestra riad soporte de
viga de reeepczdn del peso con coamnes flexibles;

Le figura 3 es idéntica a la flgura 2 salvo que

muestra una disposicidén modificada con un soporte de viga

N

cluso para introducir wna dlstrlbuclén preferlda de la car-

cos es posible usar un ‘sistema de control gue verifigue la ,

carga sobre cada cilindro, asegurando de este modo la ali-~ r;

: L T

ejemplos de un soporte de rodillo coﬁstruidq de acuerdo con

) Vl"lo,ln.n‘f;m.' ’ 5 ;' o R

s )

de recepcidn del peso que es una seccidén de wn cilindro que| .
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descansa sobre wna zapata de empuje blana- y'
3 Lo figurs 4 nuestra desde arrzba una viga de sopor-
e diépuesta a pivotamiento.

.Lé dispoéicién mostrada en los dibujos comprende
un soﬁortg de rodil}o ajustable para wn témbor rotativo 1,
tal como &n hormno rotatiVo; soportado por un niimero de so-
portes idénticos a ambos lados del tambor de wna manera
bien condéida. El tambor rotativo 1 tiene wm aro vivo 2 que
se aplica a wn rodillo 3. El r0dillo 3 est4 montado en un
érbol 4 soporu@do;a rotacidn en'cojinetes cilindricos 5 de
dos paries c@mbiﬁados con cojinetes esféricos 6 en aloje-
‘mientos de- cojinete 7. '

Tos alojamientos de cojinete 7 estén unidos' a vi=
gas de soporie 8. Cada viga de sogorte es?é montada a pivof
temiento en un basamento g para. el soporte de rodillo por
medio de un &rbol 10 que puede girar en el cojinete 11, En
el otro ex Lremo, cada viga de soporte descansa sobre el exw- .
tremo de wuna viga de recevcién del peso, 12, Intre el extve- '
mo de la v1ga de uonorte 8 ¥y la viga de recepcién del peso,
12, euté insertado un cogin,flex1b1g113, mientras que la
parte central de la viga de recepcidn dgl peso estd soporta-
da.sobre el basamento 9 por otro cojin flexible 14, Entre
los extremos de la viga do récepcién del peso y el basamen-
to hay en el dibujo vmos eilindros hidrdulicos 15.

A En los ejemplog mostrados‘en los dibujos, las vi-.
gas de soporte es ytén prote 1aas contra torsién cn la wnidén
dé pivptamlento de la viga por medio de bloques de conben~
c16n 16 fl;ados al basamento 9. J

Tos aloaam;entos de coalnete T estin empernados de

meners, aaustable a las vigas & por pernos que pasan por ra-

N |
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nuras 13, como se ha indicado -en la figura 4
B In la diSposicidn modificada mostrada en la figurai
3y la viga de recepcién del peso, 12, esté sopor“aad_é. en un
s6lo apoyo 19 que es parcialmen’ce cilfndrico mientras que
las vigas de soporte estén soportadas por la viga de recep-
cibén del peso 12 por medio de apoyos comb:mados 20 que com=-
prenden wna seccién de esfera 21 combinada con un apoyo rec-—
to 22. / - . 7

Ei, rodillo 3 soPOfI:a el aro vive 2 a lo largo de
una generatriz del rodillo en el,funcionamieﬁto noxmal dél
fombor. Cuando la alincacién del aro vive 2 es perturbada
en relacidén con la alin‘ea,cién del rodillo 3, por ejemplo,.de
bido a un pandeo del tambor o a una;"corsidn del tambor, una
generatriz del aro vivo quedard desalineada con la posicié?l
noxrmal del rodillo. _ . A

Sin embargo, el so;por’ce de rodillo ajustable per=
mite que el rodillo siga la desaiineacién del aro vivo, de
modo que el rodillo soports constantemente al aro vivo a. -y:

lo largo de wa generatriz del rodillo. 7
' La carga total ejercida por el horno sobre la dis-.—
pOgic:l.én es soportada por el apoyo central 14 (19) para la .
2 de recepcidén del peso 12 ¥ los cojinetes de plvo‘cam:.en
$0 1l. Las discrepancias en la allneac16n del tambor 1 -dan
como resulbado un movimiento equilibrado de la viga de ré-
cepcién del peso de modo que los extremos de las viéas 8y,
as{, los cojinetes T, sub-én ¥ bajan distribuyendo de esfe-
modo igua.'lmen‘t.e la carge sobre los dos gpoyos. La desalinea~
cién -del 4rbol 4 del rodillo con reiacién a las vigas. 8 es

.compensada en los apoyos parcialmente esféricos 6 y la de-

salineacién de una viga de soporte con relacién a la viga '
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de recepcidn del peso, 12, esncompensada por los-cojines
[ flexibles 13 o, en la'conStruccién modificada, en el apoyo

combinado 20 que permite un desplazamiento horizontal asi

| como un,desPlazamiento angular de los extremos de la viga

de recepcién del peso.

' | ‘Ios cilindros hidrdulicos 15, cuando se instalan,
par%icipap en la distribucidh de la carga y la presién de
ios ciiindros es ungimgdida de la carga sobre el soporte
del.r?di;lo ¥y al mismu'tiempo‘porporciona un control de la
distribucidq de la carga sobre los apoyos en los soportes
de rodillo inéividﬁales ¥y sobre todos los soportes de rodi-
1lo del tambor. | |

En'unavgqnstruccidn de esta clase el equipo de cen
trol de la carga puede instalarse eﬁ el apoyo central 14
(19) de la viga de recepcién del peso, 12, en forma de cel-
das de carga 6 en la viga de recepcién del peso propizmente
dicha en forma de medidores déldeformaciones, para Gar un
control central del funcionamiento del tambor y una indice~
cién de la disfribucidn de la carga a lo largo del Tanbor, '

Lbs soportes 13, 14, 19 y 20 pueden usarse en di-
ferentes combin#gionés dependiendo del qarécter del tambor
SOpBrtado y de Ié‘deSalinéacidn esperada del tambor, pdr

ejemplo, debido a la influencia del calor.
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REIVINDICACIONES

%os puntos de invencién propia y nueva que se pre-
sentan para que Sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidén en Espafia, por VEINTE aﬁos son los que se reco-
gen en las re1V1nd1cac1one< 51gu1eate3° ' to

lﬁ.- Un soporte de rodillo adusbable, perfecciona~
do, para wn tambor giratorio, comprendiendo el s0porté uﬁ-:j
rodillo en un Arbol que esté soportado simétricamente por ™ -
dos cojinetes, uno a cada lado del rodillo, ¥y cada unb ﬁef}ﬂ
ellos montado en uwna viga porbtadora separads, estando mon—.
tada cada viga portadora a pivotémiento en un extremo en :
un basamento sélido y estando soportada en su otro exbremo
por un extremo respectivo de una viga cdmﬁn de recepeidn delj,
peso que estd soportada Fentralmente pdf un apoyo basoulangl‘;
te central sobre el basamento. . _ S

2a,.. Un soporte sezin la reivigdicacidn lg, én el
qué cada cojinete para el eje del rodillo estd constitufdo
pof un cojinete recto que descansa a pivotamiento‘en un’ co~
jlnete parcialmente esférico. -

. 38,-Un- -goporte segin las re¢vind10ae¢ones lg o 28,
en el que cada viga poritadora descansa_sobre la viga de ro-
cépci&ﬁ del peso a través de wn apo&o cémpuesto constitufdo
por un agpoyo parcialmente esférico combinédo.cpn.un apoyo.

recto.

_42,~ Un soporte segin las reivindicaciones 12 o 28,

L |
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en el que cada viga porbadora se aplica a la viga de recep-
cién del peso por medie d¢ um. cojfn flexible. |
58,- Un soporte segfn wna cualquiera de las reivin-

dicaciones precedentes, en el qlie el apoyo central para la

'viga de recepcién del peso comprende una seccién parcialmen-

te cilfndrica que descansa sobre una zapata de empuje plana.

62,~ Un soporte seglin una cualquiera de las reivin-
dicacioﬁes 12 a 48, en el que el apoyo central para la viga
de recepcién del peso comprende una seccidn parcialmente es-
férica que descansa sobre une zapata de empuje plana.

78.~ Un soporte segin uma cualquiera de las reivine
dicaciones 12 a 48, en el que el apoyo central para la viga
de recepcién del peso comprende un cojin flexible.

8a,- Un soporte segin una cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en el que ambos extremos de la viga
de recepcién del peso estén equilibra.doe. ademés por medios
de cilindros hidréulicos que actéan entre los extremos y
los basamentos,

02,~ Un soporte segin una cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes; en el que la viga de recepcién del
beso estd asociada con equipo de control y de pesaje.

108,~ Un soporte de rodillo ajustable, perfecciona~
do, pare un tembor giratorio.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los d:}'bu;ios que se acompafian y con
los fines que se han esﬁecificado.

Esta Memoria consta de ONCE hojes escritas a méqui-

'y
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na por une 8ola cara.

Ht;ja nﬁm.ﬂ 11

Madrid, 00011077 .
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