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El objeto de.la presente solicitud de Patente de In
vencién, se refiere a "SISTEMA PARA PARALELIZAR MUESTRAS DE .

FIBRAS TEXTILES", cuyas caracteristicas de novedad le config

ren la cualidad de avortzr a la funcidn a que se destina, las

siguientes ventajas:

a) Posibilita el peinado o paralelizado de fibras texw
tiles de formé automdtica .
' b) Realiza la operacién de Taralelizado en menos tiem-
po de forma mds eficaz que los sistemas convenciohales manua
les.

¢) Elimina el gréan esfuerzo muscular que supone a los

operarios el cepillado manual,

d) Representa un gran ahorro de mano de obra ya que la

maquina realiza por si sola Loda la operacién o ciclo com=«
pleto de paralelizado,.

e) Bs de gran sencillez, no presentando problemas en -
su manejo y asegurando su funcionamie rto largo tiempo. :

En los adjuntos planos, para facilidad de la descrip-

cidn, a titulo de ejemplo y sin caracter limitative alguno,

por lo ianto, se ha representado una forma preferida de reca-

lizgcién del modelo gue se preconiza.

La Tigura 1 representa una vista en perspcciiva del «

procedimiento manual, convencional, para lo cual se efectua=

rd un movimie rto de forma eliptica de un cepillo que maneja

un operario sobre otro retenido en una superficie de trabajol

requiriendose un gran esfuerzo fisico.

La figura.z representa una vista en perspectiva del -
puevd cepillo, y cuyo procedimiato.de trabajo se describe a
continuaidn, - | |

La figura 3 representa una vista esquemdtica de las -
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distintas posiciones quelocupan ambos cepillos en un c¢iclo «~
completo de irabajo. ‘

La figufa L4 representa una vista en perspectiva del ==
dispositivo de vaiven, en versidn mecdnica,

La figﬁra 5 representa una vista en perspectiva del ==
mismo dispositivo de.la figura U, pero controlado por proce-
dimie rto neumdtico o hidradlico,

La figura 6 rgpresen?a una vista en perspectiva del «~
dispositivo de: elevacidén y descenso del cepillo en versifn -
mecanica,

La figura 7 representa una vista en perspectiva del dig
positivo de la.figura 6 pero controlado de forma hidradlica
o neumatica,

La figura 8 representia una viga detalle en perspectiva
de la fijacidn éel cepiiio al soporte,

La figura 9 representa una vista detalle en perspectiw
va de otra variedad de sujeccidn del cepillo sobre el sopor-
te.

Como puede apreciarse, el presente sistema estd{ basado
en que dos cepillos (1) y (2), enfrentados ambos y de movi--
mientos diferentes, los cuales se componen, segln se indica
en la figura 2, de una plancha (3), conformada sobre una su-
perficie preferentemente rectangular y realizada en madera,
pldstico u otro material adecuado, llevando en una de sus ca
ras, una serie de pdas (4) que pueden ser de acero y que cong
tituyen el cepillo.

El cepillo inferior (1), se encuentra fijado a un so-
porte (5) por medio de unos canales (6) de que éste Aispone
en dos de sus lados, los cuales ﬁarmiten la introduccidn dei
mismo en la parte superior del citado soporte (5), quedando
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retenido mediante unas pestafias angulares (7) que gyuedan in-
troducidas en los referidos canales (6) que el cepillo pre-;‘
sentsa, segin se indica en la figura 8. Otra forma de fijacidh
puede ser la indicada en la figura 9, en ella, el cepillo --
dispone de sendos orificios longitudinales, los cuales, al =-
ser introducido érte alojado en el soporte, coinciden con -~
otros orificios (8) de que estd dotado, posibilitamlo la in-
troduccidn posterior de unas guias (9) que lo retienen, Ambap
formas de fijabién, son igualmente valederas parala retenwe-
cién del cepillo (2), a su soporte (10) correspondiente.

El cepillo inferior (1), en su'ciclo de trabajo, descri
be unmovimiento de avance y retroceso-en dos planos diferenw~
tes, tal como muestran las flechas en la figura 3. Para obte
ner este novimien to, el soporte (5) se encuentra alojado so~
bre unas guias o carriles (ll) en los que puede deslizarse y'
tal como se nmeséra en la figura 4. Aubas quias (11), estdn
fijadas a un eje (12), transversal a las mismas y éste a su
vez soportado por unas piezas (13) que permiten el giro del
mismo.,Mediante un motor-reductor adecuado (14), el cual pre-
senta una biela (15) en su eje, se efectua el movimiento de |
vaivén, ftransmitido al cepillo por un tirante (i6), articula
do pér un extremo a la biela (15) y por el otro, al soporte
(5), llevando para producir el cambio de plano o basculacién
del conjunto en el mmento adecuado, una leva (17), acoplada
él e je del motor-reductor (1#) sobre la gue apoya una de las
guias (11) a través de un soporte (18) que dispone de una rug
da (19) para posibilitar el deslizamiento en el giro de la -
citada leva (17). ' :

Otra versién de movimiento de este cepillo (1) podria

ser la expresada en la figufa 5. En eila, la fuente de ener-

-3 -
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gia puede ser mediante dispositives hidradlicos o neumdticos

. Para este fin, entre el eje (12) v el soporte (5), lleva ins

talado un cilindro de doble efecto (20), que mediante la in-

i yeccidn de un fluido por las bocas (21) y (22) en forma ade-
g ' ’95 cﬁada, prodﬁce el movimiento de vaivén, Parainfroducir la bqﬁ
g ‘ culacidn del conjunto o cambio de plano, puede llevar otro =
; cilindro (23), articulado en su parte inferior3 mediante unas
: : orejetas (2&), que le permilte el giro angular, y en su parte
ﬁ : superior, también fijado mediante artiqulacién a uﬁ puente =
; 100 transversal (25), situado en el extremo de las guias (11). e
é . Al igﬁal Qde el cilindro (20), dispone de unas bocas (26) qué
? permiten el doble efecto del mismo,

El cepillo (2), fijado al soporte (10) mediante cual--
; quiera de los pqqcedimig}mos antes descritos, en su ciclo de
g 105 trabajo, produce movimientos de @dlevacidn y descenso, comen--
% zando el ciclo zn una posicidn elevada, para finalizarlo en

3

otra posicidn inferior,

T W retn

Para efectuarlo, en la figura 6, se representa una ver

sién mecanica , en la que el soporte (10) se aloja en unas -

]

110 guias (27) de disposicidn vertical por las que puede deslizajyf

T

se v éstas, sujetas a un soporte inferior (28); Este, es o=

E

atravesado por un eje (29) a modu de tornillo o husillo que
rosca sobre el citade soperte (10), impulsado por un motor -
reductor (30) dispuesio en la parte inferior del soporte (28
115 Mediaﬁte el giro couvenientc del motor-reduclor (30), se ob-
tiene la elevacildén y el descenso del cepillo (2), Otra ver--
sidn neumética 0 hidréﬁlica , puede ser la indicada en la ﬁi
gura 7, En ella se observa un cilindro de dobla efecfo (31),
acoplado en lﬁgar dei motor reductor (30) y produciendo el -

120 mismo cfecto sobre el referide soporte (10),
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%ediante ambos cepillos descritos, se consigue el peina~
do o paralelizado de fibras textiles, necesario para la com-
probacidén de las tonalidades de color en la iudusfria de. te=
fiido de eslas fibras. ‘ |

¥y ciclo completo de trabajo, consiste en la disposicién
de la fibra a peinar entre ambas caras de los dos cepillos -

(1) ¥ (2). E1 cepillo (1) ird produciendo el movimie rto de

vaivén manteniendo la fibea aprisionada con el cepillio (2)

solamente cuando se mueve en un sentido y éste ird bajando

paulatinamente hasia el limite fijado en que la citada fibra
se encuentre peimada. Posteriormente, el cepillo (2) ocupard
su posicidén elevada primitiva para comenzar otro ciclo.

Dascrita suficientemente la invencidn y la forma de rea=|
lizar la wisma, es susceplible de toda clase de modificacio-
nes de¢ detalle en tanto que éstas 1o alteren su fundamento,

~NOTA -

Los puntos de invencidn propios y nuevos qué se presénta#
parz qre sean objeto de la presente solicitud de Patente de
Invencidén en Espafia, por veinte afios, son los siguientes:

RETVINDILCACIONES

12,.~ SISTEMA PARA PARALELIZAR MUESTRAS DE FIBRAS TEXTI-»I
LES, caracterizado porque 2std basado en gue dos planchaé>6
elementos cuya conformcidn podria ser paralelepipedica rec-
tangular, presentando c;da una de &stas, una cara con una se
rie de puas que podrfan ser de acerc y que coustituyen sen&ua
cepillos, efectuandose mediante los mismos la operacidn de =

raralelizado. e : .

i

- 22,. SISTEMA PARA PARALELIZAR MUZSTRAS DE FIBRAS TEXTI-- [
LES, segln reivindicacidén anterior, caracterizado porque ame~

bos cepillus pueden encontrarse enfreniados por unas puas ¥

-5 -
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mediante movimie itos de vaivén de uno de ellos, realizados.—
en planos difermtes el avance y el retroceso y movimiento de
descenso o presionado del otro, se obliene el peinado o para
lelizacidén de unﬁs fibras textiles mantenidas entre ambos,

3%,~ SISTEMA PARA PARALELIZAR MUESTRAS DE FIBRAS TEXTIw.
LES, segin reivindicaciones anteriores, c;racterizado porque
el cepillo que produce el movimiento de vaivén, se encuentra
fijado a un soportite medimte canales situados eﬁ dosz de sus =
lados opuestos, en los que se introdﬁcen mediante desliza--~
miento, unas pestafias angulares fijadas al spporte. Otra fi-
jacién puede corsistir en la introduccién de unas guias que
atraviesen el soporte y el cepillo simultancamente, por Jis-
posicidé n coincidente de awbos, de unos orificios adecuados -
para estas guias. A su vez, este soporte estd insertado en -
ungs guias o carriles per las que puede deslizar, estando es
tas guias fijadas en un extremno a un eje transversal que pi-
vota sobre unos soportes, Mediante un motor ~reductor y otra
fuente de enecergia adecuada, se cbticne el movimiento de vai-
vén del cipillo, accionado por un tirante y una biela, Para
producir el descenso o cambio de plaw delcconjunte, sobre -
el ep puede lleva insertada una leva que sujete a las citedas
guias, Otra forma de conseguir los movimientos antes descri-
tos, puede ser constituyendo el motor-reductor por un circui
to hidratlico o neumdtico y disponiendo de un ciliniro de do
ble efecto para el movimiento de vaivén y otro cilindro tam-
bién de doble efecto para el mvimiento dispuesto sobre el
extrano libre de las guias, que permite el canhio de plano -a
i}S nd.smas. Debidamente controlados ambos movi@ientog se raa
liza el ciclo de cepillado.,

.8, SISTEMA PARA PARALELIZAR MUESTRAS DE FIBRAS TEXTI-

w6 -
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: . LES, segin reivindicaocéiones anteriores, caracterizado porque

e Fal

el cepillo que efectua el movimiento de presiéﬁ sobre el de

i

vaivén, estd sujeto a un soporte mediante cualquiera de los

sisteims antes descritos, o por otro diferente, disponiendo

ST RTINS

=

185 de un motor reductor y un eje a mdo de tornillo o husillo =

[

n

que rosca sobre el citado soporte , gproximandolo o distanci

andolo en funcidn del giroc del motor-reductor, Otro procedi-

miento puede ser la sustitucidn del citado motor por un ci-=-

NS D R o by

'S

lindro hidradlico o neumdtico de doble efecto, instaladoe so-

=)

bre el referido soporie, Programando convenientemente las se

190
; c weneias de ambos cepillos, se consigue el peinado o parale-
lizado de las fibras lextiles,
5&,~ SISTEMA PARA PARALELIZAR MUESTRAS DE FIBRAS TEXTI-
LES". '
195 Tal y como se ha descrito en la memoria que anleccede ¥y

para los fines que en ella se han especificado,

Consta la presente memoria descriptiva de siete hojas

escritas a miguina por una sola cara.

. . P s v N el e A 2 VO
4 (T PR P T AT e NI DT AN v v ] VN LAy

T e N ST R BNOR PO . N

, B .

3



o ewtmm e e e

o g

(Fer P T P F PLrre s

k2 N 5 ke
Flaw  Arenae JEe /fererr  PRre HOTA 5L
.
.
_f
vl .

‘POOR
QUALITY



- -~ < ey . - -~y - .
‘/’)'::: : o i LI e L t,.}'/"/-’:f) /7;"; P
o <

SV L N S YA R R DNy CHng 7

PORR




_ALynD
HG0d

ey, . e Ny } - Bt e r———
- S J RN 3
! _ L i R ~ A
o S i, L ! : ’/ T
o [] RN g

Ql‘/\‘\\7

: Z, — N '

. ot ) "‘\.\%

f e s ————— 0 Camem Syt
o POt R e 2 PR PRSI S et b iataie

U W—

¢
- b
H .
KA R Arna i
Arirmny, / . P . .-

TRIEE L LAELAANET LIRS Loy
et e fa '’ st B

-
. - — den . -y, o S e
SEPSLY E LY Bty P SO
:
.
- e - - o - hadlod =

L A e



(25w

™

./t'" P

-,

- - .
Y -, ~ - .
PR N L A SR W R W I

-
v
el

2
i Lt

7

/

g sy

R .




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



