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t BERCRACTO DE LA DESCRIPCION

Se describe un acoplamiento flexible que per-
mite al mismo tiempe un movimiento de rotacidén y un movimien
to axial. Un elemento elastdmero estd aprisionado entre dos
elementos de acoplamiento y estd mantenido en su sitio de tal
manera que los elementos de acoplamiento no estén en contac-
to mutwo. Por tanto, cada uno de los elementos de acoplamien
to incluyc una porcidn de forma alargada dotada de prolonga-
ciones dispuestas en unas cavidades definidas por unos espa-
rragos que se cxtienden radialmente y que estén formados en
el elemento elastdmero. Los acoplamientos estén desplazados
angularmente 90° el uno respecto al otro. Unas porciones del
elemento elastdmero estén mantenidas en compresidn entre las
extremidades de la porcidn alargada y unos dispositivos de re
tencién por unos tornillos. Los dispositivos de retencidn y
los tornillos asociados con un elemento de acoplamiento no
estén en contacto con el otrocl.emento de acoplamiento.

DESCRIPCION GENERAL DEL INVENTO

El presente invento se refiere de manera gene
ral a un acoplamiento, y mis particularmente a un acoplamien
to flexible capaz de transmitir al mismo tiempo un movmiento
axial v un movimiento de rotacidn entre dos ejes.

En los recientes afios se han realizado grandes
progresos para reducir el ruido en los compartimientos de pa
sajeros de vehiculos, por ejemplo,como en una cabina montada
sobre el chasis de un tractor. Esto ha sido obtenido montan~-
do la cabina en el chasis de tal manera que virtualmente se
elimine todo contacto metal con metal, e igualmente utilizan
do materiales aciisticos mejorados en el interior de la cabi-~ -

na. Sin embargo, es conveniente reducir todavia mis el nivel
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de wruido en el interior de la cabina. Una fuente de ruido en
el interior de la cabina se debe a los controles que se ex-

tienden desde la cabina del tractor hasta el chasis del vehi
culo, A titulo de ejemplo puede indicarse la columa de cam

bio de velocidades que debe al mismo tiempo girawr alrededor

de su eje y desplazarse longitudinalmente a lo largo de su

eje cuando se efectlia un cambio de velocidad. Para reducir
todavia més los niveles de ruido ea el interior de la cabina
es conveniente interrumpir el eje utilizando un ClLemento e.Lasg
témero dispuesto entre las extremidades adyacentes del eje de
tal manera que las vibraciones impartidas a la extremidad del
eje que estéd conectada a la transmisibn del tractor no lleguen
a los controles y a la estructura de montaje situada en el in
terior de la cabina del tractor, lo que permite reducir el ni
vel de ruido en el interior de esta cabina.

A Por tanto, un objeto del invento consiste en
proporcionar un acoplamiento de eje mejorado capaz de trans-
mitir a la vez un.movimiento de rotacién y un movimiento lon
gitudinal a lo largo del eje del conjunto de barras de trans-
misibn, incluyendo el acoplamfento un elemento elastdmero, y
estando disefiado de tal manera que se evite cualquier contac-
to metal con metal entre extremos adyacentes del conjunto de
barras de transmisidén y los elcmentos de acoplamiento asocia-
dos.

El objeto descrito mls arriba, asi como otros
objetos y ventajas del invento se obtienen utilizando unos pri
mero y segundo dispositivos de acoplamiento opuestos, que in-
cluyen cada uno una multiplicidad de salientes scparados y una
porcién de forma alargada que soporta dichessalientes, estan-

do la porcién alargada del primer dispositivo de acoplamiento
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desplazada angularmente con respecto a la porcibn alargada
del segundo dispositivo de acoplamiento, un elemento elastd-
merc situado entre dichos primero y segundo dispositivos de
acoplamiento, tenicndo el elemento elastémero una multiplici
dad de esparrigos equidistantes y que se extienden radialmen
te para definir una multiplicidad de primerasy segundas cavi-
dades adyacentes, recibiendo las primeras cavidades los salien
tes del primer dispositivo de acoplamiento y recibiendo las
segundas cavidaaes LOs salientes des segﬁndo dispositivu de
acoplamiento, y una multiplicidad de digpositivos de fija-
cidn para sujetar los primero y segundo dispositivos de aco-
plamiento en el elemento elastdmero, soportando cada uno de
dichés dispositivos de fijacibn una parte del elemento elas-
témero comprimida entre el dispositivo de fijacidén y un dispo
sitivo de acoplamienfo asociado. La estructura en cvestidn
se describirid mids adelante haciendo referencia a los dibujos
adjuntos en los cuales se ilustra una forma de realizacidn
preferida del invento.

La figura 1 es una vista en seccidn tomada a
través de un acoplamiento segin el invento;

La figura 2 es una vista en seccidn tomada ge
neralmente a lo largo de la linea 2-2 de la figura 1;

La figura 3 es una vista en seccibén tomada ge-
neralmente a lo largo de la linea 3-3 de la figura 1;

La figura 4 es una vista isométrica de uno de
los dispositivos de acoplamiento utilizados en el invento.

Haciendo refcrencia en primer lugar a la figu
ra 1, se indica generalmente por la referencia 10 el acopia—
miento segln el invento, estando este acoplamiento adaptado
para interconectar dos ejes 12 y 14 el wno con el otro de mo

do que puedan efectuar un movimiento de rotacidn en las direc
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ciohes indicadas por la flecha 16 o un movimicnto alrededor
del eje de los &rboles que se indica por la flecha 18 sin
contacto metal con metal. En resumen, el acoplamiento inclu
ye unos primero y segundo dispositivos de acoplamiento opueg
tos 20, 22, wn elemento elastdémero 24, y una multipiicidad de
dispositivos de fijacién que estén adaptados para sujetar los
primero y segundo acoplamientos en el elemento elastbmero, in
cluyendo cada uno de los dispositivos de fijacidn un disposi~-
tivo de retencién 26 y wn dispositivo de sujecidn indicado ge
neralmente por 28,‘estando el dispositivo de fijacibén emplea-
do en el modo de realizacidén ilustrado, constituido por un
tornillo 30 y una tuerca 32.

Los dispositivos de acoplamiento 20 y 22 pue-
den ser sustancialmente idénticos o pueden presentar formas
diferentes el uno del otro. Por ejemplo, el dispositivo de
acoplamiento podria estar dotado de estructuras diferentes pa
ra sujetar cada uno de los acopladores con su eje asociado.
En el modo de realizacién que se ilustra, los dos dispositivos
de acoplamiento son sustancialmente idénticos y se utilizan
los mismos nimeros de referencia para representar las mismas
piezas de cada wno de los dispositivos de acoplamiento. Ca-
da dispositivo de acoplamiento incluye una porcibén en forma
de placa alargada indicada generalmente por 34, teniendo esta
pofcién unos lados opuestos 36, 38 (Ffigura 2) que se extien-
den éntre los extremos 40 y 42, Tres salientes separados 44
se extienden a partir de una superficie 46 de la porcidn en
forma de placa. Una porcidn tubular 48 se extiende a partir
de la otra cara 50 de la porcibén en forma de placa 34. La
porcidn tubular 48 y la porcidn en forma de placa alargada

34 estén provistas de un orificio cilindrico comin que recibe
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un ‘extremo del eje asociado. Cada eje estd sujeto en su si-
tio por un pasador 52 y un tornillo de fijacidn 54, que estén
sitvados en wnos orificios adecuados.

ELl elemento elastémero 24 se ilustra mis cla-
ramente en la figura 3 y, en elmodo de realizacidén preferido
que se ilustra, tiene una porcidn generalmente cilindrica 56
y seis espirragos equidistantes 58 que se extienden radial-
mente hacia el interior a partir de la pared interna 60 de
la porcidn cilindrica. Los esparragos 58 y la pared interna
60 definen una multiplicidad de primerasy segundascavidades
adyacentes, que tienen cada una una configuracidn de seccién
transversal sustancialmente idéntica a la configuracidén de
seccibn transversal de uno de los salientes 44. Los salientes
del primer dispositivo de acoplamiento, que se representan en
44a en la figura 3, se sittan dentro de las primeras cavidaQ
des, y los salientes del segundo dispositivo de acoplamiento,
que se indican en 44b en la figura 3, se sitfan en las segun
das cavidades. .

Los primero y segundo dispositivos de acopla-

miento, cuando estén en la posicién ensamblada que se repre-

senta en la figura 1, estén desplazados angularmente el uno
respecto al otro en 900, lo que permite que los salientes 44a
del primer dispositivo de acoplamiento se sitlien dentro de
las primeras cavidades Yy que los salientes 44b del segundo
dispbsitivo de acoplamiento 22 se sitfien dentro de las segun
das cavidades. -
Cada uno de los dispositivos de retencidn 26

tiene una superficie 62 que presentan generalmente la forma

de un segmento de circulo, y una porcidn en forma de labio 64
: Yy

situada a lo largo del borde circular del segmento., La super
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ficie interna 66 del labio se acopla con la pared externa 68
de la porcién cilindrica del clemento elastémero cuando estén
en posicién ensamblada. En posicdn ensamblada cada disposi-
tivo de retencibdn 26 estd situado en un punto adyacente a uno
de los lados 36, 38 de wna porcibn alargada y al respecto se
observard que la porcibn alargada tiene una anchura inferior
a la anchura de la porcidn generalmente cilindrica del elemen
to elastdmero de modo que pueda situarse un par de dispositi-
vos de retencidn en una regidn adyacenie a wid superficice del
elemento elastbémero y en lados opuestos del elemento alargado.
Ya que los primero y segundo dispositivos de acoplamiento 20,
22, estén decalados 90o el uno respecto al otro, es posible
hace£ pasaf los tornillos 30 a través de los orificios 70, 72
formados en las porciones extremas 40, 42 del dispositivo de
acoplamiento 20, a través de unos orificios correspondientes
del elemento elastdmero, y a través de unos orificios forma-
dos en unos dispositivos de retencibn 26, estando un elemen=
to de retencidn asociado con cada uno de los tornillos. A
continvacibn se sujetan en su gitio los dispositivos de reten
cidn por medio de las tuercas'32, apretindose suficientemente
las tuercas para comﬁrimir la porcién del elemento elastémero
dispuesta entre el dispositivo de retencidn y la porcidn ex-
trema opuesta asociada del elemento alargado.

‘ Utilizando la estructura descrita més arriba,
los ejes 12 y 14 se interconectan de manera rigida con el elg
mento elastdémero 24 y por tanto el movimiento de uno de bs
ejes en las direcciones indicadas por las flechas 16, 18 sera
transmitido al otro eje. De este modo, el eje 12 esté suje-
to rigidamente con el primer acoplador 20 y el primer acopla

dor estd sujeto rigidamente con el elemento elastdémero por 1os
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dispositivos de retencidn 28 que se acoplan conr una parte del

elemento elastdémero situada frente a los extremos 40, 42 de

la estructura en forma de placa alargada, estando los dispo-
sitivos de retencidn mantenidos en su sitio por las tuercas
¥ los tornillos 32, 30. Ademés, los salientes 44a se acoplan
con las primeras cavidades definidéé por loé esplrragos 58
que se extienden radialmente hacia el interior de tal manera
que el movimiento de rotacidn del eje 12 sea transmitido al
elemento elastémero y a' los salientes correspondientes 44b -
del otro dispos{tivo de acoplamiento 22, sin someter el ele-
mento elastémero a fuerzas excesivas. El otro dispositivo de
acoplamiento, que estd sujeto rigidamente en el eje 14, esté
conectado con el elemento 24 de méﬁéra igéntica.

Aunque se ha descrito y rgpreséntadbvmés‘argi

ba una estructura preferida en la cual los principios del'g

presente invento han sido incorporados, se entiende que el in

vento no se limita a los detalles particulares que han sido
representaﬁos ¥y descritos mé§ arriba sino que de ﬁecho, pue-'
den utilizarse medios que difieren ampliamente para llevar a
la prlctica el invento en sus aspectos mis generales.

En resumen, la presente Patente de Invencidn
que se solicita deberéd recaer en las siguientes:

-~ REIVINDICACIONES . -

1.) Dispositivo de acoplamiento de eje para
vehfculos caracterizadoiporque incluye:

unos primero y segundo dispositivos de scopla
miento opuestos (20, 22) que incluyen cada unoruha multiﬁiiQ
¢idad de salientes separados (44) y una-porcién alargada (34)
que soporta dichos salie%tes (44) estando la porcién alargada

(34) del primer dispositfvo de acoplamiento (20) decalada res

i
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.ciado.

pecto a la porcién alargada (34) del segundo dispositivo de a
coplamiento (22).
un elemento elastdmero (24) dispuesto entre di

chos primero y segundo dispositivos de acoplamiento (20, 22),
teniendo dicho elemento elastémero (24) una multiplicidad de
espirragos (58) que se extienden radialmente y que son equi-
distantes, definiendo una multiplicidad de primeras y segun-~
das cavidades adyacentes, recibiendo las primeras cavidades
los salientes (443) del  primer dispositivo de acoplamiento -
(20) y recibviendo.las segundas cavidades los salientes (44Db)
del segundo dispositivo de acoplamiento (22), y

. una multiplicidad de medios de sujecidén (26,
30, 32) para sujetar los primero y segundo dispositivos de a
coplamiento (20, 22) en el elemento élastémero {24), mantenien
do cada uno de dichos‘iispositivos de sujecibén (26, 30, 32)
comprimida una parte del elemento elastdmero (24) entre el -
dispositivo de sujecidn y un dispositivo de acoplamiento aso

“
LN .

2.) Dispositivo seglin la reivindicacién 1, ca
racterizado porque cada uno de dichos dispositivos de suje-
cidén incluye un dispositivo de retencidén (26) y un dispositi
vo de fijacidén (28) que atraviesa dicho dispositivo de reten
ci6n (26), y una extremidad (40, 42) de la'porcién alargada
(34) de un dispositivo de acoplamiento asociado (20, 22), es
tando ura porcidn del eiemento elastdmero mantenida entre di
cho dispositivo de retencidén (26) y la extremidad (40, 42) de
la porcidn alargada (34) del dispositivo de acoplamiento aso-
ciado (20, 22).

%.) Dispositivo seglin la reivindicacidn 1, ca-

t
racterizado, porque cada uno de los primero y segundo disposi
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tivos de acoplamiento opuestos (20, 22) esté provisto de una
porcidn tubular (48) adaptada para sujetarse en un eje (12,

14) estando dicha porcidn tubular dispuesta en una superfi-

" cie (50) de la porcidn alargada (Bﬁ) situada frente a dichos

salientes separados (44). '

4,) Dispositivo segﬁn'la reivindicacién 3, ca
racterizado porque la porcidn alargada (34) es un elemento en
forma general de placa.

- 5.) Dispositivo segln la reivindicacidn 4, ca
racterizado porque el elemento elastémero (24) tiene una por-
cidén generalmente cilindrica (56), extendiéndose los espirra-
gos (58) radialmente hacia el interior a partir de la pared
interna (60) de la porcidn cilfndrica (56).

6.) Dispositivo segln la reivindicacidén 5, ca-
racterizado porque cada uro de los medios de fijacién (26, 28,
30, 32) incluye un elemento de retencidén (26) que tiene la for
ma de un segmento de circulo y un dispositivo de sujecién (28,
30, 32) adéptado para pasar a través del dispositivo de reten-
¢ibén (26) y una extremidad (io, 42) de una porcién de forma -
alargada (36) para mant%ner un.segmenyo de la porcidn ¢ilin-
drica (56) del elemento| elastémero (24) entre el dispositivo
de retencidn (26) y la pxtremidad (40, 42) de la porcién alar
géaa (34) asociada. ‘ ‘

‘ 7e) Dispositivo de acoplamiento segln la rei-

vindicacidn 1, caractenizado porque incluye ademés:

un elemgnto elastémero (24) que tiene una por-

cién generalmente cilipdrica (56) y una multiplicidad de espa
_ X P . .

rrégos equidistantes (F8) que se extienden hacia el interior
a partir de la pared i terna;(GO) de la porcidn cilindrica de

la porcidn (56), definiendo dichos espirragos (58) una multi-
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plicidad de primera y segunda cavidades adyacentes;

unos primero y segundo dispositivos de_acopLE
miento.opuestos (20, 22) que incluyen -cada uno:

una porcidén en forma de placa alargada-(34),
siendo la anchura entre los costados (36, 38) de la porcién
alargada (34) inferior a la anchura de la porcién generalmen
te cilindrica (56) el elemento elastémero (24) y

una multiplicidad de salientes separados (44)
que se extienden a partir de una superficie (46) de la por-.
cién en forma de placa (34),

estando la porcidn alargada en forma de placa
(342 del primer dispositivo de acoplamiento (20) decalada an
gularmente con respecto a la porciéﬁ alargada en forma de pla
ca (34) del segundo dispositivo de acoplgmienﬁo (2é), estando
los salientes (44a) del primer dispositivo de acoplamiento (20)
dispuestos en las primeras cavidades definidas por dichos es-
pérragos (58), y estando los salientes (44b) del segundo dis-
positivo d%'acoplamiento (22).dispuestos en las segundas cavi
dades definidas por dichos espérragos (58),

una multiplicidad de dispositivos de retencidn
(26), que estén dispuestos cada uno en uno punto adyacente a

un lado (36, 38) del dispositivo en forma de placa (34); y -
\

\
\

(28) que se extienden a través de una extremidad (40, 42) del

una multiplicidad de dispositivos de fijacidn

dispositivo en forma de‘placa alargada (34), el .elemento elas
témero (24), y el dispositivo de retencidn (26), para sujetar
cada uno de los primero y segundo dispositivos de acoplamien-
to (20, 22) en el elemento elastémero (24) de modo que un mo-
vimiento axial o un movieiento de rotacidn de un dispositivo

de acoplamiento (20, 22)jsea transmitido al otro dispositivo

i

]
[
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de acoplamiento sin que un dispositivo de acoplamiento esté
en contacto coa el otro.

8.) Dispositivo de acoplamiento seglin la rei
vindicacibn 7, caracterizado.porque-el elemento elastdmero
(24) esté provisto de seis esprragos (58) que se extienden
radialmente, y porque cada uno de dichos primero y segundo
dispositivoé de acoplamiento opuestos (20, 22) esté provisto
de tres salientes separados (44).

9.) Dispositivo de acoplamiento segin la rei-
vindicacidn 7, caracterizado porque cada uno de los disposi-
tivos de acoplamiento (20, 22) esté provisto de una porcidn
tubular (43) adaptada para que se sujete en un eje (12, 14)
extendiéndose dicha porcidn tubular (48) hacia el exterior a
partir de la otra superficié (50) de dicha pbrcién en forma
de placa (34). {

10.) Diépositivo de acoplamientc segln la rei-
vindicacidn 7, caracterizado porque cada uno de los disposi-
tivos de retencidn (26) tiene una superficic én forma de sec-
tor de circulo, estando provista la periferia circular de los
dispositivos de retencién, de un labio (64) cuya superficie -
interna se acopla con la pared externa (68) del elemento elas
témero (24). '

‘ﬁ' 11.) Se reivindica por dltimo como objeto so-
bre el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se 501li~

cita: DISPOSITIVO DE ACOPMAMIENTO DE EJE PARA VEHICULOS.

A st s o s G S ks U, v s el s e e vy S S s G \
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en

la presente memoria descriptiva que consta de trece péiginas me

canografiadas y dibujos que se acompaiian.

P

‘Madrid, 5 de Agosto de 1.977-

BERNARDO UNGRIA
PeDe -
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