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lemoria Descriptiva

l.a presente invencidn se refisre al dispositi
vo a través del cual se obtiene el desplazamiento manual
de la mesa en las rectificadoras tangenciales, mediante
la manipulacién sobre un volante dispuesto en la zona -
frontal de la bancada, de tal modo que haciendo girar di
cho volante en uno u otro sentido, se obtenga un despla-
zamiento longitudinal de la mesa igualmente en uno u otro
sentido.

Las rectificadoras tangenciales dotan a su ca
bezal muela de un movimiento vertical para la aproxima=-
cidn de la muela a la pieza, asi como de un movimiento -
anteroposterior, mientras que el movimiento longitudinal
no lo realiza la musla, sino la pisza arrastrada por la
mesas.

Este movimiento de vaivén do la mesa es geng

ralmente automdtico y se obtiene mediante cilindros hi=-
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driulicos que efectlan el arrastre de la misma. No oLs-
tante se hace imprgscindible en ocasiones el desplaza-
mieénto manual de la mesa, por lo que ésta ha de incorpg
rar un mecanismo adscuado a tal funcidn, que ademis de-
be de quedar desembragado del canjunto de accionamiento
automadtico cuando este ss encuentre en fase operativa.

En esteg sentido, el dispositivo objeto de la
invencidn cuenta con un volante de accionamiento provig
to de la correspondiente manilla, el cual se fija a la
tapa frontal del armazén a través de su propio eje, en
una unidn libre mediante rodamientos.

El ejs del volante en su zona libre incorpo
ra un casquillo dentado a través del cual transmite el
movimiento a un juego de engranajes en funcidn de des-
multiplicador el cual incide a través de su Gltima co=~
rona dentada sobre la cremallera de la mesa producien-
do el arrastre de la misma.

La citada Gltima corona dentada, es solida-
ria del pistdn de un cilindro hidraulico, de tal modo
que al recibir presién dicho cilindro se produce el dag
plazamiento del pistdn en contra de la tensién de un rg
sorte, arrastrando dicho pistdn a la corona dentada, -
con lo que los dientes de ésta abandonan la cremallera

de la mesa quedando todo el conjunto aislado de los po-

sibles mavimientos de la misma,
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Ests operacién de desembragado, ademds de de
terminar un estado general de reposo para todo el dispg
sitivo cuando la mesa gstaz realizando su movimient6 au-
tomitico de vaivén, lo cusl incide sobre el desgaste ds
sus mecanismos, tiene asimismo una segunda finalidad -
orientads hacia la seguridad del operario puesto que al
desplazamiento de la mesa en régimen de trabajo es rapi
do y por consiquiente el giro constante del volante se-
ria aln mds répido, constituyendo la rotacién de la ma-
nilla de accionamiento un constante peligro de acciden-
te.

. Para efectuar de nuevo el embrague del dispg
sitivo, basta eliminar la presidén que ha sido proporcig
nada al cilindro hidraulico, para gue el aludido resor-
te haga volver su pistdn a la posicidn primitiva con lo

que la citada corona dentada engrana de nuevo con la crg

' mallera.

Para complementar la descripcidn que seguida
mente se va a realizar y con objeto de ayudar a una me-
jor comprensién de las caracteristicas del invento, se
acompafia a la presente memoria descriptiva como parte
integrante de la misma, un juego de plancs en el que -
con caracter ilustrative y no limitativo, se ha repre-

sentado lo siguiente.

La figura 1, muestra un alzado lateral del



10

15

20

25

dispositivo objeto de la invencidn seglin una seccién -
por un plano vertical gue incluye al eje del volante -
de accionaniento.

La figura 2, muestra un alzado frontal en el
que aparecen representados esquemdticamente y en linea
discontinua los distintos engranes a través de los cua-
les se realiza la transmisidn de movimiento.

A la vista de las figuras, se observa como -
el dispositivo se sloja en un armazdn (1) el cual cuen-
ta con una placa anterior (2) que se constituye en el -
elemento soporte, conformando dicha placa soporte (2) un
cajeado orientado hacia afuera y dotado de una placa de
cierre frontal (3).

Sobre la embocadura de las placas (2) y (3)
se monta el volante de accionamiento (4), dotado de una
manilla (5) para su manipulacidn, siendo susceptible da
giro sobre su eje (6) el cual se monta a través de los

rodamientos (7) y del casquillo separador (8), sobre -

"una expansidn cilindrica de que estéd dotada la pleca -

soporte (2).

El volante (4), se fija a su sje (6) median
te la chaveta (9) en sentido tangencial y mediante la
tuerca (10) en sentido axial, estando dicha tuerca (10)
alojada en una depresidn del volante (4) hacia lo que -

emerge sl eje (6) atravesando el cuerpo de aquél. El ex
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tremo opussto del eje (6) se Fija al casquillo separador
(8), mediante una tusrca (41) y su correspondiente aran-
dela (12). |

El eje (6), entre su zona de anclaje al volap
te (4) y la solidaria al casquille separador (8), obser-
va un sector dentado (13) encargado de transmitir el mo-
vimiento al engrane (14) de didmetro mucho mayor, con lo
que se obtiens una primera reduccidn en la transmisidn.

Este engrans (14) es solidarioc de un gje (15),

_ qus se monta a través de rodamientos (16) sobre la placa

soporte (2) prolongindose por su otro extremo en un am-
plio sector dentado (17) de didmetro mucho menor que el
del anérane (14).

A su vez el sactor dentado (17) del eje (15)
transmite el movimiento a un pifién de ataque (18) de dij
metro mucho mayor con lo que sae consigue una Segunda re«
duccidn, siesndo este pifidn (18) el que incide sobre la -
cremallera (24) solidaria 2 la mess de la rectificadora.

El citado pifidn de ataque (18) se monta a tre
vés de un casquillo (19) en funciones de cojinete, sobrs
un cilindro hidraulico (20) cuyoAcuerpo, solidario a la
placa soporte (2) hace de sje de giro para al aludido pi
fidn (18). E1l pistdn (21) de dicho cilindro (20) se encuen
tra normalmente retraido por efecto de un muelle o resore

te espiral (22), teniendo su extremo interno solidarizado
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al pifiSn (18) mediante la arandela de fijacidn (23).

En estas condiciones, al accionar la manilla
(5) produciendo sl giro del vﬁlante (4), su eje dentado
(13) transmite ol movimiento al engrane (15) vy por tan-
to al eje dentado (17) que es solidario & dicho engrane
(15). A su vez el eje dentada (17) transmite el movimien
to al pifidn de ataque (18) el cual a su vez arrastra la
cremallera (24) y por consiguiente la mesa (25).

Ahora bien, cuandoc la mesa de la rectificadg
ra se mueve automadticamente en su fase normal de traba-
Jjo, se hace preciso por las razones anteriormente expues
tas, un desembragado del dispositive de avance manual.
Para abtener gste desembragado, se da tensidn a la elegc
trovdlvula (26) montada sobre el soporte (27) vy conecta
da a una fuente de presidn, permitiendo dicha electro-
vilvula el paso de presidn hacia el cilindro (20) a tra
vés de la conduccidn (28).

Al recibir el cilindro (20), se produce un
desplazamianto de su pistdn (21) el cual, como anteriogp
mente se ha dicho, es solidario al pistdn de ataque (18),
produciéndose por consiguiente un desplazamiento axial
de dicho pifidn.

El pifdn (18) en su desplazamiento, continda
inferiormente relacionado con el eje dentado (17) a cay

sa de su adecuada longitud, mientras que superiormente,
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en su zona de esngrane coN la cremallera (24) y debido a
que la anchura de ésta es sensiblemente menor que la del
tramo dentado del eje (17), se produce un desacoplamien-
to que deja dicho pifidn (18) y por consiguiente todo el
dispositivo, fuera de la accidn reciproca de la cremallg
ra (24) que va a moverse alternativamente arrastrada por
la mesa. E1l desplazamiento del pistdn (21) y por consi-
guients del pifidn (18), se ve limitado por el tope (29)
solidario al armazdn (1).

Cuando se desea efectuar de nusvo un avance
manual de la mesa, basta con cortar la presidn comunica
da sl cilindro (20) para que el pistdn (21) y por consi
guiente sl pifién (18) vuelvan a la posicidn primitiva
por eéecto del resorte (22), produciéndose de nuevo el
engrane entre el citado pifién (18) y la cremallera (24)
con lo gue queda de nuevo relacionada la mesa (25) con
el u&lante (4).

Al objeto de obtener una reduccién en altura
del conjunto, los ejes (6) y (15) y el cilindro (20) no
se hallan alineados verticalmente, si no gue se posicig
nan seqgdn los vértices de un tridngulo, tal como puede
apreciatse claramente en la figura 2,

Los términos en que se ha redactadc esta memg
ria deberdn ser tomados siempre en sentido amplio, no -

limitativo. P



REIVINDICACIONES

Se reivindica como de propia y nueva inven-
cién, a FaQnr de Danobat, S. Coop., con domicilio en El
goibar (Guipfizcoa), lo especificado en las siguientaes

5 reivindicaciones:

1.~ Dispositivo de desplazamiento manual de
1la mesé en rectificadoras tangenciales, esencialmente ca
racterizado por constituirse mediante un armazén que an-
teriormente incorpora una placa de cierre determinantg -

10 del soporte del conjunto, estando giratoriamente montado
en dicha placa, a través de un casquillo separador y dos
juegos de rodamientos extremos, el eje del volante de ac
cionamiento, el cual cuenta con un sector dentado posicig
nado entre el volante y la zona de articulacidn, que trang
15 mite el movimiento a un engrane de diémetro mucho mayor y
solidario a un eje montado sobre rodamientos en la citada
placa de cierre, prolongindose interiormente dicho eje en
un amplio sector dentado en el gue esngrane un pifidn de a=
taque que montado a través de un casquillovsobre un ter-
20 cer eje, emerge ligeramente del armazdn engranando a su
vez en la cremallera de arrastre de la mesa.

2.~ Dispositivo de d93plaz;miento manual de la
mesa en rectificadoras tangenciales, segiin reivindicacidn
1, caracterizado porque el tercer eje sobre el que sa mof

25 tea articuladamente el pifion de ataque, lo constituye el =
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cuerpo de un cilindro hidraulico solidario igualrente s
la placa soporte, estando el pistdn de dicho cilindro
solidarizado mediante una arandels el citado pifidn de~
atague de modo que al introducir presién en el cilindro
se produce un desplazamiento del pifin de atagque que ha
ce que éste quede liberado de la cremallera quedando des
embragada todo el dispositivo, con la particularidad de
que el movimiento del pistén se ve limitado por un tope
fijado al armazdn y habiéndose previsto que el embrague
del dispositivo produzca sl retirar la presién del cilin
dro, por efecto de un resorte espiral de tensidn alecjado
entre el pistén y el cilindro, mediante el cual el pis=-
ton vuelve & su posicidén primitivo engranando de nuevo
el pifidn de ataque con la cremallera.

3.,- Dispositivo de desplazamiento manual de
la mesa en rectificadoras tangenciales, segin reivindica
ciones 1 y 2, caracterizado porque el engrane que recibe-
el movimiento del sector dentade del eje del volante es
de diZmetro mucho mayor que éste, siendo igualmente mucho
mayor el didmetro del pifién de ataque que el del sector -
dentado del eje del aludide engrane, habiéndose previsto
que el eje del volante, el eje intermedio y el cuerpo del
cilindro constitutivo del ejé de giro del pifidn de ataque, -
se posiciénan seglin los vértices de un tridngulo.

4.~ "DISPOSITIVO DE DESPLAZAMIENTO MANUAL OE
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LA MESA EN RECTIFICADORAS TANGENCIALES",

Tal y como se deja descrito en la memoria
precedente, que consta de diez hojas foliadas y meca’
nografiadas por una sola de sus caras y planos de for

5 ma y tamafioc reglamentarios.

Madrid, 29 de Julio de 1977
P. A. de Danobat, S.Coop.

Victor Gil Vé as

EDa
Y
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