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La presente invencidn se refiere a un aparato reavivador de
muelas abrasivas que se caracteriza porque la herramienta reavivadora se
mueve por un par de servomotores en direcclones perpendiculares entre si
para reavivar partes rectas y circulares de la muela abrasivae.

En un aparato reavivador tradicional que se controla por un
par de servomotores para reavivar continuamente partes rectas y circula-
res de una muela abrasiva, se utiliza informacidn de control almacenada
en cinta perforada 6 en cinta magnética para ambas partes recta y circu-
lar y un lector de cinta toma lectura de esta informacién de control.En
dicho aparato reavivador tradicional, los circuftos de control para mobas
interpolaciones 1fneal y circular eran complicados, por lo tanto, y el ~
lector de cinta era un aparato necesario que resultaba costoso.

Por lo tanto, el presente invento tienec por objeto proporcio-
nar un aparato reavivador nuevo y perfeccionado que es de construccidn =~
sencilla y de bajo costo.

Otro objeto del presente invento es proporcionar un aparato =
reavivador nuevo y perfeccionado, que comprende un contador de modo, cuyo
contador controla un modo de operacidn de reavivador sobre partes rects i
circular de una muele abrasiva.

Otro objeto del presente invento es proporcionar un aparato
reavivador nuevo y perfeccionado del caracter-expuesio anteriormente, que
se caracteriza porque un dispositivo de memoria almacena informacidn nim
rica para mover una herramienta reavivadora a lo largo de la parte circu-
lar de la muela abrasiva. .

Ixpuesta brevemente, segin el presente invento, estos y otros
objetos se consiguen proporcionando un aperato reavivador para reavivar
una mucla abrasiva que tiene una parte recta y una parte circular conti-
nua a la parte recta, Segfin se mencionard mds adelante. Un primer servo-

motor funciona conectado a una herramienta reavivadora para moverla en =

direccidn paralela al eje de la muela abrasiva. Un segundo servomotor fun
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ciona conectado a la herramienta reavivédora para moverla en direccién -
perpendicular ‘al eje de la muela ebrasiva. Un contador de modo designa wn
modo de operacidn de reavivado sobre las partes recta y circular de la =
muela abrasiva, dependiendo de su contenido. Un dispositivo de memoria qﬂ

. L. . Py
macena informacion numerica para mover la herramienta reavivadora a lo =

largo de la parte circular de la muela abrasiva. Un generador de impulsos
genera un tren de impulsos de cronometracién. Un primer circuito puerta
se conecta al contador de modo, al dispositivo de memoria y al generador
de impulsos para distribuir impulsos de cronometracion desde el generador
de impulsos hasta el rrimer y segundo servomotores de acuerdec con el conw-
tenido del contador de modo y el dispositive de memoria, cuando el coanta=-
dor de modo indica una operacidn de reavivado sobre la parte circular. S¢
utiliza un dispositivo para generar una seflal que se alimenta al contador
de modo con el fin de cambiar un modo deuna operacidn de reavivado, cuan-
do se completa la distribucidén de impulsos por parte del primer circuito
puerta. Un dispositivo de ajuste establece una magnitud de movimiento de
la herramienta reavivadora para reavivar la éarte recta de 1a muéla abra-
siva, Un segundo circuito puerta funciona conectado al contador de modos
y al gencrador de impulsos para distribuir impulsos de cronometracion dq%
de el generador devimpulsos hasta el primer y segundo servomotores de -
acuerdo con el contenido del coatador de modos, cuando el contador de mo~
dos indica una operacion de reavivado sobre la parte recta. Se utiliza mn
dispositivo para genérar una sefial que se alimenta al contador de modo -
con el f£in de cambiar un modo de ura operacidn de reavivado, cuando la -
herramienta reavivadora se mueve por el primer y segundo servomotores a
lo largo de la parte recta de la muela abrasiva en la magnitud de movi-
mientos establecida en el dispositivo de ajuste.

Los objetos anteriores y otros objetos y muchas de las ventg

Jas consiguientes del presente invento se comprenderan ficilmente en el

transcurso de la descripcién detallada que sigue, towando como referencie
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los dibujos adjuntes en los que:

La figura 1 es una vista en planta de un aparato reavivador -
de muelas abrasivas segim el presente invento.

La figura 2 es un diagrama de circuito de control para el apa
rato reavivador de muelas abrasivas.

La figura 3 ilustra un trayecto de recorride parcial de un =
reavivador rotatorio; y

‘La figura 4 ilustra un gréfico de tiempos de diversas seﬁaleJ
de temporizacion.

Refiriéndonos ahora a los dibujos, donde los ndmeros & curac-
teres iguales de referencia se reficren a partes idénticas & correspon-

dientes en todas las diversas vistas, ¥ de un modo mads particular a la —

figwra 1, se ilustra un aparato reavivador de mmelas abrasivas que compren
de una base 1 sobre la cual un primer elemento cursor 2 se monta desliz
temente para deslizarse en una direccidn X paralela al eje geométrico de
la muela abrasiva 3 que se desea reavivar. Un servomotor 4 se sujeta a
la base 1 para mover el primer elemento cursor 2 en la direccion X a trg
vos de un husillo alimentador 5. Un segundo elemento cursor 6 se montu -
deslizantemgnte gsobre el primer elemento cursor 2 para deslizarse em una
direccién ¥ perpendicular a la direccién X. Un servomotor 7 se sujeta al
primer elecmento cursor 2 para mover el segundo elemento cursor G en la
direccién Y a través de un husillo alimentador 8. Un reavivador de dia-
mante rotatorio 9 con un radio R se mont& para girar en un extiremo del s
segundo elemento cursor 6 y se mueve por un motor 10 mon£ado en él otro
extremo del segundo elemento cursor 8.

La muela abrasiva 3 estd destinada a reavivarse con una for-
ma que tiene una anchura W y dos esquinas redondas con un radio r en am—
bos lados periféricos. Para reavivar la muela abrasiva 3 con dicha forma,
el reavivador rotatorio 9 se mueve a lo largo de la parte recta del lado

de la izquierda de la muela abrasiva 8 (definida como parte 0), el pri-
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mer octavo de circulo sobre la esquina redonda izquierda (primer parte),
el segundo octavo de circulo sobre la esquina redonda izquierda {segunda
parte), la parte recta sobre la periferia (tercera parte), en quinto octa
vo de cfrculo sobre la esquina redonda derecha (quinta parte), ¥ la parte
recta en la parte de la derecha (sexta parte), segin se ilustra en la fi-
gura 1.

lRefiriéndonos ahora a la figura 2, una memoria de lectura so-
lamente 11 almacena informacién numérica o datos para mover el reavivador
rotatorio 9 a lo largo de la primera parte de la muela abrasiva 3, que se
ilutra a mayor escala indicada por la referencia FC en la figura 3. Up -
ejemplo de esta informacidn ntmerica se ilustra en la tabla 1 e indice en
las localizaciones de la memoria O a 8 de la memoria 11 una existencia (1)
8 no existencia (0) de un impulso de cronometracién que se alimenta al -
servomotor 4 para la direceidn X bajo la condicidn de que se alimente con
tinuamente un tren de impulsos de cronometracion al servomotor 7 para la
direccién Y.

TABLA 1

Localizacién (-1) 0 1t 2 3 4 5 6 (1)
Informacién nlmerica (0) o 001011 (0

Un contador de localizacién 12 se conecta a la memoria 11 pa-
ra indicar una localizacidén de la memoria 11 para leer su contenido, Un -
contador de modos 13 se utiliza para indicar un modo de una operacidn de
rectificado sobre una de la 0 a la 6 partes de la muela abrasiva 3 que se
ha de reavivar y la direccidn de lectura de la memoria 11, dependiendo de
su contenido. Un descodificador 14 se conecta al contador de modos 13 para
descodificar el contenido del contador de modos 13 y vara generar una se-
fial de salida en uno de sus terminales de modos O a 6, dependiendo del con
tenido del contador de modos 13.

Un circuito puerta 16 se utiliza para distribuir impulsos de

croncmetracion CLK, que se generan desde un generador de impulsos 15, a ~
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' magnitud de movimiento del primer elemento cursor 2 en la direccidn X. =

anhos servomotores 4 y 7 de acuerdo con el contenido del contador de mew
dos 13 y la informacién nimerica leida de la memoria 11, cuando el conta+
dor de modos 13 indica una operacidén de reavivado sobre la parte circular
como la primera, segunda, cuarta y quinta partes de la muela abrasiva 3.
El circufto puerta 16 distribuye tembién impulsos de cronometracitn sola-
mente a uno de los servomotores 4 y 7 de acuerdo con el contenido del con
tador de modos 13, cuando el contador de modos 13 indica una operacidn -
de reavivado sobre la parte recta como las partes 0, torcera y sexta. El
"eircufto puerta 16 comprende un circufto Y AD1 que se conecta en sus ter
minales de entrada a la memoria 11 y al generador de impulsos 15 y en su
terminal de salida a los terminales de entrada de los circuftos Y AD2, =
AD3, AD4 y ADS5. Los otros terminales de entrada de los cirouitos Y AD2,
AD3, AD4 y AD5 se conectan, respectivamente a los terminales de modos 1,
5, 2 y 4 del decodificador 14. Un circuito 0 (R1 se conecta en sus termi
nales de entrada a los terminales de modo 2, 3 y 4 del decodificador 14.
Un circufto 0 (R2 se conecta en sus terminales de entrada & los termina-
les de modo 0 y 1 del decodificador 14. Un circufto 0 OR3 se conecta en
sus terminales de entrada a los terminales de modo 5 y 6 de decodificado#
14. Un circufto 0 OR4 se conecta on sus terminales de entrada a los ter+
minales de salida de los circuftos Y AD2 y AD3. El terminal de salida del
generador de impulsos 15 se conecta a los terminales de entrada de los -
circuftos ¥ ADG, ADT y AD8, Los otros terminales de entrada de los circui
tos Y AD6, AD7 y AD8, se conectan, respectivamente, a los terminales de
salida de los circuftos 0 OR1, OR2 y OR3. Un circuito 0 dRS se conecta =
en sus terminales de entrada a los terminales de salida del circuito O
0R4 y al circuito Y AD6. Tl terminal de salida delncircu{té 0 (RS se co-
necta a un terminal de rotacidén normal en del circuito activador 17 del

servomotor 4 y a un terminal de adicién de un contador 18 para contar una

Un circuito 0 OR6 se conecta en sus terminales de entrada a los termina—
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les: de salida de los circuftos ¥ AD4 y AD7. El terminal de salida del ciﬁ
ouito 0 OR6 se conecta a un terminal de rotacidén normal de un circufto agd
tivador 19 para el aervomotor 7 y un terminal de adicidn de un contador
20 para contar una magnitud de movimientos del segundo elemento cursor &

en la direccion ¥. Un circufto 0 OR7 se conecta en sus terminales de en-

trada a los terminales de salida de los circuftos Y AD5 y ADS. E1 termindl
de salida del circuito 0 ORT se conecta a un terminal de rotacion inversa
del circuito activador 19 y a un terminal a substraccion del contador 20.
Un circufto 21 se utiliza para indicar la finalizacidn de una operacion

de reavivado sobre una parte circular de la muela abrasiva 3. 31 circuit
21 genera una seiial ES para aumentar el contenido del contador de medo =
13 uno por uno, cuando 8e completa una distribucion de impulsos para wna
parte circular de la muela abrasiva 3. El circufto 21 comprende un dispo-=
sitivo de ajuste 22, por ejemplo un conmmutador digital, en el cual se es-
tablece el nfmero de impulsos gue se han de alinmentar continuamente al -
servomotor 7 para mover el reavivador rotatorio 9 a lo largo de la parte
circular FC, y un contador de substraccion 23 en el cual se introduce prg
viamente el contenido del dispositivo de ajuste 22 cuendo recibe una ge=
fial en su terminal de posicidén. Un valor "7" se establece en el disposi-
tivo de ajuste 22 en el ejemplo ilustrado en la figura 1, El terminal de
posicién del contador de substraccion 23 se conecta a wn terminal de sa-
lida de un circuito 0 OR8 cuyos terminales de entrada se conectan a los

circuftos formadores de impulsos 24, 25, 26 y 27 para recibir sefiales de
impulsos P1, P2, P3 y P4, respectivamente. Los circuitos formadores de -
impulsos 24, 25, 26 y 27 se conectan, resjectivamente a los terminales dg
modos 1, 2, 4 ¥ & del decodificador 14. Un terminal de substraccidn del -
contador de substraccidn 23 se conecta a un terminal de salida de un cir-
cuito Y AD9 cuyos terminales de entrada se conectan a los terminales de

salida del generador de impulsos 15 y un circuito 0 OR9. Los terminales

de entrada del circufto 0 OR9 se conectan a los terminales de modo 1, 2,
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4 y 5. Un terminal de cero del contador de substraccién 23 se copecta al
terminal de entrada del coutador de modos 13 a través de un circuito 0 =
OR10 para alimentar la sefial ES al mismo cuando el contenido del contador
de substraccidn 23 pasa a ser "0',

Un circuito del control del contador de localizaciones 28 se
ubiliza para aumentar 6 reducir el contenido del contador de localizacios
nes 12 de acuerdo con el contenido del contador de modos 13, c¢ada vez qud
Se genera un impulso de cronometracidn CLK desde el generador de impulsoT
15, Bl circuito de control 28 comprende un circuito 0 (R11 cuyo terminal
de salida se conecta al terminal de entrada del contador de localizacio~
nes 12. Los terminales de antrada del circuitp 0 OR11 se conegba a los
terminales de salida de un circufto Y AD10 y al circufto formador de im=
pulsos 26. Los terminales de entrada del circufto Y AD10 se conectan a -
los terminales de salida de un circufto 0 (R12 y el generador de impulsos
15. Los terminales de entrada del circuito 0 OR12 se conectan a los ter=
minales de modo 1, 7 4 del decodificador 14. Un circuito 0 OR13 se conec
ta on su terminal de salida al terminal bajo del contador de localizacidn
12 y en sus terminales de entrada a los terminales de salida de los cir-
cuftos de formacidn de impulsos 25 y 27 y un circuito Y AD11. Los termiq%
les de entrada del circufito ¥ AD11 se conectan a los terminales de salidi
de wn circuito 0 OR14 y al generador de impulsos 15. Loz terminales de -
entrada de circufto 0 OR14 se conectan a los terminales de modo 2 y 5 del
decodificador i4.

Un circuito de ajuste 40 se utiliza para est;blecer las mag~
nitudes de movimiento del reavivador rotatorio 9 en la direccidn X 6 en
la direccidn Y para reavivar las partes rectas (partes 0, tercera y sex~
ta) de la muela abrasiva 3. El circuito de ajuste 40 comprende dispositi-
vos de ajuste 29 a 32, por ejemplo conmutadores digitales. Una distancia

L entre un punto inicial de reavivado sobre el lado de la muela abrasiva

¥ la periferia de la muela abrasiva se ecstablece en el dispositivo de =
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ajuste 29. El radio r de la esquina redonda de la muela abrasiva 3, la ~
anchura W de la muela abrasiva, y el radio R del reavivador rotatorio 9
so establecen en los dispositivos de ajuste 30, 31 y 32, respectivamente,
Un dispositivo aritmético 83 se conecta a los dispositivos de ajuste 29 ¥
30 para calcular una magnitud {I-r). Un dispositive aritmético 34 se co-
necta a los dispositivos de ajuste 30, 31 y 32 para calcular una magmitud
(¥ +R -r). En un dispositivo de ajuste 36 se establece la magnitud "0
Se utiliza un circuito 41 para indicar la finalizacidn de una operacién
de reavivado sobre la parte recta de la muela abrasiva 3. El circufto 41
genera una sefial CS para amentar el contenido del contador de modo 12 -
cuando se mueve el reavivador rotatorio 9, por uno de los servomotorss 4
y 7, una distancia establecida por el circufto de ajuste 40. El circufio
41 comprende un selector 35 que conecta de una forma selectiva los dispo—
sitivos aritméticos 33 y 34 y el dispositivo de ajuste 36 con un compars—
dor 87 cuando se reciben sefiales desde los terminales de modos §, 3y6
del decodificador 14, respectivamente. Un selector 38 conecta el contador
18 con el comparador 37 cuando se recibe una sefial del terminal de modo 3
del decodificador 14 y conecta el contader 20 con el comparador 37 cuando
se recibe una sefial de uno de los terminales de modos 0 y 6 de decodificy
dor.14, Un terminal de sefial de coincidencia del comparador 87 se conecta
al terminal de adicidn del contador de modo 13 a travéds del circuito 0 -
210 para alimentar una sefial CS al mismo cuando se halla una coinciden—
cia.

A continuacidn se describe el funcionamiento de la modalidad
descrita anteriormente. Cuando se alimenta una Srden de reavivado de una
muela abrasiva todos los contadores se donen a cero en sus estados incia=
les. Por lo tanto, el decodificador 14 genera una sefial desde su terminal
de modo 0 y, por lo tanto, se alimentan:impulsos de cronometracion CLK al

terminal de rotacidn normal del circufto activador 19 y al terminal de -

adicifn del contador 20 desde el generador de impulsos 15 a través del cif
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cufto Y AD7 y ol circufto 0 ORG. El reavivador rotatorio 9 se mueve por

lo tanto en la direccidén Y para reavivar la parte 0 de la muela abrasiva
8. Generdndose la sefial desde el terminal de modo O del decodificador 14,
los electrores 35 y 38 se conectan respectivamente el dispositive de ajus

te 33 y el contador 20 con el comparador 37. Cuando el contenido del con-

tador 20 llega a alcanzar la magnitud (L ~ r) establecida en el disposit
vo de ajuste 33, ol comparador 37 genera una seilal de coincidencia S qu
se alimenta a travds del circuito 0 OR10 al contador de modo 13 para hacir
avanzar su contenido a "1", por lo que, la operacién de reavivado sobre
la parte 0 de la muela abrasiva 3 se completa. .
Cuando el contenido del contador de modo 13 se convierte %19:
el deéodificador 14 genera una sefial desde su terminal de modo 1 que s&
alimenta al circuito formador de impulsos 24. Una sefial de impulsos Pi =
se alimenta al terminal de posicién del contedor de substraccidn 23 desdd
el circuito formador de impulsos 24 a través del circuito 0 OR8, por 1o =
que el valor establecido "T" del dispositivo de ajuste 22 se coloca pre-—
viamente en el contador de substraccién 23. Cuando se genera después un
impulso de cronometracidn CLK desde el generado;”de impulsos 15, este im~
pulso de cronometracidn CLK se alimenta al terminal de rotacidn n&rmal -
del circufto activador 19 y al terminal de adicion del contador 20 a tra=
vés del circuito Y ADT recibiendo una sciial del terminal de modo 1 del de
codificador 14 a través del circufto 0 OR2, y el circufto 0 OR6. El servo
motor 7 gira por lo tanto en la direccién nnrm&l para mover el reavivador
rotatorio 9 en la direccién Y. Cuando este primer impulso de cronometra=
cién CIX se genera, el contenido del contador de locamlizaciones 12 es "0"
Como la memoria 11 almacena el dato nfmerico iO" en su localizacién 0, sg
gln se indica en la tabla 1, el circuito ¥ AD1 permanece cerrado, por lo
que el primer impulso de cronometracidn CLK no se alimenta al circuito ag

tivador 17 para el servomotor 4. Por consiguiente, el reavivador rotatorio

9 no se mueve en la direccién X. El primer impulso de cronometracidén CLK



10

15

20

25

30

~10=

se alimenta también al terminal superior del contador de locnlizaciones
12 a través del circuito Y AD10 que recibe una sefial del terminal de mo-
do 1 de decodificador 14 a través del circufto 0 OR12, y el circufto 0
0R11, por lo que el contenido del contador de localizaciones 12 pnsa a
gser "1" en el momento en que desaparece el primer impulso de eronometra-
cion CIK, Cuando se generan el segundo y el tercer impulsos de cronome-
tracidn CLﬁ desde el zenerador de impulsos 15, el reavivador rotatorio

9 se mueve solamente en la direccion ¥, y el contenido del contador de

loealizaciones 12 pasa a ser "2" y "3" del mismo modo que en el primer -!
impulso de cronometracién. Un cuarto impulso de cronometracion CLK se ali
menta al circufto activador 19 a través del circufto Y AD7 y el circuito
0 OR6., Al mismo tiempo, el cuarto impulso de cronometracidn CLX se alimen
ta al circuito activador 17 a través del circuito Y AD1 que recibe el da-
to numérico "1" desde la localizacién 3 de la memoria 11, y el circuito
Y AD2 que recibe una sefial del terminal de modo 1 del decodificador 14 y
los circuitos 0 OR4 y OR5. Por consiguiente,'el reavivador rotatorio 9 sq
mueve simulténeamente en las direcciones ¥ ¢ X. De un modo similar, m =
tren de impulsos de cronometracién CLK se alimenta continuamente al cir—
cufito activador 19 para la direccién Y mientras que el circufto activaden
17 para la direccidn X recibe de una forma selectiva impulsos de cronome-
tracidn CIX de acuerdo con los datos numéricos almacenados en la memoria
11, Por consiguiente, el reavivador rotatorio 9 sé/mueve a lo largo de la
parte circular FC ilustrada en la figura 3 para reavivar la primera parte
de la muela abrasiva 3.

Ademas, wn tren de impulsos (e cronometracidn se alimenta al
terminal de substraccidn del contador de substraccidn 28 a través del cix
cufto Y AD9 que recibe una sefial del terminal de modo 0 del decodificador
14 a través del circufto 0 OR9, por lo que ol contenido del contador de -

substraccion 23 se resta uno por uno cada vez que se alimenta al mismo un

impulso de cronometracion. Cuando se han alimentado siete impulsos de erol
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nometraci6n, que corrasponden en numero al valor establecido del disposi-+
tivo de ajuste 22, al contador de substraccidn 23, su contenido pasa a -
ser "0" para emitir una sefial de finalizacidn de distriducién ES desde su
terminal § e indicar por lo tanto la finalizacién de una operacidn de reg
vivado sobre la primera parte de la muela abrasiva 8. La seflal ES se ali-
menta a través del circuito 0 OR10 al contador de modo 13 para aumentar g
su contenido a "2" y hacer, por lo tanto, que el decodificador 14 genere
una seial desde su terminal de modo 2.

Para mover el reavivador rotatorio 9 a lo largo de la dltima
circular LC ilustrada en 1la figura 3, un itren de impulsos de cronometra-~
¢idn se alimentan continuamente al circuito activador 17 para la direc—
¢ién X y el circufto activador 19 para la direccidn Y regidos selectiva-
mente impulsos de cronometracién de acuerdo con el dato numérico almaceny
do en la memoria 11, cuyo dato se lee de una forma inversa desde la 1oca-]
lizacidn de la memoria 6 pasando a la localizacidn de la memoria 0. No =
obstante, cuando desaparece un séptimo impulso de cronometracién CIK en =~
una distriducidén de impulsos para la primera parte circular FC, e} conie-
nido del contador de localizacidén 17 pasa a ser de "7T". Por lo tanto es —
necesario cambiar el contenido del contador de localizaciones 12 a "G".
Con este fin, una sefial de impulsos P2 generada desde el circufto formadoy
de impulsos 25, basada en una sefial procedente del terminal de modo 2 del
contador 14, se alimenta al terminal inferior el contador de localizacio-
nes 12 a través del circufto 0 OR13 para cambiar de este modo su conteni-
do a "6", Zata seiial de impulsos P2 se alimenta tawbién al terminal de po
sicidn del circuito de substraccion 23 a través del circuito 0 ORS, por -
lo que el valor es establecido de "T" del dispositivo de ajuste 22 se co=
loca de nuevo previamente.en el contador de substraccién 23, Cuando des—
pués se genera un impulse de eronometracion CIX desde el genorador de fige

pulsos 15 en estas condiciones, este impulso de cronometracién CLK se ali

. N . 4
menta al circuito activador 17 para la direccidn X a través del circuito
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T AD8 que recibe una sefial del terminal de modo 2 del decodificador 14 a
través del circufto 0 OR1, y el circufto 0 OR5. Al mismo tiempo, eate im=
pulso de cronometracién CIK se alimenta tambidn al circufto activador 19
para la direccidn Y a través del circufto ¥ AD1 que recibe el dato numéri
co "1" de la localizacién 6 de la memoria 11, y el circuito Y AD4 que re-
cibe una seiial del terminal de modo 2 del decodificador 14, ¥y el circuitq
0 OR6. Por consiguiente, el reavivador rotatorio 9 se mueve simultinea~
mente en las direcciones X e Y. Bste impulso de cronometracion CLK so ali
menta también al terminal inferior del contador de localizaciones 12 a =
través del circufto Y AD11 que recibe una seffal del terminal de modv 2 -~
del decodificador 14 a travds del ciré.uito 0 OR14, y el circmito 0 GR13,
por lo que el contenido del contador de localizaciones 12 pasa a ser de
"5" en el momento en que desaparece este impulso de cronometraciém CLK.
De un modo similar, el reavivador rotatorio 9 se mmeve a lo largo de la
Altima parte circular LC para reavivar la segunda parte de la muela abra-
siva 3.
Cuando se completa una distribucidn de impulsos para la WIti-
ma parte circular LC, se genera una sefial de finalizaeidn de la distriba
cidn ES desde el contador de substraccidn 23 para hacer avanzar de este
modo el contenido del contador de modo 13 a "38". For lo tanto, se genera
una sefial desde el terminal de modos 3 del decodificador 14, con lo que
se alimenta un tren de impulsos de cronometracion CLK al terminal de ro-
tacidn normal del circuito activador 17 para la direccion X y al terminal
de adicidn del contador 18 a través del circmito Y ADG y el circuito 0
OR5 para mover el reavivador rotatorio 9 solamente en la direccidén X. -
Cuando el contenido del contador 18 coincide con el contador (W + R = r)
establecido en el dispositivo de ajuste 34, el comparador 37 genera una
sefial de coincidencia CS que hace que el contador dé nmodos 13 avaice su

contenido, por 1o que ln operacidn de reavivado se completa sobre la ter-

cera parte de la muela abrasiva 3. D¢ un modo similar, la operacidén de -
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reavivado se realiza sucesivamente sobre la cuarta, quinta y sexta parte4
de la muela abrasiva 3.

Evidentemente se pueden efectuar numerosas wodificaciones y
variaciones del presente invento a la vista de las cuseflanzas anteriores.
Por lo tanto, se comprenderd que dentro del alcance de las reivindicacio-
nes adjuntas, ¢l invento se puede poner en practica de otro modo distinto
al descrito de una forma especifica en la memoria.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi como
la manera de realizarlo en la practica, debe hacerse constar que las dise
pogsiciones anteriormente indicadas son susceptibles de modificaciones de

detalle en cuanto no alteren su principio fundamental.
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|nienta reavivadora para reavivar la muela abrasiva; un pricer servomotor

14w

REIVINDICACI GIES
1.~ Perfeccionamientos en aparatos reavivadores para muelas
abresivas que tiene una parte recta y una parte circular continua con la

parte recta, caracterizados porque se dota a cada aparato de una herra-

que funciona conectado a lg herramienta reavivadora para moverla en direc-
cién paralela al eje geométrico de la muela abragiva; un segundo servomo=—
tor que funciona conectedo a la herramienta reavivadora para moverla en -
direccidn perpendicular al eje de la muela abrasiva; un contador de modos
par;'indicar uwn modo de'una operacidn de reavivado sobre las partes recta
y circular de la muela abrasiva, dependiendo de su contenido; un disposi=-
tivo de memoria para almacenar informacidén nimérica con el fin de mover ~
la herramienta reavivadora a lo largo de la parte circular de la muela
abrasiva; un generador de impulsos para generar un tren de impulsos de -
crenometracién; un primer circufto puerta que funciona conectado al contad
dor de modos, al dispositivo de memoria y al genera&or de impulsos para -
distribuir impulsos de cronometracién desde el generador de impulsos al ~
primer y segundo servoéotores de acuerdo con el contenido del contador de
modos y del dispositivo de memoria, cuando el contador de modos indica ung
operacién de reavivado sobre la parte circular; primeros riedios para gene-
rar una sefial que se alimenta al contador de modos para cambiar un modo dd
operacidn de reavivado, cuando el primer circufto puerta completn una dis-
tribucion de impulsos; medios de ajuste para establecer una magnitud de -
movimiento de la herramiente reavivadora para reavivar la parte recta de -
la muela abrasiva; un segundo circuito puertﬁ que funciona conectado al -
contador de modos y el generador de impulsos para distribuir impulsos de ¢
Snometracién desde el generador de impulsos hasta el primer § el segundg
servomotores de acuerdo con el contenido del contador de modos, cuando el

contador de modos indica una operacidn de regvivado sobre la parte recta;

y segudos medios para generar una sefial que Se alimente al contador de =
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modos para cambiar un modo de operacién de reavivado, cuando la herramiend
ta reavivadera se mueve por el primer 6 el segundo servomotores a lo largo
de la parte recta de la muela abrasiva en la magnitud de movimientos estg
blecida en los medios de ajuste.

2.~ Perfeccionamientos seygin la reivindicacidn 1, caracterizad
dos porque se dispone un decodificador conectado al contador de modos parg
decodificer el contenido del contador de modos ¥ generar una seiial en su
primer tcrminal cuande el contador de modos indica una operacién de reavis
vado sobre la parte recta y para generar unn sefial en su otro terminal -
cuando el contador de modos indice una operacidn de reavivado sobre ls per
te circular; almacenande el dispositivo de memoria, en las localizacicres
de la memoria, informacidn numérica para activar el primer § el segundo ~
servomotores en una operacion de reavivado sobre la parte circular; un -
contador de localizaciones conectado gl dispositivo de la memoria para in<
dicar una localizacidon de dispositivo de la memoria para leer su contenidg
respondicndo el primer circuito puerta al primer terminal del decodifiéa—
dor ¥ al generador de impulsos para hacer que el primer 6 el segundo ser—
vomotores se activen en uﬂa operacidn de reavivado sobre la parte rectas
y un tercer circuito puerta que responde al otro terminal del decodifica-
dor y al generador de impulsos para cambiar el contenido del contador de
localizaciones.

3.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién 2, caracterizg
dos porque para reavivar una muela abrasiva que tiénme una primera parte -
recta en uno de sus lados, una primera parte de octavo de circulo continui
con la primera parte recta, una segunda parte de octavo de circulo continya
con la primera parte de circulo, una segunda parte recta continua con la-
| segunda parte de cfrculo, se dota al aparato de un primer servcemotor que
/;;nciona conectado con 1a herremienta reavivedora para moverla en direc—
cién parclela al eje geométrico de la muela abrasiva; un segundo servomo-

tor que funciona conectado con la herramienta reavivadora para moverla en
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|impulses para generar una sefial de acuerdo con el contenido del dispositi

~16-
direccién paralela al eje geométrico de la muela abrasiva’ un segundo serl
vemotor que funciona conectado con la herramienta reavivadora para moverll
en direccidn perpendicular al eje geamétrico de la muela abrasivajun cone
tador de modos para indicar un modo de una operacidn de reavivado; un dego
dificador que genera una sefial en uno de sug terminales primero a cuarto 7
que cerresponden, respectivamente, a las operaciones de reavivado sobre -
la primera parte recta, la primera y segundas partes circulares y la segun
da parte recta; almacenando el dispositivo de memoria en las localizacio~
nes de la memoria, informacidn numérica para activar el primer servomotor
en wa operacién de reavivado sobre la primera parte circular; resporGieus

do el primer circuito puerta al dispositivo de memoria y el gemerador du

vo de memoriaj respondiendo el segundo circuito puerta al primer terminal
del decodificador y al generador de impulsos para hacer que el segundo sqﬁ
vomotor Se mueva en una operacion de reavivado sobre la primera parte rec
ta que responde al segundo terminal y al primer circuito puerta para ha-
cer que el primer servomotor se mueva y responda al segundo terminal y al
generador de impulsos para hacer que el segundo servomotor se mueva en un&

operacién de reavivado sobre ln primern parte de circulo, que responde al

tercer terminal y al primer circuito puerta para hacer que el segundo serq
vomotor se mueva y responda al tercer terminal y al gencrador de impulsos
pura que el primer servomotor sc mueva en una operacidn de reavivado sobre
la segunda parte recta; respondiendo el tercer circuito puerta al segundo
terminal y el generador de impulsos para aumentar el contenido del conta—
dor de loealizaciones y gue responde al tercer terminal y al generador de
impulsos para reducir-el contenido del conindor de localizaciones; awaen-
;fando el segundo dispositivo el contenido del contador de modos para cam=

biar un podo de una operacidén de reavivado, cuando se completa una opera-

cion de reavivado sobre la primera y la segundas partes rectas; y ament.

B

do el primer dispositivo el contenido del contador de modos para cambiar
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el modo de una operacién de reavivado, cuando se completa una operacidn -
de reavivado sobre una de dichas primera y segunda partes de e¢irculo.

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8, caracterizg
dos porque la Lerramienta reavivadora es w reavivador de diamante rotato
rio.
5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8, caracterizg
dos porque el tercer circuito puerta comprende medios que responden al -
tercer terminal del decodifiéadot para reducir el contenido del contador
de localizaciones.-antes de una operaci&n de reavivado en la segunda parte
de circulo.
6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, caractering
dos porque el segundo dispositivo comprende: un primer dispositivo de ajq§
te para establecer una magnitud de movimiento de la herramienta reavivado-
ra en ung operacidn de reavivado sobre la primera parte recta; un segundo
dispositivo de ajuste para establecer una magnitud de movimientos de la -
herramienta reavivadora en una operacidn de reavivado sobre la segunda pan
te recta; uwm primer selector que responde al primer terminal del decodifi-
cador para elegir el contenido del primer dispositive de ajuste y que ) uu—
ponde al cuarto terminal del decedificador para elegir el contenido del -
sesundo dispositive de gjuste; un segundo selector que corresponde al prij.
mer terminal del decodificador para indicar una magnitud real de movimien=
to de la herramienta reavivadora en una operacién de reavivado sobre la =
primera parte recta y que responde al cuarioterminal del decodificador pa=-
ra indicar una magnitud de movimiento real de la herrnmienéa reavivadora en
una operacidn de reavivado sobre la segunda parte recta; y un comparador =—|
conectado al primer y segundo dispositivos de ajuste para comparar el con=
Egnido del primer y segundo dispositives de ajuste y para genecrar una seﬁai
con el fin de aumentar el contenido del contador de modos cuando el conte—

hido del primer y el segundo dispositivos de ajuste coincidens

7e= Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8, caracteriza-
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dos porque el primer dispositivo comprende: un dispositivo de ajuste para
ajustar un nimero prodeterminado en el mismoj y wn contador que responde
al segundo & tercer terminales para recibir el contenido del dispositivo

de ajuste y que responde al generador de impulsos y al segundo & tercer ~

do del contador de modos cuando su contenido llega a cero.

8.~ Perfeccionamientos en aparatos reavivadores para muelas -
abrasivas; tal y como queda sustancialmente descrito en la presente Memo~
ria, e ilustrado en los dibujos ad juntos.

Esta Memoria, consta de 18 hojas escritas a méaquina por uua

gsola carae
o b DY AATT
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TOYODA-KOKI KABUSHIKI-KAISHA.

termindles del decodificador para penerar una sefial y aumentar el conteni-

8=
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