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LCste invento se refiere a ﬁn automatismo
para tocadiscos con un dispositivb-para alzar y bajar
el brazo aéﬁstico y un dispositivo para girarlo, con
elementos bara reconocexr las poéiciones*de aplicacidn
y de desconexién final del brazo acfistico, con teciééé
pulsadoras de mando y con memorias eléctricas o elec-
trénicas gyponibles o0 retraibles que pueden almacenar
Ordenes para el giro y el ascenso o el descenso del
brazo acfistico y para el accionamiento del plato gira-
discos.

En los tocadiscos tradiéionales, las
funciones de gobierno para los movimientos del pléto
giradiscos y el brazo acfistico se realizan pfedominan-
temente con medios mec&nicos. En virtud de ello se
necesitan engranajes, palancas y similarés qué ocupah

espacio, se desgastan y envejecen con relativa rapidez.

. Yo obstante, para funciones especiales
se han propuesto ya también dispositivos no mecdnicos,
los cuales han aportado mejoras importéntes en la -. -
construccién de tocadiscos. Asi, por ejemplo, se~é$noce
uh dispositivo de desconexién del mecanismo de marcha
para portadores de sonido en forma ce disco que tiene
un diafragma unide con el brazo acGstico, diafragma
que durante el ¢iro del brazo aclistico recorre una
barrera 6ptica; en este_disbositi&o la desconexién
del accionamiento a una velocidad de giro predeﬁermi—
nada del brazo acfistico mediante un relé de conexién

yobernado por transistores se realiza por tensiones
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que aparecen en circuitos RC y cuya magnitud depende
de la rapidez de cambio de la corriente luminosa en

la barrera Gpﬁica (DP-PS 1.243,412).

fe éonoéc ademd@s un dispositivo de conexidn
fotoeléctrico para tocadiscos con un brazo aclistico
ihcliﬁable para los fines de exploracién de la placa,
el cual estd constituido pér un foco de luz dispuesto
estacioﬁariameﬁté, una célula fotosensible dispuesta
también estacionariamente y un espejo acoplado con el
movimiento ae explorabién del brazo acfistico; el espejo
se halla preferentemente en posicidn perpendicular
respecto a un plano radial del eje de giro del brazo
aclstico y dirigé el rayo de luz, en el campo de cone-
xién del brazqracﬁstico, déi foco de luz a la cé&lula

fotosensible (DT-0S 1.810.983).

Se coﬁocen igualmente otros dispositivos
automdticos de conéxién'para la desconexidén final, el
descenso del brazo aéﬁstiCO'o el accionamiento de' &ste
(DT-0S 19 57 562, DT-0S 20 54 880, NT-0S 20 11 005,
DT-0S 19 54 673; PT-AS 19 17 241), pero se limitan a

funciones electrénicas individuales y especiales.

Se conoce afin un tocadiscos automético
con el cual pueden accionarse diversasrfunciones de
programa'medianté pulsacién de teclas o mando a dis-
tancia sin cordén (ADC Accutrac 4000 Prospekt AVO

17608 de la Audiodynanics Corporation). Sin embargo,

‘este tocadiscos no esti provisto de elementos de mando

detectores.

Por filtimo, una amplia automatizacibn de

las funciones del tocadiscos con ayuda de medioselec-
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trénicos ha sidd propueSta también en la DT-OS7'
21 04 692. En ella se’ deacrlbe un d1sp051t1vo en.

el que el brazo acfistico es gobernado por dos
elementos de ajuste electromecanlcos para el md§i45L 
miento horizontal y el vertical y &stos estén

unidos con dos memorias eléctricas para ambas di—.
recciones de giro, con lo que el ascenso se producerb
tan pronto una de las memorias recibe una senal Y

el giro sblo eé posible después de efectuado élfalza-

miento, mientras que las memorias se apagan en cuanto

los indicadores de la posicién han anunciado el final - -

TIN

de la operacidén. Mediante la utilizacién de memorias
imponibles es tambi&n posible en este dispositivo

conocido prescindir de teclas de encastre mecénico - -

con funciones de memoria y aplicar en lugar de ellas @' .i

conmutadores de contacto o similares.

.

El invento toma punto de partida en este .

Gltimo estado de la técnica. Su misidn es crear un

automatismo para tocadiscos que sea apto para reali4{ 

zar con ayuda de elementos de conStruccién'électré-_i

nicos el ascenso, el descenso y el giro del brazo-

acﬁstlco de tal modo, que puedan establecerse para

el manejo senc1llas teclas pulsadoras de contacto,

(v} 51mllares, Yy que dicho manejo se efectﬁe muj facil-i~

mente.

Ll problema sec resuelve seglin el ihyéntoff

en virtud de las caracteristicas siguientes:
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- . una primera mémoria digital que a una

priheré presidén sobre una tecla pulsadora de mando

es pﬁcsta en su posicidén de start y en esta posicibén

poné en marcha una electrénica de motor que esti
conectada con el accionamiento del plato giradiscos
¥ a una segunda presién sobre la tecla pulsadora de

mando es devuelta a su posicidn de stop;

~ una seqgunda memoria digital que, cuando
la primesa memoria digital se halla en la posicién
de start, suministra en su salida una sefial prevista

para el giro del brazo aciistico hacia dentro;

= - una tercera menoria digital que, cuando
la primera meémoria digital se halla en la posicién
de stop, suministra en su salida una sefial prevista

para el giro del brazo aclistico hacia fuera;

- un interruptor regido por el dispositivo

para el ascenso del hrazo aclistico durante el servi-

(R

cio de este dispositivo y que puede comunicar las

salidas de las merorias digitales seqgunda y tercera

‘con el dispositivo para el giro del brazo aclistico,

mientras el dispositivo para el ascenso del brazo
acistico es puestb a su vez en funcionaniento por
una réjilia ODEP. cuyés entradas se hallan en una
tecla pulsadora de mandij respectivamente a la

salida de la tercera memoria digital.

Las ventajas que se consiguen con el
invento consisten especialmente en que son casi impo-

sibles los errores de mando del tocadiscos. Ademis,
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con el invento resulta pos1ble combinar un automa—

tismo de contacto y una func1on de bﬁsqueda de la

marcha.

ejemplo de realizacidn del invento, que a contlnua-ii“

cién se explica con detalle. ' ':f;i}:'

En el dibujo se ha representado un’ 1?57

Las figuras muestran:

un dibujo esquemdtico del automatismo ~

para tocadiscos conforme a este,invenfo.;

una renresentacion parc1al del dlbujo de

la figura 1, en la que se ha establec1do

una memoria suplementaria del nﬁmero*defr

revoluciones.




AL L i B s et T

5ol

.o

PR ELE PP I N,

[E% R SRR SRS, SO S EPONLYY S

o e e P i oA

RIS DI T,

D oL )

RN e Sy, e

5.

25.

5 ¥ 6, de las querﬁna, la 5, puede suministrar las
éeﬁaléé para el moévimiento del brazo acfistico hacia
fuera y ld otra, la 6, puede suministrar las sefiales
para el movimiento del brazo aclistico hacia dentro.
Le: enfrada 5 esti unida con un flipflop 7, mientras
que la entrada 6 estd .conectada a un flipflop 8. Am-
bos flip’fiofb's 7 ¥y & pueden suministrar en sué salidas
sefiales de mando o no presentar ninguna sefial de
mandoc: V,

*

Si el hrazo aclistico es detenido durante
su movimiento de giro hacia fuera o choca con su
tope finai, corfe»por €l elemento de ajuste de giro
1 una cprriéhte mis alta, la cual se reconoce en el
detector de corriente y el integrador 9. La salida
del detgbtdr de corriente y el integrador 9 esti

unida con la entrada del flipflop 7 y de esta manera

puede efectuar una desconexidn del movimiento hacia

fuera.
Ademds, la salida del detector de corriente

j’del integrador 9 esti aplicada a la entrada de

paro de una memoria 12 para el motor. El detector

de corriente, gue naturalmente puede ser tambi&n

un detecﬁor aé tensibn, con el integrador que le

sigﬁé puede, al rebasarse un umbral positivo o nega-

tivo, segfin sea el estado de servicio del automatismo

deponer el flipflop 12 y aplicar el flipflop 7 y de-

poner el flipflop € o bien deponer el flipflop 7.

En la primera alternativa se causa la detencibn del
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motor, se para el giro hacia dentro y se da comienzo

al giro hacia fuera; mientras en la segunda alter-' = '

nativa se da fin al giro ha01a fuera, por ejemplo .

al llegar a la posicién de reposo del brazo achst:Lcca."~

La entrada del fllpflop 7 estéd conectada,_?ﬁ
también a 1a salida 11 del flipflop 12, y esta salidaff
11 estd supedltada al conmutador de paro 13 en lar' o
entrada de la méﬁoria 12 para el motor. En cgmbio}ff
la entrada del flipflop 8 est& unida con la salida;'

10 del flipflop 12, la dﬁal estd supeditada al con-

mutador de atranque 14, Coh la salida 10 est& conec- -

tada ademds una electrbnica 15 para el motor.

La entrada del f£lipflop 8 estd unida’
con la salida de un palpador 22 para entrada en surco:&
Yy flnal de surco. Lste palpador 22 registra la po-€

sicidén del brazo acistico que se establece cuando ~

el brazo aclistico se halla en el surco de encarrila- . ..

miento o en el surco final; como 2l surco de encarri- - .

lamiento depende del tamafio de los discos, se ha

 dispuesto un conmutador 16 que estd acoplado con -~

un regulador del nﬁmero-de revoluciones 17, paré
regir el nfimero de revoluciones en funcidn del"'_
tamafio de los dlSCOa. Cuando el palpador 22 adv1erte
un surco final, excita una entradarde una :ejllla, 7
UND-HICHT 18. La segqunda entrada de esta. rejiila B 7
UND-HICHT 18 estd unida a un mando manual 19, que _~17  
al mismo tlempo estl aplicado a una rejllla ODER 20

Y & un circuito loglco 21. Este circuito légico 21"5‘

sirve, entre otras cosas, para la compensacién del "’ffrf'

skating.
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El mahdo manual 19 esti constitufdo

|

!
- ) o '
fundamentalmente por un disco redondo con una honk

i
donada para el dedo. Si se pone.un dedo en esta i
hondonada, elio constituye la orden de alzar el
brazo acfistico. La orden es transmitida por la
rejilla ODCR al 1ift 2. Si ahora, con el dedo colp-
cado én la hondonada, se gira el disco hacia la

derecha o hacia la izquierda, se cambia el poten-

éiémetro;ZB'y con ello se gradfia la velocidad de

giro del brazo acfstico alzado.

La salida de la rejilla ODER 20 estd

unida al lift 2, el cual actfia segfin el principio,
del hilo térmico. Por este principio el brazo agﬁ;-
tico se alza o respectivamente baja, y ello segﬁni
5i pasa o no corriente por el hilo térmico. Como !

indica la linea de trazos tendida entre el lift 2;
N .|
movimientos de giro hasta que el lift 2 lo ha alzddo.

!

El lift alza el brazo acfistico con i

1

tres condiciones: si el mando manual 19, que llevg

y el conmutador 3, el brazo acfistico no efectfia

un detector de contacto, es accionado, y/o si el
flipflop 7 emite una orden a la conexién 5 para el
movimiento de girc hacia fuera, y/o si existe en la

conexién 6 una orden para el giro hacia dentro.

Lé salida de la rejilla UND-NICHT 18

esti unida a una entrada del flipflop 12.

El automatismo para brazo acfistico que

se ha representado en la figqura 1 presenta pues una
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electrdnica de mando con tres flipflops a lo menos,

7, 8 y 12, que en cbnjunto pueden eétablecer a lo

menos los estados siguientes: mdtor en marcha; motor

en marcha y giro haéia dentro; ﬁotor parado y giro

hacia fuera; motor parado. El 1ift 2 se aplica ' ; 2_%
entonces por medio de la rejilla ODER 20, que enlaia.

a lo menos los estados "mdtor en marcha ¥ giro h§¢id

dentro" y "motor parado y gird hacia fuera".

v EIn'la figuré 2 se ha representado.otra
configuracién dei invento. En esta representacién
se reconécen las dos teclas de mando 25 y'26, que
estin unidas a una memoria 24 para el nimero de
revoluciones. Valiéndose de estas teclas de mané@f,
25 y 26 pueden estabhlecerse diversas velocidadeé
para el plato giradiscos; pér eﬁemplo, 33 vueltas~ 717l1i v
por minuto o 45 vueltas pér ﬁinuto.VSi se acciqnai,
una u otra tecla de mando 25 & 26, §e excita a
través de la rejilla ODER 27 la instauracidn del
flipflop 12 para que arranque el motor del plato
giradiscos. La memoria 24 del nmero de revolucionés
comunica el nlmero de révoluciones tanto a la elec-
trénica lSadgl motor como a la barrera Sptica dgl,

dispositivo 22, supeditada al didmetro de los discos.

Con la tecla de,hahdo 27 es posible -

aplicar la entrada de arranque del flipflop 12.

En la figura 3 se presenta una vez mas

en detalle el automatismo para tocadiscos. Se ré¢§;77,4;*'
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nocen aqui de nuevo el elemento de ajuste del giro
1, el lift o alzador del brézo aclstico 2 y el
conmutador 3 que une el amplificador de regulacibn
4 con el elemento de ajuste de giro 1. La apertura .
y el cierre del conmutador 3 no se efectfian por

via éléctrica, sino por via mecdnica; es decir, la
posicibn del alzador 2 del brazo acfistico en el
espacio és responsable del estado de conexidn del
conmuta@er 3. L1 amplificador de requlacién 4 pre-
senta a su vez un amplificador de operacién 100 con
un amélfficador terminal conectado a continuacién

y constitufido por los transistores 101, 102 y 103.
Las.resistencias 104 - 108 que ademis se ven en el
amplificador de regulacidén 4 y los condensadore;

109 y 110 tienen funciones de acomodacién finicamente.

El dispositivo 21 mostrado en la figura
1 ha sido dividido en la figura 3 en tres circuitos,
a saber: en el circuito 2la para el retardo, ei
circuito 21b para el gobierno del conmutador de
sonido y el circuito 21 ¢ para el antiskating. El
circuito 21a paré el retardo presenta una rejillé
HAND 111, un condensador 112 y una resistencia 113;
la resistencié 113 y el condensador 112 estén conec-
tados en paralelo y aplicados a una entrada de la
rejilla NAND 111,

Al circuito 2la estd conectado a conti-

ruacidn un elemento de negacibn 114 cuyas entradas
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estén unidas con la salida de la rejilla NAND 111

¥y cuya salida vd é través d; una resistencia 115

al mando 21b del conmutador de sonido. Este mando
21b del cohmutadbr de sonido présenta un transister
de conexibn, un relé& 117, un condensador 118, una
resistencia 119 y un diodo 120, Ll emisor del
transistor 116 esti aquf pucsto a masa, mientras
que su base comunica con las resistencias 115 v 119
y con el condenaador 118. E1 colector de este tran-
sistor 116 esta conectado al rele 117, a la otrar
conexidn del condensador 118 y al citodo del diodo
129. El conrutador de sonido gobernado por el cir-
cuito 21b se designa con 30 y es un conmutador doble,
gue puede ser unido con un sistema fonocaptor 31 Y

un casquillo de conexidn 32 al amplificador.

El cifCuito antiskating 21 ¢ contiene
un transistor 121, una resistencia 122 Yy un poten-
citmetro 123. .
. El colector de este transistor 121
estd unido aquf con el elemento de ajusée de giror
1, el cual esti simbolizado por un imén 124 y dos
bobinas 125 y 126. El mando manual de esﬁe elemepto
de ajuste del giro se realiza valiéndose de un mando
de mano 19, que al ser girado cambla un potenc16-
metro 23 y asi da paso a una corriente por la re--
sistencia 127.

Si se gira hacia fuera elrbrazo acﬁético

y éste tropieza con un objeto, por ejemplo con el
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tope d; final, corre por la bobina 125 una corriente
m&s al%a, que §c aplica tamb;én a la salida del
amplif#cadér dé regulacién 4 y es reconocida por
el detéctor de corriente 9a, poréue se supera en

el detector de corriente 9a la corriente de umbral

de base dél transistor 128. Las resistencias 129,

130, 131, 132 ¥ 133 y el condensador 134 sirven

para eétablecer un umbral apropiado.
! § 1La salida del detector de corriente 9a

esté uéida a la dntrada del flipflop 7, el cual
contie%é dos rejillas NAND 135 y 136, conectadas
recip:écamente, Y ¢con éu otra ehtrada comunica con
una éaiida del flipflop 12, el cual se compone igual-
mente’&e dos rejillas WAND 137 y 138 conectadas
reciprééamente. Con la salida de este flipflop 12
esté,ugida todavia una entradé del flipflop 8. Este
flipflép 8 presénta‘dos rejillas UND 139 y 140,
conectédas réciprocamente, y una entrada de la
rgjill& UND 140 estd unida a un detector de corriente
9b par& el giro hacia dentro. En el detector de
corrié%te 9b se han establecido dos rejillas NAND

141 y 142, enlazadas entre si por una resistencia

143 y de las que una, la 142, esti puesta a masa

con und entrada a través de un condensador. La salida
del flipflop 7, lo mismo que la salida del flipflop 8
y la salida del flipflop 12, estén unidas por medio

de una .rejilla NAND 145 con la resistencia 106 y por
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tanto con una entrada del aﬁplificador de regulacidn
4. La salida no negada del amplificador de regulacién
8 estd en cambio conectada por medio de una resisten—r
cia a la resistencia 107 y por tanto a la segunda
entrada del amplificédof de regulécién 4. Al hilo
de unidén entre las dos resisiencias 146 y 107 esté
conectado un diodo zener 147 con sﬁ'cétodo.'ﬁl dnodo
de este diodo zener estd aqui puesto tambiédn a masa,
igual que ﬁna de las conexiones de un condensador
148 cuya‘ségunda conexidn conduce a una entrada de

la rejilla HAND 141 y estd unida por medio de una

resistencia 149 con el circuito antiskating 2lc. -

La segunda entradd de la rejilla NAND %41L'
esta unidé a una entrada de la reiilla WAND 18 ;uya
salida conduéerél flipflop 12. Las demés resisﬁenqias'
150, 151, 152, 153 y 154 sirven ﬁnicaﬁente para la
conexidn ordenada de los elementos de construcéién
légicos.

| La rejilla UAND 18 estd unida por una
dé sus entradas a una légica 33 de barrera dptica,’
la cual presenta tigs rejillas MAWD 155, 156 y 157',
un diodoAiSBVY un condensador i59. Una de las entra;
das de la rejilla NAND 156 estd unida a una barrera
Sptica 34 y a una resistencia 161 puesta a masé,
mientras qué una de las entradas de la rejilla NAND
157 estd unida al palpador éuyo contacto hace qﬁe
el brazo aclGstico se alce. Lste palpador 160 eét&r
previsto en el mando manual 19, el cual contiene |

ademds el potencidmetro 23. Por otra parte, la en-
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trada ya citada de la rejilla 157 estl puesta a -

masa a través de un condensador 162,

Del cdtodo del diodo 158 de la l6gica
33 de barrera §p£ica puede partir una sefial de mando
hacia la fejilla ODER 20 para el alzamiento del
brazo acstico; la rejiila_ODER 20 estd formada
por un transistor 163 y ¢uatro resistencias 154,
165, 166 y 167. Una sefal semejante puede llegar
también e la salida de la rejilla ODER negada 145
o de la salida del flipflop 8.

En conexidn con la rejilla ODER 20 se
prevé aGn un cOnmuﬁador 35 del alzador o lift, con-
mutador que se compone de una resistencia 168 yiun
transistor'169; el emisor de este transistor 169

est& unido a través de un diodo 170 y una resistencia

171 con el circuito de retardo 2la, ya citado.

La barrera Sptica 34 presenta un dia-
fragﬁa 172, unido con el brazo aciistico y que puede
estar guiado entre un elemento luminoso 173 y detec-
tores sensibles a la luz. Estos detectores sensibles
a la luz estén constitufdos por fototransistores

con encastres preconectados.

Con los conmutadores 16 y 17 pueden
fijarserdivérsas velocidades para el plato giradis-
cos; por ejémplo, con el conmutador derecho 16, 17a
33 rpm y con el conmutador izquierdo 16, 17a 45 rpm.
Los conmutadores 16 y 17 pueden asumir aquf dos

posiciones distintas cada vez.
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Las teclas de start y stop 13 y 14 se
advierten también en la figura 3. Con ellas puede
ponerse en marcha o pararse ei motor 176 para el
plato giradiscos; el paro del motor 176 se realiza

por medio de un conmutador 36 de paro del motor.

Lbs elementos de construccidn represen}'
tados en la eléctfénica 15 del motor, por ejemplo'
la caja integrada de regulacidn 177, las resisten-}
cias 178~a 186 y 190, los potencidmetros 187, 188,
y 182 y los condensadores 191 -a 199, sirven pafafia L
regulacién del motor 176. Se trata aqui de una 7
regulacién ya dé s{ conocida de la amplitud de puléa;f'f
cibn, que es realizada fundamentalmente por la caJa

de conotruccién 1ntegrada, ya conocida.

Ll automatiémo presenté ademis una
parte de red 37, usual, que contiene un transformador
202 y dos recﬁificadbres 253 y 204 y que puede‘ser
conectada a la red por mediordé un enchufe 205. Los
condensadores 207 a 215 previstos en la parte de red
37, lé mismo que el fusible 216, son sin embargorde

importancia secundaria.

Junto al piéto giradiscos o a una pieza
porta&oré del élato giradiscos se halla ﬁna superfi-
cie maghetizable, plana, circular o discoidea, éue
estd provista de marcas magnéticas permanentes pa:é 7
la determinacidén del nGmero de revoluciones. Paﬁa |

detectar estas marcas se ha dispuesto un cabezal
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pollrranurado 38 cuyas senales de salida se conducen

a la electrénlca 15 del notor

Con los diodos 250 v 251 se indica si
estd fijada la velocidad de giré de 35 rpm o la de
45-rpm. Para poher en tensién estos diodos luminosos
250 y 251 sé ha establecido el conmutador 16,17c, el

cual éSté acoplado con el conmutador 16,17a.

NOTA

Descrito el objeto del presente invento, e
declaran nuevas y de propia invencidn las siguientes

reivindicdcioneg:

1. PerfeCcionamientos en los automatismos pa-
ra tocadiscoa con un dispositivo para alzar y baaar el bra:
aclistico y un diepositivo para girarlo, con elementos pa-
ra,réconocér las pogiciones de aplicacidn y dq de gcone—
xidn final del braszo gcistico, con tecias pulsadoras
de mando y con memorias eléctricas o electndnicas impo-
nibles o retrafbles que pueden almacenar érdeneg para
el giro y el ascenso 0 é1 descenso del brazo aclistico
¥ para el aqcignamiento del plato giradiscos, caracteri=
-zadosrpor ung primera memoria digital (12) que a una pri-
mera presién gobre una tecla pulsadora de mando @g pueg=
ta en su pOsiéiGn de gtart y en esta posici6nrpona en mar-
cha una electrdnica de motor (15) que egt conectada con

el sccionamiento del plato giradiscos y 2 una segunda pre-
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gibén gobre la tecla pulsadora de mando es devuslia a sui
posicidn de gtop; una segunda memoris digital (8) que,
cuando le primera memoria digital (12) se halla en la
posicién de gtart, suministra en su salida una sefial
previgta para el giro del brazo sodstico hacia dentro;
una tercers memoria digital (7) ciue, cuando la primers
memoria digital (12) se halla en la posicién de gtop,
suministre en su salide una sefial prevista para el glro
del brazo acistico hacia fuera; uyn interruptor (3) regi-
do por elvdispositivo (2) para el agcenso del brazo aé;is-
tico durante el SBI‘VZLC:LO de egte digpositivo y que puede
comunicar las salldas de las memorisgdigitales segunda y
tercers (7, 8) con el disposit:wo (1) para el giro del

brazo acistico, mientrag el dispositivo (2) para el ag-

censo del brazo aclstico es puesto a su vez en funcio- -

nemiento por una rejills CIER (2'0). cuyas entradag -ge ha-'
llan en una tecla pulsadora de mando (19) y respectivé.- :
mente a la galida de 1# se gunda memoria digital (8) o

regpectivemente a le salida de la tercera memoria digi-
tal (7).

2e Perféccionaiﬁientos segin la ﬁivindicaci6n
1, caracterizados en que' estd digpuesto un detector de
umbral de corriente para fndices positivos y negativos
de corriente y respectivamente de tensidm, el cual comu;r
nica con el dispositivo (1) para el giro del hrazo acaie-
tico ¥y = base de la amplitud de lg corriente reconoce
si el brazo acdstico ha llegado @ su posicidn final
0 si ha gido retenido durante la operacién de gtro di-

rigido hacia dentro o hacia fuera; y en que egte detec-- '

tor (9) de umbral de corriente comu.nica con una entrada ’

de la primera memoria digital (12).
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e Peffecciénamientos segin las reivindicaciones
1y 2, caracterizados en que el detector (9) de umbral de
corriente, el sobrepagerse el umbrel de corriente predeter-
minado y durente el giro del brazo aaistico hacia fuera, de~
LR | vuelve la tercera memoria digital (7):a su posicidén de giop,
por lo que desaparece la gefial para el giro del brazo ackis-
tico hacia fuera que egtaba digpuesta y por fanto se termina

el retorno del brazo actistico.

o 4. Perfeccionamientos segin las reivindicaciones

10, - 1y 2, catacterizados en que el detector (9) de umbral de

e corriente, al é;brepasarse un umbral de corriente predeter—
minado y durante el-giro del brazo acistico hacia dentro,

-eo devuelve lé ge gunda memoria digltal (8) a su posicidn de stop,

por lo que;desaparecé la seﬁai para el giro del brazb aéﬁs—

15 .. tlco hacia dentro que estaba dispuesta; y en que el detec—~

- tor (9) de umbrel de corriente impone la tercera memoria digltal

(7), por Lo que queda dispueste la gsefial para el giro del

brazo aclstico hacia fuera.

5. Perfeccionamientos segﬁn la reivindicacién 1,
20. caracterizados en que egté previsto un detector (22) que re-
glatra lés puntos de aplicacién y de degconexidén final del
brazo acistico y que al ser aplicado dste retrae la ge gunda
memoria digital (8)e

6. Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1
725. ¥ 5, caracterizados en que el detector (22), cuando el brazo
aclstico llega al surco final, suminigtra uns sefial a una
entrads de una rejillé UND (18) cuya segunda entrada se halla

en el mando de mano (19).
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7. Perfeccionamientos segin la reivindicacidn - -
5, caracterizados'én que el-detector (22) presenta a lo _
menos un eleménto sombreador sujeto el brazo acigtico

y variss barreras fpticas dislooadas radialmente.

8., Perfeccionamientos gegin la reivindica-
cién 5, caracterizados en que estan previstos medios
para regular el nfmerc de revolucionss del plato gira— |
discos y en que las barrerasg fpticas dislocadas radial- .
mente cozresponden cada una con un nimero de revolucio-

neg dsl plato glradiscos y son gjustables gl mismo tiempo

que éste.

9. Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
5, caracterizados en que el elemento sombreador sujeto al
brazo aodstico tieme varias lumbreras cuya prolbngaei;én

tangencial corresponde con el campo modulado de un digcos: 7

10. Perfeccionemientos segin la reivindicacién
1, caracterizados en que est§ previsto un sistemé de c?mo-'
xién (21a) que, despuésrde. desgparecer una gefigl en el
d’isp_ozitiiro (2) para el ascenso del brazo aodsfico, or .

degpués de deggparecer una sefial del detector (15) de

eplicacién y surco final, o despuds de dessparecer.una

gefial del mando Ge mano, conecta con retardo el sonido's -

1l. Perfecciénanﬁehtw segin las miﬂ;ldica- '-
cioneg 1 y 10, cai-acterizadOs en que el sistemé de'reons’-r
xibn (21a), después de la dessparicién de las sefiales,
conecta con retardo y déslizantemente un dispositivo pa—

ra la compensacién de la. fuerza de gkating.
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12. Perfeccionemientos segin las reivindica-
ciones 1y 5, caracterizados en que la coordinacién
entre el ndmero de revolucic;nes del accionamiento del
plato giraaisébs y el didmetro de log digeco eg elegi-
ble libremente. '

13, Perfeccionamientos ségin la reivindice~
cién 1, caracterizados en qué el digpositivo para el giro
del brazo acdstico contiene las caracteristicas siguien-
teas: dos bobinas coordinadas diametralmente entre af, con
una formed de sector de 9023 un anillo magndtice con
magnefizacibn axil dipolar y dos cierres finales en forma
de anillo..

_ 14, Perfeccionamientos segin la reivindicacidén
1, caracterizados en que se egtablecen teclas pulsadoras
de mando para el ajuste del nfmero de revoluciones del
plato giradiscos, las cualeg se hallan junto a una memo~
ria del nfmero 46 revoluciones, y esta memoris del nimero
de revoluciones egtid comunicada con el detsctor (22) de
aplicacién y surco final, para ajustar tanto el-mfmero
d¢" revoluciones en la electrénica (15) del motor como la

barrera éptica pertinente al tamafio de los disCose

15, Perfeccionamientos segin las reivindice~
ciones 1y 14, caracterizados en que lag salidas de las
teclas pulsadoras de mando forman cada una, una entrads
de ung rejilla "OIER" cuya salida conduce a una entrada

de imposicidn de la primera memoria (12)%

16, Perfeccionamientos en los automatismos para
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Segin se degeribe y reivindica en la presen~
te memoria degeriptiva que congta de 22 hojasg foliadas

y escritas a miquina por una gola cara.

Madrid, a 29 de Julio de 1977
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