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.mutuemente diferentes.’ Un aparato de esta clase estd des-

loja n(\mf-l"'.

Bl invento se refiere a un aparato de reproduc—
cibén para seiiales de televisién que contienen impulsos de

sincronizacidn, cuyas sefiales estdn grabadas en un porta~

dor de registro en pistas oblicuas de scfialess cuyo aparad

tos para explorar las pistas, comprende una disposicidn -

transductora giratoria con al menos dos cabezas megnéti-

cas cuyos entrehierros efectivos tienen dngulos de azimutil

critos por ejemplos en la DOS alemana n® 25 04 608, Para
la correcta reproduccidn de las seiiales grabadas en un
portador de registros es esencial que en tal aparabo las
cabezas magnéticas de la disposicidn transductora sigan
exactamente las pistas de seiizales individuales en el por-
tador de registro debido a gue cualquier error de segui-
miento de pista da como resultado tanto un deferioro de 1y
proporcidén sefiel-ruido de la sedal reproducida como la
ocurrencia de interferencias debido a diafonia desde 1la

pista adyacente.

P

Un objeto del invento es proponer medidas coh”éi

fin de asegurar que en un aparato-del tipo mencionado en el

predmbulo, las cabezas magnéticas sigan autométicamente -+

las pistas de seiiales en el portador de registro en unma -
forme éptima, Para ellos el invento se caracteriza porque|

estd previsto un cireuito de deteccién para desplazamien-l:

tos de fase entre trenes de impulsos consecutivoss cuyo
circuito recibe los trencs de impulsos de sincronizacién
extraldos de la sefial reproducida como sefial de entrada
¥ suninistra una sefial de‘salida en forma de impulso cuya.
magnitud y'cuya'polaridad corresponden al désplazamiento

de fase instantdneo, cuya sefial de salida es aplicada a
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‘|lque ya estdn contenidos en le sefial de televisidn, y que

Hoja nam. m e

lun circuito pars la formacidn de la diferencia entre las
sefisles de salida del circuito de deteccidn de desplazamien
to de fase, cuya sefisl dé salida, a gu vez, sirve como se-
fial de control adicional pasra un servosistema que estd
destinado s controlar la relacién de fase entre las pistas
de sefiales grabadas en el portador de registro y las pis-
tas en .el portador de registro que estdn siendo exploradas
reslmente por las cabezas magnéticas,

Una ventajs principal de las medidas de acuerdo
con el iﬁvento es su sencillez, debido a que con el fin de
obtener la sefial de control adicional para el servosistema
no hsn de ser registradas sellales de control sepsradss du-
rante la grabacidn de las sefiales de televisidén en el por-

tador de registro, sino que los impulsos de sincronizacidn,

son registrados simulténesmente con dicha sefial, se utili-
zan directamente para este propbdsito.

A este respecto, ha de observarse que en tal ~Ef
equipo de reproduccién es conocido, naturalmente, propor-.:
cionar servosistemas para el sistema de accionsmiento de
la disposicién transductora o del portador de registro,
respectivamente, los cuales, medisnte una compafacién en=-
tre una seflal real y una seiial deseada forman una cantidad
de control merced a la cuasl puede ser controlada la rela-
cién de fase o la velocidad del componente a impulsar de
tal manera que se mantengs una relacidn especifics don las
condiciones dursnte la grabacidén de la seﬁél. Tales servo~
sistemas comprenden también, generalmente, un control ma-
nuglmente regulable para agjuster la correspondiente rela~

cién de fase. 3in embargo, tales servosistemas ususles no
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dispositivos de control conocidos para influir sobre la

transductors.

tHojn n(\m.-'a—

son capaces de'eliminar eutométicaménte errores de sezui-
miento de piéta entre las pistass realmente exploradas por
les cabezas magnéticas en el portadof de registro y lus

pistas de seflales almacensdss en el portsdor de registro,
debido @ que tales errores de seguimiento de pista son el
reshltado de cambios en el sistema entre una operacibn de-
grabacidn y una operacidn de reproduccibn. Tales errores

de seguimiento de pista no pueden ser compensados con otros

tensidn del: portador de registro, debido a que estos dispo-
sitivos de control, que también se denominanrdispositivos
de control de la tensién de la cinta, solamente pueden com-
pensar los errores producidos como resultado del hecho de
que las pistas realmente exploradas en el portador de regis-
tro por la cabeza hagnética sean mis cortas o mds largss
que las pistas de éeﬁales grabsdas en el portador de re~
gisfro. TLos erroreé‘ﬁltimamente mencionados soﬁ, por ejem-

plo, el resultado de vsriaciones de longitud del portador .

e registro o de cambios del didmetro de ls disposicidn

Para reslizar el circuito de -deteccidn pars des=.

plazsmientos de fease ehtre trenes de impulsos consecﬁtivos'
existen varias posibilidades, debido a que, para este pro- ’
gésifo, pueden emplearse métodos ususles de medicidn de
tiempo, de. frecuencia o de fase. Sin embargo, se ha encon-
cfédo particularmente ventéjoso que el circuito de'défec-
>i.on pars desplazamientos de fase esté constifuido por un
bucle de fase blogueads debido a que, en esta forms, se Ob-

;iene una inmunidsd al ruido ‘particularmente buena. .31 bu-

ble de fase bloqueada puede. realizarse en distintas formas

L
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|un eircuito para la combinacién lbégica de las seiiales de

Hoja nomiefu

| del estado de la técnica.

Pars un diseilo de circuibto particularmente sim=-
ple se ha encontrado ventsjogso el que el circuito psra la
formacién de la diferencia esté constituido por un desmodu-
lador sinerono, seguido por una etaps de integracidn, apli
lcéndose las seflales de sslida del circuito de deteccién de
‘desplazamiento de fase a una entrada del desmodulsdor sin-
cfono y los impulsos de un tren de impulsos que identifica
cada segunda transicibn de las cabezas mognéticas de la
disposicidn transductora desde una pista de seilales a la
siguiente pista de seilales, 8 la otra entrada.

3e ha encontrado tsmbién ventajoso que el cir-
cuito para la formacidn de la diferencia esté constituido

L 4

por dos dispositivos de muestreo y retencidn seguidos por

salida de los dos dispositivos de muestreo y retencibn, al-
macenando estos dos dispositivos de muestreo y retencidn,

alterhativamente, las senasles de salida del circuito de ---

trenes de impulsos de muestreo que identifican las transi-

ciones de las cabezas magnéticas desde una pista de seila-

empleo de una etaps de inbtegracidn con una constante de
tiempo'mayor, t8l disposicidn de circuito proporciona pro-
piedades de control particularmente satisfactoriss para
operaciones de control ripidss. Los dispositivos de mues-
treo y retencidn, denominados en 1o que sigue circuitos de
hauestreo y retencibn, pueden realizarse tambidn en forma
conocida. .

Bl invento se describirsd shora con mayor detalle

deteccibn de desplazamiento de fase, bajo el control de }

les a la siguiente pista de seflales., Como ésto no exige el )
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lcon la flecha 4. Para este propbsito, la mitad 3 del tam=.

. ylvlo)va‘ 'nﬂ;iw5;

ciones del invento, a las que no estd limitado el mismo.

Is figurs 1 es un disgrama de bloques, parciai-
mente en forma ésquemética, de las partes de una primera
realizacibén que son ésenciales pasra el invento;

la figura 2 ilustra esquemiticamente la dispo-’
sicién de las pistas de sefiales en un portador de registro;
la figura 3, bajo las feferencias a 8 i, mues-
tra disgremas de formas de ondas asociédos con ls realiza-
cidn de ls figura 1; .

la figura 4 es un diagrams de bloéues de unz se-
gunda realizacidn con un circuito pars ia formacibn de di-
ferencia, que estd modificado con respecto a la realiza-
cidn de la figura 1; ¥

la figura 5, bajo las referencias g a h repre-

senta diagrsmss de formas de onda &socisdos con la realiza-

na un portador de registro, que es-hecho pasar en torno a

[
<

las superficies de dos mitades de tambor 2 y 3 dispuestas

-
B

coaxislmente en una trayectoria helicoidsl en un margen-' ¢
angulsr de 1802. Is mitad 2" del tembor estd montads de ma-
nera estacionsris mientras que la mitad 3 del tambor puede :

ser impulsada para girar en sentido levdgiro, de acuerdo

b or estd montads en un eje 5 que estd conectado con un mo-
tor 6. Entre las dos mitades 2 y 3 del tembor estd forméda
uns ranura.7 desde la que sobresslen dos csbezas magnétiéh
cas & y 9 representsdas en forma esquemdtica, cuyas cabe~

as estdn montadas en la mitad 3 girsboria de tambor disme=-

haciendo referencia a2 los dibujos que -muestrsn dos realiza-~

cibn de la figurs 4. 1

En la figura 1, el nlmero de referencis 1 desig-;

~ I
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ferencia del servosistems 12. De esta comparacidén entre las

1lojn nGm, "'6"

 tralmente opuestas entre si. Ls mited 3 de tambor y las
cabezas magﬁéticas 8y9 congtituyen as{ una disposicién
transductora giratoria, explorando la cabeza magnétics pis-
tas oblicuas en el portador de registro. De hecho, solamen-
te una cabeza magnética se encuentfa en contacto operativo
con el portador de registro, debido a qﬁe una cabezs magné-
tica comienza la exploracidn de una pists cuasndo la otrs
'cabeza magnétics justamente acgba de terminsr la pista pre-
cedente, Ll portador de régistro en si mismé es movido en-
tonces en la direccién de la flecha 10 con ayuds de medios,
no ﬁostrados, como por ejemplo un eje.de accionamiento y
un rodillo de presidn que coopera con éi, de modo que lasg
cabezés magﬁéticas exploran pistas adyscentes en el porta-
dor de registro.

Para su alimentacién de corriente, el motor 6
que sirve para imbulsar la disposicién trsnsductora, estd
conectado con la sélida 11l de un servosistema 12 que reci-

o

derivada de la tensibn de la red, en su entrada 13, y pna’.

~

sefial real en su entrada 14. Para obtener esta sefial real,..

R
1

un -imdn permanente 15 estd dispuesto en:ls circunferencis

de ls mitad 3 gifatoria del tambor, cuyo imdn coopera con

con una entrada 14 del servosistema. Asf, se genera un im-
pulsd en cada revolucidén de la disposicidn transductora,

lel cual es comparadoy como seiial real, con la seifisl de re-—

dos sefiales, el servosistems deriva una sefial de -control
que controla el motor 6 de msnera que, de scuerdo con el

accionamiento del portador de registro, de influye sobre

be una sefial de referencia que es, por ejemplo, una sefial.-
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| 1s relacibén de fase entre las pistas de seiisles grabadés.
en ¢l portador de registro y lss pistas del portador @g

registro que estén siendo exploradas realmente por las ca~—

8 y 9 siguen las pistas‘de gefizles en el portador de re-
gistro mis exactsmente o menos exactamente, pero con un
error constante. Las cabezas magnéticas 8 y 9 conectadas
en paralelo de la disposicidn transductors suministran en-
tonces una seiial que esté.disponible para ulterior trata-
miento en un terminsl 17. Como ndrmalmente se graba~una.9e-
fial que comprende una seiial portadors que esté modulada

en frecuencia con la sefial de televisidn, la sefial que es
reproducids por las cabezas magnéticas 8 y 9 es splicada -

primero a la entrada 18 de un desmodulador 19 en cuya sa=-

levisién-real, la cusl es ulteriormente tratads en uns dis=
posicidn de circuito 21 en forms adecuads, de manera que,

finslmente, la seifial reproducida deseada queda disponibléuj

]
-

en la salide 22, o S

-
]

Ta figura 2 representa esqueméticamente la dis~,,

tribucibén de las pistas de sefiales en el ﬁortaddr de regis-~

~

o

estdn designadas con 23, 24, 25, miénxras que’ cada una de
dichas pistas de sefisles ha sido grabada en la direcci6n 
de la flecha 26. Como ﬁuedé verse,»las-pistas de seflales

adyacehées estén directamente ﬁnas junto a8 otras, con'e;f'
fin de reducir sl minimo ls longitud necesafia,del portadér

de registro. Con el fin de evitar dlsfonis entre plstao de

i

: .Hojn n{lm_7'_ N

‘bezas magnéticas, de tal msnera que las cabezas magnéticas |

- P

tro 1. Zn esta figura, tres pistas de sefiales que se siguen|.

en la direccién de movimiento 10 del portador de registro ‘|-

lida 20 queda disponible entonces otrs vez la seiisl de tefhl""V

sefisles adyscentes durante la reproducclén, se utlllzaron S
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| psra 13 grabacidn cabezss magnéticas cuyos entrehierros
efectivos tenian dngulos de azimuth diferéntes. En la fi~-
gura 2 esto se indica esquemdticamente de manera que, en
pistas de seﬁalés adyacentes, lss posiciones de los impul-
sos de sincronizacién de las sefieles de televisidn que es=
t4dn representados por lineas mds intensas, ﬁna vey forman.
un dngulo de azimuth +4 con la normal & la pista y la otra
vez forman un dngulo de azimuth - y . Las cabezas magné~
ticas 8 ¥y 9 ubtilizadss en'el aparsto de reproduccidn tienen
ftambién, obviamente, entrehierros con dngulos de azimuth
que se diferencian entre si en +§[ Yy ”Cl ’ respectivamente.,

Como puede verse también en la figura 2, cads pista_de se=-

fisles contiene un campo de la seifial de televisibn, de ma-
nera que cads segunda pista de seﬁales 23, 25, etc., co-
mienza con la mita& de wne linea de la sefis)l de televisidn
y termlna con una linea complets, mientras que las platas
1ntermedlas 24 de sefiales, etc., comienzan con una llnea
completa y termlnan con ls mitad de una linea. 5i durante
la reproduccién las cabezas magnéticas siguen exactamepte C
las pistas de sefisles, las sefizles reproducidas se unen
continusmente entre si en la transicidn desde una pista de’
seilal a la siguiente pists de sefial, mientras que, como
puede verse, no exiéte desplszamiento de fase entre los
trenes de impulso de sincronizacibn explorados desde pis~
tas de sefiales consecubivas.

Durante la reproduccidn de un portador dé regis~—
tro, puede ocurrir que las cabezas magnéticas 8 y 9 no ex~
ploren de manera precisa las pistas de seﬁales_individué~'
les, sino que, por ejeﬁplo, debido g un error de fase cous—

tante, el servosistema 12 explora pistas en el portador de

n

I N Y A TOCA N I

.
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 registro que han sido desplazadas paralelamente 3 lss pis~
tas de seiiales. Zn la figurs 2 tales pistas estan represen-
tadas por lineas interrumpidas y estdn designedss con 27,
28 y 29, Como resultado de tal desplazémiento de pistag
entre las pistas de sefisles y las pistas reslmente explo-
radas por las cabezas magnéticas, ls cabeza magnética que
tiene un entrehierro efectivo con el dngulo de azimuth +¢{
s¢ retrasa con respecto 'a la pista de seflales correspon~
diente 23, mientras que ls cabezs megnética que tiene un
entrehierro efectivo con el dngulo de azimuth-—oi_se ade-
lanta con respecto a la pista 24 de sefiales correspondien-
'te, segin resulta evidente por las lineas sl comienzo y al
finsl de las pistas de sefiales 23, 24, 25 y las pistas 27,

28 y 29 que son exploradss realmente por las cabezas mag-

ta 23 de sefisles a la siguiente pista 24 de sefiales, la
cabeza magnética que tiene un entrehierro efectivo con el

dngulo de szimuth 4o/ no ha dejasdo todsvia ls primera pis=.

°
-

ta de sefisles 23, mientras que ls otra cabeza magnética<‘

Y

les 24, BEn la figurs 2 tal situascibén se representa esque-

¢an las posiciones pertinentes de los entrehierros efecti-
vos de las dos casbezas dursnte una transicidbén desde una
pista de sefiales 8 la siguiente pista de sefiales. Como pue-
de Qerse, esto da como resultado el que el primer impﬁlso
de sincronizacidn de ls pista 24 de sefisles sea explorado
prematuranente dursnte la tronsicidn de la pists 23 de se--

nales 8 ls pista 24 de seiflsles. Jin embsrgo, csto quiere

‘1

-t

que biene un entrehierro efectivo con el dngulo de azimuth |

méticomente medisnte las lineas de trazos 30 y 31 que indi-

néticss. EZsto quiere decir que en ls transicién de una pis-f -

-OL ha empezado ya a explorar la siguiente pists de seifla- |

1
i
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| decir qQue existe un desplazsmiento de fase entre el tren

de impulsos de sincroniéacién explorados desde la pista 23
de seflales y el tren de impulsos de sincronizacidn explo-
rados desde la pista 24 de sefiales, No obstante, en la
transicidén de la pista 24 de sefiales a la pists 25 de se-
~ﬁales, 1a cabeza‘magnética que explora la pista 24 de se-
fiales hs dejado ya esta pisﬁa porque se adelsanta, mientrsas
que la otra cabezs magnédtica no ha alcanzado todavia 1a
pista 25 de seﬁalgs, porque se retrass en la pisfa 23 de
sefiales en forma andlogs, de msnera que el primer impulso
de sineronizacidn de la piste 25 de sefiales es explorsdo
demasisdo tarde. Sin embargo, esto quiere decir que después
de la transiciébén de pistas existe de nuevo un desplazamien-
to de fase entre el tren de impulsos de sineronizacibn ex-
" |[plorados desde la pista 24 de sehsles y el tren de impul-
sos de sincronizacién explorados desde la pista 25 de sefia-
les, pero este desplazsmiento de fase es ahora de polari-
dad opuesta sl desplazemiento de fsse producido en la tren-|
sicibn desde la pista 2% de sefiales 8 la pista 24 de seﬁa;'_
les., La magnitud de los desplazamientos de fase es enton- j
ces igusl para ambas transiciones de pistas. E1 invento uti;f
lizo el hecho de que la polaridad de los desplazamientos

de fase durante transiciones de pistas consecﬁtivas csmbia
debido'a los dngulos de szimuth, mutuamente diferentes de
los entrehierros efectivos de las dos cabezas magnéticas,
con el fin de derivar una seilal de control adicionai para
el servosistens, que asegure que las cshezas magnéticas si-
suen completamente las pistos de sefiales. ‘

Para este propdsito estd previsto un circuito 32

le deteceibn para desplazsmientos de fase entre trenes de

T -
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| impulsos consecutivos, que recibé como sefial de entréda ioé
impulsos de sincronizacibdn, en su entrada 33, impulsos que
han sido separados con ayuda de un sepa?ador de impulsos

de la serial de televisidn que estérdisponible en la salida
20 del desmodulsdor 19 y que, segln pueds ser el caso, han
sido configurados correspondientemente. Bn vista de uns
inmunidad satisfactoria sl ruido, el circuito de deteccibn
52 adopta, en el presente ejemplo,.la forms de un bucle de
fase bloqueada, que en forms conocida consiste ‘en la cone-
xidn en serie de un compsrador de fsse 34, un filtro 35

y un oscilador controlado 36 cuya sefisl de salida es aspli=-
lcada a uns entrada 37 del compsrsdor de fsse 34 que, ade~
més, recibe los trenes de impulsos de sincronizacidn en

una segunds entrada 38. La salids 39 del circuito 32 de de-
_ teccidn estd constituids por ls sslida 40 del compsrador

de fase 34. El bucle de fase bloqueada puede realizarse en~-
tonces en una diversidad de formas de acuerdo con el pfesén-

te estado de la técnica. Por ejemplo, su compsrador de fase

wa T
P

34 puedec sdoptar ls forma de un‘desmodulador sincrono 0"
un detector de pendiente y el oscilsdor deAcontroi puede fa
adoptar en consecuencia, la forms de un-oscilador senoidaii:
en un generador de dientes de sierra. o v
El circuito 32 de deteccibn suministra una sefials
de salida en forma de impulso en su salida 39 como se re-

presentes por ejemplo en la figura 3c, cuya seflal, en lo que
respects a la magnitud y polaridad, corresponde al despla—

zamiento de fase instantdnéo entre los trenes de impulsos

de sincronizacidn explorados desde las pistas de sefiales
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 consecutivas dursnte cade transicibn entre pistas. Con ‘re-
ferencia a la figura 2, sc ha explicado que en el caso de
una desviscidn de seguimiento de pistas pasralelas entre
les pistas de Qeﬁales en el portador de registro que son
exploradas realmente por las cabezas magnéticas con entre-
hierros efectivos cén 4dngulos de azimuth mubtusmente opues-
tos y las pistas de senales grabadas en el portador de re-
gistro, se da luger a desplazamientos de fases entre los
trenes de impulsos de sincronizacién en lss transiciones
entre pistas cuya magnitud es la misma, pero cuya polari-
dad difiere de t;ansicién 3 transicidn. Taleé desplazamien—
tos de fase dan lugar s sefiales de salida en forms de im-
pulsos del circuito de deteccidn, siendo los impulsos de
diferente'po1aridad en forma alternstiva pero teniendo la

misma magnitud, como se representa en la figura %a. Como

puede verse, loé impulsos de la figurs 3¢.difieren de los

te, una magnitud diferente. Esto puede ser atribuido al he-

cho de que, en la prictica, los desplazamientos de fase nc

solamente son producidos por errores en el seguimiento de
las pistes, como por ejemplo se ha descrito con'refqren0133
a la figura 2m, sino que, con frecuencia, ocurren despla-
zamientos de fase que pueden ser atribuidos a, por ejem— °
plo, variaciones de la longitud del portador de registro,
de modo que las pistss en el portador de repgistro realmente
exploradas por las cabezas magnéticas son mds cortas o més

largss que las pistas de sefiales grsbadas en el portador

nes de impulsos de sincronizacidn en csds transicidn en-

tre pistas tienen la misma polaridad y la misma magaitud.

de la figurs %2 en que los impulsos.tienen, alternativamen-|-

e,




=

10

15

20

30

del circuito 32 de deteccidn de desplazamientd &e fase,

-T.as sefiales de salids del circuito de deteccidén %2 pars és-
Tos desplaszamientos de fase se representan en la figura 3b
Las seiisles dexsalida reales del circuito de deteccidn de
acuerdo con 1a-£igura 3c son entonces el resultado de la
superposicidén de los dos tipos de desplazamiento de fase
de acuerdo con las figuras %a y 3b que son atribuibles af
distintos efectos. '

Los desplazamientos de fase de la misma polari-
dad y magnitud producidos.en las transiciones entre pistas
pueden ser compensados en forma conocida por medio de dig=-
positivos de conbtrol que influyen sobre ls ténsién del por-
tador de registro, denominados dispositivos para el control
de la tensidn de ls cinta. Sin embargo, no es posibleresto
en el caso de errores de seguimiento que dan luger a des—
plazamientos de fase de diferente. polsridad en las transi-
cionesAéntre pistas. Por tanto, és nécesario sepérar éstqs
dos tipos de desplazamientos de fase enfre si. Para sepa-.
rar los dos tipos diferentes de desplazamiento de fase-sg“f

~

rencia entre las sefiales de salida en forms de impulsos

<

cuyss sefiales de salida son aplicades a la entrada 42 de.

teccidn y la entrads 42 del circuito .41 estd ‘incluido un .
circuito 43 de psso discriminado que, con el propésitO'de
suprimir interferencias, transfiere SOlamente,-en princi-
pio, los impulsos de las seflales de salids del circuito de
deteccibn 32. Zste circuito de paéo-discriminadO'ua 05
controlsdo por un vibrador 4% monoestable qQue produce ﬁn

tren de impulsos de acuerdo con la figura 3g que abre'el

ha previsto un circuito 41 psra la formscidn de una dife~""|

dicho circuito. Entre la sslida 39 del circuita 32 de de—

- Hoja n\’lm,,_la_" e
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_|brador moncestable 45 define entonces el instante breve-

" |mente snterior a una transicidn entre pistas, como se indi~

"Bf, que tanbién es aplicado al multivibrador monoestable

Hoja nGm. -y

L circuito de paso discriminsdo 43 solamente durente inter—
valos de tiempo en los que las cabezas nagnéticas cambian
de una pista de'seﬁales a la siguiente pista de sefiales.,
Bl control se efectua con ayuda de los impulsos suministra-
dos por la cabeza magnética 16, que aparecen en cada revo-
lucidn de la disposicidn transduoﬁora, y tiene asi una rve~
lacidén de tiempo fija con las posiciones instantineas de
las dos cabezas megnéticas. Este tren de impulsos suminis-
tredo por la cabeza magnééica 16 se ilustra en la figura
3d. Tos impulsos individuales del tren de impulsos contro-
lan un primer multivibrador monoestable adicionel 45 que
suministra un tren de impulsos de scuerdo con la figura 3%e.

El borde posterior de un impulso procedente del multivi-

ca medimte la linea de trazos 46 en la figura 3. lstos im~-

pulsos procedentes del multivibrador monoestsble 45 son

hl

des posteriores de dichos impulsos, y siendo obligado a

-
"

El fin de impulso pertinente procedente del multivibrador

monoestable 44 define el instante que corresponde al fin

de dicha transicidn entre pistas, tal como se indica con
sos procedentes del multivibrador monoestable 45 son apli-
cados a un segundo multivibrador monoestable 49 adicional,

que produce un btren de impulsos de acuerdo con lg figura

1, Bl borde posterior de un impulso de un multivibrador

aplicados al multivibrador monbestable 44 g través deAla o

1inea 47, siendo disparado dicho multivibrador por los bor=|

suministrar un impulso al circuito 4% dé paso discriminadol.y

la 1ines interrumpida 48 en la figura 3. Ademds, los impul- )
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| monoestable 49 define entonces un instente brevemente ante-
rior 2 la siguiente transicidn entre pistas adicional, co-

mo se indica con la linea interrumpida 50 en la figura 3,

haciendo $ambién dicho borde que el multivibrador monoestai
5 ble 44 suministre un impulso cuyo fin define a su vesz el
instante inmediatamonte posterior a dicha transicién entre
pigtes adicional, que e¢s indicado pér la linea de trazos |
51 en la figura 3. As{, solamente los impﬁlsos contenidos
en las seffales de salida del cireuito de deteccidén 32 pue-
10 den alcanzar la entrada 42 del circuito para la formacibn
de una diferencisz, ‘ '

‘ En le presente realizacidén, el circuito pera la
formacién de una diferencia consiste en un desmodulador
sincrono 52 que; en-su primera salida 53, recibe las se~
15 fales de saii&a procedentes del cireuito de deteccidn 32
y en su otra entrada 54, a través de'la 1fnea 55, los im-
- pulsoé gue son producidos por el mltivibrador monéesﬁaﬁle~
49 al producirse cada scgunda transicién entre pisfas.
Con ayuda del Gesmodulador sincrono 52 cada segundo impﬁii’
20 so de las sefiales de salida del circuito 32 de deteccién *|”
es invertidos de modo que en la salida 56 del desmpduladdf‘ 4
sincrono aparece una sefial como se muestra en ia figura 3&;5
Después de integraéidn de eéta sefial de sali@a del desmé-;,w:“
dulador sfncrono; la formacién de la diferencia entre.las 2,
25 seilales de salida del circuito 32 de dbeccibén de desplaza-|-.
miento de fase estd ya completa., Sin embargo, con el fin B

de aumentar la smplitud de la sefial, es eficaz el que -la ' -

e

sefial de salide del desmodulador sincrono se aplique en

primer luger a un diswositivo 57 de muestreo y rebencidn

. 30 ques en {orma conoclda, comprende un interruptor 56 de
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|_controls por ejemplo un interruptor electrénico. e través
del cual se carga un condensador 59. El interruptor 58 es
controiado por un tron de impulsos de muestreo que indica
las transiqioﬁes de las cabezas magnéticas desde una pista
de sefiales a la siéuiente pista de sefiales; cuyo tren de
impulsos de muestreo es derivado del tren de impulsos su-
! ministrado por el multivibrador 44 monoestable con otro .
circuito multivibrador 60, Asf, el dispositivo 57 de mues-
treo y rotencidén suministra una sefial que corresponde &
los valores de cresta de los impulsos individuales conte-
nidos en la sefial de salida del desmodulador sincronos co-
mo se indica con linea continua en la figura 3i, Evidgnte-
mente, es posible también ineluir tal dispositivo de mues-
treo y retencién antos de la entrada 53 del desmodulédor
sincrono. Ivego, una etapa de integracidn 62 estd conecta-
da a la salida 61 del dispositivo 57 de muestreo & reten~
ciéns cuya etapa somete a la sefial de £alida del dispositiv

de muestreo y retencidén a un promediado, de modo que se

63 en la figura 3i, la cual queda entonces disponible en

la salida 64 del circuito 41 para formacibén de la diferen-
ejemplo emplear un amplifieédor operacional,

de diferencia que se obtiene de este.modo es ahora exclusi-
vamente una medicibén de la magnitud de una desviacidn ﬁa—
ralela entre las pistas en el.portador de registro realmen-
te‘exploradas por las cabezas magnéticas y las pistas de

seflales grabedas en el portador de registros indevendiente-

mente de si las pistas que estdn siendo realmente explorz-

forme la sefial de salida indicada por una linea de trazos. |

[¢]

cia, Para obtener tal etapa de integracibn, es posible por |-

Ia sefial de salida del circuito 41 para formacién| -
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‘| de fase que apgrecerén tembién en las transiciones entre

| des en el portador'de'registro por'ias cabezas magnéticas
son mds cortas o mds largas'que las pistas de sefiales, Esta
sefial de salida del circuito 41 formador de diferencia es
ahora aplicada al servosistema 12 a trevés de una linea 65

como una sefial de control adicional mediante la cual se in-

' de tal modo que se compense la desviacidn paralela previa~
mente mencionada de las cabezas magnéticas regpecto de las
Ipistas de sefiales. Sin embargo, con las medidas antes men-’

cionadas se eliminan también otros ftipos de errores de se-
!

Si, por ejemplos las dos cabezas magnébicas 8 y 9 no estén
dispuestas exactamente en un plano que sea perpendicular al
eje geométrico de rotacién de.la disposicidn trensductora,

esto da. como resultado el que una particular de las dos ca=)
bezas magnéticas explore una pista que esté ligeramente des-
plazada en forma paralela con respecto a la pista de sefia-
les pertinentcs en el portador de registro, en una forma

similar a la descrita con referencia a la figura 2, Como e

»

de sefiales adyacentes se diferénciaréh con respecto a su
amplitud, lo cual es naturalmente indeseable. Con ayuda‘dev
lés medidas antes descrites en esta memoria, la sefial de
control gdiéionai que se aplica al servo sistema en un caso
de ‘este fipo; influyen sobre el sistema de ac¢ionamiento
para la disposicibén transductora de tal manera ques evenitual

mentes las dos cabezas magnéticas se desvien ligeremente

de lag pistas.de sefinles en direcciones opuestas,; de modo

Hoja nam, --1'7% .

fluye sobre el accionamiento de la disposicién transductoral

guimientos de pistas, o al menos se reducen éstos al minimoj

sultado de esto, independientemente de los desplazamientos'F.u

pistés: las sefinles de televisidén procedentes de las pistasy:
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ejemplos cuando el portador de registro no es hecho pasar

1Hojn n l'll’l\'."l 8-

_que se reduzea al minimo él error total. Sin embargo, las
sefiales de'ﬁeievisién explofadas'desde pistas de seiiales
" adyacentes por las cabezes magnéticas se hacen entonces
ignales de nuevo en lo que respecta a su amplitud« Lo mis=
mo se aplica para aguellos tipos de errores de seguimiento

de pistas péra los que las pistas en el portador de regis-

tro realmente exploradas por las cebezas rugnéticas no se

extienden paralelas, sino que forman un cierta dngulo con

respecto a las pistas ée seflales grabadas eﬁ el portador
de registrg. En este caso:, se influye sobre el sistema de
accionamiehto para la disposicién transductora con ayuda
de la sefilal de control adicional, de tal modo que el error
de seguimiento de pista al comienzo y al final de una pista
es igual, pero opuesto, de mddo que también se reduce al
ninimo en este caso el error total. Un error de seguiﬁiento

de pista del tipo dltimamente ﬁencionado se produces por

sobre la superficie de tambor en una trayectoria helicoi-
dal con el éngﬁlo correcto, _

. BEn el ejemplo de la figura 4, el circuito de de~'|
teccibn 32 pere desplazamientos de fase entre los trenes ;
de iﬁpulsos de sincronizacién procedentes de pistas de se-
,ﬁalés consecutivas esté consfifuido témbién por un bucle
de fase bloqueadas; que en su salida 39 suministra las sefia-
ies de salida en forma de impulsos representadas en la fiw
gura 5a, én'un modo similar al de la realizacién descrita
con refefencia a2 la figura 1, En este casos el circuito 41
péra la formacién de una diferencia entre las sefiales de
salida del ciréuito de detecciéﬁ, cuyo circuito 41 estd co~

nectado a la salida 39 del cirecuito de deteccidén 32, con-~
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| milar a la de la realizacién de la figura 1, son suministrs

| siote en dos dispositivos de muestreo y retencién 667y 67
seguidos por wn amplificador diferencial. 58 para la combins
cibén 1lbégica de sus seiicles de salida, estando la primera
entrada 69 del amplificador diferencial comectada con la
salida 70 del dispositivo 66 de muestreo y retencibén y es-

tando la segunda entrada 71 del amplificador diferencial

' conectada con la salida 72 del otro dispositivo 67 de mues-
treo y retencibn, Ilas sefiales de salida del circuito de
| deteccién se aplican 2 las entradas 73 ¥ 74 de los disposi-
tivos de mpestreo.y retencibn 66 y 67. |

' Los dispositivos de muestreo y retencién consis-
ten también en un interruptor controlado 58 a través de cu-
yo .interruptor se carga un condensador 59, ILos dos- interrug
tores son controlados por los trenes de impulsos de mues—
treo que identifiéan las transiciones de las cabezas mag-
néticas desde una pista de seﬁéles a la siguiente pista
de sefizles; de modo que las sefiales de salida del circﬁito

de deteccidn se almacenan alternativamente en el condensaf

tos trenes de impulsos de nmuestreo son derivados de los im]

4

dos ror una cabeza magnética 16 en cada revolucién de la

‘suministrgdbs por la cabeza magnética 16 son aplicados a-
un primer mﬁltivibrador 75 monoestables que suministra un
trén'de impulsos de acuerdo con la figura 5c¢. Cada impulso
procedente de la cabeza magnétice 16 da lugar entonces a un
impulso procedente del multivibrador monoestable 755 cuyo

borde posterior identifica la framsicidén desde una pista

dor‘59 del dispositivo de miestreo y retencibén 66 o 67, Es%

pulsos representados en la figura 5bs ques en una forma si=-}
|

Qisposicién'transductora. Pare este propbsitos los impulsos|

" Hojn '“’"“\-19; S
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|te el interruptor 58 del dispositivo 60 de muestreo y reteny

nal que estd conectado con el multivibrador monoestable 77

"lsalidae de acuerdo con la figura Sh. El amplificador diferen-

leial 68 forma la diferencia entre estas dos sefiales de sali-

lojn lllflnl..-zo“
|de sefiales a la siguiente pista de seiiales, Este tren de
‘impulsos es aplicado & un primer multivibrador monoestable

I
76 adicional ques en el instante de la transicién entre pis4

tasy suministra un inpulso de muestreo que cierra brevemen-

i¢idn, de modo que se transfiera el valor instantdneo de se-
Eﬁal de la sefial de salida del circuito de deteccidén al con~

idensador 59 del dispositivo 66 de muestreo y rotencidn, Ade-

imds; el tren de impulsos procedente del multivibrador monoeg-

téble'75‘es aplicado a un segundo multivibrador monoestable
77 adicional, que suministra un tren de impulsos de acuerdo
con la figura 5e, El borde posterior de cada impulso de es-~
te tren de impulsos define el instante para la siguiente
trensicidn desde ura pista de sefiales a la siguiente pista

de sefiales. Un tercer multivibrador moncestable 78 adicio=-

controla shora el interruptor 58 del dispositivo 67 de mues-

lal interruptor 58 del dispositivo 67 de muestreo y retencidn

por medio de los impulsos de muestreo representados en la

gefial de salida del circuito de retencidn es transferido

ahora al condensador 59 del dispositivo 67 de muestreo y re-
porciona una sefial de salida de acuerdo con la figura 58 ¥y

el dispositivo 66 de muestreo y de reftencidn una seiial de

da de los dispositivos de muoestreo y retencidn 60 y G7: de

modo que en su salida, que es al mismo tiempo lo salide 64

treo 'y retenciéns cerrendo el multivibrador monoestable 78

figura 5Fy de modo que el valor de sefial instanténeo de la b

‘u‘\‘ﬁ

tencidn, Asf, el dispositivo 67 de muestreo y rebencién pro- -
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_del circuito 41 formador de diferencia, se obtienec la sefial

de control adicional deseada para el servosisteme, cuys se-|-

fial en la figura 5g estd representada por una linea 79 in-
terrumpida. Ademdss el funcionamiento de esta realizaciéﬁ
es similar al de la realizacidén de la figura 1,

Es evidente que son pogibles vna serie de modifi-
caciones de las realizaciones descritas en lo que anfecede;
Como ejemplos la realizacién de la figura 4 puede modificar
se de modo que como circuito de deteccidén se emplee un bu-
cle de fase bloqueada,; que suministre dos sefiales de salida

de polaridad inversa, cada una de las cuales se aplique a

t+uno de los dos dispositivos de muestreo y retenciéns des-

puds de lo cual las dos selinles de salida de dichos dispo- |
sitivos son combinadas en un circuito sumador para la for-
nacibén de la diferencia. Como se explicd previamentes es
naturalmente posible emplear cualquier otra disposicién de
circuito que hage posible medir el errof en el tiempo o en
la frecuencia entre los impulsos consecutivos para la de—)q
.. consecutivos en lugar de wn bucle de fase bloqueada,
Similarmente, la sefial de salida suministrada por el Circﬁ;
to formador de diferencias; en lugar de ser aplicada al ser<
vosistema para el accionamiento de la disposicibén transduc-
tora, puede ser aplicada a un servosistema qﬁe controle el

accionamiento del portador de regisiro como una sefial de -

control adicional,

teccién de desplazamientos de fase entre trenes de impulsos

L

>
oD

- »
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REIVINDICACTONES

Ios puntos de invencién propia y nueva que se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente|

de Invencidén en Espalfia, por VEINIE afios; son 10os que se re-
cogen en las reiviﬁdioaeionas siguientes:

18,~ Aparato de reproduceién perfeccionado para
sefiales de televisidn que contienen impulsos de sincroniza-
cién, cuyas sefinles estdn grabadas en un portador de regis-
tro en pistas de sefiales oblicuass cuyo aparato comprendes
para explorar las pistas, una disposicidn tfansductora gl
ratoria con al menos dos cabezas magndticas cuyos entrehie-
rros efectivos tienen dhgulos de azimuth mutuamente diferen
tess caracterizade porque estd previsto un circuito‘de de-
teccidn paré desplazamientos de fase entre trenes de im-
pulsos Qqnsecutivos, cuyo cireuito recibe loé trenes de im~
pulsos'dé sincronizacién separados de la sefial reproduciéa
como seflal de entrada y suministra una seilal de salida en

forma de impulso cuya magnitﬁd y cuya polaridad corresponie;

al desplazamiento de fase instanténeo, cuya sefial de sali- i

da es aplicada a un circuito para la formdcién de la dife~ |

rencia entre las sefinles de salida del circuito de detec—

cién para el desplazamiento de fases cuya sefial de salida

, My

<+

glrve a su vez como sefial de control adicional para un ser-| .-

vosistena que estd destinado a controlar la relaciébn de fa-
gse entre las pistas de sefiales grabadas en el portador de
registro y las pistas en el portador de registro que son
realmente exploradas por les cabezas magnéticas, |
29.; Un apareto segin la reivindicacidén 18, ca-

racterizado porque un circuito de deteccién pars desplaza-
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‘| ta de sefiales, a la otra enbrada,
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| mientos de'fase esté.oonstiﬁuido pbr ur bucle de fase blo-
queada,

38.- Un aparato segin las reivindicaciones 12 o
22 caracterizado porque el circuito para la formecién de
la diferencia esté.constituido por un desmodulador’gincrono
seguido por una etapa de integracidn, aplicéndosévlas se-

t0 de faze a una entrada del desmodulador sinorono y los
li.'mpulsos de un tren de impulsos que identifica. cada segun-
da transicién de las cabezas magnéticas de la disposicidn

'trahsductora desde una -pista de seilales a la siguiente pis-

48,- Un aparato segin las reivindicaciones 12 a
28, caracterizado porque el circuito para la formacién de

la difercncia estd constituido por dos dispositivos de
nacién légica de las sefiales de salida de los dos disposi-
estos dos dispositivos de muestreo y retencidn las seﬁaleo |
faselbajo el control de trenes de impulsos de muestreo quet
de una piste de seiiales & la siguiente pista de sefieles.
5§;~ Aparato de reproduccidén perfeccionado para

seflales de tolevisién,

cede, representado en los dibujos que se aeompaﬁan ¥y para

los fines gque se hen especificado.

muestreo y retencién seguidos por un circuito para la combis
tivos de muestreo y retencin, almacenendo alternatlvamente,
de salida del circuito de deteccidn para desplazamientos der

identificen las transiciones de las cabezas magnéticas des-j:

Tal y como se ha descrito en 1a Hemoria que antew-|’
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Esta Nemoria consta de veinte y cuatro hojas GE-

critas a mdquina por una sola de sus cares,
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