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La presente invencién; seéh se 'expresa; en el SN~
ciado de esta memoria decriptiv,a; se refiere a un distorsié-g
metro telegréfico digitaa.; el cual he sido concebido ¥y reald=
zedo para su aplicacidn en telegrafia v transmisidn de dates; :
dendo un resultado numérico de la distqrsién, analizando 1égl ,
cemente 1as sefisles de arranque-parada, indicando el giéné P
1a distorsién y dando una lectura de la distorsidn méx:lma en .
un tiempo daéo. | ,

Dicho dis-borsié’metro; constituye un aparate o instru
mento portatil capaz de sfectuar medidas de distorsién en las' .
transmisiones de telegrafia o de datos a bajas velocidades*‘jﬂ, |
75 y 100 baudios.

~ Dentro de sus mérgenes de velooidaa, aduite sefiales
de 5, 6 y 8 niveles seleccionados mediante un conmutador. Las
sefiales son asinerénicas, es decir del tipo arranque~paradaj
de modo que el impulso de parada deberd tener una duracién mj.. '
nima de un tiempo de bit. L ,

Por otra parte, el sistema de medida es digital y me |
realiza mediante la medicién del tiempo que transcurre entre
el instante tefrico de cada transicién de la sefisl y el instan
te resl en que aparece, La unidad de medida para este t:f«.empqr 757
es un centésimo de la duracién de un bit. De e_s{:a forma, la -
distorsién medide eparece directamente en lectura porcentuals |

La distorsién de polarizacién puede medirse merced a
un conmutador dispuesto en el frente del aparato, eligiendo las.
transiciones trabajo-reposo o la de fin, eligiendo las transig
cionesn reposo-tra‘ba;jo. - 7

Agimismo, mediante otro conmutador se pueden examinar
los instantes caracterfsticos de la sefial uno por uno, o bien-

todos los de cada cardeter, lo cusl permite aprecier si la aig,
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torsidn es praducida. por diferencia de velocidad o, en el ca
s0 de emisores milticontacto, ail alguno de ellos estéd mal ajua
tado y la determinaoiﬁn del contacto defectuosc.

Ta sefial admi't::!.da por el a@to esté coﬁprendida en-

| 5, tre un minimo de 10 MA y un méximo absolufo de 100 MA, trabae-—
' Jjando :lndiatintamente gon sefial polar o neu‘tral. _

Ia adeptecisn de entrada estd formada por una llave -

inversora de polaridad y un optoalslador que aisla 12 linea de
' ia 1dglca interna; presentando una impedancia dg entrada may -
10. rhaja que produce une calda de tensién de unos 0,7 V. en todo
 a mergen especificado de intensidades de 1inea,

Tos circuftos de medida tienen una fuente interna de
alimentacién regulade y conexionade & la red de corriente alter
na de 220 V., pudiéndose adaptar a 425 V. mediante un cambio -

‘45, de conexién Internw.
| La taor:[a del funcionamiento de dicho distorsiémetro
es comc slgue:

Una pefial telegréfica o de transmisién de datos en -
circuitos de corriente continua, estd formada por una sucesién

20. de impulsos eldctricos que configuren cade cardcter de la in——

. formeeién transmitida." Dado que el enlace eléotrico entre el -

transmisor y el receptor es tinico, todog los impulsos que con-
tienen la informacilén se envian formando una secuencia dniocs.

7 Actuslmente, la mayoria de estas transmisiones se rea

25, 1izan en forma asinordnica y la sefiel enviada contiene la in—

formacién necesaria para separar cada uno de los caracteres -

que formen un mensaje y ademfs sincroniza el receptor por el -~

procedi:iﬁ.ento arranque-parada.
Cuando un ca.nal de este tipo estéd en reposo, el nivel

30, eléctrico es una corriente constente de valor y sentido defini
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‘ dos en ese canal. A esta condicién se le asignz el estado lég;_

cO uno, 7
Para poder transmitir informacién a través de un ca—
nel de este tipo, es preclso imprimir variaciones a la cqx:rie_x_g: .*7

te que circula por el mismo, de acuerdo con un c&digoﬁ.: Da&éi -

que en este tipo de circuitos la codificacidn es hinaria, bag-

ta asignar un velor bien determinado a.otra oondieidn opuesta :
a 1a condicibn repose. A esta otra condicién se le denomina -,-(
trebajo. | | L
Existen dos convenciones pera la condicién trabajor
18.= Una corriente de valor absoluto igual que la ec-
rrespondiente al reposo, pero de sentido contrario. |
28 .= La desaparicién total de la corriente de reposo.
En el primer caso, se dice que se usa corriente dohla-" :

para la transmisidn, usénﬁose agimismo la pala'brac Ypolant.

En el aegundo casos se dice que 1a transmisién es de -’;
corriente simple, © bien “neutral®. _ ,
Para poder establecer un cédigo capaz ds transmitiy -

un elfabeto, es necesario disponer de un nfmere "n® de 1mpul» .
sos eléectricos por caracter, tal que 2% sea 1gual o mayor al nd

mera de caracteres que forman dicho alfabeto,g;tfno de los cdgi:l—.—

gos mis utilizado es el de Bandot, formado por cinco impulsos

25..

30..

signiﬁcativos por caracter, lo que arroja un tu‘kal de 32 com--
binaciones. (En la presente memoria, nos referiremos a este c6
digo). , . |

Ademds de los cinco impulsos que codifican un ca.';fac;
ter hay que introducir otros dos, uno antes de comenzer el ob-

digo de caracter propiamente dicho y otro despué’s, del mismo. -

El objeto de estos dos impulsos, es seperar 1os caracteres emm - -

tre s{ y sincronizar el receptor. Al primero se le llama impul:
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g0 de arrangue y &l $1timo impulso de paradas

ZL impulso de srranque es sismpre de trabajo, en fan
to que el do parade es siempre de roposo. La dwracidn de avren
que os de un tiempo de bit y el de parada es varisble en dife.

54 pentes cfdigos y psises, ectando comprendido entre une y dea -
+iempos de blde ' ) ‘

84 un enlace telezrdAfioco funciona con {YansMiSor Mam
ousd (cago de 46lex), el impulso de parada se alergard afiadiln
dose ol tiempo tedrico los intervalos entrs julsaciones del -

105 opersder |

B tieopo tedrics de un bit depends de la velocidad -
ds transmisidne En ¢l omeo de velocidad de 50 vaudics, que o5
is que s& va o emplear, vale 20 xS+ AL comenzar un cardotery -

. spsvece une trensmisiSn reposowtrabajo que determins el insiag

15¢ +a omraoterfstico que se denowinard To. Los siguientes insten-
tee carscteristicos se van situando cads 20 »S, & partir de To
hasta Ty que oo ol comieazo del impulso de paradfie

Se dise que una sefizl no tiene distorsifn, si las -~
tyansiciones reposo-trataje o itrabajo-reposo que T la forman,

20, ocoineiden con 10s instantes caracterfstices. For definieibn, -
Ia primsra trensicifn reposo-irabajo del impuleo de arrangue -
maved ¢l instante To y por tanto no tiens distorsidne To es el
punte cexrc Ge la socala de tlempos

Ciuande ung sefial contiene distorsifn, sus transiciones

- 25, no ooineidirdn con los instantes ceracterfsticoss Il velor de
12 gistorsifn es la diferencia en tiempo, entre ol instante o2

 pagterdatico y 1o transieifn correspondiente, expresada en tan
4o por ciento de lu duraciSn de un bit terico (20 mSi e 50 bay
alos).

300 " pemtendo en cuenta l@ anteriormonte expuesto, ol Al
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" torsiémetro objeto de la inveneién comprende los siguientes -

elementos 0 bloques funcionales.

- Oscilador de 150 E/Hz estabilizado a cristal.

- Base de tlempos,

- Adaptador de entrada y generador de impulsos.

- Légica de control. )

~ Contador de medida, decodificador y comparadorif

-~ Presentacién de dos digitoss |

~ Panel de mandos. .

- Alimentacidn de energiz, _

El oscilador estd formado por un cristel de cu.erzo de " '
450 E/Hz. y los circuftos necesarios pers mamtener la osgila--
01611 y pera obtener una selida de onda ouadrada de 150 K/Hzy =

‘No se emplea termostato, por 1o que la precisibén de frecuencla

queda reducida a 1'0"4',, suficiente para que el error méximo del
aistorsifmetro sea inferior el 2%. coo
A partir de la salida de 150 K/Hz. del oscuaaor, unes
divicores de freouencia producen las siguientes sefialess:
- Impulsos cuadrados con frecuoncias de 50 K/Hz, das-
tinados al goblerno de la secuencia de eseritura y borra@g.. .
- Impulsos de 10 K/Hz. pars el funclonamiento.a 100« .
baudios. ’ - , o
~ Impulsos de 7,5 E/Hz, para el funcionasmiento & 75 -
baudics. : o
- Impulsos de 5 K/Hz. para el funciomamiento & gok'hgg

Los $1timos trenes de impulsos se oombina.n con u,n. mul

. tiplexor. de forma que 19. salida de la base de tiempos €8 una

de las itres frecuencies, elegida por medio de una llave pard. =
adepter sl distorsiémetro a la velocidad de la sefial a medir, .
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El adaptador de entrada ga-bé formado por un optoals

_lador, seguido de un transistor amplificador y una bdseulaj

habiéndose previsto un filtro paso-bajos entre el optoéislan
dor y el amplificadore
 Para complementar la deseripeifn que segufdamente -
se va a reslizar Y con objetd de ayudar a una mejor compren
sidn de 1as caracter:’.sti’cas del :anento; ge acompafia & la -
prasante memoria &eaeriptiva de wn Juego de planos cuyas fie
guras representan 1o siguientes .
' ' Figura 18.- Muesira el esguemz general del circuito
correspondiente a la placa de cirouito impreso, donde pueden

apreciarée todos los componentes eleotrénicos del disforsid.

metro realizedo seglin la invencién.

Figura 28,~ NMuestra un esquema correspondiente 2 la

Place impresa en la que van todos los componentes del cirouf

) repreéentado en la Tigura 18, 'e‘zpreciéndose todos los ter-
mingles de diche placa impresa.

Figura M. Muestra las gréficas correspondientes &
los cronogramas de medida de la distorsibn,

Figura Mw Muestra las gréficas correspendien’l:es a
los cronogrames de escrifura y "borrado.

* Pigurs 58.- Muesira el esguems del oircufto corres-
pondiente al oscﬂaqor. ' '

- Figura 6¥,~ Muestra el esquema correspondiente a la

alimenteoidn, '

Sobre las mencionadas figuras se han referenciado -~

1ae caracterfzticss nimericas que definen a los componentes

. de los circuftos, asi como los terminales de éstos, existien
ﬂo otres refereneiaa nimerdcas que sefinlizan determinados -

elementos, correspondiendo &atas referencias de la forma si~
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1o Oacilé.dor
24~ Cristel de cuarzo
3¢~ Diferenciador 7
4.~ Bloques de eircuftos integrados correspondientes. ;
~awn divisor por cien L
5.~ Contador
6.~ Decodificador
7e= Entrada del adaptador
8.-Optoaislador
9o~ Amplificador
10.- Béscula
11.~ Resistencias
12.~ Condensador
13+~ Inversores .
14.~ Flip-Flop, tipo SR
15.~ Hlogues que forman la base de tiempos
16.= Bloques que forman el multiplexer
17+~ Hlogue de unidades
18.~ Bloque de decenas
19~ Lémpara M-S
20+~ Lémparas S-M
21.- Contadores de medida
22.- Memorias , 7
23+~ Blogues correspondientes al generador de impulsos.
24+~ Divisores '
254~ Sefial
26~ Instantes tebricos
27+~ Transiciones S-M resles
28.~ Contador
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29.~ Pulsos de exploracién

30.-_~ Ilave SW‘ en posicién "ALLY

3 4= Signo

324~ Clclo de leotura

33w~ Tiempos de 50 bandios

344~ Transformador

35.~ Bloque rectificador

36;’.— Reguladors

De acuerdo con las mencionadas figuras; el distorsidme
tro comprende el ogeilador (1) representado en la figura 59; el
cual estd formado por un cristal de cuarzo (2) de 450 K/Hz, asi
como los componentes resefindos en dicha figura 54 , para mante--
ner la oscilacién y obtener una salida de onda cuadrada de 150
K/Hz,
. A la galida de T los 150 K/Hz del oscilador (1), unos
divisores de fraeuencia, producen las siguientes sefinlest

- Impulsos cuadrados con frecuencis de 50 K/Hz, desti—
nados al goblerno de la secuencia de esoritura y borrado. _

- Impulsos de 10 K/Hz, para el funcionamiento a 100 -
baudios, - ' ' _
~ Impulsos de 7T ;5 K/Hz, para el funcionamiento & 75 -

- Impulsos de 5 K/Hz, para el funcionamiento & 50 bau-
dios. '

Los tres iiltimos trenes de impulsos se combinan en un
mxﬂ.tiplezor; formado por los blogues (16) correspondientes al -
esquena de la figura 11; de forma que la salida de la base de -~
tiempos, formada por los blogues (15) de la figura 18, es uma -
de las tres' frecuencias, elegida por medio de la lleve SW5 rara
adaptar ¢l distorsifmetro a la velocldad de la sefial a medir.
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Fo es la splida del oscilador (1) qﬁa- es de frecuencis cien -
veces mayor que la velocidad de la sefial expresada en 'baugiioa.f '
&l edasptador de enirads, con su entrada referenciagia.._
con (7), estd formado por un optoailslador (’8); segulido de un -
transistor, amplificador (9) y una béscula (10); de modo que en '

tre dicho optosislador (8) y el amplificador (9) se ha previs—
to un filtro paso bajos formado por las dos resistencies (1)

y el condensador (12); siendo el objeto de dicho filtro el._da'“ o
eliminar medidas falsas producidas por suciedad en eon"sac%koa-”—

mecénicos o por perfsitos de duracién breve, 4 continuaciém -
la béscula (10) recmadra la sglide del ampnﬂcador (N
Le salida de dicha béscula (10) ataca a dos inversorea
(13) en cadena, de modo que el primeroc pasa a cero cuando la -
entrada es de trabajo, y el segundo pasa & cero cusndo 18 Of=-
treda es de reposo. Mediante la llave SWt se elige unoc de lt-:&},.'

dos inversores (13) y mediante un diferenciador (3) se produ—

cen los impulsos F, que coinciden con las transiciones ‘hrabajg;' .
-roposo (S = M) o reposo-trabajo (M — 5) de la sefisl a medir,~ i‘

segin la posicién de la llave swj. Los impulsos T son de 2 ni-

crosegundos de duracidn y nivel cero,

La salida Fo dqel oscilador (1) ataca &2 un divisqr"mr N

clen formado por los bloques de cirouftos intagrados (4) eane% -
tados en cascada, La salida Py de ate divisor, que al comian-;r .

%o de la cuenta es cero, pasa a uno al cabo de un tiempo igual

a medic bit. La salida 1‘1 que estaeba en el estado légiob- '1- Pl o

sa & 0 en el mismo instante. Asimismo, ¥y ataca & un contador -
(5), cuyas sslidas stacan a un decodificador forms.da por 408 = .

blogques {6) de cirouitos integrados, para conocer el 'es,tadqi Q-. :

del contador de controly L
EL gobierno de los contadores y del divisor estd & - .
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cargo de un Flip-Flop (14), tipo S-R, formado por dos puertas
JARD de un cirveuito integrado, Cuando el distorsiémetro estd en
reposo, la patilla 6 de éste Flip-Flop (14) estd a nivel 1, con

- 1o que los diw'r'isores y el contador estdn en O, Ia salida ALL -

B2

2047

25,

también estd 8 cero y les demds, de 51 & Ty, ostén a nivel T

Cuendo- aperece exn 1inea una transicién reposo-trabejo
(m . 8) oorrespondienta al comienzo del bit de arranque de un
earaoter, el Flip-Flop (T4) de control se invierte y los divisp
res (4) comienzan & mncionar.

| Supcniendn g_v.e en adelante, la velodidad es de 50 bau»-'

dioa.,:ﬁe. tj.ene qgue al cabo de 10 mS. pasa a O y el contador avan
%8 un paso, con lo que .1; sali&a YALL" pasa &8 1 y T4 para & Cé-
ro, Otros 10 mS. despuds, ¥y pesa a 1 ‘y al cabo de otros 10 mS,
vuelve a cero, con lo que el contador (5) avanza otro paao; T8~
sando T & T y To a cero,. _

Suponiende que la sefizl es de cinco nival_ea, con 1o =
que la llave SWs'es-bé‘ra en la posieién marcada "5%, se tlene -
que la séptima vez que ¥4 pase a Cero, el nivel cero que aparée-
ce en I7 reajusta ¢l Flip-Flop (14) de control, con lo que los -
divigores y el contador vuelven a cero para esperar nuevo carég_
ter, EL tlempo transourride desde el momento de arranque al de
parada, es de 130 nS. por lo que en 1fnea hay ahore un reposo -
correspondiente aJ. impulso de parada de 19. eeﬁal, que se suponse
s distoreisn, menor del 50%.

En la figura 28, correspondiente al diagra.ma general,
la llave SWy corresponde &l signo; la SWp a la distorsidny la -
SW3 a la inversiény la SWa al enflisis; la SWg a la velocldad y

- la SWg a loa nivelesj .mientraa gque el bloque referenciade con -

30"

(ﬁ) corresponde & las unidades y el (18) a las decenes; apre—
oifndose asimismo en dicho diagrame las lémparas correspondlen~

Ii».,
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Los cronogramas correspondientes a las figuras 3& ¥y '43;
ilustran la deseripeidn de todo lo anteriormente expuesto, en w-
cuyos cronogramas se muestran la temporizacién descrita;

Ia 1ldgica de control es la unidad encargada de gobernay
los contadores de medida (21) y la memoria (22), a partir de las
sefiales producidas por el generador de impulsos, formado por los

blogues (4) y (5), asi como por los bloques (23) y divisores ;

-
L
&

(24)« Para este gobierno, produce los siguientes impulsos:
= @ A cuando F, pasa a nivel 1
~ f§ B y 7B cuando F, pasa a nivel 1
<~ T para cada T del generador de impulsos '
- BT nivel 1 cuando el punto elegido por la llave SW4 -
es cero
= EC que permite funcionar los contadores de medida |
- LO que pasa a memoria el contenido de los contadores
- CL que borre g cerolos con*i:adores‘.
las siglas anteriores significan lo sigu'iente.:
B A 8Bym son pulsos,
BT, es un nivel 1
EC, es un nivel 1 que permite el paso de Fo al conta —-
dor de medida. ' 7 |
CL, es una sefial gctiva, cuando es 'c"e'r.o, ¥ borra el ;:"J‘-.-- '
contenido de los contadores (21); |
L0, es una sefial activa, cuando es cero, y permite. -—-
el paso del contenido del contador (21) de la izq.uierda
(Figura 13) a la memoria ( 23) de 1a dérecha‘.
Por otra parte, el Flip-Flop (14) estd coneé'bado_ como =
divisor binario. Por su entrada recibe Los impulsos § A 4 T 4 Po
de forma tal que cualquiera de éstos invierte el estado FF1;
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El impulso Po aparece siempre que el contador de medi-
da pasa de 49 a 0, por lo que Po hace que EC pase a 0 ¥ el conta -
dor se mantenga a 0 hasta un nuevo pulso £ A 6 un nuevo pulso T.

Por otra parte, cuando la seflal BT es 0, FF{ estd hlo=
'q.uea.do ¥ EC permanece en 0.

Para comprender 1o anterior, es necesario tener en -
cuenta los cronogramas de medida (figuras 32 y 48) En un inge—
tante dadoy aparec'er la transicién ¥ ~ S, comiengo dél arranqﬁe -

de un cardcters Bs el cero de la escala de tiempos. Suponiendo -

que la llave SW4 eatd en posicign "ALL", a los 10 mS. aparece el
primer impulso & B con 1o que la sefial BT pasa a 1 autorizando
el funcionamiento de FFq: En el instante 20 aparece el primer =

impulso # A; con 1o que FFq pasa a 1 y la sefal EC tambien pasa
a 1; comenzando a contar el contador de medidas, .

Cinco milisegundos después,l aparece la primers tram:!;
misidn S - ¥ de 1la sefial, que llega con un retraso del 25¢; Esta
transmisién produce el impulso i que vuelve a 0 al FFqy y detiene
el contador, cuyo contenido es 25.

El pulso 'T‘ con la sefial BT en 1 ajusta FE4, cOoNn 10 ==
que la seflal FT pasa a 1: El préximo pulso # B ajusta a FP;, de

forma que ahora puede arrancer el contador formado por FF2 vy FB‘3

gobernado por los pulsos de 50 KHz,
El primer pulso de 50 KHz, produce la sefial AB, con
1lo que aparece la sefial L0 y el contenido del contador de medie

~ da se ecarga en la memoria:

El segundo puleo de 50 KHz produce la sefial -A-B que es
inaetiva,

El fercer pulso de 50 KHz produce la sefial AB, con lo
que aparece la seffal 55 que pone a cero el contador de medids -~
¥ a los Flip~Flops maz, FF3y FFy y FF5 para esperar una nueva
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lecturas

Para presentar el signo de la distorsién;. existe el -
Flip-Flop FFg. S1, como en el caso desorito; el pulso T aperece
cuando la sefial EC es iguel a 1; entonces el Flip-Flop FFg se -‘
ajusta y aparece una sefial que enciende el diodo luminoso (20) L
que indice distorsién de trsbajo. Si al llegar T, la gefisl EO -
es igual a cero, el Flip-Flop FFg se pone a cero y ge enciende
el diodo luminiscente (19); indicando distorsién de reposos

S1 nos atenemos a la figura 38, en la gue la referen——
cia (25) corresponde a la sefial; la (26) a los instantes teéri-
cos, la (27) & las transiciones S = M reales, la (28) al conta-
dor, la {29) a los pulsos de exploracidn, la (30) a la llave -
sw¢ en poeicibn "ALL"; la ,('31), al signo; la (32) al ciclo de -
lectura y la (23) a los tiempos de 50 baudios, se tiene que: B

e). EL contenido del contador en los instantes fg 00w
rresponde 8l valor de la distorsidén si FT = 1. .

b)s EL contador cuenta de cero a 49, EL paso de 49 a -
cero produce el pulso Po gue detiene el contador hasta que apa~
rece un nuevo pulso T 6 Fa.

o). S1 aparece un pulso @A antes que el pulso T correg
pondiente, la distorsibn s negativa. Si es a la inversa, 12 -
distorsibén serd positiva, _

d)s EL primer pulso fa 6 T que aparece, srranca el con
tador y el segunde lo detiene,

e). El pulso T provoeca la aparicién de nivel FT si BT
estd en uno. BT estard en uno toda la duracibén de un cardcter -
oi SWs estéd en posicién "ALL" o solamente durante un tlempo de
bit; en cuyo centro se encuentra un pulso £ A en las otres rosi
cliones de la llave SW4.

£)o Siendo FT = 4, el préximo pulso @ B inieis un ciclo
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de escritura en memoria y borrado del contador.
g). El contenido de la memoria se presenta por medio
de dos indicadores numéricos. .
h). Con la llave SW2 en posicién méxima, referencia -
(34), se introduce un comparador que no permite la escritura -

en memoria més que si el contenido de la misma es igusl 0 me-—

‘nor que el contenido del contador,

En cuanto a la figura 49,-puede-decirse lo siguientes:
a). EL palso #B con FT en uno, provoca la aparicién -
del nivel Ro que permite la aparicién de la secuencla escritura

~borrado,
b). La posicién 01 del secuenciador produce el pulso -

L0 que introduce en memoris el contenido del contador de medida
de distorsidn. |
¢). La posicién 10 es de separacién y por lo tantb inac
tiva, | |
d). Cuando el secuenclador llega a posicibén 11, apere-
ce ol pulso CL gque borra el contador de medida, hace desapare—
cer el nivel FT, hace desparecer Ro y prepara el secuenclador -

para una mueva lecturas
e). La desaparicién del pulso Ro se retrasa por medio

de un condensedor, para asegurar que todas las operaciones del

apartado anterior se reclicen,
f). Fl orden de las operaciones descritas en los apar

t2dos b). ¢). y @)« Be goblernz por los pulsos A 50KHzZ, proce——

dentes de la base de fiempoa.
Finolmente, conviene hacer mencién a la figura 64, en

' 1a que se representa el esquema de alimentacién, formado por un

transformador (34), un blogue rectificador (35) y el regulador
(36)%



5e

104

15

20,

25

30,

15.°

Las ventajas derivadgs de este diétorsiématro;'pueden resumir;
se en lag siguientesz

18 .~ Voliimen ¥ peso' reducide.

28, Posibilidad de anélisis de sefilales de 1mpulsos. -
por gl procedimiento de arranque-parada,; que utilicen cddigos.f
de 5, 6, 7Ty 8 elementos signifieativos; ademfds de 108 necesf—
rios para el sistema arranque-parada.

Por lo tanto, funciona con el cédigo Baudot de 5 ele—-
mentos; con el cbdigo usado por las lino-tipias que utilizan -
procedimientos automdticos para la composicién tipogréfica'(c6f'
digos de' 6 y T elementos) y con el ebdigo de 8 elementos utili-
z2do por los modernos brdenadores, _

32,~ Posibilidad de enslizar estos cbdigos elemento -
por elemento,'

48,~ Anflisis de la distorsién de polarizacibn o final

58 .~ Memoria de la distorsién méxima durante un espa—
cio largo de tiempo para poder observar picos aleatorios de al-
ta distorsidn, '

68.,~ Posibilidad de examinar sefiales de 3 velocidades
diferentes prefustadas’o de cualquier velocidad hasta 1,200 bau
dios, mediante el cambio del cristal de la base de tiempos.

T8 o= Posibilidad de invertir la polaridad de 1inea gin
necesidad de deseonectar el aparato,

82,.,- Indicacién automftica del éigno de ia distorsién
observada, - ' '

98,~ Lectura digitel de 2 cifras.

108 = Precio reducido. ,

El solicitante se reserva el derecho de extender és%a

demanda a los paises extranjeros; reivindicando 12 misma prioq;'

dad de la presente solicitud sl amparo del Convenio Internaciom
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nal pare la proteccidn de la Propiedad Industrial,

Igualmente el solicitante se reserva el derecho de in
troducir en'la rresente invencidn cuaptos rerfeccionamientos -
sobre la misma puedan derivarse; mediante la solicitu\d de los
correspondiqentes Certificados de Adicidn en la forma sefialada
por la Ley.

o N O T 4 |

La Patente de Invencidn, qué se soliecita por veinte -
afios, para Espaﬁa; de acuerdo con la vigente Legislacién, debe
T4 recaer sobre.: "DISTORSIOMETRO TELEGRAFICO, DIG.ITAJS“-, segfn -

las caracterfsticas esenciales de las siguientes:
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REIVINDICACIONES

18.~ Distorsibmetro telegréfico digitél; que estando -
conceblido como un apafato capaz de efectuar medidas de distorhf
si6n en las transmisiones de telegrafia o de datos 2 baja velo-
cigad (50, 75 y 100 baudios), admitiendo sefiales de 5; 6y 8ni
veles seleccionados mediante un conmutador; slendo las seﬁales:
asincrénicas (arranque-parada) y estando dotado de un sistema -
de medida digital, en el que la wnidad de medida, paza el tiem-
po que transcurre entre ¢l instante tedrico de cada transieién
de la sefial y el instante real en que aparece, es de un centési
mo de la duracidn de 1 bit, apareciendo de esta forma 1a.disfqg
siQn en leoctura porcentual y trabajando indistintamente con 56~
fizl neutral o polar, esencialmente se caracterizs porquevesté:-
compuesto por un oscllador de 150 KHz, estabilizado a eristal,:
una base de tiempos, un adaptador de entrada y generador de im-
pulsos, una unidad légica de control, encargada de gobernar los
contadores de medida y le memoria a partir de'las sefiales pfo@g
cldas por el generador; un contador de medida, un dacodificador,
un eomparador; una presentacidén de dos digitos, un panel de man
dos y una alimentacidn de energia; con la particularidad de que
el oscllador estd formado por un cristal de cuarzo de 450 KHZ, |
as{ como 1o0s circuftos necesarios para mentener la oscilacién y
obtener una salida de onda cuedrada de 150 KHz, de tel forma -
que a partir de dichs salida, e;isten unos divisores de frecuen
cia que producen las sefiales des impulsos cuadradogs con fracqu
cla de 50 KHz. destinados al gobierno de la secuencia de escri-
tura y borrédo;_impulsqs de 10 KHz. para el funcionamiento a+100
baudios, impulsos de 7,5 KHz, para el funcionamiento de 753baup
dios e impulsos de 5 KHz, para el funcionamiento a 50 baudios}

de tal forma que los tres Ultimos trenes de pulsos se combinan

%
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b4

con un multiplexor, de modo que la salida de la base de tiempos
ez una de las tres frecuencilas, elegida por medio de una llave
para adaptar el aparato a la velocided de la sefial a medir.

233-‘Distorsidmstro telegréfico digital, segin reivin
dicaocidn 18, caracterizado porque el adaptador de entrada estd
formado por un optoaislador, segulde de un transistor amplifica
dor y una bdsculaj; habiéndose previsto entre el optoaislador y
¢l amplificador un fi;tro paso bajos formado por dos resistone
oies y un condensador, cuyo filtro es el encargado de eliminar
las medidas falses producidas por sucledad de contactos mecéni-
cos o por perdsitos de breve duracibn; de tel forma que la sali
da.de la béscula ataca a dos inversores en cadena, el primero de
los cuales se pone & cero cuando la entrada es de "trabajo“; h'g
el segundo pase 2 cero cuando la entrada es de "reposo"é eligien
do mediente una llave uno de los dos inversores y produclendo -
Vmediante un diferencigdor los impulsos que coinciden con las -
transiciones "trabajo-reposo" o “"reposo-trabajo" de la sefial a
medir; segfin la posicidn de la mencionada llave; mientras que -
la salida del oscilador ataca a un divisor por eieg, formade -
por dos circuftos imtegrados conectados en cameada, en tanto -
que la salide del referide divisor ataca z un contador, cuyas -
salidas a su vez atacan a un decodlificador, formado por dos cir
cuitos integrados, para conocer el estado del contador de CcOnw-
trols estando.el goblerno de ;os contadores y del divisor a cay
go de un Flip-Flop $ipo S = R, formado por dos puertas NAND de
un eircufto integrado.

3%,~ Distorsiémetro telegrdfico digital, segin reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado porgue va dotado de un con
mgtador frontal que permite medir 1a_distorsién de polarizacidn
_eligiendo las transicciones "trabajo-reposo" o la de fin, eli-

%
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'giendo las transiclones "“reposc=trabajo"; mientras que con otro

conmutador es posible’exéminar los ingténtes caracterigticoa de
la seﬁal; uno por uno, o bien todos los de un carficter, lo oual
permite aprecigr sl la distorsidn es producida por difarenéia -
de velocidad o, en el caso de emisores multicontacto, si algu@o
de ellos est4d mal ajustado; as{ como la determinmcidn del cone—
tacto defectuoso, '
48 o= "DISTORSIOMETRO TELEGRAFICO DIGITALY
Segiin qﬁeda sustancialmente descrito en la Presen

te memoria que consta de diey y nueve hojas esoritas a mfquina,
por una gola Qara; y =socompafiada de @ibujos.'

Vadrid, 27 JuLi977

Do ALEJANDRO VARONA GARC
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