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Antecedentes del Invento

No es raro que para cualquier lote dado de
melocotones (de carne adherida al hueso), se incluyan en un
surtido aleatorioc algunos que tengan los huesos sanos, los
cuales pueda% ser deshuesados por retorcimiento o torsién
de las mitades del melocotén desde el hueso sujeto, y algu-

nos con huesos no sanos o partides, los cuales no pueden ser

Hasta el presente las mitades de los meloco-
tones deshuesados por deshuesadoras de drupas del tipo de
torsién, tal com; la ilustrada y descrita en la Patente pa-
ra los EE,UU, NGmero 2.82§.227, expedida con fecha 1l de
marzo de 1.958, han sido separadas, después de bisecados
los mel;cotones, en dos clases, una constituida'por las mi-
tades y los huesos sanos alpartir de los cuales han sido re-
torcidas las mitades, y la_otra clase constituida por las mi-
tades que contienen las mitades de huesos de los melocotones
en lpg:cuales los huesos ®o eran sanos O estaban partidos,
imposibilizando la sujecifn o el agarre de las cuchillas de
sujeci6n de huesos que, por consiguiente, bisecaban el cuer-
po completo del melocotén y el hueso.

Tal separacién o segregaciﬁn se ha efectuado
yarsea por inspeccibn y seleccifn maﬁtal ya sea automética-
mente, incorporando para elloc en la deshuesadora de torsifn
un desviador tal como el descrito en la Patente para los EE,
UU. NGmero 3.442,313, expedida con fecha 6 de mayo de 1.969.
Cualquiera de estas dos.operaciones hacia necesaria la costo~
sa operaci6n de volver a manipular y deshuesar aguellas mi=
tades de melocot6n que contenfan las mitades del hueso, por

subsiguiente deshuesado por torsibn o con cuchara.
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.También se ha propuesto hasta el presente
tconvertir" una deshuesadora de torsifn, de su funcionamien=~
to normal de torcer las mitades del melocotén solténdolas de
un hueso sujeto, a uné operacién de deshuesado con éuchara,

tal como se ha descrito en la Patente para los EE.UU. NGme-

o 3.829.591, expedida con fecha 14 de agosto de 1.974. La

dificultad con esta Gltima propuesta es que la misma exige

- una sustituci6n de piezas (la cuchara de corte y el mecanis-

mo asociado para los bordes de agarre del hueso en las cu-
chillas) y, una vez convertida, la deshuesadora corta o ex-
trae los huesos de todos los melocotones que son presentados
a la misma. Puesto que el tanto por ciento de melocotones
gque tienen huesos partidos en cualquier cosecha varfa gran-
demente, y no es posible efectuar una segregacifn antes del
deshuesado, la deshuesadora convertida que funcicna solamen=
te en el mode de deshuesado con cuchara'elimina las ventajas
y las economfas del deshuesado por torsifn con respecto a
todos lo: melocotones que tienen ius huesos sanos.
Resumen

En el presente invento, la misma deshuesa~
dora, sin modificaci6n, efect@a el deshuesado normal por
torsibn de los melocotones que tienen huesos sanos, Sus-
tancialmente como se ha descrito en la antes mencionada
Patente para los EE,UU, Nfmero 2,826,227, detecta automé-
ticamente aquellps melocotones que tienen los huesos parti-
dos y corta con cuchara tales huesos separéndolos de las mi-
tades del melocotén, y simplemente biseca aquellos meloco-

tones gue tengan huesos que se parten después de haber sido

cuchillas de sujeci6n de hueso o de la tor-

Al

cogidas por las

si6n inicial por los elementos de agarre del melocotén,
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igual ques en una deshgesadora de torsifn normal, puede sexr
incorporado el desviador de la Patente para los EE.UU. NG~
mero 3.442,313, aunque no forme parte de este invento, pa-
ra separar las mitades deshuesédas por torsién de las mi-
tadés deshuésadas con cuchara'y aquellas que contienen hue-
sos "Gltimamente" partidos, siendo estes Gltimas fécilmente

separadas por inspeccién de las -mitades deshuesadas con cu-

Uno de los objetos del invento es proporcio-
nar una deshuesadora que deshuese por torsién automftica-
mente melocotones (de carne adherida al hQEso) que tengan
huesos sanos y que deshuese con cuchara los melocotones (de
carne adherida al hueso) que tengan los huesos partidos,
presen;ados a la misma de un modo aleatorio e indiscrimi-
nado.
| ‘Dtro objeto del invento es proporcionar una
deshuesadora por torsifn que deshuese pbr torsién melocotc;
nes que tengan los huesos sanos, que deshuese con cuchara
melocotones que tengan los huesos partidus; y que biseque
los melocotones que tengan huesos "Gltimamente" partidos
al ser cogido el hueso como para deshusado por to;éién y
ser hechas rotar las mit;das del cuerpo del melocotbn al
ser alimentados & la misma los me;ocotones indiscrimina-
damente.

Todavia otro objeto.dei inveﬁéé’é;.hn método
de deshuesar melocotones de carne adherida al hueso en una
sola es%aéién o puesto de deshuesar por torsién de cuerbos
de mglocotén bisecados de melocotones que tienen huesos sa-

nos y por corte de las mitades de hueso de los huesos parti-

dos de las mitades bisecadas de las drupas que tengan huesos
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partidoé al alimentar los melocotones de una sucesibn de
melocotones de éarné adherida al hueso a la estaci6n de
deshuesar, con los melocotones qué tienen los huesos de
las dos caracterfsticas citadas situados indiscriminada-
men te eé la sucesifn relativamente entre si.

fodavia otro objeto de este invento es pro-
porcionar una deshussadora de dfupas que pueda ser hecha
funcionar en cualquieré de tres modos difer;ntes, simple=-

mente efectuarido ajustes sencillos, un modo totalmente por
i .

" torsibn en el cual todos los melocotones presentados a la

deshuesadora soﬁ deshuesados por torsién, un modo totalmen-
te cén cuchara en el cual todos los melocotones presentados
a la deshuesadora son deshuesados con cuchara & un modo se-
lacti?o én-gllcual los melocotones pregentados son deshuesa-y
dos automfticamente ya sea ﬁor torsi6n ya sea ;on cuchara,

dependiendo de que el hueso esté sano o no lo esté.

.

Dtros objetos y ventajas se pondrén de mani-

. fiesto de los dibujos y de la descripcifn,

Descripcién de los Dibujos

La Fig. 1 es una vista en parte en alzado

.y en parte en corte de la parte principal de una deshuesa-

dora que incorpora una realizaci6n del presente inventa.
La Fig. 2 es una vista en parte en alzado

y en parte eﬁ corte de la deshuesadora de la Fig. 1, tal

como se ve en una vista perpendicular a la de esta Gltima.

La Fig., 3 es una vista en perspectiva isomé-

4rica, fragmentaria, a escala ampliada, de la cuchilla su-

perior de bisecar melocotones y de la cuchara de deshuesar

de la deshuesadora de la Fig. 1.

La Fig. 4 es una vista en despiece ordenado,
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fragmentaria, a escala ampliada, de la cuchara de deshuesar
y de las partes adyacentes a la misma,

lLa Fig., 5 es una vista en corte vertical, a
escala ampllada, a travBs de un melocot6n que tiene un hueso
sano y de las cuchillas de sujecibn del hueso, tal como se
ven desde la linea 5-5 de la Fig. l. Las flechas indican la
toisién de 360¢ de l;s mitades del melocotdn. o

La Fig. 6 es una vista similar a la de la Fig.
5, en la que se ilustran las cuchillas de sujecibn del hue-
so que han pasado entre las mitades de un hueso parﬁidd y

con la cuchara de deshuesar extendida para cortar las mita-

~des del hueso separfndolas de las mitades del melocotfén al

efectuarse la torsifn de estas (l1timas,

Las Figs. 5A y 6A son vistas en corte vertical,

tal como se ven desde las lfneas 5A-5A y 6A~6A de las Figs.

5, 6, respectivamente.

La Fig, 7 es una vista, en parte en alzado, en
parte en corte, a escala ampliada, de las cuchillas de bise-
car melocotones cogiendo un hueso sano, y en los medios pa-
ra accionar la cuchara de deshuesar si el hueso estéd parti-
do. .

La ?ig. 8 es una vista en planta, a escala am-
pliada, fragméntaria, de una parte'de los medios de acciona-
miento de la cuchara ilustrados en la Fig. 7. |

La Fig, 9 es una Vistaren perspectiva isométri-
ca, semiesquemitica, de los elementos del sistema de ¢ontrol
en relacién con los elementos de accionamiento de la desﬁue—

sadora con los cuales esté conectada para funcionamiento la

.realizaci6n descrita en el presente invento.

La Fig; 10 es una vista esquemdtica del sistema |
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de control de accionamiento de los elementos de la realiza-

ci6n de la Fig. 1.

Descripeién Detallada

Un bastidor estacionario, designado en ge-
neral por 1 (Fig. 1), incluye ;n alojamiento 2 apoyado en
y por encima de.miembros de base 3. Un eje de levas prin-
cipal que se extiende verticalmente 4, se extiende a tra-

vés de dicho alojamiento y esté apoyado para’ rotacifin den-

tro del mismo, para rtacién continua mediante un motor 5

/
(Fig. 9) a través de un pifién 6 en el eje 7 accionado por

motor conectado con una rueda dentada 8 en-el eje de levas
4. Un accionamiento de cruz de Malta, designado en general
por 9, conecta intermitentemente la rueda dentada B8 con el
eje 10 que, a su vez, tiene una rueda dentada 1l en el ﬁis—

mo, la cual acciona a un par de ruedas dentadas locas 12.

* Las ruedas dentadas 12 accionan a pifiones 13 del mismo ta-

mafio, cada uno de cuyos pifiones est& en un eje separado 14,

Conexiones de accienamiento flexibles, designadas en gene-

ral por 15, conectan los ejes 14 con elementos de agarre de
drupas o copas 16 coaxiales, opuestas, espaciadas horizon-
talmente, tales como las descritas en el Titulo para los

EE.UU. NGmero 3.353.860 expedido con fecha 21 de noviembre

de 1.967 a K.E. Meissner, montadas sobre medios de acciona-

miento l6a.

Los elementos 16 estén situados en dos la~
dos opuestos de cuchillas 17, 18 coplanarias, sup;rior e in=-
ferior,Ade sujecién de hueso y de bisecci6n de melocotén,

que estén en un plano vertical dispuestas sustancialmente
en 4ngulo recto con el eje geom&irico de los elementos 16

de agarre de la drxupa (Figs. 1, 2). Dichos elementos son

1
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hechos rotar en sentidos opuestos por medios de accionamien-

to 16a al rotar los piﬁones 13, debido & la éctuacidn del

accionamiento 9 de cruz de Malta por rotacibn del eje 4.

La estructura indicada en lo que antecede
figura descrita y expuesta en las Patentes paia los EE.UU.
aqui citadas en lo que antecede, con la excepcibfn de que
la relaci6n de las ruedas dentadas 11-13 relativamente en-
tre si es tal que, al actuar el accionamiento de cruz de
Malta, los elementos 16 de agarre ae drupa serén hechos ro=-
tar en u; giro de 3602, en vez de serlo en un giro de 270%,

Como también se ha descrito en el Titulo
para los EE,UU., NGmero 2.826.227, un alimentador de drupas,
designado en general por 22 (Fig. 1), lleva uﬁ receptor 23 .

de hussos y drubas para recibir mitades de drupas y huesos

después de cada operacifn de'deshuesado, y para Bescargarlos.

‘Dichos receptor'y alimentador son llevados por y entre bra-

zos 24 pivotados en la base 3 para movimiento de giro desde
una posicién de empalado de drupa (Fig, 1) a una posicifn de

biseccifn y descarga de drups, y viceversa, al ser hecha ac-

“tuar una transmisi6n articulada, designada en general por

25, mediante una manivela 253 sujeta en el extremo superior
del eje & (Fig. 1) entre cada operaci6n de deshuesado.

) Brazos de manivela 26 (Figs. 2, 9) apoyan
a los elementos 16 de agarre de drupa llevados por los me=-

dios de accionamiento l6a para giro hacia y hasta relacién

de agarre con los lados bpuestos de una drupa situada entre

las cuchillas de biseccién 17, 18, y luego separindose de

la drupa después de la rotacién de los elementos 16. Una
leva de tambor 27 (Figs.-l, 9) sujeta en el eje 4, guifa a

un seguidor 28 que esté montado a pivotamiento en el extremo
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de uno de los brazos 26a (Fig. 2) de cada manivela 26, para

"hacer girar a los elementos 16 de aplicacién a la drupa 2

y fuera de relacién de aplicacién a la drupa y torsi6n con
respecto a ias mitades de la drupa, durante y después de la
biseccibn de la drupa.

£l eje com@n de los elementos o copas 16,
cuasndo esté en posiéiﬁn de agarre de los lados exterioreé
opuestos de un melocotén A, se extiende en general centra-
damente a través del hueso B de dicho ﬁelocotén.

La cuchilla inferior 18 gsté apoyada'para

movimiento alternativo en general horizontal en los extre- -

mos inferiores de brazos 30 que se extienden hacia arriba
(Figs. 1, 9) que estén pivotados en 31 & una parte del ala=~
jamieéto 2, Una extensién lateral corta 32 del extremo su~
perior de uno de los brazos 30 lleva un seguidor de leva
33 dispuesto en una pista 34 de leva de tambor que esté

en el eje 4., Después de cada operaciﬁn'de deshuesado y cuan-
do la cuchilla superior 17 es movida hacia arriba para sol-
tar el hueso, la cuchilla inferior 18 ser& movida hacia
atrés pﬁr actuacibn de la leva 34 y de'los brazos J0, para
desalojar el hueso de la‘cuchilla 18, &n caso de.que se
quede pegado.

F1 extremo posterior de la cuchilla infe-
rior 18 (alejado de los bordes de agarre del hueso) esté.
también provisto de una extensién pivotada 101, la cual es-
t4 conectada a un cilindro de aire o neumdtico 102, Durante
el modo de deshuesado con cuchara solamente la actuacién
del cilindro 102 hace pivotar la extensi6n 101, inclinando

con ello la cuchilla inferior 18 alrededor de su pivote cen-

tral., Esto da por resultado el descenso del extremo delante-
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ro de la cuchilla 18 (Figs. 6, 6A, y en linea de puntos y
trazos en la Fig. 7) para retirar los dientes de agarre del
hueso que hay en-la misma del 4rea de deshuassado, de modo
que no inte;fiaran con la opefaciﬁn de deshuesado con cu-
chara,

En la realizaci6n descrita del presente
invento, la cuchilla superior l? de sujecibn del huesoc es-
t4 formada con una ranura central alargada verticalmente
40 (Figs. 3, 4) que. tiene superficies cbncavas que miran
en sentidos opuestos (Fig. 4) para apoyar para rotacibn
un véstago cilfindrico 41 que se extiende en sentido longi-
tudinal de la ranura entre dichas superficies, cuyo vésta-
go, a ;u vez, estf apoyado para rotacifn en una varilla ci=-
1indrica estacionaria 42, Dicha varilla 42 esth sujeta fi-
ja por su extremo superior en uﬁa ménsula de soporte 43
{(Fig. 3) en un miembxo 44 que estd rfgidamente unido a un
bastidor 51 y a la cuchilla superior 17.

La parte inferior de la cuchillg 17 de su=
jecibn del hueso y de biseccién de la drupa esté formada
con un rsbajo 46 que se abre hacia abajo (Figs. 3, 4) que
tiene un borde inferior que se extiende en esencia semi-
circularmente hacia abajo desde los lados opuestos del
extremo inferior de la ranura 40, Sujeta rfgidamente al

extrems inferior de la varilla 41 esté la parte 47 de aga-

.rre del hueso de la cuchilla supexior 17, cuya parte esté

espaciada de los bordes que se extienden arqueadamente

hacia abajo del rebajo 46 para formar con ellos ranuras

- 48 que se extienden arqueadamentie hecia abajo y hacia fuera

desde los lados opuestos del extremo inferior de la ranura

vertical 40, Dicha parte 47 est4 formada con dientes 49 de
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aplicaci6bn al hueso y agarre a lo largo de su borde iﬁfe—
rior que se extienden horizontalmente, similares a los dien=
tes de agarre del hueso que miran hacia arriba de la cuchi-
lla inferior 18,

.. Extendiéndose arqueadamente hacia fuera y
hacia abajo en una forma de U invertida desde el extremo
inferior del véstago hueco 41 y unida rigidamente a éste,

y situada en las ranuras 48, hay una cucharaVSU de deshugw=
sar o de descorazonar (cortar el coraz6n). lLos brazos o
cuchillas 50! de la cuchara 50 éiguan las ramas que se
extienaen circularmente de la ranura 48 y terminan por sus
extremos iﬁferiores en puntos sustancialmente en el borde
infario} de los medios 47 de agarre del hueso o en el bor-
de superior de un hueso sano A sujeto entre las cuchillas
superior e inferior 17, 18, Los medios 47 de agarre de

hueso se consideran parte de la cuchilla superior 17, Las
cuchillas 50 de deshuesar son normalmente coplanarias con

la cuchilla superior 17 y permanecerfn en labk ranuras 48 cuap
do sea encontrado un hueso sano en la dgupa por los dientes
49 y sea deshuesado por torsifn el melocot6n,

El miembro 44 (Fig, 3) es la base de un
bagtidor, designado en general por 51 (Fig. 8), que apoya
huesar desde sus posiciones coplanarias con la cuchilla 17.
dentro de las ranuras 48, a y desde las posiciones que se
proyectan hacia fuera ilustradas en la Fig. 6 en las cuales
se extienden tfaﬁsversalmente a la cuchilla i? en un plano

vertical que es, en general, perpendicular al plano de dicha

Un bloque 53 huaco,'alargado horizentalmen-
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te, esté aspoyado en el bastidor 51 para movimiento longitudi-
nal entre miembros extremos verticales 54 en dicho bastidor.
Un ecilindro 55 accionado por aire se extiende hacia fuera
desde uno de los miembros 54 (Fig. 8) y su véstago de pistén

56 conecta con un extremo del bloque 53, mientras que una va-

rilla de gufa 57 que se proyecta desde el otrb extremo del

bloque se extiende a deslizamiento a través del otro miembro
extremo 54. |

Una horquilla SBV(fig. 3, B) esté sujeta de
modo ajustable al extremo superior del véstago 41 al cual es-
t5 unida la cuchara 50 de deshuesar, y los brazos de la hox-
quilla se proyectan dentro de un lado abierto del bloque 53
para abrazar a lados opuesstos de un rodillo 59 apoyado den-
tro del bloque. Asf, al tener lugar movimiento del pistén 56
en un sentido por gctuaciﬁn del cilindro neum&tico 55, el
vstago 41, y por consiguiente lé cuchara 50 de deshuesar,
serén hechos rotar para mover las cdchilias 50! desde una po-
sici6n en el plano de la cuchilla 17 a la posicién ilustrada
en la Fig, 6, y el movimiento en sentido inverso del pist6n
hard moverse a las cuchillas 'de vuelta al interior de las ra-
nuras 48 (Fig. 3).

E1 bastidor 51 es rfgido scbre el brazo 61
que se extiende horizontalmente de una manivela 62 (Figs. 4,
7), el ot&o brazo 63 de la cual se extiende hacia abajo y es-
t4 apoyado a pivotamiento por su extremo inferior sobre un
pivote 64 (Figs. 1, 7) que esté& en una parte estacionaria del
bastidor'l. La cuchilla 17 cuelga desde el extremg exterior
del brazo 61, y un seguidor de levs 65 en su extremo interior

es susceptible de aplicaciﬁn‘con una leva 66 (Fig. 1) en el

extremo inferior del eje 4, pars efectuar la gelevacifn y per-

1
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mitir el descenso de la cuchilla 17 cuando se hace rotar
al eje 4.

Una varilla 67 esté conectada a pivotamien-
to en 68 con el brazo 63 de la manivela 62 en un punfo entre
sus extremos superior e inferiorr(Figs. 1, 7)., v un‘resorte
helicoidal 69, a'través del cual se extiende la varilla 67,
reacciona entre el extremo de la  varilla, en el pivote 68,

y una tapa 70 que es ajustable en sentide axial de dicha va=-
rilla sobre un manguito 71 en parfe del bastidor 1. Asi, 1la

fuerza del resorte 69. transmitida a la cuchilla superior 17

para hacer bajar la misma y para coger el hueso puede ser
hecha variar de modo que los bordes de agarre del hueso de
las cuchillas se apliquen al hueso con la fuerza justamente

suficiente para sujetar el mismo durante la operacién de

deshuesado por torsién,y con no tanta fuerza como para rom-

per un hueso sano.

v

Deshuesado por Torsifn

Al aplicarse la parte 47 de agarre del

hueso de la cuchilla 17 a un hueso sano B (Fig. 7) en re-

laci6n de sujecién o agarre con el mismo, los elementos 16

agarrardn las dos superficies exteriores de las mitades del
cuerpo de la drupa A bisecado por las cuchillas 17, 18 y gi-

parén en sentidos opuestos alrededor de su eje geométrico

comGn en un giro de 360¢ al ser hecho actuar el accionamien-

to 9 de cruz de Malta para cizallar las mitades del cuerpo
separéndolas del hueso. Esta es la operacién de deshuesado
por torsiﬁn normal, y difiere de lé operacién expuesta en
la Patente aquf citada en lo que antecede en que se giran

1as mitades en un giro de 3602 en vez de en un giro de 270¢,
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Deshuesado con Cuchara

Las expresiones "deshuusar con cuchara" y
"deshueéadu con cuchara" se usan corrientemente en la in-
dustria en reiacién con el deshuesado que se efectﬁa medians=
te cuchillas u hojas de corte; algunas de las cualés, en al-
guna época, se Earecian a cucharas, Aqui.la gxpresifn se re-
fiere Gnicamente al corte del hueso y de algo dé la carne
que lo rédea sepaféndoln de las ﬁitades, para diferenciarlo
del deshuesado por torsibdn en la!que los huesos son cizalla-
dos o Aesprendidos por desgarramiento de las mitades.

Las drupas son entregadas a la cuchilla infe-
rior 18 con la sutura de cada drupa en el plano de las cuchi
llas 17, 18, porrlo que la divisién en un hueso estarf en el
mismo plano y, cuando la cuchilla superior lT descienda pa-
ra agarrar el hueso, la parte 47 de eplicacién al hueso de
la misma continuaré hacia abajo entre las mitades del hueso,
hasté una posicién 77.-(Fig. 6 e indica&g eri 1{neas de trazos
en la Fig.77). Al tener lugar.este movimiento, un glemento
78 de accionamiento de védlvula (Figs. 1, 7) en el extremo

‘exterior de la varilla 67 se moveré con 1z cuchilla 17 a 1la

posicién 77' para efectuar movimiento del pist6én 56 del ci-

lindro neumético para mover el bloque 53 a la posicifn 53!

.en lfnea de trazos (Fié. 8), para hacer rotar el véstago 41

para girar la cuchara 50 a las posiciénes ilustradas en la
Fig. 6; extendiéndose én lados opuestos del hueso B' parti-
do. La rotacifn de ias mitades de la druﬁa mediante las
copas lé, con relacibn a la cuchara 50, dard entonces por

'resultado el corte de las mitades del hueso partido separén

doias de las mitades de la drupa. Se observard de las Figs.

6y 7 que lé cuchara 50 esté,conformada con una forma de U

)
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invertida, de la configuracién aﬁroximada del hueso B, Los
bordes delanteros (en la direccién del movimiento relative
eﬁtre las mitades A del melocot6n y el hueso B) de las ramas
50' de dicha cuchara estén afilados para proporcionar cuchi-

llas para cortar la carne del melototbn junto al hueso, al

-ser efectuada la rotacién de las mitades A del melocotén me-

diante copas 16 (Figs. 6, 6A). Preferiblemente la cuchara

50 est4 formada para abrazar el hueso B! tan estrechamen-

te comn, sea posible, y las cuchilias 50! gse extienden alre-

dedor Je sustancialmente la mitad de la perifaria del hueso.
Los bordes de agarre del hueso en las cuthi-

1las 17, 18 sirven ademés para la funcifn de situar siempre

el hueso en la misma posicién, es decir, en la cavidad entre

los bordes de agarre del hueso y sobre el eje geométrico de

rotacién de los elementos 16 de agarre del melocotén., Ello .

" permite un ajuste preciso de la cuchara 50 en la mds estre-

cha proximidad con el hueso, que se desea para asi cortar o

_"sacar con cuchara" un mfinimo de carne del melocotén con el

hueso, La relacién de la cuchara 50 con respecto al hueso

phede variarse, ajustando para ello la posicién del elemen-

to 78 en la varilla 67 (Fig. 7). Como resultado, se puede

variar el didmetro de la cavidad deshuegsada con la cuchara

para adaptacién a las variedades de melocotébn que tienen

huesos partidos grandes, o bien para limpiar la cavidad de

fragﬁentns de huesa.
Las mitades de melocot6n y los huesos des-

cargados desde las copas 16 y las cuchillas 17, 1B sobre el

receptor 23 (Fig. 1) caen sobre un desviador T9 (Fig. 2) que
los conduce, por gravedéd, a transportadores o colectores

adecuados. Una posicién del desviador (en li{neo de trazo

1l
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lleno en las Figs., 2, 9, 10) conduciré las mitades ée'me;,
locot6n deshuesadas por torsi6n y los huesos enterocs a un
transportador 80, mientfas que otrn'posicién del desviador
conducir§ las mitades deshuesadas con cuchara y los.medio§
huesos y las mitades sin deshuesar a otro transportador.
Asf, las mitades que tienen huesos que e§£én partidos b.
fracturados serédn separadas de.las mitades que tienen hue-
sos sanos, Un cilindro neumgtico 81 conectado con el des-
viador es accionado para desplazar el desviador de una
posicién a otra, como se ha descrito en general en l; Pa-
tente para los EE.UU. n2, 3,442,313,

Lla relacién de la resistencia del hueso y
la resistencia de la unibn entre el hueso y la carne es
diferente para las distintas variedades de melocotones y
otr;s drupas; Al tratar una variedad de melocotén en la
cual el hueso sea tan relativamente Aépil 0 blaﬁdo qué no.
pueda ser debidamente cogido para deshuesado por torsién,
puede ser aconsejable convertir la deshuesadora aqui des~
crita a un modo totalmente con cuchara. Elloc puede efec=-
tuarse fécil y simplemente con sblo retirar la pqrte.47
de agarre del hgeso de la cuchilla superiér 17 que lleva
los dientes 49 de agarre del huéso, de modo que la cuchi=-
lla superior se desplace siempre a la posicifn representa-
da en lfinea de puntos y trazos en la Fig. 7 para iniciar -
el deshuesado con cuchara.

Funciocnamiento y Control

La vista esquemética (Fig. 10) vy la.vista
semiesquemdtica (Fig. 9) ilustran el control de las opera-
ciones automfticas de la deshuesadora con respecto a las

drupas gue tienen huesos partidos o no sanos, Y @ las dru-

'
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'euchara 50 permaneceré coplanaria con la cuchilla 17 y el me~

vas 91, 90 reépectivamente (Figs. 1, 9, 10) en el eje de
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pas que tienen huesos sanos, mediante un sistema de aire que

incluye la vdlvula B85 (Fig. 7).

Si el hueso de la drupa esté sano, el ele-

mento 78 no_accionaré'a la vélvula 85, y por consiguiente 1a

locotén seré deshuesado por torsibn, En ese caso, el deflector
79, en su posiciﬁn en linea de frazﬁ lleno, conducird el hue-
so y las mitades de melocotén al transportador B0 (Fig. 2).

Al ser movida hacia abajo la cuchilla 17 de
sujecién del hueso (Fig. 9), para bisecar un melocotéﬁ sobre
la cuchilla 18, y encontrar un Bueso partide, la cuchilla 17
pasaré entre las'mitades del hueso partido (Fig. 6) y seré
accionada la vdlvula B5 (Figs. 9, 10) por- movimiento del
elemeﬁtu 78 que esté conectado para funcionamiento con la
cuéh}lla 17. La actuacibn de la vé&lvula B85 desplaza o condi-
ciona vélvulas B6, 87 guiadas interio¥ante para accionar los
cilindros 55, 81 para (a) hacer girar el véstago 4) para mo-
ver lé cuchara o las cuchillas 50 a ia posicién de deshuesa-
do con cuchara con relacién al hueso partido B' (Fig. 6): ¥
(b) mover ﬁl deflector 79 a la posicidﬁ 79' en linea de tra-
zos (Figs. 2, 10) para la descarga del hueso partido y de
las mitades sobre el transportador 82,

‘Las v&lvulas 88, .89 son accionadas por le-

levas 4 para restablkcer la condicién de las vdlvulas B6, BT
después de cada operacién o ciclo de deshuesado. Cuaiquiera

que sea, la vélvula B3 8 la vélvﬁla 88, la que condicione

primeramente a la vélvula 86, fija la posicibén de esta Glti-

ma para el ciclo de deshuesadao, La posicién de la iniciacién

del l6bulo en la leva 91 esté sincronizada para condicionar
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la v&lvula 86 para retener la cuchara 50 dentro del plano
de la cuchilla 17 justamente antes de la iniciacién de la
operaci6n de torsi6n de los elementos 16. De esta manera,
en el caso de que un hueso resulte "Gltimamente" partido,
o bien cuan&o la cuchilla 17 dude acerca de si aplicarse a
un hueso aparen£emente sano y al principio de la operacidn
de torsi6n o durante ésta se mueve m&s allé de los bordes
del hueso, el subsiguiente funcionamiento de la Qélvula
B5 no produciré efecto en lsvélvula 86 ni en la posicién
de la cuchara 50.

| £l 16buloc en la leva 91 es lo suficiente-
mente largo como para mantener el condicionamiento de la
vélvulg 8B en la vélvula 86 hasta despufs de habér sido ele-
vada la cuchilla 17 para eliminar el condicionamiento de la
vAlvula 85. De esta manera la vélvula 88 sirve para reacon-
dicionar la v&lvula B6 después de cada ciclo para-situar la
cuchara 50 en el plano de la cuchilla l% al principio de cadj
ciclo sucesivo, De esta manera, solamente son deshuesacdos
aquelles melocotones en los cuales existe la reléciénrapro—
piada entre el hueso y la cuchera,

F1 16bulo de la leva 90 es de duracifin re-
lativamenée corta y sirve para restablecer la vélvula 87 vy,
en correspaondencia, la poéicién del deflector o desviador
79 solamente si cambia el tipo de operaéién de deshuesado
entre ciclos. -

En el caso de un hueso que sesulte partido
"Gltimaﬁente“, la v&lvula B7 se desplazaré a una posicifn en
la que actfia el cilindro Bi para dirigir las mitades de dru-

pa sin deshuesar al mismo transportador 82 que para los me-

locotones deshuesados con cuchara, donde las mitades sin desH
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"hueso que se encuentre en el melocotén., 5i el hueso esté sa-

“so B en una operacifn normal de deshuesado por torsi6n,

' transversalmente a dicho plano y abraza.a los lados opuestos
.cibn de las mitades A del melocot6én mediante las copas 16 la
_ te al hueso partido, en un recorride de 360 grados,

'neémente la cuchilla superior 17 al borde de un hueso apa=

Ileja nim. 1 9 - 12 05 6

huesar pueden ser fécilmente retiradas al inspeccionar las

mitades en tal transportador,
Se verd de lo expuesto en lo que antecede
que la deshuesadora de este invento funciona automética y

selectivamente en -uno de tres modos, dependiendo del tipo de

no, sus bordes son sujetados entre los medios de agarre del

huesp en las cucHillas 17, 18 y las copas l6' sirven para re-

torcer las mitades A del melocotén desprendiéndolas del hue~
f

Si el hueso B' est§ partido, la cuchilla su-
perior 17 se desplazard con exceso, disparando los medios acH
tuadorés 55 para mover la ﬁuchara 50 de d escorazonar desde sy
posicibn normaiménte inopefante en el plano de las cuchillas

de bisecar a una posicifn operante en la que se extiende

del hueso B' (Fig. 6). En este modo, al efectuarse la rota-
cuchara S0 corta la carne de la mitad del melocotén adyacen-

Fn el tercer modo, al encontrarse moment&-

rentemente sano y moverse luego més allé del mismo por rom-
perlo'o'por pasar entré suUs mitades o por moverse a lo largo
del éxterior del hueso, la.cuchara 50 de descorazonar seré
retenida en su posici6n inoperante y la rotacién de las mi-
tades A del melocotfn mediante las copas 16 serviré (nica-
mente para partir el_melocotén pér la mitad, reteniendo las

mitades del hueso no sano en ellas,

Para los expertos en la técnica serd evi-
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dente gque el invento puede adopltur otras formas distintus
a la descrita en lo que antecede, sin desviarse del espivi
tu ni rebasar el alcance de las reivindicaciones que se
acompaiian. Par ejemplo, la cuchara 50 de aeshuesar puede
estar sitwida en la cuchilla inferior 18 & en cuzlquier
otra orientacidn, en tanto dque abrece sustancialmente a la

mitad del hueso en la posicidn operante.

RETIVINDICACIONE

Los puntos de in&encién propia y nueva que se pre
sentan pafa que séan objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son 1los que Se 1eco-
gen en las reivindicacionscs siguientes:

18,- Un método Ge weshuesar melocotones de carne
adherida al hueso, de los cuales algunos tienen huesos sa
nos y algunos tienen huesos partidos, que se presentan de
modo aleutorio en sucesidn a unza estacidn o puesto de deshu
sar, que comprende: a) apoyar cada melocotdn entero en di-
cha estacidn con su sutura sﬁstancialmente en un plano pre-
determinado; b) bisecar sustancialmente el cuerpo de dicho
melocotén en dicho plsno y, al mismo tiempo; ¢) mover me-
dios de agarre del hueso opusstos y una cuchara de dsscorg
zonar a través ael cuerpo de dicho melocotén en dicho pla-
no hacia los bordes del hueso; d) al aplicarse dichos me-

dios de agarre del husso y agarrar los bordes de un hueso

TO
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sano, mantener dicha cuchara de descorazonur inoperante en
dicho plano; e) al pasar uno u otro de dichos medios de aza
rre del hueso entre las mitades de un hueso rartido, mover
dicha cuchara de descorazonar a una posicibn operante, ex-
tendiéndose transversalmente a dicho plano dentro de dicho
cuerpo a lados opuestos de dicho hueso; y luego f£) hucer zi
rar las mitades de dichos cucrpos con relacidn a dichos ﬁe-
dios de agarre del hueso y dicha cuchara de descorazonar al
rededor de un eje que se extiende transversalmente a dicho
plano y que se extiende a través de dicho hueso, ya sea pa-
ra cizallar dichas mitaues separdndolas d¢e un hueso sano ya
sea cortar dichas mitades separdndolas de un hucso portido.

28, Un nétodo seglin la reivindicacién 12, que
incluye: g) al aplicarse momentdneamente dichos medios de
agarre del husso & los bordes de un hueso aparentenente sa-
noy noverse luego mis alld ae dichos bordes del hueso, " man
tener dicha cuchara de descorazonar inoperante para bisecar
el cuerpo ¥y el hueso de un melocotdn gque tenga un hueso no
sano.

2,~ Un método segin la reivindicacién 12, que

incluye: g) efectuar dicha operacién de biseccidén con las
cuchillas opuestas en dicho plano llevando dichos medlos de
agarre del husso y dicha cuchara.

48,~ Un mdtodo segdﬁ la réivindicacidn 12, que in
cluye: g) efectuar dichas opsraciones de apoyo y aichas ope
raciones de rotacién moviendo para ello las superficies ce
agarre del cuerpo opuestas en lados opusstos de dicho pla-
no, la una hacia la otra a aplicacidn de agarre con 1los la-
dos exteriores opusstos de dicho cuerpo.

8,~ Un método segin la reivindicacién 1%, que cor




10

15

20

25

IGG.

Hoja nGm. 22 130771

prende mover supcrficies de agarre del cuerpo la una hacia
la otra contra los dos lados exteriores opuestos de dichos
algunos cuerpos de melocotdn a lo largo de un eje berpendi
cular a dicho plano que se exbtiende a través de dicho hueso
¥y empujar de modo susceptible de ceder dichas superficies d
agarre a aplicaciédn no deslizante con dichoslados.
62.~ Un método segiin la reivindicacién 1%, gue col
prende mover dichos filos y dichas superficies de agarre del
cuerpo separdndolos de dicho huweso y de los lados y de jando
caer dicho hueso y el cuerpo por gravedad desde dichos filos
y superficies de agarre del cuerpo.
78.~ Un método segln la reivindicacidén 12, que coi
prende mover dicho segundopar ae filos de nwevo a las posi-
ciones en el plano de dichos filos primeramente mencionados
y mover estos Ultimos y dichas superficies de agarre del
cuerpo separdndolos y dejando caer las mitades de dicho hue
so partido y del cuerpo por gravedad.
82.~- UN MITODO DE DESHUESAR MELOCOTONES DE CaRNE
ADHERIDA AL HUZSO.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y para
los fines que se han especificado.
Esta Memoria congta de veintidos hojas escritfas
o miquina por una sola cara.
Madrid, !0.JUL1977

P.A.

Alberto de Elzaburu
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