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Bste invento se refiere a mdquinas para cultivar
la tierra que comprenden un bastidor dispuesto pars acow-
plamiento a un tractor u otro vehiculo operante y provis-

to de una plurslidad de rotores destinsdos a girar slre-

dedor de ejes que se extienden hacis arribs y de un miem=-

bro dispuesto para apoyar sl menos parcialmente a dicho
bastidor desde ls superficie del terreno cusndo la miquina
estd en uso. .

De scuerdo con el invento, se ha previsto uns
maquina péra cultivar las tierra de la clase indiceds en
ls que, dursnte el funcionsmiento de la mdquina, dichos
roto:eé son desplazables. juntos hacia arribs y hacia aba=-|
Jo con relscién al miembro de apoyo. '

Para una mejor comprensién del invento, y para
mostrar cdmo puede ser llevado a efecto el mismo, se hard
a continuacién referencia, a modo de ejemplo, a los dibu-
jés que se acompaﬁaq, en los dusles:

Ia Fig. 1 es una vists en planta de una miquina
para culbtivar ls tierra de ascuerdo con el invento coﬁecta-r
ds a la parte posterior de un tractor sgricola.

A Ia Fig. 2 es wna vista en slzado lateral, tal
como se ve en 1a direccién indicada por una flechs II en
la Fig. 1;

a Ls Fig. % es una vista en corte, a escals amplia-
da, dado -por la~linéa ITI-IIT de la Fig. 1;

“La Fig. 4 es una vista en planta, seccionada en

perte, tal como se ve en la direccidén indicads por una

flechs IV en la Tig. 3;

Ia Pig. 5 es una vista en corte dado por la li-

nea V-V de ls Iig. 3
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La I'ig. 6 es una vists en cierto modo similar a
la de ls Fig. 3, pero que ilustra una realizacibén alterna-
tive de miembro pars cultiver o trabajer la tierra;

Lo Fig. 7 es uns viste en planta de una realiza-
cién alternativa de una mdquina para cultivar la tierra de
acuerdo con el invento conectada a la parte posterior de
un tractor agricola; y

La Fig. 8 es unas vista en alzado lateral, tal
como se ve en ls direccidn indicada por una flecha VIIIL
en la Fig. 7.

Gon referencis a las Figs. 1 a 5 de los dibujos,
ls méquina psrs cultivar la tierra o spero que se ha ilus~
trado en las mismas comprende un bastidér gque se ha indica-
do en general por las referencia 1, incluyendo dicho basti-
dor dos vigas.2 y 3 que se extienden en esencis horizontald
mente transversales, y ususlmente en esencia horizontal-
mente perpendiculares, a la direccidn prevists de despla-
zomiento para funcionamiento del apero que se ha indica-
do por una flecha A, estando las dos vigas 2 y % en rels-
cibén de psralelismo, con ls viga % espaciada hscis étrés
de la viga 2 con respecto a ls direccidn A, pero 2l mis-
mo nivel horizontal que la vigs 2. Cada una de las vigas
2 y 3 es de seccidn transversal cuadrads y, aunque se pre-
fiere esa configuracidn de seccidn transversal, se pueden
también usar vigas de obras secciones trangversales poli-
gonales. Placas laterales 4 que estdn ambas disgpuestas en
esencia verticalmente en relacibn de sustanciaslmente pars-
lelas s la direccidn A, conectsn entre si los extremos de
las dos viges 2 y 3, siendo dichas placas laterales 4 de

una forma irregulsar, la cual puede verse con respecto a
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_una de ellas en la Fig. 2. Las placas latersles 4 se ex-

tienden hacia atrds con respecto a la direccidén A mis alld
de la viga 3 de bastidog trasers y, ademds de su interco-
nexién por medio de lss.vigas 2 y 3, estdn interconectadas

rigidsmente por una tercers vigas 5 de bastidor que se ex~

paciada verticalmente por encims de la vigas 2, siendo la
vigas 5 de la misma forms de seccidn transversal que las

dos vigas 2 ¥y 3. Un apoyo comin 6 de seccidn transversal
ners que se describird mds detalladsmente en lo que sigue,

sicidén varisble hacia srriba y hacia gbajo que estd apro-
- ximadamente hacis ls mitsd entre las dos viges 2 y 3, pe-
ro reslmente un poco mds prdxima a la viga trasera 3 de
bastidor que 8 la viga delsnters 2 de bastidor (véase

la Fig. 3). El apoyo 6 estd provisto de cuatro cajas de

mente en los extremos opuestos del spoyo comiin, mientras
que las otras dos estdn situsdas en posiciones intermedias
a lo largo del mismo, las cusles son tales que los centros
de les cuatro casjas de engransjes 7’estén espacisdos entre
si a intervalos regulsres. Cada caja de engransjes 7 tie-
ne un eje 8 correspondiente sustancialmente vertical, o

que al menos se extiende hacia arriba, apoyado psra giro

tre si muy préximos.en los extremos opuestos de un aloja~

tiende paralelamente 3 las vigss 2 y 3 en una posicidn es~

circular estd conectado a la viga 2 de bastidor de uns ma-

de modo que se extiende parslelamente a3 esa viga en una po+

engranajes 7, dos de las cuales estdn situadas sustancial-

en la misms por medio de cojinetes de bolas superior e in-

ferior 9 que estén dispuestos en relacidn de espaciados ens

miento 10 de cojinete correspondiente, que es enterizo con

la parte inferior de la caja de engranajes 7 correspondien:

¥
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'tgﬁa 13 abl eje 8 correspondiente que estd formado aproxi-

eje 8., 51 se desea, medios imperstivos, tales como un pa-

.de. cada spoyo 12 estén doblados hscia sbajo sustancialmen-

‘puestos en esencia verticalmente, que se estrechan hacia
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te. A

Cada eje 8 sobiesale hacia abajo mds alld de la
parte inferior del slojemiento 10 de cojinete correspone
diente, donde estd estriado exteriormente y recibe uﬁ CUw
bo 11 estriado interiormente de maners conjugada en el
centro de un spoyo giratorio correspondiente 12 dispuesto
en esencia horizontalmente. Como puede verse en ls Fig. 3
de los dibujos, el -extremo superior de casda cubo 1l apoya

a tope contra la superficie inferior de un resalto o pes-

madamente 8 mitad de recorrido s lo largo de ls longitud
vertical de ese eje en la parte inferior del alojemiento
10 de cojinete correspondiente, miéntras gue el extremo

més inferior de csda cubo 1l estd en contacto con una aran:
dele gruesa correspondiente 14, la cual es empujada hacia
arribs a lo larg§ del eje 8 correspondiente por una tuer-
ca 15 de retencién, la cusl, con la srandela 14, coopera

con uns parte extrems mds inferior roscsds, corta, de ese

sador partido, pueden coopersr con cada tuerca 15 para a=

segurar que la misma no se afloje. Los extremos opuestos
te 902 para formar ejes cortos correspondientes 16 dig-

abajo. El extremo més superior de la parte que se estrecha
hacia abajo de cada eje corto 16 es proporcionado por un
resalto o pestaiis 17 cofrespondiente, Yy los ejes longitu-
dinales b de los ejes cortos 16 estén en relacidén de pa-
raielos, o sustasncislmente paralelos, con los ejes longi-

tudinales g de los correspondientes ejes 8. La parte que
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se estrecha hacia abasjo de cada eje corto 16 tiene un ro-
tor correspondiente 18 montado en la misma de modo que es
giratorio alrededor del eje b corrvespondiente.

Cada rotor 18 cémprende un apoyo 19 dispuesto én
esencia horizontalmente, que es de seccidn transversal
cruciforne (véase la Fig. 5), estendo provisto el centro
del apoyo 19 de un cubo 20 para cooperacién giratoria con
el eje corto 16 correspondiente. Se permite tal rotacidn
mediante la provisidn de cojinetes de bolas 21 superior e
inferior, separados verticalmente. Los cojinetes de bolas
21 estdn situados en los exbtremos opuestos superior e in-
ferior de un collarin 22 del cubo 20 y sus pisbas.exterio-
res cooperan con resaltos en la psred interna de dicha cé-
mara. Las pistas interiores de los cojinetes de bolas 21
estén dispuestas alrededor de regiones curvadas cilindricas

mente de la parte que se estrecha del correspondiente eje

corto 16, La pista interior del cojinete de bolss inferior|

21 de diédmetro mis pequefio apoys con su superficie infe-
rior contra la superficie superior de uns pinge circular
23 cuyo borde interior encajs en una garganta formada en
el eje corto 16 correspondiente prbéxima ;l extfemo-més in~
ferior de ese eje corto. La. parte éuperior de cads cubo 20
estd cerrada por el correspondiente resalto o pestafla 17,
el cual entra con ajuste estrecho en la misma y por deba-
jo del cusl hay previsto un anillo de obturacién para’ pro-
teger los cojinetes 21 contra contaminacién por la sucie-
dad. La parte inferior de cada cubo 20 estd cerrada pdr
una placa de éubierta correspondiente 24 que ajusta dentro
de ls boca del cubo correspondiente y que es retenidaren

su posicidén operante por un perno central 25 cuyo véstago
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_roscado coopera coﬁ un agujerc roscado para'coincidencia
que se extiende axialmente dentro del eje corto 16 desde
el extremo még inferior del mismo.

Los eitremos opﬁestos del apoyo 19 de ceda rotor
18 comprenden dos sujetadores 26 de plas, similsres a man-

guitos, cuyos ejes longitudinales son sustancislmente pa=

! ralelos al eje correspondiente b. Csda sujetador de plas

26 recibe la parte de sujecidén de una pls rigida corres=-
pondiente 27 para trsebajer la tierra, que comprende ademés
una parte para trabajar la tierra que se extiende hacia a-
bajo, hacia y/o dentro de la tierra, desde el respectivo
sujetador 26 de plia. Aunque no se aprecia ficilmente en
lag figs. 1 a 5 de los dibujos, las partes para trabsjar
la tierra, rectas hacis sbajo de las plas 27, estén ineli-
nadas unos grados hscis atrds desde leo parte superior a la
parte inferior, con respecto a los ejes longitudinsles

de las correspondientes psrtes de sujecidn rectas de las
plas, siendo ls inclinacidn hacie strés relstiva a los
sentidos en los que estd p:evisto que giren los rotores

18 alrededor de los ejes b durante el funcionamiento del
apero., Las partes para trabajsr la tierré de'lés plas 27
'pueden por tanto considerarse como de seguimiento con res—
pecto 8 esos aentidos.-Cada apoyo giratorio 12 es girato~-
rio imperstivamente alrededor del eje longitudinal comln
a del eje 8 correspondiente. Hay, por supuesto, cuabro.
apoyos girstorios 12 y serd evidente de la Fig. 1 de los
dibujos que los mismos ostén dispuestos en una sola fila
que es paraleia a las viges 2, 3 y 5 de bastidor y al
apoyo 6, estando los rotores 18 de cada apoyo dispuestos

de modo que, durante el funcionsmicnto, sus plss 27 tra-
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_ bajardn fajas de tierrg que se solzpan para producir de
hecho una sols banda ancha de tierra trabajada que se ex-
tiende a través de la anchuro del apero. Las flechas de
le Fig. 1 de los dibujos indicen que, durante el funcio-
namiento, cada apoyo 12 esg hecho girar imperativamente
alrededor del correspondiente eje b en sentido opuesto al
sentido de rotacidén de su vecino, o de cada uno de sus
vecinos, en la fila Gnica de cuatro apoyos.

Una parte estrisda superior de cada eje 8 estd
ppovista,{dentro de la correspondiente caja de engrana-
jes 7, de una rueda de corona u otro piiién dentado 29
cuyos dientes estdn en engrane accionado con los de un
pifibn cbnico més pegqueiio 30 que estd sujeto a un eje de
accionsmiento comln 31 que se extiende axislmente a tra-
vés de, y estd montado para rotacién en, el apoyo hueco 6
y sus cajss de engresnajes 7, por medio de cojidetes de bo
las 32 dispuestos horizontalmente (Fig. 4). Una regibn

| central del apoyo 6 estd provista de otra caja de engrana
.jés 33, dentro de la cual otro pifibn cbnico (no visible)
tiene sﬁs dientes en engrane accionado con los de un pi-
fibn cénico soportado por un eje (tampoco visible) que se
‘extiende en esencia horizonfalmenté'paralelo 8 la direc-
ci§n A. El extremo més posterior del eje Gltimamente men-
;cionado se proyecta a través de la parte posterior de ia
caja de engranajes %3 dentro de ﬁn engraenaje 34 de cambio
ﬁe velocidades, juntsmente con el extremo mis trasero de
un eje 35 superpuesto que-es también paralelo en esencia
horizontalmente a la direccién A. Los extremos mds poste~
ridres de ambos ejes sustancialmente hdrizontales que se

proyectan dentro del eﬁgrangje de cambio de velocidades
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34 estdn estrisdos o enchavetados de otro modo para que
los mismos puedan recibir los cubos estriados o enchave-
tados de modo coincidente de un par elegido de pifiones
intercambiaples entre si y/0 con otros que tienen dientes
rectos o cilindricos rectos. Asi, la relacién de trensmi-
sidn entre el eje 35 y el eje sustancislmente paralelo
dispuesto por debsjo viene determinsda por el par parfi-
cular de pifiones gue coopersn con esos ejes en el engra-
naje 34 de cambio de velocidades y por la disposicidn de
dichos pifiones en los ejes. La velocidad de rotacidn de
los cuatro apoyos giratorios 12 puede por tanto aumentar-
se o disminuirse, segln se desee, sin tener que cambiar
la velocidad de rotacidn que es splicada al extremo es-
triado o enchavetado de otro modo del eje 35 que sobresa-
le hacia adelante, sustancislmente en la direccidn A des—-
de la parte frontal de la cajs de engranajes 35. -

Cada una de lss cuatro cajas de engrsnajes 7
estd provista, en su parte frontal, de pares espaciados
entre si horizontalmente de patillas 36 superiores e in-
feriores, siendo hechos entrar pasadoregrde pivote hori~
zontales 37 a través de las dos patillas superiores 36 de
cada caja de engranajes 7 y a través de las dos patillas
inferiores %6 de ls misma. Los passdores de pivote 37 de~
finen ejes superior e inferior qQue son paralelos a los -
ejes longitudinales de las vigas 2, % y 5 de bastidor: Los
extremos mds traseros de Los brazos %8 convergentes hacia
adelante estdn scoplados a log pasadores 37 a lo largo
de les superficies relativamente slejadas de las patillas
36 que corresponden 8 ceda caja de engransjes 37 y se ve-

réd de las Pigs. 1, 3 y 4 de los dibujos que los extremos




10

15

20

25

30

. delanteros de cada psr de brazos convergentes hacia ade-

la misma distancis a que estén los pasadores de pivobe

canismo puede también comprender uns disposicibn de resor
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lante %8 estin doblados de modo que se extienden parale-
los entre si, estondo las pértes parslelas cortas de ca-
da psr conectadas a pivotamiento por un pasador horizon~
tal correspondiente 39 a una patilla superior- correspon-
diente 40 6 a una patilla inferior correspondiente 41
(véase la Fig. %), estendo dichas pabtillas 40 y 41 solda-
das o sujetas de otro modo fi@idamente a las superficies
superior e inferior de la vigas 2 de bastidor, respéctiva»
mente. Los pasadores 39 se extienden paralelomente 8 Los
pasadores 37 y a las vigas 2, 3 § 5 de bastidor y estin

espaciados uno de otro verticalmente sustancislmente en

superior e inferior 37. Cada par de bragzos convergentes
hacia sdelante %8 estédn interconectados rigidemente por
una placa correspondiente 42 de refuerzo brapezoidal. EL
spoyo 6 y las partes que ésbe soporte estdn por tanto co- '
nectados a ls vige 2 del bagbidor 1 mediante la transmi-
sidn articulada pivotable en forme de cuatro paralelogra-
mos articulados que se han indicado en géneral por las re-
ferencias 43, egtando dichas fransmisiones a?ticuladas 43
acopladas respeétivamente 8 las custro cajas de engrana-
jes 7. Entre una patilla 42A en una plsca 42 en los bra-
zos inferiores %8 y una pabills en la viga 2 hay previs~
to un mecanismo eléético QaB, el cual se opone al movi-.
niento de los brazos 38. Con la realizscibén ilustrsda, el
mecanismo 42B es proporcionédo por un resorte que se bpqm

ne sl movimiento hacia absjo. o obstante, el citado me-

te por medio de la cusl se‘opone_elésticamente tanto a2 un
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(movimiento hacia abajo como 8 un movimiento hacia arriba.

La tensidn del resorte ilustrado en la Fig. 3 puede ajus-
tarse por medio de las tuercas 42C, Aungue no se ha ilus-
trado, se apreciard que és tambiéﬁ.posibie una construccidn
mediante ls cual los brazos 38 sean libremente pivotables.
| Las trensmisiones articuladas 43 permiten que 8l apoyo 6

:y las partes que éste soporta se muevan hacis arriba y ha-
cia sbajo, sin inclinscién significativa, con relscibn al
bastidor 1, estando apoyado dicho basstidor 1 desde la su-
perficie del terreno de una manera que se describiréd con
detslle en lo que sigue. La extensién del movimiento haciza
arriba y hacia sbajo del apoyo 6, que es posible con rela-
cién al bastidor 1, estd limitade por la previsidn, en la
parte posterior de cada cajs de engronajes 7, de un par de
topes superior e inferior 44 y 45, cuyos topes incluyen
ramas que estin dispuestas por encima y por debsjo de las
superficies planas superior e inferior de la viga trasers
3 de bastidor. Estas rsmas de log bopes 44 y 45 estén dis-
puestas en esencia horizontalmente y soportsn almohsdillas
elésticas 45 de caucho natursl, de csucho sintético o de
un naterisl pléstico sintévico elistico. Seré evidente

de las Figs. 3 y 4 de los dibujos que los topes 44 y 45
hacen contacto con la viga 3 por intermedio de las almo-
hadillas 46 cuando el apoyo 6 llega a su posicibn limite
superior e inferior, con rclacidn al bastidor 1.

Los extremos delonteros de dos brazos 47 estin
conectados a pivotamiento a las placos laterales & del
bastidor 1 mediante pasadores de pivole alineados en esen-
cia horizontslmente, en posicionés en esencis verticsles

por debajo de la superficie mis trasera de la viga trase-
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|través de los agujeros en las placas sucesivas 50, de tal

1 . .
los cusles estd montado psra robscidn un miembro de apoyo

Hoja nan. ] ] o

ra 3 de bastidor. Los brazos 47 son giratorios hacia srri-
ba y hacia abajo a lo largo de las superficies exteriores
reiatibamente alejadss de las dos placas laterales 4 ¥

sus extremos més traseroQ, los cuales sobresalen una cier-
ta distsncias por detrds de las- placas latepales 4, soﬁor—

tan cojinetes alineados en esencis horixontalmente, entre

48 en forms de un rodillo para el terreno sbierto. Kl
miembro 48 de apoyo se extiende a través de sustancizlmen=
te 13 totalidad de la anchura de trsbajo de los cuatro
apoyos giratorios 12 y comprende un apoyo tubular central
49 al cusl estdn sujetos rigidamente una pluralidad de
plscas circulares 50, tal como de cinco, a intervalos re-
gulares de modo que cada placa 50 tiene su plaﬁo genesral
en relacidn de sustancialmente parslelo con la direccién A.
Cada placa 50 estd formada, cerca de su borde, con una
plﬁralidad, tal como de ocho, de.agujeros.y un nénero co-
irespbndienterde elementos slargesdos 51, de formacidn si-

milar a una varilla tubular o msciza, son hechos entrar a

modofque cada elemento 51 estd enrollado helicoidalmente
en cierta medida slrededor del eje de rotacién sustancial-
mente horizontal del miembro 48 que se corresponde con el
eje‘longitudinal de su apoyo central 49. Cada placa late—~
ral 4 estd formsda, cerca de su borde mis trasero, con uns
fils curvadas de agujeros 5§Aque estin a distapcias iguales
del eje alrededor del cual giran los brazos 47 con rela-
cibn 8 dichas placas laterales. Los dos brazos 47 estén
formados con agujeros Gnicos a ls misme distancia de dicho

eje y se han previsto pasadores de blogueo horizontales
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52, o pernos de bloqueo equivalentes, psra entrads a través
de los sgujeros en los brazos 47 y de unos elegidos de los
agujeros 53. De los dibujos puede verse gque los agujeros
53 qiie se han seleccionado psra cooperacibén con los pasa~
dpres de bloqueo 52, o pernos de bloqueo equivalentes, de-
terminan el nivel del eﬁe de rotacibn del miembro de apoyo
48 con relacibn al del bastidor 1 ¥, por consiguiente, el
nivel de dicho bastidor 1 por encims de la superficie del
terreno durante el funcionamiento del apero. Ajustes hscia
arriba y hacia abajo del nivel del eje de rotacidn del
miembro de apoyo 48 con relacidn al bastidor 1 controlan
teambién 1ls profundidsd mdxima a la cual pueden penetrar en
el terreno lss plas 27 de los rotores 18. Dos ejes cortos
54 que estén alinecsdos en esencis horizontalmente en una
direceidn que es pérpendicular a la direcciébn A, van so-
portados por las superficies exteriores relativamente a-
lejsdas de las dos placas latersles 4, y cada eje corto

54 tiene una placa correspondiente 55 de proteceidn sus-
tancialmente vertical montada sobre el mismo de modo gue
sea giratoria hacia srribs y hacia sbajo a lo largo de

la placa 4 correspondiente. Las dos placas de proteccidn
55 son sustancialmente parslelas entre si y s la direc-
cidén A, y los bordes‘delantoros de ambas estén inclina-
dos hacia sbajo y hacis atrds con respecto a la misma
direccidn desde las esquines delanteras superiores de

las placas 55 que cooperan con los ejes cortos S54. Los
bordes més inferiores de las plscas 55 estdn dispuestos
horizontalmente, o en esencia horizontalmente, y estén
dispuestos psra apoyar mds o menos a deslizamiento con-

tra la superficie del terreno durante el funcionamiento
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ldel apero., Cada placa de proteccidén 55 estd provista,
cerca del borde de la mismas que es més.trasero con respec-—
to a la direccidén A, de una fila curveda de agujeros 57,
cuyos agujeros son equidiétantes del eje definido por los
ejes cortos 54. Las placas laterales 4 estdn formadas con
iagujeros inicos y se han previsto pasadores de blogueo ho-
'Tizontalmente 56, o pernos equivalentes, mediznte los cus~-
les lass placas de protedcién 55 pueden sér retenidas en po-
siciones angulares elegidas alrededor del eje definido por
los ejes cortos 54 al entrar dichos pasadores de blogqueo
56, o los pernos equivalentes, a través de los agujeros
Gnicos en las placas latersles &4 y de los agujeros elegi-
dos 57. Las placas de proteccibn 55 reducen 3l minimo la
formacidn de lomos o camellones en los bordes opuestos de
la f£3js ancha de terreno que es trabajads por el apero du-~
rante su uso, y reducen grandemente el nimerc de piedrss

y otros objetos peligrosos en potencia que son lsnzados

en sentido lateral de la trayectoris de desplazsmiento del
apero por sus rolbores 18, con la consiguiente disminueidn
del riesgo para pergonas, ganado y propiedades que estén
gdyacentes, Un miembro de acoplamiento o caballete 58 de
configuracidn en genersl trisngular estéd sujeto a las vigas
2 y 5 de bastidor en la parte frontal del apero y en una
posicién a media distancia entre las placas laterasles 4.

El miembro de acoplamiento o caballete 58 estd construido
¥ dispuesto para hacer posible que el bastidor 1 del apero
sea -conectado 8l enéanche o dispositivo de elevacidn de
tres puntos en la parte posterior de un tractor agricpla u
otro vehiculo operante, de uns manera que es en general co~

nocids de por s{ y que puede verse en contorno en las Tigs. |
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| L y 2 de los dibujos.

En la TFig. 6 se ilustra la provisibén en ei ape-
ro de rotores libremente giratorios 59, los cuasles son si-
milares a los miembros aﬁteriormente descritos 18, excepto
en que cada uno de ellos comprende tres brazos 60A que sa~
len como radios del cubo central 20 en posiciones gque eos—
tén espsciadas entre si con dngulos de sustsncislmente
1202 glrededor del eje'correspondiente b. Se hace notasr
que puede verse, en la Fig. 6 de los dibujos, que las par—
tes rectas pera trabajar la tierra que se extienden hacis
abajo de las plas 27 estén'inclinadas unos grados con res-
pecto & las partes de sujecidn rectas de esas plas.,

En el uso del apero que se hs descrito con refe-
rencia a las Figs. 1 & 5 de los dibujos, o con referencia
a las Tigs. 1 a 5 tal como estdn modificedas por la Fig.

6 de esos dibujos, el miembro de acoplemiento b caballete
58 en las parte frontal del apero estd conectado sl dispo-
sitivo de elevacién de tres puntos o enganche en ls parte
trasera de un tractor sgricola u otro vehiculo operante
y se emplea un eje de transmisién telescdpico, el cusl es
de una construceidén conocida de por si, que tiene uniones
universales en sus extremos opuestos, psra poner 3l eje
de entrada girstorio que sobresale hacia adelante 35 de
la caja de engranajes 33 en conexidn accionada con el

eje de toma de fuerza del mismo tractor u otro vehiculo
operante. Se hacen ajustes, si es necasario, .entes de que
el apero comience s trabajar, y esos ajustes incluyen fi~-
jer el nivel del eje de rotacidn del miembro 48 con rola-
cibn al bastidor 1 con ayuds de los pasadores de blogueo

52 & pernos equivalentes, para controlar la profundidad
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|_méxima a la cual pueden penetrar las pliss 27 en ls fierra,
fijar las posiciones ds las placas de proteccidén 55 alre~
dedor de los ejes cortos 54 para adaptarlas sl nivel ele-
gido para el miembro de époyo giratorio 48 con relacién
al bastidor 1 y altersr la relacién de transmisién en el
engranaje de cambio de velocidades 34 para regular la ve-
1ocidad'de rotacibébn de los spoyos giratorios 12 alrededor
de los ejes g, tomando en consideracién la nsturaleza y
la condicidn de la tierra que ha de ser trabajada y el re-
“sultsdo que se requiere después de 1a operacibn de cultivo-
restrillado. Cusndo ls mdquins comienza resluente a traba-
Jjer, los spoyos 12 estdn la mayor parte del tiempo apoys-
doé elisticamente. Cads spoyo girstorio 12 es hecho girar
.imperativamente alrededor del eje correspondiente a en un
sentido opuesto al del apoyo girstorio vecino 12, 6 al

de csda uno de los dos apoyos giratorios vecinos 12, en
le Gnica file de custro. Cada rotor individusl 18 & 59
tiende ademds 8 girar aslrededor del eje b correspondien-
“te con relacién al eje corto 16 correspondienﬁe, ya que
las psrtes que se extienden hacia abajo de sus plisg 27
penetran en la tierrs, estando las dos o tres partes co-
frespondientes que trabajan la tierra, ambas o todas in-
‘¢linadas hscia atrds con relscibn a un sentido circulsr
centrsdo sobre el eje correspondiente b. La disposicibn
s, de hecho, %al que csds rotor 18 tiende a girer més o
menos regulsrmente alrededor del eje b cofrespondiente

en el mismo sentido en gue lo hace el apoyo giratorio 12
del cual forma parte, alrededor del correspondiente eje

a. Como se ha mencionazdo anteriormente, las fsjas de

tierra que son trabajsdas por los cuetro apoyos girato-
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eficaces para reducir la frecuencia con que se producen
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rra trabsjada.

8i, durante el funcionamiento, uno de los roto-
res 18 6 59 sé encontraée con uns piedrs grande u otro
obsticulo sustancialmente insmovible en la tiefre, los
cuatro apoyos 12 pueden moverse hacia arriba psra permi- .
tir que el rotor correspondiente monte sobre ese obstécu-
lo por desplazamiento como un todo de los cuatro apoyos
y su apoyo comin 6 hacia arriba con relacibn sl bastidor
1 por desplezemiento angular de los custro paralelogranog
articulados 43. Be verd de la Fig. 3 de los.dibujos que
tal desplazamiento hacia arriba como un todo no puede te=-
ner lugar mds alld de un nivel al cusl las almohadillas
46 de los topes inferiores 45 establecen aplicacidn de
apoyo a tope con ls superficie inferior de ;a viga trase-
ra 3 de bastidor. Los cuabro apoyos 12 de los rotores pa-
ra trabajar la tierra y sus apoyos 6 (incluyendo las cajas
de engranajes 7 y 3%) son de peso relstivamente pequeilo
en comparacidn con el peso combinado del bastidor 1 y las
dembs partes del apero, de modo que dichos apoyos pueden
ser movidos en conjunbo hacia arriba y hécia abajo.con
bastante facilidsed, quedsndo pasrticularmente facilitados
tales desplazemientos por el mecanismo eléstico 42B y por
haberse prescindido de uno o més miembros de apoyo pess-—
dos que estd, o eatén conectedos directemente a los apo-

yos 12. Las construcciones y disposiciones descritss son

dafios en las partes de cads spoyo giratorio 12, mientras
que el apero, sin embargo, es muy eficaz en funcionamien-

to y puede sdaptarse fécilmente a las ondulaciones de la
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— superficie del terreno en que haya de actuar. Lios rotores
18 & 59 pars trabajar la tierra de los apoyos 12 que es-—
t4n situados en los extremos opuestos de la fila de cua-
tro de tales apoyos cOOpéran, dursnte el funcionamiento,
con las placas de proteccidén 55 y, como se ha mencionado
en lo que sntecede, se produce escasa ¢ ninguna formacién
de lomos o camellones en los bordes laterales opuestos

de la faja ancha de terreno que es btrsbajada por el apero.
Se prefiere, pero no es esencial, que la distancia entre
cada eje 2 y el o cads e¢je g inmedistamente vecino sea de
60 - 66 cm. Se prefiere, pero no es esencial, que la dis-
tencia entre los dos ejes de rotacidén b ses de sustancial-
mente 45 cm. Con estss dimensiones, la distancia entre ca-
da eje b y el eje g correspondiente es sustancialmente
igual a las tres cusrtas partes de la anchura de trabajo de¢
uno de los rotores 28 6 59, para trasbajar la tierra, siendd
esta Gltima dimensidn de una megnitud de gustancialmente 3

cm. 21 spero estd dispuesto pers transporte inoperante ele:

véndolo para separarlo del terreno, elevando para ello el
enganche o dispositivo de elevaciln de tres puntos del trag-

tor agricols u otro vehiculo operante al cual esté conectaj

do el apero. Cuando el spero es asi'elevado, las alwmohadi~-

llas 46 que van soportadas por los topes superiores 44 apos
yan hacie absjo contre la superficie superior de la viga

-e

trasera % de bastidor que estéd debsjo e impiden que los ap

r

yos 12 se muevan con un recorrido excesivo hacia abajo.

- En las Figs. 7 y 8 de los dibujos se ilustrs un
apero alternativo para cultiver la tierra de zcuerdo con
el invento, en el cual, sin embargo, un cierto nfmero de

las partes del apero son similares, o idénticas, a las
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| partes del mismo que se han descrito ya con referencia

8 las Figs. 1 a 6 de los dibujos. En consecuencia, y en
honor 8 la brevedad, tales partes se han indicado en las
Figs. 7 y 8 de los dibujbs por las.mismés referencias

gue se han empleado en lss Figs. 1 a 6, y no se describi-
rén de nuevo con detslle. ELl spero de las Figs. 7 y 8 de
los aibujos tiene un bastidor 60, el cual comprends dos
vigag 61 y 62 que se extienden ambas en esencia horizon-
tslmente transverssles, y usualmente en esencia horizon=-
talmente perpendiculares, a la direccidn prevista de des-
plazsmiento para funcionamiento A en relacidén de espacia-
dss, estando las dos vigas 61 y 62 sustsncialmente a2l mis-
mo nivel horizontal, con la viga 61 por delante de la vi-
ga 62 con respecto a la direccidén A. Uns tercera viga 63
de bastidor, que es paralelsa s las vigas 61 y 62, esté
dispuests verticalmente por encime de la vige 61 de bas-
tidor a un nivel pof encima del de las vigas 61 y 62. Co=
mo en ls realizacidn de las Figs. 1 a 6 de los dibujos,
ceda una de las tres vigas 61 8 63 es de seccidén transver-—
sal cuadresda, pero, si se prefiere, se pueden usar, en

vez de esas, vigas que tengan obras secciones transversales
poligonales. Los extremos de lss tres vigas 6l, 62 y 63
estén.interconectados riéidamente por placas laterales
634 que estan smbas dispuestas en esencia verticalmente
en relacién de paraslelas entre si y en relacidn de sus=
tancislmente paralelas con la direccidén A. In esta resli-
zacidn, hay tres grupos 64 de rotores 65 pars trabajsr

la tierra, estando dispuestos los tres grupos 64 en una
sola fila Que es sustancislumente parslela a las vigas 61,

62 y 6% de bastidor, estsndo cada grupo dispuesto de mo~
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. do que sea desplazable haciaz arribs y hacia abajo con re-

rrespondientes sustancislmente verticales, o al menos que

un apoyo sustancislmente horizontal en forma de un brazo ch-

- tos de sujetadores en los cuasles se sujetan las partes de
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lacidn al bastidor 60 independientemente de los otros dos

grupogs. Cada uno de los tres grupos 64 tiene una anchuras,

en una direccién que esvperpendicular a la direccibn A,

de sustancialmente 1,5 metros, ¥y cada grupo comprende seis
de los rotorcs 65 para trabajar la tierra que estén su-

Jjetos 8 los extremos mis inferiores de seis ejes 66 co-

se extienden hacis arriba. Cads juego de seis ejes €6 es~-
t4 spoyasdo para giro en una parte 67 de bastidor hueca co=-
rrespondiente, estando los ejes de rotacidn de los seis
ejes espaciados entre si con inbtervalos regulares que son
de preferencias, aunque no esencialmente, intervslos de
sustancialmente 25 cm. Cada eje 66 estd provisto, dentro
de la correspondiente parte huscs 67 de bastidor, de un
pifibn 68 de dientes rectos o cilindricos rectos, estan-
do Qichos pifiones 68 dimensionados y dispuestos de tal mo-~
do que los dientes de cada piiion estén engranados con los
de su vecino inmediato, o con los de sus dos vecinos in-
mediatos, en la fila Unica que corresponde al grupo 64 de
que se trata.

Cada rotor 65 para trsbajar la tierra comprende

yo centro estd sujeto al exbremo mds inferior del eje 66
de que se trata, sobresaliendo dicho eje hacia abajo desde

debajo del fondo de la correspondiente parte hueca 67 de

4

bastidor. Los extremos opuestos de los apoyos estdn provis

sujecidn de las plas, que pueden ser idénticas a las plss

27 anbteriormente descritas. Como se ha mencionado en lo que
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de engransjes 70 de cambio de velocidades. Lios extremos

‘eilindricos rectos de diferentes tomaiios. la finalidad'de
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apoyan para rotaciSn a seis de los ejes 66, y uno del par
centrél de cada uno de esos seis ejes, que corresponde a
los dos grupos 64 exteriores en 18 £ile de tres grupos,
tiene una extensibn hacis arriba dentro de una caja de
engranajes correspondiente 69 que estd sujeta a la parte
superior de la respectiva parte de bastidor 67. Lés dos
extensiones de eje hacia arriba soportan pifiones cénicos
dentro dé_las cajas de engransjes 69 y esos pifiones céni-
cosg tieneﬁ sug dientes en engrane asccionsdo con los de
otros pifiones cbnicos soportados por ejes sustancialmente
horizontales (no visibles) que se extienden perpendiculae-
res 8 la direccién A. Los extremos mds exteriores (con
regpecto al centfo'del apero) de los ejes sustancialmente

horizontales y los extremos mis exteriores de los ejes 71

paralelos y que s¢ superponen, sobresalen a través de pare]

des correspondientes de las cajas de engranajes 69 dentro

de los ejes que se proyectan dentro de los engranajes 70
de cambio de velocidedes estén estrisdos o enchavetados
de otro modo para la recepcidn intercambiable entre si
y/o con otros de cubos estrisdos o enchavetados de modo

correspondiente de pifiones de dlentes rectos o de dienbes

esba disposicidn es la misma que la que se ha descrito
brevemente en lo que antecede con relacidn al engranaje
%4 de cambio de velocidsdes de la realizscidn de las Figs.
1 a8 6 de los dibujos. Los dos ejes 71 sobregsslen desde
lag dos cajas de engfanajes 69 hacia el centro del apero

y estén conectados por ejes de transmisién telescbpicos
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_coprcspondientes 72 que tienen uniones universales én sus
extrenos opuestos, a dos ejes de salida 73 que sobresalen
lateralmente de una caja de engranajes 74, la cusl estd
montads en la parte supérior de la parte 67 de bastidor
central de la fila de tres de tales partes de bastidor, ps+
ra cooperacidn con una‘extensién hacia arribs de uno del
par cenbral de seis ejes 66 que estén spoyados para rota-
cién en esa perte de bésﬁidor hueca. Cada uno de los dos
ejes de salida 73 estd provisto, dentro de la caja de en-
granajes centrsl 74, de un pifibn cénico correspondiente
75, y los dientes de ambos pifiones cdnicos 75 Qstén engra=-
nados con los de un pifibn ednico o rueds de corona 76 que
estd montado sobre un eje sustancialmente vertical 77 coa-
xial con, pero giratorio por separsdo de, la extensidén ha-
cia arriba del eje 66 de miembro para cultivar o trsba-
jar la tierrs que estd debajo. Un eje 79 que se extiende
en esencia horizontalmente paralelo a la direccidén A es-
t4 apoyado para rotacidn en la caja de engrenajes central
74 y lleva un pifibn cénico 78 cuyos dientes estdn en en-~
grane accionado con el pifibn cénico mayor o corons denta-
da 76. EL extremo mds trasero del eje 79 con respecto a

la direccién A se proyecta a través de la parte posterior
de la caja de engranajes central 74 dentro de un engrans=
Jje 80 de cambio de velocidades, juntamente con el extremo
mds trasero de otro eje (no visible) que es paralelo al
eje 79, pero situsdo verticalmente bajo éste. Los extre-
mos de los dos ejes que se proyectan dentro de la caja

de engranajes 80 de cambio de velocidades estdn estriados
o enchavetados de otro modo y cooperan con los cubos es-

trisdos o enchavetados de manera conjugada, de pifiones
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. intercambiasbles entre si y/o con otros de dientes rectos
o cilindricos rectos de diferentes tamafios para la misma
finslidad que ya sé ha descrito brevemente en lo que an-
tecede con relacién al éngraneje 34 de cambio de veloci~
dades de ls realizecidén de lagc Figs. 1 a 6 de los dibujos.
El eje inferior sustancialmente horizontal de la caja de
engranagjes 74, que es sustancislmente pesrslelo 8 la direc~
cién A, coopera pare aécionamiento, por nedio de pificnes
cbnicos (no visidbles), con la extensidén hacia srriba men-
cionads en lo que antecede de uno de los ejes 66. El eje
79 tiene un extremo delan%ero estriado o enchavetado de
otro modo que sobressle hacia zdelsnte desde la parte fron
ts3l de ls cajs de engranajes central 74 sustancialmente
en la direccidn A, pars hacer posible que sea puesto en
conexidn de accionado con el eje de toma de fuerza de un
tractor agricola u otro vehiculo opersnte por medio de

un eje de transmisidn telescbpico intermedio de una cons—
truceidn que es conocida de por si, que tiene uniones
universales en sus extremos opuestos. las partes frontaw-
les, con respecto-a la direccién A, de las tres partes

67 de bastidor huecas estdn provistas, cads una de ellas,
de pares de patillas superiores o inferiores 81, de las
cuales solamente son visibles las patillas superiores en
la Pig, 7 de los dibujos. Les patillas 81 estén conectaw
das a pivotamiento a patillas superiores e inferiores 82
soportadas por las superficies superior e inferior de la
viga 61 de basstidor, psra formar un total de seis de los
paralelogramos srticulsdos 43 que se han descrito con de-
talle en lo que antecede. Be observerd, sin embargo, que

en esta realizacidn cada una de las tres psrtes de basti-
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|_ dor huecas 67, que corresponde a cada uno de los tres gru-

y en montaje al miembro de apoyo giratorio descrito en

‘en posiciones inmediatamente mds alld de log extremos o-
puestos ‘de la fila de dieciocho rotores 65 psra trabajar

le tierra, siendo dichas placas de proteccién 55 sustan-

Hoja nGm. an
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pos 64 de rotores pars trabajsr la tierra, estd conectada
éI bastidor 60 por solemente dos correspondientes de los
geis paralelogramos articulados 43, estando esas transmi-
siones articuiadas dispuestas de tal modo gue cada grupo
64 es desplaszable hacia arriba y hacia abajo con relacidn
al bastidor 60, independientemente de los otros dos gru-
POS.

La parte pogterior del baétidor 60 con respecto
8 la direccidén A estd provista de un miembro de apoyo gi-
ratorio 8% que tiene la forma de un rodillo para el terre-~
no abierto que comprende una pluralidad, tal como de ocho,
de elementos alargsdos 84 montados circunferencidlmente,
los cusles estan enrollados helicoidslmente alrededor del
eje de rotacidn del miembro 83%. El miembro de spoyo girs=-
tprio 83 se extiende a través de la anchura de trabajo

total de los tres grupos 64 y es similsr en construccidn

16 que anteceds 48, excepto en que tiene uns longitud a-
xial considerablemente mayor. Las placas de proteccidn 55
anteriormente descritas estén cbnectadas, de una manera

ajustsble a pivotsmiento, a las superficies relativamente

alejadas de las dos placas laterales 634 del bhastidor GO,

cialmente idénticas a las que se han descrito en lo que
antecede. EL miembro de acoplamiento o caballete anterior- '
mente deserito 58 estd sujeto s las partes froubales de

las vigss 61 y 63 de bastidor en una posicibn a mitad de
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. recorrido entre los plgnos de las dos plscas laterales
63A del bvastidor 6O,

‘ ' Cuando se ha de usar el apero para cultivsr la
tierra de las Pigs. 7 y'8 de.los dibujos, se conecta su
miembro de acoplamiento o caballete 58 al enganche o dis-
positivo de elevacidén de tres puntos- en la'trasera de un
tractor agricola u otro vehiculo opersnte y se pone el eje
79 de enbtrada giratorio que sobresale hacis ddelante, de
su caja de engranajes central 74, en conexidn de accionado
con el ejé de toma de fuerza del mismo tractor u otro ve-
hiculo por nmedio de wn eje transmisidn telescbdpico inter-
medio de la clase que se ha descrito en lo que antecede.
Como en el caso de ls realizacidn de las Figs. 1 a 6 de
los dibujos, los ajustes que pueden requerirse antes de co

menzar el trabajo incluyen ajustar el nivel del eje de

tidor 60, fijer las posiciones de las placas de protec-
. ¢ibn 55 pars adaptsrlas sl ajuste de nivel del miembro
83 con relacidn al bastidor y la seleccidn de las rela-
ciones de trensmisidn apropiadas en los tres engrensjes
70 y 80 de cambio de velocidades. Los engrenajes 70 y 80
de-cambio de velocidades estardn desde luego dispuestos
casi siempre de modo que los dieciocho rotores 65 psra
“trabgjor la tierra giren a la misma velocidad cuendo ge
aplica accionamiento giratorio sl eje de entrada 79 de
ia caja de engranajes central 74, pero se hqée notar que,
en cireunstanciag de funcionesmiento muy excepcionales,
los rotores 65 de un grupo 64 podrian ser dispuestos ps-
ra.girar a uns velocidad mds répida o mis lenta que la

de los otros dos grupos 64, & bien los miembros 65 de

‘Haja n(‘lm.__all_“ v

rotacibn del miembro de apoyo 83 con relacidn al del bas-

&
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| los tres grupos 64 podrisn ser dispuestoé para girsr a

velocidades diferentes. Al moverse el apero sobre un cam-

 po con los miembros 65 de sus tres grupos 64 girando to-

dos en los sentidos que se han indicado medisnte pequeilas
Llechas en la Fig. 7 de les dibujos, los tres grupos 64
pueden moverse hacis arriba y hacia abajo con relacién

al bastidor 60 independientemente unos de otros péra

- gdaptsrse a las ondulaciones de ls superficié del terreno

que estd siendo trsbajsdo y pera permitir que los rotores
de por lo‘menos un grupo 64 monten hacia arribs sobre una
piedra empotrada u obro obstaculo sustancislmente inamo-
vible. Tales movimientos enbrailan desplazasmientos hacia
arribas y hacia absjo alrededor de los ejes sustancial-
mente horizoantales de los pasasdores de pivobe que coope-
ran con las patillas superior e inferior 82 soportadas
por la viga 61 de bastidor. También en este caso cada
grupo 64 es de peso bastante pequeiio con relscidn al pe-
80 combinado del bastidor 60 y de lss demds pasrtes del
apero, de modo que puede moverse hacia arriba y hacis
abajo sin dificultad. Tales desplazamientos hacia arribs
yAhécia abajo de los grupos 64 con relacién al bastidor
60-son limitados, como en la realizacién de las Figs. 1

a 6 de los dibujos, por topes 85 superiores e inferiores

‘(de los cusles solamente son visibles los topes superio-

res en la Fig, 7 de los qibujos), cooperando dichos to-

| pes 85 con ls viga trasera 62 de bastidor y habiendo un

‘total de seis topes superiores e inferiores 85, estando

dos de ellos soportados por cada una de las tres partes
de bastidor huecss 67, Las dos paas 27 de csda rotor 65

estdn espaciadas entre si por uns distancis marginslmen=-
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- te mayor que la de espaciamiento (de preferencia sustan~

cislmente de 25 cm) entre los ejes de rotacidn de los
ejes'66 vecinos en cads grupo 64, de modo que log. seis
rotores 65 de céda grupo 64 se sblapan en efecto entre

sf y producen una socle faja de terreno trabajado. Los ro-
tores 65 que estdn situsdos a lo largo de las dos uniones
entre los tres grupos trabajsn fajas de tierra contiguas,
cuando no ge solapan marginalmente, de modo due el aperc¢
trabaja una sola faja ancha de tierra, que tiene una an~
churs de sustancialmente 4 1/2 metros, sin discontinuidad
alguns apreciable en las posiciones que estdn en coinci-
dencia, en la direccidn A, con las dos uniones entre los
tres grupos G4, ‘

Ia vigs trasera 62 de bastidor estd provista de
tres ménsulas que sobresalen hacia atris 85\ en una posi-
¢ién central y en dos posiciones prbximas a los extremos
opuestos de dicha viga 62. Tias ménsulas 85A tienen una
extensibén vertical considerable (véase ls I'ig. 8) y ca~
da uno de ellos estd conectsdo por una transmisidn arti-
culada bivotable correspondiente, en forma de un parale-
logramo articulado 86, s patillas superiores e inferiores
soportadas por uns bsrra de speros 87 sustancialmente ho-

rizontal que estd en relacién de sustancialmente parale-

‘1a con las vigas 61, 62 y 63 de bastidor. Brazos incli-

nasdos hacis abajo y hacla atrds en los extremos opuestos
de 13 barra de aperos 87 soportan los ejes alinecados ho-
rizontalmente de dos ruedas 88 de marchs sobre el terreno,
cuyas ruedas 88 sostienen directauente 15 barra de aperos
87 ﬁesde la superficie del terreno. La borrs deAaperos 87

es apbta pora soportar utensilios o speros agricolss de
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| una serie de clases diferentes y, por ejemplo, se ha ilus-
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15

20

trado como provista de uns fila de once mecanismos 89 de
sembrar semilla, de¢ precisién, espaciados entre si regu-
larmente, cada uno de los cusles incorpora su propia rue=-

da de marcha sobre el terreno. La barra de aperos 87 y

| las partes que soportan s la misma pueden moverse hacia

arriba y hacia gbajo con relacidn al bastidor 60 alrede~
dor de los ejes de los pssadores de pivote horizontales
que conectan los paralelogramos articulados 86 a los so-
poptes 854° Los paralelogrsmos articulados 86 son en ge-
nersl similsres en construceidn y en disposicidn a lss
transmisiones articuladss anteriormente descritas 43 pe-
ro, hablando en términos generales, no es necesario que
incorporen placas de iefuerzo correspondientes a las pla-
cas de refuerszo anﬁeriormente descritas 42, ya que no
tienen que soportsr fuerzas grandes que sctlien latersl-

mente como han de soportsr las trsnsmisiones srticulsdss

'43 en la realizacién de las Figs. 1 a 6 de los dibujos.

Los pasadores de pivote medisnte los cusles estdn conec-
tadas lss transnisiones articuladas 86 a lss ménsulas
85A~fienen convenientemente la forma de pernos de pivote
liberaﬁles, de modo que, cuando no se requieren, se pue~
de soltar la barra de aperos completa 87 y los parslelo-
grémos articulados 86 del resto del aspero.

.~ En la realizscidén de lss Figs. 7 y 8 de los di~
Btjos, hay tres de los grupos 64 de rotores 65 pars tra-
bajar la tierra quc estidn dispuestos en uns fila susteon-
cigluente horizontal que es sustancislmente perpendiculsr
a8 lc direceidn A, pero ésto no es esencisl y, aunque no

ge ho itlustrado, se puede prever un spero que comprenda
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fuan solo grupo dispuesto similsrmente, o dos de tales gfu-
pos, o incluso mis de tres de tales grupos, siendo despla-
zéble'el grupo, 0 cada uno de éstos, en conjunto hacias
arriba y hacia abajo con.relacién'a un bastidor, equiva=
lente ol bastidor 60, que estd sostenido directamente des-
'de'la superficic del terreno por un miembro'de apoyo equi-
lvalente gl miembro de apoyo girstorio 83. Eﬁ el caso de

un abero quz tenga solsmente un Gnico grupo, ¢se EBrupo
puede tener una anchurs de trabajo eficaz de 2 1/2, 3, &,
4 1/2 metros, o incluso més, y serd evidente que pueden
preverse obrasz snchuras de trabajo en aperos que tengen
dos o mis grupos separados de robtores para trabéjar la

tierra.
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" | . REIVINDICACIONE3

! recogen en las reivindicsciones siguientes:

en la que los citados rotores, dursate el funcionsmionto,

son accionados por el terreno.

Hoja nGm, u29m

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentsn pars que sean objeto de esta solicitud de Patente

de Invencioén en Espeiia, por VEINTE afios, son los que se

-12.- Una miquina perfeccionads para culbtivar
la tierra que comprende un bastidor dispuesto’para acopla-
miento a un tractor o a otro vehiculo opersnte y provisto
de una pluralidad de rotores destinados a girar alrededor
de ejes que se extienden hscia srribs.y de un miembro dis-
puesto para apbyar al menos porcislmente a dicho basti-
dor desde la superficie del terreno cuando laz miquina es-
té& en uso, en la que, durante el funcionsmiento de la mé-
quina, dichos rotores son desplazables juntos hacia arri-
ba'y hacia abajo con relscidn al miembro de apoyo.

22,= Una'méquina seglin la reivindicacidn 18,

_ - 32,- Una mdquina segfin las reivindicaciones 12
0 2é,'en la que al menos dos rotores tienen una posicibn
fija cada uno con respecto al -otro yrson desplazables jun-
tos hacia arriba y hacia abajo con respecto sl citado miem-
Bro de spoyo. x
.. 43,~ Uns mdquina segln cuelquiera de las reivip.
dicaciones precedentes, en la que se hsn previsto al menos
ocho rotores.
52,~ Una mdquina segﬁn cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, en la que los citados rotores

gon desplazables juntos s pivoteniento alrededor de un eje
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| que estd situsdo frente a dichog rotores con respecto al

sentido previsto de desplazamiento para funcionsmiento de

la mdquina. _
6&,~ Una miquina segln la reivindicacidn 52,

en la que el citado eje estd dispuesto horizontalmente o

en esencia horizontalmente,

72 ,~ Una miquins segln las reivindicsciones
58 o 6%, en la que el citado eje se extiende perpeandiculer
o sustancialmente perpéndicular a8 la direceidn prevists
de desplazamiento pars funcionsmiento de la mdquina.

82,~ Una mdquina segin cualquiera de las rei~
vindicaciones precedentes 52 a 72, en la que el citado cje
es uno de los ejes de pivotamiento de uns transmisidn ar~
ticulada pivotable, mediante la cual dichos rotores estén
conectados a dicho bastidor.

92,- Una miquina segln cuslquiera de las rei-
vindicaciones precedentes 12 a 8%, en ls que los rotores
son desplagzables hacis arriba y hacia sbajo contrz una
oposicibn eldstica.

102, Una méquina segin cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes 12 g 92, en la que dichos apoyos
giratorios ven soportados por una viga comin que es des~
plazsble hscia arriba y hacia abajo, durante el funciona-
miento, con relscibn s dicho miembro de apoyo.

112,- Uns mdquina seghn la reivindicacidén 102,
en la que la citada viga comln estd situsda entre dos vi-
gas transversales de dicho bastidor y se han previsto me-
dios pasra limitar la cspacidad de desplazamiento de dicha
vigas comin con relacidn al bastidorven por lo menos una

direceidn,
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122,~ Uns miquina segin cualgquiera de las réi—
vindicaciones precedentes 12 a 112, en la que dicho miem~
bro.de spoyo es un miembro de apoyo girstorio que esti co-
nectado a dicho bastidor'y que estd dispuesto detras de los
citados rotores con respecto a la direccidn prevista de
desplazamiento pars funcionamiento del apero.
132,~ Uns méquina ségﬁn la reivindicacidn 1223,
en la que el miembro de'apoyo giratorio esta dispuesto pa~
ra girsr slrededor de un eje horigontal o sustancislmente
horizontal que se exbiende sustancialmente perpendicular,
o al menos transversal, a la direccidn previéta de despla-
zamiento para funcionsmiento de la méquina.
l42,~ Una maquina segln las reivindicaciones
- 122 a 132, en la que el miembro de apoyo girstorio es ajus-
table hacia arribs y hacia abajo en cusnto é nivel con re-
lacién sl bastidor.

152 .~ Una mdquina segin cualquiers de las rei-
vindicaciones precedentes 122 a 148, en lg que el miembro
de aspoyo giratorio se extiende a través de susbancislmen-~
te toda la anchura de trabsjo de la miquina y apoya direc—
temente a dicho basstidor desde la superficie del terreno
durante el funcionamiento de la mdquina.

_ 162,~ Una mdquina segln cuslquiers de las rei-
vindicaciones-precedentes 122 g 158, en la que el miewbro
de apoyo giratorio tieme ls forma de un rodillo cuys cir-
cunferencia estd provists de una pluralidad de elementos
alargsdos que se extienden en la misma direccibn general

' que la del eje de rotacidn del rodillo.
.l7ﬂ.~ Una mdquina seglin 1ls reivindicacibdn 152,

en la que los elementos alargados estdn enrollazdos heli-~
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| _coidalmente alrededor del eje de rotacidn del rodillo.
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188,~ Una'méquina perfeccionads para cultiver
ls tiefra. . .

Tal y como sé ha descrito en ls Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompaiian y pa-
ra los fines que se han especificado.

Beta Memorie consta de treints y dos hojas es-

critas a miquina por una sola de sus caras.

P.A.
Fernando de Elzaburu

Por Pader.
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