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2.

MEMORIA DESCRIPTIVA
El registro de la Patente de Invención que se 

solicita tiene por objeto garantizar la explotación ex­
clusiva en todo el territorio nacional y sus posesiones 
de una máquina de tipo cabalgador para la recolección y 
pisado mecánicos de la uva, conforme se describe a con­
tinuación y se representa gráficamente en los adjuntos
dibujos, a título de ejemplo.

La presente invención se relaciona con una má 
quina perfeccionada y adecuada para realizar directamen 
te sobre el terreno el ciclo completo de recolección y 
pisado de la uva. Son ya conocidos y usados varios ti­
pos de máquinas que proceden a la recolección mecánica 
de la uva. Generalmente, estas máquinas consisten en un 
tractor normal agrícola modificado por la aplicación de 
un dispositivo agitador de las hileras de las vinas, un 
transportador mecánico y un recipiente de recogida de 
los racimos. Este recipiente está normalmente constituí 
do por un carro arrastrado por el mismo tractor, al que 
se conducen los racimos mediante dicho transportador.
En una versión más completa, la máquina está dotada tam 
bién de un dispositivo de pisado y despedunculado de la 
uva inmediatamente después de recogida, así como de un 
carro-cisterna arrastrado por el tractor y adecuado pa­
ra recoger inmediatamente el mosto en un ambiente cerra
do.

Las máquinas hasta ahora realizadas, aón pro 
duciendo resultados satisfactorios, no han tenido una 
gran aceptación porque su comportamiento en la práctica 
depende sensiblemente de la configuración del terreno y
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por consiguiente de los viñedos plantados en el mismo, 
con las consiguientes dificultades de maniobra para man 
tener el elemento agitador (en general, del tipo de es­
trella rotatoria) en perfecto orden de trabajo en con­
tacto con la hilera sustentadora de los racimos.

Además, las máquinas conocidas sólo son ade­
cuadas para determinados tipos de viñedos, cultivados 
lo más regularmente posible y sin excesiva exuberancia 
vegetativa. La acción de agitación se realiza entonces 
sustancialmente batiendo el hilo de soporte de la hile­
ra cuya acción se transmite a los racimos, determinando 
la separación de las uvas. Evidentemente, los racimos 
más alejados del hilo de sustentación reciben un menor 
impulso y por consiguiente no se separará cierta canti­
dad de granos de uvas.

Se conocen también máquinas de tipo "cabalga— 
dor", es decir, que trabajan a caballo de la hilera y a 
veces actúan simultáneamente sobre dos de ellas adosa­
das. También estas máquinas están normalmente provistas 
de elementos agitadores que golpean el hilo de soporte, 
con las desventajas ya citadas de las máquinas que ope­
ran lateralmente a la hilera.

Objeto de la presente invención es el de pro­
porcionar una máquina completamente mecanizada para la 
recolección e inmediato pisado de la uva, que elimine 
o reduzca al mínimo los citados inconvenientes, supe - 
rando las limitaciones de las máquinas conocidas.

La máquina según la invención es de tipo "ca­
balgador" y está particularmente adaptada a los viñedos 
de tipo espaldera. Garantiza un mayor rendimiento en la
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recogida de los granos de uva y una menor dificultad de 
guiado, permitiendo además seguir la configuración de 
la hilera sin necesidad de un control continuo y preci­
so de la adherencia del elemento agitador a aquélla.

Estos y otros objetos se realizan mediante la 
máquina de recolección y pisado mecánicos de la uva de 
acuerdo con la invención, en particular para viñedos 
cultivados con espaldera, la cual máquina comprende un 
tractor que constituye el elemento de tracción y de so­
porte de toda la máquina, una pisadora -despedunculado­
ra fijada a dicho tractor y adaptada para su conexión a 
un carro-cisterna arrastrado por el mismo tractor, asi 
como un grupo mecánico de recogida de la uva. Esta má­
quina se caracteriza por el hecho de que el citado gru­
po de recogida comprende un bastidor rígido montado en 
voladizo sobre dicho tractor y sobre el cual se hallan 
articulados una serie de vástagos provistos de medios 
de accionamiento alternativo para batir o agitar toda 
la superficie del viñedo, estando provisto además dicho 
bastidor de unos primeros medios de mando para desplaza 
mientos en dirección vertical, de tonos segundos medios 
de mando para rotaciones alrededor de un eje horizontal 
sustancialmente paralelo a la dirección de desplazamien 
to de la máquina, '.de tonos terceros medios de mando para 
desplazamientos transversdes respecto a un plano verti­
cal sustancialmente central del bastidor y de unos cuar 
tos medios de mando para rotaciones alrededor de un pía 
no vertical sustancialmente ortogonal a la dirección de 
desplazamiento de la máquina, disponiéndose unos medios 
de cierre por mando elástico en la parte inferior de di



5

10

15

20

25

30

5.

cho grupo de recogida.
Las características y ventajas de la presente 

máquina se comprenderán mejor mediante la siguiente de¿ 
cripción, de carácter ejemplificativo y no limitativo, 
con referencia a los adjuntos dibujos, en los cuales:

La figura 1 muestra en planta la máquina en 
cuestión, con sus diversas partes componentes conecta­
das entre sí.

La figura 2 muestra un detalle ampliado del 
grupo de recogida según la invención, observado en plan
ta*

La figura 3 muestra el tractor y el grupo de 
recogida conectados entre sí, en vista frontalj y

La figura 4 muestra en vista lateral el grupo 
de recogida conectado a la pisadora-despedunculadora.

La presente máquina está sustancialmente cons 
tituída por la asociación de un grupo de recogida 5, sje 
gún la invención, una pisadora-despedunculadora 6 y un 
tractor 7, éstos últimos ya conocidos (véase figura 1).

El grupo de recogida, mostrado ampliadamente 
y en planta en la figura 2, está sustancialmente consti 
tuído por un bastidor metálico rígido provisto de dos 
traviesas longitudinales 8 y 9, paralelas entre sí y 
dispuestas horizontalmente, a las que está fijada una 
estructura metálica rígida provista de dos montantes la 
terales 10 y 11, fijados a la traviesa 8 mediante sen­
dos estribos 12 y 13, de dos montantes laterales 14 y 
15 fijados a la traviesa 9 mediante sendos estribos 16 
y 17, y de dos traviesas superiores 18 y 19 adecuadas 
para unir respectivamente los montantes laterales 10 y
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14 y los montantes laterales 11 y 15, estando provista 
además dicha estructura metálica rígida de otras dos 
traviesas superiores 20 y 211, perpendiculares a las an 
teriores traviesas superiores 18 y 19 y adecuadas para
htv?y éstas últimas entre sí»

Todo el bastidor rígido así constituido es
sostenido por el tractor del siguiente modo.

¿tote todo, el tractor 7 está modificado de 
tal manera que presenta por delante dos montantes 22 y 
23, sustancialmente de la misma sección, pero de mayor 
altura que dicho bastidor rígido (véase figura 3). Es­
tos montantes están atornillados por su extremo infe­
rior, a través de sendas chapas 24 y 25, sobre un arma­
zón de refuerzo 26, fijado al fondo del tractor y, so­
bre su extremo superior, se dispone y suelda una travie 
sa 27 (véase figura 1). En un extremo de la traviesa 27 
se forma una horquilla 28 adecuada para recibir una co­
rrespondiente parte saliente 29 fijada a otra traviesa 
30. Insertando un perno 31 en los orificios practicados 
dentro de la citada horquilla y de la parte saliente, 
se realiza una unión articulada entre las traviesas 27
y 30.

Examinando la figura 3, se observa un disposi 
tivo oleodinámico constituido por un émbolo 32, articu­
lado por su extremo libre sobre un estribo rígido 33 
vinculado a la traviesa 30 y desplazable dentro de un 
cilindro hueco 34, articulado por su extremo Ubre so­
bre un estribo rígido 35, vinculado al montante 23, el 
cual determina un movimiento de la traviesa 30 alrede­
dor del perno 31, cuya amplitud está determinada por la
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carrera del émbolo 32. Tal dispositivo oleodinámico es 
alimentado con aceite a presión, enviado a través de ade 
cuadas bombas por irnos conductos conectados a aquél (no 
mostrados) y contenido en unos depósitos dispuestos en 

5 el tractor (en la figura 1, uno de estos depósitos se in
dica con 36).

Examinando las figuras 2 y 3, se observa que 
por encima de la traviesa 30 hay otro dispositivo oleod̂ L 
námico, también constituido por un émbolo 37, deslizable 

10 por el interior de un cilindro hueco 38. El extremo li­
bre del émbolo 37 está articulado sobre un apéndice 39 
formado sobre la circunferencia de un soporte de empuje 
circular y vertical 40, mientras que el extremo libre 
del cilindro hueco 38 está articulado sobre un estribo 

15 rfgido 41 vinculado a la traviesa 30. Este dispositivo
oleodinámico determina un movimiento circular de una par 
te del citado soporte de empuje ( del modo que seguida­
mente se especificará) alrededor de su eje A (^éase fle­
cha B en la figura 2), cuya amplitud está determinada 

20 por la carrera del émbolo 37. Las modalidades de alimen­
tación de este dispositivo oleodinámico son las mismas 
del anterior. A este respecto hay que especificar que el 
aceite a presión es bombeado a través de los conductos 
también a los otros dispositivos oleodinámicos de mando 

25 y de regulación que, seguidamente se describirán.
En la figura 2 se observa que el soporte de 

empuje circular 40 está sustancialmente constituido por 
un disco fijo 42, vinculado a la traviesa 30 y por un 
disco móvil 43 unido a aquél y que coopera con él por 
fricción rodante o rotatoria. El desplazamiento del ém-30
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bolo 37 determina por consiguiente una limitada rota­
ción del disco móvil 43 alrededor del eje A del sopor­
te de empuje 40» Sobre la superficie frontal del cita­
do disco móvil hay fijada también una horquilla 44 ade 
cuada para recibir el correspondiente extremo 45 de un 
brazo rígido 46 (véase figura 4). Insertando el perno 
47 en los correspondientes orificios de la horquilla 44 
y del citado extremo 45, se realiza una conexión articu 
lada entre el brazo rígido 46 y el soporte de empuje 
circular 40.

Como se observa en la figura 3, el citado bra 
zo rígido está fijado por su otro extremo, a través de 
una chapa 48, a un disco fijado 49 de otro soporte de 
empuje circular 50, dispuesto en sentido horizontal y 
constituido sustancialmente como el anterior, siendo ca 
paz dicho disco móvil 51 de girar alrededor del eje ver 
tical C y estando fijado a las dos traviesas 20 y 21 an 
tes descritas. De este modo, el conjunto del bastidor 
metálico rígido y de la estructura metálica rígida es 
sostenido y desplazado por el tractor.

Como se ilustra en la figura 2, se incluye 
otro dispositivo oleodinámico que, como el anterior, e£ 
tá constituido por un émbolo 52 articulado por su extre 
mo libre sobre un estribo rígido 53 fijado al brazo rí­
gido 46 y desplazable dentro de un cilindro hueco 54, a 
su vez articulado por su extremo libre sobre un estribo 
rígido 55 fijado sobre un apéndice 56, formado en el 
disco móvil 43 del soporte de empuje 40. Este dispositi 
vo oleodinámico determina un movimiento circular del 
brazo rígido 46 alrededor del perno 47 y, por consiguien-
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te, de todo el conjunto de bastidor metálico rígido y es 
tructura metálica rígida, estando determinada la ampli­
tud de dicho movimiento circular ( de 300 mm aproximada­
mente) por la carrera del émbolo 52. Finalmente para pro 
ducir un movimiento rotatorio del soporte de empuje cir­
cular 50 alrededor de su eje vertical C, se prevé otro 
dispositivo oleodinámico, también constituido por un ém­
bolo 57 articulado por su extremo libre a un apéndice 53 
dispuesto sobre el soporte de empuje 50 y desplazable 
dentro de un cilindro hueco 59, articulado por su extre­
mo libre sobre un estribo rígido 60 fijado sobre la tra­
viesa superior 19. El citado movimiento rotatorio deter­
mina por consiguiente una rotación limitada de todo el 
conjunto de bastidor metálico rígido y de estructura me­
tálica rígida respecto al tractor, estando determinada 
la amplitud de este movimiento rotatorio, también en es­
te caso, por la carrera del émbolo 57.

Con referencia ahora a las figuras 2, 3 y A, 
se observan dos columnas verticales 61 y 62, distanciadas 
entre sí y respectivamente dispuestas en correspondencia 
con los montantes laterales 10 y 11. Cada una de estas 
columnas verticales está sostenida por un estribo supe - 
rior 63 y por uno inferior 64, fijados uno sobre cada 
montante lateral, de tal manera que cada columna no pue­
da desplazarse en sentido vertical y pueda en cambio gi­
rar libremente dentro de dichos estribos.

En correspondencia con los otros dos montantes 
laterales 14 y 15, se disponen también otras dos colum - 
ñas verticales 65 y 66, distanciadas entre sí en igual 
medida que las anteriores y también sostenidas por res-
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pectivos estribos superiores e inferiores, fijados so­
bre dichos montantes laterales y que permiten sólo el 
movimiento de rotación de las columnas dentro de dichos 
estribos.

Sobre el extremo libre superior de cada colum 
na vertical antes indicada hay fijada una palanca de 
dos brazos 67, 68, 69 y 70, cada una de ellas unida a 
la palanca contigua mediante un tirante 71, 72, 73 y 74
Todo el conjunto articulado palancas-tirantes-columnas 
verticales así constituido es puesto en rotación por 
dos motores oleodinámicos 75 y 76, respectivamente sos­
tenidos por una chapa 77 soldada a un extremo de las 
traviesas superiores 20 y 21 y por una chapa 78 soldada 
al otro extremo de las traviesas citadas, estando mecá­
nicamente conectados esos motores al referido conjunto 
articulado a través de respectivos tirantes 79 y 80.

Sobre cada columna vertical se fija, del modo 
seguidamente descrito, los batidores, adecuados para s£ 
parar por agitación los granos de los racimos de uva. 
Cada batidor 81 está sustancialmente constituido por un 
vástago cilindrico alargado de material elástico, por 
ejemplo de fibra de vidrio, el cual está encerrado en 
una vaina de fibra resinosa y se inserta luego en un 
alojamiento cilindrico de plástico. En un extremo del 
batidor se inserta a presión una pieza tubular incurva­
da 82 de acero, que hace de parte batiente; el otro ex­
tremo del batidor se recubre en un corto trecho por una 
pieza de material protector, por ejemplo de goma, sobre 
la que se aplican dos perfilados en C de chapa. Este úl 
timo extremo del batidor se coloca y afianza contra la
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columna mediante una estructura de sustentación, que 
abarca el citado extremo y a la columna y está consti­
tuida por dos hilos metálicos incurvados 83 provistos 
de vástagos terminales fileteados y unidos entre si por 
dos chapas verticales 84, atornilladas contra dicho ex­
tremo libre del batidor (véase figura 3). De este modo, 
sobre cada columna se fija una serie de batidores.

En particular, para realizar una eficaz ac - 
ción agitadora de las hileras, los batidores fijados a 
las columnas 61 y 65 se colocan a la misma altura, mien 
tras que los batidores fijados a las columnas 62 y 66 
(más cortos que los anteriores), aón estando colocados 
a la misma altura entre sí, resultan desfasados respec 
to a los anteriores para no obstaculizarse con ellos, 
de tal manera que haya dos series de batidores que tra­
bajen sobre un plano horizontal distinto a aquél sobre 
el que trabajan las otras dos series de batidores.

Sobre cada traviesa longitudinal 8 y 9 se fi­
jan además dos perfilados metálicos 85 y 86, por lo me­
nos de igual longitud que ellas y dispuestos en el espa 
Cío comprendido entre tales traviesas longitudinales, 
de tal manera que los dos perfilados más internos
queden poco distanciados entre sí.

En la descripción del funcionamiento de la má 
quina se explicará la misión de estos perfilados. En el 
perfilado 85 hay unos resaltos cilindricos 37 (véase fi 
gura 3) alineados entre sí y dispuestos a intervalos re 
guiares, cada uno de los cuales puede recibir la corres 
pendiente cavidad de un platillo 88 capaz de girar aire 
dedor del citado resalto. La rotación de cada platillo
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tiene lugar, sin embargo, en un ángulo limitado solamen­
te, gracias a un muelle de tracción 89 dispuestos entre 
el mismo y el perfilado 85. Cada platillo está provisto 
además de orificios pasantes 90 para permitir la fija­
ción de láminas antichoque 91 de poliestireno, cada una 
de las cuales presenta una forma aproximadamente rectan­
gular (véase figura 2) y está provista de un orificio pa 
sante de diámetro sustancialmente igual o mayor que el 
del platillo 88. Cada lámina se coloca con su orificio 
pasante sobre el correspondiente platillo y luego se 
atornilla al mismo mediante un específico disco de apre­
tado 92. De este modo se obtienen dos filas de láminas.

Las láminas de estas dos filas están además 
oportunamente inclinadas hacia abajo en la misma direc­
ción, como se muestra en la figura 3, para poder condu­
cir los granos de uva recogidos, a través de una resbala 
dera 93 fijada bajo la traviesa longitudinal 9, hacia 
una cinta transportadora 94 de tipo continuo, dispuesta 
sobre el armazón de refuerzo 26 fijado bajo el fondo del 
tractor 7. La citada cinta transportadora se acciona se­
gún la dirección de la flecha D por un motor (no mostra­
do) montado sobre la pisadora-despedunculadora 6, de tal 
manera que transporte los granos de uva hacia esta máqui 
na.

Como las citadas láminas, además de conducir 
del modo especificado los granos de uva hacia la cinta 
transportadora 94, han de poder desplazarse para permi­
tir la superación de las estacas de soporte de la hile­
ra, con el consiguiente peligro de caída de dichos gra­
mos a tierra, se emplea una tira de plástico (no mostra
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da) que se fija a la traviesa longitudinal 3 y se dispo­
ne sobre la fila superior de las láminas citadas, en to­
da su longitud. Para evitar demás que los granos de uva 
recogidos puedan dispersarse lateralmente al grupo de re 
cogida, a la altura de cada traviesa longitudinal 8 y 9 
se aplica una oportuna cubierta de protección ( de las 
que se muestra una sola en la figura 4, indicada por 95) 
que se dispone paralelamente a la respectiva traviesa 
longitudinal y se fija a los dos montantes laterales con 
tiguos y a una barandilla 96, a su vez fijada entre un 
montante lateral y la parte terminal de la traviesa lon­
gitudinal, y que se refuerza o tensa mediante un vástago 
97; La altura de cada cubierta de protección supera algo 
a la de los batidores más elevados.

Por el mismo motivo antes indicado, a la altu­
ra de la barandilla 96 se disponen unas bisagras 98 (véa 
se figura 3) sobre las que se articulan giratoriamente 
sendas compuertas 99 y 100, en cada una de las cuales se 
fija una tira de plástico de forma rectangular, cerrada 
por una moldura perimétrica metálica. Cada tira posee 
una altura por lo menos igual a la de dichas cubiertas 
de protección y una anchura suficiente para garantizar 
una eficaz protección lateral contra la dispersión de 
los granos de uva en la figura 3, tales tiras se indican
respectivamente por 101 y 102).

Las mencionadas compuertas se mantienen contra
las referidas láminas mediante muelles de tracción 103 y 
104, enganchados por un extremo a la respectiva compuer­
ta y por el otro a la respectiva traviesa longitudinal 3 
y 9 (véase figura 2),
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En correspondencia con el extremo del grupo de 
recogida opuesto al dotado de las citadas compuertas, se 
disponen además dos chapas de conducción 105 y 106 (véan 
se figuras 1, 2, 3, y 4), cada una de las cuales está fi_ 
jada en toda su altura a un montante, paralelo al corres^ 
pondiente montante lateral 10 y 14 y soldado entre este 
último y la respectiva traviesa longitudinal 8 y 9 ( en 
la figura 4 se muestra uno de tales montantes, indicado 
por 107, que es paralelo y contiguo al montante lateral 
10). El objeto de tales chapas es el de conducir correc­
tamente las hileras al interior del grupo de recogida.

La máquina así construida funciona del siguien 
te modo. Se coloca el tractor 7 coincidentemente con el 
comienzo de la hilera 108, que deberá ser del tipo nde 
espaldera” para asegurar un correcto funcionamiento de 
la máquina. Se dispone luego el tractor paralelamente a 
dicha hilera, de tal modo que el grupo recolector 5 pue­
da abarcar y guiar esta última con las chapas de conduc­
ción 105 y 106 (véase figura 3). A medida que el tractor 
avanza lentamente, las estacas de sustentación de la hi­
lera penetran más hacia el interior de dicho grupo 5, al 
espacio comprendido entre los perfilados metálicos. 86, 
desplazando progresivamente las láminas 91, las cuales 
vuelven a la posición de reposo inmediatamente después 
de rebasarse cada estaca. De este modo, como queda di­
cho, se reducen al máximo las pérdidas de granos de uva 
en tierra.

Los batidores son accionados por los motores 
oleodinámicos 75 y 76 a través del sistema articulado 
palancas-tirantes-columnas verticales anteriormente des



5

10

15

20

25

30

15.

crito y agitan la hilera con movimientos alternos, de­
terminando así la separación y caída de los granos de 
uva sobre las referidas láminas. Tales granos son con­
ducidos del modo ya explicado hacia la pisadora-despe- 
dunculadora 6, que procede a separarlos de las hojas y 
pedúnculos eventualmente retirados de la hilera y a pi­
sar o comprimir dichos granos mediante dispositivos ya 
conocidos.

El mosto así obtenido se bombea luego hacia 
un barril o cisterna fijada a la pisadora-despeduncula- 
dora. Sobre la rueda posterior del tractor 7, opuesta 
al conjunto constituido por el grupo recolector 5 y la 
pisadora-despedunculadora 6, se dispone un oportuno la¡s 
tre 109 para equilibrar el peso de tal conjunto. De es­
te modo, el tractor y el conjunto citado pueden despla­
zarse sin peligro de vuelco, ya sea sobre terrenos lla­
nos o sobre terrenos pendientes de cualquier configura­
ción, cuya pendiente no deberá superar sin embargo un 
límite determinado.

Para recoger la mayor cantidad posible de grfi 
nos de uva, es necesario que el grupo recolector 5 y la 
hilera 103 estén alineados y sean perpendiculares entre 
sí lo más posible, de modo que se evite una agitación 
incorrecta de dicha hilera por parte de los batidores. 
Sin embargo, como durante el movimiento de avance el 
tractor .puede recorrer un terreno desigual respecto al 
recorrido por el grupo recolector, se deduce que el ali_ 
neamiento y la perpendicularidad citados pueden quedar 
alterados. Para evitar tal inconveniente, es necesario 
corregir oportunamente la dirección del grupo recolec-
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tor respecto a la de la hilera. Con la presente máquina, 
esta corrección es posible desplazando el grupo recolec 
tor en sentido transversal y perpendicular respecto a 
la dirección de la hilera, manteniéndolo al mismo tiem­
po paralelo al tractor y distanciado del terreno, a ser 
posible en la misma medida. A tal fin, dichos movimien­
tos de corrección necesarios se realizan mediante los 
dispositivos oleodinámicos y los soportes de empuje an­
tes explicados.

Los movimientos que se obtienen en el grupo 
recolector son por consiguiente:

a) desplazamiento en dirección vertical, ac­
cionando la traviesa 30 mediante el cilindro 34 y el 
émbolo 32 (véase figura 3);

b) desplazamiento transversal respecto a un 
plano vertical que pasa por el eje A, accionando rotatoi 
riamente el soporte de empuje 50 mediante el cilindro 
59 y el émbolo 57 (véase figura 2);

c) desplazamiento en sentido circular alrede 
dor del eje A (véase la flecha B), accionando rotato­
riamente el soporte de empuje 40 mediante el cilindro 
33 y el émbolo 37 (véase figura 2); y

d) desplazamiento circular alrededor del per 
no 47, accionando el brazo rígido 46 mediante el cilin 
dro 54 y el émbolo 52 (véase figura 2).

Mediante diversas combinaciones de estos mo­
vimientos, puede obtenerse por consiguiente una gran 
versatilidad de utilización de la máquina de la inven­
ción, permitiendo trabajar también al grupo recolector 
de la misma sobre planos distintos al de trabajo del
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tractor. Estas distintas combinaciones de movimientos 
han permitido también reducir la anchura del espacio 
de trabajo de los batidores (comprendido entre los per 
filados 86), con una consiguiente reducción en la pér­
dida de granos de uva.

Antes de iniciar el trabajo, se eleva sobre 
el terreno el grupo recolector a una altura determina 
da, mediante el desplazamiento señalado anteriormente 
en el punto a), de manera que se evite todo posible da 
ño a la parte inferior de dicho grupo por choque con­
tra el terreno. Para evitar además que la citada parte 
inferior pueda golpear y dañar también a la cinta tranjs 
portadora 94, fijada al armazón de refuerzo 26 del trac 
tor 7, es necesario apartar suficientemente dicho grupo 
recolector respecto al tractor. A tal fin, cuando se ha 
colocado correctamente el grupo recolector respecto al 
tractor y al terreno, es preferible mantenerlo en esta 
posición fija aplicando sobre el émbolo 32 un distan- 
ciador de seguridad (no mostrado en la figura 3), ade­
cuado para impedir el deslizamiento del émbolo 32 en el 
cilindro 34.

Los materiales, forma, tamaño y disposición 
de los elementos que componen esta máquina, serán sus­
ceptibles de variación siempre que ello no altere el 
espíritu del invento.

La forma en que está redactada esta memoria 
debe tomarse en sentido amplio, no limitativo.
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REIVINDICACIONES
Se reivindica como de propia y nueva invención 

a favor de Industrie A. Zanussi S.p.A., con domicilio en 
Pocdenone (Italia), lo especificado en las siguientes 
reivindicaciones:

la.- Máquina de tipo cabalgador para la reco­
lección y pisado mecánicos de la uva, en particular para 
viñedos cultivados con espaldera, que comprende un trac­
tor constitutivo del elemento de tracción y soporte de 
la totalidad de la máquina, una pisadora-despedunculado- 
ra fijada a dicho tractor y adaptada para su conexión a 
un carro-cisterna arrastrado por el mismo tractor, así 
como un grupo mecánico de recogida de la uva, caracteri­
zada porque el citado grupo recolector comprende un bas­
tidor rígido montado en voladizo sobre el tractor y so­
bre el que se articula una serie de vástagos dotados de 
medios de accionamiento alternativo para agitar toda la 
superficie del viñedo, estando provisto además dicho ba¿ 
tidor de unos primeros medios de mando (34) para despla­
zamientos en dirección vertical, de unos segundos medios 
de mando (33) para rotaciones alrededor de un eje hori­
zontal sustancialmente paralelo a la dirección de des­
plazamiento de la máquina, de unos terceros medios de 
mando (59) para desplazamientos transversales respecto a 
un plano vertical sustancialmente central del bastidor, 
y de unos cuartos medios de mando (54) para rotaciones 
alrededor de un plano vertical sustancialmente ortogo­
nal a la dirección de desplazamiento de la máquina, di¿ 
poniéndose además unos medios de cierre de mando elásfcL 
co en la parte inferior del citado grupo recolector.
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23.- Máquina de tipo cabalgador para la reco­
lección y pisado mecánicos de la uva, según la reivindJL 
cación 13, caracterizada porque sobre el citado basti­
dor van montadas cuatro columnas giratorias, sobre las 
cuales se articulan cuatro series de vástagos menciona­
dos, superpuestas y desfasadas en altura sobre dos pla­
nos laterales y sensiblemente verticales.

33.- Máquina de tipo cabalgador para la reco­
lección y pisado mécanicos de la uva según la reivindi­
cación 23, caracterizada porque los referidos medios de 
accionamiento de los vástagos comprenden una serie de 
palancas y de tirantes, que constituyen una conexión anu 
larmente articulada y que son activados por dos motores 
oleodinámicos para poner en rotación dichas columnas.

43.- Máquina de tipo cabalgador para la reco­
lección y pisado mecánicos de la uva según la reivindi­
cación 13, caracterizada porque los mencionados medios 
primeros, segundos, terceros y cuartos de mando para los 
desplazamientos áel referido bastidor están constitui­
dos por respectivos cilindros oleodinámicos.

53.- Máquina de tipo cabalgador para la reco­
lección y pisado mecánicos de la uva según la reivindi­
cación 4a, caracterizada porque dicho bastidor se arti­
cula rotatoriamente mediante un primer soporte de empu­
je sobre un brazo rígido sustancialmente longitudinal y 
adosado respecto a dicho tractor, estando a su vez rota 
toriamente articulado ese brazo rígido mediante un se­
gundo soporte de empuje sobre una traviesa, articulada 
en voladizo transversalmente al tractor.

63.- Máquina de tipo cabalgador para la reco-
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lección y pisado mecánicos de la uva según la reivindi 
cación 15, caracterizada porque los mencionados medios 
de cierre comprenden una serie de chapas articuladas 
sobre los dos lados del citado bastidor, cada una de 
las cuales está provista de un muelle de tracción, su­
perponiéndose tales chapas en posición de cierre e in­
clinándose hacia abajo por el lado orientado hacia el 
tractor, el cual sostiene, en correspondencia con el 
borde inferior del plano constituido por las referidas 
chapas, una cinta transportadora para la recogida de la 
uva y para su envío a dicha pisadora-despedunculadora.

75.- "MAQUINA DE TIPO CABALGADOR PARA LA RECO 
LECCION Y PISADO MECANICOS DE LA UVA".

Tal y como se deja descrito en la memoria pre 
cedente, que consta de veinte folios mecanografiados 
por una sola de sus caras, y planos de forma y tamaño 
reglamentarios.

Madrid, 13 de Julio de 1977
P.A. de Industrie A. Zanussi S.p.A.

Victoi\Gil^ Veg a
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