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MEMORIA DESCRIPTIVA

El registro de la Patente de Invenciln que se
solicita tiene por objeto garantizar la explotacién ex~
clusiva en todo el territorio nacional y sus posesiones
de un dispositivo para miquina de coser iniciador del
movimiento del apresador del hilo de un dispositive pa-
ra cortar el hilo, conforme se describe a continuacién

y se reprefenta grificamente en los adjuntos dilujos, a

titu16 aé ejemplo.

£l invento se refiere a un dispositivo para
intciar el movimiento'dei apresador de hilo de un dispo
sitivo para cortar el hilo, cuyo varillaje de acciona=
miento comprende una palanca exploradora, que puede ser .
acoplada a un disco de mando acclonable de menera sin-
cronizada con el &rbol del gancho.

" por la'patente'alemana ne 1.125.742 se conoce
un dispositivo para cortar ol hilo en miquinas de coser
en el que a efectos de iniciar el movimlento del apresa
dor del hilo mediante ufa palanca de mano, que Ynicamen
te debe ser accionada estando la mAquina parada, se ha-
ce baScular a través de un varillaje de mando una palan
ca de bloqueo cooperante con un disco de leva, encon =~

tréndose para ello el disco de leva en una posicién de-

rterminada, con lo que es liberado el gatillo de arras=-

tre de un disco de arrastre, que esté fijado sobre un

. &rbol intermedio unido con el &rbol de impulsién del

gancho, de modo que el gatillo de arrastre pasa a una
posicién de trabajo, en la cue ataca a una cspiga de
arrastre, que estf fijada en una rueda dentada soporta-

da de manera loca sobre el 4frbol intermedio, y unida a
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través de un par de ruedas dentadas con el &rbol de im-

pulsién del gancho. Al seguir girando la mAquina, y a
través de la espiga y del gatillo de arrastre, es accig

nado el disco de arrastre con el &rbol intermedio, por

lo que, a través de un cigtleiial, una biela y una polea
soportada de manera loca sobre el &rbol de impulsién
del gancho, le es conferido al apresador del hilo el mo
vimiento preciso para el corte del hilo. Un disco de le
va se hace cargo de la conduccién de la palanca de blo-
queo para trasladar el gatillo de arrastre a su posicién
de reposo, fuera de la via dc movimiento de la espiga de
arrastre, al final del proceso de corte.

Como este dispositive de corte es accionabie
tan solo para cortar el hilo estando la méquina parada,
se ha propuesto (patente alemama n2 1. 159.247) prever pa
ralelanente al &rbol de impulsién del gancho un &rbol de
mando consistente en dos partes parciales unidas por un
acoplaniento de compensacidn, en el que una df; las par-
tes parciales es indespLazable awialmente, mientras qv:xe,
la otra cs movible en sentido axial, La parte parcial in
desplazable axialmente est§ unida con el dispositivo pa=
ra cortar el hilo, mlentras que la otra parte parcial
puede scr puesta en u_ni.én efectiva con un disco de mando
fijado sobre el &rbol del gancho. Sobre esta parte par-
cial esté dispuesto un mielle compresor, que por un ex=
tremo se apoya contra un tope fijado sobre ella, y por
el otro extremo, contra un casquillo dispuesto..de manera

desplazable axialmente sobre esta parte pa_'rcial,. y ado=

. sado a una horquilla de mando accionada a mano o con el

ple. Sobre la parte parcial movible en sentido axial es
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t& dispuesto asimismo un anillo tope, con cuyo lado

frontal coopera und palanca de bloqueo que esté unida

.de manera efectiva con el &rbol de impulsién del gancho

& través de un acoplamiento de friccién, palanca que ,
estando la miquina trabajando, y como consecuencia del
momento de giro actuante sobre ella a través del acopla
miento por friccién,-se apoya contra la parte parcial
movible en sentido axial, junto al lado frontal del ani
1l1lo tépe. 5i a efectos de iniciar el proceso de corte
del hilo, el casquillo es desplazado axialmente por la
horquilla de mando estando la miquina en marcha, con lo
que se tensa el muelle compresor, impide el dispositivo
de Eloqﬁeo mencionado un desplazamiento de la parte par
cial movible en sentido axial. Il impulso de conexibn
queda por lo tanto almacenado. Después de parada la é~
quina, el &rbol impulsor del gancho gira en una pequefiia
magnitud hacia atrés, en contra de su sentido de giro
de trabajo, debido a la energfa de retroceso aimacenada
en la correa eléstica de accionamiento de la miquina,
con 1o que es levantada la palanca de bloqueo, dejando
con ello libre el anillo tope y, con &1, al impulso de
conexién. Debido a destensarse el muelle compresor, la
parte parcial movible axialmente del &rbol de mando es
desplazada bruscamente de tal modo, que una espiga se-

guidora, fijada a una manivela de la parte parcial, pe

netra en la ranura de leva dispuesta en el lado fron-
talrdgi disco de mando. Al seguir girando la miquina, y

conforne a la configuracién de la ranura de leva, es
transmitido por la manivela un movimiento de giro a la

barte parcial movible axialmente del &rbol de mando,
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que es retransmitido a través del acoplamiento de com=
pensacién a la parte parcial indesplazable axialmente
del 4rbol de mando, confiriendo ésta, al apresador del
hilo, a través de un cigleiial y de una biela, el movi=
miento preciso para apresar y cortar el hilo. In este
dispositivo hay que sostener la horquilla de mando en
su posicién de trabajo mientras dura el proceso de cor
te, ya que de otro modo, si se suelta por equivocacién,
se intermmpiria prematuramcnte el proceso de corte,
Existe por lo tanto una cicrta inmseguridad en lo que
respecta a la realizacién coupleta del proéeso de cor=
te.

rs evidente que para los dos dlspositivos se
precisa un gran lujo téenico para la iniciacibn y el go
bierno del dispositivo de corte del hilo. Resulta ade~
mfs insatisfactorio el que ¢l acoplamiento de las par-
tes de accionamiento del apresador del hilo con el dis-
co de mando y respectivamente de arrastre produzca un
ruido de golpe, y (ue las piczas sean sometidas a un
fuerte esfuerzo debido 2 la repentina accién de golpe.

se ha intentado simplificar esta clase de dis-
positivos, para lo cual sc ha empleado um electroimén '
como medio de accionamicnto para el apresador del hilo
(patente alemana n@ 1.435.2653). Fl movimiento de trabaz
jo del apresador del hilo discurre a este respccto &
lo 1érgc de una brusca carrera contfnua del electro =
imén, en contra de la accién de un muelle de recupera-
cién, y ello estando la miquina parada en una determi~
nada posicién de la aguja, en la que los hilos adoptan

la posicién correcta para sexr apresador por cl apresa=
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dor de hilo. Ahora bien, el localizar exactamente esta
posicién resulta relativamente diffcil, y es my gran=
de el.peligro de que la posicién de los hilos varfe co
mo consecuencia de su elasticidad al ser parada la mé-
quina, de mddo que el apresador de hilo mo &apresa los
hilos, o no los apresa correctamente.

_ £1 invento se ha propuesto simplificar un dig
positivo para la iniciacién del movimiento del apresa=
dor de hilo de un dispositivo para corter el hilo, es-
tablecer la unidén de acoplamiento entre el varillaje
de accionamiento del apresador de hilo y el disco de
mando no de manera brusca, sino suavemente, ¥ cuidar de
que la unién de acoplamiento no pueda soltarse antes de
finalizado el proceso del corte del hilo.

Este problema se resuelve por el hecho de que
ol disco de mando est4 dispuesto sobre el &rbol impul -
sor del gancho en forma desplazable en sentido axial
entre una posicibén de reposo y una posicién de trabajo,
estando unido de maneré,solidaria en giro con dicho &r-
bol; porque esti previsto un apoyo desﬁlazable en la
via de movimiento de una seccibén de leva actuante para-
lelamente con respecto al eje longitudinal del &rbol im
pulsor del gancho y perteneciente al disco de leva, apo
yo que es devuelto por una leva del disco de mando a su

posicién de partida, en la que es bloqueable, y porque

" al disco de mando le est& asignado un elemento de reten

30

=z,

cién para el apoyo pasajero en su posicibn de trabajo,
en contra de la accién de recuperacién de un muelle,
Para la iniciacién del proceso de corte basta

en este dispositivo con soltar el enclavamiento del per
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no de apoyo. En su posicién de trabajo, el perno de apo
yo forma un epoyo para el disco de mando, que & través
de su seccién de leva cooperante con el permo de apoyo,
es desplazado axialmente a la posicién de trabajo, en
la que, con sus superficies de leva gobernantes del mo-
vimiento del apresador del hilo, se encuentra em la zo-
na de la palanca exploradora del varillaje de acciona=-
miento para el apresador del hilo. La unién de acopla =
miento con el varillaje de accionamiento se establece
sin brusquedad y suavemente. Durante el desplazamiento
del disco de mando a su posicibén de trabajo, el perno
de apoyo es corrido por la leva del disco de mando a su
posicién de partida, en la que queda enclavado en cuan=
to el disco de mando ha alcanzado su posicién de traba-
jo. Ll elemento de retencidén mantiene a continuacibn al
disco de mando en esta poslcién de trabajo, en contra
de la accién de un muclle de recuperacién. (ueda segura
do con ello que el proceso de corte del hilo discurra'
hasta su final, quédandc excluida wna interrupcidn pre-
matura por descuido.

fn favor del empleo de un disco de mando con
una superficie de leva en su neriferia, en lugar de un
disco de mando con unauranura de leva en su lado fron— -
tal, cabe alegar su fabricacién més sencilla y més ba--
rata. Cuando se emplea un disco de mando asf, se mantie
ne el contacto entre la superficie de mando y la palaﬁ-
ca exploradora corrientemente por medio de un muelle re
lativameﬁte fuerte. Ahora bien, al ser cargada la palan
ca exéloradora tiene que ser vencida la fuerza del mue=
1le; lo que origina una marcha pesada de la méquina. Se
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poﬁe remédio a esto de manera sencilla, conformando pa-
ra ello la palanca exploradora a manera de horquilla, ¥y
haciendo encajar sucesivamente sus dos brazos de palan-
ca con secciones de leva previstas en la superficie pe-
riférica del disco de mando, a efectos de llevar a cabo
el movimiento de trabajo y el de recuperacién del apre-
sador del hilo.

In esta forma de realizacifn se puede disponer
la palanca exploradora y respectivamente el varillaje
de accionamiento del apresador del hilo en forma que
trabajen muy suavemente. Basta con culdar exclusivamen=
te de que la palanca exploradora y el varillaje de accio
namiento no se desplacen esponténeamente como consecuen-
cia de la vibracién de la méquina en marcha. Puede ser—
vir para ello, por ejemplo, un muelle de freno.

Una unién sencilla de accionamiento para el

disco de mando resulta del hecho de que sobre el &rbol

impulébr del gancho, que sustenta el disco de mando, se
halla fijado un elemento de arrastre que, pox medio de
un acoplamiento de compensacifn, esté unido con el disco
de mando, estando el elemento de arrastre previsto ade-
m&s de una superficie de mando para la reposicién de la
palanca exploradora a su posicibn de partida: Queda se-
gurado con ello que la palanca exploradora, que en el

proceso de corte es devuelta a su posicibn de partida

7 ya en la primera yrevolucién del &rbol impulsor del gan=

cho, incluso después de reparaciones o de trabajos de
ajuste en la miquina, en los que eventualmente hubiera
sido desplazada equivocadamente de su posicién de parti
da. Es 6sta la fnica posicifn en la que es posible estz
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blecer la unién de acoplamiento entre el disco de mando
y la palanca exploradora. En cualquier otra posicifn en
trarian en colisién el disco de mando'y la palanca ex~
ploradora al conectarse el dispositivo de corte del hi-
lo, lo que podrfa originar su deterioro y la rotura de
plezas de accionamiento de la méquina. |

Ll invento se describe a continuacién con més
detalle a base de un ejemplo de realizacibén representa-
do en el dibujo adjunto, mostrando:

La figura 1, una representacién simplificada
en perspectiva del nuevo dispositivo en una miquina de
coser de dos agujas; ’

la figura 2, una representacién en perspectiva
del disco de mando y de parte del varillaje para origi-
nar la tensién del hilo, visto aproximadémente en la di
reccién de la flecha A en la figura 1;

la figura 3, una vista de la barte del disco
de mando cooperahte con la palanca exploradors, en la
direccidén de la flecha B en la figura 1;

la figura 4, detalles de un apresador del hilo,
de una cuchilla antagonista y de una pinza para el hilo
inferior, a escala ampliada.

El dispositivo se muestra en una méquina de co=
ser tradicional de gancho plano y dos agujas, en cuya
barra porta~agujas 1 movible hacia arriba y hacla abajo,
estd fijado un porta~agujas 2 con dos agujas 3, 4 con~
ductoras de hilo. Con las agujas 3, 4 cooperan los gan-
chos 5 y 6 accionados por el 4rbol impulsor 7 y que dan
acogida a una canilla de hilo inferior, destinados a

formar dos pespuntes dobles independientes'(tipo de pun-
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tada 301). lLa méquina de coser estd accionada por un mo

,tor de freno automitico, en sf{ conocido, y puede por me

dio de un dispositivo posicionador de aguja ser parada
en poéicionés elegidas, por ejemplo, en la posicifén ba-
ja de la aguja, antes de iniciarse el proceso de corte
del hilo, y en la posicién clevada de la palanca del hi
lo, déspués del corte del hilo.

o Para apresar y cortar los hilos de las agujas
y de los ganchos, estén previstos dos apresadores mbvi-~
les de hilo 8, 9 y dos cuchillas antagonistas L0, 11 es
tacionarias que, al igual cue las pinzas 12, 13 para el
hilo inferior, consistentes cn dos plaquitas flexibles,
estén fijadas en un caballete de soporte 14 y 15 respec
tivamenterpara los ganchos. 1L.0os apresadores de hilo 8,
9 tienen en su extremo delantero forma de horquilla, y
entre las ramas de 1z horquilla presentah sendas 4nimas
16 y 17 para la cuchilla antagonista 10 G4 11 correspon-
diente en cada caso, asl como a cierta distancia de
ellas sendas escotaduras 13, 19 para las pinzas 12 y 13
respectivamente para los hilos inferiores. El apresador
de hilo 3 esté fijado sobre el extremo superior de un
&rbol vertical 20, y el apresador de hilo 9, sobre el
extremo superior de un Arbol verticél 21, Los &rboles
20, 21 estén soportados en el caballete de soporte 14 y

respectivamente 15 de los ganchos. En el extremo infe-

" rior del frbol 21 est4 fijado un cigliefial 22, y en el

extrem@'inferior del &rbol 20, una palanca acodada 23,
dotada de los brazos de nalanca 24 y 25. £l ciglenal
22 y ol brazo de palanca 24 de la palanca acodada 23 es

tén unidos por una barra de traccién de bolas 26 de lar
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go regulable. Al brazo 25 de la palanca acodada atacar

una biela de bolas 27, que ests unida con una palanca de
apriete 23, fijada sobre un 4rbol intermedio 29, soporta
do en la placa portadora de la telé de la mfiquina de co~-
ser. Sobre el #rbol intermedio 29 esti fijada una palan-
ca exploradora 30 de forma de horquilla, que estd dotada
de los brazos de palanca 31 y 32. En el extremo libre

del brazo de palanca 31 estf fijado un perno 33 con un

rodillo 34, 'y en el brazo de palanca 32, un perno 35 con

un rodillo 36. El brazo de palanca 32 estd provisto ade~
més de unma superficie de tope 37.

Para el mando de los movimientos de la palanca
exploradora 30 y, por lo tanto, de los movimientos de
los apresadores de hilo 8 y 9, asf como del varillaje de
accionamiento destinado al dispositivo tensor del hilo y
que serd descrito mds tarde, estd soportado de manera 19
ca sobre el &rbol 7 impulsor del gancho un disco de man-
do 33, que consiste en un disco de leva perfilado 39 éon
las secclones de leva FS5, NI, L y M dispuestas en su pe-
riferia, un disco de leva 40 con una via de leva frontal
41 ascendente en forma de espiral, y una leva 42 actuan-
te en sentido radial, asf como en una placa 44 dotada de
un segmento 43 y de una superficie frontal de tope 45,
que en la zona del comienzo presenta una inclinacién ac-
tumte en sentido axial, haciendo después transicién en
una seccién no inclinada. EL disco de leva perfilado 39
y la placa con segmento 44 estén atorﬁilladcs al disco
de leva 40. Ll segmento 43 termina con su superficie 46
en una escotadura 47 de la placa 44, que se extiende en
sentido paralelo con respecto al &rbol 7. EL disco de



5

10

b
[ %2

'25

30

12,

maﬁdo'3é'e§téruﬁido de manera solidéfié'én'giroréoﬁ el éf'

bol 7 impulsor del gancho a través de un acoplamiento de
compcnsaczén 50 formado por un perno de arrastre 49, con-
ducido en una ranura 48 del disco de mando 38. ElL permno
de arrastre 49 estd fijado a un elemento de arrastre 51
sujetb sobre el 4rbol 7 impulsor del gancho. La superfi-
cie circular periférica exter -ior del perno de arrastre 49
sirve de suwerficie de mando rara la recugeracién de la
palanca exploradora 3C, contra cuya superficie de tope 37
chaca el serno de arrastre 43. Tl disco de mando 33 es .
desplazable axialmente en contra de la accibn de mw mie =
1le de recuperacién 52, que csté dispuesto sobre el 4rbol
7 impulsor del gancho, entre el clemento de arrastre 51y
el disco de mando 38.

41 disco de leva 40 le csté asignado un ;erno 54
en calidad de apoyo, que esté recibido de manera desplaza

ble en un manguito estacionario 53. A efectos de reeciblr

" un muelle compresor 56, el erno 54 esth taladrado par =

cialmente y, para ser enclavado en su posicién de reposo,
esté dotado ademés de una ramira periférica 57, en la que
enca}aLnn aatillo de retenclén 59 con su extremo delante-
ro, qpe ganetra en el manwuLLo 55.a través de una ranura
58¢ El aaLillo de retenc;ﬁn 59 Gaté dispuesto ‘de manera '
basculaﬁle en un sallente de so“orte 60, ¥ se halla unxdo
a una cabeaa.ahorquillada 63 £i ada ‘sobre una oarra de
traccxén 62 que esté.unmda ala armadura de 3 un _electro-
imén 6 Le. Lﬁ barra de tracCLén 62 es desplaz&ble nor el
electroam&n en sentldo axlal, en contra de la acelbn de
un.mue1le de vecuperacxﬁn Ghe TL electroimén 61 esté fije
do.en un& escuadra de sugeccxéﬁ 65, flja sobre 1a placa

- POOR|
e QUALY
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sustentadora de la tela de la miquina de coser.
Antes de ser cortados los hilos, tienen que
ser estirados hasta un largo suficiente para 1a forma=-

cidn de la puntada sigulente. Esto se efectda conve =

hientemente estando suelta la temsién del hilo de agu—

ja. En el dibujo, y en honor a la sencillez, se ha re~
presentado fmicamente un dispositivo 66 tensor del hi-
lo 66 (fig. 1), pero en realidad est& previsto un dispg

sitivo tensor 66 consistente en un manguito 67 f£ijado

en la caja de la miquina, con un perno roscado 63 ranu=

rado longitudinalmente, sobre el que estén dispuestos
dos discos tensores 69, 70, que son oprimidos uno con=
tra el otro por un muclle tensor 72, que es ajustable
por medio de una tuerca moleteada 71, con objeto de
ejercer yna fuerza de frenado sobre el hilo de aguja.
En el manguito 67 estd dispuesta de manera desplazable
longitudinalmente wa espiga 1iberadora 73, por- medio
de la cual el disco tensor 69 puede ser separado del '
disco temsor 70, en contra de la accién del muelle ten—~
sor 72, para soltar la tensién del hilo.

rara accionar la espiga liberadora 73 y, con
ello, soltar la tensiém del hilo, sirve la superficie
de choque 45 del segmento 43 dispuesto en ia placa 44
del disco de mando 38. Con la superficle de topé 45
coopera un saliente 74 de seccién transversal romboidal
que sirve también como 6rgano de retencién para el dis-
co de mando 38, vy que estd previsto en una palanca 75
soportada en la caja de la niquina. El extremo infe =
rior de la palanca 75 estd unido de manera articulada
con la cabeza ghorquillada 79 fijada sobre uma barra
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corredera 78, sirviendo para la mién un pivote 77 con-
ducido en una ranura longitudinal 76. la barra correde=
ra 78 estf recibida en forma desplazable axialmente en
una saliente de soporte 80 de la caja de la miquina. En
tre la cabeza shorquillada 79 y el saliente de soporte

'80 ests dispuesto un muelle de recuperacién 81, Para 1%

mitar el movimiento de recuperacién, wn anillo de ajus—
te 82 se halla fijado sobre la barra corredera 78 y cog
pera con el sallente de soporte 80. El otro extremo de

1a barra corredera 73 estd umido con una palanca acoda=

‘da 83, soportada en la caja de la miquina, y que, a trd

vés de una blela 84, estd unidad con otra palanca acodg
da 85, sustentada asimismo en la caja de la méquina. A
la palanca acodada 85 estd articulada una barra de empu
je 86 que, en su extremo delanterxo, lleva un elementor
liberador 88, dotado de un bisel 37.

partiendo de que la miquina de coser esté en
marcha, a la vez que el disco de mando 3;8, unido por el
acoplamiento de compensacifn 50 con el &rbol 7 impulsor
del gancho de manera solidaria cn girc, glra en su posi
cidn axial de reposo, en la que las superficies de leva
(L, M, FS,’ RH) del disco perfilado 39 se encuentran fue
ra de la zona de los rodillos palpadores 34 y 36, mien-
tras que los apresadores de hilo 8, 79 adoptan con su va
rillaje de accionamiento su nosicifn de partida, asegu-

' pada por un muelle de freno que no ha sido representado

v el dispositix}d 66 tensor del hilo est4 cerrado, mien-
tras'que el perno 54, que sirve de apoyo para el ‘disco
de mando 38, est& enclavado por el gatillo de retencién
59 en su poslcién de repose, el dispoéitivo trabaja de
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la manera sigulente:

Al final de la costura, la méquina de coser
es detenida brevemente en la posicién baja de la aguja
como posicién de partida para el corte del hilo, por
medio de un dispositivo posicionador de la aguja, en
s{ conocido. El disco de leva perfilado 39 adopta a es
te respecto una posicidn en la que el rodillo palpador
34 de la palanca exploradora 30 se encuentra frente a
1a zona infeial de la seccién de leva L. Mediante el
aceionamiento de wn interruntor —con preferencia pisan - -
do el pedal hacia atrds- se conecta el electroimin 61
brevemente, ¢ inmediatamente después el motor de accio -
namiento de la mAquina. Tor medio de la barra de trace
cidn 62 del electroimén Gl es retirado el gatillo de
retencién 59, que por consigulente deja libre al perno
54 que, al destensarse el muelle compresor 56, es co-
rrido hacia el disco de leva 40. Durante el giro si -
guiente del 4rbol 7 impulsor del gancho en lardire¢cf6n
de la flecha D (figs. 1y 3), giro que es necesarlio pa-
ra ¢l corte del hilo, cl disco de mando 33 se apoya con
1a via de leva 41 del disco de leva 40 contra el perno
54, que sirve como apoyo, con lo que el disco de mando
38 es desplazado, conforme a la inclinacién de la via
de leva %41, axialmente hacla la izquierda, con rela =
ecién a la figura 1, pasando desde su posicién de reposoc
a su posicién de trabajoi Con ello llega la superficie
de leva del disco perfilado 39 a la zona de los rodl -
1los palpadores 34 y 36 de la palanca exploradora 30.
Este embrague tiene lugar sin ruido y suavemente, mien

tras la seccién de leva L, correspondiente a un arco
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de circulo, se desplaza a lo largo del rodillo palpa~-
dor 34. EL proceso de embrague est4 terminado, cuando
el rodillo palpador 34 ha alcanzado el punto "a" en el

disco perfilado 39.

Al seguir el movimiento de giro, la seccifn
de. leva ascendente FS hace bascular, a través del rodi
1lo palpador 34, la palanca exploradora 30 y, con ella
también el Srbol intermedio 29. Este movimiento es
transmltido, a través de la palanca de apriecte 28 y de
ia blela de bolas 27, a la palanca acodada 23, unida
fijamente‘con el 4rbol oscilante 20 del épresador de

" hilo 8, y a través de la biela 26, al eiglieifal 22, que

éstérﬁnido £1jamente con el &rbol oscilante 21 del
apresador de hilo 9. Los apresadores de hilo 8 y 9 ex~

'perimentan con ello un moviniento de basculacibn, diri

gido en el mi smo sentido. EL extremo delantero ahorqui
1llado de cada apresador de hilo 8, 9 comienza por con~
siguiente, después de que los ganchos 5, 6 han apresa=-

doy ensanchado»la correspondiente lazada de hilo de

aguja, su movimiento de glro, &l principio dirigido en

el mismo sentido que el de los ganchos 5, 6. Poco an=
tes de desprenderse las lanzadas del hilo de las agu =
jas, los extremos ahorquillados de los paresadores de
hilo apresan, tanto el hilo de las agujas, como también

los de los ganchos, de modo que ambos vienen a caer en

cada caso delante del énima 16 vy respectivamente 17, en

',el punto de corte de las ramas de la horquilla. A este

respecto se encuentran 100 hilos de los ganchos delante

de la escotadura 18 y respectrvamente 19. In cuanto los

hilos han,éido apresados de este modo, es abierto el
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dispositivo 66 tensor del hilo de aguja por la superfl
cie inclinada de tope 45 del segmento 43, a través del
érgano de retencién 74, previsto en la palanca 75 del
varillaje liberador de la tensién del hilo, y del vari
llaje de acclonamiento 73, 79 y 83 a 88, para lo cual
la esbiga liberadora 73 es desplazada axialmente por

‘el bisel 87 del elemento liberador 88, con lo que el

disco tensor 69 es separado del disco tensor 70, en
contra de la accién del muelle tensor 72.

, La parte de los hilos de los garfios que con=
duce a la reserva de hilo es conducida durante el movi
miento de giro de los apresadores de hilo 8, 9 a la
pinza para hilo 12 y respectivamente 13, donde queda
aprisionada. En el curso ulterior del movimiento de
avance de los apresadores de hilo 8, 9, el extremo
ahorquillado de éstos llega a la cuchilla antagonista
10 y respectivamente 11, de modo que, tanto el hilo de
la aguja, como también el hilo del gancho, son corta-

‘dos conjuntamente por la correspondiente cuchilla anta

gonista 10 u 11, que penetra en las &nimas 16 y 17 res
pectivamente. La rama del hilo de aguja que conduce &
1a reserva de hilo recibe un largo suficiente para la
formacidn de la puntada inicial del siguiente clclo
de cosido; mlentras que la rame del hilo de gancho que
conduce a la reserva de hilo, es sostenida por la co-
rrespondiente pinza para hilo 12 § 13, por encima de
la canilla, de modo que sea apresada de manera segura
en la formacién de la puntada sigulente. Los hilos es=
t4&n cortados euando el rodillo palpador 34 se encuen-
tra frente al punto "Y' del disco perfilado 39.
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Cuando por la colaboracifn del perno 54 con
ia via de leva 41 del disco de leva 40, el disco de
mando 33 ha llegado a su posicién de trabajo, vy en el
movimiento de gire siguiente los apresadores de hilo
8§ y9 realizan su descrito movimiento de avance para
apresar y cortar los hilos y, a través del Srgano de
retencién 74, el varillaje destinado a la apertura del
dispositivo 66 tensor del hilo ha sido acclonado, mien
tras que la seccién no inclinada de la superficie de
tope 45 del segmento 43 pasa por Lo tanto junto al ér=
gano de retencién 74, es retrocedido por la leva 42 el
perno 54 a su posicibén de partida, en la que queda en—
clavado al encajar el gatillo de retencién 59 en la ra
nura 57. ElL disco de mando 38 es mantenido ahora ya en
su posicién de trabajo, en lugar de por el perno 34 ,
por el 6rgano de retencién 74 que coopera con la super
ficie de tope 45 del segmento 43, posicién en 1a que
el proceso de corte est& finalizado, o sea, que ha tég
minado el proceso de recuperaéién de los apresadores
de hile 3, %.

La recuperacibn de los apresadcrés de hilo 8
y 9 a su posicién de partide tiene lugar bor'la sec =
cién de leva ascendente R del disco perfilade 39 que,
a través del rodilio palpador 36, devuelve a su posi-
cién de partida la palanca exploradora 30 y, con ello
también, a través del varillaje de acclonamiento,-los
apresadores de hilo 3, 9, mientras que el rodillo pal-
pador 34 se apoya contra la parte descendente M del
disco perfilado 39. La posicién de partida de los apre

sadores de hilo 8, 9 ha sido alcanzada, cuando el rodi
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1lo palpador 36 se encuentra, cerca del final de la sec
cién de leva RH, delante del punto de paso designado
con "d'. En este momentc se encuentra la escotadura 47
de la placa 44 frente al Grgano de retencidén. Con cllo
se pueden destensar, tanto el melle de recuperacién 52
como también el muelle de recuperacién 81, y el disco
de mando 33 es desplazado por el mielle 52 axialmente
sobre el Arbol fmpulsor del gancho, hasta su posicibn
de reposo, mientras que el varillaje de acclonamiento
74, 76, 73, 79 y 33 a2 33 del dispositivo 66 tensor del
hilo de aguja es puesto jor el ruelle 81 en su posicién
de partida, determinada por el anillo de ajuste 32 en
combinacién con el saliente de soporte 80, y en la que
esth cncerrado el dispositivo 66 tensor del hilo de agy
ja. La miquina es parada entonces en la posicién alta
de la palanca de hilo, cuedando lista para el proceso

de cosido siguiente.
£s de mencionar todavia que durante la marcha

‘de la wédquina, la superficle seriférica circular del

perno de arrastre 49 del acoplamiento de compensacién
50 es tangente a la via de leva 37 de la palanca explg
radora 30 en su posicidén de reposo. Con ello se quiere
asegurar que la palanca exploradora 30 sea devuelta a
la posicién de partida ya durante la primera revolucién
del Arbol 7 impulsor del gancho. Con ello también los
apresadores de hilo 3, 9 adostan con su varillaje de ac
cionamiento su posicién de partida, por ejemplo, des =

pués de haber sido movidos por descuido en trabajos de

- entretenimiento, quedando por comsigulente listos para

1a iniciacién de un proceso de corte de hilo.
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Finalmente es de llamar la atencifén sobre él
hecho de que el principi¢ de mando»presentadqves apro-
piado tamblén para dispositivos de corte de hilo, en
los que los apresadores de hilo estén conformados de
tal modo, y las cuchillas antagonistas dispuéstas de
tal manera, que los hilos fnicamente son agreéados éﬁ
el movimiento de avance de los apresadores de hilo, no.
siendo cortados hasta que son recuperados éstos. :

Los materiales, forma, tamaiio y disposicifn
de los elementos que componen este DISPOSITIVO, serim
susceptibles de variacidn, siempre que ello no altere
el espiritu del invento.

La forma en que estl redactada esta memoria,

debe tomarse em sentido amplio, no limitativo.
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REIVINDRICACIONES
Se reivindica como de propia y nueva invencifn
a favor de Pfaff Industricmaschinen Grebil., con domicilio
en Ronigstrasse 154, 6750 Yalserslautern {Alemania), lo
especificado en las siguientes reivindicaciones:
la,- Dispositivo para méquina de coser inicia

dor del movimliento del apresador del hilo de un disposi

tivo para cortar el hilo, cuyo varillaje de accionamien=

to comprende una palanca eiploradora, que puede ser aco-

plada a un disco de mando accionable de manera sincroni-

zada con ¢l &rbol del ganclio, caracterlzado

a) porque el disco de mando estd dispuesto sobre el &r-
bol imwulsor del gancho de manera desplazable axial-
mente entre una posicién de reposo y una posicidn de
trabajo, estando unido a dicho &rbol de manera soli-
daria en glros

b) porque estd previsto um apoyo desplazable en la via

de moviniento de una seccidn de leva del disco de

.. fandoyackoante en sentido paralelo con respecto al

eje longitudinal del Arbol impulsor del gancho, apo-=
yo gque por medfio de mma leva del disco de nando es
retomable a su posicifn de trabajo, donde pucde ser
enclavado;
¢) porque al disco de mando le estd asignado un Srgano
de retencibn para aroyo temporal en su posicibn de
trabajo, en contra de la accifn de recuperacidn de
w mueclle, '
, 24,~ Dispositive para miquina de coser inicig
dor del movimiento del apresador del hilo de un disposi

tivo nara cortar el hilo de acuerdo con la reivindica-

i
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cién 12, con un varillaje para provocar la tensién del
hilo de aguja, caracterizado pordue el 6rgano-de reten—
cibn ests dispuesto en el varillaje déstina&b a pfovo-
car la tensién del hilo de aguja, ¥y porque'el disco de
mando est4 provisto de una superficle de-tope actuante
axialmente para el Srganc de retencién, superficle due
hace transicién en una seccién exenta de inclinaciém,
para terminar en una escotadura dirigida en sentido pa- R
ralclo conrrespecto al eje Longitudinal del &rbol imp@L
sor del gancho, y que permite 1a devolucién del disco
de mando a su posicién de partida.

3a,- Dispositivo para miquina de coser inicia
dor del movimiento del apresador del hilo de un disposi
tivo para cortar el hilo de acuerdo.con las relvindica=-
ciones 12 y 22, caracterizado porque la palanca explora
dora csté conformada a manera de horquilla, encajando
sus dos brazos de palanca, a efectos de 1levar a cabo

ol .movimiento de trabajo y el de recuperacién del apre-

‘sador de hilo, sucesivamente cn secclomes de leva pre-=

vistas en la superficie periférica del disco de ‘mando.
42,- Dispositivo para mAquina de coser inicig
dor del movimiento del apreéador del hilo de un disposi
tivo para cortar el hilo de acuerdo con las reivindica-
ciones 12 a 32, caracterizado porque sobre el 4rbol im-
pulsor del gancho, &rbol que sustenta el disce de mando

esté fijado un elemento de arrastre que, PoT medio de

un acoplamiento de compensacién, esté unido con el dis-

co de mando, y que estd provisto de una superficie de
mando para la devolucién de la palanca exploradora a su

posicién de partida.

e,
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54, "DISPOSITIVO TARA MAJUINA DE COSER INI-
CIADOR DEL MOVIMIENTO PEL AVRESADOR DLL HILO DE U DIS-

POSITIVO PARA CORTAR EL HILO".
Tal y como se deja descrito en la memoria pre
cedente, que consta de veintitres hojas foliadas y meca
. nografiadas por una sola de sus caras, y planos de for-
ma y tamaiio reglamentarlos.
Madrid, 13 de Julio de 1977
Pohe do Ufaff Industriemaschinen Gmbile

Yictor Gil Vegq
;r_-;’——— D
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