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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esto invento so rofioro a dispositivos para medir
la dimensidn cfoctiva de un objoto visto por el extromo an-
torior do wn tubo do visidn dptico. Tres patentos que se ro-
fioren a cste tipo do dispositivo son las patentos U.S.4A.

n? 35952205 3730632 y 3817635.

Do conformidad con ¢l prosonte invonto se propor-
ciona wn tubo do visidn Sptico pars medir Spticamente o fo-
togrdficamente un droa que 6s, por lo general un droa inac-;
cosiblo. '

Congtituys w objeto do este invonto el proporcio-
nar wn tubo do visidn Sptico con wn dispositivo indicador
do distencia que indicard la distancia doel objeto a partir
de la punta 3ptica dol tubo do visid'n, miontras que ¢l tubo
éptico se menticne rigidc con reforencia a dicho objeto quo
so obsorva, mogtrdndose la posicidén oxacta del tubo ‘de visién
medicntc una oscale do ponotracién y un cuadvento de compds.

Uﬁ objoto ulterior de este invonto consistoe en
proporcionar un método pa.ra.' medir lg dimonsidn efcctiva do
w objoto quo se obsorva dosdc la punta éptica del fubo do
vigién! éptico, cuyo método implica las etapas de: (1) fijar
un tubo do visidn on posicidn para obsorvar un objoto dﬁsea—-
do; (2) cuando sc observa el objoto dsto so enfoca do forma
precisa y se toma wna imagen del objoto ¥ (3) se dispoae una,
roticula de vidrio en un visor sobre la imagen quo tier;o
we escala que indica uns unidad de longitud de marcac'i&lr} )
provia pars la distancia enfocada indicada.

Un objoto ultorior do este invento consisto en’

proporcionar un tubo do visidu Sptico que tiene wn oculer
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con un dispositivo do moedicidn provisto de un cursor éontro~
lado por mierdmotro y un dispositivo indicador numériéo va~
riable concetado a los modios de enfoque del fubo. Un disco
de grdfica o datos contione valo;os divisoros pera cada né-
mero on ol dispositivo indicador, correspondicndo cada valor
a ima wnided do longitud dada de dicha distancia onfocada.
El cursor mévil cuonta ¢l némero éé wnidades micrométricas y
oste nfmero so mulfiplica por ol valor divisional que ofrc-
cord la longitud ofcctiva do la suporficic modida sobre ol
objeto;

El invento so describird ahora artiﬁulo de Qjemplo
con reforcncia a los dibujos quo so acompafian, on los quo:

Ia figuro 1 cs una vista on alzado lateral de wmn
motor dc propulsién a chorro que mucstra la posicidn do lum-
breras para insertar un calibrescopio. | .

Ta figura 2 es una vista en perspectiva dol extromo
visor de un calibroscopio mo@ificado que ticne un oculer y
disco indicador de distancin, mostrdndose wna cémara para
utiligarso como altornativa en lugor dol ocular.

Lo figura 3 es una vista on porspoctiva do un cali-
broscopiv quo muestra la parte posterior del disco indicodor
do distoncia y el oxtromo libre de un adaptador do rotdﬁéi&n.

Ta figura 4 os una vista en socceidn tomada por.la
seccidn compresora dol motor que muostra wn adaptador do wo-
toneidn del calibroscoplio sujotado con pornos on posici&ﬁ
con ol oxtromo dc objotivo dol eanlibroscopio dispuocsto Junso
o las paletas de wn disco de rotor.

La figura 5 os una vista a mayor oscala dol oxtromo

do objetivo del ecalibrescoplo que muostra la superficic do
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visién del prisma de objetive y mostrando ol oxtremo de un
cablo 4ptico de fibra.

La figura 6 os una vista on perspoctiva do otra
ncdificacidn do wn calibroscopio dispuesto fijemontc on un
adaptador do rotoncidén con un inspector mirando a través
dc un ecular queo tiono vn dispositivoe de medicidn con wn
cursor controlado por micrdmotro.

La figura 7 es una vista o meyor oscals do una
roticula para utiligarse con ol calibrescopio de las figur
ras 2y 3, ¥

La figura 8 os un ocular de ampliacién que con~-
+ione wna roticula 29.

Lo figura 1 muostra un motor do propulsidn a
chorro 100 que tione wma seccidn compresora convencional,
soccidn de combustidn, soccidn do turbine ¥y soceidn de
oscape. Para proporcionar acceso al intorio? dql mﬁtor
g0 proporcionan las ludbreras do abortura Ay By C y D quo
ticnen placas de cubricidn. Cada lumbrora ostd dispuesta
on un lugor on donde so desea la inspeecidn in‘torna con
diversos in-bérvalos. Cuando so desoca una inspoccidn o re-

sulte noccsaria, pucdo oxtracrse wna cublerta o tapa ¥
gor insertadc wn calibrescopic 1 para observar un éroaﬂLar-
ticular. En la figura 1 se'reprcsontan dos lumbroras A;y B
on 1o soccifn de comprosor, una lumbrora C en la seesidn
quomador y una lumbrora 7 on la scccidn de turbina. EZ)‘.)om—
pleo dol calibroscopio con ol motor sc doscribird mag adc-—
lantoc. ]

Tas figuras 2 y 4 muostran un calibroscopio 1

dol %ipo quo prosonta un oxircmo de visidn 2 y un oxtrorno
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de objotivo 4. EL oxtromo de visidn 2 comprende un ocular
enfoceble 6 para en onfoque do ojo individual con dos pris-
mas on &ngulo recto 8 y 10 para facilitar le visidn. EL
prisma 10 ostd concctado a un alojamionto do calibrescopio
12 quo compronde wna soccidn ampliade 14 y una seccidn tu—
bular 16. EL oxtromo libro de la seceidn tubular 16 contio-
no ol oxtremo do objotivo 4. Ia soccidn ampliade 14y la
secoidn tubular 16 contione un +tubo mévil (no reproscntado,
wm tubo mévil axilmonte para el enfoque se represcnta en
la patento ostadounidense n 3359849) quo proscnta un sis-
toma Gptico que cusnde sc desplaga axilmente proporciona
m foco para un objoto quo se ocstd obscrvandc dcséo el ox—~
tromo do objotive 4. En la soccidn tubular 16 so oncuontran
lontcs dpticas fijas adicionalos que incluyon un prisme

de objotivo en dngulo rocto o través dol cual so obsorva
wn objoto. EL prisma do objotivo presenta una suporficio
expucsta 25 que sc alinca con wna sbortura 26 on ol latoral
dol extromo 4 do la seccién tubular 16.

Junto a la suporficic 25 so oncucntra ol extro-

mo 27 do wn cable dptico do fibra 29 que sc oxticnde a tra— |

¥6s do la seccidn tubular para proporcicnar luz frento a la
supcrficio do prisma do objotivo oxpucsta 25. J;;7~
‘ En las patontes ostadounidenses n? 2595220, -
3730632 y 3817635 se roprescntan cebles dpticos do fiﬂra?
para esta finalidad. hh

Lg socc?dn ensanchade 14 comprondc una porci§n~
a modo do caja 15, con un conoctador 19 para prisme 10,
y una poreidn ahusada 17. EL tubo ndévil os guiado para_cl

movimionto axil y prosonta wn miombro do cromnllora. En la
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poreidn 15 se monta un &rbol 22 para el giro y se exticnde
hacia su exterior en cada latoral y presenta un engrénajc
quc engrane con ol miombro do cromallora (no roprosentado).
Un botdn do ajuste 24 se conocta a un extromo del &rbol
prolongade 22 para mover dicho tubo mcﬁ.ril cntre susr limites
antorior y postorior de cnfoque. Un cordo ojc se extiende
dosdc wma plada de base 26 para rocibir un disco indicador
de distancia 28. Una tuerca 30 sujeta ol disco sobro ol ér-
bol. ELl d;i.so;o 28 so conocta al otro oxfrcmo dol é,rbql‘pro-
longado op medianto ongronajes quo compfondon w tren ro-~
ductor 32 y 34. Bn me construccidn se utiliga una reduc~
cidn do aproximadamentc 5:1. La placa de base 26 se sujcta
& la porcidn 15 por modio de pornos 36 y puede ajustarse
para obtoner ol empeno apropiado ontre los ongranajes 32 ¥
34. Un indicador 38 so conocte asimismo a la porc:.dn 15
modianto pernos 36. Un dispositivo de bloqueo so dispono
ontro ol conoctador 19 y ol prisme 10. Si bion el dispogi~
$ivo de bloguoo proporciona ol bloquoo dol prisma 10 cada

152 dc giro, pucdon utilizerse otros tipos do medios 4o

bloquoo. Se wtiliza una pelenca 21 para. bloquear manual-—

montc y dosbloquoar el prisma 10 del concctador 19,

El disco indicador dc distancia 28 osté marcadjo
para indicar distancias desdo la suporficic oxpuoste 25;
del prisma que corrospondo o una posicidn de enfoque ‘ni‘t:.-
cular dol tubo mévil modisnte ol botdén 24. Esto so llegra.
a cabo fijando ol calibrescopio en posicidn y ostabloeion-—
do la distancia porpendicular desde la suporficie dc nbje-
tivo 25, hasta una suporficic que tionc una wnidad do. ﬁédi-

cidn conocida marcada, un valor prodeterninado, enfo cando
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ol calibrescopio sobre la unidad marcada do la medicién y
disponiendo wna indicacién sobre ol disco indicador 2é dol
valor prodoterminado de la d;stancia opuosta a wa linea
indicadora 59 dol indicador 38.

Bsto procodimionto se rcaliza para la goma do dis-
tancias que so cncuentra. En una‘construccidn ge utiliza
una wnidad conocida marcada de 2,54 ma ¥y 1a§ distancigs pre-
dotorminades éon de 1/4, 3/8, 1/2y 5/8, 3/4y 1, 1 1/4,
11/2, 2, 21/2, 3, 4 5y 6. Cuando ol ealibrescopio se on-
foca en cada distancia, so marca dicha distencia sobre el
disco indicador 28 opucsto a la linea indicadora 39 gsobro
el indicador 38.

Cada voz quo el calibroscopio se enfoea sobro
wna de las 14 distencias predotcrminadas so toma una imegen
modiantc una cdmara 40 concetada al prisma do éngulo'rocto
8. Cada imagon tione la unidad conocida marcade de 2,54 mm
divi@ida cn 20 divisibnes, indicandc cado una une longitud
de 0,127 mm,

. Cada unldad conocida marcada ¥y fotografiaaa do

2,54 mm, divididﬁ on 20 divisioncs, se roproduce,.por orden,
como una oscala sobro una roticula de vidrio 29 y so indica
su distoncia relativa apropiada. Sogfn so aprociard cu&ééo
so dispone csta roticula de vidrio sobre uma fotografia us—
pgcificg indicard la concrcta waidad conoecida marcada dgﬂj
2,54 mm, con 20 divisionos. Esta roticula 29 sc monta en-un
roceptdeulo 31 con un ocular do aumento 33 para la facil, ;.

“2

loctura. SRA
Si bien la reticulo anterior se obtuve & partir,

do wma visidn perpondicular, pueden cstablccorse vistas an—
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Por ejemplo, para inspecclonar ofectivamento las
palotas do wn motor do propulsidn a chorro 35, sobro un dig=
co do rotor 37, (1) so fija un adaptador do retencidén de ca-—
libroscopio 46 on wma abertura de calibroscopio dosoada de
una carcasa doc motor 5. Cuando os neccesario se utiliza un
adaptador de motor 47 para obitecnor la alinocacidn apropiada
dol calibrescopic l-on ol ir_1torior del motor. Cuandc go en—~
cuentran dos carcasas 3 ¥ 5, esto asegura que el calibfos-
copio ponotra apropiadamentce en la abertura 9 do la carca—

ga interna. (2) Se dispone un calibroscopio 1 en ol adapba-—

dor do retoncidn de calibroscopio 46 y se disponoc para vor

wn 4rca doscada. Paro mantonor ol calibroscopio fijamente

on posicidn dsto se fija on posicidn modiante wn dispositivo
do bloqueo 48. Un dispositivo do bloquoo 48 comprendo un
par do orcjas de bloquoo 50 y 52 rccortadas dol adapta@or

de rotoncidn que ticnen aletas 54 y 56 on sus oxtromos, res-—
pec-tivmen'bc. Un porno 58 unc las aletas 54 y 46 para com—
prinir las orcjas 50 y 52 sobro ol calibroscopio. Un sogun-—
do par do orojas y alctas so proporcionan para utilizar ol
perno 58 desdoe ol lateral opuosto. (3) Para conocor la pe-
notracidn ofcetiva del calibrescopic y la dircccidn do :ﬁ;ﬁ':
visidn, so dispono wna oscala lincal 60 a lo largop de 1é.§1"
longitud de la sccecidn tubular 16, prosontando dicha os:;:}j:_ia
wa linca de base axil que, si se oxticnde, intersccta 01
contro do la mbodtura 26. Un cundrante do compds 62 so.4ls-
pone on ol extremo libro del adaptador do rotoncidn dok ga;;—
libroscopio para indicar la posicidn angular dol cali'brg:s;ch-

pio en ol adaptador. La linca do baso se utiliza para la
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alincacidn con las marcas gradundas del compds. Se apfeciard
que la eseals lincal 60 y cuadranto do compds 62 permitirdn
ol roexemon on unea posicidn ospocifica. (4) EL operario
hace girar ol disco de rotor 37 guo contione las palotas 35
do modo quo pason por la superficio oxpuoste 25 dol prisma
de objotivo en ol oxtromo de oqutivo 4 dol calibrescopio,
(5) OCusndo so aprocia wna mella, gricta u otro dotorioro
so comprucba de nuovoe ol enfoquo del calibrescoplo para aso-
gurar wna lecturn do distoncia oxacta a partir del disco
indicador de distancia 28, so separa ol ocular y s6 ponc on
posicidn la cédmara 40 y s¢ toma la imagén. (6) Ia roticula
de vidrio con ocular dec aumento s¢ d;spono sobre la imagon
y la propla cscala para la distanc;a; indicada ahora sobre
ol fisco indicador de distancis 28, se utiliza pare modir
el deteriorc.

La figura 6 muostra una nodificacidn dol calibros-—
copio do las figuras 1 a 5. En csta modificacidn so sustitu-
yo un dispositivo indicador numérico 70 infinitemonto ve-

rigble por ol disco indicador de distencin 28, ongranajo de

roduccién 32 y 34, placa do base 26 ¢ indicador 38. So sopara

tambidn ol botdn de ajuste 24 y so tapa ol extremo dol Arbol
22, Fl1 dispositivo 70 es wna unidad autocontonida on doﬁéoh

pucdo insertarso ol otro extromo del &rbol 22 do modo‘qpa(
cuando se haco girar ol potdn do ajustec 72 do wn oxiroma;‘:
do su.mpvimignto al otro, indicando el movimionto dol tﬁﬁé
para enfoque, puode locrse un ntmero en cualquier posidﬂﬁi“
quo indica la posicidn sobre la escala do los ntmoros woili-
zados. En wna construccidn obtenida ol dispositivo 70 okhibid

wn nfmero de 425 on una posicién del tubo mévil on ol oxtromo

1
i
\
i
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de la distancia focal minima deseads y wn nimero de 62é en
ol oxtremo do la distencia focol méxima doseada. Ie diston-~
cin minima doscada pera ol enfoque fue do 6,35 m ¥ la dis-
tancia mixime desoadn fue de 152,4 mm. Se cntonderd que pue—
don utilizarse otras distancias para otras construcciones.
Se aprccia que cuando se utiliza el calibroscopio quo cs en—
focado por el botdn 72 pucdd lecrse una roeferencia numérica
comprondida eontroe 425 y 622.

Asimismo, on osta modificacidn, ol ocular 6 so
sustituye por otro ocular co?patiblo 73 que contiono wn dis-—
positivo ‘do modicidn 74. EL dispositivo do modicidn 74 pro -
porciona un cursor controlado por micrémetro para contar ol
nfmero de unidados micromdtricas dadas cubiorfas por ol cur—
sor mévil.

El ndmoro que so aprecis sobro ol dispositivoe 70
indica una longitud conocida de la vnidad micrqmétrica a la
distancia onfocada dosdo la superficic oxpucsta 25 del pris-
ma do objetivo en el extromo do objotivo 4. Para obtenor la
longitud ofcetiva do la longitud cbgervada on ol foco so da
a las roforencias numéricas del dispositivo 70 un valor divi-
sional quo os una partc de una longitud ofoctiva conocida on
ol foco citado. | ;3%1

Estos valorcs divisionalcs so obtionen disponi}ndo
ol calibroscopio on un dispositivo do soporte ¥ £134n8610 ¢
EL colibroscopio so figa a una unidod de medicién conocéda,
o una distoncia conocida y so onfoca. B cursor del migpdmo-—
tro so muovo o travds do le unidad do medicidn conmocida 3,80
loc ol nfmoro de divisionos micrométricas. Fara obtenop:é%

valor divisional paro diche distencia onfocada conocida, so
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divide ol nfimorc do divisioncs micrométricas on la unidad

do modicién conocida. Estc procodimionto so wtilizard pera
obtonor un velor divisional para cada némoro sqbro ¢l dispo~
gitivo indicador 70. En ol caso antos indicado, existird un
valor divisional para cade némoro do 425-622. El valor di- -
visionel para coda némoro do 425-622 pucdo situarsc sobro
una éré.fica para roforcncin o el disco do datos puedo uti~
lizarse con los nfmoros del dispositivo 70 dispuestos circu~
lormente con ¢l valor divisional correspondientc de cada nt-
ndro dispucsto radialmente hacia fuera, do. modo quo mn bro-—
go de aJ@oacidn que pivota on el contro dol disco pucdo
alincarsc con un nfmero especifico para subraysar ¢l valor
divisional corrospondionto.

Ahora pars modir una longitud desconocida de una

 distancis onfoeada so loc ol dispositivo indicador 70 y se

dotormina ol valor divisional corrospondiontc, lucgo so dos—

. plaza ol cursor a lo largo de la longltud doscono cida y so

leo ol nfmero do wnidades micrométricas; lucgo so multipli-
co las unidades micrométricas por ol valor divisional para
tomar la longitud ofcctiva.

Adicionalmontoe, uno cdmara do tolovisidn puoq% co=-
noctarso al dispositivo modidor 74 para proporcionar una

imogon de video e wn monitor do tolovisidn y a un registih~

dor de cinta de video, on cago doseade, para un rogis-b:’:'q’ﬁpe:r-—

A Nt

nonento.
A continuncidn so oxpone otro métode dc whilizel

ol calibroscopio do la figura 7 con wna cémara 40. EL ocular
73 quo conticno ol dispositivo do medieidn 74 puedo oxiracr—

se y conoctarse en su lugar wna cémera 40 para tomar una {
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inagen dol objoto onfocado quo tiona dofecto. Ia imagon dol
dofocto puode medirso de forma similer al método utilizado
anteriormonte. Se leo ol dispositivo indicador T0. Pora ob=
tonor la longitud efectiva dol defccto roprosentado se aé
un valor divisionasl al ntmero de reforencia dol dispositi~
vo 70 quo c¢s una partc do una longitud ofcctiva cono cida
do una imagon tomade en dicho foco. Fara o'btonorlel valer
divisional para wn foco dado ¥y, Pox consiguiepto, un néme-
ro do roforoncia dado sobre el dispogitivoe 70, so ‘tona vha
imagon on cada nimoro do reforencia de una longitud cono-
cida. So construye wna reticula que conticne wma oscé.la
con una Hluralidad do mercas equidistantocs ostrochamé:nto
cspacindas y quo prescnita lontes do visién de aumonto. So
dispons la roticula sobre cada wna do las fotograi‘ias Yy so
rogistra ol ndncro do marcas ospae:.adas a lo largo de la
longitud conocida. EL ntmoro do marcas ospaciadas sc divido
on la longitud comocida y ollo conduco al valor divisional
para ol método do cdmara. 7

Ahora, para nedir wma longitud dgsconocid.a. sobre
wno inagon tomada a una distancin onfoecada, s¢ lec el dispo-
gitivo indicador 70 y so dctom:li.na. el valor divis:‘onal de
la nuova éémara. corrospondionte, lucge so dispono la r;-
t4eoula sobre la imagen y sc dotcrmina el ninero do mar‘é'xs
ospac:.adas quo sc cxticndoen a lo large de una gricta o :z':fe-
1la, multiplicdndose lucgo osto némoro por el valor d:w:.-—
gional do lo cénara para obtenor la longitud cfoctivg, dol
defecto. .

oL’

= . = ¥

K

.



5.

10,

15,

20,

25.

=13 =

REIVINDICACIONES

Doscritv el objeto dol presente invonto, so

declaran nuevas y de propia invoncidn las siguienfcs

'roivindicaciones, con prioridad do la solicitud EE.UU.

de fecha 8 do Julio de 1976. ‘
1.~ Un método con su aparato correspondionte,

para observar y modir doteriorc on un droa inacceosgible,

especialmentc para observar'y nedir un objoto a travds

do wna poquelia abertura on ol intorior do un alojamiento

eon wn tubo Visor 3ptigo quo ticne una lonte dptica en

su oxtreno de objetive, caractorizado porque compronde

las etapas deo!

(1) fijar dicho tubo de visidn dptica con rospecto a

dicho objetoc gue so observa a wma distancia particular,

(2) onfocar ol objeto on el tubo de visidn ¢éptica a

dicha distancia,

(3) tomar una imagen dol objoto o travds del tubo do vi-

gidn Sptica,

(4) obtoner uma reticula de vidric cun gna oscalea apro-

piada para la distoncia focal del objoto,

(4) disponcr la rotfcula de vidrio sobre la imagon ¥

modir ol objeto segin se deseo. :;:
' 2.~ Un nétodo, de conformidad con 1la reiviéjj

dicacidn 1, caracterizado porque on la otapa (4) sé ob-

Ll B

tione una reticula do vidrio (a) fotografiando una uni-

Am

dad do longitud conocida sofinlada a la distancia enfo-

"~

cada y reproducicndo dicha longitud sofinlada fotogréF'
fisdn sobre una roticula de vidrio, indicando su dis;"

]

tancin relativa apropiada.
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3.~ Un nétodo, do conformidad con las reivindi-
caciones procodentos, caractorizado porque compronde Z;Las
otapasg dot :
(1) fijar dicho tubo de visidén dptico con respecto a un
objcto que so observa a una distancia particular,
(2) en:fégar el objoto on el tubo de vigidn dptico a dicha
distancia, miontras que al propic tiompo se obtionc un -
mero que indica la longitud ofcetiva do una unidad predeter—
minada o la distancia del objeto dosde ol oxbromo de obje-—
tivo dol tubo dec visidn dptico, ‘
(3) mover un cursor micromdtrico a través dol objeto ontre
dos puntos prodotorminados sobre ol objctg contando ol nt-
mero do unidados prodetcrminadas cubierto, on dondo wm pro-—
ducto de dicho nfmoro indicado y dicho nfmoro contado dc
dichas wnidados proporcicna la longitud efoctiva oentro los
dos puntos 'predotominados. |

4.~ Un método, do conformidad con la rolvindica-
cidn 8, caracterizedo porgue on la etapa (2) ol ntmero que
indica la longitud cfoctive do una unidad predetorminads a
wa distencia enfocada so obtione (2) disponicndo wna unidad
de longitud eonoc:.da a wna distancia conocida de dicha lente
dptica y enfo céndola, y moviondo ol cursor. dc un m:.crdmctro
a travds do la wnidad conocida mientras que se loc ol mé-
moro dc divisionecs nicrométricas on donde ol nimoro dc:):i'gljr
visiones micrométricas sc divide lucge en la wnidad con?:—
cida do modicién para obtener ol nimero descado. vasds

5.- Un método, do conformidad con las reivindica-
ciones proccdontos, caracterizado porquo el tubo do v;si??n

Sptico provisto do un ocular en un extrero y una 1on'be 61:11;:1.—
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ca on ol otro oxtromo del objotivo para producir wne inagen
wn sistome Sptico ontre ambos pera transnitir dicha imagen
para vorse on dicho ocular, modios para onfocar la imagon
on dicho ocular, un dispositivo indicador nunérico, siendo
névil dicho dispositivo indicador nundrico con dichos mo-
dios dc onfoque, indicando dicho dispositivo indicador nu~
mérico wn nfmoro relativo a la distancia dol objoto sogin
so vo cumndo ol objeto ostd onfocado, prosontando dicho
ocular un cursor controlado por nicrdnotro para contar el
némero de unidades micromdtricas cublertas por ol cursor
cuands 4ste so mueve entre dos puntos prodotorminados sobro
dicho objoto onfocado on dondc ol producto do dicho nfmoro
indicado y dicho nvmero contado dd unidades micromdtricas
proporeciona la iongituc’i ofoetive ontro los dos puhtos pro=-
determinados.

6. Un mdtodo, de conformidad con la reivindica-
cidn 5, caracterizado porque dicho tubo de vigidn incluye
un tubo do rotoncidn, prosentando dicho tubo do vigién 6p-
tico wm movimionto doslizanto dontro do dicho fubo dc re-
toncién y medios para fijar dicho tubo do retencidn a un
alojemiento.

_ 7.- Un nétodo, do conformidad con la mivinciic;m-
cidn 6, corscterizado porquo so proporcionan modios parﬁ1
fijar dicho tubo visor dptico on wna posicidn fija on-ol -
intorior do dicho tubo do retencién. -~e

8.~ Un método, de coni’émidad con la reivindien—
cidn 6, caractorizado porque dicho tubo de visién se cali-
bra a lo largo de su longitud do rnodo que pucda conocez{é§

con precisién la ponotracién del tubo on ol interdior do -
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un alo jamiento. 7
9.~ Un método, de conformidad con la reivindica-
cidén 6, caracterizado porque dicho tubo de rotoncidn inclu-
yo wng brida anular en su extremo opuosto, conteniendo di-
cha brida anular un cuadrantc do compds, y prosentando dicho
+ubo viso:{: wna lfneca longitudinal que se oxtiende por su lon-
gitud que, al prolongarse, mtersectgré el c;ontro de la len—~
to éptica en el extremo del objetivo, en donde dicha linea
indiea con dicho euadré.ntc do compds la posicidn angular
de la lente dptica. . _
10.— Un método, con su aparato correspondicnic,
pora obsorver y medir deterioro en un 4roa inaccesible.
Sogfn s¢ describe y reivindica on la prosente me-
moria dosoriptiva que conste do 16 piginas foliadas y os-
eritas a méquina por una sols do sus coras y acompaficdas
de los dibujos reglamontorios. o
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