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¥l preserte invento se refiore a la fabriéagiéﬁ dn
ccumnladores y, mds particulermente se reficre & un dispo-
sitivo automético pera clasificer articulos planos, prinei
palmente placas de electrodo para baterias, por espesor,
por’peso, efic., parae el montoje selectivo de electrodos.

Bl dispositivo eutomdtico paraz clasificazr articu-
los plenos de acuerdo con el irvento estd disefindo para .
utilizarse en instalaciones automftices para el montzje se
lectivo de acumuladores eldetricos, pero tembién puede em—

pleerse ventajosemente pare clasificar articulos de cual-

quier forma, por peso, espesor, longitud y otros parime-

tros, y pera distribuirlos en estuches correspondientes.
¥l dispositivo automitico de acuerdo con el inven
0 se wtilizard con el mayor éxito pare clasificer electro
dos, para automatizé.r el montaje selectivo en la fabrica-
cidn de acumuladores con una elevada capacidad de energia‘
especifica, hechos con placas de electrodo extraudélgadés
con poca rigidez, por ejemplo acumuladores utilizados en
aviecidn, en automéviles impulsados por baterias, etc., en
cuyos casos los electrodos se clasifican manualmenie.

El problema de antomatizar el mohtaje de tales acu
muladores reside en que los grupos de celdas de las bate-~
rias con una elevada capacidad especifica de:energia aeven
ajustar con un aprieto prefijado en el tarro o recipiente,
lo que se asegura seleccionando los electrodos éon'un es- 4L
pesor requerido pafa tener la certeza del espesor prefija
do del grupo en un mimero dado de electrodos de placa.

Como el espesor de los electrodos fabricados varia
dextro de amplios limites, dichos electrodos Se’clasifican

en.grupos con anticipacidn. Ademds, l2s bandes elemanteles
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—secadas se.calibran antes de su impregnacibn, aunque esto
reduce la,porbsidad de las bandas y reduce la capacidod eg
pecifica del electrodo. |

En los dispositivos de clasificaeidn de la téenica
anterior, las piezas caian usualmente en lag tolvas de los
diversos grupos, lo cual no resulta aplicehle para clesifi
car electrodod delgados, de poca resistencie mecénica, ya
que ello daria luger & su deformecibn y exigirfs un traba
jo memial adicional para recoger 1los electrodos deposita-
dos de maﬁera desordenada en las tolvas. 7

Por tanto, 1os electrodos de 1los acumuladores con
gran cepacidad ospecifica de energls se clasifican on la
Uﬁss y|én los talleres de las priﬁcipales~compaﬁias extran
jeras en.este pais, Principalmente a mano en balanzas tég
nicas o con ayude de ingtrumentos medidores de espesor, po:
ejemplo micrdmetros, cuya clasificacidn ﬁa seguida por una
distribucién‘de los electrodos manualmente en pilas que
perfenecen 8 distintos grupos.
' Pambién se conoce en la técnice enterior un dig)po=
sitivo éutomético para comprobar y clasificar articulos
por sus dimensiones lineales, que comprende un insbrumen—
to-medidor con un mecenismo de accioremiento, un tambor
clagificador con células de memoria eun forme de brazos que
‘feciben las sefiales ée dicho mscenismo de accionamientd,
siendo hechoAgirar dicho tembor por un accionamiento en
torno & su eje geométriqo desde una posicidn a otra, un
portador de disco qué gira en sincronismo con el tambor,
yiun clacificzdor en forma de una barra cargada. eldetica~
men%e Ben direccién axisl, provista do un tepe qu¢ actua en

cooperacién con la célula de memoria correspondiente del
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1los, bolas, anillos, ebtc.).
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| toubor. Dicho tenbor evt4 svalado en un eje y cs cap
de moverse axislmente, ompujando por tanto la Picza medida
para llevarla a una bandeja, 2 una posicidn correspondien-
te a su tamafio., In este dlsp051t1vo, las piezas a clas1f1
car se cargan en una ranura del portador de disco. Zn la
siguiente posiéiéﬁ, se miden las diméﬁsiones del electro-
do, pare cuyo propdsito es excitado el electroimén del mne
canismo de accionamiento y este electroimén smpuja el toped
Cuando el tembor se mueve en vaivén a lo lergo del eje, el
brazo de la célula de memoria ehcuentra este tope y es deg
plézado & otra posicidn fija, en la que un articulo dado
es d@SCur ado por el clarlflcador a la bandeja en la posi-
cidn apropiada.

Iste dispositivo de la téenica anterior tiene las
siguientes desventajas.

Este d:.spos:.t:.vo permite clas:.flcar las piezas en‘
dos rupos solamante.

kn el disefio antes descrito, el nimero de grupos
clasificados no puede aumentarse debido 2 que el brazo de
1e célula de memoris tiene solamente dos posiciones, en
unz ‘de las cuales el articulo es descargado por el clagi-
ficador, mientras que en la otra es descargado por un em-

pujador 0 por su propio Deso. Ademés, el portador de disco
forma se asemeje a la de los cuerpos de revolucidn (rodi-

Con este dispositivo no pueden clasificarse piezas
plenas, tales como placzs de acumuladores.
Ademds, en cete Gispositive, los articulss medides

son descargados en bardejas ¥y en tolvas a grarel, 1o jzue

. s an

-
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‘feria del tambor, gue es hocho girar intermitentemente por
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resulia inaccptable parc la monimileeidn de los plocts de
ecunuladores delgadas, de poca resistencia mcednica.

-Todas las desvontajas antes mencionadas impiden que
este dispositivo se utilice para clasificar plecas de acu-
miladores delgadas u otros artfculos planos, de poca resis-
tencia mecanica. | '

. Un objeto del presente invento reside en proporcio
nar un dispositivo automdtico para clasificar articulos Pla)
nos, particularmente placas para acumuladores, que asegura~
ria la clasificacién de articulos planos distribuyéndolos
en los grupos correspondientes y colocéndolds en estuches.

Otro objeto del invenio reside en mejorar la fiabi
lidad del dispositivo sin detrimento de su eficacia.

Estos objetos se consiguen proporcionando un dispo-
sitivo antomdtico para clusiflcar artieulos planos, princi-
palmente electrodos de acumuladores para el montaje selec—
tivo de grupos de placas, gue compreﬂde una envuelts con un
tembor de clasificacidn vertical en el centro, estundo pro
vigto dicho- tambor de postes dlspuestos en torno = la peri-
uh sccionamiento y que tiene une unidad de memoria con cé-
lules de memoriz en forme de brazos que actlan en coopcra~
cidn con un mecaniémo de accionamiento, y un.instrumento
de control que transmite wna sefiel a las células de memo-
ria a trevés de dicho mecanismo de actuacidn, en el que, dg
acuerdo con el'invento, ceda poste estd provigto dé‘un meni
Pulador libremente deslizante sobre dichos postes ¥y que tig
ne un fiador electromagndtico para blojuear 1ov manlnulado
res en 1o pogicidn més superior, egtande cada ciluls de me

moria de la unided de memoria realizada en forma de un gru
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| po de brazos conirolados por log clectroimoncs de un mcca;'
nismo de accionamiento y montados en un sje vertical bajo
cada par de postes, correspondiendo el mimero de dichos
brazos 8l mimero de los grupos clasificados de plecas, y
do topes instalados, cada uno en cada pogicifn de clasifi-
cacidn, a nivel con el brazo correspondiente al mimero del
grupo yue se estd clasificando, siendo controlado cads fié
dor. por cualguier brazo de 1a célula de memoria de 1a uni-
ded de memoria, para colocar por tanto los articulos clasi
ficados en pilas en torno a la periferia de la envuelta, dd
acuerdo cor los paridmetros de los articulos a clesificar.
El dispositivo automitico para clasificar articu~
los planos de acuerdo con el presente invento csegura la
clasificacidn de placas para acwmiladores extra~delgadas,
de poéa resigtencia mecénica, con el fin de automatizar el
montaje selectivo de un grupé-de rlacas pars acumuladores
con un aprieto prefijado en el ajuste dei grupo dentro del
recipiente, auncntando 2l mismo tiempo la eficacia y la
fiebilidad de los dispositivos automiticos y la precisidn
de la comprobacidn de los perdmetros durante la clasifica~
cidn, 1o cual se consigue dotaendo al tambor clasificedor
de manipuladores libremente deslizantes gue tiemen un fig
“dor para fijer cada manipulador en le posicidn més supe-
rior. Ademés, cada manipulador tilene una célula de memoria
de la unidad de memoria, realizada en forma de un grupo de
brazos, cuyo mimero corresponds 2l de 1oS grupos guc se
estén clasificendo, =ctivando cada brazo al fisdor ante
una sefial envieda desde el mecanisme de accionamiento del
instrumento de control, ¥y cstando §revista caﬁa‘posicién

de clasificacidn de un tope ingtaledo a la alture del bra-
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que descienden sobre una pila de electrodos por sw Dpropio

|los planos, y proporciona medios para la elasificacidn fio-|

_{ble y precisa de electrodos a gran velocidad, limitada s0la

¢ ’ Hojn aam. V]

| o de 1z cdluln G2 momomic corvespondients 2l minero  do
dicha posicibn de clasificezecidn, para medir poxr tanto auto
néticemente el pardmetro del electrodo, levantcr el cloc-
trodo del instrumento de control y colocar dichio zlsctrodo
en unh eétuche sustituible, en la posicidn correspondiente
a su pardmetro. |

| E1 empleo de menipuladores libremente deslizantos

con un agarre de tipo magnético, por vacio o de otre clase,

peso, asegure una presidén minima sobre los electrodos inde
pendientemente de la altura de la pila de electirodos en el
estuche.

» La simplicidad de la unidad de memoria en forma de
grupo de brazos que actidan sobre el fiador y que tiene un
mimero minimo de'piezas desgastables, asegura unae larga vi-

da Wtil.del dispositive automdtico para.clasificar articu~-

‘electrodo; esto garantiza una gran eficacia del dispositi-
vd automdtico para clasificer articulos planoss

12 distribu9i6n entomdtica de electrodos en estu-
ches por grupos diferentes hace posible la constitucibn de
uha instelecién automdtica de montaje de acummladores con-
sistente en unidades de montaje autométicas independientes,
interconectadas por un Unico estuche; esto reduce lis pér-
didés de tiempo y de tra2bajo para el tranéporte de los ‘elec
trodos durante el proceso. .

A continuacidn, se describird el imwervo com Gotbae

1lle, a modo de ejemplo, con referenciz & los dibujos aue-
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ld.figura 1 es una vista generaltesquemé$ica del
dispositivo amtomético para clasificar artieulos ﬁi&nos;

la figura 2 es un diagrama électromecénico que re
presenta la interaccidn del manipulador con los electroimg
nes del mecanismo de accionamiento y con la éélula de me-
moria., | ' '

En lo que sigue se da un ejemplo de realizacidn.gel
dispositivo automdtico que incorporé un fié@gr con electro
imenes. '

' El dispositivo automdtico para clasificar articu-
los planos de acuerdo con el presente invento comprende ung
envuelta 1 (figura 1) con una barre vertical 2 instalads q
manera inmdvil en el centro. Asegurado al extremo superior
de la barra 2 hay un cojinete de empuje’ 3 para montar un
tembor de clesificecidn 4 en dicha barraAa..La cara infe-
rior del tembor de clasificacidn 4 tiene una rueda denta-

“da 5~rigidamente aségurada, que engrana con una rueda don
tada 6, siendo esta Ultima impulsada (el accionemiento no
ge representa en el dibujo) pers hacer girer al tambor 4
de manere. intermitente, desde una posicibn de. clasifica-
¢ién a otra. Ia rueda denteda 5 ostd monteda con syuda de
un cojinete de contacto deslizante en un manguito tubular
7 que desliza libremente sobre le berra 2 ¥y Gue es movido
en vaivén en direceidn vertical y en forme perfodica por
el mismo aécionamiento. Bl manguito tubuler 7 estd provis
 t0 en la parte superior de una placa 8. El secionamienio
hace bajar y subir él menguito tubular 7 y hace_girar al tdp
bor. 4 de acuerdo con un,qielo prefijado, de modo. que el

33 A

tambor es hecho girar en un &rgulo gue divide o la clzeun
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~ferencia de la mosa de la onvuelta 1 en posicioncs do cla
sificacion, siendo el nimero de dichas posiciones igual al
mimero de 1los grupos clasificados més 1 (en el caso dado
—sels posiciones peras cinco grupos de clasificacidn). Ing
talados por pares, por ejemplo en torno a la veriferia del
tambor 4, hay posies 9 (figuras 1 y 2), cuyo miuero osm
igual &1 de 105 grupos clasificedos. Pusden utilizarse cua
lesquiera otras estructuras en luser de Postes, sieupre qug
cunplan el mismo fin. Los postes 9 estén provistés de coji
netes 10 de contacto deslizante en los gue estdn instaladoy
manipuladores 11, teniendo estos Ultimos rodillos 12 que
descansan sobre una placa § del manguito 7. Bl maniyuledor
11 ‘iene un saliente gque sobresale de la periferia del tam
bor 4 y que se mueve en vaivén jurtamente con el manipula-
dor 11 y la placa 8 del manguito 7 en direccidn vértical
por encima de la superiicie superior de 1a envuelta 1. ca
da manipulzdor 11 tiene un fiedor 13 gue f£ija 2l meniyula-
dor 11 (con el electroimdn desexcitado) en una ramura 14
(figura 2) situada en el extremo superior de wno de los
postes 9. El seliente de cade manipulador 1l gue sobresale
del tambor 4 lleve montada una garra 15 (figzuras 1y 2) que
puede ser de tipo megnético, de vacio o de algura otra cla
56 A

Hontado en la parte inferior del.tambor 4, bajo la
care de la envuelta 1 opuesta a cada manipulador 11 en.un
eje vertical 16, hay un grupo de brezos 17 que constituyen
la célula de memoria; el mimero de brazos es igu2l al de
grupos clasificados. ..

Ceda brazo 17 tiene'&odillos 18 7 19 (figura 2) en

embos extremos, un servo-resorte 20 gue fija al brazo 17
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en dos posicioncs extremas, y une espiga de presidn 21 si-

tuada en la parte media del brazo 17 y que actda en coope-

racidn con un contacto 22 a trevés de une cinte comin 23

(figura 1), eétando dicho_contacto instalado en el cirecui-

to de suninistro del fiador 13 electromagnético.

Debe tdnerse en cuenta que la interaccidn del fia-
dor con los br!zos de la unidzd de memoria puede reslizar-
se en diversas formas, a saber eiectromagnétiba, electrome
cénica, mecénica y ete., y es imporiante que los menipula-
doxres estén fijos en la posicidn més superior y sean hechos
‘bajar por la. accidn de cualquier brezo de 12 unidad de me-
moria respectiva. ‘

' Instelado en una de las posiciones de la envuelta 1
hay un instrumeﬁto de control 24, .situvado cerca de un dis-
positivo paera la liberacidn pieze a pieza, de 10s eclectro—

dos 26 al instrumento de control 24. En la misma posicidn,

cionamiento que comprende electroimanes 27 (figurés_1,2) con
ém@ujadores 28, cuyo mimero es igual él de los grupos cla-
sificaads,'estando dispuestos dichos'empujadores a las al-
turas correspondientes a las de los brazos 17 en cada sec
¢idn de la unidad de memoria ‘del tambor 4. Y cade posicidn
de_la'envuelta i tiene un tope fijo 239 a la altura de czds
‘brazo 17 de la wnidad de memoria, eorrespondiente al mime-

ro del grupo clagificado, contando los brazos 17 desde ar:

.
fe

ve hecia sbejo. #n le parte inferior del tambor 4 hay dos
anillos 30 de contacté eléctricp (figura 2) coﬁectados por
oscobilles 31 2 une fuente. de energla.

' 41 eontacto 22 estd coﬁcctaao coit ol anillo Qe coy

tambidn conzeta—

132N

tacto inferior 30 por un alambre 32; est
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i 1 |_do con el anillo de contaeto sup.rior 30 m:dionte alamhrcsl
33 ¥ 34, a través del fiador electromagnéiico 30.

Debe tenerse en cuenta gue el fiador electromagné
tico puede rsalizarse en una diversidad de formas. En la
forma representads en 15 figura 2, los alambres 33 y 34
5 son movibles, al igual gue los cabies conectados a camari-
hes de ascensor. £l fiador electromogndtico 13 pueds tam-
bién estar fijo con relacibn al tambor 4 (por ejemplo, en
la cara superior del tambor 4), en cuyo caszo el manipula-
dor 11.est5 fijedo con ayuda de una barra ranurada insta-
-10 lada en dicho manipulador y que pasa cerca del fiador. Bn

esta disposicidn los alembres 33 y 34 serdn imméviles y,
. en.gonsecuencia, mis duraderos.

| las mordazas 15 pueden también verisr en forma y
) en construccién; por ejemplo, pueden tener un imdn perma-
15 | nente, un electroimdn, una ventosa, etc., aunque es impox
toante que la mordaza 15 que levanta ei électrodo 26 desde
el instrumento de control 24 solemente debe hacerle bajar
después de que dicho electrodo 26 apiicajuna presidn de
» nuevo a la pila situada en la posicidn de clarificacibn.
?Q . E1 dispositivo de acuerdo con el presente invento
funciona como sigge. Ddspués'de medir el pardmetro del
electrodo 26, por ejemplo, su peso, su espesor, sus dimen
siones lineales, etc., el instrumento de control 24 (figg
ra 1) excite wno de los electroimenes 27 del mecanismo de.
25 | acoionamiento, correspondiendo dicho electroimdn al grupo
de electrodos 26 con respecto al pardmetro medido. Il em~
pujador 28 del mecanismo de accionamiento presiona el brg
40 corresponﬁiemte 17 a traves de rodillog 12 (fi@ur& g)
mientras gue ¢l brazo 17 de la correspondiente cédlula de

30
18037
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-fisdor 13 salta eldsticemente dentro de la remura 14, el

‘en gue el rodillo 13 del brazo oprimido 17 entra de nuevo

26 en una pila. Al comierzo del siguicrte glro del tarbor

. Hoja nam. 11

pomoria s Ja unidod de asdoris ostd flJo or 1o nosicidn

oprimide por el servo-resorte 20. Lo espiga de presibn 21
abre el contacto 22 del fiador 13 clectromegnético desoxed
t4ndolo por tanto. Bl fiador 13 es oprimido contra el pos
te 9 y desliza sobre &l cuando el manipulador 1l es,levan-
tado por la ploca elevadora § del manguito 7 a través del
rodillo 12. Al alcanzerse la posicidn uds superior, el
tambor 4 gira 2 la siguiente posiciodn, larp}aéa 8 descien
de, el maﬁipulador 11 con el brazo 17 oprimido se detiene
junto con el electrodo 26 en la posicién superior en 1la

mordaza 15. &1 51gu1en»e na .1pulédor 11 déscicnde sobro el
instrumento de control 24, coge y levanta al siguiente elqe
trodo 26 y es blogueado en 12 posicidn superior, por uno dJ

los brazos 17 de la celula de memoria de la uanidad de me-
moria del. tembor 4. Plaado en la pos1cion superior, el ma

nipuledor 11 con el electrodo 26 desciende @ la posicidn

en contacto con el tope 29 (figures 1 y 2) que oprimird
el rodillo 18, cerrendo por tanto de nuevo el couniacto 22,
E1l fiador 13 electromagnético sale de la ranure 14 y, al

descender la placa 8, el mamipulador coloca 2l electrodo

4, el rodillo 18 escapa del tope 23, y el resorte 20 de-
vuslve al brazo 17 a 1a posicibn prevla, abrlendo el con
tacto 22. ¥1 manipulador 1l es fijado de ruevo en la po-
sicion extrema superior y desciende solamente en la posi-
cibn del instrumento de convrol 24 en que exiasta w tone
comin (Mo representado em ¢l dibujo) gue desplaza a todes

los brazog 17 a la posieidn inicial. asf, el cccionmaisn-
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| o comin con un &rbol de leves (no ilustredo cn log aibu-

del electrodo 26 en el instrumento de control 24; descen

" do en el giro del tambor 4 & la siguiente posicibm. Podas

10
Hola nam, it

jos) ejecuta movimientos recurrentes y renliza las opera-

ciones de clasificacidn en la signicnte secuencia: carga

so de la placa 8 haesta la posicidén mds baja; elevacidn
de la placa 8 hasta la poolclon nés alta giro del tambor
4 & la sigu 1cnte poglclon' descenso vapetldo de la pl“ca'
8; medicitn del parémetro del elactrodo 26 y registro del
mismo en la unidad de memoris detevclon del elecirodo 26
en la posicidn més superior; descenso del electrodo 26'pn
la posicidn del grupo clasificado dado; detencidn repetidg
del manipulador 11 en la posicidn superior; descenso-del
electrodo 26 en la posicibn del grupo clasificédo dado; '
detencidén repetida del manipulador 1) en la posicidn supe
rior; descenso del mismo y agarre de un nuevo electrodo
26 en la posicibm de control. Ia duraclon dal perlodo de
clasificacién depende del tiewno empleado en el despluza~

miento en descenso y en ascenso de la placa, pés el empleg

lag otras operaciones se realizan concurrentemente.

Bl digpositivo eutomético pars cdlasificar srtiou-
los planos de acusrdo con el presente invento asegura una
clesificacidn automdtica de electrodos sumamente delgados,|
con poca resistencia mecénica, de ecumiladores con unae
gran cepacidad especifica de energia debido & que el tan
bor de clasificacidén 4 estd provisto de manipuladorss 11.
que tienen un fiador 13 para fijar a cada manipulador 11
en cade posicidén més superior, incorporando cada manipu-~
lador 1L wna edlula de memovie de lx wnided do mencrio

congtituida por un grupo do brazos 17 yue actian en coops
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~bajar o un esfuche suctituible on la posicidn correspon-—

‘de la clasificacidn de electrodos & una velocidad elevada,

‘qug solamente se ve limitade por el ciclo de medicidn del
_E;a del dispositivo.

-eierto parﬁmetro en grupos en un estuche pa?mite que el
V;acién:aufoméxica pars el montaje de acumuladores consis

tente en unidades de montaje eutomdtices individuales, co

nectadas por un estuche inico, reduciéndose asi los gos-

. : . Hojn ntim, L3

racibn con el fiador 13 onte unaiseﬁal gererada por el
mecanismd.de accionamienxo del insztrumento de control 24,
mientras que cada posicibn de clasificecidn tiene un ‘tope
29 iue actia sobre el brazo 17 de acuerdo con el grupo
clagificado, midiendo asi~automéxicamente el pardmetro del]

electrodo 26, Tevertando dicho electrodo 26 y haciérdolo

diente al perdmetro del electrodo. .

F1 empleo de-los manipuledores 11 con 1a mordaza
15, sieﬁdo embos libremente deslizantes sobre 1los postes
9'y descendisndo sobre la pila de electrodos 26 por su
propio peso, asegura una presidén minima aplicada 2 los
electrodos 26, independientemente de lo alture de la pile
de electrodos 26. ' _

Ia sencilléz de la unidad de memoria, constituids.
en forma de un grupo de brazoé 17 y que tiene un mimexro
minimo de piezas'que pucdan desgastarse; 2unmenta la dvra-

cién‘del dispositifo,imejora la fiabilidad y la precisidn

papémetro,del electrodo, lo que gafantiza wna gran efica-
La clasificacidén automitica de electrodos de un

control sea objetivo y hace posible constituir une instg

tos empleados on ¢l tramsporte de eleetrodos en el proce—

S0
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tiojn nam, 1_}

TAIVILDICACTIONTS -

. Tos puntos de invencidn propia y mueva que se pre-
sentan pare que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidn en Bspafia, por V“INTA aﬁ0s, son los que ge
recogen en las remvlndlcacloncs siguientes: '

18- Un dlsanltIVO automdtico perfeecionado pari
clasificar erticulos plenos, principalmente pleces de eleg
trodo para acumuladores, para el montaje selcctivo de aru
pos de elegetrodos, que comprendc una envuelta con un tam-

bor de clagificacidén montado verticalmente en el centro,

estando provisto dicho tambor de postes dispuestqs en tor
no a la periferia del mismo, ‘cuyo tambor es hecho girzr
intermitentemente por un acclonamienio de una posicidn de
clasmficaclon a otra, y que tiene una unidad ‘de memoria
con células de memoria en forma de brezos que actian en
cooperacién con un mecanismo de acciohamiento, y un ing-
trumento de control que transmite una sefial 2 las célu-
les de memoriz a travds de dicho mecanismo de accionamien
to, caracterizado porque cada uno de los postes del tem-
bor de clasificacidn estd provisto de un manipulador gue
deslize libremente sobre dichos postes ¥y Que tiené un fia
dor Para fijer dicho menipulador en la pos1c10n més supe-
rior, estando realizada cada celula de memorla de la uni-
ded de memoria en forma de un grupo de brazos controlados
por un electroimén del mecanismo de accionamiento, y mon--
tados en un eje geométrico verticael bajo cade uno de los
postes, corréspondiendo el minero de dichos brazos al né
nero de 1os gyrupos c3a51£1caaos de ﬁthChEos ﬂl@hﬁ@, Yy de

.

topes, irstalsdos uno on cxda posicidn de clesificacide,
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-elasificar articulos planos.

. Hoja ntm. L

a2 nivel con el brazo cuc corroesnorde 2l iminero-del gmpo'
que estd siendo clesificado, estendo controlado coda fig
dor por un brazo de la célula de memoria, para asegurar

asi la distribucidn de los articulos planos clasificados |
en ftorno a la periferia de la envuelta de acuerdo con los
pardmetros de los articulos a clasificar.

22 .- Un dispositivo automitico perfeccionado pare

Tal y como se ha descrito en la Memoria gue ante-
cede, representado en 1os dibujos que se acompaiian y con
los fines que se han éspedificado.

Bsta Lemoria consta de quince hojas eseritus g
méguina por wna s0la cara.

2L M0 1pg
Madrid,
- Pohe
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