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sobre ella, de al menos un motor de accionamiento, de una

 transmisibén de desmultiplicacién y de un husillo conAﬁtil

-—sultaﬁa dificil y costoso ajustar el avance del carro so-

: pdrte al paso y a la longitudAde la rosca deseados. Para

conveniente desde el punto de vista constructivo o de al-

de la rosca).

Y que puede ser realizada a un precio econémico paia la

-2 = REF: 910/K 215

8l invento tiene por objeto un mecanismo de avance
para miquinas roscadoras automiticas, que se componen de

una’ bancada de méquina,-¢e un- carro soporte desplazable

de roscado fijado a él, al mismo tiempo, que el mecanismo
de avance acopla el carro soporte con un accionamiento y
que comprende al menos un paso de desmultiplicacién.

En las mdquinas‘ roscadoras para tubos conocidas re-

ello se requerian cambios de marchas o engranajes inter-

cambiables o mandos de levas, lo que representaba un in-

macenamiento ( ya que siempre era necesario disponer de

varios engranajes o levas para cada paso y cada longitud

El invento tiene por ello por objeto una solucidén es¢

pecialmehte sencilla desde el punto dé vista constructivo

qbtencién del deseado avance del carro'Sopdrfe y del tubo
cuando Vvaria la longitud de la rosca. '

Lg solﬁéién de este.problema estd caracterizada, se-
ghn el invento, por el hecho de que al menos uno de los
engraﬁajes del mecanismo de avance se con;truye en forma
de.rueda ﬁotriz inﬁercambiable a la que se asocia una su-
perficie de friceién. Cuando varia el avance del tubo de~
seado sdlo es necesario cambiar una rueda de friecién en
cada caso. La fabricacién de la rueda de ;riccién es sen-

cilla y barata.
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Segin una caracteristica del invento, es posible pre
ver como superficie de friccidén asociada una barra fijada
al carro soporté Y provigta de dos superficies lisas,para
lelas y enfrentadas, en una de cuyas superficies ataca la
rueda de friccidn,mientras que en el lado opuesto a la

rueda de friceién se prevé un rodillo de presién para la

barra. De aqui resulta también una simplificacién de la

barra, que, sin el invento, tendria que ser construida

en forma de barra dentada o roscada. La fuerza necesaria

para el rovimiento del carro soporte es tan pequeiia, que

se asegura una friccidén técnicamente libre de deslizamien

to. Ademas, un eventual deslizamiento durante la introduc

cién del tubo en el cabezal de peines, utilizado con pre-
ferencia, no influiria en la tolerancia de.la rosca, de

manera, que un deslizamiento minimo careceria de importan

. Cla.,

Para compensar los diferentes difmetros de la rueda
de friccién cuando varia el didmetro de la rueda de fric-
cibén y para permitif una determinacién arbitraria de la
longitud de lé rosca se prevé en el invento, que la rue-
da de friccidén esté montada de formé desplazable y que ses
presionada qontra la ba?ra por medio de un 6rgano de accig
ﬁamiento._La rueda de friccién rueda entonces con su su-

perficie periférica sobre un costado longitudinal de la

barra. Para apoyar la rueda de friccién se prevé con pre-

ferencia como érgano de accionamiento un cilindro. Para
la adaptacidén a otro didmetro de rueda.de friceidn o.a
otro paso de rosca no son necesarios otros medips. En es-
pecial se suprime el embrague adiciqnal, necesario en'

otros casos, para evitar las dificultades que se produ-
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ra, segin el invento.

cen al engranar la barra dentada y la rueda dentada.

8i, como se prevé segin una caracteristica del inven|

to, el accionamiento del carro soporte y del mecanismo de
avance se derivan del accionamiento del husillo a través
de una transmisién.de engranajes con ejes cruzados, con '
preferencia a través de una transmisién de tornillo sin
fin, el mecanismo de avance queda limitado a un paso de
desmultiplicacién, basado en una unién cinemética de for
ma, y en un acoplamiento mévil con la rueda de friccién.
Para explicar el_invento se describe gn,lo que sigue

el ejemplo de ejecucibén representado en el dibujo.

La figura 1 representa en planta la miquina roscado-|

La figura 2 es una vista lateral de la misma maguina

La figura 1 representa en ‘particular un'mecanismo de
avance 1, una bancada de miquina 2, un carro soporte 3
desplazable sobre ella, un motor de accionamiento 4, una
transmisibén de desmultiplicacidn 5, situada entre el mo-
tor de abcionamientq y un husillo 6 y un bil de roscado
7 montado en el husillo 6.

El mecanismo de avance 1 se compone de una transmi-
sibén en angulo con los engranajes 8,9 , el'husillo-,el
&drbol 14, los engranajes 23, 24, la brida 29, el arbol
32, la rueda de friccibén 11 y la barra 10, El carro sopor
te 3 pbéee mordazas 16, 17 gque sujetan un tubo 18. En el
tubo 18 se produce; después del mecanizado en la miquina
roscadora, una rosca 3Q. El carro 3 se puede desplazar
axialmente con relacién a 1é pieza 18 .y al husillo;6 por
medio de rodilles 25, 26, 27 y 28 que ruedan sobre carri-

les 19, 20 de 1la baﬁcada de mdquina 2, Un cilindro 15, si-
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. gobierna los movimientos del carro soporte no fundamenta-

- junto con la rueda de friccién 11 sobre un &rbol 32, en el

tuado entre el carro soporte y la carcasa de miquina 31,

les para el roscado propiamente dicho.
Durante la operacién de roscado propiamente dicha se

determina el movimiento del carro soporte por medio del

mecanismo de avance.l, que deriva su accionamiénto del huj
sillo 6 a través de los engranajes 8 y 9, del Arbol 14,de
los engranajes 2% y 24, asi como de la rueda de friccidn
11 y de la barra 10, La barra 10 estd fijada al carro so-
porte 3, La bapra 3 posee dos superficies 1l0a y lbbién-
frentadas Yy paralelas. La rueda de friccién 11 es presio-
Vnada por el cilindro hidréulico 13 contra la superficie
de friceién 10a de la barra 10, £l rodillo de presién 12,
que rueda sobre la superficie 10b de la Parra 10, sirve
de sufridera para la fuerza aplicada por el.cilindro 13
sobre la barra 10 por medio del rodillo 11, ’

El engranaje 23 estd unido con el engranaje 24 por
medio de una escuadra 29. El engranaje 23 estd moﬁtado so

bre el &rbol 14 y el fijo, El engranaje 24 estd montado

que también apoya ei eilindro hiaréulico'lﬁ.La escuadra

29 mantiene los engranajes 23 y 24 a la distancia mutua

correcta y permite la mévilidad'del 4rbol %2 con los en-
granajes montados en é1. '

Con el invento es posible, independientemente de las
magnitudes nimero de dientes y médulo escalonadas segin
el estado de la técnica, elegir con la rﬁeda de friccién
11 cualquier paso de rosca, al mismo tiempo, que la sepa-
racidén y la aproximacién de la rueda de friccién 11 pueden

ser realizadas en todo momento sin modificaciones,
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kn resumen, la presente patente de invencidén que se

solicita ceberid recaer sobre las siguientes:
Reivindicaciones

1. Mecanismo de avance para miquinas roscadoras au-
tombticas,que se componen.de una bancada de miquina, de
un carro soporte desplazable sobre ella, de al menos un
motor de accionamiento, de una transmisibén de desmultipli
cgdién y de un husillo con til de roscado fijado a &1,
al mismo tiempo, que el mecanismo de avance acopla el ca-
rro soporte con un accionamiento y que comprende al menos

un paso de desmultiplicacidn, caracterizado por el hecho

" de que para reducir el coste constructivo al menos una de

las ruedas del mecanismo de avance se consbruye en forma

de rueda de friccidn (11) intercambiable, que se asocia
con una superficie de friccién  (10a).

2, kecanismo dé avance, segin la reivindicacién 1,
caracterizado por el hecho deAque al carro soporte (3)
se fija una barra (10) con dos superficies (10a, 1Ob)
lisas, paralelas y opuestas, en una de cuyas superficies
(10a) ataca la rueda de friccién y por el hecho de que
al otro lado de la rueda de friccidén (11) se prevé un
rodillo de presién (12). '

3., Mecanismo de avance, segin las reivindicaciones
ly 2,;caracterizado por el hecho de que la rueda de frig
cién (11) estd montada de forma. desplazable siendo presig
nada contra la barra (10) por medio de un drgano de accio
namiento (13). |

4, jMecanismo de avance, sezin la reivindicacidén 1,

“caracterizado por el hecho de que deriva su accionamiento

del husillo (6) a través de al menos un paso de engrana-
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Jes (8,95 con ejes (6,14) eruzados.

5. Se reivindica por Ultimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita: ME-
CANISMO DE AVANCE PARA MAQUINAS ROSCADORAS AUTOMATICAS.

Todo conforme queda descrito y reiﬁindicado eﬁ la pre-
sente memoria descriptiva que consta de siéte péginas meca-]
nografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid 8 de julio de 1977
BERNARDO UNGRIA
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