.

""MINISTERIO DE INDUSTRIA - o
" REGISTRO oeuéﬁmomousmm 1‘% Hﬁﬁ' 1978 ES% 4 6 O 5 g ﬁ Al
o @ FECHA DE{PREJENTAC

4

PATENTE DE INVENCION

lRlOHIDADKS:

@NUMSRO @ F‘ECHA @ PAIS
76 21,041 9 de Julio de 1.976 Franciae
@FECHA DE PUBLICIDAD @CLASIFIGACIDN INTERNACIONAL PATENTI‘DE LA QUE ES BIVISIONARIA

FozD, 695D

@TITULQ DE LA BNVENCION

PERFECCI ONAMIENTOS EN REGULADCRES CENTRIFUGOS,

@) souerranve s

LUCIIN TRAFPPO,

DOMIGILIO DEL SOLICITANTR

Rue du 11 Novembre, 88.640 CLAIX (Francia).

JZ) INVENTOR (E8)

i LUCIEN TRAPPO,

@ TITULAR (£5)

@ REPRESENTANTE

D. JOSE MIGUEL GOMEZ~-ACEBO y POMBO,

13
UNE A-4 MOD., 3108 UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA |



10

15

20

25

30

rigides de doble filo; los medios de estanquidad son dos membrenas que —

La presente invencidn se refiere a unos perfeccionamientos en
reguladores centrifugos.

Un regulador conocido comprendes mwn carter que contiene mercu
rio accionado por un arbol motor a través de los medios de acoplamiento,
que gira sobre un cubo solidario de un érbol, y dos ejes soportados por el
carter; dos volimenes articulados en los ejes, de densidad mds pequefia =
que el mercurio; medios de apoyo de los volimenes contra dos brazes del =
cubo; medios eldsticos que solicitan los voldmenes contra el carter; y me
dios de estanquidad entre el cubo y el carter.

‘ Dicho regulador tiene varios inconvenientes: frotamientos que
inducen una histéresis tal gue el punto de equilibrio, para una cierta ver
locidad, depende del sentido de variacidn de la velocidad; las juntas de

estanquidad cldsicas (téricas, de labios) no son suficientes para el mer-

curio; los medios de acoplamiento clasicos son voluminosos, poco eficaces

si los ejes del motor y del cubo no estén alineados, trabajan siempre par

cialmente a traccion, parcialmente a compresiﬁn, ¥ no permiten una regulg

cidn de la posicidn angular relativa del motor con respecto al carter.
La finalidad de la invencidn es evitar estos inconvenientes

proponiendo un regulador en el que los medios de apoyo son dos cnchillas

tienen cada una una forma de rorona circular cerrada, de seccidn recta -
en M; los medios de acoplaﬁiento estdn unidos directamente a los ejes de
los volimenes e indirectamente al adrbol motor por medios mecdnicos de la
regulacidn de la posicidn angular de este drbol conm respecto al cartere
La invencion serd comprendida a continuacidn con el transcurs
so de la descripcién que sigue de una forma de ejecucion con referencie &
los dibujos Qnexcs, en los que:
La figora 1 es una vista en seccidn transversal, de un reguli

dor segin la invencién.

La figura 2 es una vista en seccidon segin la linea II-II de -
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‘segin la figura 1.

la figura 1.

La figura 3 es wna vista arrancada, psrcial, a mayor escala,

La figura 4 es una vista parcial, a mayor escala, segin la fi-
gura 2, de los medios de estanquidad.

La figura 5 es una vista segin la flecha F de la figura 2 de
los medios de acoplamiento.

El regulador centrifugo 1 comprende un carter 2, que tiene dos

flancos terminales 2a, 2b en forma de corona y una pared cilindrica inter-

media 2c, montado pivotante sobre un éubo 3 de eje Ja que es un eje de si

metria del carter 2 y de su contenido, chaveteado en un arbol que acciona

en particular s una bomba de inyeccién; un drbol motor 6 de eje 6a que ac
ciona por medios de acoplamiento 29 el carter 2 alrededor del cubo 3 en el
sentido de la flecha 55 dos ejes 9 paralelos al eje 3a, fijados en los -
flancos 2a, 2b sitdados cerca de la pared 2c, prolongados al exterior del
carter 2 a partir del flanco 2b por.gorrones 31; dos volimenes 10 que pi~
votan alrededor de los ¢jes 9, de forma general semsiblemente semi-oilin-
drica, alojados en el carter 2, cuya cara exterior 10a de cada wno de ellbs
estd conformada para poder estar en contacto con la pared 2¢c tnicamente a
lo largo de una linea 10b paralela al eje 3a; medios de apoyo 11 dispues~
t0s entre los volimenes 10 y dos brazos radiasles 12 del cubo 8 que forman
cada uno en una de sus caras, un cojinete 24 y en la otra cara opuesta una

cuchilla 13 paralela al eje 3a en la que se aplica por ‘un muelle 15 de =~

compresidén apoyado sobre el fondo de un alojamiento 16 agenciédo en la ca
ra no eilindrica del volimen 10, opuestamente al eje 9 correspohdiente,
w cojinete 14 fijado a un soporte—guia 14a y un vastago 14b., Las piezas
14a y 15 estdn conformadas de modo que el_éodinete 14 esté en posiciin =
centrada cuando el regulador esta en reposo y pueda sufrir una cierta hol

gura lateral en el sentido de las flechas 14c¢ en funcionamiento. Un ori-

ficio 144 en el volimen 10 permite el paso del vésbago i4b y su desplazaﬁ
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miento axial. El espacio libre em el carter 2_est6 al menos parcialmente
lleno de un 1{quido de densidad superior al de los voltmenes 10, tal como
mercurio.

Cuando el carter 2, accionado por el &rbol 6, pivota en el -

b

q

sentido de la flecha 5, la fuerza centrifuga diferencial aplicada a los

lémenes 10 y al liquido-tiende a la insercidn de ste en el espacio 17 ¢

—8—

prendido entre la pared 2¢ y las caras 10a rechazando los volimenes 10 hg

cia el cubo 3 por sus partes extremas 18 en forma de punta alejadas de leo

ejes 9. Los muelles 15 Qstén comprimidos y el cubo 8 pivota alrededor del
eje 3§ en el sentido de las flechas F, con respecto al carter 2. La posi~
cidn angular relativa de los drboles 4 y 6 varia as{ en funcidn de la ve-
locidad del érbol 6.

Los meﬁios de apoyo 11 comprenden dos conjuntos simétrices coﬁ

respecto al eje 3a constitufdos cada una por una cuchilla de doble filo 1

ri{gida, llevada por wn organo elasticamente deformable 20 tal como una pl
ca de elastémero fijada al volimen 10 con ayuda de un tarnillo 21 y de m
placa de sujecidn 22 en apoyo sobre un cojinete 23_y el cojinete 24 dispues
to enfrente. El &rgano 20 mantiene la cuchilla 19 en el caso de rotacidn
inversa del drbol 4 en la partida. La cuchilly 19 puede estar incliﬁada, 1¢
que asegura el menor frotamiento y un cierto desplazamiento lateral del —
volimen 10 con respecto al brazo 12 sobre el que_esté apoyada en un plano
perpendicular: al eje 8a de modo a dar al regnlador la semsibilidad requeri
da para su perfecto funcionamiento y para eliminar toda histéresis. Cada
cojinete 23 se fija a un soporté 25, enﬁangado con fuerza em un orif@cio
ciego del volimen 10.

Los medios de estanquidad comprenden dos membranas 26 que tie-
nen cada una una forma de corona circular cerrada, que tiene en seccidn -
recta transversal una forma de M, pellizcads en sus dos partes extremas 1i

bres que forman anillos 26a, 26b, en dos ranuras periféricas dispuestas ep

frente una de la otra, 27a, 27b previstas respectivamente en las placas 2a



10

15

20

26

30

¥ 2b y el cubo 8 en sus dos partes extremas, adyacentes a un cojinete 28

dispuesto entre el carter 2 y el cubo 3 de modo que la parte media 26c de

la membrana pueda absorher los desplazamientos angulares relativos y limi
tados del cubo 3 con respecto al carter 2.

Los medios de acoplamiento 29 se umen mecdnicamente de forma
directa a los ejes 9 e indirectamente al drbol moter por mediacidn de los
medios mecdnicos 30 que permiten:

- una regulacién de la posicién angular relativa del arbol mo+
tor con respecto al carter 2, en 3609,

- el accionamiento en rotacidn correcta del carter a pesar de
una no coincidencia de los éjes de rotacidn del Arbol motor y del cubo 3.
Los medios 29 son simétricos con respecto al eje 3a cuando lod
ejes 8a y 6a del 4rbol motor y del cubo 3 estdn confundidos. La descripcidm

se realiza on este caso.

Dos primeras bielas 32 idénticas estan cada una perforadas en
una extremidad por un orificio 33 atravesado por uno dd los gorrones 81 al
que estd articulada y forma en la otra extremidad una horquilla 34 perfora-
da de orificios 35 en la que se aloja una primera orejeta 36 perforada de
un orificio 87 de un tirante é separador flotante 38 articulado en ias dos
bielas 32 por drganos de unidn 67 que atraviesan los pares de orificios 38,
37. El tirante 38 rigido tiene la forma de dos T cuyos almas 39 estan seopa-
rados en la prolongacidn una de la otra; las bases 40 estdn unidas por w
cubo 41 perforado por un escape central 42; las cahbezas 43 opu?stas a las
bases 40 estdn curvadas; las ramas transversales 44 estdn en un mismo pla—
no separado del del cubo 41 y provista cada una de una prominencia en cada
parte extrema libre para formar la orejeta 36 y una orejeta 45 perforada d
un orificio 46. Dos pares de segundas hielas 47, paralelas estdn perforadas
cada una en una extremidad por orificios 48 atravesados — asi como el ori-

Ficio 46 = por un organo de unién y de articulacidn 68 con el tirante 38 y

Ln la otra extremidad, por orificios 49 atravesados por un érgano de mnién
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69 que atravieasa igualmente el orificio 50 de una orejeita 51 de una barra
timén 52 de forma general plano perpendicular y simétrica al plano de los
ejes 9 que comprende otra orejeta 51 diametralmente opuesta y un cube cen
tral 53 de mayor espesor que las crejetas 51 que tiéne.un calibrado central
- 54 y una parte dilatada 58 con una rapura radial 56, perforada, de un ladp
de la ranurs 56, por un orificio fileteado 57 y, del otro lade de la ranur
ra 56, por wm orificio liso 58, de igual eje 59 y de wn digmetro ligeramen
te mayor. La zona de la parte dilatada 55 pr&xiga de la abertura del ori-
ficio 58 opuesta al orificio 57 constituye un asiento 60 para la cabeza 61
de un tornillo 62 sumsceptible de atravesar el orificio 58 y de cooperar
con el ofificio fileteado 57.

La barra timén 52 tdnica estéd articulada por las orejetas 51 en
los dos pares de bielas 47 articuladas al tirante 38, Unico articulado en
las dos.hielas 32 respectivamente articuladas en los dos ejes 9 simétrica~
mente con respecto al eje 3a. La concavidad del tirante 38 estd dirigida -
en el sentido opuesto al carter 2, estando el cubo 41 cerca del flanco 2b,
lo que permite alojar el cubo 5% y por ende reducir considerablemente el
volimen axial del regulador. Ademds, las fuerzas creadaz por el par de ac-
cionamiento estan sitiadas en un plano tmico. )
Los medios 30 comprenden un cube 63, en forma de anillo circu-
lar, alojado en el calibrado 54, que comprende una ranura radial 64 que 1
hace elasticamente deformable y, al menos, una = en particunlar varias - ra-
nuras (ciega) 65 gqne conducen todas a ellaé a un calibrado central 66 que
_|recibe el drbol moter.

. Al no estar ajustado el tornille, el drbol motor se aloja en
el calibrado 66 con frotamiento suave y el cubo 53 se aloja en el calihra-
do B4 con frotamiento igualmente suaves el carter 2 puede por tanto pivotar
3602 con respecto al drbol motor, lo que permite una regulacidn de su posi

0idn angular relativa. Por enroscadura del tornillo 62, la barra timén 52

se hace rigidamente solidaria del cubo 63 igualmente hecho rigidamente so—
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lidario del arbol motor. Estas disposiciones tal que el regulader funcio-|
na incluso si el eje del drbol motor y el eje 8a no estdn confundidos. Ade
mis las bielas 32, 4& trabajan todas ellas, para un sentido de rotaciém
dado, a traccién & a compresién.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi como
la manera de realizarlo em la prdctica, debe hacerse constar que las dis-
posiciones anteriormente indicadas son susceptibles de modificaciones de

2

defalle en cuanto no alteren su principio fundamental.
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REIVINDI CACINES

1.= Perfeccionamientos en reguladores centrifuges, que com—

motor y medios de acoplamiento, que gira en un cuboj dos ejes soportades
.por el carter,s dos voldmenes articulados sobre los ejes de densidad me=
nor que el mercurio; medios de apoyo de los.volﬁmenes contra dos brazos

del cubo; medios eldsticos que solicitan los volémenes contra el carter;

y medios de estanquidad entre el cubo y el carter, caracterizados porque
los medios de apoyo son dos cuchillas rigidas cada uma de doble fijo que
86 apoyan por cada.uno de sus dos filos sobre un cojinete llevado por uno,
de los voltmmenes y sobre otro cojinete llevado por uno de los brazos men—

cionados.

dos porque la cuchilla se fija a wno de los volﬁmanés por una plaéa elds=
ticamente &eformable. |

3.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicaci;nes 1ys
caracterizados porque los medios de estanquidad estdn constituidos pcf dod
membranas que tienen cads una wna forma de corana ciréular cerrada, que -
tiene en seccidn recta transversal una forma de M, cuya dos partes‘extr
libres, circulares que forman anillos son pellizeadas en dos ranuras per::;
ricas sitiladas enfrente una de la otra previstas respectivaménte en el car
ter a la altura de cada una de sus dos placas y en el cubo en sus dos par-
tes extremas, siendo.las ranuras adyacdntes a un cojinete colocado entre
el carter y ellcubo. .

4.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicaciones 1 a 3
caracterizados porque los medios de acoplamiento estdn unidos mecédnicamen-
Te por una parte, directamente a los ejes de articulacién y por otra, indi

ectamente al Arbol-motor por mediacién de medios mecdnicos que permiten =

una regulacién de la posicion angular relativa del érbol motor con respec-

prenden un carter que contiene mercurio accionado en rotacién por m arboll

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, caracteriza-

to a log ejes y un accionamiento en rotacidn correcto a pesar de una no -
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coincidencia de los ejes de rotacién del arbol motor y del qarter.

5.~ Porfeccionamientos segin la reivindicacién 4, caracteri-
zados porque cada eje se prolonga al exterior del carier -por wm gorrén sg
liente.,

6.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicaciones 4 y
5, caracterizados porque los medios de acoplamiento comprenden dos bielas
articuladas cada una a un gbrrén salientes al menos dos bielas articuladas
cada una a una barra timén y un tirante flotante articulado en las extre-
midades libres de las bielas.

;.— Perfeccionamientos seginm una de las reivindicaciones 4 a
6, caracterizados porque la biela flotante tiene la forma de dos T cuyas
' almas estdn separadas en la prolongacidn una de la otra, las bases unidas
.por un cubo perforado por un pasadizo; la cabezas opuestas a las bases cur
vadas y las ramas transversales estdn en un mismo plano separado del del

cubo.

8.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicaciones 4 a
é, caracterizados porque la barra timon comprende dos orejetas diametral-
mente opuestas y un cubo que tiene un calibrado y una parte dilatada en 1g
que se agencia una ranura radial, un orificio fileteado y otro orificio -
liso, siendo estos dos orificios coaxiales y formando la abertura del ori-
ficio liso un asiento para una cabeza de un tornillo que coopera con el -
orificio fileteado.

94~ Perfoccionamientos segin una de las reivindicaciones 4 a
8, caracterizados porque los medios mecdnicos mencionados se p}esentan ba-
jo la forma de un cubo que tiene un orificio central alojado en el calier
do mencionado que comprende una ranura radial y al menos una ranuwra ciegas

10.~ Perfeccionamientos em reguladores cemtrifugos; tal y coumd
queda sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en los -

dibujos adjuntose
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