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MEMORIA DESCRIPTIVA

El invento se refiere a los sistemes de control de
gelectores o jacks oaciléntes pata mdquinas circulares de te-
jidoe de pinto, méquinas pars calceteria y similares. En las
miquinas de este tipe se proporcionan usualmente méltiples
palancag destinadas a actuar sobre los talones de los Jacks -
estando la seleccidn accionada por medio de las palancas y
por medio de los talones -~ de modo que se golicite selectiva—
mente hacia dentro aguellos Jjacks que no han ge elevar su agu-
ja respectiva, mientras que, por el contrario, se mantengen
con la extremidad gobresaliente, 0 sea elevada con respecto
a2l fondo del canal, aquellos jacks que han de elevarse con
sus respectiva aguja; para la elevacién se proporciona una
leva de elevacidn que actua sobre vn t2ldn inferior de los
jacks que no han sido solicitados hacla dentro, de modo que
dichos jacks y sus agujas respectivas realizan la carrera
de elevacidn. Como norma, en el limite superior de la fila
de talones de seleccidén se proporcions un lateral conformado
con wna cavidad que sigue la trayectoria del jack elevado,
de modo que permita la elevacidn selectiva de los jacks que
han de oporar la clovacidn de las agujas respectivas. ILos
jacks que no se clevan por medio de la leva de elevacidn y
que deben pasar inferiormentc estdn précticamente libres y
gson mas apropiadaments friccionados contra los laterales do
respectivas canales o ranuras medianto la accidn de un cim-
breo, 0 sea de una gurvatura mas 0 menos acentuadg, que se lo
imprime para evitar, en la medida que sea posible, su movi-
miento espontdneo y accionamientos consiguientemontc falsos

de las agujas.
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EL gumento do la velocidad de giro dol-Cilindro do
agujas producc ciortas desventajas de la organizacidén antes
citada, ya soa por wna tendencia al calentamiento debido a la
friceidn entroe los jacks y grupos dc canales; como Por una
meyor posibilidad do movimicntos esponténeos debido a la su~-

porior velocidad, a causa de la cual afin pequefios impactos

pueden conducir a movimientos irregulares mas acentuados que

a velocidades inferiores.

El invonto g6 refiere a wna mejora en los medios
de control de los jacks o selectorcs oscilantes que tienden
a evitar los inconvenientes antes citados.

De conformidad con el invento, en corrcspondencia
del 4rca de elevacidn de los jacks que se clovan, corrgspén—
diente a la zona de apresamiento de un hilo alimentado, se
provee sustancialmente una leva que ticne un perfil inferior
paralslo a ;a trayectoria de wn taldn de los jacks que no se
han elevado, para impedir movimientos irregulares o incontro-
lados de dichos jacks no elevados.

Dicha leva actfia précticamente sobre wn solo taldn
gue se aisla por encima y por debajo con'rospecto a zonas
provistas con talones en todos los jacks, o sobre la zona so-
bresaliente de un taldn mayor que los taloneg contiguws a éste.

Ventajosamente dicha leva prescnta, on su extromidad
inieial, wn perfil de acceso tanto en la direccidn radial co~
mo axil con la superficic dirigida hacia arriba. Ademds dicha
leva cedo olésticamente en ol gontido de alcjamiento del ci=
lindro, on cualquior caso del frente, estando on particular
articulada a distancia dec dicha oxtromidad. La lova puedo com—

binarse con un dispositive do paro quo sc activa on ol caso
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do cosidn do la lova.

El intonto so compronderd con mayor claridad gi-
guiendo la descripeidn y dibujos que se acompefion, que ilus-
tran wna modalidad no limitativa del mismo.

En los dibujos: _

La figura 1 mucstra wma vista latoral de la cubri-
cidn de la lcvas

La figura 2 muestra una geccidn esquemdtica tomada
gustancialmonto por la lfnea II-II de la figura 1, rcpetida
con el fin do mostrar wn jack descondido y oclevado, rospecti-
vamento.

. La figura 3 ilustra una vista en planta esquemidti~
ca, tomade sustancialmente por la linsa III-III do la figura
1.

Do conformidad con cuanto se ilustra en los dibujos
que se acompafian, con 1 se¢ indica el cilindro dc agujas, en
cuyas ranuras sc¢ encuentran acomodadas superiormente las agu~
jas o inferiormontc los selectores 3 del tipo llamado "jacks
basculantosh.. Bn particular, en la figura 2 se represcanta un
jack descendido y un jack clovado 3. Ios jacks 3 prescnten
un extremo superior 3A que actéa directa o indircctemente so-
bre las agujas para su elevacidn, wm taldn do gufa 3B, un drea
3C sin ningfn taldn, wma seric de talones sepaiables 3E, un
taldn final 3F; con los talones 3E selectivamente scparados,
son activadas las palancas 5 de wna fila de palancas selec—
tivamonte insertables. En ol extorior del conjunto de palan-
cas 5 so encucntra wn latoral inferior 7 y wn latoral de gufa
superior 9; el latoral superior 9 tione una cavidad 94 en co-

rregspondencis de uwna zona do elevacidn para los jacks, y por
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consiguiente de las agujas y por fanto en correspondencia
de uha zona Tl de la trayectdria T de log talones de agujes,

en donde las agujts elevadas prenden el hilo alimentado en

wa posicidn do alimentacidn, o seca, una posicidn de doscen
so indicada con A. Se aprecciard que en la figura 1, dcspuds}

del drea do trayectoria Tl elevada por las agujas para el

 aprosamiento del hilo ~ deslizando las agujas con el cilindro

on la dircccidén do la flccha fl1 de la figura 1l ~ so cncuon-—
tra wna lova de desconso y formacién do malla con la contra-
lova respoctiva 124, Con 112 y 112A se indican lovas (corrcs~—
pondientes a las levas 12 y 124) relativas a la formacidn
do malla do una zone do trabajo y de wna alimentacidn preco-
dente a ladhora descrita.

' BEn correspondencia del 4rca $l y de la cavidad_
9A, para la clevacidn de los jacks 3 y, por consiguicnte, do
las agujas scleccionadas para la elovacidén, se proporeions
wa leva 16, apta para actuar sobre ol taldn 3F de un Jack
seleceionado para no ser solicitado por una palanca 5 en el‘
interior del canal o renura. Para este fin cada uno de los
jacks 3 en un punto 30 pucden oscilar en su proplo plano, que
os un plemo diamctral al cilindro 1. Normalmente, los jacks
gon solicitados con ol oxtromo inforior 3G hagia fuera con
rospecto al fondo de lag canales del ¢cilindro, por la accidn
do unae lova 6 quo actda sobro ol borde interno del jack; la
accidén do dicha leva 6 os intcr;umpida itmediatamentc antes
que las palancas dc geloceidn 5, de modo que so permita ol
gque las palancas 5, olcgidas para cooperar con los talonos
seleccionados 3B, soliciten hacia dentro en la canal dol ci-

lindro aquellos jacks que no deoban sor clovados, mientras
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quo los jacks que debon olevarsc se mentionon con ol extre-
mo infeorior 3@ sbbresalionto de formae que dmpefle, con el taldn
3F, la leva 16 y soa elcvado do oste modo para olevar las agu-
jas eh la trayoctoria T1.

Los jacks olcvados 3 pormanccen empeiiados ont?e los
perfilos de la leva 16 y de las cavidadcs 945 viceversa, los
jacks 3 quo no so clovan por la lova 16 permenecon libres on
sus canales, siendo normalmente aptos para moverse on el espa~
cio dofinido por las cavidedes 94; esta posibilided de movi-
mionto pusde conducir a inconvenicntes cespecialmentc a ele-
vadas velocidades del cilindro, puesto que basta aln pequefios
esfucrzos incidentales para que so dotormine une elevacidn
irrcgular del jack y por comnsiguicnte do la aguja correspon-
diontc a posar do la soccidn obtonida con las palancas 5 ¥
los talones 3E. Para ovitar oste inconvenientc, solo sirve
parcialmentc una mayor friccidn entre los jacks ¥y los latera—'
los de‘las cansles con la curvatura oldstica do los jacks que,
adomds, producc un aumento del calentamiento por friccidn, a
velocidades elevadas.

Do conformidad con ¢l invento sc evita este incon-
veniente de la libertad de los jacks no elevados por la lgva
16. Para este fin, en corrcspondencia do las cavidades 9a,
se proporciona una leva 20, que se oxtionde paralela al per-
fil 7 y actda sobrc el taldn 3B, evitande una elevacidn in-—
cidental del propio taldn, ¥ por consiguiente del jack. Lg
leva 20 no obstaculiza la elevacidén sclectiva de los jacks
que han de clevar las agujas, pucsto que el tgldh 3B de estos
jacks pasa sobre el extromo 204 de la leva 20, que estd apro-

piadamonte shusado cn la suporficic superior. Egte oxtremo
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prosonta tambidn wn ghusamionto radial ZOB'(véaso on particu-
lar la figura 3) que so dispone para intorcoptar 193 talones
3B de los jacks eventualmento ligeramente olevados, en lugar
do dtstar rcgularmente on posicign doscondida; adomds la leva
20 s¢ monta on forma oscilante entorno do una espiga 22 (véa-

se la figura 3) y os impulsada por medio do un resortc 24 on!

la dirccecidn de la flocha f3, o seca hacia ol cilindro 1 has~

$a un topc que posiciona regularmente la lova 20 con respecto
a su soporte 26, sobre el que reacciona el resorte de trac-
cidn 24, En el caso do la presencia de wn taldn 3B que inter-
copte el porfil 20B, la leva 20 se cleva on la dircceidn con—
treria a la flecha £3, evitando ello la rotura ¥ pudiondo ope-
rar wn control de paro de la mdquina, por ojomplo medianto |
la accidn sobre un microinterruptor do paro indicade dc forma
goneral con 28. '

Una vez que ¢l taldn 3B dec wn jack'3, no elevado,
ha empofiado el perfil inferior de la leva 20, ol taldn ya no
puede ser clevado incidentalmento.

Debo entondorse quo los dibujos tmicamente ilustran
una modalidgd que 88 ofrcee a titulo de ilustracidn préctica
dol invento, pudiendo variarse dicho invento por lo quc ros-
pocta a formas y disposiciones gin por ello aparﬁarse del ale-
cance conceptual que lo ecaracteriza. .Por ejemplo, pusde pro=—
porcionarse ¢l taldn 3B do mayor longitud que los talones con-
tigws, aln rolativamente muy préximos; en estc caso no so
procisa la cavidad 3C y la leva 20 actda sobre la partc ex-

trema mas sobresaliente de dicho taldn mas prolongado.
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REIVINDICACIONES

Descrito ol objoto del prcsente invento, se decla-
ran nuovas y do propia invencidn las siguientos recivindicacio-
nes, con prioridad de la solicitud Italisna n® 9534 4/76 dol
21 do Julio de 1976,

1.~ Porfcccionamicntos on los medios de control do'
soloctores o jacks oscilantes de mdquinas de tcjido dg punto,
vy on particular do mdquinas do calcotorfa y similarcs, para
aumentar la velocidad, limi'tz?,r los movimicntos irregularecs de
los jacks y ol calentamiento, que incluyen una leva para elo-
var seloctivamentc los jacks on relacidén a la selcccidén impucs-
4a por las palancas de empuje gque actuan sobre losg talones de
seloccidn doc los jacks y una banda configurada con una cavidad
pars dojar espacio con el fin dc que se eleven los talones de
los jacks on la gzona do capiacidn de wm hilo alimentadq, carac—
torigzados porque on corrospondconcia de dicha cavidad y, por
consiguionte, on correspondencia de la captacién del hilo, so
proporciona una leva que presonte wa perfil inferior paralcld
a }a trayectoria do un taldn do los jacks quo no se han eleva—
do, para impcdir movimientos irregulares ¢ incontrolados de di~-
chos jacks no oclecvados.

2.-‘Ebrfeccionamientos, de conformidad con la rei-
vindicacidn 1, caracterizadog porque dicha leva actlia sobro
w t2lén contiguo a zonas desprovistas de talones en todos los
Jjacks. | '

3.- Porfoccionamientos, de conformidad con la rei-
vindicacidn 2, caracterizados porguc dicha leva actia sobrc un

taldn mas alto que los talones contiguos.
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4o~ Pbrfcccionamientos, do conformidad con las rei%
vindicaciones procedentos, caracterizados porque dicha leva
prescnta wn perfil deo acceso on dircecidnrradial en su oxtre-
mo inicial,

5,- Porfoccionamiontos, de conformidad con las rei-
vindicacionos precccdentes, caractorizados porque dicha leva
.6g codiblo olésticamonto oen ol gsontido do alcojamionto dol ci~
lindro o del froente, estando especialmentc articulada a dige— |
tancia de dicho extremo,

6.~ Perfcecionamientos, do conformidad con las rei-
vindicaciones preccedentes, caractorizados porque sg combing

con dicha leva un dispositivo de paro que cs activado en caso

do cecdimiento ds la leva.

7.~ Porfoccionamientos on los medios do control de
golectores o jacks oscilantes do médguinas de tcjido de punto.
Seglin se doscribe y recivindica on la presentc memo-—
ria deseriptiva que consta de 9 pdginas foliadas y escritas
a mdquina por una sola de sus caras y acompafladas dclos di-
bujos roglamenta;ios.

Madrid, a 6 JUL. 1977

P.a.
AIME 1SERN

& JOSE.F. NIETO

apo. |
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