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MEMORIA. DESCRIPTIVA
El invento se refiere a los sistemas de control de 

selectores o jacks oscilantes pata máquinas circulares de te­
jí idó de ptinto, máquinas para calcetería y sim ilares. En la s 
máquinas de este tipo se proporcionan usualmente múltiples 
palancas destinadas a actuar sobre los talones de los jacks -  
estando la  selección accionada por medio de la s palancas y 
por medio de lo s talones -  de modo que se so lic ite  selectiva­

mente hacia dentro aquellos jacks que no han de elevar su agu­

ja  respectiva, mientras que, por el contrario, se mantengan 
con la  extremidad sobresaliente, o sea elevada con respecto 
a l fondo del canal, aquellos jacks que han de elevarse con 
sus respectiva aguja; para la  elevación se proporciona una 
leva de elevación que actúa sobre un talón inferior de los 
jacks que no han sido solicitados hacia dentro, de modo que 
dichos jacks y sus agujas respectivas realizan la  carrera 
de elevación. Como norma, en el límite superior de la  f i l a  
de talones de selección se proporciona un la tera l conformado 
con una oavidad que sigue la  trayectoria del jack elevado, 
de modo que permita la  elevación selectiva de los jacks que 
han de oporar la  elovación de la s agujas respectivas. los 
jacks que no se elevan por medio de la  leva de elevación y 
que deben pasar inferiórmentc están prácticamente libros y 
son mas apropiadamente friccionados contra los laterales do 

respectivas canales o ranuras mediante la  acción de un cim­
breo, o sea de una curvatura mas o menos acentuada, que se lo 
imprimo para evitar, en la  medida que sea posible, su movi­
miento espontáneo y accionamientos consiguientemente falsos 

do la s  agujas.
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El aumento do la  velocidad do giro dol cilindro do 

agujas produco ciortas desventajas do la  organización antes 

citada» ya sea por una tendencia a l calentamiento debido a la  
fricción entro los jacks y grupos de canales* como por una 

5. mayor posibilidad de movimientos espontáneos debido a la  su­
perior velocidad» a causa de la  cual aún pequeños impactos 
.pueden conducir a movimientos irregulares mas acentuados que 

a velocidades inferiores.
El invento so refiero a una mejora en los medios 

10. de control de los jacks o selectores oscilantes que tienden

a evitar los inconvenientes antes citados.
De conformidad con el invento, en correspondencia

*►

del área de elevación de los jacks que se elevan, correspon­
diente a la  zona de apresamiento de un hilo alimentado, se 

15. provee sustancialmento una leva que tiene un p erfil inferior 
paralelo a la  trayectoria de un talón de los jacks que no se 

han elevado, para impedir movimientos irregulares e incontro­

lados de dichos jacks no elevados.
Dicha leva actúa prácticamente sobro un solo talón 

20. que se a is la  por encima y por debajo con respecto a zonas
provistas con talones en todos los jacks, o sobre la  zona so­
bresaliente do un talón mayor que los talones contiguos a áste.

Ventajosamente dicha leva presenta, en su extremidad 
in ic ia l, un perfil do acceso tanto en la  dirección radial co~ 

25• mo ax il con la  superficio dirigida hacia arriba. Además dicha

leva codo elásticamente en e l sontido do alojamiento dol c i­
lindro, en cualquier caso dol frente, estando on particular 
articulada a distancia do dicha oxtromidad. la  lova puodo com­

binarse con un dispositivo do paro quo so activa on ol caso i



do cesión do la  lova.
El invento so comprenderá con mayor claridad s i ­

guiendo la  descripción y dibujos que se acompañan» que ilu s­

tran una modalidad no lim itativa dol mismo.

En los dibujos:
la  figura 1 muestra una v ista  la toral de la  cubri­

ción do la  leva?
la  figura 2 muestra una sección esquemática tomada 

sustancialmonto por la  línea II-II  do la  figura 1» repetida 

con el fin  do mostrar un jack doscondido y olevado» respecti­

vamente .
la  figura 3 ilu stra  una v ista  en planta esquemáti­

ca» tomada sustancialmonto por la  línea I I I- I II  do la  figura 

1.
lo conformidad con cuanto so ilu stra  en los dibujos 

que se acompañan» con 1 so indica e l cilindro de agujas» en 
cuyas ranuras so encuentran acomodadas superiormente la s  agu­

ja s  o inferiormonto los selectoros 3 del tipo llamado "jacks 
basculantes".-En particular, en la  figura 2 se representa un 
jack doscondido y un jack olovado 3* los jacks 3 presentan 
un extremo superior 3A que actúa directa o indirectamente so­
bre la s  agujas para su elevación, un talón do guía 3B, un área 
3C sin ningón talón, una serio do talones separables 3B, un 
talón fin al 3F? con los talones 3E selectivamente separados, 
son activadas la s  palancas 5 do una f i l a  do palancas selec­
tivamente insertablos. En e l exterior del conjunto de palan­
cas 5 se encuentra un latoral inferior 7 y un latoral de guía 
suporior 9» ol la toral superior 9 tiene una cavidad 9A en co­
rrespondencia de una zona do elevación para los jacks, y por

I



consiguiente do las agujas y por tanto en correspondencia 

de üíia zona TI do la  trayoctdria T áe los talones de agujas, 

en donde las agüjás elevadas prenden el hilo alimentado en 
una posición do alimentación, o sea, una posición do descen­
so indicada con A. So apreciará que en la  figura 1» dospuds 
del área do trayectoria TI elevada por la s  agujas para e l 
apresamiento dol hilo — deslizando la s  agujas con e l cilindro 

on la  dirección do la  flecha f l  de la  figura 1 -  so encuen­
tra una leva do descenso y formación do malla con la  contra- 

leva respoctiva 12A. Con 112 y 112A so indican levas (corres­
pondientes a la s  levas 12 y 12A) relativas a la  formación 
do malla do una zona do trabajo y do una alimentación proco- 

dente a laáhora descrita.
En correspondencia del área TI y do la  cavidad 

9A, para la  elevación de los jacks 3 y» P°^ consiguiente, do 
la s  agujas seleccionadas para la  elovación, so proporciona 
una leva 16, apta para actuar sobre el talón 3P do un jack 
seleccionado para no sor solicitado por una palanca 5 su e l 
interior del canal o ranura. Para esto fin  cada uno de los 
jacks 3 on un punto 3q pueden oscilar en su propio plano, que 
os un plano diametral al cilindro 1. Normalmente, los jacks 
son solicitados con e l oxtromo inferior 3G- hacia fuera con 

respecto a l fondo de la s canales del cilindro, por la  acción 
do una leva 6 que actúa sobro e l bordo interno dol jack; la , 
acción do dicha leva 6 os interrumpida ihmodiatamento antes 

que la s palancas do selocción 5, de modo que so permita el 
que la s palancas 5» elegidas para cooperar con los talones 

seleccionados 3E, soliciten  hacia dentro en la  canal dol c i­
lindro aquellos jacks que no doban sor olovados, mientras



quo los jacks quo deben olovarso so mantionon con ol extre­

mo inferior 3(J sbbrosalionto do forma que empeñe, con. ol talón
3F, la  lova 16 y soa elevado do este modo para olovar la s agu­

jas eh la  trayectoria TI.
los jacks elevados 3 permanecen empeñados entro los 

perfiles do l a  leva 16 y do las cavidades 9A; viceversa, los
jacks 3 quo no so elevan por la  lova 16 permanecen libres en
sus canales, siendo normalmente aptos para moverse en e l espa­
cio definido por la s  cavidades 9A» esta posibilidad de movi­
miento puedo conducir a inconvenientes especialmente a ele­
vadas velocidades del cilindro, puesto quo basta aún pequeños 
esfuerzos incidentales para que so determino una elevación 
irregular del jack y por consiguiente do la  aguja correspon­
diente a posar do la  socción obtonida con la s  palancas 5 y 
lo s talones 3E. Para evitar osto inconveniente, solo sirvo 
parcialmente una mayor fricción entro los jacks y los latera­
le s  de la s canales con la  curvatura e lástica  do los jacks quo, 
además, produce un aumento del calentamiento por fricción, a 

velocidades elevadas.
Do conformidad con ol invento se evita esto incon­

veniente do la  libertad do los jack3 no elevados por la  lova 
16. íhra este fin , en correspondencia do la s cavidades 9a, 
so proporciona una lova 20, que se extiendo paralela a l per­
f i l  7 y actúa sobro el talón 3®, evitando raía elevación in­
cidental del propio talón, y por consiguiente del jack. la  
leva 20 no obstaculiza la  elevación selectiva de los jacks 
quo han do elevar la s  agujas, puesto que e l talón 32 do estos 
jacks pasa sobre el extremo 20A do la  lova 20, que está apro- 
piadamonto ahusado en la  superficie superior. Esto extremo
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pro sonta tambión un ahusamionto radial 20B (váaso on particu­

la r  la  figura 3) quo so dispone para interceptar los talónos 

3B do los jacks evontualmonto ligeramente elevados,, on lugar 
do ostar regularmente on posición descendida? además la  lova 

5, 20 so monta on forma oscilante entorno do una espiga 22 (vóa-
so la  figura 3) y oa impulsada por medio do un rosorto 24 on 

.la dirocción de la  flecha f3, o soa hacia ol cilindro 1 has­
ta  un topo quo posiciona regularmente la  lova 20 con respecto 
a su soporto 26, sobro el que reacciona ol resorte do trac- 

10. ción 24. En o l caso do la  presencia do un talán 3b quo inter­
cepte el perfil 20B, la  lova 20 se eleva on la  dirección con­
traria  a la  flecha f3, evitando ello la  rotura y pudiondo ope-

I
rar un control do paro do la  máquina, por ejemplo mediante 1 
la  acción sobro un micro interruptor do paro indicado do forma 

15. general con 28.
Una vez que e l talón 3® do un jack 3» no elevado, 

ha empoñado el perfil inferior do la  leva 20, ol talón ya no 
puedo ser elevado incidontalmonto.

Bobo ontondorso quo los dibujos tínicamente ilustran 

20. una modalidad que se ofrece a título do ilustración práctica
dol invento, pudiondo variarse dicho invento por lo quo ros- 
poeta a formas y disposiciones sin por olio apartarse dol a l­
cance conceptual quo lo caracteriza. .íbr ejemplo, puedo pro­
porcionarse el talón 3b do mayor longitud que los talones con- 

25* tiguos, atín relativamente muy próximos5 en esto caso no so

procisa la  cavidad 30 y la  lova 20 actúa sobro la  parto ex­
trema mas sobrosalionto de dicho talón mas prolongado.



= 8 =
REIVUÍD10 ACIONES

5.

10.

15.

20.

25.

Descrito ol objoto dol presente invento, se decla­

ran nuevas y'do propia invonción las siguientes reivindicacio­

nes, con prioridad de la  solicitud Italiana ns 9534 A/76 dol 

21 do Julio de 1976.
1 . -  Perfeccionamientos on los medios do control do 

soloctoros o jacks oscilantes do máquinas do tejido do punto, 
y on particular do máquinas do calcotoría y similaros, para 
aumentar la  velocidad, lim itar los movimientos irregulares do 
lo s jacks y ol calentamiento, que incluyen una leva para ele­
var selectivamente los jacks on relación a la  selección impues­
ta  por la s palancas do empujo que actúan sobro los talones de 
selección do los jacks y una banda configurada con una cavidad 
para dejar espacio con el fin  do que se eleven los talones do 
lo s jacks on la  zona do captación de un bilo alimentado, carac­
terizados porque on correspondencia do dicha cavidad y, por 
consiguiente, en correspondencia do la  captación del hilo, so 
proporciona una leva que presenta un p erfil inferior paralelo
a la  trayectoria do un talón do los jacks que no se han eleva­
do, para impedir movimientos irregulares o incontrolados de di­

chos jacks no olevados.
2 . -  Perfeccionamientos, de conformidad con la  re i­

vindicación 1, caracterizados porque dicha leva actúa sobro
un talón contiguo a zonas desprovistas do talones en todos los 

jacks.
3 . -  Perfeccionamientos, do conformidad con la  re i­

vindicación 2, caracterizados porque dicha leva actúa sobro un 

talón mas alto que los talones contiguos.
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5.

10.

15.

4 . -  Perfeccionamientos, do conformidad con la s  roi-j
i

vindicaciones procedentes, caracterizados porquo dicha leva 
presenta un perfil do acceso en d ir  o c c id nr> radial en su extre­

mo in ic ia l.
5 . - Perfeccionamientos, do conformidad con la s  re i­

vindicaciones precedentes, caracterizados porquo dicha leva 
.ós cedible elásticamente en ol sentido do alojamiento del c i­

lindro o del frente, estando especialmente articulada a dis- | 
tancia de dicho extremo,

6..- Perfeccionamientos, do conformidad con la s re i­
vindicaciones procedentes, caracterizados porque se combina 
con dicha leva un dispositivo do paro que es activado en caso 
do codimiento de la  leva.

7 .- Perfeccionamientos en los medios do control de 
selectores o jacks oscilantes do máquinas do tejido de punto.

Sogán so doscribo y reivindica en la  presento memo­

r ia  descriptiva que consta do 9 páginas foliadas y escritas 
a máquina por una sola do sus caras y acompañadas dolos di­
bujos reglamentarios.

Madrid, a 6 JÜL. 1377

mpc



%MacáinE TessíÜ Orro/arí Matee SpA 3  hojas-finja 1

Fig-1

¿ 6 0 4 6 1

20 20Á ?
/ / /

t9
Z .

5 ^

16
5 \ ,

TOZZT^̂ ZT ẐZZZZZTZZZZl
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