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La presente invencifn se refiere a un mecanismo adap-
talie a mlquinas cosechadoras, particularmente de cereales,
especialmente concebido para la recupcracibn de residuos ©
subproductos como la paja.

El empleo de cosechadoras en la recoleccidn de cerea-
les se ha generalizado de modo précticamente absoluto, dado
el gran rendimiento que con ellas se obtiene ya que permite
la obtencibn del granc limpio sobre el propio terreno de
cultivo, de donde es trasladado directamente a 1los graneros
del agricultor,

E1l problema se centra sobre la paja, subproducto de
mayor interéds cada dfa, dado que los intentos de acoplar
prensas a la propia cosechadora han fracasadc y en ;a prég
tica se ha optado por su abandono sobre el rastrojo o bien
a su posterior recogida con una empacadora totalmente inde-
pendiente,

BEste sistema de recogida se ha encarecido reciente~
mente a causa del elevado costo de estas méquinas, la exce=
siva complicacifn de sus mecanismos y €l aumento consideraw
ble del precio del hilo de atadwra. For otro lado, e inde-
pendientemente de los inconvenientes antericrmente mencio-
nados, mediante este sistema se pierde una considerable
cantidad de paja, precisamente la de mayor calidad, proce-
dente de las cribas inferiores, ya que es la que queda més

molida y por tanto se desliza de los dientes del recogedor
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de la empacadera, siendo imposible su recogida.

Este problema se acentfia en la recoleccién de leguw
minosas, donde los residuos quedan mucho més triturados,

a 1o que hay que affadir la alta cotizacién de dichos resi-
duoe para su utiligzacién como alimento paka la ganaderia
alcanzando valores de hasta un treinta por clento del ree-
presentado por el grano, 1o que obliga a un aprovechamien-
to méximo de los mismos.

Le mismo sucede en la recoleccidn de plantas oleagle
nosas, cuyos residuos contienen un alto nivel proteinico
aprovechable igualmente en alimentaclém animal.

Con el mecanismo objeto de la presente invencidn,
gse obtiene un aprovechamiento total de eualquier tipo de
paja, elimindndose los problemas mencionados anteriormente,
siendo dicho mecanismo aplic¢able a cualquier tipo de cosew
chadora de las existentes en el mercado, con la particulae
ridad ademis de ofrecer un costo congsiderablemente menor
que cualquiera de los tipos de empacadoras conccidos.

Bl mecanismo costa bésicamente de un chasis soporte
acoplable articuladamente en sentide vertical a la cosechaw
dora v dotado de una rueda de apoyo y deslizamiento sobre
el terreno, el cual cuenta con una pequefia cinta transpor-
tadora que recoge la paja a su sa¥da de la cogsechadora vy
la vierte sobyre una tolva, la cual cuenta con un disposi-

tivo turbo~-lanzador que la envia, a través de un tubo, a
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un remolgue que acompafia a la cosechadora en sus desplaza-
mientos, arrastrado por é&sta v que wa vez lleno puede ser
sustitufdo por otro, o bien, vaciade répidamente por sistew
mna de volquéte en un lugar adecuado de la propia Finca y
acoplado de nueve a la cosechadora.

Egte romolque, si es hidrdulico, puede ser accio-
nado por la propia cosechadora o también por un tractor
auxiliar, pudiéndose emplear en alternativa wa simple re-
molque ligero de dos ruadas que bascula y descarga por gra-
vedad.

Tanto la Puerza para el movimiento de la cinta
transportadora como para el del turbo-lanzador se obtienen
de la propia méquina cosechadora, mediante la adecuada
transmisibn.

Se deduce de lo anteriormente expuesto que la
totalidad de la paja que sale de la cosechadora alcanza
al remolque almacenador, obteniéndose por tanto un aprove-
chamiento total de este subproducto.

Para complementar la descripcidn que seguidamente
se va a realizar v con cbjeto de ayudar a una mejor compren=-
sién de las caracterdisticas del invento, se acompafia la pre=
sente memorla descriptiva, como parte integrante de la Ml e
ma, de un juego de planos en el que, con cardeter ilustra-
tivo y n o limitativo, se ba represemtado lo siguiente:

la figura 1, muestra una vista esquemitica en al=-
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zado lateral del mecanismo recuperador de reslduos objeto
de la invencidn, convenientemente acoplado a una cosechadora.
ta figura 2, muestra un detalle em perspectiva
de la pieza de fijacidn a la cosechadora,
La figura 3, muestra wna vista en perspectiva del
chasis soporte del mecanismo.

La figura 4, muestra una perspectiva de la cinta

transportadora,

La figura 5, muestra, tamblen en perspectiva, el
turbo~lanzador con su correspondiente tubo de acceso al rew
molque, habléndose representado asimismo un detalle en cox-
te del acoplamiento de éicho tubo.

La figura & muestra el eje de rotacidén del turbo-
1anzador, con sus correspondientes soportes, pififn y po-
1ea de recepcidn y transmisibn de movimiento.

La figura 7 muestra en detalle y en perspectiva

¢l rotor del turbo-lanzador.,

Lg figura 8, corresponde finalmente a vna repre-
centacidn esquemdtice de la trensmisibn de movimiento a pare
tir de la propla cosechadeora.

A la vista de estas figuras se observa como el mew
vanismo estd constitufdo por wn chasls soporte (1) confor-
mado segln las aristas de un tronco de piramide invertido
v del que emerge inferiormente un gruesc eje (2) de apoyo 80=

bre el suelo a través de una rueda (3) de libre crientaclén.
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£1 aludido chasie (1) 2¢ une 2 la cosechadorsa Inew
diante wna piesza de acoplamiento (4) comstituida por uma
pletina en "V", de Angule obtusc, cuya rama horizoatal cven
ta con un taladro (3) nara su atormillamiento al emganche
de la cosechadora, mientras cue a la extremidad libze de
su otra vama ez solidaria otra pletina (6) que conforma vna
ngv cuyos brazos apoyan én la pared posterior de la cosecha
dors, de manera que el aludido apoyo inmoviliza la pieza
de acoplamiento (4).

La pletina (6), cueata con dos pares de orejletas
(7), ¢cada wno de los cuales y con la colaboracién de wa
bulbn (8) establece un puato de uniém articulada del chasis
(1) a la pieza de acoplamiento (4), mediante dos vastagos
taladrados {9) emergentes horizontalmente hacla delante del
chasis (1},

Bri el interior del chasis (1) y ocupando su zona
posteior, ge acopla parcialmente la carcasa (10) del turbo-
lanzador, la cual cuenta con ovejetas laterales (11) para
su atornillado al chasis, presentando dicha carcasa (10)
en su pared anterior una ventana (12) de acceso a su inte-
rior y una tolva de recogida (13) sobre la cue descarga la
cinte transportadora (14) que se posiciona sobre la parte
anterior del chasis (1), exactamente en la vertical de calda
de la paja al salir de la cosechadora.

picha cinta trensvortadera (14), que primordiale-
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mente tieme como Pinalidad desplazar hacia la tolva el tamo
v las granzas que despiden las cribas inferioves, estl cons
titufda por dos perfiles en *U" (15) enfrentados, a los que
son solidavias las patillas (16) de anclaje al chasis (1).
pichos perfiles (15) constituyen el soporte de dos rodillos
extremos, de 1os cuales uno es el motriz (17) mientras que
el otro cuenta con medios de tensado (18) para la cinta (14)
1a cual es de cancho y cuenta com nervaduras de refuerzo y
ayrvastre (19),

Como anteriormente se ha dicho, la cinta transpor
tadora (14), deposita la paja sobre la tolva (13) pagsando
al interior del turbo-lanzador (10), el cual cuenta com un
votor de paletas (20) que impulsa la mja hacia arriba para
alcanzar el remolque (21) a través del tube (22).

El citado rotor (20) incorpora radialmente perfiw
les angulares (23) a los que se solidarizan las paletas (24),
constituyendo un conjunto perfectamente equilibrado, siendo
dicho rotor solidarioc a un eje (25) el cual cuenta con dos
soportes de apoyo con rodamientos auto~alineables, uno de
ellos (26) wido a la cavcasa (10) del turboelanzador y el
otro (27) solidario al chasis (1), posicionéndose entre
ellos el pififm (28) a través del cual recibe el movimiento
el citado turbowlanzador, e incorporando dicho eje (25)
en su extremo posterior libre, una polea (29) para la trans

misién del movimiento a la cinta transportadora (14).
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El chasis (1) cuenta adem&s con dos palastros (30)
que determinam wna horquilla de fijacidn y articulacifn del
remolque {21) con la colaboracién de un buldn (31).

En el remolque (21), se establecen dos guias vere
ticales (32) entre las cuales juega la extremidad del tubo
(22) de manera que en log cambios de direccién dicho tubo
(22) siempre queda enfrentado al remolque.

El mecanismo obtiene el movimiento de la propia
cosechadora, a partir del eje principal de Puerza (33),
acoplando a la polea primaria (34) del variador de trilla,

v a través de un separador, una polea motriz (35) que mee
diante una correa trapezoidal (36) transmite el movimiento

a una polea secundaria (37) solidaria a wn pifibn cbnico (38)
que engrana con wn segundo pifién, tamblén cénico, al que

se acopla a través de wna cruceta (39) un &rbol de transmi-
sién (40) que posteriormente se apoya en un rodemiento os~-
cilante (41) y termina en un mandril estriado (42) para unién
a la cruceta (43), estando esta primera parte de la transmi-
sifn solidarigada a la cosechadora.

La segunda geccifn de la transmisibn, parte del
enlace estriado (42)=(43) v continua con un eje cardan eX=-
tensible telescSpicamente (44) hasta alcanzar el buje (45)
que transmite el movimiento al pifién (46) relacionado median
te cadena con el pifidm (28) solidario al eje (25)del turbo-lan-

gador (10), recibiendo de este modo el movimiento el rotor {20)
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del nmismo.

La polea (29) transmite el movimiento a la polea
(17) solidaria al eje motriz de la cinta trangportadora
(14), a través de una correa (47) y con la colaboracién de
dos poleas locas (48) que originan el cambic de direccibn
de la citada correa (47).

se deduce de lo anteriormente expuesto, que el
mecanismo se encuentya en todo momento alineado con la
cosechadora (49), soportando su propio peso mediante la
pueda (3) v libre de basculacién vertical en Suneidn de
1as irreguleridades del terreno a causa de su unién arti-
culada en planos verticales a través de los véstagos (9)

y las orejetas (7). Con esta alineacién constante se con-
sigue que la cinta transportadora (14) se encuentye per-
manentemente enfrentada a la boca de salida de la cogsecha-
dora (49) y a la tolva de recogida (13).

La unién articulada del remolque (21) al dispo-
gitivo mediante un eje vertical (31) permitiendo giros en
gentido horizontal, hace que estos elementos queden desali-
neados en las curvas, pero el caracter givratorio del tubo
(22) v las gufas (32) del remolgue, determinan la constan-
te alineacién del tubo (22) con el remolque. Para ello, el
tubo cuenta con la estructuracién que aparece en detalle
en la figura (5), en el que puede verse el cardcter enchu-

fable del sector superior del tubo en el inferior que,



10

15

20

25

mediante los escalonamientos extremos adecuados (50), pere
mite el libre giro en el acoplamiento, contando ademéis el
extremo libre del tubo (22), con una varilla en forma de
wgr (51) que se posiciona entre las gufas (32) del remol~
que.

Por otro lado, la distinta cota existente entre
los dos sectores de la transmisién, determinada por las irve
gularidades del terremc que hacen bascular al mecanismo re-
cupevador de residuos, queda absorbida por el caracter ex-
tensible del cardan (44), encargado de neutralizar las
aludidas vardaciones.

Lbgicamente, los elementos giratorios y de transg
misién se encuentran montados sobre redamientos adecuados
que yeducen al minimo las perdidas por rozamiento.

La paja cae sobre la cinta transportadora (14)

o bien directamente sobre la tolva (13), pasando al intew
rior del turbo-lanzador (10), donde las paletas (24) origi-
nan un ciclén aspirante impelemte que lanza la paja hacia
su boca de salida tronco-cénica para, a través del tubo
orientable (22), alcenzar el remolque (21). Como anteriorw
mente se ha dicho, cuando dicho remolque estd cargado, pue=
do ser sustitufdo por otro o vaciado mediante sistema de
volquete, para lo que cuenta con medios (52) accionables
por la propia cogechadora o el tractor de arrastre.

Cuanto se ha dicho es Piel reflejo de la invencibn
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debiendo considerarse en sentido amplio, nunca en forma
1imitativa, nl con criterio vestringido, siendo indiferen=
tes y cambiantes las circunstancias de cardeter secundario
o atcesorio, o sea lag que no alteren ni modifiquen la
esencialidad que, a continuacién seri particular objeto de
relvindicacion.

Bl peticionaric se reserva cuantos derechos le
confiere la vigente Ley de Propiedad Industrial y demés dig
posiciones concordantes y complementarias, especialmente
el de obtener sucesivas adiciones por los perfecclonamien-
tos o mejoras que una préctica raciomal y metddica en el

objeto de la patente le pudiera aconsejar.
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REIVINDICACIONES,-

13 ,- Mecanismo recuperador de residuos, adaptable a
miquinas cosechadoras, caracterizado por comprender un chaw
sis comformado segfin las aristas de un tronco de pirdmide
invertida, el cual se une articuladamente a‘una pieza de
acoplamiento que se solidariza a la cosechadora y al que
se fija un turbo-lanzador provisto de una tolva de alimen
taciém en la que descarga una cinta transportadora, fija
igualmente al chasis y dispuesta debajo de la boca de sali~
da de la cosechadora, habiéndose previsto a la salida del
turbo-lanzador un tubo que le comecta con un remolque que
acompafia a la cosechadora en su trabajo y que se une tamblen
articuladamente, al chasis del mecanismo en horquilla previg
ta al efecto, cuyo chasis cuenta con una rueda de apoyo de
giro loco y con medios de transmisibén que permiten utilizar
1a energla de la cosechadora para el movimiento del turbo=
lanzador y de la cinta transportadora.

28 .~ Mecanismo segfn reivindicacién antericr, carac-
terizado porque la pieza de acoplamiento se comstituye me-
diante una pletina en "vv de éngule obtuso, con una rama
horizontal que cuenta con un orificio para su atornillamien~
to al enganche de la cosechadora, mientras que su rama inclie
nada 1lleva solidarizada a su extremidad libre otya pletina

que conforma una "U* cuyos brazos paralelos apoyan sobre la
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parte posterior de la cosechadora, presentando en su tramo
medio dos pares de orejetas verticales determinantes de
sendas horquillas de articulacién para dos vistagos emergen
tes hoprizontalmente de la parte delantera del chasis, con
1a colaboracién de los correspondientes bulones transversa-
les.

3% ,- Mecanismo segln veivindicacién anterior, carace
terizado porque el turbo-lanzader se aloja parcialmente en
el chasde, alojado en su carcasa con tolva y convenientemen-
te atornillado al citado chasis, hablendose previsto que su
rotor incerpore una pluralidad de paletas equilibradas vy ese
+6 montado sobre un eje dotado de dos apoyos, uno fijo al
chasig v otro a la embocadura de su carcasa,entre los que
se posiciona el pifibn receptor del movimiento.

48 .- Mecanismo segln reivindicaciones anteriores, ca=-
racterizado porque la cinta transportadora cuenta con un so=
porte determinado por dos perfiles en "U* solidarizados me-
diante patillas a la zona anterior del chasis, entre los que
se posicionan dos ejes, wno motriz y otro dotado de medios
de temsado para la cinta, la cual cuenta con nexvaduras trang
versales de refuerzo y arrastre.

58, Mecanismo segfin reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado porque el tubo de salida del turbo~lanzador se
e a &ste articuladamente, de modo que dicho tubo es orien-

table, habiéndose previsto a tal fin que su extremidad libre

12
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encaje entre gufas verticales previstas en el remolque.

6% .~ Mecanismo segln reivindicacicnes anteriores, ca~
racterizado porque la transmisiém de Puerza se realiza a par
tir del eje motriz principal de la cosechadora, donde a la
pdea primaria del variador de trilla y mediando un separador,
se dispone otra polea motriz que transmite el movimiento
a wna polea secundaria, la cual a su vez, a través de w
juego de piflomes cénicos y de una cruceta, comunica el mo-
vimlento a un &rbol de transmisién cuya extremidad posterior
apoya en un rodamiento oscilante y termina en un mandril
estriado que permite el acoplamiento rdpido de la segunda
parte de la transmisién, comstitulda ésta por uma segunda
cruceta a la que es solidario un eje cardan, extensible te-
lescopicamente termiﬁado en un buje que transmite el movimlen
to a un pifién, relacionado mediante cadena cam el pifién soll
darioc al eje del rotor del turbo-lanzador, mientras que la
tranemisifn a la cinta tramsportadora se realiza a partir
del propio eje del turbo-lanzador que, en su extremidad
1ibre, incorpora una polea relacionada con la de la cinta
a través de una coxrea v com la colaboracifm de dos poleas
locas en los puntos de inflexion de la aludida correa.

78 .= MECANISMO RECUPERADOR DE RESIDUOS, ADAPTABLE A
MAQUINAS COBECHADCRAS.

Podo conforme queda debidamente descrito en la pre-

sente memoria descriptiva que comsta de CATORCE HOJAS meca~

13
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