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MEMORIA DESCRIPTIVA
Ia presente invencién tiene por objeto una cabeza micromé
trica para instrumentos de medicién de interiores, tales como mandri
lados, orificios ciegos y aterrajados interiores de piezas meednicas
de alta precisién y anflogos. |

Existen cabeZas de esta olase, y en particular la cabeza j
micrométrica que forma parte del instrumento de medida llamado micré
metro de interiores, en la caja de la cual por lo menos una clavija
de medida de base inclinada va montada radialmente en una gufa de
deslizamiento y es movida por el desplazamiento axial de un cono de
medids sobre cuya superficie lateral inclinada la mencionada clavija
es retenida en contacto por un érgeno de retroceso y en la que el |
desplazamiento axial del cono de medicidén, cuya base va guiada en un
elojamiento cilindrico exial de la caja, es obtenido por el smpuje
de un véstago con tornillo micrométrico de arredre axial y 'de" medi-
cidén, acoplado con un elemento roscado solidario de la caja, siendo
el referido cono y dicho véstago coaxiales y estando destinado el re
ferido véstago al enlace con el érgano de lectura del instrumento de
medicién, ‘

Este cabeza medidora presenta la ventaja de impedily el bhasg
culamiento de la clavija de medicién que podrfa producirse por causa
del juego funcionsal de montaje de esta clavija en su gufa de Gosliza
miento, cuande la zona de contacto de la clavija con la pared inte~
rior de la pieza a medir no estd centrada dentro de dicha gufa en y
en particular cusndo la mencionada clavija incluye una cabesa palpa-:
dora desviada para la medicidn de orificios ciegos.

Esta ventaja es inherente al empleo de un cono sobre cuya
superficie lateral inelinada, la clavija de medicién pueda apoyarse
por contacto Intimo de su base inclinada segn una linea de contacto
que forma un 4dngulo entrante con la tangente al cfrculo definido por
la trayectoria oircular de basculacién de por 1o menos un punto de
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dicha base inclinada, Esta linea de contacto, materializada por la
generatriz de contacto del cono de medicidén forma embonces un tope
que impide la basculacién de la clavija, tope cuya eficacia es tan
to mds frande cuanto mayor sea el 4ngulo del vértice del cono,

Beta ventaja es de gran valor, puesto que contribuye en
gran parte a la calidad de las mediciones efectuadas.

Np obstante, el empleo de un oono de medicién para sepa-
rar la clavija por deslizemiento sobre su base inclinada, como si
fuera una cufia, presenta el inconvenlente de necesitar un empuje
impoftante para mover tal clavija, provocando asf el rfpido desgas
te de estos dos Srganos en contacto, slendo necesariamente mmy cor
40 el recorrido de desplazamiento relativo de tal clavi]a sobre el
aludido cono, y este empuje, asi como el desgaste gue provoca, son
tento mds importantes cuanto mayor sea el édngulo del vértice del
cono, pudliendo llegar este inconveniente a impedir el desplazamien
$o0 radial de la clavija.

Por otra parte, no se puede aumentar este dngulo,del vér
tice del cono sin afectar a la sensibilidad de medicidén del instm
mento, siendo entonces desfavorable la relacidn entre el desplaza-
miento axial del cono provocado por el avance del tornillo misromé
trico de medicién y el desplazamiento radial de la clavija. --:

Para evitar hasta cierto punto estos incongenientes, los
conos de medicidén utilizados tienen un Angulo en el ﬁértice relati
vamente pequefio y que sélo permite un escaso desplagamiento de la
clavija, limitando por ello la capacidad de medicién del instrui~
mento, Ademds, como no es posible alargar excesivamente el cono,
gobre todo sl el instrumento se emplea pare medir orificios ciegos,
la oapacidad queda forzosamente muy limitada. Por ello, no es posi
ble aumentar e 15 vez el dngulo del vériice del como para impedir

la basculacién de le clavija y aumentar la capacldaed de medicién
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del instrumento, y disminuir dicho 4ngulo para evitar el desgaste
prematuro de la clavija y del cono ¥y preservar la sensibilidad‘ del
instrumento, siendo incompatibles estas dos soluciones;

Con objeto de resolver estos problemas, la cabeza micré-
métrica segin la invencién se ecaracteriza por el hecho de que el
cono de medicidn y el vdstago con tornillo micron_xétrico inclayen |
ung relacidn por lo menos angular, de manera que el recorrido de
contacto de la base inclinada de la clavija sobre el cono se ex-
tiende por unz rampe cénica en espiral de desarrollo constante y
de gren longitud, resultante de los movimientos combinados de avan
ce y rotacidn del cono de medieién, halldndose la seccibn de dicha
rempa en espiral constitufda, como mfnimo, por la linea de contac-
to de la base inclinada de la clavi;jé. con el cono. | :

Bl dibujo anexo ilustra el estado de la 'bécn'ica;‘r'a'si co-
mo formas de ejecucidén del objeto de la invencildn, dadas a tf{tulo
de ejemplo,

En dicho dibujos

Ias Figs. 1 y 2 son,respectivamente, una vista longitudi
nal y wne vista frontal parcial y esquemftica de un detalle ﬁue i
muestra el estado de la técnica. '

Ias Pigs, 3 y 4 son respectivamente wna vista longitudi-
nal y una vista frontal parcial y esquemdtica de este mismo deta~
1lle que ilustran la téenica segin la invencién,

La Fig. 5 es un complemento de las Figs. 3 y 4.

Ia Pig, 6 es una vista longitudinsl parcial y esquemdti-~
ca de otro detalle que ilustra el estado de la téenica. '

Ia Pig, 7 es una vista en perspectiva en cuarnto de sec-
cidn longitudinal de wna forma de ejecucién del objeto de la inven
cidn,

Ia Fig. 8 es una vista longitudinal pareiul y esqueméti-
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ca de un detalle de una variante del objeto de la invencién,

las Figs. 9 y 10 son secciones longitudinales parciales
de otras dos variantes de detalles,

Las Figs. 11, 12 y 13 son esquemas ilustrativos de los
principios bésicos de la invencién,

Ia Pige. 14 es una vista en seccidn axial de otra forma ge
ejecucién del objeto de la invencién; y

Ia Fig., 15 es una seccién axial parcial de una variante
de un detalle de la Fig, 14.

En las Figs. 1 ¥ 2 se representan el cono de medicién (1),
la clavija medidora (2) con base inelinada y el véstago (4) con tor
nillo microm&trico (5) de la cabeza de wn micrémetro de interiores
conocido. La caja de esta caheza 'no ha sido representada en arag de
la claridad de exposicifn; esta caja incluye una gufae de deslizam-
miento radial en la cual se mueve la clavija de medieilén (2), wn
elemento de gufa axial del cono de medicién (1) y del véstazo (4),
asi como uwn elemento fileteado con el cual va acoplado el tornillo
micrémetrico £5).

Para simplificar el dibujo y todos los demfs que, siguen
hasta la Fig, 7, se ha representado una sola clavija de medicién,
como en ciertos instrumentos de este tipo, con dos puntos de contag
to dlametralmente opuestos, Sin embargo, todo lo que va a explicar-
se puede aplicarse también a un mimero de clavijas superior, por
ejemplo, tres,

En las Pigs. 1 ¥ 2, la clavija de medicidn (2) se ha re-
presentado en contacto con la pared interior (3) de wn mandriledo
cuyo didmetro corresponfe a la capacidad mdxima de medida del ins-
trumento. Ia posieién de los oitadoo elementos correspondientes a
la capacidad minima se répresen‘ca en trazos de puntos,

El roscado del tornillo micrométrico (5) en el elemento
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fileteado de la caja de la cabeza micrométrica tiene por objeto deg:
plazar axialmente el cono de medicién (1), por el empuje del vésta-
go (4), y este desplazamiento axial del cono medidor tiene por efec
to desplazar redislmente la clavija de medicidn (2) por efecto de
cufia, deslizdndose axialmente el cono por debajo de la clavija.

Para un dugulo en el vértice "A" escogido del cono de me-
dicién (1), el recorrido radial “e® de la clavija de medida, se ob=-
tiene pot un desplazamiento axial "I" del védstago ‘con tornillo mi- :
erométrico, halldndose relacionados directamente estos tres valores,
as{ como el recorrido "C" de deslizamiento de cada uno de los pun~
tos de contacto de la clavija de medicién (2) con el cono (1) repre _
sentado por el segmento MM'.

Estd claro que para un mismo desplazamiento axial "I® del
cono de medicién (1), la carrera radial "e® de la clavija (2) serd .
tanto més grande cuanto mayor sea el dngulo A" y viceversa,” Sin em
bargo, no es posible actuar a voluntad sobre estos valores pucsto
que un #ngulo "AM demssiado grande del cono escogido para auvmentar
la capacidad de medicién del instrumento provocard un desgusie pre-
maturo de las superficies en contaoto, debido & una excesive. pre-
sién de contacto entre clavija y cono, ya que este considerable 4n-
gulo requerird la aplicacién de un empuje importante del cono para l
mover la clavija, y esto cuanto mds disminuya la carrera de deslizg
miento "C" de estas superficies en contacto de la clavija y del co-
no en funcién del aumento del referido dnsulo A" de este Wltimo,

Se observard, asi, ayuddndose del esquema de la Fig, 1l y
de la férmula

P=P g+ pF cos & + rtP ;

que, por ejemplo, para una fuerza de apoyo F = 1,8 kg de la clavijg"
(2) sobre la pieza a medir (3) y un coeficiente de rozamiento:

M = 0,19 entre la clavija y el cono (1), la fuerza necesaria P pa~
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ra empujar el cono a fin de mover la clavija, varfa des
P = 1,650 kg para un 4ngulo A = 30%
a P = 4,100 kg para un dngulo o¢ = 602
pasando por P = 2,200 kg para un fngulo = 400
Ia presién de contacto Fy de la clavija sobre el cono, de-
terminada para estos dos Ultimos valores de P, dados a titulo de
ejemplo, pasa des
Po = 23 kg/mn® pare un dngwlo X = 408
a Bg = 100 kg;/rrm:x2 para un dngulo o = 608
obteniéndose estos valores mor la férmula
Pag = V0'17‘5 T}.)g
en la que

E (médulo de elasticidad) = 21,100 kg/mr®
r = 1,5 mm (radio del como)

1L=1 mm (longitud de la superficie de contacio)
' De esto se desprende que si la presién de contacto

23 kg/m® determinada para un dngulo < = 408 es afn admisible, la
de 100 lcg/ma correspondiente & un éngulo X = 608 es netamente supe
rior a la carga wnitaria mixima admisible para los metales usuales
que constituyen el cono y la clavija, y, por ello, np es posible
aplicarla sin producir un rdpido deterioro de las superficies de con
tacto de la clavija y del cono. Se observard también que para un
gran dngulo A = 2 of del cono, la relacidn entre el desplazamiento
"M del tornillo micrométrico (5) y la carrera "e" de la clavija, se
vuelve desfavorabie para la sensibilidad de medicidén del instrumento.

Como ya se ha dicho anteriormente, no parece, por tanto,
posible con wn instrumento de medicidn de este tipo obtener a la vez
una excelente sensibilidad y una importante capacidad de medicién,
por falta de no poder a la vesz disminuir y sumentar el dngulo "AM
del vértice del cono de medida, La téenica segin la invencién, aqie
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permite, no obstante, resolver este probleme, viene ilustrada por
las Figs, 3 y 4, que representan un cono medidor (6), una clavija ;
de medicidn (2) y un tornillo micrométrico (8) de las mismas ca-
racteristicas que los elementos similares de las Figs. 1 y 2 due
ilustran el estado de la técnica que acaba de ser deserita, 1o que
hace que para un mismo desplazamiento axial "I™ del cono de medi-
da (6), la clavija (2) efectfe una misma carrers radisl "e", _

No obstante, el véstago (7) forma aqui cuerpo con el co
no de medicidén (6) y con el tornillo microméirico (8), lo que tiend
por efecto unir el cono medidor (6) no sélo al desplagamiento aiiai
del tornillo micrométrico (8) sino también unirlo a su desplagae
miento angular "R", Y esto hace que la carrera de deslizamiento
ngtn (Pig, 5) de wn punto de la clavija de medicidn (2) schbre el
cono (6) ya no se presente en forma de un segmento lineal cemo el
~il{*t=- de la Fig. 1, sino en forma de una espiral cdnica e |
(Figse 3 y 4) de desarrollo constante y de pendiente muy débil, co
mo puede verse en la Fig. 5 donde se presenta desarrollada mis o
menos incompletamente por no permitir la anchura del dibujé su re-—
presentacidn completa, '

’ Gomo los dibujos de las Figs. 1 a 5 estdn efectuédbg 8
lp misme escala, se ve netapmente la importante gunancis addﬁiiida
en el smpuje necesario para el desplazamlento de la clavija, hallég
dose esta impulsada sobre una ramps de considerable longitud y penJ
diente muy débil, con respecto a la muy corta carrers lineal "C" y
de pendiente muy acentuada de los mismos elementos en el estado cg
nocido de la técnice representada en las Pigs, 1 y 2.

Bsta importante ganancia presenta la ventaja de poderse
aprovechar para escoger un mejor compromiso en la relacidn del éngu
lo "A" del cono de medicifn y de la: carrera "I" del tornillo mic:ﬁ .

métrico, a fin de obtener simulténeamente un aumento de la capaci-



dad de medicién del instrumento y una buena sensibilidad de la mis-
ma, particularmente para la eleccidén de un mayor dngulo del cono pa
re un mismo desplazamiento axial del tornillo micrométrico.
Como ye. se recalcd anteriormente, la posibilidad de aumen
5e tar el dngulo del vértice del cono procura la va_nta;ia suplementaria
y valiosa de evitar todavia més la basculacién de 1a ¢lavija de mew
dlcién,
Bste efecto se ilusira en la Fig, 6, que representa de
una manera exagerada, para destacar mejor el fendémeno, un cono de
10, medida (9) del tipo comocido, y wne clavije medidora con cabegza pal
padora desviada (10) alojados en wna caja (11) que incluye una gufa
de deslizamiento radial (12) en la gue se desplaza la clavija de me
dicidn, hallindose el cono (9) desplasado axialmente por un véstago
(13) con tornillo micrométrico no represen’éado; Ia cabeza Pé-lﬁéldOra
15. - desviada (10), &l estar prevista para la medicifn interior de orifi
clos ciegos, bajo el efecto de este empuje del véstago (13), ‘hece
que el oono de medicién (9) empuje le clavija y que ésta se ‘upoye 50
bre la pared del orifieclo ciego por su cabeza palpadora desviad (10} que
sufrird una reaccién Fy ouya lfnea de accidn serd desfasada ‘eon reg
20, pecto al eje de la gufa de deslizamiento radial (12}, Al haberse
previsto necesariamente un juego funcional en el montaje de la cla-
vija en su gula, esta :jeaccidn B, descentrada tendrd por efecto pre
tender la baseulacidén de la elavija, por ejemplo, olrededor del pun
to limite de apoyo "O", del borde anterior de la gufa radial (12),
25, Si el 4ngulo de inclinacidén o< de la base de apoyo de la
clavija, que corresponde al semifngulo del vértice del cono, es su~-
ficientemente grafdde, la trayectoria circular “I* de basculacibn de,
por lo menos, un punto "N" de lz base inclinada de la clavija con
el cono serd entrante en éste, lo que se hace evidente por el dngu~
30, lo entrante "D" formado por la tangente "4 llevada al pumto "N* del
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circulo definido por la 'trayectoria circular de basculacidn "pt
que biene por centro al punto "Q", y por la lfnea de contacto de
la base inelinada de la c¢lavija con el gono, Ia pared del cono
fo;ma, pues, sobre esta linea de contacto, uns especie de tope
que impide la basculacién de la clavija, y este tope es tanto
més eficaz cuanto mayor sea el dngulo del vértice del coumo, y la
resistencia al deslizamiénto de la c¢lavija sobre dicho cono, que
se opone también a su basculacidn, £ halle por ello aumentada.
Egte Ultimo efecto viene ilustrado en el esquema de la
Fige 12, en el cual se representa la clavija (10) basculando ale
rededor de un pivote gque materializa el punto de giro "O" (Fig. %.
6), en cuyo pivote la referida clavija puede correr verticalmen—
te cuando su base de apoyo sobre el cono corra por este ﬁltimo.
Se ve que, bajo el efecto de la fuerza F, desviada sobre
la clavija en un valor de desviacidén "a®, la base de apoyo de la
clavija tiene tendencia a ascender sobre la pared del cono baseu
lande alrededor del punto "0%, situado a uns distancia "b* de la .
mencionade parcd, _
Para que la clavije no bascule, es preciso que se satis
faga la relacidn de equilibrio:
F3 senB = ,41’4 + rcl?a
relacién en la cual
B = 908 ~
= 2F, '
a
3 =Ry
y Py = F1’§' cos B
De esta relacidén, se obtiene, como valor de }4 y COG=

¥

F

ficlente de rozamiento:

_-as‘- cos ol
,(.—. B '

-3 A
5 sen A4 2
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Si tomamos como valores de ejemplos préximos a la reulidad:
a=1myba 2 mm se obtiene como valores respectivos de J para
dngulos KX de 300, 402 y 60%:

[ = 0,19 para % = 308
j = 0,16 para o = 409
Yy f = 0,10 para & = 602
Lo que significa que para que la clavija no bascule, el
coeficiente de rozamiento de dicha ciavija gobre el cono ha de ser
tanto menos importante cvanto mayor sea el dngulo < del referido

conos En otras palabres, esto significa que para un coeficiente de

rozamiento M d&ado, cosa ghe siempre ocurre, la resistencia al des~

lizemiento de la clavija sobre el cono ¢s tanto mds grande cuanto ma-
yor sea el dngulo ol

Ia cabezs micrométrica segin la invencién, represen'!;ada en
1z Fig, T, se beneficia de todas las ventajas indicadas anteriormen-
e —

Ia caja (14) de este cabeza micrométriea lleva tréé'guias'
de desplizamiento radisles, de lag cuasles s86lo una con la referencia
(15) es visible en Segcify, estando estas tres gules dispuestés a 120%
y limitades en el extremo de dicha caja por una tapa (16) fijada me-
diante tornillos no visibles roscados a4 la pared (17) de 1a roferida
caja, halldndose las mencionadas gufas delimitadas hacia el interior
por el fonde (181) por remuras practicadas en la referida pared (17).

En estas guias, tres clavijas de medicidn, de las que pue-
den vers¢ dos sefialedas con los nfmeros (18) y (19), se deslizan ra~
dialmente, |

A continuacién de estas guias, la caja (14) incluye un alg
jamiento cilfndrico (20) en el cual la bose cilindrica (21) de un co
no de medicién (22) va guiada, y figura una parte roscada (23) en la
cual encaja el tornillo micrométrico de arrastre y de medicién (24)
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de un véstago (25) solidario de la base cilfndrica (21) del cono de
medicién (22),

Tas clavijas de medicién llevan cada una un alojamiento
cilfndrico (26), en el extremo redweido del cual enca;jg la extremi-
dad de un muelle de retorno (27); halldndose dicho resorte, de alam
bre de acero, enganchado por su otro extremo arrdlado (28) en wn |
alojemiento adecvado de la caja (14).

Este resorte (27) se destina a mantener cada clavija de
medicidn en contzcto con el cono, cusndo éste retrocede axialmente
en su caja, hacia la derecha en el dibujo.

El extremo del tornillo micrométrico de arrasire y medi-
cidu incluye un orificio ciego roscado con entrada oénica (29), deg,
tinado a recibir el extremo fileteado de una varilla de wnifn que
enlaza al conjunto cono (22) -~ véétago (25) = tornilloe micirogaétrico
de medicidn (24)- al érgano de lectura del instrumento de medida.

Ios elementos: cono (22), véstago (25) y tornillo micromé
trico (24) son coaxiales gy estédn rigidamente unidos entre sf, de ma
nera que las clavijas sean empujadas por el cono de medicidén (22) a
1o largo de una rampa cdnica en espiral como la anter:.omente dese ‘
crita e ilustrada en las Figs. 3, 4 ¥ 5.

BEn la Fig. 7 se representa asimismo en linea de puntos la
posicién extrema de salida de la olavija de medicién (18), con obje
to de hacer reealtar la capacidad de medida del instrumento que va
del didmiro minimo referido (30) al didmetro m&ximo (31), pudiendo
ser de 10 mn la sepamcidn entre estos dos didmetros, a titulo de
ejemplo (entre 20 y 30 mm de difmetro), Lo que es particularmente |
venta.joso, |

En una variante del cono de medicién visible en la Fig., 8
y destinada a conferir a un cono (32) de gran &ngulo p las venta~

Jas de senslbilided y escasa presidn de contacto del cono sobre la
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clavija de un cono de dngulo A mAs peguefio, la base inclinada de la
clavije de medicidén (33) lleva dos zonas de contacto que Se siguen ¥
estdn inolinadas cada una segin el dngulo A inferior al gran &ngulo
P del referido cono (32), pero como mfnimo igual al 4ngulo de un
cono tal como el de la Fig, 6, con objeto de conservar la ventaja ya
descrita de este dltimo de impedir 1la baschlacifén de la clavija. En
tal caso, el recorrido de contacto de las mencionadas zonas sobre el
cono de medicién, se materializa mediante el fondo (34) de un surco
de seccidn triangular (doblemente sombreado en el dibujo) tallado en
el cuerpo del cono de medicién, en forma de rampa cdnieca en espiral
como la descrita anteriormente, En una variente simplificada no re~
presentada pero suficiente, se ejecuta en la base de la clavija de
medicién una sole zona inclinada de dngulo A inferior aldel cono,
pudiendo ser esta zona Unica de dimensiones reducidas e ir éolbcada
en cuglquier punto de la base inclinads de la clavija, aunque prefe—
riblemente en su centro por razones de equilibrio, ‘

Beta variante ha sido especialmente creada para liéQar al
mfiximo la capacided de la cabeza micrométrica segin la inveﬁgién, en
particular pera los sistemas destinados a la medicidn de orifi&ios
clegos, a partir del siguiente razonamiento, ilustrado en la Fig. 13;

Sobre un cono de pequefio dngulo A que cubre las engenn
cias del mfnimo de presidén de contacto entre la olavijas y el cono,
sl mismo tiempo que asesura a la clavija contra el baéculamiento, se
describe una eépiral cbnica de paso ~P- en la cual se conforms una
superficie de anchura igual a la superfiocle de contacto de la clavi-
j& "p" mis pequefia gue el paso Ps de la espiral.

Beguidamente, se corta esta superficie de anchura "p" y se
comprime a fin de reducir el paso -Pé— de la espiral hastz que se
vuelva igual a "p*, deformindose esta superficie de tal manera que
el dngulo R de inolinacién de la referida superficie con respecto



Se

10.

15,

20,

J0.

gl eje del cono contimmg siendo el mismo.

De esta manera, se obtiene una construccién geométrica
forﬁada por unaz espiral cénica de paso "P" g ls cual va unida une
superficie espiral cénica de anchura "p" igual a dicho paso, halldn
dose dicha espiral cénica inserita en un cono de dngulo P mis gran
de que el #&ngulo & de origen, como ya representS la Fig. 8,

Finalmente, se da a esta construccifn geométrica wn 7movi-i.-
miento helicoidal de paso igual al paso "E" de la espiral, lo que
tiene por efecto hacer avangar radizlmente a la clavija de la misma
manera que sobre un cono de gran dngulo P s QUe ssegura una gran ca
pacidad de medicién, con todas las ventajas de la minime presién de
contacto y de transmisién de fuerzas de un cono de pequefio dnguloo| .

Bsta particular conformecién en forma de surco triangular
del recorrido de contacto de la clavija de medicidn, puede ser Ven-i
tajosamente aprovechada, en una variante que representa la Fig. 9,
para constituir en su seccidn un Zngulo entrante "Q" con respecto a
la normal del eje longitudinal del cono de medieidn, destiﬁado al
acoplemiento con un Srgano de retencién de la clavija, en sustitu~
cidn del muelle de eimple retorno (27) de la cabeza microméﬁz‘io‘a re

presenteda en la Fig. 7. |
i

Este Srgano de retencién estd formado aguf por un.perno °
introducido & presidn en un slojamiento radial (36) de la clavija
de medicién representade em dos partes, un asiento (37) y una cabe-
ze palpadora (38) que incluye un tetén (39) tzmbidn introducido a
presién en el alojamiento (36).

Este perno (35) puede montarse bien rigidamente, como se
representa en la Fig. 9, bien de una manera elédstica, a fin de per
mitir su liberacidén automdtica en caso de falsa maniobras, por ejeg;
plo, un retroceso excesivamente ripido del cono de medicidn.

En una variante de este cono representada en la Fig. 10,
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la base (40) de este cono de medicién especial (41) estd en forma
de zona esféricm cuya seccién circulsr (42) es tangente a las ge-
neratrices del alojamiento cilfndrico (43) de la eaja (44) de la
cabeza micrométrica, oumentando en especial esta conformacién la
longevidad del instrumento por la importante dismimueidn del roce
del cono en su alojamiento. Naturalmente, esta configuracién es
también aplicable a la variante segén la Fig. 8,

En otra forma de ejecucién representada en la Fig, 14,
la cabeza micrométrica segin la invencién, provista del conp de
medida con rampa en espiral cénica descorita anteriormente e ilus-
trada en las Figs, 8 y 13, se muestrs dotade de un sistenz de re-
glaje destinado a facilitar "in situ" el riguroso posicionamiento
axigl de la mencionada rampa cdnieca en espirzl bajo las zonas de
apoyo inclinadas de la clavijz de medicién,

La cabeza micromStrica representuda en esa PFig, i{ in-
cluye, dispuestas de manera comparable a las ya aescritas,htres
clavijas méviles (48) encajadas en tres gufas radiales (46) de su
oanjo (47)., Ia base de la tYnica clavija mévil (48) representada
presenta (os zgonas inclinadas de contacto apoyadas por un rééorte
(49) sobre dos esplras consecutivas de una rampa cénica en &?pi—
ral (50) de paso constante, insorita en la pared de un cono de me
dicibn (51).

Este cono (51) va guiado axialmente por su base cilin-
drica (52) en un alojamiento eilfndrico axial (53) de la caja
(47). Dicho cono se prolonga hacia el interior de la caja (47)
por un vdstago de arrastre (54) que presenta un tornille micromé-
trico medidor (55) del mismo paso que la rampa clnica en espiral
(50), ,

El tornillo micrométrico de medicidn (55), unido asi
axial y angularmente por construceidén el cono de medicién (51),
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se acopla con une parte roscade (56) de un menguito cilfndrico (57)
montado giratoriamente en el alojamiento eilfndrico (53). !

Este manguito eilfndrico (57) incluye un resalte (58) ine
troducido en una ranura circular (59) labrada en la pared de la caw
jas halldndose diche ranura prolongada por wna parte roscada coae
zial (60) en la cual se acopla un anillo fileteado de apriete (61)
destinado a la inmovilizacién del resalte (58) del manguito en la
ranura (59).

A £in de permitir le introduccidn del manguito (57) en s&
slojamiento cilindrico (53), se han practicado aquf acanaladuras en
el fileteado (60) y el resalte (58), pero este sistema no es ¢til
cuando el espesor de la pared de la caja (47) es suficiente para
dar a la mencionada rosca (60) un difmetro mfs grande que el fondo
de la ranura (59). -

La parte fileteada (56) del manguito cilfndrico (57) en
la cusl se acopla el tornillo micrométrico de medicidn, comﬁbrta uﬁ
sistema de compensacién del juego constitufdo por um anillo de
apriete cénico (62), que incluye por une zona de la mencionada par-
te roscada ranuras radiales (63), e

Finglmente, el extremo del manguito cilindrico (57f opueg
to al cono de medidién (51) ineluye uvn elemento de acoplahféﬂto
constituldo por unzs muescas frontales (64) destinadas a su.arrasni
tre en rotacién,

En el momento del montaje del aparato, o en cualquier mo-
mento que se desee, no queda blogueado el anillo de apriete (61),
sino solamente colocado en apoyo deslizante Jjusto contra el resalte
(58) del menguito (57), con ayuda, por ejemplo, de una llave de ga~
rras introducida en los orificios del mencionadeo anillo, a fin de
permitir el giro del referido manguito (57) sin ninglin juego axialé
con respecto a la caja (47). Después,el véstago (54) se mantiene
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fijo angularmente con respecto a ls mencionada caja (47). En este
instante, cualquier movimiento de giro transmitido al manguito (57),
por ejemplo, mediante la adecunda llave de muescas introducida en
las muescas del extremo (64) del memcionado manguito, tiene por

5e efecto provocar un avance o retroceso axial, segin el sentido de &l
ro, del tornil}o mocrométrico (55), y, por ello, del ¢ono y su ram-
pa en espiral cénioca (50) bajo las zonas de apoyo inolinadas de la
clavija de medicidn (48), con wna precisidén méxima porque estos mo-
vimientos se efectdan por medio del tornillo microm&trico de preci-

10, sién,

De esta manera, se puede, por ejemplo, adelantar el cono
hasta que las espirales de su rampa entren en contacto con las pare
des de las dos gonag inclinadas de comtecto de la clavija de.medi~
cién y hacerlo después retroceder la cantidad correspondienté el

15. Juego funcionsl deseado pudiendo esta Gltima operacidn controlarse
£écllmente, por ejemplo, desplaszando angularmente el manguito (57)
en una fracciln de vuelta que corresponda al referido juegorfnncio-
nal. Una vez efectuado ese reglaje, se bloquea el anillo de apriete
(61) con objeto de immovilizar al manguito (57) en la caja (47).

20, Se observard agul que este medio de reglaje del posiciona
miento axial del cono de medicién béjo la clavija, puede evidente~
mente utilizerse con ventaja para un reglaje final a cero del ins~
trumento, '

En uwna variante consiructiva representada en la PFige 2,

25, el elemento de acoplamiento del manguito cilindrico (57) destinado
& su arrastre en rotacidn, estd constvitufdo por unas mmescas perifé
ricas efectuadas mediante el fresado de acanaladuras (65) en una %0
ns anular de su superficie lateral, practicédndose una lumbrera (66)
frente al referido muescado en la pared de la caja (47),

30, Esta variante permite evitar la introduccién simultdnes
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del medio de arrastre en rotacién del manguito (57) con el medio de
bloqueo de la tuerea de apriete (61), sensiblemente en un mismo lu-
gur del interior de la caja (47)., Permite tawbién, si se desea, dig
poner de un medio prictico de control del desplazamlento angular
del manguito (57) en la caja (47) por recuento del mimero de acana~
ladurse (65) que Se hacen pasar ante el borde de la lumbrera (66).

En okra variante no representada, la inmovilizacién angu-
lar del manguito (57) en la caja (47) podrd ser independientes de su
inmovilizacidn axial, mediante, por ejemplo, un tornillo radial de
blogueo introducido en un orificio roscado de la pared de la caja
menciondéd.

Este sistema de reglaje "in situ" de la posicidén axial
relative de la clavija de medicién y de la rampa cénica enrespiral
es ventejoeo porque sin &1 no serdfa posible efectuar un regiéje tal
una vez acoplado el tornillo micrométrico en un elemento ros?ado 80
lidario de la caja y unido rfgidamente a éste, implicando eaﬁ} 1a
necesidad de un ajuste previo muy preciso que tal vez sea préferi—

e

ble avitare

En efecto, el paso de la rampa en espiral cénica ;1 ser
necesariamente igual al paso del tornillo micrométrico de sé“vgsta-
go de arrastre, no permite la variacidn de la posicién axial félati
va de la seccidén de espiral en comtacto com la zona inclinada de
apoyo de la clavija de medicién durante los desplazemientos axiales ;
del cono medidor bajo la referida clavija porque estos desplazamien
tos axiales s6l0 pueden ser obtenidcSpor el giro simultdneo del tor
nillo micrométrico en el elemento roscado de la czja.

Serfn independientes del objeto de la invencién los meterie
les, formas y dimensiones de los elementos que integran la cabeza mi
crométrice para instrumentos de medicién de interiores descrita,
siempre que las variaciones que se introduzecan no afecten a su esen 3

cialidad.
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REIVINDICACTIONES

Se reivindica como objeto de la presente Patente de Inven-
cibns

18,~Cabeza micrométrica para instrumentos de medicidn de
interiores, en la caja de la cual figura por 10 menos una clavija me
didora de base inclinads, montada radialmente en una gufa de desliza
miento y movide por el desplazamiento axial de un cono de medicién
sobre la superficie lateral inclinada del cual la referida clavija
se halla mantenida en contacto por un érgano de retroceso y en la
que el desplagamiento axial del cono de medicidn, wuya base va gula-
da en un alojamiento cilfndrico axial de la caja, se obtiene por el
empuje de un véstago con tornillo micrométrico de arrastre axial y
de medicidén, acoplado con un elemento roscado solidario de;iafcaja,
teniendo el referido cono y dicho véstago sus ejes de giro svaxiales
y halldndose destinado @1l mencionado véstago a unirse al Srzano de
leotura del instrumento, cuya cabeza se caracteriza por el~@echo de
que el cono medidor y el vdstago con tornillo micrométrico de*medi-
eidn inélayen un enlace por lo menos angular, de forma que el ‘reco-
rrido de contacto de la base inclinada de la clavija sobre-el cono
de medicién se extiende por una rampa én espiral cénica de.desarro-
1llo constante y de gran longitud, que resulta de los movimientos com
binados Qe avance y giro del cono de medicidn, estando la seccibn de
dicha rampa en espiral congtituilda, por lo menos, por la linea de
contacto de la base inoelinada de la clavija con e; cono

28 ,~0abeza micrométrice para instrumentos de medicidn de
interiores, segin la reivindicacidén 1, que se caracterisza por el hecho
de que la superficie lateral del cono es rigurosemente lisa.

38,-Cabeza micrométrica para instrumentos de medicidn de
interiores, segin la reivindicacidn 1, que se caracteriza por el
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hecho de que la base inclinada de la clavija de medicidn incluye por
lo menos una zona de contacto inclinada segin una pendiente inferior
a la de las generatrices del cono de medicidén con respecto al eje de
rotacién de &ste, y por el hecho de que el recorrido de contacto de
la mencionada zona sobre el cono de medicidn, en forma de xampa cénj_._i_
ca en espiral se materializa por el fondo de un surco cuya seccién
forma un tridngulo agudo y sobre cuyo fondo se apoya la mencionada
zong de contacto de la clavija,

48,~0abeze micrométrica para instrumentos de medicién de
interiores, segin la reivindicacidn 1, que se caracterizé. por el
hecho de que la base del cono de medicidn, guiada en un alojamiento
cilindrico axial de la ecaja, tiene forma de zona esférica cuya sec-%
eidn circular es tangen‘i;e a las generatrices del mencionadd aloja=
miento cilindrico, . .

58 .~Oaheza micrométrica para instrumentos de medicién de
interiores, segin la reivindicacién 3, que se caracteriza ypor el
hecho de que la pared del surco del cono que delimita cada una de
sus espiras con respecto a la siguiente, estd inclinada de manera ;
que forma en su seccidén un dngulo entrante en el cual enca.;]a.' el 6:'-;
gano de retroceso de la clavija de medicién, estando dicho 'ﬁrgano
fijado a la referida clavija, .

62xfabeze micrométrica paraz instrumentos de medicidn de
interiores, segin la reivindicacién 5, que se caracteriza por el
hecho de que el 8rgano de retroceso de la clavija de medicién es
un perno de retencibn rfgido fijado rigidaﬂxente a la mencionsda
clavija,

78 ,~Cabeza micrométrica para instrumentos de medicién de
interiores, segin la reivindicacién 5, que se caracteriza por el
hecho de que el 6rgano de retroceso de la clavija es un perno de

retencién eldstico,
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88 ,~0abeza micrométrice para instrumentos de medicidn de
interiores, segin la reivindicacién 3, y una de las reivindicaciones
6 y 7y que se caracteriza por el hecho de que la clavija de medicién
consta de un asiento de base inclineda que incluye un alojamiento,
un perno de retencidén de la referida clavija introducido y fijado en
el mencionado alojaemiento y una cabeza palpadors que comprende un
tetbn de fijacién introducido y fijado igualmente en el referido alg
Jomiento,

98 ,-Cabeza microméirica para instrumentos de medi¢ién de
interiores, segin la reivindicacién 3, que se caracteriza por el
hecho de que el elemento roscado solidario de la caja es un manguito
cilindrico roscado interiormente por lo menos en una parte de su lon
gitud, montado giratoriamente en un z2lojamiento cilindrico -axial de
la caja, unido axialmente a esta Ultima e incluyendo un elemento de
acoplamiento destinado a su arrastre, y por ¢l hecho de que 1a refg
rida cabeza incluye un 6rgano de bloqueo de dicho manguito en la ca
Ja.

108,~0abeza microméirice para instrumentos de meqiciGn de
interiores, segin la reivindicacidén 9, que se caracteriza por '61
hecho de que el menguito cilfindrico va unido axialmente a la caja
por un Srgano de blogueo de su posicidn angulav,

118 ,=0abeza micrométrica pars instrumentos de medicidén de
interiores, segin la reivindicecidn 9, que se caracteriza por el
hecho de que el menguito cilindrico incluye un resalte introducido
on una ramura circular de su alojamiento cilindrico en la caja, ¥y
por el hecho de que dicha ramura se prolongz en una parte rosoada goexial
en la cuval enceje un anillo filetemdo de apriete destinado al blo~
queo del moncionado resalte en la referida ranura,

128,~Cabeza micrométrica para instrumentos de medicidn de

interiores, segin la reivindicacifn 9, que se caracteriza por el
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hecho de que el elemento de acoplamiento del manguito cilindrico ejs-
tA. constituido por unas muescas frontales de su extremo opuesto al
cono de medicion.

13S*-Cabeza micrométrioa para instrumentos de medicién de
interiores, segdn la reivindicaciéon 9, que se caracteriza por el
hecho de que el elemento de acoplamiento del manguito oilindrico es
ta constituido por unas muescas periféricas de una zona anular de
su superficie lateral, y por el hecho de que la pared del alojamien-
to cilindrico del referido manguito en la caja inoluye una ventani-
Ila practicada.frente a las mencionadas muescas,

14a.-CABEZA MICROMETRICA PARA INSTRUMENTOS DE MEDICION DE
INTERIORES.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurma con
la esencialidad propia de la misma, !

Consta la presente Memoria descriptiva de veintidds pagi-
nas foliadas y mecanografiadas por una sola cara y va acompafiada de
tres hojas de dibujos aclarativos.

Barcelona, 22 de junio 1977



72
W2, TV




y 1%7/cTj-



.=/

<Ni2/N2/T



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



