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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

por VEINTE años

s o lic ita d a  en España a favor de Lucien, llamado Luc, AMIGUES, 

de nacionalidad francesa, domiciliado en 26, avenue G abriel 

P ári, 94300 Vincennes, Francia, por "Perfeccionamientos en 

lo s  mecanismos de accionamiento automático del d isp ositivo  

de búsqueda del paso en te la re s  t e x t i le s " ,  con prioridad de 

l a  s o lic itu d  francesa 76 28402 de fecha 16 Septiembre 1976. -

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se r e f ie r e  de una manera ge 

n era l a lo s  d isp o sitivo s para l a  búsqueda del paso asociados 

a la s  m aquinillas y otros mecanismos de t is a je  y destinados 

5. a perm itir, por ejemplo a continuación de una rotura de h ilo

u otro defecto, mover en un sentido o en e l  otro l a  maquini- 

11a  o mecanismo independientemente del te la r  hasta alcanzar 

de nuevo l a  sincronización exacta en función del ligado a 

r e a liz a r . - ------ -- ------------------------------------------- ------ --------

10. Los d isp ositivo s para l a  búsqueda del paso deben

por tanto asegurar, sucesivamente, dos funciones d is tin ta s , 

a saber: --------------------------- --------------------------------------  -  -
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-  en primer lugar interrum pir l a  transmisión nor­

mal que une e l  mecanismo o m aquinilla a l  te la r  correspondien 

te; --------------- -- ----- -- ----------------------------------------------------

-  en segundo lugar u n ir momentáneamente e l  árbol 

5. de dicha m aquinilla o mecanismo a un motor a u x ilia r  de arras

tr e . —  ------------------ -- -------------------------------------------------

Se han propuesto bastantes formas de re a liza c ió n  

de d isp o sitivo s susceptib les de obtener un resultado de este 

tip o . La mayoría de la s  disposiciones conocidas recurre a 

10. una transmisión con la  ayuda de dientes que operan l a  unión

s e le c t iv a  del árbol del mecanismo o bien con e l del te la r ,  o 

bien con e l  del motor a u x ilia r , previamente a l a  puesta en 

rotación de este último en e l  segundo caso. En la  s o lic itu d  

de patente francesa ns 76 21716 presentada a nombre del so- 

15. l ic i ta n te  e l  8 de ju lio  de 1976, que corresponde a l a  s o l ic i

tud de patente española na 459.117 por "Perfeccionamientos 

en lo s  aparatos para l a  búsqueda del paso en te la re s  t e x t i­

le s "  presentada e l  25 mayo 1977, se ha d escrito  un conjunto 

que comprende en combinación, por una parte, dos ruedas denta 

20. das respectivamente so lid a ria s  del árbol del t e la r  y del ár­

bol de l a  m aquinilla o mecanismo y  normalmente ligad as angu­

larmente la  una a l a  o tra  por lo  menos por un dedo re tra íb le  

y , por o tra  p arte, por lo  menos un tren de piñones s a tó lite s  

soportados por un órgano g ira to r io  arrastrado por un motor 

25* a u x ilia r , lo s  cuales piñones, que presentan números de dien­

tes d iferen tes, engranan con lo s  dentados, a su vez d iferen -



tes, de las ruedas dentadas precitadas. Se concibe que una 
disposición de este tipo asegura bien los dos modos de trans 
misión necesarios al funcionamiento correcto de la maquini- 
11a o mecanismo de tisaje:-- --------------------- - - -

-  en marcha normal lo s  dos árboles del t e la r  y 

del mecanismo están unidos a través de la s  ruedas dentadas

y e l  dedo re tr a íb le ;  ---------------------------------------------------------

-  mientras que para l a  búsqueda del paso, es s u fi

c íen te, después del paro del t e la r ,  mandar l a  retracción  del 

dedo precitado, después poner en rotación e l  motor a u x ilia r  

para que e l  árbol del mecanismo sea arrastrado a velocidad 

le n ta  a través de lo s  piñones s a t é l i t e s .  -  - --------- -------- --

La presente invención tiene por objeto un mecanis­

mo apropiado para r e a liz a r  de manera automática e l  acciona­

miento de un d isp o sitivo  para l a  búsqueda d el paso. S i bien 

un mecanismo de este  tipo está  más particularm ente destinado 

a ser asociado a un d isp ositivo  realizad o  de acuerdo con la  

s o lic itu d  de patente 459.117 anteriormente recordada, debe 

entenderse que es también ap licab le  a todas la s  demás cons­

trucciones en la s  cuales se encuentran dos órganos de accio­

namiento que es necesario maniobrar en sucesión, a saber un 

órgano móvil (d eslizan te o basculante) para la  d isociación 

del árbol del te la r  y del árbol de la  m aquinilla o mecanismo 

y e l  acoplamiento de este  último con e l  motor a u x ilia r , y un 

Órgano g ira to r io  (polea, rueda dentada o sim ilar) unido a l  ár



bol de la maquinilla o mecanismo y apropiado para ser arras­
trado por el árbol de dicho motor auxiliar.---- ---------

El mecanismo de accionamiento según la invención 
es principalmente destacable porque comprende por lo menos 
una masa centrífuga ligada angularmente al árbol del motor 
auxiliar y asociada a unos medios elásticos de retomo que 
tienden a mantenerla en posición rebatida, de manera que su 
enderezamiento progresivo, cuando tiene lugar la puesta en 
rotación de dicho motor, provoca en sucesión el mando de los 
dos órganos de accionamiento del dispositivo para la búsque­
da del paso. - ---- -- —  ------------------------------

De acuerdo con un modo de re a liza c ió n  preferido 

de l a  d isposición que precede, e l  mecanismo comprende dos ma 

sas opuestas cada una de la s  cuales comprende, más a l lá  de 

su e je  de a rticu la c ió n , un talón p erfilad o  de manera que ag 

túe sucesivamente sobre dos empujadores o correderas móviles 

axialmente con respecto a l árbol que l le v a  dichas masas; so­

bre uno de estos empujadores se a r t ic u la  e l  extremo de una 

palanca basculante f ija d a  a l  órgano móvil de accionamiento 

dáL sistem a de desacoplamiento del d isp o sitivo  de búsqueda, 

mientras que e l  otro, arrastrado en rotación con e l árbol por 

tamasas, l le v a  un plato de acoplamiento dentado apropiado pa 

ra  cooperar con un p lato correspondiente previsto  lateralm en 

te en una polea o piñón unido a l  órgano g ira to r io  de acciona 

miento del d isp ositivo  precitado. --------- -- ----- -- --------------
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El plano anexo, dado a t ítu lo  de ejemplo, perm ití 

rá  comprender mejor l a  invención, la s  ca ra c te r ís tic a s  que 

presenta y la s  ven tajas que es capaz de p ro p o rcio n a r:----------

F ig . 1 es una v is t a  general que muestra, a l a  vez, 

5. un d isp o sitivo  para l a  búsqueda del paso y e l  mecanismo de ag

cionamiento según l a  invención que le  está  asociado. -  -  -  -

F ig . 2 es una sección a x ia l, a mayor esca la , del 

mecanismo de accionamiento supuesto en l a  posición  de reposo 

(motor a u x ilia r  p a r a d o ) . --------------------------- —  —  -  -- -----

10. F ig . 3 es una v is t a  p a rc ia l en perspectiva que

ilu s t r a  l a  d isposición de lo s  dos empujadores o correderas 

de mando. ------------------ -  -  - ----------------------- -- -----------------

F ig . 4 es una sección tran sversal que hace re s a l­

ta r  e l  montaje articu lado y e l  retom o e lá s tic o  de la s  dos 

1$. masas c e n t r í f u g a s . ------------------------------------------ --------------

F igs. 5 y  6 son secciones a x ia le s , análogas a l a  

de l a  f i g .  2, que muestran e l  equipo móvil del mecanismo de 

accionamiento en otras dos posiciones sucesivas y que i lu s ­

tr a  esquemáticamente e l  mando obtenido a n iv e l del d is p o s it i 

20. vo para l a  búsqueda del paso; en l a  f i g .  5 se ha indicado en

IV-IV e l  plano de sección de la  f i g .  4. ------------------------ --

En e l  conjunto que aparece en l a  f i g .  1, e l  meca­

nismo de accionamiento que constituye e l  objeto de l a  inven-



ción ha sido indicado globalmente en A, mientras que e l  dis 

p o sitivo  para l a  búsqueda del paso que le  e stá  asociado es­

tá  afectado de la  referen cia  B . ------------ -------------- ----- --- -

Como se muestra más particularm ente en l a  f ig .  2, 

e l  mecanismo A comprende un árbol hueco 1 f ija d o  en e l extm  

mo del árbol de sa lid a  2 de un motor e lé c tr ic o  3? de forma 

que sea angularmente y axialmente so lid ario  de dicho árbol

2. Inmediatamente delante del bastidor 4 que soporta e l motor

3, e l árbol hueco 1 está  rodeado por un a n illo  5 fija d o  a di 

cho bastidor 4 por unos to m illo s  6 y que forma una jau la  in 

te r io r  para un rodamiento 7; sobre este último está  montada 

lo ca  una polea 8 cuya cara v u elta  hacia l a  parte opuesta a l 

motor 3 está  p rovista  de un plato de acoplamiento dentado 9.

El extremo lib r e  del árbol hueco 1 presenta dos 

orejas 1a diametralmente opuestas l a  una a l a  o tra  y en ca 

da una de e l la s  se a r t ic u la  en 10 ( f ig .  3) e l  extremo ahor­

quillado de una masa 11. Como se ha ilu strad o  en l a  f i g .  4* 

cada masa 11 l le v a  un pivote la t e r a l  12 a l  cual corresponde 

por e l  lado opuesto un pivote 13 so lid a rio  de l a  o re ja  1a 

p rev ista , atravesando este  último p ivote, a este e fe c to , una 

escotadura 11a de l a  o re ja  considerada? lo s  p ivotes 12 y  13 

superpuestos están unidos e l  uno a l  otro por pares con l a  

ayuda de resortes v e r t ic a le s  14, permitiendo esta  disposición 

obtener l a  apertura simultánea de la s  dos masas 11 cuando t i ¿  

ne lugar l a  puesta en rotación del motor 3. ---------------------

Por detrás de la s  orejas 1a, e l  árbol hueco 1 está



equipado con un a n illo  15 ( f ig .  2) sobre e l cual está  dispues 

ta  una corredera 16; e l  extremo p osterio r de esta  últim a es­

tá  conformado a l a  manera de un p lato  de acoplamiento denta­

do 16a apropiado para cooperar con e l  p lato  9 antes indicado, 

mientras que su borde an terior se une a una p laca  anular 16b. 

Por delante de esta  p laca 16b, l a  corredera 16 es s o lid a r ia  

de cuatro prolongaciones lon gitu d in ales o dedos 16c ( f ig .  3) 

dispuestos por pares de forma que abracen la s  orejas 1a del 

árbol hueco 1 y  para asegurar a s i e l  arrastre  en rotación de 

l a  corredera 16, que permanece s in  embargo l ib r e  de despla­

zarse axialmente sobre dicho árbol. Como se verá más adelan­

te , l a  p laca  16b de esta  corredera e stá  destinada a cooperar 

con un r e s a lte  o lab io  in te r io r  11b ( f ig .  2) de cada masa 11.

En e l  in te r io r  del extremo lib r e  del árbol hueco 

1 e s tá  introducida con deslizamiento l a  cola  c ilin d r ic a  17a 

de un empujador a x ia l 17; un resorte  18, que se apoya contra 

dos a n illo s  móviles 19, asegura elásticam ente e l posiciona- 

miento correcto de este empujador 17 con respecto a l  árbol 

hueco 1. Por delante de l a  cola  17a, e l  empujador 17 es s o l í  

dario de un tope anular 17b de p e r f i l  cuadrado, que está  des 

tinado, como se verá a continuación, a cooperar con lo s  ta lo  

nes 11c p revistos en la s  masas 11 más a l lá  de lo s  e je s  de ar 

ticu la c ió n  10. El extremo lib r e  del empujador 17 está  sopor­

tado en un apoyo 20 fija d o  por una parte 21 del bastidor f i ­

jo y entre este  apoyo 20 y e l  tope 17b e stá  p re v ista  una par 

te  17c en depresión, en e l  in te r io r  de l a  cual se a r tic u la , 

en 22a, un órgano móvil o palanca 22.



Se ha supuesto que e l  d isp o sitivo  para l a  búsque­

da del paso indicado en B era del tipo descrito  en la  s o l ic i  

tud de patente 459.117 mencionada a l p rin cip io  de l a  presen­

te . Se recordará sucintamente l a  disposición general y e l 

funcionamiento de un d isp ositivo  de este tip o . ---------------

Sobre e l  árbol de entrada 23 de l a  m aquinilla o 

mecanismo se a r t ic u la  libremente un árbol hueco 24 so lid a rio  

de una rueda dentada 25 que e stá  enfrentada a una rueda den­

tada análoga 26 lig a d a  angularmente a dicho árbol 23. Los 

dentados, con números de dientes d iferen tes, de la s  ruedas 

25 y  26 cooperan con lo s  dentados, a su vez d iferen tes, de 

por lo  menos un par de piñones 27 soportados por un órgano 

g ira to rio  o polea 28, e l  cual está  unido a l  motor a u x ilia r  3 

anteriormente d escrito  por una correa dentada 29 que coopera 

con l a  polea lo ca  8. Las dos ruedas 25 y 26 están ligad as an 

gularmente l a  una a l a  o tra  por dos dedos re tr a íb le s  30 mon­

tados con deslizamiento en l a  rueda 26 y apropiados para in­

troducirse en unas perforaciones tran sversales 25a p ractica­

das en l a  rueda 25; estos dedos 30 están soportados por un 

plato 31 dispuesto en l a  parte opuesta a la  polea 28 y provis 

to de un manguito 31a y de un tope anular 31h contra e l  cual 

actúa e l  extremo lib r e  de l a  palanca 22 antes d e scrita . Un 

resorte 32 tiende a devolver e l  p lato  loco 31 en dirección a 

l a  rueda 26; l a  palanca 22 es del tipo basculante y p ivota  en 

33 sobre e l  bastidor f i j o .  ------------------------------------------------

Cuando el conjunto telar-maquinilla funciona ñor-



malmente, e l  motor 3 está  evidentemente parado y  l a  transmi­

sión del movimiento entre lo s árboles 23 y  24 está  asegurada 

a través de la s  ruedas 25 y 26, unidas angularmente por lo s 

dedos 30; e l  mecanismo de accionamiento A se h a lla  entonces 

en l a  posición  de reposo que corresponde a l a  f i g .  2 . -------

Cuando después de un paro del t e la r ,  a consecuen­

c ia  de un defecto de t is a je  o s im ila r, debe maniobrar e l  din 

p o sitivo  B para l a  búsqueda del paso, es su fic ie n te  a l  opera 

r io  cerrar e l  c irc u ito  e lé c tr ic o  de alimentación asociado a l 

motor e lé c tr ic o  a u x ilia r  3* La puesta en rotación de lo s ár­

boles 1 y 2 determina, por efecto  cen trifugo, l a  elevación 

progresiva de la s  masas 11 en contra de l a  reacción e lá s t ic a  

que ejercen sobre e lla s  lo s  resortes 14. -  ------------------------

En una primera fa se , lo s  talones 11c de la s  masas 

11 se apoyan contra e l  tope 17b ( f ig .  3) del empujador 17, 

de t a l  manera que éste retrocede contra l a  reacción e lá s t ic a  

e je rc id a  por e l  resorte  18, comprimido entre lo s  a n illo s  19 

(e l de l a  izquierda en l a  f i g .  2 topa contra un escalonado 

interno del árbol 1 mientras que e l  de l a  derecha se despla­

za axialmente con l a  cola  17a ). Se l le g a  entonces a l a  posi­

ción ilu stra d a  en l a  f i g .  5 y  se puede ver que e l  deslizamien 

to a x ia l del empujador 17 ha determinado l a  basculación de la  

palanca 22 y , por desplazamiento a x ia l del p lato  31, l a  r e t i ­

rada de lo s  dedos 30 fuera de la s  perforaciones 25a de l a  rué 

da 25. Las dos ruedas 25 y 26 están por tanto d esolid ariza­

das, de t a l  manera que lo s  dos árboles 23 y  24 están desacopla



Prosiguiéndose la  elevación progresiva de la s  ma­

sas 11, se l le g a  a l a  segunda fase ilu stra d a  en la  f i g .  6. 

Los talones 11c, convenientemente p erfilad o s a este efecto , 

pasan por encima del borde del tope 17b y pasan entonces a 

apoyarse contra lo s  extremos de lo s  dedos 16c de l a  correde 

ra  16. El p lato  16a pasa a s i a engranar con e l p lato 9 s o l i ­

dario de la  polea 8 y es en este momento solamente que dicha 

polea es arrastrada. Esta rotación es transm itida por la  co­

rrea  29 a l a  polea 28, por lo  que lo s  s a t é l i t e s  27 entran en 

revolución y aseguran e l  arrastre  a velocidad le n ta  de la  

rueda 26 y del árbol de la  m aquinilla 23. - -  ---------------------

En e l momento en que e l  tope 17b ha escapado de 

l a  acción de lo s  talones 11jc de la s  masas 11, e l  empujador 

17 es inmediatamente vuelto a su posición in i c ia l  bajo e l 

efecto  del resorte  18, de ta l  manera que l a  palanca 22 ha s i  

do a su vez devuelta a su orientación de reposo, liberando 

e l  top anular 31b y e l p lato  portadedos 31. Este, so lic ita d o  

por e l resorte  32, no puede sin  embargo v o lv er a su posición 

de reposo más que después de que l a  rueda 26 haya efectuado 

un desplazamiento angular bien determinado (en la  p rá ctica  

3603) a l  término del cual lo s  dedos 30 se hallan  de nuevo en 

frentados a la s  perforaciones 25a. --------------- ----- -------- --

Este retom o del p lato 31 provoca e l  accionamien 

to de un contactor 34 (fig *  1) cuyo órgano móvil 34a había



sido maniobrado a l  tener lugar l a  re tira d a  de lo s  dedos 30; 

este contactor 34 abre por tanto e l  c ircu ito  de alimentación 

del motor a u x ilia r  3 que se para a s i automáticamente. Las ma 

sas 11 se rebaten bajo e l  efecto  de lo s  resortes 14 y  en un 

momento dado de esta  carrera de retom o, lo s  lab io s 11b pa­

san a apoyarse contra l a  p laca  16b de l a  corredera 16 que 

a s í devuelta a su posición in i c ia l  de reposo. El desplazamien 

to de l a  corredera 16 tiene por efecto  desacoplar lo s  p latos 

de acoplamiento dentado 16a y 9 , por lo  que l a  polea 8 queda 

de nuevo l ib r e .  Desde luego, en e l  curso de la  carrera  de re 

tomo precitad a de la s  masas 11, lo s  talones 11c de Óstas etc 

ben pasar de nuevo por encima del tope 17b del empujador 17; 

este último es por tanto momentáneamente empujado hacia de­

lan te en contra de l a  acción del resorte  18 que le  l le v a  de 

nuevo elásticam ente a l a  posición de reposo. Se notará que e l 

movimiento de avance del empujador 17 es detectado por e l  ór 

gano móvil 35a ( f ig .  1) de un contactor de rearmado 35, con­

venientemente conectado sobre e l  c ircu ito  de alimentación del 

motor a u x ilia r  3 de manera que no permita su nueva puesta en 

marcha más que despuás de accionamiento por la  palanca 22. -

El mecanismo A según l a  invención asegura por tan 

to finalmente e l  mando completo y automático del d isp ositivo  

B para l a  búsqueda del paso solamente con un órgano motor. La 

so la  intervención del operario reside en la  puesta bajo ten­

sión in ic ia l  del motor a u x ilia r  3 , mandando e l  mecanismo A en 

sucesión e l  p lato  portadedos 31 para e l desacoplamiento de los 

dos árboles 23 y  24, después la  polea p o rta sa tá lite s  28 para



e l arrastre  del árbol 23. El retom o de estos árganos a la  

posición normal de funcionamiento se efectúa también de ma­

nera automática, por lo  que en e l  caso en que e l desplazamien 

to angular del árbol 23 con respecto a l  árbol 24 resu ltan te 

de l a  maniobra del conjunto A—B no es su fic ie n te  para h a lla r  

de nuevo la  sincronización exacta, e l  operarip debe mandar 

e l mecanismo A para un nuevo cidLo de búsqueda.------------------

Desde luego e l  mecanismo A es susceptib le de ser 

adaptado a d isp ositivo s para l a  búsqueda del paso d iferentes 

del d escrito  anteriormente. Se concibe en p a rtic u la r  que e l 

desplazamiento a x ia l del empujador 17, cuando tiene lu gar la  

primera fase de funcionamiento, puede ser u tiliz a d o  para e l 

mando de un mecanismo de embrague de cualquier otro tip o , no 

siendo e l  accionamiento de l a  palanca basculante 22 en modo 

alguno lim ita tiv o . En c ie rto s  casos e l  sistem a de acoplamien 

to dentado l6a-9 asociado a l a  polea lo ca  8 puede ser reem­

plazado por un arrastre  por fr ic c ió n . ------------------------------

Debe además entenderse que la  descripción que pre 

cede no ha sido dada más que a t itu lo  de ejemplo y  que no l i  

m ita en modo alguno e l  campo de l a  invención, del cual no se 

sa ld r ía  reemplazando lo s  d e ta lle s  de rea liza c ió n  descritos 

por cualesquiera otros equivalentes. Se comprende en particu  

la r  que se pueden hacer comprender a l a  corredera 16 unos me 

dios e lá s tic o s  de retom o apropiados para ayudar su retom o 

a l a  posición desacoplada bajo e l  efecto  de lo s  lab io s 11b.
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A lo s  efectos consiguientes se declaran de nove­

dad y propiedad para España, sus te r r ito r io s  y plazas de so 

beranía, la s  reivin dicacion es que siguen. - ------------------ --



1. -  Perfeccionamientos en lo s  mecanismos de accio 

namiento automático del d isp o sitivo  de búsqueda del paso en 

te la re s  t e x t i le s ,  asociado a una m aquinilla u otro mecanismo 

de t is a je ,  e l  cual d isp ositivo  comprende dos árganos de ac­

cionamiento destinados a ser maniobrados en sucesián, a sa­

ber un árgano mávil para l a  d isociacián  de lo s  árboles del 

te la r  y del mecanismo, y un árgano g ira to rio  unido a l árbol 

del mecanismo y apropiado para se r  arrastrado por e l  árbol 

de un motor a u x ilia r , caracterizados porque e l  mecanismo com 

prende por lo  menos una masa cen trifu ga lig a d a  angularmente 

a l árbol del motor a u x ilia r  y asociada a unos medios e lá s t i­

cos de retom o que tienden a mantenerla en posicián  re b a ti­

da, de manera que la  puesta en rotacián  de dicho motor auxi 

l i a r  provoque e l  enderezamiento progresivo de l a  masa y e l  

mando sucesivo de lo s  dos árganos de accionamiento del dispo 

s it iv o  de búsqueda del p a s o . ------------------------------------------

2. -  Perfeccionamientos según l a  reiv in d icacián  1, 

caracterizados porque e l  mecanismo comprende dos masas opues 

tas cada una de la s  cuales comprende, más a l lá  de su e je  de 

a rticu la ciá n  sobre e l  árbol portamasas, por lo  menos un ta­

lán p erfilad o  de manera que actúe sobre dos empujadores o 

correderas fija d o s  respectivamente a l uno y a l otro de dos ár 

ganos de accionamiento del d isp o sitivo  para l a  búsqueda del 

paso, estando dichos empujadores o correderas desplazados a 

lo  largo del árbol precitado de forma que sean mandados en
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sucesión por lo s  talones de la s  masas. - - - - - - -  -------

3.  -  Perfeccionamientos segdn l a  reivin d icación  2, 

caracterizados porque e l  mecanismo comprende, por una parte, 

un empujador provisto de una co la  introducida con deslizamien

5. to en e l  in te r io r  de un mandrilado a x ia l del árbol portamasa

a s i como de una parte sobresalien te o tope destinada a coope 

rar en primer lugar con lo s  talones de la s  masas y , por o tra  

parte, una corredera móvil axialmente sobre l a  p e r ife r ia  de 

dicho árbol y s o lid a r ia  de dedos lon gitu din ales p erfilad o s

10. de manera que sean empujados por lo s  talones antes citados

una vez que Óstos han pasado por encima de dicho t o p e . ------

4 .  -  Perfeccionamientos segdn l a  reiv in d icación  3* 

caracterizados porque e l  empujador está  vaciado por una de­

presión anular en e l  in te r io r  de l a  cual se a r tic u la  una pa-

15. lanca que constituye uno de lo s  dos órganos de accionamiento

del d isp ositivo  para l a  bdsqueda del paso. --------- - - - - -

5 .  -  Perfeccionamientos segdn cualquiera de la s  

reivin d icacion es 3 y 4, caracterizados porque en l a  parte 

opuesta a lo s  dedos de mando la  corredera l le v a  un p lato de

20. acoplamiento dentado destinado a cooperar con un p lato co­

rrespondiente acoplado contra l a  cara la t e r a l  de una polea 

que constituye e l segundo de lo s  dos órganos de accionamien­

to del d isp o sitiv o , l a  cual polea está  montada lo c a  sobre e l 

árbol portamas a s . ------------------------------ -------- -- ----------- --

25. 6 .-  Perfeccionamientos segdn cualquiera de la s
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reivindicaciones 3 a 5, caracterizados porque a l a  co la  del 

empujador están asociados unos medios que aseguran e l  p o si- 

cionamiento e lá s tic o  de dicho e m p u ja d o r .--------------------  -

7 . -  Perfeccionamientos segdn cualquiera de la s  

5. reivin dicacion es 3 a 6, caracterizados porque l a  pared ín te r

na de la s  masas presenta unos la b io s  en re s a lte  apropiados 

para apoyar contra l a  corredera cuando tiene lugar su reto r 

no a l a  posición rebatida, y l le v a r  a s í dicha corredera a 

su posición in i c ia l  de reposo. -  ------------------------------------

10. 8.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE AC­
CIONAMIENTO AUTOMATICO DEL DISPOSITIVO DE BUSQUEDA DEL PASO 
EN TELARES TEXTILES". ---------- -------------------------

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de dieciseis hojas foliadas y me 

15. canografiadas por una sola de sus caras y de cuatro láminas
de dibujos que la ilustran.
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