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PATENTE DE INVENGCION

por VEINTE aflos

solicitada en Espafia a favor de Lucien, llamado Luc, AMIGUES,
de nacionalidad francesa, domiciliado en 26, avenue Gabriel
Péri, 94300 Vincennes, Francia, por "Perfeccionamientos en
los mecanismos de accionamiento autormdtico del dispositivo
de bésqueda del paso en telares textiles", con prioridad de

la solicitud francesa 76 28402 de fecha 16 Septiembre 1976.—~

MEMORTA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere de una manera gg
neral a los dispositivos para la bisoqueda del paso asociados
a las maquinillas y otros mecenismos de tisaje y destinados
a permitir, por ejemplo a continuacién de una rotura de hilo
u otro defecto, mover en un éentido o en el otro la maquini-
1lla o mecanismo independientemente del telar hasta alcanzar

de nuevo la sincronizacién exacta en funcién del ligado a

!‘ea.liza.r. - R e A MR Em e W Ge SR G M ER e SR ew W R e e T e - e

Los dispositivos pars la bdsqueda del paso deben
por tanto agegurar, sucesivamente, dos funciones distintas,

a saber: - e e at am e et o o - - - . -
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- en primer lugar interrumpir la transmisién nor-
mal que une el mecanismo o maquinilla al telar correspondien

te‘ M G W S s S M W s MW W M e R MM e we em e L I I R R I )

H

- en segundo lugar unir momenténeamente el 4rbol
de dicha maguinilla o mecanismo a un motor auxiliar de arrag

tre. M e W e mm mm A e mw e

Se han propuesto bastantes formas de realizécidn
de dispositivos susceptibles de obtener un resultado de este
tipo. La mayorfa de las disposiciones conocidas recurre a
una transmigién con la ayuda de dientes que operan la unién
selectiva del Arbol del mecanismo o hien con el del telar, o
bien con el del motor auxiliar, previamente a la puesta en
rotacién de este Yltimo en el segundo caso. En la solicitud

de patenté francesa n? 76 21716 presentada a nombre del so=-
licitante el 8 de julio de 1976, gue corresponde a la solici
tud de patente espafiola n2? 459.117 por "Perfeccionamientos
en los aparatos para la bisqueda del paso en telares texti-
les" presentada el 25 mayo 1977, se ha descrito un conjunﬁo
que comprende en combinacién, por una parte, dos ruedas denta
das respectivamente solidarias del 4rbol del telar y del 4r-
bol de la maquinilla o mecanismo y normalmente ligadas angu~
larmenteia una a la otra por lo menos por un dedo retrafble
y, por otra parte, por 1o menos un tren de pifiones satélites
soportados por un 6réano giratorio arrastrado por un motor
guxiliar, los cuales pifiones, qﬁe presentan nimeros de dien~

tes diferentes, engranan con los dentados, a su vez diferen-
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tes, de las ruedas dentadas precitadas. Se concibe que una
disposicién de este tipo asegura bien los dos modos de trans
misidn necesarios al funcionamiento correcto de la maquini-

lla o mecanismo de tisaje: = = = = = = = - - - - - - - - -

- en marcha normal los dos 4rboles del telar y
del mecanismo estén unidos a través de las ruedas dentadas

v el dedo retrafble; = = = = = = = = m e - - - - -———— -

- mientras que para la bisqueda del paso, es sufi
ciente, después del paro del telar, mandar la retraccidn del
dedo precitado, después poner en rotacién el motor: auxiliar
para que el 4rbol del mecanismo sea arrastrado a velocidad

lenta a través de los pifiones satélitese = ~ - - - - - -

La presente invencién tiene pof objeto un mecanis-
mo agpropiado para realizar de manera automftica el acciona-
miento de un dispositivo para la bisqueda del paso. Si bien
un mecanismo de esté $ipo eété mds particularmente destinado
a ser asociado a un dispositivo realizado de acuerdo con la
solicitud de patente 459.117 anteriormente recordada, debe
entenderse que es también aplicable a todas las demids cons-
trucciones en las cuales se encuentran dos 6rganos de accio-
namiento que es necesario maniobrar en sucesifn, a saber un
érgano mévil (deslizante o basculante) para la disociacién
del 4rbol del telar y del 4rbol de la maquinilla o mecanismo
y el acoplamiehto de este Yltimo con el motor auxiliar, y un

6rgano giratorio (polea, rueda dentada o similar) unido al 4r
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bol de la maquinilla o mecanismo y apropiado para ser arras-

trado por el &rbol de dicho motor suxiliar: - — — = - = =~ -

El mecanismo de accionamiento segin la invencién
es principalmente destacable porgue comprende por lo menos
une masa centrifuga 1igada.angularmente al 4rbol del motor
auxiliar y asociada a unos medios elésticos de retorno que
tienden a mantenerla en posicién rebatida, de manera que su
enderezamiento progresivo, cuando tiene lugar la puesta en
rotacién de dicho motor, provoca en sucesién el mando de los

dos 6rganos de accionamiento del dispositivo para la bisque-

da del PaS0s = = = = = = = = ~ = - ————-

De acuerdo con un modo de realizacién preferido

de la disposicién que precede, el mecénismo comprende dos ma

. 8as opuestas cada una de las cuales comprende, mis alld de

su eje de articulacién, un talén perfilado de manera que ac
te sucesivamente sobre dos empujadores o correderas méviles
axialmente con respecto al 4rbol que lleva dichas masas; so-
bre uno de estos empujadores se articula el extremo de una
palance basculante fijada al 6rgano mévil de accionamiento

& sistema de desacoplamiento del dispositivo de bisqueda,
mientras que el otro, arrastrado en rotacién con el 4rbol por
tamasas, lleva un plato de acoplamiento dentado apropiado pa
ra cooperar con un plato correspondiente previsto lateralmen
te en una polea 0 pifién unido al Srgano giratorio de acciona

miento del dispositivo precitado, = = = = = = = = =« « = « ~
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El pleno anexo, dado a titulo de ejemplo, permiti
ré comprender mejor la invencién, las caracteristicas que |

presenta y las ventajas que es capaz de proporcionar: - = = -

Fig. 1 es ung vista general que muesira, a la vez,
un dispositivo para la blsqueda del paso y el mecanismo de ac

cionamiento segfn la invencidn que le esti asociados = = = =

Fig. 2 es una seccifn axial, a mayor escala, del
mecanismo de accionamiento supuesto en la posicién de reposo

(motor auxiliar parado). = = = = = = = o - —w s .- -

Fig. 3 es una vista parcial en perspectiva que
ilustra la disposicién de los dos empujadores o correderas

de mando, = = = = w = = - e e e e e am em e e e o e = e

Fig. 4 es una seccién transverssl que hace resal-
tar el montaje articulado y el retorno eléstico de las dos

masas centrifugas. - = = = = = = = ¢ . - = - == -

Figs. 5 y 6 son secciones axiales, anilogas a la
de la fig. 2, que muestran el equipo mévil del mecenismo de
accionamiento en otras dos posiciones sucesivas y que ilus-
tra esquemfticamente el mando obtenido a nivel del dispositi
vo para la bUsqueds del paso; en la fig. 5 se ha indicado en

IV-IV el plano de seccidn de la fige 4 = = = = = = = = = =

En el conjunto que aparece en la fig. 1, el meca-

nismo de accionamiento que constituye el objeto de la inven-
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cién ha sido indicado globalmente en A, mientras que el dis
positivo para la bisqueda del paso que le estd asociado es~

t4 afectado de la referencia Be = = = = m oo n = oo = R —

Como se muestra mis particularmente en la fig. 2,
el mecanismo A comprende un 4rbol hueco 1 fijado en el extre
mo del 4rbol de salida 2 de un motor eléctrico 3, de forma
que sea angularmente y axialmente solidario de dicho érbgl
2. Inmediatamente delante del bastidor 4 que soporta el motor
3, el 4rbol hueco 1 estd rodeado por un anillo 5 fijado a di
cho bastidor 4 por unos tornillos 6 y que forma una jeaula in
terior para un rodamiento 7; sobre este Wltimo esté montada
loca una polea 8 cuya cara vuelta hacia la parte opuesta al

motor 3 estéd provista de un plato de aéoPIamiento dentado 9.

El extremo libre del #Arbol hueco 1 presenta dos
orejas 1a diametralmente opuestas la una a la otra y en ca
da una de ellas se articula en 10 (fig. 3) el extremo ahor-
quillado de una masa 11. Como se ha ilustrado en la fig. 4,
cada mesa 11 lleva un pivote lateral 12 el cual correspohde
por el lado opuesto un pivote 13 solidario de la oreja 1a
prevista, atravesando este Ultimo pivote, a este efecto, una
escotadura 11a de la oreja considerada; los pivotes 12 y 13

superpuestos estdn unidos el uno al otro por pares con la

_ayuda de resortes verticales 14, permitiendo esta disposicién

obtener la aperitura simulténea de las dos masas 11 cusndo tig

ne lugar la puesta en rotacién del motor 3. =~ = =

Por detrds de las orejas 1g, el 4rbol hueco 1 esté
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equipado con un anillo 15 (fig. 2) sobre el cual estd dispues
ta una corredera 16; el extremo bosterior de esta Wltima es-
t4 conformado a la manera de un plato de acoplamiento denta-
do 16g apropiado para cooperar con el plato 9 antes indicado,
mientras que su borde anterior se une a una placé anular 16b.
Por delante de esta placa 16b, la corredera 16 es solidaria
de cuatro prolongaciones longitudinales o dedos 16¢ (fig. 3)
dispuestos>por pares de forma que abracen las orejas 12 del
&rbol hueco 1 y para asegurar asf el arrastre en rotacidén de
la correders 16, que permsnece sin embargo libre de despla-
zarse axislmenbe sobre dicho 4rbol. Como se verd més adelan-
te, la placa 16b de esta corredera estd destinada a cooperar

con un resalte o labio interior 11b (fig. 2) de cada masa 11.

En el interior del exitremo libre del 4rbol hueco
1 est4 introducida con deslizamiento la cola cilindrica 17a
de un empujador axial 17; un resorte 18, que se apoya contra
dos anillos méviles 19, asegura elééticamente el posiciona-
miento correcto de este empujador 17 con respecto al &rbol
hueco 1. Por delante de la cola 17a, el empujador 17 es soli
dario de un tope anular 17b de perfil cuadrado, que esti deg
tinado, como se veri a continuacién, a cooperar con los talo
nes 11¢ previstos‘en las masas 11 mis alld de los ejes de ar
ticulacién 10. E1l extremo libre del empujador 17 est4 sopor-
tado en un apoyo 20 fijado por una parte 21 del bastidor fi-
jo y entre este apoyo 20 y el tope 17b est4 prevista una par
te 17c en depresidén, en el interior de la cual se articula,

en 22a, un érgano mévil o palanca 22, = = = =« = = .- - - -
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Se ha supuesto que el dispositivo para la bisque-
de del paso indicado en B era del tipo descrito en la solici
tud de patente 459.117 mencionada al principio de la presen-
te. Se recordari sucintamente la @isposici6n general y el

funcionamiento de un dispositivo de este tipos - = ~ = ~ -

Sobre el &rbol de entrada 23 de la maguinilla o
mecanismo se articula libremente un &rbol hueco 24 solidario
de una rueda dentada 25 que estd enfrentada a una rueda den-
tada andloga 26 ligada angularmente a dicho 4rbol 23. Los
dentados, con nimeros de dientes diferentes, de las ruedas
25 y 26 cooperan con los dentados, a su vez diférentes, de
por lo menos un par de pifiones 27 soportados por un érgano
giratorio o polea 28, el cual estd unido al motor auxiliar 3
anteriormente descrito por una corres dentada 29 que coopera
con la polea loca 8. Las dos ruedas 25 y 26 estén ligades an
gularmente la una a la otra por dos dedos refraibles 30 mon-
tados con deslizamiento en la rueda 26 y apropiados para in-
troducirse en unas perforaciones transversales 25g practica-

das en la rueda 25; estos dedos 30 estén soportados por un

plato 31 dispuesto en la parte opuesta a la polea 28 y provig

to de un manguito 31g y de un tope anular 31b contra el cual
acta el extremo libre de la palanca 22 antes descrita. Un
resorte 32 tiende a devolver el plato loco 31 en direccién a
la rueda 26; la pelenca 22 es del tipo basculante y pivots en

33 sobre el bastidor fijo, = = = = = = = = = = o = - = - -

Cuando el conjunto telar-maguinilla funciona nor-



5

10.

15.

20.

25.

malmente, el motor 3 estd evidentemente parado y la transmi-
sién del movimiento entre los 4rboles 23 Y 24 esti asegurada
a través de las ruedas 25 y 26, unidas angularmente por los
dedos 30; el mecanismo de accionamiento A se halla entonces

en la posicidn de reposo que corresponde a la fig., 2, = - -

Cuando después de un paro del telar, a consecuen-
cia de un defecto de tisaje o similar, debe maniobrar el dis
pOSitivo B para la busqueda del paso, es suficiente al opera
Tio cerrar el circuito eléctrico de alimentacidén asociado al
motor eléetrico auxiliar 3. La puesta en rotacidn de los Ar-
boles 1 y 2 determina, por efecto centrifugo, la elevacién '
progresiva de las masas 11 en contra de la reaccidén eléstica

que ejercen sobre ellas los resortes 14¢ = = = = = «~ = = = =

En una primera fase, los talones 11¢ de las masas
11 se apoyan contra el tope 17b (fig. 3) del empujedor 17,
de talmanera que éste retrocede contra la reaccidn elédstica
ejercida por el resorte 18, comprimido entre los anillos 19
(el de la izquierda en la fig. 2 topa contra un escalonado
interno del 4rbol 1 mientras que el de la derecha se despla-
za axialmente con la cola 17a). Se llega entonces a la posi-
cién ilustrada en la fig. 5 y se puede ver que el deslizamien
to axial del empujador 17 ha determinado la basculacién de la
palanca 22 y, por desplazamiento axial del plato 31, la reti-
rada de los dedos 30 fuera de las perforaciones 25z de la rue
da 25. Las dos ruedas 25 y 26 estdn por tanto desolidariza-
das, de tal manera que los dos Arboles 23 y 24 estén desacoply
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Prosiguiéndose la elevacién progresiva de las ma-
sas 11, se llega a la segunda fase ilustrada en la fig. 6.
Los talones 11g, convenientemente perfilados a este efecto,
pasan por encima del borde del tope 17b y pasan entonces a
apoyarse contra los extremos de los dedos 16¢c de la correde
ra 16, El plato 16z pasa as{ a engranar con el plato 9 soli-
dario de la polea 8 y es en este momento solamente que dicha
polea es arrastrada. Esta rotacidén es transmitida por la co-
rrea 29 a la polea 28, por lo que los satélites 27 entran en
revolucidén y aseguran el arrastre a velocidad lenta de la

rueda 26 y del 4rbol de la maquinillg 23, - =~ = = = = = = = =

En el momento en que el tope 17b ha escapado de
la accién de los talones 11c de las masas 11, el empujador
17 es inmediatamente vuelto a su posicién inicial bajo el
efecto del resorte 18, de tal manera que la palanca 22 ha si
do a su vez devuelta a su orientacién de reposo, liberando
el top anular 31b y el plato portadedos 31. Este, solicitado
por el resorte 32, no puede sin embargo volver a su posicidﬁ
de reposo més que después.de que Ia.rueda 26 haya efectuado
un desplazamiento sngular bien determinado (en la préctica
3602) al término del cual los dedos 30 se hallan de nuevo en

frentados a las perforaciones 25gs = = = = = ~ - .. - -

Este retorno del plato 31 provoca el accionamien

to de un contactor 34 (fig. 1) cuyo 6rgeno mévil 34a habila
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sido maniobrado al tener lugar la retirada de los dedos 303
este contactor 34 abre por tanto el circuito de alimentacién
del motor auxiliar 3 que se para asi automiticamente. Las ma,
sas 11 se rebaten bajo el efecto de los resortes 14 y en un
momento dado de esta carrera de retorno, los labios 11k pa-
san a apoyarse contra la placa 16b de la corredera 16 que

asi devuelta a su posicién inicial de reposo. ElL desplazamien
to de la corredera 16 tiene por efecto desacoplar los platosl
de acoplamiento dentado 16z y 9, por lo que la polea 8 queda
de nuevo libre. Desde luego, en el curso de la carrera de re
torno precitada de las masas 11, los talones 11c de éstas de
ben pasar de nuevo por encima del tope 17b del empujador 17;
este Ultimo es por tanto momenténeamente empujado hacia de-
lante en contra de la accibén del resorte 18 que le lleva de
nuevo elédsticamente a la posicién de reposo. Se notard que el
movimiento de avance del empujador 17 es detectado por el 6r
gano mévil 35a (fig. 1) de un contactor de rearmado 35, con-
venientemente conectado sobre el circuito de slimentacidén del
motor auxiliar 3 de manera que no permita su nueva puesia en

marcha mids que después de accionamiento por la palsnca 22, -

El mecanismo A segin la invencidn asegura por tan

to finalmente el mando completo y automitico del dispositivo

.B para la bdsqueda del paso solamente con un drgano motor. La

gola intervencién del operario reside en la puesta bajo ten-
gién inicial del motor auxiliar 3, mandando el mecanismo A en
sucesidn el plato portadedos 31 para el desacoplemiento de los

dos 4rboles 23 y 24, después la polea portasatélites 28 para
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el arrastre del 4rbol 23. El retorno de estos érganos a la
posicién normal de funcionamiento se efectfa también de ma-
nera sutomdtica, por lo que en el caso en gue el desplazamien
to angular del 4rbol 23 con respecto sl 4rbol 24 resultante
de la maniobra del conjunto Arﬁ no es suficiente para hallar
de nuevo la sincronizacién exacta, el operario debe mandar

el mecanismo A para un nuevo cido de blisqueda, = = = = = = ~

Desde luego el mecanismo A es susceptible de ser
adaptado a dispositivos para la bésqueda del paso diferentes
del descrito anteriormente. Se concibe en pgrticular que el
desplazamiento axial del empujador 17, cuando tiene lugar la
primera fase de funcionamiento, puede ser utilizado para el
mando de un mecanismo de embrague de cualquier otro tipo, no
siendo el accionamiento de la palanca basculante 22 en modo
alguno limitativo. En ciertos casos el sistema de acoplamien
fo dentado 16a-9 asociado a la polea loca 8 puede ser reem-

Plazado por un arrasire por friccibn, = = = == = = @ = = =

Debe ademfs entenderse que la descripcidén que ppg
cede no ha sido dada mis que a titulo de ejemplo y que no 1i
mita en modo alguno el campo de la invencidén, del cual no se
saldrfa reemplazendo los detalles de realizacién descritos
por cualesquiera otros equivalentes. Se comprende en particu
lar que se pueden hacer comprender a la corredera 16 unos me
dios elfsticos de retorno apropiados para ayudar su retorno

a la posicién desacoplada bajo el efecto de los labios 11b.
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A los efectos consiguientes se declaran de nove-
dad y propiedad para Espafia, sus territorios y plazas de so

beranfa, las reivindicaciones que siguen, = = = = = = = -« =
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REIVINDICACIONTES

1.= Perfeccionamientos en los mecanismos de accio
namiento automitico del dispositivo de bésqueda del paso en
telares textiles, asociado a une maquinilla u oiro mecanismo
de tisaje, el cual dispositivo comprende dos érganos de ac~
cionamiento destinados a ser maniobrados en sucesién, a sa-
ber un érgano mévil para la disociacién de los 4rboles del
telar y del mecanismo, y wn 8rgano giratorio unido al é&rbol
del mecanismo y apropiado pars ser arrastrado por el Arbol
de un motor auxiliar, caracterizados porgue -el mecanismo com
prende por lo menos ung masa centrifuga ligada angulermente
gl Arbol del motor auxiliar y asociada a unos medios eldsti-
cos de retorno que tienden a mantenerla en posicién rebati-
da, de manera que la puesta en rotacién de dicho motor auxi
liar provoque el enderezamiento progresivo de la massa y el
mendo sucesivo de los dos érganos de accionamiento del dispo

sitivo de bisqueda del pasoe = = = = = =

2.~ Perfeccionamientos segfn la reivindicacién 1,
caracterizados porque el mecanismo comprende dos masas opueg

tas cada una de las cuales comprende, més alld de su eje de

articulacién sobre el Arbol portamasas, por 1o menos un ta-

16n perfilado de manera que actdie sobre dos empujadores o
correderas fijados respectivemente al uno y al otro de dos 6r
gasnos de accionamiento del dispositivo para la bisqueda del
pago, estando dichos empujadores o correderas desplazados a

lo largo del &rbol precitado de forms que sean mandados en
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sucesién por los talones de 1las MasasS. = = = = = = = = = =

3+~ Perfeccionamientos segin la reivindieacidn 2,
caracterizados porque el mecanismo comprende, por una parte,
un empujador provisto de una cola introducida con deslizamien
to en el interior de un mandrilado axial del &rbol portamasa
asi como de una parte sobresaliente o tope destinada a coope
rar en primer lugar con los talones de las masas y, por otrat:
parte, una corredera mévil axialmente sobre la periferia de V
dicho 4rbol y solidaria de dedos longitudinsles perfilados
de manera que sean empujados por los talones antes citados

una vez que éstos han pasado por encima de dicho tope. - - -

4,~ Perfeccionamientos segdn la reivindicacién 3,
caracterizados porque el empujador estd vaciado por una de-
presién anular en el interior de la cual se articula una pa-
lanca que constituye uno de los dos érganos de accionamiento

del dispositivo para la Wisqueda del pagos = = = = = - -

5.~ Perfeccionamientos segiin cualquiera de las
reivindicaciones 3 y 4, caracterizados porgque en la parte
opuesta a los dedos de mando la correders lleva un plato de
acoplamiento dentado destinado a cooperar con un plato co~
rrespondiente acoplado contra la cara lateral de una polea
que constituye el segundo de los dos érganos de accionamien-
to del dispositivo, la cual polea est4 montada loca sobre el

érbOlportamasaS- ------- - eam W an BN e am em em A O3 em WY em

6.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las
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reivindicaciones 3 a 5, caracterizados porque a la cola del
empujador estdn asociados unos medios que aseguran el posi-

cionamiento eldstico de dicho empujador. = = = = = = = «

T.~ Perfeccionamientos segin cuaslquiera de las

54 reivindicaciones 3 a 6, caracterizados porque la pared inter
na de las masas presenta unos labios en resalte apropiados

para apoyar conira la corredera cuando tiene lugar su retor
no a la posicién rebatida, y llevar asf dicha corredera a

su posicién inicial de TepoSOs = = = = = = = = = = = -~ ~ -

10, 8.~ WPERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE AC-
CIONAMIENTO AUTOMATICO DEL DISPOSITIVO DE BUSQUEDA DEL PASO
EN TELARES TEXTILES". = = - = — = —— - - - - —————-

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de dieciseis hojas folisdas y me
15, canografiadas por una sola de sus caras y de cuairo léminas

de dibujos que la ilustran.

MADRID3 0 JUN. 1977
P A M. CURELL SUNoL
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