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La presente invención tien e  como objeto  un captador- 

de rayos so la re s  de concentración l in e a l ,  cuyo recoptor -  

es f i j o ,  m ientras que sus espejos son m óviles.

Se conocen ya  unos captadores de rayos so la re s  de -  

5 concentración l in e a l ,  lo s  cu ales constan de un conjunto -  

de esp ejos elem entales, que estón sosten idos por una por­

ción de c ilin d ro  y  orientados de t a l  forma que lo s  rayos 

s o la re s  que r e f le ja n  vayan d ir ig id o s  h acia  una nona que -  

estó  situ ad a  en l a  cercan ía  de una g en e ratriz  de dicho c i  

10  l in d ro , a s i  como de un reco p to r, que presenta una forma -  

l in e a l  y  estó  colocado a lo  largo  de dicha zona. Los es­

p ejos elem entales pueden se r  p lan os, y en t a l  caso la  zo­

na en la  cual se van cruzando lo s  rayos re f le ja d o s  tie n e  

una anchura que es prácticam ente ig u a l a la  anchura de un 

15 esp ejo  elem ental. Ahora b ien , dichos esp ejos pueden tam­

bién se r  ventajosam ente fo c a liz a n te s  y  con p re feren c ia  c i  

l in d r ic o a , y  en t a l  caso la  zona en la  cual se  van conver 

giendo lo s  rayos s o la re s  es una l ín e a  de fo c a liz a c ió n .

En Óste sistem a de captador, e l  conjunto de lo a  espe 

20 jo s  permanece f i j o ,  m ientras que l a  zona en la  cu al se  -  

van cruzando lo a  rayos r e f le ja d o s  se  va desplazando en l a  

medida en que va  variando l a  p o sic ió n  d e l s o l .  Con e l  f in  

de asegurar a l  d isp o s it iv o  una e f ic a c ia  que sea constante, 

a p esar de la s  v a ria c io n e s  de la s  posic io n es d el s o l ,  es 

25 n ecesario  que e l  recep to r sea m óvil, lo  que l le v a  consigo 

unos inconvenientes con respecto  a l a s  conexiones, la  e s-  

tanqueidad de lo s  empalmes de lo s  f lu id o s , e tc .

Se conocen tambión unos captadores d is t in to s  de r a -



yoa so la re s  da concentración l in e a l ,  loa  cualea conatan -  

do un aapejo Anico fo c a liz a n te  y  de un recep to r que ea a& 

l id a r io  de dicho capejo . Con e l ob jeto  de tener en cuen­

ta  la a  v a ria c io n e s de la a  posieionea del a o l.  ae puede -  

o rie n ta r  e l  conjunto que está  formado por e l  eapejo y  e l  

recep to r antea mencionado#. Ahora b ien , en t a l  caao, e l -  

roceptor no ea tampoco f i j o  con re la c ió n  a l  conjunto de -  

la  in a ta la e ió n , de t a l  forma que ae tro p ie ce  una vez m&a 

con unoa problemaa que ae plantean en torno a la a  conexio 

nea y  la  eatanqueidad.

La preaente invención tien e  preeiaamente como ob jeto  

un aiatema captador de rayoa s o la r e s , cuyo recep to r ae -  

queda inm óvil. Bate resu ltad o  ae puede conseguir median­

te  l a  u t i l iz a c ió n  de lo a  medios que aon aptos para hacer 

g ir a r  e l  conjunto de lo a  esp ejos elem entales según un mo­

vim iento de soldadura s in  deslizam ien to , de t a l  manera -  

que l a  zona h acia  la  cual ae van d irig ie n d é  lo a  rayoa r e ­

f le ja d o s  ae quede f i j a  con re la c ió n  a l  conjunto de l a  ina 

ta la c ió n .

Batos medios de deaplazamiento d el conjunto de loa  -  

esp ejos olem eataloa, lo s  cu ales eat&n p re v is to s  de acuer­

do con l a  invención p reaen te, re s u lta r ía n  a p lic a b le s  cu al 

quiera que fuera  l a  n atu raleza  de lo a  espejea segmentados 

y ,  en p a r t ic u la r , tanto a i  fueran planos como c i l in d r ic o *

B 1 aiatema captador de rayoa so la re s  conforme con la  

invención ae presenta en forma de dos v a r ia n te s . La p r i ­

mera de e l la s  ae c a ra c te r iz a  por lo  que dicho captador -  

comprende unoa medios, lo a  cualea permiten hacer rodar -
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s in  d e s liz a rs e  l a  porción da c ilin d ro  que a irv a  do sopor­

t a  a lo a  esp ejos aobre una porción da otro  c il in d r o , cuyo 

rad io  aa ig u a l a l  diámetro dal primero y  cuyo o ja  ae con-

60 funda con a l  recep to r da forma l in e a l .  La segunda varian  

te  aa c a ra c te r iz a  por lo  que la  porción da c ilin d ro  que -  

s ir v a  do aoporta a lo a  esp ejos aa s o lid a r ia  de una poreisn 

da o tro  c ilin d ro  cuyo rad io  es ig u a l a l  di&motro d al p r i­

mor c ilin d ro  y  que rueda s in  d e s liz a rse  sobra un plano.

63 Da todos modos, la s  c a r a c te r ís t ic a s  y  ve n ta ja s  de la

presente invención se  ir&n destacando de mejor forma a l  -  

cabo de l a  d escrip c ió n , que se  va a dar a continuación,de 

unos ejemplos da re a liz a c ió n  do dicha invención que so fa  

c i l i t a n  a t i t u lo  paramente e x p lic a t iv o  y  hacen re fe re n c ia

70 a lo s  d ib u jos que se  adjuntan a l a  presente memoria y  en 

loa cu a le s !

La F ig . 1 as una rep resen tación  geom étrica, l a  cual 

nos recuerda algunas propiedades de lo s  esp ejos segmenta­

dos c i l in d r ic o s ;

73 La F ig . 2 es una represen tación  geom étrica, la  cual

i lu s t r a  l a  primera v a ria n te  do l a  presente invención, se­

gún la  cu al e l  c ilin d ro  que s irv o  de soporte a loa  espe­

jo s  rueda s in  d o a liza rsa  dentro do un c ilin d ro  que t ie n a -  

un rad io  doble;

80 La F ig . 3 rep resen ta  una v i s t a  en p ersp ectiva  del -

sistem a captador de rayos s o la r e s , conforme con ésta  p r i ­

mera v a r ia n te ;

La F ig . 4 (4-A/4-B) represen ta  esquemSticamente dos 

formas de re a liz a c ió n  de lo s  medios que permiten hacer ro
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85 dar s in  d e s liz a ra *  * 1  c ilin d ro  que s ir v a  da soporte a lo s  

asp ajos dantro del segundo c il in d ro ;

La F ig . 5 os una represen tación  geom étrica que i lu s ­

t r a  l a  segunda va ria n te  da la  presenta invención, sag&n -  

lá  cual a l  c ilin d ro  que s ir v a  da soporta a lo s  espejos as 

90 so lid a r io  da un c ilin d ro  que tie n e  un rad io  doble y  ruada 

s in  d e s liz a rse  sobre un plano;

La F ig . 6 represen ta una v i s t a  en p ersp ectiva  d el -  

captador de rayos so la re s  que eató conforme con é sta  se­

gunda v a r ia n te .

93 La F ig . 1 nos recuerda e l  p r in c ip io  de funcionamien­

to  de lo a  captadores de rayos so la re s  que lle v a n  unos es­

p ejos segmentados. Aunque corresponda a l  oaso p a r t ic u la r  

en e l  cual lo s  espejos son c i l in d r ic o s ,  teniendo ésto s un 

rad io  de curvatura que es ig u a l a doble del diámetro del 

100 c ilin d ro  que s ir v e  de soporte a lo s  e sp e jo s , é s ta  fig u ra  

se  a p lic a  también, en lo  que a su p r in c ip io  se  r e f ie r e ,  a 

unos captadores ds rayos so la ro s  que lle v a n  unos esp ejos 

p lan os.

En la  misma fig u ra  , unos espejos M^, M y  N estén cg 

103 locados sobre un c irc u lo  C cuyo centro es 0 . E l espejo  M.

es tangente a l  c irc u lo  C y  se llam a e l  espejo de base. S i  

se  designa por (X o l ángulo en e l  cen tro , por medio d el -  

cu al se  d efin e la  p o sic ió n  de un esp ejo  M con re la c ió n  a l  

diámetro OM̂ , e l  plano que es tangente a l  espejo  M hace -  

110 con l a  d irección  del espejo  de base un ángulo * % .  C laro 

e s tá  que puede haber un número cualqu iera  de esp ejos M y  

N que estén colocados de una y  o tra  p arte  d el espejo  de -



baso Cada esp eja  tie n e  un rad ia  de curvatura que es

ig u a l a l  dobla del diámetro d e l c irc u lo  C+ Las rayos lu ­

minosos in c id en tes que siguen la  d irecc ió n  D^, la  cual es 

P M -.1 .1 . .1  OM,, . .  . .  un ,m .t .

P . E l punto P ostá sobre e l  c írc u lo  C, ya que e l  v a lo r  -  

d e l ángulo M̂ PM es 0^/3 , de t a l  forma que á ste  ángulo es­

t á  in s c r ito  dentro del c írc u lo  C* En e l caso en que lo s  

espojos fueran p lan os, no se con segu iría  un foco en e l  -  

punto P , sino  una zona en la  cu al ae i r ía n  cruzando lo s  -  

rayo s re f le ja d o s  y ,  en t a l  oaso, la  anchura de dicha zona 

s e r ía  ig u a l a l a  anchura d el esp e jo .

Cuando la  d irecc ió n  da lo s  rayos luminosos in ciden - 

to s  v a r ía  según un ángulo ^  , pasando de a  Dg, lo s  r a ­

yos luminosos que están  r e f le ja d o s  por e l  espejo M se fo_ 

c a liz a n  en un punto P *, e l  cual ea d is t in to  d el punto P. 

s i  lo a  esp ejos son f i j o s ,  aunque está  situado &1 tambián 

sobro e l  c írc u lo  C, ya que o l ángulo M^P'M conserva su iQ 

lo r  da # / 2 .

Con a rre g lo  a la  exposición a n te r io r , e l Receptor es 

taba colocado a lo  largo  de la  lin e a  de fo e a liz ac ió n  e -  

ib a  siguiendo e l  desplazamiento de ó s ta , cuando v a ria b a  -  

la  p o sic ió n  del s o l .  Por con sigu ien te , ae había de pre­

v e r  unos medios oportunos con e l  ob jeto  de hacer pasar e l  

recep to r desde l a  p o sic ió n  P h asta  la  p o sic ión  P*. La Pr¿ 

sonto invención su stitu y e  Batos medios de desplazamiento 

d el recep to r por unos medios de desplazamiento d el eonjug 

to  de lo s  e sp e jo s , de t a l  forma que e l  receptor se  pueda 

mantener inm óvil.



De acuerdo con una primera forma de r e a liz a c ió n , d i-  

ehoe medioe eon aptoa para hacer rodar s in  d e s liz a rs e  la  

porción de c ilin d ro  que s ir v e  da soporte a  lo s  esp ejos so 

bre una segunda porción do c ilin d ro  cuyo rad io  es ig u a l -  

a l  diámetro del c ilin d ro  que s ir v e  de soporte a lo s  espe­

jos# has propiedades p e cu lia re s  de dicho d isp o s it iv o  se  

i lu s t r a n  mediante la  represen tación  geométrica de la  f i g .  

2 .

Rn é sta  últim a f ig u ra  no se  rep resen ta  más que un so 

le  esp e jo , con e l  objeto  do s im p lif ic a r  la a  co asas. E ste  

espejo  ostá  en l a  p o sic ión  cuando lo a  rayo s so la re s  ig  

c id sn tes siguen la  d irecc ió n  D^, m ientras que está  en la

p o sic ió n  Mg cuando lo s  rayos so la re s  siguen la  d irecc ió n  

Dg, haciendo entre e l la s  l a s  d irecc io n es D̂  y  Dg un ángu­

lo  ^  .  Cuando lo s  rayos luminosos in c id en tes siguen la  -  

d irecc ió n  D^, e l  c irc u lo  que represen ta l a  sección  re c ta  

del c ilin d ro  que s ir v e  de soporte a lo s  espejos ocupa le  

p o sic ión  C^, y  su centro está  en 0^. Los rayos luminosos 

que están re f le ja d o s  por e l  espejo  c i l in d r ic o  se  fo ca­

liz a n  en e l  punto P, e l  cual pertenece a l  c irc u lo  C^, Es­

te  c irc u lo  puede rodar s in  d e s liz a rse  sobre un c irc u lo  C*, 

cuyo centro es P y  cuyo rad io  es ig u a l a l  diámetro d el -  

c irc u lo  C^. Una vez cambiada l a  p o sic ió n  del s o l ,  la  d i­

recc ió n  de lo a  rayos luminosos ha pasado de D̂  a Dg. Me­

d ian te aquél movimiento de rodadura s in  deslizam iento , e l  

c irc u lo  se  desplaza entonces a Cg y  e l  centro se  -  

desplaza a Og. E l espejo  que está  unido eon e l  c irc u lo  -  

pasa desde l a  p o sic ión  h asta  la  p o sic ió n  Mg.
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50 sabe que un &unto que va unidé con un c irc u lo  C, 

o l cu al rueda s in  d e s liz a rse  sobre un c irc u lo  C* que t i e ­

ne un rad io  doble y  dentro de á ste  c ir c u lo , d escrib e un -  

diámetro del c irc u lo  C*. Por con sigu ien te , e l  centro d el 

esp ejo  que va unido con e l c irc u lo  C se  desplaza a  lo  laj^ 

go do un di&metro d el c irc u lo  C*. Cuando pasa desde l a  30 

b ic ió n  sobre hasta la  p o sic ió n  Mg sobre Cg. E l pun­

to  P , e l  cual es e l  centro d el gran c irc u lo  C*. se  queda 

f i j o  durante t a l  movimiento. E l espejo  va girando según 

un c ie r to  ángulo a l  pasar de a Mg, y  lo s  rayos lumino­

sos que dicho espejo r e f l e ja  experimentan una d esviación  

de un ángulo doble.

5 1  se  qu iere mantener le a  rayos r e f le ja d o s  en l a  d i­

re cc ió n  PMgH ,̂ do t a l  forma que e l  punto P, y  por tanto -  

e l  reco p to r, re c ib a  siempre lo s  rayo s re f le ja d o s  que pro­

cedan de una d irecc ió n  ig u a l ,  cuando lo s  rayos so la re s  -  

t ien en  su in c id en cia  que va variando según un ángulo ^  a l  

p asar de l a  d irecc ió n  D̂  a l a  d irecc ió n  Dg, se  ha de ha­

c e r  rodar e l  c irc u lo  que s ir v e  de soporte a lo a  espejea -  

según un ángulo ^ 2 .  Dicho movimiento es e l  que se  l e ­

gra mediante le a  medios apropiados que se  describen con -  

l a  ayuda do la s  F ig s .  3 y  4 .

E l captador de rayos s o la re s  que so representa en la  

P ig . 3 .  cenata de una m u ltip lic id ad  de esp ejos que se  de­

signan por ( e l  espejo  de b a se ) . Mg, H^, e t c . ,  a s i  

come por N -, N„, N , e tc . Dichos esp ejo s están su jetados 

sobre un b astid o r - 3 " ,  de t a l  forma que están colocados -  

en una porción do c ilin d ro  - 2 - .  La cuna - 10- ,  la  cual es
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z o lid a r ia  del b astid o r - 3 - ,  l le v a  una cara in fe r io r  - 1 2 - ,  

que ea una porción del c ilin d ro  -2 -  y  rueda a in  d e c lin ar­

an aobre l a  cara c i l in d r ic a  - 14-  de una cuna - 16- .  E l ra  

200 dio de curvatura de la  cara - 14-  ea ig u a l a l  doble d el ra  

dio de curvatura de la  p arte  - 1 2 - ,  catando emboa centroa 

por e l  miamo lado con re la c ió n  a l a  g en e ratriz  de tangen­

c ia .  En posic ión  normal, l a  g e n e ratriz  cen tra l d el cape­

lo  de baae M paca a trav&s de la  zona de contacto de la a  o
205 doa cunaa - 10-  y  - 1 6 - .  C laro e stá  que una colocación  por 

e l  e a t i lo  eató p re v is ta  en la  o tra  extremidad de lo a  eape 

jo s .  E l recep tor - 18- ,  de forma l i n e a l ,  eató colocado zo 

bre e l  e je  del c ilin d ro  que corresponde a la  cara - 14- .  

T al como ae ha aclarado ya anteriorm ente, e l  recep tor ae 

210  queda rigurosam ente inm óvil, toda vez que ocupa una p o si­

ción f i j a  y  re c ib e  lo s  rayos r e f le ja d o s  según una d ire c ­

ción que no depende de la  posic ión  d el s o l ,  por lo  que ae 

e v ita  la  necesidad de ten er que o r ie n ta r lo .

La rodadura s in  deslizam iento de la  cuna - 1 0 -  sobre 

2 13  la  porción de c ilin d ro  - 1 6 -  se  puede conseguir mediante -  

cu alq u ier medio ya conocido y  sobre todo mediante unos -  

d ien tes que sean so lid a r io s  de cada una de la a  piezaa - 10 -  

y  - 1 6 - ,  a a l como un motor que ^accione la  ro tació n  de la  

cuna - 10- .  Ahora b ien , de acuerdo con una forma de r e a l i -  

220 nación de l a  invención que r e s u lta  v e n ta jo sa , se  puede -  

u t i l i z a r  la  propiedad ya indicada anteriorm ente, según l a  

cual un punto que va unido con un c ir c u lo , e l  cual rueda 

s in  d e s liz a rse  sobre otro c irc u lo  que t ien e  un rad io  do­

b le , se  desplaza a lo  la rgo  de un diámetro del gran e ire u



lo# A t a l  e fe c to , lo s  medios de desplazamiento compren­

den, de acuerdo con una primera forma do re a liz a c ió n  que 

so i lu s t r a  en l a  F ig . 4 , un v&stago - 20- ,  e l cual se rema 

ta  con un c o sq u illo  - 22-  y se  coloca según un diámetro D 

do la  porción de c ilin d ro  - 14- .  E l e je  de rotación  d el -  

c a e q u illo  se  confunde con una g en e ratriz  d e l c ilin d ro  pe­

queño - 12- .  E l v&stago - 20-  está  animado con un movimicn 

to  de tra s la c ió n  a lo  largo  del diámetro D, mediante un -  

motor - 24- ,  que acciona un sistem a de piñón con crem alle­

ra  - 2Ó-. Como quiera que e l  co sq u illo  está  empujado en -  

l in e a  re c ta  a lo  largo  del diámetro 0  d $l gran c irc u lo  -  

por e l  vástago  - 20- ,  e l  punto do a r t ic u la c ió n  que es s q l i  

d ario  del c ilin d ro  - 12-  d escrib e e l  diámetro D, lo  que -  

qu iere d ec ir  que la  porción del c i l in d r e  - 10-  rueda s in  -  

d e s liz a rs e  sobre la  porción d el c il in d r e  - 16- .

En la  F ig . 4b , l a  cual i lu s t r a  una segunda forma de 

re a liz a c ió n  de lo s  medios de desplazam iento, se  represen­

ta  tambi&n un sistem a de piñón con crem allera -28 - y  - 3<h 

en e l  cual e l  piñón - 28-  se a r t ic u la  sobre una gen eratriz  

d e l c ilin d ro  pequeño - 12- ,  m ientras que la  crem allera -  

-3 0 -  es s o lid a r ia  del gran c ilin d ro  - 14-  y  p a ra le la  a un 

diámetro de & ste.

En la  segunda v a ria n te  de re a liz a c ió n  de la  presente 

invención , se han p ro v isto  unos medios con e l objeto  do -  

hacer rodar s in  d e s liz a rs e  una porción de c i l in d r e , la  -  

cu a l t ie n e  un rad io  que es ig u a l a l  diámetro dol c ilin d ro  

que s ir v e  de soporte a lo s  esp ejos y  es tangente en un -  

plano a dicho c ilin d ro  que s ir v e  de soporte a  lo s  espejea.



La F ig . 3 , es una representación  geom étrica que in ten ta  -  

a c la r a r  e l  funcionamiento de ésta  variante#

En una primara p o sic ió n , l a  tra ca  del gran c il in d ro -  

en e l  plano de l a  fig u ra  ocupa la  p o sic ió n  C*^, m ientras 

que la  tra za  del c ilin d ro  pequeño ocupa en e l  mismo la  po 

s ic ió n  C^, procediendo lo a  rayos s o la r e s  de la  d irecc ió n  

y  focalizóndoae en e l  punto P. En una segunda poaietín 

, e l  gran c ilin d ro  se desplaza a l a  p o sic ión  C^g mediante 

rodadura s in  deslizam iento sobre e l plano - 34- ,  m ientras 

quo e l c ilin d ro  pequeño que es so lid a r io  del gran c i l i n ­

dro, se desplaza a la  posici& n Cg, procediendo entonces -  

lo s  rayos so la re s  de la  d irecc ió n  Dg* A lo  largo  de t a l  

movimiento, cada espejo va describiendo una curva c i c l o i ­

d al y  pasando de una p o sic ió n  i n i c i a l  a una p o sic ió n  -  

f in a l  Mg.

Unas consideraciones de orden geomótrico noe enseñan 

que, s i  e l  c ilin d ro  rueda s in  d e s liz a rse  sobre e l  plano -  

h o rizo n ta l - 34- ,  lo s  rayos r e f le ja d o s  van convergiendo to  

davia  en le  cercan ía del punto P , e l  cual queda bastan te 

f i j o ,  por lo  menos de acuerdo con una primera aproxima­

ción#

Con a rre g lo  a ésta  segunda v a ria n te  de re a liz a c ió n  -  

de la  presente invención, e l captador de rayos s a la re s  se 

p resen ta , en la  re a lid a d , de la  misma forma con la  cu al -  

se  i lu s t r a  en le  F ig . 6 .  La oána - 3 6 - ,  la  cual so stien e  

loa  e sp e jo s , es s o lid a r ia  de una cuna - 3 8 - ,  cuya cara  in ­

f e r io r  - 40-  t ie n e  un rad io  de curvatura que es ig u a l a l  -  

di&metro del c ilin d ro  que s ir v e  de soporte a lo s  espejos
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y aa tangente a dicho c ilin d ro  a lo  la rgo  de l a  genera­

t r i z  c e n tra l del espejo  de base . Dicha cara -40- rueda- 

a in  d e s liz a rs e  sobre un soporte plano - 43- .  Dicho movi­

miento se  puede conseguir mediante unos d ientes que sean 

383 S o lid a r io s  d el c ilin d ro  y  d el p lan o, a s í  como un motor -  

que provoque l a  ro tac ió n  de l a  cuna - 3 8 - .  E l receptor 

- 44-  ocupa una p o sic ió n  f i j a  y  se  puede obtener que l l e ­

gue a s e r  s o lid a r io  de un b astid o r - 46-  que está  unido -  

con e l  soporte plano - 42- .

230  En ambas v a ria n te s  de r e a l iz a c i6n de l a  presente in -

vonci6n que acabamos de d e s c r ib ir  más a r r ib a , e l  movimien 

to  de desplazamiento d el conjunto de lo s  esp ejos se  puede 

acc io n ar mediante un motor que est6  su jetado a l a  poaidóa 

d e l s o l .  Estos medios no se  describen aq u í, ya  que se  ce 

295 nocen de sobra y  no pertenecen a l  ob jeto  de l a  presente -  

invención. S in  embargo, so puede in d ic a r  aquí en breve -  

que so puede t r a ta r  de un captador c lá s ic o  de royos so la ­

ro s  -  del mismo tip o  que un h e lió g ra fo , por ejem plo-, e l  

cu al emita una señ al de e rro r que aea proporcional a la  -  

300 d ife re n c ia  que separa l a  d irecc ió n  de la  cual proceden -  

lo a  rayos so la re s  y  alguna d irecci& n de re fe re n c ia . Esta 

señ a l de erro r acciona e l  motor, a l  cual actúa a su vez -  

sobre lo a  c ilin d ro s  que están  en movimiento.

La su jec ió n  del movimiento da lo s  esp ejos con r e la -  

303 c ió n  a l a  p o sic ió n  del s o l se puede l le v a r  a cabe o do mo 

do permanente, caso en e l  eual e l  conjunto de lo s  espejos 

e stá  sometido s in  in terru p ción  a una ro tac ió n , o bien de 

modo d iscontinuo, caso en e l  cual e l  conjunto de lo s  eapg
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jo s  so va poniendo en su s i t i o  correspondiente, solamente 

en c ie r to s  momentos escogid os, ta lo s  como pueden s e r ,  por 

ejem plo, o orna o v a r ia s  veces a l  d ía  con arre g lo  a l a  va­

r ia c ió n  de d eclin ación  d ia r ia  del s o l ,  o bien a l  cabo de 

unos d ías de in te rv a lo  con arreg lo  a la  va riac ió n  de dedüL 

nación e stac io n a l del s o l .

M M W M M a t S M S t B
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REIVINDICACIONES

N O T A . -  Se re iv in d ic a  l a  propiedad de Óata Patente de 

Invención!

1 ) — Sistem a captador do rayos so la re s  con recep tor f i j o  

y  esp e jo s m óviles, de concentración l i n e a l ,  e l  cual cons­

ta  de un conjunto de esp ejos elem entales segmentados que 

catón colocados a lo  la rgo  de la s  g en e ratrice s de una por 

c ió n  de c ilin d ro  y  van d irig ien d o  lo a  rayos d el so l,h a c ia  

una zona que cató s itu ad a  en la  cercan ía  de una genera­

t r i z  de dicho c il in d r o , a s í  como de un recep tor de forma 

l in e a l  quo cató colocado en dicha zona, y  se  carn e to riza- 

porqué dicho recep to r se  quoda inm óvil y  est&n p re v is to s  

unos medios con e l  objeto  de hacer experim entar a l  conjun 

to  de esp ejo s un movimiento do rodadura s in  deslizam iento, 

de t a l  manera que l a  zona h ac ia  l a  cu al van d ir ig id o s  lo a  

rayo s r e f le ja d o s  se  quede f i j a  y  l a  d irecc ió n  de dichos -  

rayo s r e f le ja d o s  se  quedo ig u a l cuando va variando la  po­

s ic ió n  d e l s o l .

3 ) -  Sistoma captador de rayos so la re s  con recep tor f i j o  

y  esp e jo s m óviles, segón 1& re iv in d ic a c ió n , que se  carac­

t e r iz a  porque comprende unes medios, lo s  cuales permiten 

h acer rodar s in  d e s liz a rs e  la  porción de c ilin d ro  que s i r  

ve de soporte a  lo s  esp ejos sobre una segunda porción de 

c il in d ro  f i j o ,  cuyo rad io  es ig u a l a l  di&metro d el c i l i n ­

dro que s ir v o  de soporte a lo s  esp ejos y  euyo e je  se  con­

funde con e l  re ce p to r.

3 ) -  Sistem a captador de rayos s o la re s  eon recep tor f i j o  

y  ospejos m óviles, segón 1 & re iv in d ic a c ió n , que se  carac-
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t e r iz a  porque la  porción do c ilin d ro  que s irv o  do soporte 

a lo a  ssp e jo s oa s o lid a r ia  do una segunda parto  do c i l i n ­

dro, ouyo rad io  oa o l doblo dol rad io  dol primero y  oa -  

tangonto a l  primor c il in d r o , catando p ro v is ta  dicha sogug 

dá porción do c ilin d ro  con loa  modioa qno permitan hacer­

l a  rodar s in  d e s liz a rse  sobro un plano#

4 ) -  Sistema captador do rayoa aolaroa con recep to r f i j o  

y esp ejos m óviles, cagón cualqu iera  do la s  re iv in d ic a c io ­

nes a n te r io re s , que se  c a ra c te r iz a  porque loa  esp ejos o le  

mentales son plan ea.

5) -  Sistema captador de rayos so la ro s  con recep to r f i j o  

y  espejos m óviles, cagón cualqu iera  de la s  re iv in d ic a c io ­

nes a n te r io re s , que so c a ra c te r iz a  porque lo s  esp e jo s e le  

mentales son fo c a liz a n te s .

6) -  Sistema captador de rayos so la ra s  con recep tor f i j o  

y  espejos m óviles, seg&n 30 re iv in d ic a c ió n , que se  carac­

t e r iz a  porque lo s  espejos son c il in d r ic o s  y  tienen  un r a ­

dio que es ig u a l a l  doble d el di&motro d el c ilin d ro  que -  

l e s  s ir v e  de soporte.

7) -  Sistema captador de rayos s o la re s  con recep tor f i j o  

y  espejos m óviles, segón 2a re iv in d ic a c ió n , que se  carac­

t e r iz a  porque dichos medios son aptos para empujar un pun 

to  de una gen eratriz  del c il in d ro  que s ir v e  de soporte a l  

esp e jo , a lo  largo  de un diámetro d el c ilin d ro  f i j o  que -  

t ie n e  un rad io  doble.

8) -  Siatema captador de rayos so la re s  con recep to r f i j o  

y  espejos m óviles, segón 7** re iv in d ic a c ió n , que se  carac­

t e r iz a  porque dichos medios comprenden un conjunto que es
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t& formado por un piñ&n y  una crom allora.

9 ) -  "SISTEMA CAPTADOR DE RAYOS SOLARES CON RECEPTOR FIJO 

Y ESPEJOS MOVILES".

Bata Memoria D escrip tiva  consta de d ie c is e is  h o jas -  

fo lia d a s  y  mecanografiadas por una so la  cara y  de t re s  ho 

ja s  de p lan os.

Madrid, 2% JUN. 1977
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