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La invención tiene por objeto perfecciona­

mientos en lo s d istribu idores ro tativo s, principalmente 

en los d e l tipo  "to rta " .

Se re fie re  más específicamente a los perfec­

cionamientos en lo s  d isp o sitiv o s que comprenden un cuerpo, 

sobre e l que e stá  montada en rotación una p latin a, de la 

que es so lid ario  un órgano aplicado a presión sobre e l 

cuerpo, estableciendo e interrumpiendo selectivamente, un 

desplazamiento indiciado de rotación de la  p latin a, c irc u i­

to s de flu ido  o c ircu ito s e léc tr ico s, preestablecidos en 

parte sobre e l cuerpo.

En e l  caso de un dispositivo e léc tr ico , e l 

cuerpo puede presentar uno o varios recorridos, e lé c tr ic a ­

mente conductores, en los que desembocan conductores, y e l 

órgano so lidario  de la platina comprende uno o varios con­

tactos m óviles.

En e l  caso de un d istribuidor neumático o 

h idráulico, el cuerpo se h a lla  perforado por o r ific io s , 

susceptib les de ser puestos selectivamente en comunicación 

entre s í  por trayectos de flu id o , definidos por un dibujo 

de sa lien tes en "laberinto" sobre el órgano rotativo , 

constituido, por ejemplo, por una membrana de n ateria l de 

tipo  elastómero.

Dichos d ispositivos encuentran aplicación 

en numerosos campos, y son u tilizad os, principalmente, para 

e l mando de equipos de vehículos automóviles, como in sta la ­

ciones de clim atización.

Para un funcionamiento sa tisfac to rio  del d is  

positivo , por una parte, es importante que sea asegurada la  

independencia' de lo s c ircu ito s , que define e l órgano rotatiA1-0,

i .
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unos respecto a otros y, por otra parte, e l posicionamien- 

to preciso de 3a platina respecto a l  cuerpo del d i s t r i ­

buidor. En ciertos d isp ositivos neumáticos conocidos, se 

sa tisface  la  primera condición mediante un resorte que 

ap lica  a presión la platina.sobre e l  cuerpo, de modo que- 

es garantizada la estanquidad de los c ircu ito s unos re s­

pecto a otros, mientras medios como dientes o muescas, 

que cooperan entre s í ,  y que se encuentran hab ilitados 

sobre e l  cuerpo y la  p latin a, permiten sa t is fa c e r  la  se ­

gunda.
En términos generales, es una finalidad  de la  

invención proporcionar perfeccionamientos en estos d is ­

tribuidores, que hacen mas f á c i l  su fabricación , p rin ci­

palmente reduciendo el número de piezas a acoplar.

Un d istribu idor rotativo según la  invención, 

que comprende un cuerpo, una platina montada en rotación 

sobre e l citado cuerpo, y del que es so lid ario  un organo 

aplicado a presión sobre el cuerpo, para estab lecer e 

interrumpir selectivamente c ircu ito s de flu ido  o c irc u i­

tos e léc tr ico s , en parte preestablecidos sobre e l  cuerpo, 

cuando la  platina es desplazada por rotación indiciada re s­

pecto a éste último, se caracteriza porque la  p latin a l l e ­

va un manguito a x ia l , que presentá medios de aprieto para 

la  aplicación a presión d e l citado organo contra e l cuer­

po, a l  menos un órgano de iridiciacion, y una superficie  

de guiado en rotación de la platina respecto a l  cuerpo..

En una forma de realización , la  platina y e l 

manguito que comprende, se hallan moldeados en una sola 

pieza, ventajosamente de m aterial p lá st ico , y e l  conjunto 

presenta, además, a l menos un dedo, u otro órgano de ma-

3 '
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niobra.

La invención será bien comprendida me diante 

la  siguiente descripción, realizada a t ítu lo  de ejemplo, 

y que hace referencia a l dibujo anejo, en el que:

- la  figura 1 es una v ista  en corte de un 

d istribu idor según la invención;

- la  figu ra  2 es una v is ta  en alzado de un 

cuerpo de d istribu idor según 1¿ invención;

- la  figu ra  3 es una v is ta  en corte del cuer­

po de la  figu ra  2, siguiendo-la línea 3-3 de e sta  figu ra ;

- la  figura 4 es una v ista  en planta, por una 

de sus caras, de una platina de d istribuidor según la  in ­

vención;

- la  figura 5 es una v ista de la  platina por 

la  otra cara; .

- la  f ig u ra  6 es una v ista  en corte siguiendo 

la línea 6-6 de la  figura 4;

- la  figu ra  7 es una v ista  parc ia l de la  p la­

tin a , siguiendo la  dirección de la  flecha F de la  figura 4;

- la  figu ra  Ó es una v ista , por una cara, de 

úna membrana de d istribu idor;

- la  figu ra  9 es una v ista  de la misma por la

otra cara;

- la  figura 10 es una v ista , en corte siguien­

do la  línea 10-10 de la  figura 9;

- la  figura 11 es una v ista  análoga a 3a de 

la figu ra  1, pero para otra forma de realización .

Se hace referencia en primer .Lugar a la f ig u ­

ra 1, que muestra la  organización general de un d i s t r i ­

buidor rotativo j según la  invención, para una realización
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neumática. Este comprende un cuerpo 11 y una platina 12, 

montada en rotación en e l  cuerpo 11 con interposición, en­

tre un plato anular 13 del citado cuerpo y un p lato , 

asimismo anular 14, de la p latina, de una membrana 13 de 

m aterial del tipo elastómero, por ejemplo de caucho, s o l i ­

daria en rotación de la  p latina.

El cuerpo del d istribu idor 11 (figuras 2 y 3) 

e s, ventajosamente, un bloque de material p lá stico  con 

ore jetas 20 y 21, perforadas por o r if ic io s  22 y 23* Sobre 

e l  plato 13 desembocan o r if ic io s , cada uno de e llo s  cons­

titu ido  por una perforación 24, perpendicular a l  p lato  13, 

y que desemboca en una perforación ciega 25 que termina so­

bre la  cara extrema fro n ta l de una v iro la  27* En la forma 

de realización  d escrita , e l  d istribu idor comprende cuatro 

de dichas v iro las, una de la s  cuales puede unirse a una 

fuente de depresión, y la s  demás son susceptibles de ser 

unidas a diversos aparatos, por ejemplo gatos de depresión 

para e l  mando de los órganos de maniobra de postigos, g r i ­

fo s , válvulas o análogos de una in stalación  de clim atiza­

ción de vehículo automóvil. En este  caso de u tilizac ió n , 

desemboca, además, en~el plato 13» un o r if ic io  23 de puesta 

a la  atmósfera que, cuando el d ispositivo  es puesto en fun­

cionamiento con una fuente de depresión procedente de la  

tubuladura de admisión de un motor de vehículo automóvil 

comprende, en su extremo distante de 3a desembocadura en 

e l plato 13, un f i l t r o  29 de m aterial de esponja o análogo. 

El centro del p lato  13 está perforado con un o r if ic io  c ir ­

cular pasante 30, de e je  45» y cuira superficie c ilin d rica  

31 presenta, d istribu id as con regularidad desde e l punto 

de v is ta  angular, tre s  zonas dentadas 32^, 32£» 32'j» ca(ia30
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una de la s  cuales se extiende sobre cuarenta grados, apro­

ximadamente.

El o r ific io  pasante 30 está previsto para e l 

guiado y la  in d iciadón  en rotación de la  platina 12.

Esta ultima (figura 4 a 7 ), e stá  constituida por un disco 

de material p lá stico  40, provisto de dos dedos 4-1, 42, que 

sirven para su maniobra, y de un manguito 43, de e je  44 

que, cuando la  platina e stá  montada sobre el cuerpo 1 1 , 

se confunde con e l  eje 45. El manguito 43, ventajosamen­

te moldeado en una pieza con e l disco 40, está  unido a é s­

te  por puentes 46^, 46^, 46^, dispuestos radialménte, y a 

ciento veinte grados unos de otros alrededor del ejo 44.

En los mismos planos radiantes que lo s de los puentes 46, 

pero sobre la  otra cara transversal del manguito, se ex­

tienden lo s brazos 47p  472 > 473 de una e stre lla  4S, mol­

deada en una pieza con e i  manguito. El diámetro de la  su­

p erfic ie  la te ra l externa 49 de éste  último, e s  ligeramente 

in ferio r  a l  de la  superficie 50, que lim ita interiormente 

e l  d isco  40, a l  que el manguito se encuentra unido de este  

modo, en forma "suspendida” .

Según la  invención, una c ie rta  capacidad de 

deformación diametral es proporcionada a l manguito por en­

ta llad u ras 51> d ir ig id as longitudinalmente sobre, aproxi­

madamente, la  mitad de su a ltu ra , y que desembocan sobre 

su sección 52> que es aquella en cuyo plano se extiende 

la  e s tre lla  4 Ó. Las entalladuras 51 se encuentran d is ­

tribu idas con regularidad desde e l  punto de v ista  angular 

alrededor del eje 44, y en t a l  número, que definen dos pa- 

ta s  53-̂  y 54  ̂ entre lo s brazos 47-̂  y 472 , dos patas aná­

logas 532 y 542 entre los brazos 472. J 47^» y dos patas30
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igu ales 53  ̂ Y 5^3 entre lo s brazos 47^ y 47]_. Cada una 

de la s  patas 53 llevan sobre su superficie  externa, que 

es la  del manguito 43» un diente en re lieve  55-̂ » 552> 55^, 

respectivamente, susceptible de cooperar con la s  zonas 

dentadas 32 del cuerpo 11, como se precisará a continua­

ción, mientras que la s  patas 54 se hallan conformadas en 

su extremo, como es bien v is ib le  en la figu ra  6, según 

re sa lto s 56, susceptibles de cooperar con una p ista  c i r ­

cular 56’ que rodea a l  o r if ic io  30» sobre 3a cara del 

cuerpo 11, que es parale la y opuesta a la  del p lato  13*

La cooperación de lo s  re sa lto s 56 y de la  

p ista  que se halla  asociada con e llo s  sobre e l cuerpo 11, 

mantiene bajo presión la  membrana 15 contra 3a superficie 

del p lato  13. La membrana 15, como se muestra en l a s  f i ­

guras Ó a 10, presenta sobre su cara 6o en contacto con 

el plato 13» un dibujo de sa lien tes 61, en "laberin to” , 

(figura 6 ), y sobre su otra cara 62, un dibujo de nervadu­

ra s , una de la s  c ía le s ,  63, es c ircu iar y bordea la  aber­

tura central 64 de la  mebrana, y algunas otras de la s  cua­

le s  como 65a, 65b, 65c.» son rad ia le s , mientras que otras 

dos, 66a, 66b, se hallan d irig id as paralelamente a la  ner­

vadura 65b, y a s í  perpendicularmente a la s  nervaduras 65a 

y 65c, pero tangencialmente a la  nervadura 63. A este d i­

bujo de nervaduras corresponde un dibujo análogo de gar­

gantas. 63’ , 65*a, 65’ b, 65’ c, y 66'a , 66’ b, sobre una de 

la s  caras del disco 40, de t a l  modo que la  membrana e s  so­

lidarizada en rotación con la  platina 12 por un arra stre  

positivo.

Además del a rrastre  positivo de 3a membrana por 

la  p latin a, l a  presencia de dos nervaduras para le las de la30
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membrana y de la s  gargantas correspondientes de la  p latina, 

f a c i l i t a  el montaje del d isp o sitiv o , estando determinada sir 

ambigüedad la  po sic ión  r e la t iv a  de l a  membrana re sp ecto  a 

la  p latin a.

Las partes 70^» 1^2* 7^3 de da pared del 

manguito 43, que unen lo s  puentes 46 con lo s brazos 47 

de la e s t re lla  4$, aseguran e l guiado en rotación de la 

p latin a respecto a l  cuerpo 11 , mientras que los re sa lto s  

56, mantienen aplicada a presión, y por consiguiente a 

estanquidad, l a  membrana 15 contra éL plato 13»

La indiciación  de la rotación, es d ecir, la 

determinación precisa de la s  posiciones angulares preesta­

blecidas de la  p latin a respecto a l cuerpo, para e l e stab le­

cimiento y la  interrupción se lec tiv as de c ircu ito s neumá­

tic o s , por mediación de lo s caminos que limitan lo s  sa lien ­

te s  6l  de la  membrana 15 , ' e s  asegurada por cooperación de 

la s  muescas 55 y de la s  zonas dentadas. 32.

La fabricación y e l  montaje de un distribuido]’ 

según la  invención, están considerablemente sim plificados 

respecto a la  fabricación  y a l  montaje de los d isp ositivos 

conocidos. El número de piezas e s  más reducido; en especial 

la  p latin a y e l manguito pueden rea lizarse  por moldeo de un 

conjunto un itario , permitiéndole la organización de dicho 

conjunto desempeñar la s  funciones que, en lo s  d ispositivos 

conocidos, eran realizadas por piezas diferentes.

El montaje, por entrinquetado, aplicando la s  

propiedades de deformabilidad del manguito, e s a la  vez 

sen cillo  y seguro.

La invención no se lim ita , evidentemente, a 

la  forma de realización  d escrita  y representada.30
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En este sentido, cuando es necesario para 

c ie rta s  aplicaciones particu lares pertenecientes o no a l  

á mb i t o  del mando de equipos de vehículos automóviles, la  

p latin a 12 puede e sta r  conformada en su p erife ria  a la 

manera de una leva para, por ejemplo, accionar contactores 

e léc tr ico s o neumáticos, de t a l  modo que una m ultiplicidad 

de funciones pueden ser mandadas simplemente llevando lo s 

dedos 41 y 42 de la  platina 32 frente a una referencia que

corresponde a una indiciacion.

Asimismo, y s i  se desea, la  amplitud de ro­

tación de la platina 12 puede ser limitada por topes, a 

fin  de ev itar e l establecimiento de c ircu ito s neumáticos, 

susceptibles de deteriorar e l  funcionamiento de la  in s ­

talación  que equipa e l d istribu idor, o también para ev itar

e l deterioro del d istribuidor miaño.
El arrastre  en rotación de la  p la t in a , para 

c ie rta s  u tilizac io n es, debe ser accionado por un árbol ro ­

ta tiv o , cuyo eje está confundido con e l  del d isp ositivo .

En este caso, e l  centro de la  e s tre lla  4á es perforado 

por un cuadrado, o por un o r ific io  circu lar con zonas 

planas con e l  que coopera el extremo de forma conjugada del 

árbol de maniobra.
Como variante, una camisa a x ia l ,  so lid ar ia  ce 

la  e stre lla  4Ó, en e l 'e x te r io r  o en el in terior del man­

guito , presenta una perforación longitudinal, con la  que 

puede cooperar e l extremo de un árbol de maniobra ro ta t i­

vo.
En la  realización  mostrada en l a  figu ra  11* 

e l d istribu idor rotativo es de tipo e léc tr ico . Comprende 

un cuerpo 71, cuyo plato 72 lleva p ista s  73* de metal o de30
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o r if ic io  central 74, que presenta dentados análogos a los 

dentados 32 del cuerpo 11 de la realización  an terior. Con 

e l cuerpo 71 coopera una platina 75» de estructura seme­

jante a la  de la  platina 12 de la forma de realización  

anterior, en e sp ec ia l, por lo  que respecta a l a  existen­

c ia  de un disco 76 y de un manguito 77- El disco 76 lleva 

uno o v ario s contactos 7S, susceptible^) de cooperar con 

la s  p ista s  73» a la s  qúe se hallan unidos conductores c, 

y e l  mangutio está unido a l  disco 76 por puentes 79* Re­

sa lto s  ¿2, en el extremo de patas elásticarnente deforma- 

b le s, y partes SO que unen lo s  puentes 79 con brazos S i , 

para e l  guiado en rotación de la  p latina, con relación 

a l  cuerpo, corresponden, respectivamente, a lo s re sa lto s  

56 y a la s  partes 70 de la  realización  anterior. Para el 

arrastre  en rotación de la  platina 75» rotación que se halla 

indiciada por cooperación con lo s dentados del cuerpo de 

muescas llevadas por patas elásticamente deformables del 

manguito, la  zona central común a lo s  brazos S i, está per­

forada con un o r if ic io  Ó3» con el que coopera e l extremo 

de forma conjugada de un árbol de maniobra, no representado,

25 REIVINDICACIONES

30 Los puntos de invención propia y nueva, que
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se presentan para que sean objeto de esta so lic itud  de 

Patente de Invención en España, por VEINTE años» son los  

que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

1&.- Perfeccionamientos introducidos en d is ­

tribuidores rotativos que comprenden un cuerpo, una p latina  

montada en rotación sobre e l citado cuerpo, y de la  que 

es so lidario  un órgano-, aplicado a presión sobre e l cuer­

po, para establecer o interrumpir selectivamente c ircu itos  

de flu id o  o c ircu itos e léctricos, en parte preestableci­

dos sobre e l  cuerpo, cuando la p latina es desplazada por 

rotación indiciada respecto a este ultimo, caracterizados 

porque la  p latina lleva  un manguito a x ia l que presenta 

medios de aprieto para.la aplicación a presión d e l citado  

órgano contra el cuerpo» a l  menos un organo de m diciacion  

y una superficie de guiado en rotación de la  platina re s ­

pecto a l  cuerpo.

2£ .- Perfeccionamientos según la  re iv in d ica ­

ción I a , caracterizados porque e l manguito es de una pieza 

con la  p latina, obteniéndose ventajosamente e l conjunto 

por moldeo de material p lástico .

3a. -  Perfeccionamientos según la  re iv ind ica­

ción I a , caracterizados porque los medios de aprieto están 

constituidos por resa ltos, previstos en e l  extremo de pa­

tas elásticamente deformables del manguito, siendo suscep­

t ib le s  los citados resa ltos de cooperar con una p ista  c i r ­

cular del cuerpo.

4a. -  Perfeccionamientos según la  re iv in d i­

cación 1- ,  caracterizados porque los medios de indiciacion  

■están formados por dientes previstos sobre patas e lá stica ­

mente deformables del manguito, por una parte, y por denta-

llo jii níim. 1 1  í  ____ 67
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dos conjugados, dispuestos sobre una superficie que lim ita  

interiormente un plato anular del cuerpo.

5&.- Perfeccionamientos según las  re iv ind i­

caciones 2£ y 3-> .caracterizados porque la s  patas e lá s t i ­

camente deformables del manguito son patas que se extien­

den axialmente, y que están lim itadas por hendiduras o en­

ta lladuras que se extienden sobre una parte*de la  longitud 

de dicho manguito.

6&.- Perfeccionamientos según una cualquie­

ra de la s  reivindicaciones anteriores, caracterizados por­

que la  platina comprende un disco a l  que está unido e l 

manguito, por mediación de puentes adyacentes a una de las  

caras transversales de extremo del manguito.

7a .- .  Perfeccionamientos según la  re iv in d i­

cación 6a, caracterizados porque la s  superficies de guiado 

en rotación de la  p latina respecto a l  cuerpo, están formadis 

por zonas de la  pared de l manguito que unen los puentes a 

brazos que se extienden en la otra cara transversal del 

manguito, estando dispuestos los  puentes y los brazos en 

los  mismos planos rad ia le s  d istribu idos equiángulamente 

•alrededor del eje del manguito para formar una estructura

relativamente ríg id a .

Perfeccionamientos según una cualquiera 

de la s  reivindicaciones an teriores, caracterizados porque 

la p e r ife r ia  d e l disco de la  platina se halla conformaaa 

según una leva para e l  accionamiento de interruptores, 

empujadores o análogos, que forman parte de una in sta la ­

ción que equipa e l d istribu idor.

• 9a . -■ Perfeccionamientos según una cualquie­

ra de la s  reivindicaciones anteriores, caracterizados por-

1 loj it  n ú in .  1 2  2  9 0  ó  7
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rotación de la platina respecto a l  cuerpo.

10a . -  Perfeccionamientos según una cualquiera 

de 3as reivindicaciones anteriores, caracterizados porque 

comprende, asociados a l manguito, medios para e l  arrastre  

en rotación de la  piatina por un árbol de maniobra, cuyo 

eje está confundido con e l  del d istribu idor.

l i a . -  Perfeccionamientos según una cualquiera 

de 3as reivindicaciones anteriores, según los cuales e l  

cuerpo está perforado por o r ific io s , y e l órgano montado 

en rotación sobre la  platina es una membrana de material 

del tipo  elastómero, cuya cara en contacto con e l  cuerpo 

lleva  un dibujo de salientes en "laberin to ", caracterizado  

porque la  citada membrana es arrastrada positivamente por 

la  platina por cooperación de gargantas y de nervaduras, 

de la s  que dos, a l  menos, son rad ia les  y ortogonales en­

tre  s í.

20

12a.- Perfeccionamientos según la re iv in d i­

cación l ia ,  caracterizados porque lo s  dibujos correspondien­

tes de las  gargantas y de la s  nervaduras comprenden partes, 

que determinan e l posicionamiento requerido sin  equívoco 

de la  membrana respecto a la  platina.

13a . -  Perfeccionamientos según la  re iv in d i­

cación l i a ,  caracterizados porque uno de los o r i f ic io s  del 

cuerpo es susceptible de ser unido a una fuente de depre­

sión, porque uno de los o r if ic io s  es un o r i f ic io  de puesta 

a la  atmósfera, y porque sobre este último o r if ic io  está  

previsto un f i l t r o  de material de esponja o análogo.

l^ a . -  Perfeccionamientos según una cual­

quiera de la s  reivindicaciones la  a loa, caracterizados
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perqué e l cuerpo lleva  p is ta s  o análogos- de m aterial 

eléctricamente conductor, y porque el órgano so lidario  en

e léc trico  susceptible de cooperar con la s  citadas p is ta s .

15&.- PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN 

DISTRIBUIDORES ROTATIVOS.

Tal y como se ha descrito  en la Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan y • 

con los fin e s que se han especificado.

Esta Memoria consta de catorce hojas e sc r i­

ta s  a máquina por una sola cara.

Madrid, p (;. J"' . ' 7

rotación de la  platina comprende, a l  menos, un contacto

20

25

fb





SOCIETE ...DUFSRODO



I/IV $ 6 Í - 9 4£

“ *T1 1
T T
1 1

1 t
1 í 1 
1 1 1

.J_L_
I 1 | |

_i_L
li
I i-U.

ü
i i i* 

i.i
3 L i

-27
^26

I I 
1 1 
I t

Fernánl¿4 ¿i EIjoby<*<
Por Poder. I





SOCIETE...DU ESRODO



I I / I V
6=6  1 9  6

EImcsíjU/W





SOCIETS ...DU EERODO

F ¡ g . 5



I I I / I V 6 6 1 9

Í:G¡T¡£¿ (/o  lie Jl2CÜ¡»«5 
Por P e d X C / l  /  W





SOCIETE...EU EEHDDO



rv/iY

t e ®


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



