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La presente invencibn se refiere a un dispositivo apto pa~
ra utilizarse en asociacién con una mfquina para la confec=-
cién de neumiticos, al fin, primero, de extraer, sin la ne-
cesidad de intervencién manual, el neumftico confeccionado
del tambor de confeccién y, luego, de descargar el neumdti-
co mismo de la miquina hacia la zona de siguiente utiliza-
cién,

Como es conocido, las méquinas para la confeccidn de neund-
ticos comprenden sustanclalmente un tambor de confeccién
giratorio, en el cual el neumftico viene, primero, confece
cionado y, luego, conformado, utilizando aire comprimido
alimentado en una cdmara de aire anular que forma parte del
tambor mismo.

Algunas miquinas de este tipo comprenden, ademds, un tambor
de arrollamiento de las telas del intermedio cinturante del
neunftico, coaxial con aquel de confeccién, en el cual vie=-
ne preparado un conjunto de telas, y un anillo de transfe-
rencia, apto de desplazarse en la direccidén del eje de los
tambores, para trensferir el conjunto citado del primer tam
bor al segundo.

En una miquina del tipo descrito las operaciones de extrac-
cién del neumidtico coniormado del tambor de confeceién y de
apartar éste de la miquina, hacla la zona de siguiente uti-
lizacidn, son efectuadas por el operadof, el cual, después
que ha sido deascargade el aire de la citada cdmara de aire
del tambor de confeccidn, ejerce, manualmente, sobre el
neunftico, fuerzas axiales de intensidad y direcciones opor
tunas, para hacerlo mover sobre el tambor y caer de éste,
para alejarlo, seguidamente, de la miquina misma,

Lstas operaciones manuales requieren esfuerzos notables y
su duracién, siempre demasiada larga, depende de la habili=-
dad y de la experiencia iel opcrador; lo que resulta ser
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obatdculo a la realizacién de los procedimientos de prepa=-
racién de un neumftico, en 1los cuales la mayor parte de

las fases operativas tienden a efectuarse automiticamente,
Ademds, tales operaciones resultan ser extremadamente difi-
ciles en el caso de confeccién de neumdticos de grandes
dimensiones,

El fin de la presente invencién es aquel de realizar un dis
positivo para la exiraccién y la descarga de un neumftico
confeccionado de un tambor de confeccién de una mdquina del
tipo descrito, el cual permita efectuer tales operaciones
8in intervencién manual y, por lo tanto, e¢limine los incon-
venientes antes recordados,

El dispositivo de la invencidén estd caracterizado por el he-
cho que comprende una armazén movible, apta de soportar el
neundtico y medios para gobernar el desplazamiento de la ar-
mazén misma en una primera direceidn paralela al eje de di-
cho tambor y en uns segunda direccién perpendicular a la
precedente, dicha armazfn estando provista de medios de soe-
porte del neumftico que comprenden una primera serie de ro-
dillos giratorios, aptos de ser llevades en contacto de pre
fijadas zonas de la superficie del neumftico en rotacién pa-
ra gser puestos en rotacidn por éste, y de medios de descar-
ga del neumftico de dicha armaszén, aptos de desplazar el
neumftico respecto a la armazén con un movimiento que tie-
ne direccién sustancialmente ortogonal a aquella de dicho
eJe del tambor de confeccién, dichos medios para gobernar
el desplazamiento de la armazén siendo activables, en suce-
8ibn, para desplazar la armaszén, primero, en dicha primera
direccién y en sentido tal de conducirla sustancialmente de-
bajo del neumitico confeccionado en el tambor de confeccién,
para mover, luego, la armazén en dicha segunda direccién y
en sentido tal de llevar dichos rodillos giratorios de los



10

15

20

25

30

3

medios de soporte en contacto con dichas gonas del neumfti-
€0, ¥ para desplazar, seguidamente, la armazén en dicha
primera direccidn pero en sentido opuesto al precedente, de
modo de extraer el neumftico del tambor de confeccién, y di-
chos medios de descarga del neumftico de la armazén siendo
activables después la activacién de los medios para gobernar
el desplazamiento de la armazén, para mover el neumftico
respecto a la armazén misma en dicha direccién ortogonsl al
eje del tambor de confeceién y para descargarlo de ella.
Para una mejor comprensidén de la presente invencién serd
ahora dada la descripcidén de una forma particular suya de
realizacién, con referencia a los dibujos adjuntos en los
cualess

= la figura 1 representa una vista lateral, esquemftica, de
una méquinag para la confeccién de neumfticos a la cual estd
aplicado un dispositivo de la inveneién;

- la fimura 2 representa una vista en perspectiva del dispo-
sitivo de la invencién en sucesivas fases operativas.

Con referencia a las figurés de los dibujos adjuntos, el
dispositivo de la invencién, indicado en su conjunto con 1,
es aplicado a una mfquina para la confeccién de neundticos,
representada esquemfticamente en la figura 1. Tal mdquina
comprende sustancialmente una armazén 2, un tambor de cone
feceidn giratorio 3 soportado a un lado sobre un 4rbol, ac-
cionado por un grupo de gobierno 4, un tambor de arrolla=
miento de las telas de cintura 5, accionado por un grupo de
goblerno 6, y, finalmente, un anille de tranaferencia 7.
Como es conocido, el tambor de confeccidn 3 comprende una
cémara de aire sustancialmente anular, en el interior de la
cual puede ser introducido aire a presidén para conformer un
neundtico 8 dispuesto en la cédmara misma, Tl conjunto de las
telas que sirve para dar origen al intermedio cinturante
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del neumftico viene preparado en el tambor de arrollamiento
5, ¥y de suste, tranaferido sobro el otro tambor 3, mediante
el enillo de tronsferencim 7. Cuando tal conjunto ha sido
preparado sobre el primexr tambor mediante arrollamiento so-
bre el de un numero prefijado de telas, el anillo 7 se mue=
ve hacia la izquierda de laz figura 1, hasta circundar comple
tamente tal conjunto para poderlo aferrar y, scguldomente,
hacia la derecha, hasta disponerse alrsdedor del tambor de
confeccién 3, para transferir el conjunto mismo sobre este
dltimo,

Il dispositivo de la invencidn, visible en perspectiva en
la figura 2, comprende sustoncialmente una armazén 11, la
cual estd fijada, de cualquier modo conveniente, a una plan=-
cha movible 12, deslizable en dirsccién vertical sodre una
plancha fija 13, unida a la supsrflcle lateral del anillo de
tronsferéncia 7 que estd vuelto hacia el tambor de confec-
cifn 3. Entre las dos planchas citadas estin predispuestas
gulas oportunas, para permitir un corrccto desplazamiento,
en direccidn vertical, de la armazén 11 respscto al anillo
7. Tol desplazumiento estd gobernado, por ejemplo, por un mo
tor eldctrico 14, el cunl hace rodar un vistago fileteado 15
que engrana en una tuerca (no represehtada). solidaria a la
plancha 12 de la armazén,

%a armagén citada puede estar convenientomente sonsitruida
con trozos de elementos tubulares y comprender una plurali-
dad de travesafios 15' dispuestos paralelos ul eje de rota=
cién del tambor de confeceidn 3. Sobre ésta cotd giratorio
un bastidor 16, que compronde sustancialmente un par de ele-
mentos 17, que tienen curvatura prefijada, para adaptarse,
del modo que se dird, a la curvatura del neumético dispuesto
en el dispositivo, y un par de elementos rectilineos 18 y
19. Convenientesente, ¢l bastidor 16 es giratorio alrededor
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del eje del elemento 18, como est4 clarsmente visible en la
figura 23 a tal fin en el interior del elemento mismo estd
acoplado un 4rbol cuyas extremidades estdn enbiaaéradas en
correspondientes orificios de aletas 20, solidarias a la are
mazén, El movimiento de rotacién de tal bastidor estd gobere
nado mediante un cilindro fluodingmico 22, cuya envoltura y
véstago estdn convenientemente enbisaéradoa respectivamente
en una vara 23 de la armazén y a una plancha'25 golidaria al
bastidor mismo, Tal cilindro es preferiblemente del tipe to=-
lescépico, en grado esto es de determinar desplazamientos
axiales de la extremidsd del véstago 24 de amplitud notable.
En el elemento 18 del bastidor i6 estd giratorio un par de
rodillos 26, cada uno de los cuales estd provisto de una su-
perficie sustancialmente cénica 27 apta de venir en contac-
to, del modo qué se dir4, con la superficie externa del neu=-
nético; convenientemente los dos rodillos citados son gira-
torios juntos con la parte de elemento 18 que estd comprendi-
da entre ellos. .

Ctro par de rodillos giratorios 28 estd soportada por un 4re
bol 29, enbisagrado en'orificioa de aletas 30, solidarias a
un travesafio 15 de la armazén 11. _

La posicién relativa de los rodilles 26 y 28 es tal de permi-
tir soportar en las superficies cénicas 27 de ellos un neumg=-
tico que venga apoyado en los rodillos mismos, como estd con
claridad representado en la figura 4,

El dispositive de la invencidn comprende, ademds, un brasgo
oscilante 32, solidario a un 4rbol 33, giratorio sobre una
plancha 34 fijada al anillo de transferencia 7 de la mfquina,
como eatd con claridad representado en la figura 2, la rota-
cién del bragzo citado estd gobernada por un cilindro fluodi-
némico 35, cuya envoltura estf enbisagrada, en 36, a la plan-
cha citade y cuyo vdstago 37 est4 enbisagrado a una manivela
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A una extremidad del braszo oscilante 32 estd fijada la extre
midad de un 4rbol 39, sustancialmente paralelo al eje de roe
tacién del tambor de confeccién 3, y en el cual estd girato-
rio, a lo menos, un rodillo 40, similar a los rodilles 26 y
20 antes descritos, En la otra extremidad del drbol citado
estd unida una palanca 43, dispuesta en un plano sustanciale
mente paralelo a uquel en el cual estd dispuesto el brasgo
ogecilante 32 y cuya posicién angular respecto a este ltimo
puede ser regulada mediante un acoplamiento 44, kn una ex-
tromidad del brago 43 estd giratorio otro rodillo 45, del
todo similar al 40, Los dos rodillos 45 y 40 estdn distancia
dos, en la direccién del oje de rotaciln del tambor de cone=
fecoién 3, en medida tal de poder tener (cuando el braso os-
cilante 32 viene girado oportunamente) ous superficies eéni-
cas 27 en contacto con la superficie de un neumdtico montado
en el dispositive, como estd representado en la riéura 43co=
no se ve en tal figura, la superficle cénica 27 del rodillo
40 esatd sustancialmente en contacto con la superficie de uno
de los flancos del neumfiico, mientras aquella del rodillo
45 estd en contacto con la superficie del otro flanco del
neumftico.

El funcionamiento del dispositivo descrito sucede del siguien
te modo.

Al final de ia fase de confeccién de un neunftico, efectua-~
da en el tambor de confeccién 3, (figura 1), viene descarga-
do alre a presifn de la cduara de aire del itambor mismo, y
por conalguiente ol neumftico est{ en condicién de ser ex-
traido de éste y descargado de la mfquina. Lstas operaciones
ge efeotuan, sin necesidad de intervencidén manual, por el

dispositivo de la invencidn.
Al principio del ciclo de funcionamiento del dispoeitivo, la
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armezén 11 se enouentra en su posicidén de final de carrera
hacia abajoj tal posicién viene impuesta de modo de tener
el dispositivo en posicidén suficientemente baja para evitar
que los rodilles 26 y 28 vayan en contacto con la superficie
externa del neumftico que estd en el tambor de confecoifén 3
cuando el dispoaitivo viene desplazado hacla el neunftice
mismo junto al anillo de transferencia 7. Al prineipioc del
ciclo, el brago oscilante 32 esid campletamente guiado en
gentido horario en la figura 2, de modo que ni aun los rodi=
1los 40 y 45 pusdan ir en contacto con la superficle del neu-
ndtico cuando el dispositivo viene desplazado hacia el neu=
ndtico mismo,

S4 se suponie que al principio del ciclo el anille de trans-
ferencia 7 se encuentra en la posicién representada en las
figuras 1y 3, tal ciclo se desarrolla activendo, primero,
los modios que gobiernan la traslacifn del onillo 7 hacia
1la derecha en la figura 1, hasta llevar la armagzén 11 debajo
del noumdtico 83 el mcvimiento del anillo viene detenido
cuando los rodillos de los dos pares de rodillos 26 y 28 ese
tdn dispuestos simétricamente respecto al plano ecuatorial
del neumftico. ,

Seguidamente, vione agtivado el motor 14, en sentido tal de
deterninar la elevacifén de la armagdén 11 respecto al anillo
7; tal movimiento viene detenido apenas las supsrficies cb=-
nicas 27 de los rodillos 26 y 28 vaen en contacto con la su-
perficie de los flanvos del neumftico. Lstas primeras fases
del ciclo de funcionamiento del disposiiive vienen efectua-
das cuando todavia el tambor de confeccibn 3 estd en rota-
cidn por lo que, cuando los rodillos 26 y 28 van en contac-
t0 con la superficie del neumftico, éstos son llevados en
rotacién por el neumdtico mismo y lo soporten en tal rota-
cién,

Contempordneamente a la activacién del motor 14 que gobler-



10

15

20

25

30

8

na la elevacién de la armazén 11, viene activado el oilin-
dro fluodindmico 35 que gobierna la rotacién del bragzo os=
cilante 32, para llevarlo de su posicidén de reposo de las
figuras 2 y 3 a la posicién de trabajo, en la cual las su-
perficies cénicas 27 de los rodillos 40 y 45 van en contac-
to con la superficie del neumftico, como est4 claramente re
presentado en la figura 4, Al final de esta primera parte
del ciclo de funcionamiento del diapositivo el neumitico re
sulta estar soportado por los rodillos del dispositivo en
cuatro gonas distintas, cada una coincidente con un plano
diametral del neumftico mismo, y por consiguiente éste estd
perfectamente guiado y sostenido durante la rotacién en el
tambor de confeccién 3.

Cuando ha sido descargado completamenie el aire de la cdma-
ra de aire del tambor de confeccidn 3 y, por consiguiente,
1os talones del neumftico estén libres de la cdmara misma,
vienen de nuevo activados los medios que gobiernan la iras—
lacién axial del anillo de transferencia T, en sentido tal
de desplazar éste hacia la izquierda en la figura 1, Duran-
te tal desplazamiento, el neumdtico 8 viene extraido del
tambor mediante los rodillos 26 y 2B que apoyan en el flan-
co del neunftico que estd a la derecha en la figura 1 y por
el rodillo 40, y sostenido por éstos y por los otros rodi~
1llos cuando ha sido completamente extrafido del tambor mismo.
Solo cuando el neumftico ha sido completamente extraido el
movimiento del anillo de tranaforencia viene detenido, en
una posicién prefrijada, y viene seguidamente activado el ci~
1indro fluodinémico 35 para gobernar la rotacién del brazo
oscilante 32 en sentido horario, y alejar los rodillos 40 y
45 de la superficie del neumftico. Viene, finalmente, acti-
vado el cilindro fluodinfmico 22, el cual gobierna la rota=
cién del bastidor 16 en sentido antihorario en la figura 2,
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de modo de determinar la descarga del neumftico, como estd
con claridad representado en la figura 5, como se ve en tal
figura, durante la rotacién del bastidor 16, el elemento 19
¥ la plancha 25 del bastidor mismo va a apoyar en la super-
ficie del neumitico, aplicando a éste fuerzas suficientes
para hacer rodar éste sobre la armazén y de éata hacia una
adecuada superficie de descarga, dispuesta cerca de la mf-
quina,.

El cilindro fluodindmico 22 viene luego, nuevamente, actie
vado para gobernar la rotacién del bastidor 16 en sentido
opuesto al precedente y eportar, por lo tanto, el dispositi-
vo a las condiciones de reposo de la figura 2, de modo de
permitir el inicio de un ulterior ciclo operativo,

Eg evidente que a la estructura del dispositivo desorita
pueden aportarse modificaciones, sin apartarse del dmbitoe

de la invencidn.

En particular puede ser preferible predisponer un distinto
nfmero de rodillos, del tipo de los rodilloes 26, 28, 40 y
45, aptos de venir en contéctoAcon zonas distintas de la su~
perficie externa del neumftico, para soportarlo cuando éate
gira sobre el tambor de confeccidén 3 y para extraerlo del
tambor mismo; en el 4rbol 39 puede estar predispuesto un par
de rodilles en vez de uno solo, como sucede para el &rbol

29 de la armazén 11 y, andlogemente, en la extremidad de la
palanca 43 puede estar fijado otro 4rbol, tamdién este pro=
visto de un par de rodillos en vez de uno solo, También el
bastidor 16 puede tener una estructura distinta de aquella
representada y descrita y preveer otras partes, aptas de ir
en contacto con la superficie del noumftico 8 al fin de des-
cargarle del dispositivo,.
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REIVINDICACIONES
1¢~ Dispositivo para la extraccién y la descarga de un neu-
mético de un tambor de confeccién de una mfquina para la
confeceién de neumfticos, caracterisado por el hecho que
comprende una armasén movible apta de soportar el neumftico
y medios para goblernar el desplazamiento de la armaszén mis-
ma en una primera direccién paralela al ele de dicho tambor
y en una sola direccién perpendicular a la precedente, dicha
armadura estando provista de medios de soporte del neumfti-
co que comprenden una primera serie de rodillos giratorios,
aptos de ser llevados en contacto de prefijadas zonus de la
superficie del neunftico en rotacifn, para ser llevadas en
rotacién por éste, y de medios de descarga del neumftico de
dicha armazén, aptos de mover el neumdtico respecto a la ar
mazén con un desplagzamiento con direccidx; sustancialmente or.
togonal a aquel de dicho eje del tambor de confeccidn, di-
chos medios para gobernar el desplazamiento de la armazén
sicndo activables, en suceaidn, para mover la armazén, pri=
mero, en dicha primera direccién y en sentldo tal de llevar-
1a sustancialmente debajo del neumftico confeccionado en el
tombor de confeccidn, para mover, luego, la armazén en di-
cha segunda direccidn y dn el sentido tal de llevar dichos
rodillos giratorios de los medios de soporte en contacto
con dichas sonas del neumftico, y para mover, seguldamente,
la armagén en dicha primera direccién pero en sentido opues
to al precedente, de modo de extraer el neumftico del tam-
bor de confeccidn, y dichos medios de descarga del neumdti-
co de la armazén siendo activables después de la activacién
de los medios para gobernar el desplazamiento de la armazdn
para mover el neum{tico respecto a la armazén en dicha di-
cha direccién ortogonal al eje del tambor de confeccién y
para descargarlo de ésta.
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2,- Dispositivo sequn la reivindicacién 1, caracterizade
por el hecho que comprende, ademfs, un braso oscilante h'g
medios para gobernar el desplazamiento del brawzo mismo en
dicha primera direccién paralela al eje de dicho tambor,
dicho bragzo, estando provisto de una segunda serie de rodi-
1los giratorios, tambidn éstos aptos de ser llevados en con
tacto con prefijadas zonas de la superficie del neumético,
la oscilacibn de dicho brago estando gobernada por medios
de accionamiento aptos de llevarlo de una primera posicién
de reposoc, en la cual dichos rodillos no estén en contacto
con el neunftico, a una segunda posicién, en la cual dichos

‘rodillos van en contacto con dichas gonas del noumAtico.

3.= Dispositivo segdn la reivindicacién 1 o 2, en el cual
dicha miquina comprende ademds un tambor de arrollamiento
de las telas del intermedio cinturante del neumftico, en el
cual viene preparado un conjunto de telas para tal interme=
dio y un anillo de transferencim apto de desplazarse sustan
clalmente en dicha primera direccidn paralela al eje del
tambor para transferir dicho conjunto de telas del tambor
de arrollamiento al tambor de confeccidn, caracterisado por
el hecho que dicha armazén movible y dicho brazo oscilante
estdn unidas a dicho anillo de transferencia.

4¢=- Dispositivo segdn la reivindicacién 3, caracterigzado
por el hecho que enire dicha armazdén movible y dicho anille
de transferencia estdn dlspuestos medios de guia de la arma-
z6n, aptos de permitir el desplazamiento de la armazén res-
pecto al anillo en dicha segunda direceién, dicho desplaza=
miento estando gobernado por un motor y por medios de arras
tre de la armazén acclonados por el motor mismo.

5= Dispositivo segin la reivindicacién 3 o 4, caracterisa=
do por el hecho que dicho brazo oscilante pscila en un per-
nio solidario a dicho anillo de transferencia, dicha osci-
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lacién estando gobernada por un cilindro fluodindmico cuya
envoltura estd enbisagrada a dicho anillo y ouyo v4stago ea-
t4 enbisagrado a una manivela solidaria a dicho pernio,

6e= Dispositivo sezvn una de las reivindicaciones preceden=
tes, caracterimado por el hecho que dicha armaszén comprende
dos pares de rodillos, los rodillos de cada par estando dise
pueatos en un drbol y teniendo una superficie sustancialmene
te cénica apta de venir en contacto con la superficie del
neundtico, y dichos 4rboles estando paralelos entre sf,

Te= Dispositive segin la roivindicacién 6, caracterizado por
el hecho que comprende un bastidor, oscilante respecto a di-
cha armaszdn sustancialmente alrededor de un eje paralelo al
eje de dicho tambor de confeccidén, dicho bastidor estando
provisto do partes aptas de venir en contacto con la super=-
ficie del noumftico para deascargarlo de la armazén, la osci-
lacién de dicho bastidor estando gobernada por un cilindro
fluodindmico dispuesto entre éste y la armazén,

8+= Dispositivo segin la reivindicacién 7, caracterizade por
el hecho que el eje alrodedor del cual oscila dicho bastidor
coincide con el eje de uno de dichos 4rboles en los cuales
estdn dispuestos rodillos de dicha primera serie de rodi-
llos, .
9= Dispositivo sesin una de las reivindicaciones de 2 a 8,
caracterizado por el hecho que en dicho brago oscilante esg-
tdn giratorios a lo menos dos rodilles de dichs segunda se-
rie de rodillos,

10.~ Digpositivo secdn una de las reivindicaciones de 2 a 9,
caracterizado por el hecho que en una extremidad de dicho
brazo oscllante estd solidario un 4rbdol, sustancialmente pa=
ralelo a dicha primera direccidén del e¢jle del tambor de con-
feccién, y en el cusl estd giratorio a lo memos uno de di-
choa rodillos, a dicho 4rbol estando unida una pslanca en la
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cual estd giratorio a lo menos otro de dichos rodillos,

11+~ Dispositivo segdn la reivindicacién 10, caracterizado
por el hecho que estédn predispuestos medios para permitir
Varlar la poasicién angular de¢ dicha palanca reapecto a dicho
brazo oscilante, para variar la posicién relativa de los
rodillos llevados por dicha palanca regpecto a los rodillos
1leovados por dicho 4rbol,

124="Dispositivo para la extraceidn y la descarga de un neu=
nftico de un tambor de confeccién de una mfquina pars la
confecciln de neumfticosn,

Consta la presente memoria descriptiva de trece hojas fo=
liadas, escritas por una sola carae

Borcelona,21 de Junio de 1977,

=z
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