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" respaldo), en el que pueden oblenerse diferentes alturas

ticularmente, en una operacién convencional de empenachado,
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El presente invento describe un método y medios

de empenachar (es decir poner penachos sobre uns capa de

de pelo en miquinas empenachadoras convencionales por un

procedimiento modificado de alimentacién de hilo. s par—

agujas normalizadas son clavadas & través de una capa de
respaldo por uno o mis tipos de elementos de propulsién de
>agujas para permitir que bucles de hilo sean depositados
en la cape de respaldo y sean sosfenidos en su sitio por
un formador dé bucles colocado pbr debajo de la capa de
respaido cuando se retiran les agujas empenachadorss. Ca-—
da aguja recibe un Unico cordén de hilo y el tamafio del bu
cle formado serd determinado por la cantidad de_hilo ali-
mentado durante el ciclo de empenachado.

Actualmente, se conoce el empenachado con dds al
turas de pelo (o alturas de pelo adicionales); no obstan=-
te, los sistemas utilizados para tal empenachado son bas-
tante complejos. Tipicamente, todo el hilo que es suminis—
trado a las diferentes agujas es suministrado por un rodi-
1lo de un cierto mimero de rodillos de alimentacidn, sien-
do propulsado cada unc de dichos rodillos por enbragues
magnéticos que conectan cada uno de los rodillos de alimen
tacibn con un drbol de un cierto nimero de 4rboles, Ios 4r
boles son ajustados para moverse con diferentes velocida-
des y, por lo tanto, la velocidad de los rodillos de ali-
menbacidén es hecha veriar controlando los embragues. Tal
moquineria con grandes embragues y engranajes asociados es
bastantebvoluminosa vy, correspondientemente, los disefios

-

para las alfombras estdn limitados a un mimero realista de
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diferentes a través de la alfombra. Dado que en cada dise-

-haga minimo el efecto visible causado por los factores de
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repeticiones a lo largo de la anchura de cada alfombra em-
penachada,

T{picamente, hay diez de tales repeticiones a lo
largo de una anchura normalizada de alfombra, lo cual sig-

nifica que el migmo disefio gerd repetido en diez lugares

fio una aguja funcionard idénticamente a una aguja corres—
pondiente en cada una de las otras repeticiones, los hilos
para cada una de estas agujas qde producen diseﬁos idénti-
cos serdn alimentados por un rodillo de alimentacién comin.
Asl, a partir de cualquiera de log rodillos de alimenta~
¢ibn, se alimentard hilo a agujas colocadas a lo largo de
1la anchura de la alfombra,. Por ejémplo, si hay mil doscien
tas agujas y diez repeticiones, el disgefio escogido tendrd
una anchura de 120 agujas con las agujas nimeros 1, 121,
241, 361, 481, 601, T21, 841, 961 y 1081, extendiéndose to
das ellas hasta el mismo rodillo de alimentacién ya gque ca
da una de estas agujas representa o empenachard la primera
fila de cada uno de los diez disefios repetidos.

Se apreciard que los cordonestde hilo que se ex~
tienden desde un dnico rodillo de alimentacidn a agujas en
diferentes lugares tendrdn diferentes longitudes, lo cual
da lugar a problemas de tensado, En las présentés miquinas
formadoras de disefios en donde estd presente una capacidad
de alturas de pelo variables, la deficiencia en swministray
hilo de tensiones variables es superada parcialmente enca~
minando cuidadosamente hilos desde cada rodillo de alimen-

tacién a las respectivas agujas de wona manera tal que se

digtancias relativas. Ias tuberias comunmente utilizadas

-
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en que los hilos pueden ser alimentados directamente desde

_—que-estdn colocados por debajo del banco de tubos trepado-

de una manera tal que presumiblemente es igualads dicha
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para este'tipo de encaminamiento se conocen como tubos tre~
padores. Incluso con la utilizacién de tubos trepadores,_es
diffeil lograr el control de tensiones de hilos en una mi-
quina de formacién de diseflos alto-bajo, del orden del lo-

grado por una midquina convéncional no formadora de disefios

el rodillo de alimentacién a las agujas sin tener que ser
encaminados en diferentes direcciones tal como, por ejem—
plo, algunos hilos en 1 méquine, formadora de disefios de
dos alturas de pelo terminan siendo encaminados diagonal-
mente desde un extremo de la mdquina al otro.

Un segundo aspecto perjudicial de la actual for-
macibén de disefios alto-bajo convencional es atribuible al
hecho de que la reaccién deluembrague no es instanténea y
dado que las distancias desde el rodillo de alimentacidn
pueden ser tan grandes como la anchura de la alfombra, el
cambio de alturas de pelo no se produce completamente hag-
te varios ciclos después de que hayan sido conmutados los
embragues. Se reconocerd que con este defecto es diffcil
el logro de un disefio nftido.

En miquinas convencilonales de formacidn de dise-
flos alto~bajo, en un esfuerzo de eliminar la diferencia en
atirantamiento por tensién en los hilos, y correspondiente-
mente, de producir un disefio mejor definido, se utilizan

rodillos comunmente conocidos como rodillos de traccibn y
res. Presumiblemente, t0do el hilo es puesto bajo tensiédn

tensién. En la prdctica, el resultado queda muy lejos de

ger -6ptimo y los hilos débiles son susceptibles de romper—
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se en un lugar débil o en un mal empalme en el hilo.

Ademds, con miquinss convencionales de empenachg
do con formacién de disefiog, la limitacién del mimero de
repeticiones, por ejemplo, a diez, evidentemente limita el
tipo de diseflos que pueden ser formados por empenachado.
En las mdquinas hasta ahora utilizadas no ha habido ningin
modo comercialmente féctible de controlar la altura de ca-
da penacho de cada aguja empenachadora a lo largo de la al
fombra.

Diversos principios utilizadés ¥y algunos de los
aparatos aqui descritos son el objeto de la solicitud tam-~
bién pendiente de los Bstados Unidos mimero de serie 699.905,
Alguna materia relacionada se describe en las solicitudes
de log Estados Unidos también&pcndientes mineros de serie

699.904 y.700.413.

Resumen del invento

_ De acuerdo con el presente invento, el aparato y
el método aqul descritos proporcionan medios de mejorar la
alimentacién de hilos para efectuar el empenachado conven-
cional de disefiog alto-bajo. Se puede eliminar la maguina-

ria compleja y wvoluminosa utilizada en el pasado y, debido

& una trayectoria mds directa de desplazamiento.del hilo,

ge pueden eliminaxr mubhas de las desventajas de las actug
les operaciones de empenachado con disefios alto-bajo que
dan lugar a la produccién de alfombras de mala calidad.

En lugar del concepto de formecibén de diseflos con
rodillos de alimentacién y la requerida alimentacién diver-~
gente de hilos, el presente invento utiliza una técnica de

traccibén y sujecidén de hilos que es facilitada por disposi

T E————
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- de hilo desde la fileta de hilo, Esta longitud de hilo pue-
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tivos de tréccién o} extractores‘propulsados por banda ac-
cionables individualmente que se aplican al hilo y lo dosi
fican y alimentan directamente a agujas sin la necesidad de
tubbs trepadores y -rodillos de traccidn. -

En una forma preferida de realizacién, para cada
éguja, un primer extractor de hilo se extiende desde un mien
bro a modo de baﬁda que es propulsado continuamente por un
4rbol oscilante y después de cada movimiento alternativo

del miermbro g modo de banda se retira un tramo de longitud

de ser hecha avanzar luego selectivamente por uno cualquig
ra de una pluralidad de extractores de hilos que hardn avan
zar s6lo la cantidad deseada de hilo. En la forme preferi-
da de realizacidn, se muestran dos de tales extractores de
hilos y son controlados de manera tal que la detencién del
accionamiento de un extractor de hilo causa el accionamien
to del otro extractor de hilo, de manera que se selecciona
rd siempre una de dos alturas de pelo. Una vez que se ha
.efeotuado easta seleccidn, el hilo es sujeto para impedir
que se extraiga una cantidad adicional de hilo desde la fi
leta o de una primera bholsa de hilo en aque el extractor de
hilo deposita el hilo retirado de la fileta. Después de 1i
berar medios de sujecién adicionales, la longitud dosifica
da y seleccionada de hilo puede ser hecha avanzar luego a
la aguja empenachadora, estando el hilo bajo tensidén unifor
me con otros hilos, ”
También de acuerdo con el presente invento, los
extractores de hilos pueden ser propulsados por delgados
miembros a modo de banda, construldos preferiblemente de

acero, los cuales a su vez son propulsados por drboles os
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cilantes de carrera ajustable. Estos pueden ser del tipo
que se describe en la solicitud de ios Estados Unidos tam
bién pendiente mimero de serie 699.905. Ias bandas se ex~
tienden tangencialmente desde sus respectivos drboles y A
son estrechadas en uma estructura a modo de ranura de Mo~
nera qgue la trayectoria de la banda es mantenida recta una
vez que abandona el drbol. Los extractores de hilo o ele-,
mentos de émbolo son fijados a 153 bandes en extremos ale
jados del extremo de la banda al que puede aplicarse el
4drbol oscilante. .

En el caso del extractor de hilo que inicialmen
te extrae hilo de la fileta (dado que éste es un extractor
que se mueve conbtinuamente de modo alternativo) la banda
queda aplicada continuamente con el drbol oscilante.

En el caso de log extractores dosificadores de
hilos seleccionables, si se utilizan dos de tales extrac-
tores, éstos pucden séer conectados a bandas a las que pug
den ser aplicados sus respectivos drboles, y que pueden ser

impulsadas, o dejadas soltarse de, sus respectivos drboles

- por los mismos mediog de control. Este puede ser un émbolo

“que”se mueve alternativamente a la derecha y a la izquier

da, propulsado por un solenocide o por otros medios, Correg
pondientemente, después de recibir un impulso, el solenoi

de puede hacer que el émbolo aplique un@ de las bandas con

‘su 4rbol ogeilante. Despuds de desexcitacién del solenoide,

-2l émbolo volverd a su posicién de descanso y, al hacer eg

to, dard lugar e que la primera banda se retire de su apli
cacién con su drbol propulsor, haciendo al mismo Hiempo
que una segunda banda sea propulsada & aplicacidn con su

4rbol oscilante. Los 4rboles oscilan de modo continuo pero
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"lada que muestra la estructura de alojamiento juntamente
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s6lo propulsan a las bandas cuando las bandas son propulsa

das a aplicacibén por los medios de émbolo de golenoide.

Breve descripeidn de log dibujos.

Para una cohprensidn més detallada del invento,
se hace referencia a la siguiente descripeién de los dibu
jos anejos, en los cuales:

Ia figura 1 es una vista esquemdtica que muestra
un aparato empenschador convencional, juntamente con el sig
tema mejorado de alimentacidén de hilos;

La figura 1A es una vista isométrica que muestra
una pinza para hilos;

Ia figura 2 es una vista isométrica cortada y aig
lada que muestra un miembro oscilante y la estructura de
accionamiento de banda;

Ia figura 3 es una vista en planta en seccidn
transversal del mecanismo de la figura 2 con un émbolo de
solenoide en una posicibén de ausencia de accionamiento;

La figura 4 es una vista en planta en seccibn
transversal del mecanismo de la figura 2 con el émbolo de
solenoide mostrado en su posicidén de accionamientos;

Ia figura 5 es una vista isométrica que muestra
la estructura de banda ubilizada en el presente invenﬁo;

Ia figura 6 es unz vista isométrica que muestra
la estructura de drbol juntamente con unos medios de accig
namiento por solenoide;

Ia Tigura T es una vista isométrica cortada y aisg

con receptdculos para 4rbol y para émbolo y el canal para

hilos;
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Ia figura 8 es una vista en geccidn transversal
cortada y aislada tomada a lo largo de las lineag 8-8 de
la figura 9; »

Ia figura 9 muestra el sistema de alimentacién
y dogificacién de hilos pbjeto del presente invento, y es
el primero de una serie de dibujos sucesivos que muestran
etapas de alimentacidén y dosificacidn;

Ia figura 10 es la segunda de una serie de vig-

tas sucesgivas}

Ia figura 11 es la tercera de una serie de vis-

tas sucesivas; ¥

La figura 12 es la cuarta de una serie de vistas

sucesivas,

Deécripgién detallada.

Con referencla a la figura 1, se muesira esque-
miticamente un equipo convencional de formacién de pena-
chos, al que se ha agregado el sistema de alimentacién y
dosificacibén de hilos que aqul se descr%be. Los conponen=
tes de alimentacidén y dosificacién de hilos se muestran
alojados esquemdticamente en el alojamiento wuitario 10,
Son mostrados un 4rbol de alimentacién 11 y dos 4rboles do
gificadores 12 y 13. Un pasaje para hilo 14 se extiende deg,
de la fileta (no mostrada) junto a la parte superior de la
figura hasta un luger en mayor proximidad al puesto empe-
nachador, Los canales para émbolog 15, 16, 17 se muestran
extendiéndose desde drboles 1il, 12 y 13, cuyé finalidad se

describird subsiguientemente. Se muestra un accionador de

-solenoide 19 que, mediante un varillaje apropiado, harév

que a unas bandas (no mostradas) se apliquen drboles 12 y
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13, tal como se describird también subsiguienteﬁente. Unas
pinzas 20, 21 y 22 son mostradas colocadas a io largo del
. pasaje para hilo 14 y se utilizan para sujetar hilo que se

-extiende a través del pasaje a infervalos a lo largo del
proceso de alimentacidn y dosificacién de hilos.

' El resto de la unidad empenachadora de la figura
1 representa una méquina empenachadéra convencional en que
un hilo S se extiende hasta la aguja de manera muy pareci-
da a la que se encontraria en méquihas convencionalés no
formadoras de disefios. Un bastidor 30 es mostrado soportan
do a la estructura de agujgs. Un 4rbol para la carrera de
agujas 32 estd apoyado pivotablemente dentro de la estruc
“tura de bastidor 30 y una excéntrica 34 estd fijada al 4r
bol 32 y acciona a la barra de conexién 36. Ia barra de
conexibén 36 estd fijada a la barra empujadora 38 que, a su
vez, estd fijada a la aguja 40. Una gula de hilo de aguja
42 forms la gula mds inferior para el cordén de hilo S ¥y
guias de hilo adicionales 44, 46 y 48 son mostradas como
fijedas a la estructura de bastidor 30.

Una capa de respaldo L sobre la cual se empena—

T~ cha-hilo, es alimentada al rodillo recogedor 50 sobre la

gula de respaldo 52 desde el rodillo de alimentacién 54 y
el rodillo loco 56. EL rodillo de alimentacién 54 es pro-
pulsado por el sisteme de propulsibén por trinquete 58 y
fiador 60, que es controlado mediante el verillaje 61 por
la excéntrica 62, Se muestra un soporte de respaldo 64, por
. debajo del cuzl estd colocado el formador de bucles 66 ﬁa—
ra aplicarse a bucles cuando éstos son-empenachados por la
aguja 40, EL formador de bucle 66 es propulsado por la .ex-

céntrica 70 a través del varillaje 68.
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Aﬁnque no ge muestra, ha de entenderse gque umn mo
tor, a través de aparatos de transmisién apropiados, pro-
pulsard a los diversos mecanismos de propulsidén tales como
excéntricas 70, 62 y 34, que propulsan a diversas porciones
del aparato. '

- 'Habiendo descrito brevemente elementos del pre-
sente invento de un modo general, se describirdn ahora con
detalle estos elementos y sus componentes.

ldiembros extractores o dosificadores de hilos,
que se mieven alternativamente dentro de canales 16 y 17,
son propulsados por bandas g lag que se aplican drboles 12
¥y 13. Pal como se verd en la figura 9, al miembro a modo de
banda o cinta 24 se puede aplicar el 4rbol 12, y este miem
bro propulsa al extractor o é&bolo 28 en el canal 16, y al
miembro a modo de banda o cinta 25 se puede-aplicar el dr—
bol 13 y dicho miembro propulsa al extractor o émbolo 29
en el canal o bolsa 17,

Con referencia a la figura 14, -se muestra uvna
pinza 20 y ha de entenderse que la misma egtructura puede
ser utilizada para pinzas 21 y 22. La pinza 20 comprende
un miembro cilindrico macizo interior 72 a través del cual
se hacen taladros diametrales 74 para cordones Qe hilo. S.
Un manguito cilindrico exterior 76 tiene taladros 78 sus-
ceptibles de alinearse con los taladros T4 del miembro ci
lindrico macigo interior 72. El movimiento relativo entre

el miembro 72 y el manguito 76 dard 1ugar g que el hilo sea

" sujeto, aungue el movimiento no puede ser tan grande que

corte a los cordones de hilo. Cada uno de log cordones de
hilo 8 es alimentado, a través de una unidad de alimenta-

cibn dispuesta por.separado, & una aguje diferente 40, fal
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como resultard evidente a partir de.la'siguiente descrip-
cién. A

Con referencia é las figuras 2-4, el mecanismo
que da lugar a la aplicacién de la banda 24 (que propulsa

al extractor en el canal 16) mediante un 4rbol de propul-~

‘si6n oscilante 0 tubo 12. Ia banda o cinta estd contenida

en el canal 18 y, aunque puede deslizar, no'se doblard
cuando sea soﬁetida a fuerzas de compreSién. Tal como se
verd en las figuras 5 y 9, la banda o cinta 24 se extien-
de hasta el émbolo 28 que estd en el canal estacionario 16
(véase figura 1) por debajo del 4rbol oscilante 12. La ban
da o cinta 24 se extiende por lo tanto hacia arriba desde
el émbolo 28 alrededor del drbol 12 en aproximadamente 1809
y termina en una zapata 114. Tal como puede verge en la

vista parcial de la figura 2, el 4rbol 12 se acopla apre-

.tadamente dentro de una cavidad formada en ¢l alojamiento

10 y la ranura 13 que lleva la banda 24, realmente en la
menos profunda de tres ranuras o rendijas en el drbol 12.
La zapata 114 estd colocada dentro de la ranura intermedia
116. que se extiende parcialmente alrededor del drbol. Una
tercera ranura o rendija 118 mds profunda tiene una fina-
lidad que se describird subsiguientemente.

La zapata 114 puede egtar soldada, estbafosoldada

o0 fijada de otro modo a la banda o cinta 24. Un resorte de

propulsién 120 estd soldado o estafiosoldado o fijado de

otro modo a la base de la zapata 114 y se extiende a lo
largo de narte de la distancia de la zapata 114. Se obser
vard que la cinta o banda 24 tiene una porcibn de su cen~
tro labrada para formar un apéndice cortado en'lanza 122

(v8ase la figura 5). Ia zapata 114 tiene una cavided 124
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en la que estd contenida una espiga compresible 126 que se
apoya contra el resorte de propulsibn 120 y que se extien
de a través de la porcién de banda o cinta cortada en lan
za 24. La espiga compregible 126 puede estar estructurada
a base de una sustancia de tipo cauchoide. Un miembro de
tope 128 estd fijado y empotrado rigidamente dentro de la
estructura de alojamiento 10. la punta izquierda de la es
Piga de accionamiento 100 es mostrada en su posicidén no
excitada en lag figuras 2 y 3. Cusndo el émbolo o espiga
de accionamiento 100 es tal como se muestra en las figu-
ras 2 y 3, el miembro a modo de banda o cinta 24 es mante
nido fuera de accifén debido a la interferencia del apéndi
ce cortado eﬁ lanza 122 con la superficie 130 del aloja-
miento 10, Se impide que la banda o cinta 24 sea propulsa
da en una direccidn dextrorsa por el miembro de tope 128,
tal como puede verse en las figuras 2 y 3.

Cuando se ha de selecclonazr una altura particu~
lar de pelo y por lo tanto ha de ser acclonada la banda o
cinta 24 delesa unidad, el émbolo o espiga de accionamien
%0 100 es hecho -avanzar desenclavando de este modo al re-
gorte 122 desde la superficie 130. Cuando el resorte 122
estd desenclavado, aplica presibn a la espiga compresible
126 la cual, a su vez, deprime al resorte de prOpulsién
120. Tal como se puede ver del mejor de log modos en la
figura 3, el resorte de propulsibn 120 estd fijado sbélo a
un extremo de la zapata 114 y por lo tanto puede ser pro-
pulsado hacia fuera desde la gzapata por la espiga compre-
sible 126 si se lo permite la estfuctura de ranura del
4rbol 12, Cuando oscile el drbol, alcanzard la pogicién

gue se muestra en la figura 3 en cuyo momento la espiga co
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 presible 126 obligard al extremo inferior del resorte de

sando de este modo al miembro de banda 24f Cuando avanza

"la banda o cinta 24, la porecibn o apéndice cortado enflag

. za 122 volver a su posicidn en la que topa contra la su

Hoju ni m.'1 4‘ - 080.67.

propulsidén 120 a ponerse en aplicacidén con la ranura 118,
Cuando se invierta el dxrbol 12, el reéorté de propulsién

120 serd propulsado en la direccidén sinistrorsé, propul-

za 121 de la cinta 0 banda 24 queda atrapadé dentro de la
ranura 18 formada entre el 4drbol y el alojamiento estacio
nario 10 (tal como se ve en la figura 4) siendo séstenido
el resorte de propulsidén 120 en su posicibén de propulsidn.

Asi, tal como puede verse en la figura 4, la ban
da o cihia 24 es propulsada’siempre que la arrastre el mo
vimiento oscilante del drbol ya que el resorte de propul-
sién 120 estd aplicado en la ramura de propuls%én o mis
profunda 118, Cuando se produce este movim%ent;>sipistrog
so de la banda 24, se apreciard que el émbolo 28 de la fi
gura 9 es propulsado hacia abajo aentio de la bolsa o ca-
nal para émbolo 16 y, tal como se describird, estard apli
cdndose a hilo.

Cuando el arbol 12 oscila en una direccidén dex
trorsa, la superficie 155 del 4rbol 12 se aplica a la su
perficie 157 de la zapata 114, con lo cual la banda 24 sg¢
réd devuelta a su posicién no accionada y si la espiga de
accionamiento 100 ha sido desactivada por los medios de

solenoide, entonces se permitird apéndice cortadoc en lan

perficie 130, Correspondientemente, se permitird a la es
pige compresible 126 liberar su presidn contra el resorte
de propulsién 120 que volverd a su posicién no propulsora

en yuxtaposicién contra la zapata 114 y fuera de aplica-
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te modo a que la banda 24 sea propulsada por el 4rbol og

96 y 98. Tal como puede verse, la egpiga de accionamien-
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cibén con la ranura 118. De este modo, la sigulente vez
que oscila el 4rbol 12 en una direccién sinistrorsa, la
banda 24 permanccerd en su posicién eétacionaria no accio
nada. Por otro lado, si ha de exigirse la misma altura por
una segunda vez en sucesién, el solenoide es dejado sélo

¥ la espiga de accionamiento o émbolo 100 permasnece en la

cilante 12 para un segundo ciclo.

Con referencia a la figura 5, las bandas 24 ¥y
25 son mostradas en vigstas isométricas y también se mues
tran fijadas a extractores de hilos o émbolos 28 y 29,
respectivamente, Elementos de aplicacién tales como la za
pata 114, el resorte de propulsibn 120 y el apgndice cor
tado en lanza 122 se muestran por nimeros idénticos sobre
cada una de las bandas 24 y 25.

Con referencia a la figura 6, los drboles 12 y
13 se muestran en vistas isométricas juntamente con la
unidad de accionamiento por solenoide. ¥l solenoide 92 es
mostrado conectado funcionalmente con el émbolo o con la

espiga de accionamiento 100 por elementos intermedios 94,

to 100 es colocada de manera que cuando esté en el estado
cerrado, el émbolo 100 es empujado por el resorte 102 ha-
cia la derecha para provocar aplicacién con la estructu-
ra a la derecha, Esto significa que la banda 25 serd obli
gada a aplicarse con el drbol 13.VCuando es accionado el
solenoide 92, el empuje del resorte 102 gerd superado ¥y
la ecapiga de acciohamiento 100 se soltard de la estructu

ra a la derecha y provocard la aplicacién de la banda 24
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de accionamiento 100 pueden ser colocédas lateralmente yux
tapuestas aungue cada unidad sucesiva es accionable inde-
pendientenente mediante su propia unidad de-solenoide.
Con referencia a la figurar7, se muestra una por
cién de alojamiento 10. En particular, la cavidad 200 que
aloje la pinza 21 y la cavidad 202 que aloja la pinza 22
gse encuentran dispuestas cada una a lo largo del pasaje
para hilo 14, Los canales para émbolos 16, 17 intersectan
el pasaje 14 y alojan los émbolos 28 y 29 respectivamente.

Cade canal para émbolo o bolsa 16 y 17 tiene una ranura

24 y 25 estdn insertados y confinados dentro de las ramu
ras verticales 208 y 210, respectivamente, para confinar
las bandas en una direccidén lineal cuando se extienden tay
gencialmente hacia fuera desde los drboles 12 y 13, res-
pectivamente. Restringiendo las bandag 23, 24 y 25, tal
como de describird, se puede transformar el movimiento os

cilatorio de los érboles de un movimiento alternativo de

dos en cavidades 212 y 214, respectivamente, mientras que
el émbolo 100 se mueve albernativamente en la cavidad 216
que se extiende hacia arriba, también para alojar el miem
bro de varillaje 98.

Con referencia a la figura 8, se toma una vista
en seccibén transversal en el canal 15 mirando hacia abajo
desde el antedicho émbolo 27. Tal como puede verse, la
banda 23 estd fijada dentro de canales para impedir-.cual

quier flexibén o deformacibén de la banda.
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Con refercncia a la figura 9, se describe en
ella una vista méé detallada del aparato de alimentacidn
y dosificacibén del hilo. El hilo procéde de una fileta (no
mostrada) a la izquierda del aparato y se exbtiende a tra-

vés del pasaje 14 (a través del alojamiento) hasta gulas

44, 46 y 48 (véase figura 1) y subsiguientemente hasta las
agujas 40, Tal como puede verse en la figura 9, el drbol
oscilante 11 propulsa a la banda 23 a la que estd conecia
do el émbolo 27, Dado que el émbolo 27 se mueve alterna~
tivanente para retirar un tramo de hilo desde la Ffileta
para cada ciclo, no es necesario btener un mecanismo de
aplicacién tal como se describe en las figuras 2-4 dado
que la banda 23 puede ser mantenida en aplicacién continua
con el 4rbol oscilante 1l por cualguier medio gonveniente
de fijacibn tal como un remache, tornillo u otro elemento

de fijacidén comin. A ls derecha del 4rbol 11, se muestran

cilacidén para llevar a cabo la funci6n dosificadora. las
bandas 24 y 25 se muestran extendiéndose-hasta émbolos o
extractores de hilos 28 y 29, respectivamente. Log extrac
tores o miembrog dosificadores de hilo 28 y 29 estdn di-
sefladog pars penetrar hacia abajo a diferentes niveles,
proporgionando de esta manera diferentes capacidades de

dogificacién y, correspondientemente,; se obiiene una di-

escogido, Tal como ge verd, cuando se escoge el émbolo 28,
éste desgcenderd hasta un nivel previamente ajustado de ma
nera que ge vwbiliza la mayor parte del hilo que se ha ex

trafdo de la fileta por el émbolo 27. Por otro lado, cuen

do el émbolo 29 es escoglido y desciende, el drbol 13 serd
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ajustado normalmente para utilizar sélo parte del hilo en
la bolsa 15 y, correspondientemente, en el siguiente des-
censo del émbolo 27, se necesitard exfraer una menor can
$idad desde la fileta. Las pinzas 20, 21 y 22 son impor-

tantes en el funcionamiento de la alimentacibn y dosifi-

das cuando son mercadas por una X, tal como-las pinzas 21
y 22 se muestran en la figura 9. ‘

Con referencia adicional a la figura 9, cuando
el solenoide 92 estd enfla posicién cerrada, el émbolo 100
es empujado a la derecha para aplicar la banda 25 con el
4rbol 13, accionando de este modo 2l émbolo 29. Dado que
el émbolo 29 ha sido designado como el medio dosificador
para el pelo mds corto, entonces se escogeré'e%'pelo cor-—
t0 hasta el momento en que sea accionado el solenoide, y
el émbolo 100 es empujado hscia la izquierda para aplicar
la banda 24 con el drbol 12, provocando de esta manera la
seleccidbn de la unidad que se habia escogldo para propor-
cionar la altura de pelo mds larga.

Con referencia adicional a la figura 9, ha de
entenderse ademds que la dosificacién y al:imen’l:acidn de
dos 1ongitudes diferentes de hilo se produce durante dos
ciclos sucesivos de la miquina. Dado que el disefio de la
alimentacibén de hilo puede efectuarse de modo calibrado,
cada una de les agujas tiene'coniroiada por si misma la
alimentacidén de manera indepehdientemente ¥ correspondien
temente no hay restricciones para los disefos.

Ha de entenderse ademds que el émbolo para hilo
27 extrae siempre de la bobina y almacena un tramo.de hilo

que puede ser algo mayor que el necesario por el dmbolo 28,
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I,

que es el émbolo para pelo mds alto. Esto asesgura que cuan
do sea liberada la bolsa 15 aisladora de pinza, es decir
la pinza 21, respeotoAde lag bolsas dogificadoras 16 y 17,
¥y la tengién se convierte en cero, siempre habrd suficien
te hilo para transferir a las bolsas dosificadoras 16 6 17
con tensién cero.

La pinza 20 o la pihza de fileta sirve para alg
lar la fileta y su tensidén respecto de las bolsas dogifi-
cadoras 16 y 17. No estd sujeta cuando el extractor o ém
bolo de fileta 27 estd moviéndose hacia abajo, y estd su—
jeta cuando el extractor 27 estd moviéndose hacia arriba.

La pinza de centro 21 tiene dos funciones prin~
cipales. Alsla al hilo en su lado aguas abajo de manera
gue el extractor de fileta 27 somete a traccidén hilo.so~
lamente desde aguas arriba (la fileta) y no permite la
tensién de extraccién de fileta dentro de la -seccién dosi
ficadora. ¥n segundo: término, 1ibera al hilo que ha sido
extraido de la fileta s6lo después de que egté sujeta la
pinza de filebta 20.

La pingza de alimentacibn 22 impide que sea ex-—
trafido hilo desde las agujas 40 mientras estd siendo trang
ferido desde la bolsa de fileta 15 a cualquiera de las boll
sas dosificadoras 16, 17 y también estéd regulada cronolé
glcamente para liberar apropiadamente hilo dosificado a
las agujas, después de que esté sujeta la pinza dosifica
dora 21. _

Ia figura 9 ha de ser vista ahora como la prime

ra figura de dibujos sucesivos en las figuras 9-12. Tal

- como puede verse en la figura 9, la extraccién desde la

fileta estd casi completa cuando el extractor o émbolo de
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fiieta 27 alcanza su pleno descenso, la pinza 20 estd ce-
rrada 0 no sujeta para permitir que el hilo sea extraldo
desde la fileta mientras que la pinza 21 estd sujeta, para
impedir que sea extraldo hilo desde las zonas de dosifi-

cacibén y de agujas hacia el extractor de fileta 27. El dp

"sificador central (pelo alto) ha de ser seleccionado para

pelo alto y, por lo %anto, es accionado el solenoide 92.

Con.refgrencia a 1a-figura 10, la pingza 20 estd
en su posicién de sujecibn y asciende el extractor o émbo
lo de fileta de hilo 27. Ia pinza 27 es cerrada mientras
que la pinza 22 permanece abierta. El émbolo 28 desciende
extrayendo el hilo desde la bolsa de fileta 15 dentro de
la bolsa dosificadora 16.

Con referencia a 1a figura 11, la pinza 21 es
abierta mientras que la pinza 22 estd cerrada para permi-
tir que el hilo dogificado en la bolsa 16 sea extraldo por
las agujas. También, dado que la pinza 21 estd abierta, el
extractor de hilo 27 puede zhora descender pars retirar el
siguiente tramo de hilo desde la fileta ya que la pinga 20
ha sido ahora liberada.

La figura 12 muestra la pinza 20 de nuevo abier-
ta y el émbolo 27 levantado o elevado. Ia pinza 21 ha sido
liberada y se ha seleccionado pelo bajo para el siguiente
empenachado y, por lo tanto, el émbolo 29 ha descendido ya
que el solenoide 92 es parado haciendo que a la banda 25
se apli@ue el 4rbol oscilante 13, El accionamiento del so
lenoide puede eféctuarse en cualquier momento después de
la posicidén alcanzada en la figura 10 pero antes de la pg
sicibn alcanzada en la figura 11.

Correspondientemente, se pueden apreciar ahora
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las muchas ventajas del sistemaien cuestién, IL cambio de
altura de pelo se producird ahora en el sistema aqui des-
crito sin el estrechamiento gradual de seccién que ha sido
un problema en otros sistemes de formacién de disefio alto-~
~bajo utilizados hasta la fecha. No es necesario efectuar
cambios mediante embragues ¥y, por lo tanto, carece de im-
portancia que las reabciones o los embragues no sean ing—
tantdneas y que no se produzcan plenos cambios completamen
te hasta después'de varios ciclos tras de que los embragues
hayan sido conmutados.

Ia tensibn en el sistema antes descrito puede

ser mantenida a un estado mds uniforme, ya que la distan-

-cia desde la zona dosificadora a las apujas permanece igual,

para todos los hilos. EOn el “sistema en cuestidn, no hay
necesidad de utilizar rodillos de alimentacién con hilos
atirantados a través de tubos trepadores a todas las zo-
nag de la mdquina empenachadora para hacer posible la re-
peticién de diselios.

’ Aparatos compensatorios adicionzles, tales como

rodillos de extraccidén, que se utilizan para eliminar cual

- quier discrepancis en la tensién de los hilos, no son ne-

cesarios con el gistemn aqui descrito. Ademds, cosa que es
de importancia particular, existe el hecho de gue con el
presente aparato aqul descrito no hay restricciones de di
sefiog, Toda la mdguina tendrd sélo tres tubos de propul-
sibn con 4rboles, a saber 11, 12 y 13, y cada aguja tiene
su propia alimentacién indepenﬂientemenfe controlada, que
puede ser conirolada de este modo pars cada carrera de asy
Ja. Esto permite variaciones mds amplias en la formacidn

de disefios sin la necesidad de repeticiones previamente dg

»
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terminadas.

Se entenderd que el solenoide 92 recibe sciiales
de conbrol para accionamiento selectivo de bémbolos o ex-
$ractores de hilos 28, 29. Una informacibn de disefios, por

ejemplo registrada en cinta, tambores u otros medios, es

“convertida en sefiales eléctricas o de otros tipos, que lue
DPOs, g £

go son transmitidas a los solenoideé 92 en sincronismo.con
el funcionamiento de la miquina. |

Deberd hacerse observar que con respecto a la eg
tructura del miembro a modo de banda y el drbol oscilante,
cuanto menor sea el 4rbol, tanto mds delgada debe ser la
banda. Dado que la banda no deberi adoﬁtar tnz deforma—
cidén permanente, no deberd sobrepasarse la ley de tensio
nes de Hook. Aunque se prefiere acero inoxidable endure-—
cido para el miembro a modo de bhanda, también pueden vl
lizarse handas de material plﬁstico 1 otras bandas metd-
licas, siempre que no adoplben una deformacibn pérmanente.
Como ejemplo, se ha encontrado gue bandas de acero inoxi
dable con un espesor del orden de 0,025 mm son aceptables
para las operaciones aqui descritas utilizando un drbol de
propulsién de 127 mm.

El presente invento puede ser llevedo a realigza-
¢ibn en otras formas especificas sin épartarse del espl-
ritu o de los atributos esenciales del mismo, y correspon
dientementér deberd hacerse referencia a las siguientes
reivindicaciones en lugar de a la memoria descriptiva que

antecede, como indicativa del alcance del invento.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencidn en Bspafia, por VIINTE aflos, son los
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18 .~ Aparato empenachador o gimilar que inclu-
ye medios para dosificar y alimentar tramos de hilo des-
de una fileta a una aguja emvenacheadora, caracterizado
por: un miembro de extractor desde fileta susceptible de
aplicarse al hilo y colocadd pera extraer un tramo de hi
lo de le fileta; un primer miembro dosificador para dosi
ficar selectivamente una longitud de hilo previamente dg
terminada que ha de ser alimentada a dicha aguja empens
chadora; un segundo miembro dosificador para dosificér 58
lectivamente una longitud previamente determinada diferen

te de hilo que ha de ser alimentado a dicha aguja empena

-~chadora, y medios de sujecidén de hilos susceptibles de

ger hechos funcionar para aplicarse a hilo, y liberarlo,
durante cada ciclo de alimentacién y dosificacién.

‘2§.~ El aparato empenachador o gimilar de la
reivindicaciéh 18, en que dichos medios de sujecién de hi
1o estén caracterizados ademds: por un primer miembro de
pinza colocado entre dicha fileta y dicho miembro extrac--
tor desde fileta; un ségundo miembro de pinza colocado en
tre dicho miembro extractor desde fileta y dicho primer

mierbro dosificador, y una tercera pingza colocada entre

-
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dicho segundo miembro dosificador y dicha aguja empenacha-
dora.,

38.~ E1 aparato de la reivindicacién 12, caracte
rizado ademds porque dichos primero y segundo miembros do .
sificadores estdn controlados en comin, en que el écciong
miento de uno de digchos primero o segundo miembros dosifi
cedores da lugar a 15 parada del accionamiento del otro de
dichos primero o segundo miembros dogificadores.

42,~ EIl aparato de la reivindicacién 12, caracte
rizado ademds porﬁue dicho miembro extractor desde Tileta
se mueve alternativamente de modo continuo para extraer
tramos de hilo desde la fileta.

58, Il aparato de la reivindicacibén 12, caroc~
terizado ademis porque al meifog uno de.dichos miembros do
sificadores es propulsado por: un miembro qgcilante, vV un
miembro a modo de banda flexible susceptible de ser apli-
cado con dicho miembro oscilante, siendo dicho miembro a
modo de banda extensible dentro de una pista que se extien
de desde dicho miembro oscilante a dicho al menos un mien
bro dosificador, impidiendo dicha pista de extensién una
flexi6n indescable de dicho miembro a modo de banda, sien
do dicho al menos un miembro dogificador susceptible de
moverse alternativamente cuando dicho miembro a modo de
banda estd aplicado con dicho wmiembro oscilante.

2,~ El aparato de la reivindicacidén 52, carac-
terizado ademds porque uno de dichos miembros oscilantes
o 2 modo de banda tiene una ramura y el otro de ellos tie
ne un saliente, comprendiendo ademds dicho aparato mecios
para introducir dicho saliente dentro de dicha ranura pa-

ra hacer gue dicho miembro a modo de banda quede aplicado
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con dicho miembro oécilante.

78 .~ Bl aparato de la reivindicacién 52, carac-
terizado ademds porque una porcidén de dicha estructura ad
yacente a dicho miembro oscilante tiene un tope, y en que
dicho ﬁiembro a modo de handa incluyé una porcién sﬁscep—
tible de aplicarse con dicho tope para impedir el movimien
to de dicho miembro a modo de banda, a menos que esté ac-
cionado.

8a.,- El aparato de la reivindicacién 72, carac—
terizado ademds por unos medios de émbolo para impulsar a
dicha porcidn suscepiible de aplicarse de dicho miembro a
modo de banda a quedar lidbre de dicho tope y para propul-
sar a dicho miembro a modo de banda a aplicacidén coa dicho
miembro oscilante. "

9a2.~ El aparato de la reivindicacién 52, carac-
terizado ademds por unos medios para hacer que dicho mien
bro a modo de banda quede aplicado con dicho miembro osci
lante,

108 ,~ El aparato de la reivindicacién 98, carac
terizado ademds porque dichos medios para provocar aplica
cién comprenden un solenoide y un elemento de émbolo de 80
lenoide. »

118 .~ Aparato empenachador o gimilar.’

Tal y como se ha deserito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y pz
ra los fines que se han especificado,

Esta lemoria consta de veintiséis hojas escritas
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