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nes de movimiento y temporizacién precisas. EL objeto del

 table a muchos sistemas complejos,
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Fundamento de la invencién

La presente solicifud describe unos med;OS para
accionar o impulsar un elemento de trabajo contra un obje
to de trabajo y proporciona adicionalmente la posibilidad -
de aplicar selectivamente élementos de trabajo individua-
lés desde una pluralidad de elementos disponibles de mang

ra que se pueden realizar operaciones que necesitan funecio

invento tiene utilidad en muchos campos, siendo los proce
sos de fabricécién textil uno de estos campos. Por ejemplo,
el hilo'se puede dogificar exactamente y a2limentar desde el
manantial de hilo a un puesto de tratamiento.utilizando las
enseflanzas del objeto del invénto, sirviendo los elementos
de trabajo como émbolos o empujadores gque se aplican impe-
rativamente al hilo y lo desplazan segin se ‘desee para las
operaciones de alimentacién y dosificacién.

Ademds, el elemento de trabajo o miembro acciona
do puede sexr una aguja de implantacién'de hilo, unos me-
dios de corte 0 cualquiera de una diversidad de miembros
accionados utilizados en las operaciones textiles. Se ha
de hécer observar éue el uso textil es sbélo un ejemplo y
los campos de uso realménte ilimitados a la vista de las
caracteristicas fisicas del miembro de accionamiento, es
decir, del miembro en formz de 0 gimilar a una banda. En

particular, el pequefio peso del miembro en forma de banda

¥ la pequefla drea necesaria para su contencién lo hace adep

Para un entendimiento mds preciso de algunos de
los usos del objeto del invento se hace referencia a las

solicitudes copendientes norteamericanas, nimero de serie
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699.904, 700,413 y 699.906.

-excéntrico, los cuales son de tamafio macizo y gran peso.

- latorio se puede convertir selectivamente en movimiento de

10067
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En muchos tipos de maquinaria son necesarias trg
mendas fuerzas para accionar los elementos de trabéjo, CO-
mo por ejemplo las aguaas de una méqulna de empenachar.
Usualmente las agujas, que pasan del millar en algunos gis
temas, son accionados por medios de accionamiento que com

prenden usualmente elementos accionados por levae o 4rbol

Resulta prohibitivo desarrollar fuerzas de accionamiento pa
ra las unidades de agujas individuales mediante medios usua
les, y2 que el varillaje y los medios dé accionamiento en
géneral no pueden ser confinados en un espacio suficiente-
mente pequefio como para hacer posibles dichas mdquinas, Sin
embargo, estdn presentes muchas venfajas cuando .se posibi-
lita la seleccién de agujas individﬁéles, como por ejeﬁﬁlo,
las agujas se pueden situar en formacién en serie de mene-
ra que se suministran diferentes agujas dentro de cada se-
rie con hilos de diferentes colores. Asi, para la forma-
cibén o reproduccién de disefios en hilos de color, una de
las series agujas se pueden seleccionar a un tiempo para
empenachar un color deseado. Para desarrollar un sistems de
este tipo, los médios de seleccién y accionamiento deben
ser, sin embargo, relativamente pedueﬁos y.ligefos de mane
ra que se puedan confinar en un grea limitada. El equipo

usuzl, con su masa, es inapropiado.

Resumen del invento

" Por lo tanto, el objeto de1 invento proporciona

un sistema de accionamiento por el cual el movimiento osci




10

15

20

25

30

. dios de enganche que han de ser accionadcs a acoplamiento

‘ria una fuerza muy pequefla para el procesc de seleccibn, es

‘con la estructura de recepcidn del drbol oscilatorio.

!ioju nam. 4 . ’ 1006_7

vaivén, segﬁn se hacé posible mediante la seleccién de miem
bros intermedios individuales que sirven como miembros- de
accionamiento para elementos de trabajo accionados.

" Cada uno de los miembros de accionamienfo inter—
.medios'combrende un miembro de cinta en forma de bahda, del
gado, flexible (cuando no se confina o limita), pero no de
formable permanentemente, construido preferiblemente de ace
ro. Cada uno de estos miembros en forma de bandd es acopla
ble con un eje o 4rbol osci}atorio} El miembro en forma de
banda se prolonga tangencialmehte desde el 4rbol y debe ser
retenido en una estructufa en forma de pista o via de mang
ra. que una vez que abandona el 4rbol la itrayectoria de la
banda se mantiene recta. En un extremo retirado de dicho
4rbol, la banda se asegura a un elémento de trabajo que se
hace movible en vaivén por funcionamiento del aparato y que
realizard cualquier mimero de funciones deseadas. Aunque el
elemento de ftrabajo puede ser utilizado para incidir con- .
tra un objeto de trabajo, sus usos no estdn necesariamente
limitados a este tipo de funcién, ya que el elemento de tra
bajo puede ser una cuchilla u otro elemento utilizado para
cortaf ung, pieza de trabajo.

- . El miembro en fo;ma de banda es accionado o gula-
do a2 acoplamiento con un drbol o miembro oscilatorio y, por
lo tanto, la banda te?mina én su primer extremo en unos me
con>el*miembro ogeilatorio ﬁBr medios de solenoide. ES su-

ficiente un pequeflo solenoide elécetrico, ya que es necesa-

decir, haciendo que el miembro en forme de banda enganche
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~nistradas en sincronismo con el funcionamierto de la mdgui
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 Pueden ser proporcionadas sefiales de control pa-
ra la operacidn selectivae de los solenpides por cualguiera
de diversos‘dispositivos de lectura conocidog, aprbpiados
Para convertir informacién, tal como informacidn de dibujo
0 diseflo segin estd registrada en cintas, tarjetas, tambo-

res u otros medios, en seflales eléetricas. Estas son sumi-

na.

Un émbolo o émpujador conectado al solenoilde se
puede utilizar para.efectuar la funcidén de enganche y una
vez que el solenoide ha sido actuado por el miembro en for
ma de banda y su elemento de trabajo pueden continuar mo-
viéndose alternativamente hasta que el solenoide se desex
cita. =

Adicionalmente, el miembro en forma de banda pue
de tener medios de enganche adicionales, de manera que ﬁor
funcionemiento apropiado de los medios de solenoide el mier
bro en formza de banda y su elemento de trabajo asociado pug]
den ser situados en una segunda posicién estacionaria ade~
més del reposo original en la primera oposicidn estaciona-
ria. Por lo tanto, el elemento de trabajo es estacionario
antes del acoplamiento con la banda del 4rbol o eje osci-
latorio y puede llegar a una segunda posicién eétacioharia
cuando la banda es accionada en una distancia predetermi-
nada, reconociéndose que el elemento de trabajo puede rea
lizar funciones a medida que se desplaga desde su primera

a su segunda posiciones estacionarias.

Breve descripeién de los dibujos

Para un entendimiento mis detallado del invento
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jos que se acompafian, en los cuales:

. tomada a través de una parte del drbol oscilante 13 a lo

Hoja nam. 6

se hace vefefencis-en la siguiente descripeién a los dibu~

Ia figura 1 es una vista en perspectiva isométri
ca de la banda del invento; utilizédndose el aparato.de ac—
cionamiento para dogificar y alimentar hilo para uso.tex-
+11; ' |

| Ia figura 1A es una vista lateral en seccidn trang
versal del drbol o eje oscilatorio de la figura 1;

la figura 2 es una vista isomébrica recortada que
miestra el miembro oscilatorio y la estructura de actuacidn
de banda; ~ ‘

La figura 3 es una vista en planta, en seccién
transversal, del mecanismo de la figura 2, con el solenoide
en posicidén desconectada; h '

‘ Lg figura 4 es una vista en planta, en seccidn
transversal, del mecanismo de la fiéura 2, con el solenoide
en su posicibén conectada;

' Ia figura 5 es una vista en planta que muestra en
seccidn transversal un miembro oscilatorio junto con la es
tructura de actuacién de banda gue hace posible posicionar
un elemento de trabajo en posiciones estacionarias primera
N segundaf Ta banda y el mecanismo estdn mostrados en la
primera posicibén estacionaria; ' .

la figura 6 es similar a la figura 5, estando la
banda mostrada en su segunda posicidn estécionaria; -

La figura 6 es una vista en seccidén transversal

largo de las lfneas 6A-6A de la figura 6;
La figura T es una vista igométrica de la bande

de la figura 5;
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nes de dosificacién y alimentacidén de hilo, segin se usan

. pueden realizar muchas operaciones diferentes no relacio-

- por un solo 4rbol 14 muchos miembros en forme de banda 28.

Cada uno de los miembros 28 se extiende circunferencialmen

Hojn nt’mu? . . . ) J.OQﬁl

Ta figura 8 es una vista isométrica de un 4rbol

oscilatorio como se usa en la figura 5;

Ia figura 9 es una realizacién alternativa de los
medios de actuacibén y enganche para la. banda; y

La figura 10 mestra una mod1f10ac16n adlCmonal

de los medios de actuacmén ¥ enganche de banda.

Descripeidn detallada de los dibujq§

Con referencia a la figura 1, se describe unzs
vista isométrica de una realizacién del objeto del inven~—

to. En esta realizacidén particular se muestran las funcio
en la maquinaria textil, aungue se ha de entender que se

nadag con los textiles. ELl drea de trabajo y el aparato de
accionamiento de sitdan dentrb del alojamiento 10, Un érbol
0 eje 14, que.es de naturaleza oscilétoria, estd parcialmen
te mostrado situado dentro de la cavidad formada por la pa
red de cavidad 15. El miembro en forma de o similar a una
banda 28 estd mostrado extendiéndose desde la zona del ZArbol
14 hasta una zona de trabajo situada debzjo, donde termi-
na en el miembro de émbolo o empujador 30. Un cordén de hi
lo S egtd moétrado extendiéndose a través del péso de hilo
38 y's1endo cogido por el émbolo 30, ‘ 7

Se apreciard que el drbol 14 discurre en el sen-

tido de la anchura a través de la midquina y son atacables

te’ alrededor del 4rbol 14 a través de aberturas segin se dg

finen por la estructura de péred 17. Los lados de los mienm
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_bros en forinz de banda 28 estén limitados o retenidos en

‘vias o pistas 89 en forme de ranura o gargenta que se ex—

banda 28 firmemente en una trayectoria lineal para hacer

Floja nam. 8 ) 10067

tienden hasta la pared de cavidad 15 para hacer posible que
los miembros en forma de banda 28 éueden limitados o rete-
nidos cuando se extienden tangencialmente desde el £rbol
14, Se apreciard que las vias 89 estdn a cada lado de la es
tructura de pared 17 y, por lo tanto, el miémbro en forma
de banda 28 est4 limitado en cada uno de sus lados.

El miembro en forma de banda 28 es un miembro
flexible, oonstruido.preferiblemente de acero inoxidable
del orden de 6,254 mm, que ﬁo es deformable permanenteren
te. Debe ser flexible para adoptar la coqfiguraﬁién circu~
lar que recibe al arrollarse parcialmente alrededor del 4r
bol o eje 14, pero debe ser %ambién capaz de registir las
fuerzas de compresién desarrolladas buando es empujado ha
cia abajo una vez que ha sido atacado por el 4rbol oscila
torio 14. . '
| BEstd mostrado un motor 58 para el 4rbol de accip
namiento 14, con una transmisidén 60, que puede ser un tren
de engranaje o mecanismo semejante que permita accionar los
medios de transmisibén de fuerza 62, mostrados esquemética~
mente. El miembro de leva 63 proporciona el enganche para
el drbol 14. .

Se apreciard éue el émbolo o empujador 30 se ex-
tiende dentro de un drea de trabajo segin se defing por la
cavidad 88; Dentro de las paredes de la cavidad, la via 89

en forma de ranura o garganta se extiende para mantener la |

posible convertir el povimiénto oscilatorio del 4ruol 14

en novimiento de vaivén cuando el émbolo 30 se mueve en
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| tuacién selectiva de miembros de banda 28 y sus émbolos reg

.estd empujada hacia fuera del drbol 14 por el melle o re-

7~cribiré con detalle cuando se expliquen las figures 2 a 4.

iojn nl’xlmg . . . o 1_0_9.61_ 7

vaivén accionado por el miembro de banda 28.
Unos medios de actuacién de seleccidn, por ejem—

plo un solenoide 92, reciben seflales de control para la ac

pectivos 30. Por ejemplo, los elementos de trabajo o émbo-
los 30 pueden controlar la alimentacién y dogificacidn de

hilos de colores diferentes que son alimentados a una esta
c¢ién o puesto de agujas unico de uné médquina de émpenachar.
Accionando selectivamente uno de cinco o de cualquier otro
mimero de émbolos con sus respectivos hiios de color, se pug
de alimentar y dosificar un cordén de hilo de color elegido
a ung miquine de empenachar como ge describe en la solici-
tud norteamericana mimero de serie 690.904, Ia informacién
de dibujo, tal como se regist;a en cinta, tambores u otro

medio, se convierte en geflales eléctricas o .de otro tipo,

segin se muestra por impulsos de sincronismo, que se trans
miten después a los medios de solenoide 92>de actuacién de
seleccién. Una estructura intermedia 93 conduce a la espi

ga de actuacién 100, la cual, en la posicién desconectada,

sorte 102,

- Con referencia a la figura 1, estd mostrado en
seccidén transversal el drbol oscilavorio 14, tefminando el
miembro en forma de banda 28 con el mecanismo de enganche
mostrado esquemdticamente por 21, el cual estd acomodado en

la estructura de ranura o garganta del 4rbol 14, que se deg

Se hace observar, sin embargo, que las ranures 18, 11l6.y

188, de diferentes profundidades, estén rectificadas o for

madas de otra manera en el Adrbol 14,
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una vista de un mecanismo que origina el acoplamiento de
un miembro en forma de bande 24 (que puede ser sensible-

mente gimilar al miembro en forma de banda 28 de la figura

‘intermedia 116 qﬁf se extiende paycialmente.alrededor del

“pata 114 y se extiende a lo largo de parte de la distancia

Hoja nim, 1 O
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Con referencia a las figuras 2 a 4, se muestra

1) con el 4rbol o tubo de accionamiento oscilante 12 (que
puede ser sengiﬁlemenﬁe similar al 4rbol 14 de la figura
1). El miembro en forma de Banda o cinta 24 estd contenido
en el canal I8 del drbol o tubo oscilante 12, y, aunque pug
de deslizar, no tiene eﬁpacio rara flexionar cuando se so-
mete a fuerzas de compresidn. La banda o cinta 24 puede ex
tenderse alrededor del drbol 12 en aproximadamente 180¢
(véase la figura 1A) ¥ despuﬁs a través de un canal egta-
cionario o ranura en forma de via, tal como en 89 en la fi
gura 1, hasta un elemento de trabajo tal como ellémbolo.30
de la figura 1. lLa banda o cinta 24 se extiende asf desde
el elemento de trabajo 30 alrededor del &rbol 12, donde te;'
mina en unz zapata 114. Como se puede apreciar en la vista
parcial de la figura 2, el 4rbol 12 encaja ajustadamente
dentro de la cgvidad 15 (figura 1) formgda en el alojamien
t0 10 y la ranura o gargenta 18, que lleva la banda 24, es
realmente la mds éstrecha de las tres ranuras o muescas del]

drbol 12. La zapata 114 estd situada dentro de una ranurs

drbol., Una fercera muesca o ranura mis profunda 118 tiene
una finalidad que se describird a continvacién.

La zapata 114 pue@e estar soldada o sujeta de
otra maners a la banda o cihta'24. Un muellé de impulsién

120 estd soldado o unido de otra menera a la base de la za

de la zapata 114. Se observard que ld cinta o banda 24 tig
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ne una parte de su centro recortada para dar una aleta o
lenglieta 122 en forma de laﬁza. Esta estructura de lengilleta
en forma de lanza 122 es similar a la estructura 132 de ban

da 26 como se muestra en la figura 7. La zapata 114 tiene

'una cavidad 124 en la que estd conxeniaa una. espiga compre

sible 126 que se apoya contra el muelle o resorte de impul

~8ién 120 y que se prolonga a través de la parfe en forma de

. lanza de la banda o cinta 24.-Un'miembro de tope 128 estd

asegurado rigidamente a la egtructura de alojamiento 10 y
empotrado en la misma. La punta o extremidad izquierda de
le espiga de actuacidén 100 estd mostrada en su posicidén no
excitada en las figuras 2 y 3. Cuando el émbolo o espiga

de actuacién 100 es como gse miestra en las figuras 2 y 3,

la cinta o miembro en forma de banda 24 es mantenldo fuera |
de accidn debido a 1a 1nierferenc1a de la lengﬂeta de lan
za 22 con la superficie 130 del alojamiento 10, Ia banda o

cinta 24 no puede ser impulsada en sentido dextrégiro debi

.. do al miembro de tope 128, como se puede apreciar en las

figuras 2 y 3.

Cuando se fenga que seleccionar un elemento de
trabajo particular 30 (figura 1) y, por lo tanto, se tenga
que accionar la banda o cinta 24 de esa unidad, se hace
avanzar €l émbolo 0 espiga de actuacidén 100, deéanganchanr

do asi el muelle 122 de la superficie 130. Cuando se desen

,_gancha el muelle o resorte 122, aplica presién a la espi~

go. compregible 126, la cual a su vez oprime el muelle de

;mpu1316n 120. Como ge puede ver mejor en la figura 3 el

muelle de impulsién 120 estd fijo sélo a un extremo de la

‘gepeta 114 y, asi, puede ser impulsado hacia fuera desde la

gapate por la espiga comprééible 126 si se lo permite la
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~ de hacer observar que aunque en la figura 1 le banda se ag

. 157 de la zapata 114, con lo que la banda 24 serd hecha re

Haojn nam. 1 2 . . ) . . .1_0_0_6.7_

estructura de muesca del drbol o eje 12, Cuando oscila el

4rbol, alcanzardi la @osicidn mostrade en la figura 3, en

mo inferiér del muelle de impulsidn 120 a acoplamiento con
la muesca 118. Cuando ge invierte el 4rbol 12, el muelle de
impulsién 120 serd accionadb en sentido levégiro o é iz-
quiefdas,.accionando ési al miembro de banda 24. A medida
que avanza la bandg o cinta 24, la parte de lanza o len-
glieta 122 de lé.cinia 0 bandz 24 queda aprisionada dentro
de la ramura 18 formada entre el 4rbol 12 y el alojamiento
estacionario 10 (como se aprecia en la figura 4), siendo
retenido el melle de impﬁlsidn 120 en su pogicidén de im-
pulsidn. Asi, como se aprecia en la figura 4, la banda o
cinta 24 es accionada en tanto sea llevada por el movimien
to oscilatorio del 4rbol 12, ya que el muelle de impulsidn
120 estéd aplicado en,ia-muesca de impulsidén o muesca més
profunda 118. Al producirse este movimiento levégiro de la
banda 24, apreciard que el elemento de trabajo serd impul
sado hacia abajo dentro de la bolsa o canal de émbolo 86

para reelizar una funecidén de alimentacién de hilo. Se ha

ciona en sentido dextrdégiro o a derechas, en las figuras 2
é 4 la banda se muestra accionada en sentido levégiro o ;
izquierdas. '

" Cuando el &rbol 12 oscila en sentido dextrégiro,

la superficie 155 del 4rbol 12 se aplica a la superficie

gresar a su posicidn no accionada y, si ha sido desactiva-~
da la espiga de actuacién 100 por los medios de solenoide,

entonces se permitird.a la lengleta o aleta de langza 122
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"gse ha de utilizar el mismo elemento de trabajo 30 para una

.do eiclo y sucesivos ciclos, si se desea.

-de nuevo del émbolo 30 hacia su pogicién elevada, desacw

Hoju nim. 13 . 1—-0»9..6.:7__

regresar a su posicién en la que se apoya contra la super—
ficie 130 y se permitird a la espiga compresible 126:libg
rar su presién contra el muelle de impulsién 120, que re-
gresard a su posicidn de no impulsién en yuxtaposicién con
la zapata 114 y fuera de acoplamiento o apiicacién'con 1a
miesca 118. Asi, cuando el 4rbol 12 oscila en sentido le-
végiro, en el momento siguiénte la'banda 24 permanecerd en

su posicién estacionaria no actuada. Por gl contrario, si

segunda vez en sﬁcesién, el solenoide contimia siendo accig
nado y la espiga o émbolo de actuacién 100 permanece en la
posicidn mostrada en la figura 4, haciendo asi que la ban

da 24 sea accionada por el 4rbol oscilante 12 en un segun

Con referencia a las figuras 5 y 6, se muestra
en ellas una realizacién alternativa del mecanismo de se~
leceibn ¥ accionamienfd. El mecanismo de las figuras 5 y
6 difiere del descrito en las figuras 2 a 4 en lo siguien
%e. En el caso del mecanismo de las figuras 5y 6, el miem
bro en forms de banda acciona al émbolo 30 (no mostrado,
véase la fiéura~7) hacia su posiciébn baja en el canal o
bolsa de émbolo 88 y retiens enganchado el émbolo 30 (véase
la figura 7) en esta posicién, en contrapgsici&n con el me
canismo de la figura 2 a 4, en el que el elemento de tra-
ba jo estaré.éiempre elevado cuando oscila el drbol ¥ né
serd dejado nunce, en la posicibn baja. Por lo tanto, 1
banda 26 de las figuras 5y 6 debe ser seleécionada para

empujar el émbolo 30 hacia abajo y desactuada para tirar

tivada.
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. .Lﬁ figura 5 es un esquema del mecanismo segin se
mestra cuando el solenoide no estd activado, de menera que
la espige de actuacibén 100 de la figura 1 estd en.su‘pési-
cidn de la'izquierda y fuera de acoplamiento o aplicacién
con el mecanismo de acoplamiento. El miembro en forma de

bénda 26 tiene una parte de lengleta o aleta 132 en lanza

. cuya disposicién se puede apreciar mejor viendo la vista

isométrica de la figura 7. Ia banda 26 estd mostrada termi

nando en una segunda parte en lanza 134 que se puede aco—

plar con un muelle de fiador de enganche 126 que estd uni-

do a la parte'137 del 4rbol 13 por soldadura elécfrica, sol
dadura blanda u btrOS'me&ios ée fijacién. Un tope de para-
da 138 sobresale hacia dentro desde el alojamiento 10 para
evitar que la banda 26 contimie moviérdose en sentido le-
végiro mis que lo mostrado en la figﬁra 5

Con referencia adicional a la figura 5, una za-
pata 140 estd soldada o sujeta de otra manera a la banda
26 y tiene una cavidad en-la que se sitda una espiga com-
presible 142 similar a la descrita con referencia a las fi
guras 2 2 4. Un melle o resorte de impulsidén 144 estd sol
dado o’sujeto de otra manera en un extremo de la zapata 140
¥ actia de maners similar al muelle de impulsién 12b des~
crito con referencia a las figuras 2 a 4.

Con referenéia adicional a la figura 5, el meca-
nismo estd mostrado en una posicidén en la que el émbolo 30

estd elevado. Sin interferencia desde la punta de la espi-

gé de actuacidén 100, a la lenglleta en lanza 132 de la ban-

da 26 le ha sido permitido saltar eldsticamente hacia fuerz
dentro de una cavidad en la que se apoya contra la super-

ficie 146 de la pared 10. Con la lenglleta o aleta 132 en es
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~ situado debéjo del muelle de impulsién 144.

" Cuando el 4rbol 13 oscila hacia su posicién mostrada en la

© 100 cae en unz hendidura 150 de-la banda 26 y empuja al muel

* hendidura 150 se puede apreciar mejor en la figura 7. isi,

incluso aunque el drbol 13 se invierta y oscile en senti-

Hojs nom. 15 . ' ' -1.0.061 )

ta posicién; la banda 26 estd aprisionada entre la super-
ficie 146 en el primer sentido y el tope 138 en el otro
sentido. Segin se muestra, la espiga 142 no se apoya con-
tra el mielle de impulsién 144. y a este se le vermite, por
lo tanto, permanecer en apoyo en toda su longitud contra
la zapata 140. 4 )

EL drbol oscilatorio 13 estd mostrado con un eg

calén 148 que oscila en sentido dextrégiro hasta un punto

En'la posicidn de la figura 5, el solenoide 92 eg
t4 desconectado y la espiga de actuacidén 100 estd a la izé
guierda, Cuando se conecta el solenoide 42 la espigé de agc
tuacidn 100 empuja_a la lenglieta 132 y a la espiga compre
sible 142 para aplicar presigh al muelle de impulsién 144.
Este se extiende asi hacia dentro, hacia el.eje o drbol 13,

segin lo perﬁita la configuraciéh superficial del 4rbol 13,

figura 5, el muelle de impulsidn saltard eldsticamente ha-
cia dentro hasta una posicién en la que interfiere con el
escalén 148 y, cuando el 4rbol 13 se invierte para oscilar
en el sentido'dextrégiro, la banda 26 serd accionada hasta
la posicién inversa opuesta del érbolvl3, como se muestra

en la figura 6. BEn esta posicidn, la espiga de actuacién
lle de fiador 136 de manera que su enganche no puede apli

carse a la lenglleta en langa 134 de la hendidura 150. La

do levégiro, la banda 26 serd mantenida en su posicién. dg

lantera con el émbolo o elemento de trabajo en posicidn ba
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. actuacidn 100 esté en la §OSici6n mostrada en la figura 6.

“tes extrernas 151 (segin se miden desde el eje longitudi-

provisto de una serie de gzonas de recepcidn de cinta o ban

-en la figura 6A estardn soportades por rebordes o resaltos

Hojn ru'xm.16
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ja en tanto el solenoide 92 estd conectado ¥y la espiga de

Cuando se desconecta elnsolenoide 92, la espiga de actua-—
cién 100 se desplagza a la izquierda (desde su ﬁosicién de
la figﬁra 6) y asi deja iibre 1la hendidura 150. Ahofa, cﬁag
do el muelle 136 del fiador de enganche llega a la posi-
cién mostrada en la figura 6, cuando el 4rbol 13 oscila en
sentido levégiro, el muelle 136 del fiador de enganche se
aplicard a la lengleta en lanza 134 de la hendidura 150 ¥y
hard que el drbol 13 impulse a la banda 26 a la posicibn
mostrada en la figura 5. * -
Con referencia a la figufa 64, se muestra_una

visfa superior en seccién transversal de una parte del 4y

bol 13, mostrédndose un puesto (medio) y dos puestos parcia

les. Cada uno de los puestos estdn separados por las par-

nal central) del drbol 13. Inmediatamente adyacentes a es
tasrpartes separadoras 151, hay uhos resaltos 153 que han
gido ranmurados para soportar los miembros de forma de ban
da'26. t

Con referencia a la figura 8, se muestra el drbol
o eje 13 de la figura 5 y 6 junto con el muelle 136 de fia
dor de tringuete, el cual estard, naturalmente, conectado

a la parte 137. Segin se puede apreciar, el Adrbol 13 estd
dé que se extienden longitudinalmente, séparadas por las
partes de drbol 151. Cualquier mimero de baﬁﬂas diferentes

pueden ser atacadas por el mismo drbol, y, como se muestra

153. ’
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| figuras precedentes. Un alojamiento‘zoo estd ‘mostrado con-

Ge banda o cinta 204 que se extiende desde el Arbol 202. Zl

;.la parte de gancho 210 de la banda 204 cuando se excita o

‘rante su ciclo de funcionamiento, oscilard hacia la posi-

“la hendidura 216 estd directamente debajo del extremo de

“gancho 210, la banda 204 serd cogida o atacada y, puesto

" Hoja niam, 17 | 199...1.
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La figura 9 representa una realizacién alternati

va del mecanismo de acoplahiento'o enganche de banda de las

el 4rbol 202 situado dentro de una zona, de rebajo conjuge-
do. Se ha de.ehtender que el alojamiento se extiendé alre-
dedor del 4rbol asi como dentro del 4rea del objeto de-trg.
bajo, donde estd presenté una, ranufa o gula en el orden de

la via 89 de la figura 1 para confinar el miembro en forma

miembro de banda o cinta 204 estélgituédo de manera que,

en su posiciédn desactuade estd aségurado por el elemento
206 que estd mostrado aplicdndose a la banda 204 deﬁtrp de
la hendidura de banda 208. Se ha ae entender que la banda
204 se extiende en aproximadamente 1802 ‘alrededor del.Arbol
202 y dentro de la via lineal estacionaria, .tal comc se ha
explicado anteriormente. '

La banda 204 terminz en una parte de gancho 210
que estd mostrada apoydndose contra la pared superficial
212 del alojamiento 200, que sirve como‘un tope para el mo
vimiento dextrégiro de la banda. Una espiga de actuacién

214 de un solenoide (no mostrado)‘sir#e para aplicarse a

desexcita el solenocide, dependiendo del disefio del aparato.

El éfbol 202 estd mostrado con un rebajo 216, el cual, du- |

cién mostrada. Tras la desexcitacién del solenoide, la es
piga de actuacibn 214 acclonard a la parte de gaancho 210

de la banda 204 contra la superficie del drbol y, cuando
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cibén levégira del 4rbol. ILa banda 204 contimard siendo ac

- cionada por el 4rbol oscilante 202 en tanto la espiga de

‘cial 212 ¥y aplicéndose la hendidura de banda 208 al elemen

el miembro de banda 204, que serd la condicién hasta que

alojamiento 200 para proporcionar una rmesca o ramura 230

- se extiende la banda o el 4rbol 228 estd entallado para

'~ Hofa ndm. 18 ) ) 10061
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qﬁe la hendidura de banda 208 se separard del elemento 206,

la banda serd accionada en sentido levégiro tras la rota-

actuacién 214 esté baja en su posicién excitada.

o . Pras la desexcitacién del solenoide, la espiga de
actuacibén 214 se elevard y en el siguiente ciclo, al girer
el 4rbol 202 en senxidq dextrégiro, la parte de gancho 210
de la banda 20@ se elevard en lo que le permita la espiga

de actuacidén 214, apoydndose la punta en la pared superfi-
t0 206, En la siguiente revolucién, el 4rbol oscilard sin

el solenoide gea activado otra vesz. =

Con referencia a la figura 10, se-muesiHra- otra
realizacién alternativa del mecanismo de enganche o aco-
plamiento. FlL alojamientoﬁzoo, la eépiga de actﬁacién 214
¥ el elemento de enganche 206 estdn mostrados siendo esen
cialmente los mismos que los elementos descritos en rela-
cibén con la figura 9. La banda 218 estd hendida y tiene ex
tremos bifurcados 220. La parte central de la banda tiene
una terminacién en gancho 222 similar a la descrita en re-
lacién con la figura 9. Una hendidura 224 estd formada pa
ra recibir el elemento de enganche 206, Una zapata 226 es
t4 soldada o sujeta de ofra manera a las partes laterales

220 de la banda 218. El 4rbol 228 estd o bien separado del

utilizada para recibir la banda 218 en las zonas en las que

propoféionar el espacio de banda 230. Una muescg 0 ramura



10

15

20

25

30

mas profundé 232 se'extiende parcialmente alrededor de la

" gancho 222 de 1a banda 218 serd accionada hacia abajo ¥,

“la espiga de actuacibn 214 esté oprimida, la banda 218 con

-nente, no se debe rebasar la lLey de Egfuerzo de Hook. Aun

ten deformacidén perranente. Como ejemplo, se ha visto que

pesor son aceptables para las operaciones descritas en es-

Hojn ndm. [19 ' 10067

periferia del 4rbol y una muesce de enganche 234 es también
parte de la disposicién de drbol 228,

Tras la actuacién de la espiga 214, la parte'de

cuando el 4rbol 228 gira a la posicién de la -figura 10, la
parte de gancho 222 serd cogida en 1a.muesca 0 hendidura
234 del 4rbol 228. Ia parte de gancho 222 serd empujada hg-
cia abajo separdndose del elemento de enganche 206 y, cuan.
do el 4rbol 228 gira en sentido levégiro, la banda 218 sg
réd accionada o atralda cuando la punta de la parte 222 es
cogida dentro de la hendidura 234. Cuando el &rbol oscila
en sentido dextrégiro, la superficie 236 acciona a la za-

pata 226 y serd heché regresar la banda 218, En tanto-que

tinuard oscilando con el eje o 4rbol. Tras la liberaciébn
de la espige de actuadidn 214, la espiga de enganche 222
serd desacoplada y el 4rbol 228 oscilard sin que sea cogi-

da la bands 218.

3e ha de hacer observar gue, con respecto a la

1

construccidén del miembro en forma de banda y el drbol osci
lante, cuanto menor es el 4rbol mds @elgada debe ger la

banda. Puesto.que la banda no adopta una deformacidn perms
que se prefiere el acero inoxidable endurecido pars el miem
bro en forma de banda, se pueden utilizar también bandas

de pldstico y otras bandas metdlicas, siempre que no adop~

las bandas de acero inoxidable del orden de 0,254 rm de eg
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ta memoria utilizando un arbol de accionamiento de 127 mam.

-

£l presente invento puede ser realizado en otras

ciales del mismo ¥y, por lo tanto, se ha de hacer referenciy

a las reivindicaciones adjuntas en lugar de a la descrip-

¢ibén precedente como indicativas del alcance del invento.

REIVINDICACIONLES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidén en Espafia, por VsINTs afios, son los qué”§w
recogen en las reivindicaciones siguientes: et sls

12,- Un aparato perfeccionado para convertir,da.
vimiento oscilatorio en movimiento de vaivén, por ejemoloe

W e ebasre

en maquinaria textil, que incluye un miembro osc1lator1a,
v /,,u-

una estructura adyacente adicho miembro oscilatorio y que

forma medios de guia periféricos en torno a por lo menos %

una parte de dicho miembro oscilatorio, una estructuraieﬁé
forma una prolongacidén de dichos medios de guia, y un m;cm
bro oscilatorio en forma de banda que se puede acoplardgo?
dicho miembro oscilatoric y que se puede extender dentro "
de dichos medios de guia, caracterizado por unos medios de
seleccidn para controlar el acoplamiento de diche miembro
en forma de banda con diche miembro oscilatorio, y porque
dicho aparato incluye ademéds medios para hacer que dicho

miembro en forma de banda quede acoplado con dicho miembro
oscilatorio.

formas concretas sin apartarse del espiritu o atributos esdn

L
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‘racterizado ademds por una pluralidad de miembros en for-

"un saliente, estando ademés dicho aparato caracterizado
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28.- Un aparato segiin la reivindicacidén 12, ca-

ma de banda y unos medios para aplicar selectivamente al
menos & uno de dichos miembros en forma de banda con dicho
miembro oscilatorio. |

%32,~ Un aparato segin la reivindicacidn 18, ca-
racterizado ademés porque uno de dichos miembros oscilato-

rios o0 en forma de banda tiene una muesca y el otro tiene

por medios para hincar dicho saliente en.dicha puesca a
fin de hacer que dicho miembro en forma-de banda sea ata-
cado por dicho miembro oscilatorio.

48, Un aparato segin la reivindicacién 12, ca-
racterizado ademés porque una parte. de dicha estructura
adyacente a dicho miembro oscilatorio tiene un tope y di-
cho miembro en forma de banda incluye una parte acoplable
con dicho tope para evitar el movimiento de dicho miembro
en forma de banda a menos que sea accionado.

8.~ Un aparato segin la reivindicacidn 42, ca-
racterizado ademis por medios de émbolo para accionar di-
cha parte acoplable de dicho miembro en forma de banda en
el sentido de liberarla de dicho tope ¥ para accicnar di-
cho miembro en forma de banda en el sentido de acoplarlo
con dicho miembro oscilatorio. '
| 2.~ Un aparato segin la reivindicacidn 12, ca-
ractérizado ademés‘por unos medios para retener dicho miem
bro en forma de banda en una posicién eitendida mientras
dicho miembro oscilatorio continda oécilando.
72.- Un aparato segin la reivindicacién 6&, ca-

racterizado ademis porque dichos medios para retener dicho

.
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—miembro en forma de handa en su posicidn extendida inclu-~
yen medips en forma de hendidura dispuestos en dicho miem
bro en forma de¢ banda y acoplables con una estructura ex-

{ terna. .
]‘ 88,~ Un aparato segin 1& reiviﬁdicgciép 78, ca=-
racter%zado ademds por unos medios para liberar dicho miem
bro enEforma de banda. ~ |
i 9&,- Un aparatd‘segﬁn la reivindicacién 88, ca
racterizado ademds porque dichos medios de liberacién com-j.
prenden uﬂ elemento de muelle en forma ﬁe fisdor asegura-~
do a uné parte de dicho miembro oscilatorio ¥ acoplable
con diches medios en forma de hendidura.

10a8.~ Un aparato segin la reivindicacidn 12,
caracterizado adegés porque dicho miembrc en forma de ban-
da tiene una parte de gancho y dicho miembro czcilatorio
tiene unos medios en forma de hendidura pare recibir dicha
parte de gancho. |

102,

Cn
&2

1l2.- Un aparato segln la reivindicaci

caracterizado ademds por unos medios para agcionar dicha
parte de gancho de dicho mieibro en forma de banda en el
sentido de acoplarla con éichos medios en forma de hendi-
dura de dicho miembro oscilatorio.

122.- Un aparato segﬁg la reivindicseidn 102,
caractérizadé ademas por un elemento de enganche ¥ porque
_dicho miembro en forma de banda incluye unos medios en
forma' de hendidura para recibir dicho ¢lemento de enganche
cuando dicho miembro en formé‘de bandz estd on posicidn
de no aéoplado. '

lﬁé.-'Un aparate seglin la reivindicacién 12,

caradteriiado ademds porque dichos medics para producir
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émbolo de solenoide.

plo en maquinaria textil.,

23

flogn s

~el acoplamiento comprenden un solenoide y un elemento de

l42,~ Un aparato perfeccionado para convertir

movimiento oscilatorio en movimiento de vaivén, por ejem—

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y con
los fines que se han especifieado,

Esta Memoria consta de veintitrés hojas escri-

tas a mdquina por una sola cara.

Maaria, | +ENETITY
P.A,

‘.
‘N‘u,:”

Alberfo de Bizab

Por

"
hiaaR LIV

A

2ohr g,
12

*r
A,




ABRAM . NATHINEL SPAMEL

=
s, )




22~
',...... _\4’ >
Ze

24 5l SF
/",///s“:"ﬁ't%:\\ ', R 50
157 127\-155 \ /

Ty 4




APAIN -

BR451
ABRAM NATHINEL SPANEL IIT/IV
44 26 10
140 13
146
100
rsezi /
148
153
136
134

Albertd /de Elzgbur
Por Poder,




ABRAM NATHINEL SPANEL

SPAIN

v./IV

Y

|
Albeﬁg
Por PodeYy

L.




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



