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El presente invento se relaciona con perforadoras
de tiras de papel particularmente para teletipos, pero
también adecuadas para otros propdsitos tales como mé-

quinas-herramientas N.C., méquinas de escribir autoco-

-rrectoras y con més importancia, ordenadores.

Como es conocido, las perforadoras del tipo arriba
mencionado estén normalmente acopladas a la mesa de la
maquina escritora de teletipo y adaptadas para punzar so
bre una tira de papel unos agujeros representando-de -
acuerdo con un cbdigo predeterminado, internacionalmen
te aceptable- el mensaje segln se recibe y usualmente
se imprime simultineamente por la unidad impresora de
la oficina de télex. La tira perforada, en cualquier -
tiempo, después puede ser tratada y el mensaje reimpre
80 por dicho mecanismo impresor.

Las perforadoras convencionales comprenden esen—-
cialmente un troquel de dos secciones a través del --
cual se trata la tira de papel. El troquel tiene en—-
tre 5 y 8 agujeros de datos y por lo menos un agujero
funcional para la rueda de espigas o pifibn de trac—-
cidén de la tira.

Después de recibir un impulso de punzada, se ac—
cionan alguna o todas de una serie de espigas. El ni-
mero de perforaciones formadas en el papel y su dispo
sicién relativa representan, de acuerdo con dicho cé-
digo, un simbolo, conformado con el impresoc por el --
dispositivo teleimpresor, respondiendo &ste Gltimo y

la perforadora a los mismos impulsos de entrada de co
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rriente/voltaje, que llegan a la estacidén receptora.

De acuerdo con una practica conocida, el acciona--
miento de cualquier espiga individual se habia realiza-
do acoplando la espiga directamente por medio de un sis
tema de palancas, a su solenoide individualmente corres
pondiente. El movimiento del nficleo de hierro del sole-
noide, por lo tanto, se transformaba en el movimiento -
de trabajo efectivo de ia espiga punzadora.

Sin embargo, se habia encontrado que, afin donde se
emplesba un varillaje de palancas apropiado, los solenoi
des frecuentemente resultan sobrecargados. Esto ha dic-
tado la provisién de solenoides mayores y mis duraderos
a expensas de las necesidades de espacio, consumo de =--
energia y velocidad de reaccidn.

Para resolver corrigiendo estos desagradables re-
sultados se han desarrollado sistemas, en que el movi--
miento principal punzador de todas las espigas se efec-
tuaba por medios mecénicos comprendiendo un motor eléc-
trico sincronizador impulsando un disco de levas mfilti-
ples, mientras que los solenocides codificados, que res-
ponden a impulsos, todavia eran empleados, pero sélq Pa
ra medios accionadores para neutralizar o cancelar se--
lectivamente dicho movimiento respecto a sus punzadas -
asociadas.

Este método tampoco se ha encontrado bastante sa--
tisfactorio. Exigia la incorporacidén de una unidad adi-
cional separada, acoplada a la perforadora, causando se

rios problemas de sincronizacién mecénica y electrdnica.
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Los sistemas perforadores ademas incluyen medios -
de traccidn de la tira de papel, comprendiendo una rue-
da de espigas o pifidn, colocado corriente abajo respec-
to a dicho troquel, adaptado para engranar con la fila
adicional de las perforaciones funcionales, punzadas en
cada carrera del sistema de espigas punzadoras.

Usualmente, el pifidn es impulsado paso a paso por
alguno o por otro grupo de solenoides, siendo responsa-
ble a los impulsos impresores entrantes y ocasionando -
una rotacidén previamente ajustada de la rueda. De nuevo,
el gran nimero de solenoides requeridos causaba proble-
mas de construccidén y afectaba al disefio y al rendimien
to del sistema.

El presente invento tiene por objeto general mejo-
rar el rendimiento y la velocidad de tales sistemas,par
ticularmente con vistas a los requisitos exigidos para
aplicaciones de ordenadores.

Es otro objeto del invento simplificar la construc
cidén de los sistema convencionales en ambos aspectos,es
pecialmente los subconjuntos punzadores, asi como impul
sores de la tira de papel.

Es todavia otro objeto del invento acoplar, tanto
la leva de las espigas de punzdn, como el pifidn de tragc
cidn de la tira &l mismo motor sincronizador eléctrico.

Es todavia otro objeto del invento mejorar el ren-
dimiento del medio neutralizador o cancelador del movi-
miento selectivo convencional de la espiga.

De acuerdo con & invento, se ha previsto una perfg
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radora para pungar, sobre una tirs continua, series de -
perforaciones, codificadas de acuerdo con impulsos eléc~
tricos de entrada, comprendiendo un troquel punzonador,
una serie de espigas punzonadoras, asociadas con dicho -~
troquel, una leva, movida por motor, para engranar y de-
sengranar alternativamente dichas espigas, trabajando --
las mismas entre una posicidn operativa, en que las espi
gas penetran en el troqﬁel ¥y una posicién imperativa, en
la que las espigas se rebtiran desde dicho troquel, medios
selectores para efectuar selectivamente la activacidn y
desactivacidén de las espigas y una rueda de pifidn de es-
pigas para la traccién de dicha tira, caracterizadas por
que dicho pifidn es impulsado por un engranaje de torni--
1llo sinfin, acoplado a dicho motor.

Con preferencia, dicho medio selector comprende una
serie de medios espaciadores desplazables, dispuestos en
tre dicha leva y cada una de dichas espigas, estando aco
plado cada uno de dichos medios espaciadores s un dispow
sitivo electromecénico, siendo la disposicidn tal que,al
activar slguno de dichos dispositivos, la respectiva es-
piga resulta, bien sea engranada o desengranada respecto
a dicha leva y asi, o bien desplazada hacia dicha posi--
¢ién operativa o retenida en su citada posicién inoperan
te.

Una ejecucidén preferida del invento ahora se citara
como ejemplo por la resultante descripcidn, hecha con -~
referencia a los dibujos anexos, en que:

La figura 1, es un alzado del sistema completo;
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La figura 2, es una vista lateral de la figura 1; -

La figura %, es una vista esquemitica & los subcon-
Jjuntos punzonadores y selectores;

La figura 3a es una vista superior del troquel pun-
zador;

La figura %b, es una seccién transversal por la 1li-
nea B-B de la figura 3;

La figura 4, es un detalle del pifién de espigas en~
granando con el engranaje de tornillo sinfin;

La figura 5, muestra a mayor escala la disposicidn
de las roscas del tornillo sinfin;

La figura 5a, es una seccidn transversal de una rog
ca del tornillo sinfin tomada a lo largo de la linea A-A
de la figura 5;

La figura 5b, es una seccidn transversal de una ros
ca de tornillo sinfin tomada a lo largo de la linea B-B
de la figura 5y

La figura S5c, es una seccidén transversal ae una ros
ca & tornillo sinfin tomada a lo largo de la linea C-C -
de la figura 5.

El sistema, mostrado en las figuras 1§y 2, compren--
de generalmente un motor sincronizador eléctrico -10-, -
adaptado para girar en una fraccidn, prevismente ajusta-
da, de una revolucién, durante cada uno de sus acclona--
mientos. Tal control del motor puede alcanzarse por cual
quier regulador de tiempo electrbédnico convencional u --
otro medio conocido; sin embargo, se ha encontrado acon-~

sejable, para los propdsitos especiales de este invento,
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emplear un tipo de control basado en el fendmeno foto-sen
sitivo, cuyos detalles se describirin mds abajo.

Sobre el &rbol de salida -12- del motor -10- estd —-
montado un disco ranurado -14-, fijamente, para coopera--
cién con un elemento ~16~ foto-sensitivo, un disco de le-
vas ~18~ y un disco -20- de engranaje de tornillo sinfin

disefiado especialmente.

El tornillo sinfin -20- engrana con un pifién de espi

gas -22-. Las espigas ~-24- del pifién -22- se proyectan por

encima de la superficie -26~ de una placa -42~ guiadora -
de tira de papel (figura %) del troquel punzador -28-.

Un grupo de solénoides -20- (cinco unidades en el --
ejemplo mostrado) se ha dispuesto, espaciéndose los sole-

noides entre si y alineédndose a lo largo de un arco.Palan

cas -%2-, generalmente indicando hacia el centro de curva

tura de dicho arco, estén apoyadas por pivotes -3%4- sopor
tados en hendiduras adecuadas, dispuestas en las placas -
~-%5~ v articulados en uno de sus extremos a armaduras --
-%6~ de solenoides -3%0- y su otro extremo a barras selec-
toras ~38-, Las palancas -%2- son tiradas por muelles de
tensidén -39- en la direccidén de las barras -%8-.

El subconjunto punzonador, mostrado en la figura 3,
comprende el troquel -28- compuesto de una secéién ~40- -
superior y de una seccidn -42- inferior, formando entre-
medias una rendija ~44-, a8 través de la cual estd adapta-
da a pasar la tira de papel (no ilustrada). Las secciones
~40~, -42-, estén provistas de taladros -46- punzonadores

de cédigo, alineados y un taladro -48- funcional usualmen
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te menor (véase figura 3a) punzonado para actuar con el -
pifidn -22- de espigas (no ilustado).

Las espigas punzonadoras -50- estén alineadas verti-
calmente con los taladros -~46- y con el taladro -48- y --
guiadas deslizablemente en series de taladros -52-, dis--
puestos en el bloque -54-. Cada espiga tiene una primera
seccién -56- retirada y una segunda seccibén -58- retira--
da. La cavidad -58- coopera con una pieza bloqueadora -60-
determinando la posicidén mis baja inoperativa de la espi~
ga. Dentro del espacio procurado por la cavidad -56-, es-
t4 adaptada para moverse en vaivén una seccidn saliente -
~-62- del miembro -64- de percusidn movido por leva para -
bajar las espigas después de que el miembro ~64~ haya si-
do levantado por el cojinete -66- de rodillos seguidor de
leva, mientras que la carrera impulsora ascendente de las
espigas se realiza por la seceidn -68+ del miembro de per
cusidén ~64- de una manera que se describiri més abajo. El
movimiento descendente del miembro -64- es asegurado por
los muelles de compresién ~70- actuantes contra el mismo,
como se ilustra.

Como ya se ha mencionado, se ha previsto una canti--
dad de barras selectoras -3%38-, accionables por solenoides
-30- por medio de las palancas -3%2-. Las barras -3%8- es-—-
tén extendidas de modo que sus extremos libres descansen
sobre la superficie superior de la seccidn -68- debajo de
las cabezas de las espigas -50-, siendo la disposicidén —-
tal que, al accionar alguno de los solenoides -3%0-, dicha

porcidn extrema libre de la respectiva barra -38- dejard
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libre el espacio entre la seccidn -68- y dicha cabeza de -
espiga.

Ahora se lmrd referencia a las figuras 4 y 5 ilustran-
do una ejecucidén preferida de la transmisidén de pifibn de -
espigas y engranaje de tornillo sinfin, adecuado especial-
mente a los propdsitos de este invento. Teniendo en cuenta
la muy elevada velocidad y las demandas de precisidn, se -
ha encontradoc qe la simpie trensmisidén de tornillo sinfin
con s6lo una espiga engranando con el engranaje de torni--
1lo sinfin, en cualquier tiempo dado, no serd suficiente.
Por lo tanto, se ha desarrollado un tornillo sinfin de ros
cas mfiltiples de doble pista, en que cada una de las pistas
estd perfilada de tal modo que el engranaje con por lo me-
nos dos espigas se mantenga siempre.

El tornillo sinfin -20- tiene un nfimero de comienzos
de rosca retirados —203—, -20, - -20,~, etc., correspon--
dentes al nfimero de pasos por revolucién del motor -10- --
(véase mis abajo) extendiéndose cada rosca a lo largo de -
una linea interrumpida, teniendo dos secciones paralelas -
circunferenciales, interpuestas entre 3 secciones inclina-
das, respectivamente. Asi, para el comienzo de rosca en =--
—20a-, las secciones paralelas son -2031- ¥y -2062 y las -—-

secciones inclinadas son -20a s —20a -y -an —o Lo mismo

se aplica a las roscas restantes -ZOi—, -20c-, etc., como
se indica parcialmente en la figura 5.

Para asegurar un engranaje efectivo -con un minimo de
holgura de retroceso- de las espigas -22a- y —22b-, por ~—~

las roscas 20~ y -20,- (siendo esto naturalmente un esta
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do de btransicidn) las respectivas cavidades de las ros-
cas estln cortadas como se ilustra a titulo de ejemplo

en las figuras Ba, 5y ¥ 5¢» es decir, su seccidn trans-

versal axil varia continuamente de conformidad con la in

-clinacidn efectiva de las espigas ~22 - ¥ -22,- en rela

cidn al tornillo sinfin -20-, segln se representa por -
los &ngulos Ay, Ay ¥y AB'

~ Esta caracteristica Gltimamente mencionada del in~
vento se cree que es de gran importancia, especialmente
donde tengan que satisfacerse las demandas de tareas pe
sadas y alta velocidad como en aplicaciones de ordenado
res.

Se recordarid que el disco de levas -18- (figuras 1
¥y 2) ¥ el disco ranurado -14-, estén ambos acoplados ri
gidamente al Arbol impulsor -12- del motor sincroniza--
dor -10-. El disco de levas estd provisto de un nfmero
de levas -18 -, -18,-, -18 -... iguales al nlimero de --
iniciaciones de rosca -20 -, -20,~y =20,++.+, proyectén
dose cada leva en una distancia suficiente para levan--
tar el seguidor -66- de leva (y miembro de percusidén --
-64-) en la extensidn requerida para el golpe punzona--
dor de las espigas -50-. Las levas etén conformadas pre
ferentemente de tal modo que primero levantan las espi-
gas de un modo relativamente répido, para moderar la ve
locidad a la carrera efectiva punzonadora para alcanzar
la méxima potencia y permitir la répida retirada bajo -
la fuerza de los muelles -70-.

La disposicién relativa sngular y axil del engrana
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je -20- de tornillo sinfin y del disco -18- de levas, -
pueden ajustarse por las sujeciones -72- de hendidura y
perno y tornillos ajustadores -74—- respectivamente.

El disco/;%%ﬁrado, que estéd adaptado para activar
el elemento -16- foto-sensible, estd provisto de un nfi-~
mero de hendiduras radisles periféricas -14 -, -14-, -
=14 ,-<..., correspondiente al nfimero de dichas levas y.
dichas iniciaciones de rosca.

En la parte superior de la perforadora, por encima
del conjunto -28~ de troquel, puede estar instalado un
colector -72- de trocitos de papel en forma de un plano
inclinado invertido para disponer de los discos de papel
punzonados hacia fuera.

Las instalaciones eléctricas, requeridas para el -
accionamiento de la perforadora, incluyen el suministro
de energia al motor, las lineas de entrada de impulsos
a los respectivos solenoides y circuitos electrdnicos -
adecuados para el elemento -16-, foto-sensible, que, co
mo se explicari con mayor detalle més abajo, incluyen -
una disposicidén automética de "oscurecimiento" o desac-
tivacidn, que es operativa en cada ciclo codificador.

Al comienzo de lz operacidn de la unidad perforado
ra de acuerdo con la ejecucidn del invento, citada por
ejemplo, el motor -10- esté conectado y hace girar el -
disco ~14- ramurado por una fraccidn de una revolucidn,
es decir, hasta que cualesquiera de sus hendiduras —ld4-
se coloque cerca del elemento -16- foto-sensible. La ==

luz incidente sobre la foto-célula haria que la misma,
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de una manera bien conocida en la técnica, detuviese ing
tantineamente el motor, interrumpiendo el suministro de
corriente 8l mismo.

Las posiciones angulares del tornillo sinfin -20- y
del disco -18~ de levas, se ajustan previamente de modo
gque, en este instante, el pifidn ~22- de espigas engrana
con cualesquiera de las secciones de rosca recta, es de-

cir, -20a -7 -2032-, mientras que una leva del disco ~-

~18~ de liVas estd préxima a engranar con el rodillo se-
guidor de leva -66-. El sistema estd, ademés, sincroniza
do, de modo que impulsos de cddigo de entrada no puedan
llegar, accionando uno o varios de los solenoides -30-.

‘Un solenoide energizado atrae su armadura =36~ § «-
por consiguiente, debido a la conexidén de palancas con la
barra selectora -38-, tira de la barra alejidndola del sub
conjunto -28~ punzonador (figura 3).

El extremo libre de la barra ~3%8-, por lo tanto, ya
no quedaria dispuesto debajo de la cabeza de la respecti
va espiga -50- punzonadora.

Después de un intervalo predeterminado, el arriba =
mencionado medio auto-desactivador del elemento foto-sen
sible -16- conectaréd el motor -10- produciendo otro paso
de rotacidén del disco ranurado, del disco de levas y del
conjunto de tornillos sinfin. Primeramente, una carrera
punzonadora del miembro de percusidn -64- gse efectuard;
sin embargo, la elevacidn del miembro -64- estd disefiada
de tal modo que, en ausencia de la barra -38-, situada -

entre-medias, la superficie -68~ no alcanzari la altura
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requerida para martillear la espigs -50-. La operacidn

[

punzonadora, por lo tanto, quedaria cancelada respecto

esta espiga punzonadora especifiica, pero no respecto a
cualquier otra espiga, cuyo solenoide asociado no hubie-
ra sido activado por un impulso de cbdigo de entrada.

Se comprenderi ficilmente sin ulterior elaboracidn,
que el modo de funcionamiento puede invertirse muy facil
mente, es decir, que la activacidén de un solenocide enton
ces causaria un punzonado del papel en lugar de su cance
lacidn. Para conseguir este resultado (solamente como un
ejemplo), meramente se rqueriria situar los solenoides
en el otro lado de las palancas -~32-,

Deberia mencionarse en esta conexidn que, alternativa
mente, podrian omitirse totalmente las palancas ~32- y las
barras selectoras -38- podrian acoplarse directamente a -
las armaduras de los solenoides.

La rotacibén restante del motor es decir hasta que se
detenga de nuevo por el dispositivo foto-sensible, causard
la traccidén de la tira de papel (no ilustrada) por el pi-
fién de espigas -22- y se repetird de nuevo el ciclo de --
operaciones arriba éscrito.

Experimentos con la perforadora, disefiada de acuerdo
con los principios de este invento, han demostrado que es
taba asegurado su funcionamiento duradero y-confiable aln
bajo condiciones de severa carga y velocidad.

Aparte de estas y otras ventajas, se comprenderd facil
mente que la construccidén aqui propuesta permite un alcan-
ce ilimitado de espaciamiento de retroceso (para fines de

correccidén de mensajes).Esto no era posible con los siste-
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mas hasta ahora conocidos.

Estas caracteristicas principalmente se atribuyen a
la construccidn integral, economizedora de espacio, que
comprende el engranaje de transmisién de tornillo sinfin
y el disco de leﬁas, embos montados sobre el mismo &rbol
de salida del motor, en combinacidn con la disposicidn de
barras selectoras desplazables, seglin se ha descrito an~
teriormente. :

Se apreciari con facilidad por los expertos en la -
técnica, a que pertenece el inﬁento, que pueden adoptar-
se diversas variaciones, modificaciones y mejoras sin --
apartarse de la idea y alcance del invento.

Asi, por ejemplo, el dispositivo foto-sensible pue-
de ser reemplazado por disposiciones de contactos mecéni
cos adecuados, acoplamientos o por dispositivos de memo-
ria electrdnica para alcanzar la rotacién exacta paso a
paso del motor.

La presente patente de invencidn recaerid sobre las

siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

l2.- Mejoras en perforadoras para teletipos y seme-
jantes, para punzonar sobre una tira continua, series de
perforaciones, codificadas de acuerdo con impulsos de en
trada eléctricos, comprendiendo un troquel punzonador, -
una serie de espigp s punzonadoras, asociadas con dicho -
troquel, una leva impulsads por motor, para hacer engra-
nar y desengranar alterﬁétivamente dichas espigas, hacién
dolas trabajar entre una posicidn operativa, en que las
espigas penetran en el troquel y una posicibén inoperativa,
en que las espigas se retiran dsde dicho troquel, medios
selectores para efectuar selectivamente la activacién Yy
desactivacién de las espigas y una rueda de pifidn de espi

gas para la traccidén de dicha tira, caracterizadas porque

dicho pifidn es movido por un engranaje de tornillo sinfin
acoplado é dicho motor.

22, Mejoras seglin la reivindicacidn primera, carac-
terizadas porque dicha leva y dicho engranaje de tornillo
sinfin estin montados sobre un &rbol de salida de dicho ~
motor.

32.,- Mejoras seglin la reivindicacién 28, caracteriza
das porque dicho engranaje de tornillo sinfin comprende -
una cantidad de roscas retiradas, adaptadas para engranar
con las espigas de dicho pifidn, siendo la disposicidn tal
que, por lo menos un par de espigas adyacentes estén siem
Pre engranadas por un par de roscas adyacentes.

48.- Mejoras segln la reivindicacidén 38, caracteriza

das porque el angulo de seccidn transversal de cavidad de

"
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dichas roscas varis de conformidad con la posicién angu
lar relativa de las respectivas espigas engranadas.

5&,- Mejoras seglin la reivindicacibén 48, caracteri

" zadas porque las roscas se extienden a lo largo de una
linea interrumpida.

62,- Mejoras segln la reivindicacidn 12, caracteri
zadas porque dicho medio selector comprende una serie de me
dios espaciadores desplazables previstos entre dicha le-
va y cada una de dichas espigas, estando acoplado cada -
uno de dichos medios espaciadores a un dispositivo elec
tro-meclnico, siendo la disposicidén tal que, durante la
activacidén de cada uno de dichos dispositivos, la respec
tiva espiga resulta, bien sea engranada o desengranada -
respecto a dicha leva y asi, o bien desplazada a dicha -
posicidn operativa, o retenida en dicha posicidén inopera
tiva de la misma.

2,~ Mejoras segln la reivindicacidn 62, caracteri-
zadas porque dicho medio espaciador comprende miembros -
alargados, acoplados a dichos dispositivos por medios de
palanca.

828,~ Mejoras segin la reivindicacidén 72, caracteri-
zadas porque un extremo libre de cada uno de dichos miem
bros alargados estéd adaptado para proyectarse y para ser
retirado respecto a un espacio, previsto entre una cabe-
za de una de dichas espigas y una superficie de percu~-
sién de un miembro de percusidn, accionado por dicha le-
va.

2,- Mejoras segln la reivindicacidén 82, caracteri-

e
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zadas porque dicho miembro de percusidn estd provisto de
un seguidor de leva de rodillo para desplazar el mismo a
dicha posicidén operativa y medios de muelle actuantes con
tra ello para hacer retornar el mismo a dicha posicidn in-
operativa.

102,- Mejoras segln la reivindicacidén 12, caracteri-
zadas por comprender ademés un disco con hendiduras sobre
dicho &4rbol de salida yuun elemento foto-sensible,asocia-
do operativamente con dicho disco con hendiduras y dicho
motor para detener el motor después de cada actuacibén del
mismo por los citados impulsos de enbtrada eléctricos.

1l12,~- Por @ltimo se reivindica como objeto sobre el
que ha de recaer la preesente Patente de Invencién que por
veinte afios se solicita registrar para Espafla,~ - = « - =

p o T
* MEJORAS EN PERFORADORAS PARA TELETIPOS Y SEMEJANTES

Todo conforme queda expresado en la presente Memoria

Descriptiva que consta de diecisiete hojas foliadas y es-

critas a miquina por una sola cara y planos que se acompa

fan.
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