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PATEN2S m  EUFENCXOIT

Pdrs "HAQUS3A »I3 COSER PERFIÍCCXOKAD¿\><, a  fav o r tí© KBFRÍÍY, 

S * a «» <3© n acion alid ad  españ ola , dom iciliaria  en VISO (Pon­

tev ed ra ), c a l le  de P aulino  F re irá  Pifio i r a ,  nfies. 24»

memoria d escriptiv a

La presen te  invención se  r e f ie r o  a  una máquina de co­

s e r  perfecc io n ad a, especialm ente apropiada p ara  lab o res -  

dom ésticas tan to  en pespunte re c to  como ©n s ig - s a g  y  por 

lo  tan to  ap ta  p ara  r e a l iz a r  do un modo s e n c i l lo  toda c la se  

do c o s tu r a s , bordados y zu rcidos c o rr ie n te s  en e l  hogar -  

con tocia cías©  d© h ilo s  y  t e j id o s ,  a s i  como con un mfyvimo 

da entreten im iento  y l a  mayor ausencia de a v e r ia s *  Con ~ 

o b je to  de conseguid lo s  f in o s  enunciados so  han in tro d u c i­

do una s e r ie  de Innovaciones en l a  construcción  de l a  raáqui 

n a, en su s  mecanismos y  su  correspondientes ©aplanamiento? 

a s i  como, l a  adopción d©l s istem a de lan zadora o se llan to  o 

de bobina cen tra l#

lo s  p lan os ad juntos i lu s t r a n  un ©¿ampio de e jecu c ión  

de una máquina do co se r  seg ó »  e s t a  invención#

En l a  h o ja  1 , s© rep re sen ta  l a  con figu ración  a n te r io r  

de l a  mencionada máquina por l a s  s ig u ie n te s  v i s t a s *  alzado 

p r in c ip a l ,  f i g »  1? v i s t a  su p e rio r  (p la n ta ) , f i g .  2 ? v i s t a  

l a t e r a l  derecha, f i g .  3? y  v i s t a  l a t e r a l  izq u ie rd a , f i g .  4 # 

En l a  h o ja  2 ,  l a  f ig #  5 rep resen ta  un corte  lo n g itu d in a l 

sogóa l a s  t r a z a s  in d icad as A—A, l a  f i g *  6 Correspondo a  una
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v i s t a  In fe r io r  do l a  p la c a  base do l a  máquina; l a s  f l g s .

7  y 8 i lu s t r a n  roapoc t i  vasten te  un corte  t r a n sv e r sa l  «

gegón l a s  in d icac ion es 1VB y  C-C.

E'n l a  h o ja  3» so  rep re sen ta  un corto  t r a n sv e r sa l  do l a  

p la c a , sogftn o l  plano » - 1>, f i f í .  9 7  un co rte  p a r c ia l  lon­

g itu d in a l aegón o l  plano A-A, f i f í *  10»

En l a  h o ja  *¡» so  i lu s t r a n  lo s  s ig u ie n te s  oortoss f i f í *  

1 ? , corto  lo n g itu d in a l sogfin o l  plano E-B, f i f í *  12  y  1.3, 

co rto s t ra n sv e r sa le s  segftn lo a  plahoa F y G ro sp e c tlv a -  

nsontoj y l a  f i f í *  1^ co rte  p a r c ia l  según o l  plano H-H, -  

e s  d e c ir  s in  l a  tapa su p e rio r  d o l b razo .

En lo s  p lan os mencionados se  ha supuesto  una máquina 

de co se r  denominada de base p lan a  y d e fin id a  por lo s  s i ­

gu ien tes elementos ro foronciados principalm ente en l a  -  

h o ja  1 {fifís* 1 , 2 ,3  y  4) .  Un brazo 1 con su s  elementos -  

complementarios, tap a  su p o iio r  1 * 1 ,  tap a  f r o n ta l  1 * 2 , 

tap a  a n te r io r  1 .3  y  tap a  p o s te r io r  1 *4 , que a lo ja  lo s  me­

canismos tío accionam iento a  p a r t i r  de un volante do mano 

2 h a s ta  l a  b a rra  do a g u ja  3 y « a  coxusifíuiont© en lace  con 

lo s  demás mecanismos y mandos que in teg ran  l a  máquina*

En i a  p arto  f r o n ta l  d e l b razo  so lo c a liz a n  io s  mandos 

do am plitud do l z ig -zo g  4 y  mando do p o sic ió n  do l a  agu­

j a  3 } e l  mando regu lad or de puntada 6, o l  ten so r d e l  h ilo  

7 , y l a  palan ca t i r a - h i lo  8. En l a  tap a  su p e r io r , e l  re­

gulador do p resió n  d e l p ro m é te la s  9 , lo® g u ía -h ilo s  10 

y 11 y e l  devanador 12* En l a  parto  p o s te r io r  d o l b razo , 

l a  p alan ca manual de e lev ac ió n  d o l p ré n sa te la s  13 7  eJ. -  

p o r ta -c a rre te s  14, acoplado en l a  tap a  p o s te r io r  1*4*. y 

en l a  parto  in fe r io r  f r o n ta l  d e l brozo , so b re sa le  d e trá s  

do l a  b a rra  do agu ja  l a  b a rra  de p ré n sa te la s  15 con su
3 0 .



correspondiente p ré n sa te la s  16«

E l brazo t ,  so  apoya por su  extremo v e r t ic a l  derecho 

(columna) sobre l a  p lafía-base  17* qua so p o rta  lo s  meca­

nismos de accionam iento d© l a  lanzadera* tran sp orto  d o l 

t e j id o  y  mando do p o sic ió n  d e l mismo 18 , p ara  co se r  y  -  

b o rd ar*

E l accionam iento p r in c ip a l  s® r e a l iz a  do l a  forma co­

nocida 9 per medio d o l vo lan te  2 ,  bión» por accionam iento 

a  p ed al o por motor u n iv e rsa l acoplado a l  b raso  do l a  -  

máquina en l a  g u la  19* f ig »  1 *

Por medio de lo s  en gran ajes cónicos 21 y  22 ( f i g »  5 ) , 

con r e la c ió n  de tran sm isión  1 :1  se  transm ito  e l  movimien­

to  c ir c u la r  continuo d e l  e je  p r in c ip a l  20 a l  e je  v e r t ic a l  

23» d isp u e sto  en l a  columna d e l brazo y montado sobre dos 

C a s t i l l o s  2k y  25 a lo jad o s  en lo s  s a l ie n te s  p re v is to s  a l  

e fe c to  en  e l  in te r io r  do l a  mencionada columba d©l brazo» 

do t a l  modo quo sobre ©1 extremo in fe r io r  d e l e je  23 va 

acop lada tina p ie za  do im pulsión o m anivela 26 ( f i g «  5 ,6  

y  7 ) que on cooperación con mía b i e l a  27» transform a e l  

movimiento c i r c u la r  continuo d© a q u e lla  en o tro  r e c t i l í ­

neo a lte rn a t iv o *  que sao transm ite por l a  a r t ic u la c ió n  28 

de l a  b i e l a  a  una g u ia  d e s liz a n te  29 sobre una corredera 

30» d isp u e sta  d eb a jo  de l a  p laca-b aso  17 y  en sentido  -  

lo n g itu d in a l de forma qao su  extremo a n te r io r  31 dispone 

de una crem alle ra  in fe r io r  que engrana con l a  p arte  su­

p e r io r *  de una rueda dentada 32* montada sobro un ej© 33 

tr a n sv e r sa l  a  l a  p la c a  b a se , ©1 cu a l l le v a  acoplado sobre 

su  extremo an te r io r  a l  a ir e  e l  im pulsor do lanzadora y 

a l  cu a l imprima ©1 movimiento de vaivén  de aprexitaadamen-



E l o jo  tr a n sv e r sa l  de l a  p la c a  33» f i g .  9 (h o ja  3 ) , 

l le v a  acopiado un d isc o  desmontable 3fit mediante e l  - 

cu a l l a  rueda dentada 32 y  e l  im pulsor do lanzadora 35 

son  oprimidos on se n tid o  a x ia l  con tra  un r e s a lto  d e l  -  

o jo» por medio do l a  su p e r f ic ie  cón ica c o n tra ! d e l  -  

d isc o  3b y  m  t o r n i l lo  de su jo cc ió n  36» de modo que I 0 3  

mencionados elementos queda» rigidaiisento unidos entro -  

s i  y  asegurado au  acoplam iento r íg id o  por medio do lo s  

dos pasadores 3 7 * Además» e l  mencionado d isc o  3*í t ien e  

por m isión  e l  p ro teger e l  engrane crem allera-ru ed a, con­

t r a  l a  en trada l a t e r a l  de cuerpos extraños y  l a  co n si­

guiente e lim in ación  de una p o sib le  cau sa  de a v e r ia s *

T a l como so  ha p re v is to  e l  mecanismo im pulsor do l a  

lan zadora 35 p o s ib i l i t a  e l  empleo de una lan zadera do -  

bobina c e n tra l , como se  ha represen tado  on lo s  f i g s .  9 

y  10 (h o ja  3 ) compuesta por lo s  s ig u ie n te s  elementos» 

p o rta-lan zad o ras (no rep re sen tad o ), c a r r i l  38 y  tap a  -  

do l c a r r i l  39.

E sto  sistem a do lanzadora o sc ila n te , req u iere  on -  

sen tid o  a x ia l  a l  p o rta -lan zad eras c ie r to  e sp ac io  que -  

debe hacerse  com patible con e l  s i t i o  que n ec e sitan  lo s  

órganos do accionam iento d e l tran sp ortad or d e l te jid o »  

que han do d ispon erse  muy ce rca  d e l accionam iento d o l -  

tran sp ortad or y  d o l soportam ionto d e l  p o rta - lan zad e ra s* 

E l  accionam iento d e l tran sp ortad or con movimiento re c ­

tan gu lar os e l  que r e s u l t a  más conveniente, como r e s u l­

tan te  de l a  transform ación  do un doble movimiento c i r ­

c u la r  tomado respectivam ente d e l  e je  v e r t ic a l  y  d e l p rin ­

c ip a l .  Kn l a s  t lah  9 y  10 so  ha designado por e l  nftaoro 

ko e l  r e fe r id o  tran sp o rtad o r , qtio van montado por medio
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10 ,

1 5 .

20.

23 .

30.

do dos to r n i l lo s  4 la  tifia piona soporte 42» l a  cu a l -  

s s  desp lan a por l a  acción  qu© c jo rccn  Xas correspon- 

d ie n te s  m anivelas 43 y 44 do lo s  dos árb o le s s itu ad o s 

debajo  de l a  p la c a  b a se . E l  árb o l de im pulsión 45» -  

s itu a d o  en l a  p a r te  p o s te r io r  de l a  p la c a  y que recibo  

a  su  vea e l  movimiento eso lia n te  de un e sc án tr ic o  t r ia n  

g u ia r  46, montado sobre e l  á rb o l p r in c ip a l 20 d e l  b raso , 

en combinación con tina h o rq u illa  47 que s© prolonga v e r-  

ticolm ente y  en su  extremo in fe r io r  48 se  a r t ic u la  a l  -  

{sancionado á rb o l de im pulsión 45 per medio de una ©ani­

v e la  4$ s o l id a r i a  a l  mismo, ( f i g s *  5» 6,8  y  tQ ). Por -  

o tr a  parto-, e l  á rb o l de e lev ac ió n  46, s itu ad o  p a r a le la ­

mente a l  de im pulsión 43, en l a  p arte  c e n tra l  derecha 

de l a  p la e a , re c ib e  s u  movimiento por medio de o tro  -  

excén tr ico  tr ia n g u la r  50» montado sobre e l  e je  v e r t i ­

c a l  23 , de accionam iento de l a  lan sad era  y  ©n combina­

c ión  con una h o rq u illa »  d isp u e sta  horiscntalm snto a  l a  

p la c a , con un puntó c e n tra l  52 da pivotam iento y  un -  

extremo 53 que s e  a r t ic u la  a l  á rb o l de e lev ac ió n  46 — 

por medio de un pasador d e s lig a n te  54 a  una manivela 55 

s o l id a r i a  a l  mismo ( f i g s .  5 ,6 ,7  y  10 ). E l  mencionado pa­

sad or 54 puede además embragarse y  desem bragarse a  voluntad 

por medio de un siste m a de p alan ca  56 y un mando 18 que 

sobresal©  por l a  p arto  su p e rio r  de l a  p la c a  base 17 (fi&  •

7) de t a l  forma que en l a  p o sic ió n  da embragado e l  á rb o l 

do e lev ac ió n  46 ( f i g .  6} recibo  un movimiento angular 

a lte r n a t iv o  que se  transm ite a l  soporte  d e l tran sp o rta ­

dor 42 en e l  movimiento v e r t ic a l  de e levación  y deseen- 

so ; m ientras que en l a  p o s ic ió n  do desembragado, dicho 
mecanismo queda s in  e fe c to  y  lo s  d ie n te s  d e l  tran sp or­

tador o cu lto s b a jo  l a  p la c a  de ag u ja , t a l  como in te r e sa

-  5 -



p ara  Xas operaciones do zurcido  y  bordado.

Costo complementario d e l mecanismo a n te r io r  se  ha -  

p r e v is to  un mecanismo de regu lac ió n  d o l tran sportador 

y  en consecuencia do Xa lon g itu d  de puntada ( f i g »  8) ,  

que en p r in c ip io  se  m a te r ia liz a  variando e l  centro  -  

d e l  g ir o  57 de l a  b i e l a  h? d isp u e sta  v o r tic a la e n tc  en 

e l  b raso  de l a  máquina y  que se  accion a convenientemen­

te por o i  correspondiente mando regu lad or do puntada 6 

desdo e l  e x te r io r  de l a  máquina» BX mencionado mando 

regu lad o r de puntada» se  compon© de una p ie z a  58 g ir a ­

t o r ia  «obro l a  pared l a t e r a l  de l a  columna de l a  máqui­

na y dotada de una ranura p rism ática  h o rizo n ta l por l a  

quo so puede d e s l i z a r  un dado 59* como soporto  d e l e je  

de g ir o  57 de l a  b i e l a  &7» segfin l a  p o sic ió n  angular 

d e l  mando regu lad or de puntada 6 con re la c ió n  a l  in d i­

os de su  e s c a la :  en l a  p o s ic ió n  cero» o l  dado 59 so 

d e s l i z a  por l a  co rred era  s in  tran sm itir  ningfin movi­

miento a l  tran sportador» e s d e c ir  lon g itu d  de puntada 

nula» pero a  medida que so  d e sp laza  de d ich a  p o sic ión » 

e l  dado feaOe descender o l  punto de g ir o  57 de l a  hor­

q u i l l a  magnitudes c re c ie n te s  h a s ta  un v a lo r  máximo y  

en ig u a l  sen tid o  crece  e l  desplazam iento an gu lar d o l 

á rb o l tran sportador *«5 y  en consecuencia l a  longitud  

de puntada»

S I  mando regu lad or de puntada 6f se  compone de un 

botón c i l in d r ic o  g ir a t o r io  sobre una aran dela  (co sq u i­

l l o )  6o, s o l id a r ia  en l a  pared f r o n ta l  de l a  columna 

y que accion a un c a e q u illo  c i l in d r ic o  in te r io r  61 con 

una ranura de le v a  Ó2 » que l im ita  e l  desplazam iento *  

lo n g itu d in a l de un e sp igo  t r a n sv e r sa l  63» en conexión
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coa un s iste m a  da p alan cas 6h y  65 quo actúan sobre 

l a  p ie z a  soporte  58 y  en i a  cu a l Sq puede d e s l iz a r  o l  

dado 59 qus so p o rta  o l  a jo  do g ir o  37 de l a  b ie la  4? 

y  en eooperacifi» con tm r e so r te  an tag o n ista  &6 que -  

5» perm ito t a l  funcida» a s í  jsísis© l a  ranura do le v a  62

e s t á  concebida de t a l  a sn era  que ©1 <3 je  c e n tra l  67 -  

que term ina extcriorm ente en un b o tín  63, s itu ad o  -  

eoncdatricaffioato en e l  mando regu lad o r de puntada 6» 

por im pulsos manuales puede d e sp laz a r  a l  e sp igo  tran s­

ió »  v e r s a l  63,  magnitudes in v e rsa s  a  l a s  conseguidas por

e l  mando regu lador da puntada» correspondientes a  l a  

p o sic i& a  d o l mando en avance *

Bn l a  h o ja  d© d ib u jo s  n& 4 so i l u s t r a  l a  incorpo­

rac ió n  en e l  brazo de l a  máquina» Objeto de p a te n te , 

1 5 ,  mecanismo p ara  r e a l i s a r  co stu ras en sslg-sag» de -

t a l  modo que e l  so p orte  pendular 69 ( f i g *  1 1 ) de l a  

b a r ra  de ag u ja  70 re c ib e  « a  movimiento tra n sv e r sa l  de 

am plitud v a r ia b le  y  simultáneamente a  su  normal des­

plazam iento r e c t i l ín e o  a lte rn a tiv o »  que rec ib e  de l a  

20» forma conocida, por ©odio d e l a j a  p r in c ip a l  20 y  no

represen tado  en lo s  d ib u jo s»  £ 1  mono leñado mecanismo 

d© s ig - s a f í  ostft accionado por un engrano conductor he­

l i c o id a l  7 1  montado o a  e l  o jo  p r in c ip a l  20, que tran s­

mito su  movimiento en l a  r o I so ld a  2 t 1 a  otro  engrane 

conducido 72 s o l id a r io  a  una e x c é n tr ic a  tr ia n g u la r  y 

ambos montados en  un e je  t r a n sv e r sa l  73, por encima 

d e l e je  p r in c ip a l  30* La e x c é n tr ic a  d e l  engrane condu­

cido  d e l  a ig -z a g  73, accion a a  ana h o r q u illa  7k s o l i ­

d a r ia  a  un o ja  75 , t r a n sv e r sa l  o in fe r io r  a l  e je  p rin ­

c ip a l  20, por medio d e l cu a l y  en su  p arte  an te r io r30*



v a  acop lada «na palan ca-sop orte  ?6  que rec ib e  lo s  ira- 

p u lso s tra n sv e rsa le s  que le  comunica l a  e x c é n tr ic a . La 

mencionada p alan ca soporto  ?6  l lo v a  s o l id a r io  en o l  -  

extremo su p erio r  do l brazo un oficien c i l in d r ic o  77 a l  

cu a l va  f i j a  una gu ía  p r ism á tic a  7®» soba?© l a  cu a l po­

d rá  d e s l iz a r s e  una p ie z a  corredora 79 desdo o l  contro 

té o r ico  d o l o jo  tr a n sv e r sa l  in fe r io r  75 a  un punto -  

máximo do l a  g u ia  78#

La p ie z a  corredora 79 formada por dos elementos c i ­

l in d r ic o s ,  e s t á  a r t ic u la d a  por e l  cuerpo do menor d iá -  

inentro a  una p alan ca  80 y  a  una p ie z a  do unifin 8t con 

e l  t ir a n te  82 que accion a ©1 soporte 69 de l a  b a rra  -  

do ag u ja  por medio de l a  a r t ic u la c ió n  83, { f l g s .  1 1 ,

12 y i*t)« Al mismo tiempo l a  op osic ión  do l a  p ie z a  co­

rred o ra  79 sobre l a  g u ia  p r ism á tic a  78 puedo re g u la rse  

manualmente por medio de un Juego de p alan cas 84 y  05# 

accionadas desdo e l  e x te r io r  por s i  mando de amplitud 

d e l  z ig -z a g  4 p ara  obtener d i s t in to s  anchos de l a  cos­

tu ra  s ig - z a g  y  cuyos v a lo re s  so  r e f le ja n  en una e sc a la s  

o b ián , queda reten id o  en una determ inada p o sic ió n  por 

l a  acción  de una aran d ela  do p re sió n  86 montada sobre 

a l  o jo  87 d o l mando d o l z ig -zo g  4 ( f i g * -  13)#

La p alan ca  interm edia 85 d o l mando do am plitud d e l 

a ig -z a g  4,  de forma tr ia n g u la r  se  ha dotado de un ro ­

d i l l o  88 y  un muelle 89» f i e  14* p a ra  un p o sib le  ac c io ­

namiento d e l  z ig .z a g  por medio de un d isp o s it iv o  auto­

m ático de u lte r io r  in corporación  y  accionado en l a  con­

veniente re la c ió n  de tran sm isión  por medio d e l s in f in  

90 constru ido  sobre e l  e je  73 d e l engrano conducido — 

d e l z ig -z a g  7 2 #
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Finalm onío, l a  g u la  p r ism á tic a  78 e s t á  a r t ic u la d a  

iaferio rm en ie  a  una p alan ca de maniobra 9 1 , l a  cual 

por medio de una e x cé n tr ica  92, su  e je  87, l a  acción  

d e l muelle 93, y su  correspondiente mando de p o sic ió n  

5 (concén trico  d e l mando de amplitud d e l s ig - s a g  h )t 

puedo re g u la r se  angularmente con re la c ió n  a  l a  palan­

ca soporto  76, de t a l  manera qu© e l  ancho do l a  cos­

tu ra  a ig -ssag , s® re p a r ta  uniformatíonta a  ambos lados 

de un plano medio o bxéii quedo h ac ia  un so lo  la d o , y a 

so a  a  l a  iz q u ie rd a  o a  l a  derech a.

D e sc r ita  su ficien tem en te l a  n a tu ra laaa  de l a  inven­

c ió n , indicamos que la® misma podrá r e a l iz a r s e  con lo s  

m a te r ia le s , dimensiones y  form atos que más in te re se  

s in  v a r ia r  j a  e se n c ia lid a d  de l a  misma, y  a  t a l  f in ,  

s e  s o l i c i t a  su  e x c lu s iv id ad , por término de VEINTE -  

A§0S f seg áa  lo s  d ib u jo s re fe re n d ar io s  y  l a s  sigu ien ­

te s  re iv in d ic a c io n e s«

SElfXHDlOAGIOMJS

!& .-  "MAQUINA SE COSER PERFECCIONADA", c a ra c te r iz a d a  

porque l a  tran sm isión  entre e l  e je  p r in c ip a l y  l a  lan ­

zadora se  r e a l i z a  por un juego do engranajes cónicos 

con r e la c ió n  de tran sm isión  1 ;1  a  un e je  v e r t ic a l  a le ­

jad o  en l a  columna d o l brazo do l a  máquina y sobre e l  

c u a l, v a  acoplada in teriorm ente una p ie z a  de im pulsión 

o m anivela que en cooperación  con una b ie l a  tra n sfo r­

ma ©1 movimiento c ir c u la r  continuo de aquel ©n otro  

r e c t i l ín e o  a lte rn a t iv o  qus se  transm ite por l a  o tra  

a r t ic u la c ió n  de l a  b i e l a  a  una gu ía  d ea íizan to  sobre 

una co rred era , d isp u e sta  d eb ajo  de l a  p la c a  baso y en 

sen tid o  lo n g itu d in a l, d© modo que su  extremo a n te r io r



10

5*

lo .

13.

20 .

23*

dispono do «na crem allera  in fe r io r  que engrana con l a  

parto  su p erio r  do una rueda dentada montada sobro un 

e je  t ra n sv e r sa l a  l a  p laca-b ase»  e l  cu a l l le v a  aco­

plado sobre su  extremo (a n te r io r )  a l  a ir e  e l  im pulsor 

do lan zadera y a l  cu a l imprime e l  movimiento do v a i­

vén c i r c u la r .

2 * . -  «MAQUINA DK COSEN REFECCIONADA” , aegfin re iv in ­

d icac ió n  a n te r io r , c a ra c te r iz a d a  porque o l  extremo l i ­

bro d e l ©je tr a n sv e r sa l  de l a  p laca» l le v a  f i ja d o  un 

d isc o  desmontable mediante e l  cual» l a  rueda dentada 

y e l  im pulsor de lanzadera» son oprimidos en sen tido  

a x ia l  con tra  un r e s a l to  d o l a jo ,  por medio do l a  su­

p e r f ic ie  cón ica c e n tra l  d e l  d isc o  y  un to r n i l lo  de su­

je c ió n , de modo que lo s  mencionados elementos quedan 

rígidam ente unidos entre s i  en su  movimiento de vaivón . 

3 * . -  «MAQUINA de COSER PERFECCIONADA", segftn r e iv in d i­

cacion es a n te r io re s , c a ra c te r iz a d a  porque o l  d isc o  -  

desmontable d e l impulsor de lan zadera , ademas de su  

función a n te r io r , tien e  por m isión ©1 p ro teger e l  en­

grano crem allera-ru ed a, co n tra  l a  entrada l a t e r a l  de 

cuerpos extraños y  de l a s  p o s ib le s  a v e r ia s  que podrían  

ac a rre a r  lo s  mistaos.

«MAQUINA m  COSER PERFECCIONADA” , segón r e iv in d i­

cacion es a n te r io re s , c a ra c te r iz a d a  porque l a  d is p o s i­

ción  d e l mecanismo im pulsor de lan zad era , p o s ib i l i t a  

e l  empleo de una lan zadera de bobina c e n tra l , u sual 

on e l  mercado, en lo  que se  r e f ie r o  a  lo s  elementos -  

no mencionados, t a le s  come e l  p orta-lan zad era» e l  ca­

r r i l ,  tap a  do C a r r i l ,  o te .

34, -  «MAQUINA »E COSER PERFECCIONADA” , Segón r e iv in d i-
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caoionos a n te r io re s , c a ra c te r iz a d a  por un tran sp o rta­

dor tía l t e j id o  dotado d© movimiento rec tan g u lar  (e le ­

v ac ió n , avance, descenso y  re tra e o s  o) re su lta n te  d© 

l a  t r a n s í  om ae ión  do un doblo movimiento e ir u c la r  to­

mado re sp e c t lv a se n ta  d e l o j s  v e r t ic a l  y  d e l  p r in c ip a l .  

66, -  «MAQUINA HS COSER PERFECCIONAS A1* , sügfkí r e iv in d i­

cac ion es a n te r io re s ,  c a ra c te r iz a d a  porque e l  tran spor­

tador d e l  te jid o  v a  montado, de l a  forma, conocida por 

dos t o r n i l lo s  a  una p ío s  a  so p o rte , l a  cu a l se  de a p la ­

za por l a  acc ió n  que e je rc e n  l a s  correspondien tes ma­

n iv e la s  de lo s  dos á rb o le s  s itu ad o s debajo  do l a  p la ­

c a -b a se . E l  árb o l de im pulsión , s itu ad o  on l a  parto  

p o s te r io r  y  que rec ib e  a  su  vea e l  movimiento o sc ila n ­

te do un eso& ntrico tr ia n g u la r  montado sobre e l  árbo l 

p r in c ip a l  d e l b razo , en  combinación con una h o rq u illa  

que se  prolonga varticalm ent©  y  en su  extremo in fe r io r  

so  a r t i c u la  a l  mencionado á rb o l de im pulsión por medio 

do una m anivela s o l id a r i a  a l  mismo. Por o t r a  p a r to , -  

e l  á rb o l do e le v ac ió n , s itu a d o  paralelam ente a l  do -  

im pulsión on l a  p ar to c o n tra ! derecha de l a  p la c a , -  

rec ibo  su  movimiento, por so d io  do otro  ©ncfintrico -  

t r ia n g u la r , montado sobro e l  e je  v e r t ic a l  da acciona­

miento de l a  lan zad era y  ©n combinación con una horqui­

l l a  d isp u e s ta  liorizon talaan to  a  l a  p la c a  con un punto 

c e n tra l  do pivo¿am iento y  un extremo qus »© a r t ic u la  

a l  á rb o l de e lev ac ió n  por medio do una m anivela s o l i ­

d a r ia  a l  mismo.

7 » . -  «MAQUINA »E COSER PERFECCIONABA''» se g ó »  r e iv in d i­

cacion es a n te r io r e s , c a rá c te r  imada por que e l  extremo 

do l a  h o r q u il la  a r t ic u la d o  a l  á rb o l do e lev ac ió n  puede

-  11 -
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embragarse y  desem bragarse a  voluntada por medio do 

un pasador d e s liz a n te  accionado por un sistem a de -  

palan cas y  un mando que so b re sa le  por l a  p a rte  supe­

r io r  do l a  p laca-b ase»  de t a l  modo que en l a  p o sic ió n  

do embragado e l  á rb o l do o lavación  rec ib e  un movimien­

to  c ir c u la r  a lte rn a t iv o  que se  transm ite a l  soporte -  

d o l tran sp ortad or en e l  movimiento v e r t ic a l  de e lev a­

c ió n  y descen so ; m ientras qjm on l a  p o sic ió n  de desem­

bragado, dicho mecanismo queda s in  acción  y  lo s  d ien­

te s  d e l  tran sp ortad or o cu lto s b a jo  l a  p la c a  do ag u ja *

8* « -  «MAQUINA IM¡ COSES PERFECCIONADA*, eegón r e iv in d i­

caciones a n te r io re s , c a ra c te r iz a d a  porque l a  reg u la­

c ión  d o l tran sportador y en consecuencia do l a  lo n g i­

tud de puntada» se  ©fectfta variando e l  cen tro  do g iro  

de l a  b ie la  d isp u e s ta  verticalm on te en e l  brazo de l a  

máquina*

9 » ,~  «maquina m  COSER PERFECCIONADA*, segón r e iv in d i­

cacion es a n te r io re s»  c a ra c te r iz a d a  porque l a  v a r ia c ió n  

d e l  cen tro  de g iro  de l a  b ie l a  (re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ) , 

se  r e a l iz a  por medio de un mecanismo que se  accion a -  

convenientemente desdo e l  e x te r io r  do l a  máquina por 

e l  correspondiente mando regu lador do puntada.

1 0 * .-  «MAQUINA de COSER PERFECCIONADA1',  segfin r e iv in d i­

cacion es a n te r io re s , c a ra c te r iz a d a  porque e l  mecanis­

mo regu lad o r de puntada se  compone do una p ie z a  g ir a ­

t o r ia  sobre l a  pared l a t e r a l  de l a  columna de l a  máqui­

na y  dotada de una ran u ra p r ism á tic a  h o r izo n ta l (co­

rre d e ra ) , p e r  l a  cu a l se  puedo d e sp laza r  un dado cora- 

so p orte  d e l e je  de g ir o  do l a  b ie la ,  seg ó »  l a  p o sic ió n  

d e l  mando regu lador de puntada con re la c ió n  a l  indico



de su  e s c a la *

i l » * »  «MAQUINA DE COSI® PERFECCIONADA»', según re iv in ­

d icac io n es a n te r io re s , c a rac te r iz ad a »  porque ©1 dado 

de l a  re iv in d ic ac ió n  a n te r io r  s© d e s l i s a  por l a  corre­

d era  s in  tra n sm it ir  ningún movimiento a l  tran sp o rta­

dor cuando e l  mando se  encuentra ©a su p o sic ió n  cero ,

©s d e c ir  lon g itu d  do puntada n u la ; pero , a  metilda que 

se  d o sp la sa  de dicita p o sic ió n  ©1 dado Mac© descended 

e l  punto de g ir o  de l a  h o rq u illa  magnitudes era c ien to s 

h a s ta  un v a lo r  máximo y  en ig u a l  sen tid o  croco o l  d es­

plazam iento angular d e l á rb o l tran sp ortad or y  ©n conse­

cuen cia l a  lon g itu d  de puntada*

12 . ¿  ''MAQUINA m  COSER PERFECCIONADA” , según re iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s , c a ra c to r ia a d a , porque e l  mando 

regu ladro  d© puntada so  compone tío un mando c i l in d r i ­

co s itu ad o  s a  l a  parto  media tí© l a  columna, g ir a to r io  

(ap ro x . 270 g r « )  sobro un c o sq u il lo  s o l id a r lo  on l a  

pared f r o n ta l  tío l a  columna y que accion a un c a eq u illo  

in te r io r  con una ranura do le v a  que lim ita  o l  d e sp la ­

zamiento lo n g itu d in a l do tai e sp igo  tr a n sv e r sa l  on co­

nexión coa un sistem a d s p alan cas que actúan  sobre l a  

p ie z a  soporto  y  sn  l a  cu a l se  puedo d e s l iz a r  e l  dado 

qu© so p o rta  e l  o jo  do g ir o  tí© l a  b io ia  y  en cooperación 

coa un re so r te  an tag o n ista  quo penal te  t a i  función .

13&«MAQUINA DE COSER PERFECCIONADA”,  según re iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s , c a rao te r iz a d a  porque l a  ranura» 

le v a  e s t á  concebida do t a l  manera, qu© ©1 o jo  c e n tra l 

que term ina en un botón s itu a d o  concéntricam ente on 

o l  mando regu lador tía puntada» por im pulsos manuales 

puede d e sp laz a r  e l  mencionado e sp ig o  tr a n sv e r sa l , ®ag-
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« itu d e s  In v ersas a  l a 3 conseguidas por e l  mando r e -  

guiador de puntada y en consecuencia consegu ir l a  *  

in v ersió n  de puntada correspondiente a  l a  p o sic ió n  

d e l  atando on avance#

ík * t ~  «MAQUINA BB COSES PERFECCIONADA", según r e iv in ­

d icac io n es an te rio re s»  c a ra c te r iz a d a  por l a  incorpo­

rac ió n  en e l  brazo de l a  máquina de un mecanismo pa­

r a  hacer c o stu ra s  en s i | j- z a g , de t a l  modo que e l  so­

p orte  pendular de l a  b a rra  de ag u ja s  rec ib e  un movi­

miento tr a n sv e r sa l  de am plitud regu lab le#

1 3 » * *  «maquina DE COSER PERFECCIONABA", según r e iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d a  porque e l  meca­

nismo do z ig -z a g  e s t á  accionado por un engrane conduc­

to r  h e lic o id a l»  montado en e l  e je  p r in c ip a l  d o l b ra­

zo*. que transm ite su  movimiento en l a  r e la c ió n  2* 1 -  

a  otro  engrane conducido s o l id a r io  a  una e x cé n tr ica  

tr ia n g u la r  y ambos montados en un e je  t r a n sv e r sa l  a l  

brazo  por encima d e l e je  p r in c ip a l*

1 6 » .-  «MAQUINA DE COSER PERFECCIONABA"» según re iv in ­

d icac io n es a n te r io re s , c a ra c te r iz a d a  porque l a  ex­

c é n tr ic a  d e l  engrano conducido d e l z ig - z a g , acciona 

una h o rq u illa  s o l id a r la  a  un e je  tra n sv e r sa l  e in fe ­

r io r  a l  ©jo p r in c ip a l»  por medio do l cu al y en su  -  

parto  an te r io r  va acoplada una p alan ca-sop orte  que -  

r e c íb e lo s  im pulsos tra n sv e r sa le s  que le  comunica l a  

e x cé n tr ica *

17»#- «Maquina de coser PERFECCIONADA", según r e iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d a  porque l a  mencio­

nada palan ca-sop orte  l le v a  s o l id a r io  en e l  extremo -  

d o l brazo un núcleo c i l in d r ic o  h o r izo n ta l a l  cu a l va

-  14 -
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tf l j o  tssi& g u la  p r ism á tic a  sobre  l a  c u a l podrá d e s l iz a r — 

s© «na p ie s a  corredera desde e l  cen tro  te ó r ic o  d e l e jo  

tr a n sv e r sa l  in fe r io r  a  m  punto máximo de l a  palan ca -  

de g¡ig-zag»

X8s * -  «MAííOXKA DE CC3SBS m am cúX m m A », seg&a re iv in d i.-  

c a c ic a s s  a n te r io re s»  c a ra c te r iz a d a  porque l a  p ie z a  co­

rre d e ra  formada por dos elementos c i l in d r ic o s ,  e s t á  -  

a r t ic u la d a  p er e l  cuerpo de menor diám etro a  «na p a lan ­

c a  in term edia y  a  una p ie z a  de unión coa e l  t ir a n te  -  

qtte acc io n a o l  soporte de l a  bari'a  d© qgujo.»

19.  -  "MAQUINA BB COSER PEEFECC20MaI)4»# sog^a  r e iv in d i­

cacion es an te rio re s»  ca rao tc riaa tía  porque l a  p o s ic ió n  

do l a  p ie z a  corredora sobre l a  g u ía  p r ism á tic a  puedo -  

re g u la r se  jaanualiBeat© por' medio de un Juego Úú p alan cas 

accionadas desde e l  e x te r io r  -  m odo do am plitud d e l -  

z ig - a a g  -  p a ra  obtener d is t in to s  anchos d e l z ig -za g  y  

cuyos V alores so r e f le ja n  en tma o sé a la *

20 . -  "MAQUINA PE COSES PBHHvCCZaKAlJA'', seg ó »  r c iv ln d i-  

caoiauos a n te r io re s»  C aracterizad a  porque e l  mando de 

am plitud queda reten id o  en una p o sic ió n  determinada» 

por l a  acción  do ana aran d e la  de p resió n *

S i l . -  "MaqUINa BE- coses PSIí feo C ION apa "» s-ogñn re iv in d i­

cacion es a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d a  porque l a  p alan ca  -  

in term edia d e l mondo tío am plitud, da forma, tr ian gu la r»  

so ha dotado do un r o d i l lo  y  un su s  l í e  de ten sió n  p ara  

un p o s ib le  accionam iento d e l  s ig - z a g  por medio do un -  

d is p o s i t iv o  autom ático d© u l t e r io r  Incorporación  y  ac­

cionado en  l a  conveníante r e la c ió n  d s tran sm isión  por 

medio d s l  s in f in  oam tm xiáo sobre e l  o jo  d e l engrane -  

conducido d e l s ig - a a g *
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22»#- «MAQUINA BE COSER PEEFECCXONAÍJA” , según r e iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d a  porque l a  g u la  -  

p r ism á tic a  e s t á  a r t ic u la d a  in feriorm ente a  una p alan ­

c a  de maniobra, l a  cu a l por medio de una e x c é n tr ic a , 

su  e je ,  l a  acción  do un muelle y su  correspondiente -  

mando de p o sic ió n  (con cén trico  a l  mando de am plitud *  

d e l a ig - a a g ) ,  puede re g u la r se  con re la c ió n  a  l a  p a lan ­

ca-soporte» de t a l  manera que e l  ancho de l a  co stu ra  

ssig-ssag so  rep arto  tubiformemente a  ambos lad os de un 

plano medio o b ión  quedo h ac ia  un so lo  lad o , y a  s e a  a  

l a  iz q u ie rd a  o a  l a  derecha»

2 3 » ,*  «MAQUINA m  COSER PERFECCIONADA"*

Según se  doecribe y  r e iv in d ic a  en l a  presento  Memo­

r i a  D e sc r ip tiv a , quo co n sta  de DIECISEIS h o ja s»  mecano­

g ra f ia d a s  por una s o la  do su s c a ra s  y  lám inas do dibu­

jo s  que 3ua ilu stra n #

M adrid,' fi JUN.-1Q77
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