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| Egte invento se refiere a zriéquinas o aperos culti-
vadores de la tierra, della clagse que comprendé ung porecidén
de bastidor que se extiende transverselmente a la direccidn
pretendida de desplazaﬁrlento' obera’civo de la miquina, estan-

do dispuegto al menos un miembro de la'bqreo'de la .tiervra pa~

‘ra girar alrededor de un eje que se extiende hacia arriba
‘en una direceidn y estando dispuesto al menos un miembro de
{ .

!laboreo de la tierra para girar alrededor de un eje que ss&
‘ extiende hacia arriba en la direccidn opuesta, estando so-
portedos dichos miembros de laboreo de la tierra por la por
c¢idn de bastidor y estando provisto cada uno de ellos con
al menos un UWtil cultivador.

De acuerdo con un aspecto del invento se crea una
miquina cultivadora de la tierra de la clase indicada, en
que el eje de rotacién de cada miembro de laboreo de la tie-
rré est4 dispuesto sustancialmente en posicidn vertical du~
rante la utilizacién de la mdquina, y en que cada dtil cul-
tivador comprende una porcidn sustancialmente recta que se
extiende oblicuamente hacia abajo yrhacia fuera con respec-
to al eje de rotacidn del correspondiente miembro de laboreo
de la tierra, estando unids dicha poreidn mediante una por-
cidén inferior que estd orientada hacia delante con respecto
2 la direccidn pretendida de rotacidn operativa del mismo
mieabro de laboreo de la tierra.

Para una mejor comprénsidn del invento, y para
mostrar el modo en gue el mismo puede ser llevadc a ecfecto,
se hard referencia ahora, a tiItvlo de ejemplo, a los dibujes
anejos, en log cualex:

Lz figura 1 es une vista en planta de una mdguinas

0 vn apero cultivador de la tierra de acuerdo con el inven-
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b0, conectado a la parte trasera de un tractor agricola;

La figura 2 es una vista en «lzado labteral mirsn-
do en la direccién indicada por una flecha II en la figura
1; . |

La figura 3 es una seccidn, a una escala aumentada,
tomada sobre la linea III-III en la figura 1;

. La figura 4 es una seccién, a una escals aumenta-
da, tomada sobre la linea IV-IV en la figura 1; -

La figura 5 es wna seccién, g una escala aumenta-
da, tomada sobre la linea V-V en la figura 1;

La figura 6 es una seccién, a una escala aumenta-
da, tomada sobre la 1fnea VI-VI en la figura 4;

La figura 7 es wna vista en alzado mirando en le .
direccién indicada por una flecha VII en la figura 6;

Ta figura 8 es una vista en alzado mirando en la
direccidén indicada pbr una flecha VIII en la figura 6;

La figura 9 es wna vista en alzado en seccidn que
ilustra wna estructurd y disposicidén de fijacidn alternati-
va de algunas partes de la méquina;

La figura 10 es wma vista en planta, con partes su
primidas, que ilustra wna estructura y disposicidn alterna-
tiva de otras partes de la mdgquina;

La figura 1l es una vista en planta que ilustra
una miquina o apero cultivador de la ticrra, alternativo,
de acuerdo con el invento, conectado a la parte trasera de
w fractor agricola;

La figura 12 es una vista en alzado laberal miran-
do en la direccidén indicada por ma Fflecha XIT en la figu-
ra 11;

Ia figura 13 es principalmente uns seccidn, a una
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.l_escale awmentadz, tomada sobre la linea XIII-XIII en la fi-

gura 1ll.

xLa figura 14 es wa seccibn tomada sobre la lines

XIV-XIV en la figura 13;

La figura 15 es una seccibn, a una escala aumen-
tada, tomada sobre la linea XV-XV en la figura 11;

La figura 16 es una vista en planta, a una escala
aumentada en comparacidén con las figuras 11 y 12, que ilus-
tra una porcibn de bastidor de la miquina, y partes de una
transmisién que estén contenidas en ella, con mayor detalls;

Lo fighra 17 es wa seccién tomada sobre la lines
XVII-XVII en la figura 16;

La figura 18 es una seccidén tomada sobre la linea
XVITI=-XVIII en la figura 15; ¥

Lo figura 19 es una vista en alzado delantera, a
una escale aumentada, mirando en la direccidn indicada por
wna flecha YIV en la figura 1l.

Haciendo referencia a los dibujos anejos, la méd-
quina o apero culbtivador de la tierra que se ilustra en las
figuras 1 hasta 10 de los mismos, es una miquina que estd
destinada para el cultivo de la tierra hasta una profundidad
que es significativamente mayor que la lograda, por ejemplo,
mediante vn arado durante operaciones de cultivo cénvenciaw
nales, siendo raremente eficaz dicho cultivo convencional
a cualquier profundidad por debajo de la superficie de la
tierra mayor de 22 a 25 centimebtros. La méquinas de las fi-
guras 1 a 10 de los ditnjos tiene una porcidén de bastidor
hueco 1 que se extiende transversalmente, y usuelnente de
modo sustancialmente perpendicular, a la dircecién pretendi-

da de desplazamiento operativo de la méquina, que estd indi-
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| cada por una flecha A en las figuras 1 y 3 de los dibujos, y

gimilarmente, con :éSpecto a una forma Qe realizacidén adi-
cional, en la figura 11 de los dibujos. Cuatro &rboles 2
dispuestos verticalmente o sustancialmente de modo vertical,
estdn montados de modo.capaz de girar en la poreién de bas-
tidor hueco 1 ¥y estén distanciados regularmente unos de obros
a 1o largo de la longitud transversal (a la direccidén A)de
la porcién de bastidor 1. EL extremo‘més inferidr de cada
érbol 2 lleva wm correspondiente miembro de laboreo de la
tlerra, que estd indicado generalmente por la referencia 3,
teniendo la parte superior de cada miembro 3 la formé de wn
soporve 5 que es de configuracién hexagonal irregular tal
como Se ve en vista en planta (figura 6). EL centro de ca-
da soporte 5 tiene wn cubo 4 estriado interiormente, cuyas-
estrias cooperan con las estrias exteriores acopladas sobre
una poreién inferior que sobresale hacia abajo del respecto
drvol 2 (véase figura 4). Aungue, tal como se acaba de men-
cionar, cada soporte 5 es realmente de configuracién hexa-
gonal irregular, puede ser considerado como gue tiene wma

configuracién bésicamente trismgular, estando cortada cada

una de las tres esquinas del tridngulo. Tres barras metAli-

cas 6 cada wna de las cuales tienen wma seccidn transversal
con forma de canal invertido, tienen sus bases més superio~
res fijadas rigidemente a la superficie més inferior del co-
rrespondiente soporte 5 de manera que se exbtienden sustan-

cialmente en direccibn radial hacia fuera desde cerca del

drvol 2 y del cubo 4 implicados hasta una colocacidn sustan~
cialmente coincidente con un borde correspondiente de los

tres bordes decl soporte 5, que estén Teormados por la vebi-

rada por corte de las tres esquinas del "tridngulo®. ILos

e e ein
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|_limbos de cadé barra 6 sobreszlen de este modo hacia abajo
en direccién a‘la superficie del suelo desde por debajo del
corréSpondiente soporte 5. Los extremos radialmente mis ex-
teriores de las tres barras 6 de cada soporte 5 que sustan-
cialmente estdn alineadas con los tres bordes antes mencio-
nados de dicho soporte estén dispuestos a cortas distencias
- hacie delante de los puntos centrales de estos bordes con
respecto a la direccidén pretendida de rotacibn operativi del
miembro de laboreo de la tierra Q.implicado (véase figura-
6). 7

Un soporte 7 estd fijado entre ios limbos de rads
barra 6 junto al extremo radialmente més exterior de esa ‘oa-
rra y se verd en los dibujos que los tres soportes 7 de ca-
da. miembro 3 divergen hacia abajo ¥y hacia fuera desde el so-
porte 5 implicado con respecto al eje longitudinal del res-.
pectivo drbol 2. El eje longitudinal de cada soporte T est4
contenido sustencialmente  en un pleno que también contiene
el eje longitudinal del correspondiente &rbol 2, Unas por-
ciones superiores con forma de tira 8 de Gliles cultivado-

res 9A estdn fijedas al soporte 7 inclinado hacia abajo, en

,A relacidn paralela y superpuesta con €1, por pares de per—

nos 8A que son hechos entrar a través de orificios en ali-
neacién formados cerca de las parfes superiores y partes
inferiores de las partes superpuestas. Las anchuras de las
porciones con forma de tira 8 se extienden sustancialmente
de modo tangencial. con respecto a cfreulos imaginarios cen-
trados sobre los ejes de rotacién de los correspondientes
miembros de laboreo de la tierra 3. Los extremos més infew
riores de las porciones con forma de tira 8 estén doblados

para formar porciones 9 que estdn orientadas hacia delante
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| desde dichas'porciones 8 con reSpecfo e las direcciones pre-
tendidas de rotacién operativa de los correspondientes mieme
bros 3. Las porciones 9 se extienden también sustancialmente
de modo tangencial con respecto a cifrculos imaginarios gue
estdn centrados sobre los ejes de rotacidén de los correspon—
dientes miembros 3. Tal como se ve en la figura 6 de los di-
"bujos, un plano que contiene el eje de rotacidén del miembro
3 implicado y el eje 1ongitudina1 inelinado hacia abajo G=
una de las porciones en forma de tira 8 est4 inclinado conm
respecto al eje longitudinal de la correspondiente porcidn
de dtil 9 en un dngulo que tiene una magnitud no infericr

a 502 y no superior a 702,

Cada porcidn de ¥til 9 soporta de manera separa-
ble uma cuchilla terminada en punta 10 del Util 94 implica~
do. Cada cuchilla 10 tiene una sﬁpefficievinferior curvada
de manera convexa que Se apoya contra el borde superior cén
cavo ancho de la porcién de Gtil 9 que la soporta. Cada cu~
chilla 10 es de configuracién ala;gada y tiene una longitud
¥y una anchura tales gue la porcién 9 que la soporta esté

colocada totalmente dentro de un circulo imaginario cuyo

| centro coincide con el eje de rotacién g (figura 3) del miem

bro 3 implicade y que contiene el punto radialmente més ex—

terior juntc a un lado de la cuchilla 10 . (véase figura 6).

| Puede verse en las figuras 7 y 8 de los dibujos que la re-

gién de transicidn entre cade porcién superior & de Gtil
con forma de tira, y la correspondiente porcién inferior de
Gtil 9 estd colocada directamente detrds de una parte supe-
rior de la cuchilla 10 implicada, con respecto a la direc—
cidn pretendide de rotacibn operative del correspondionie

miembro 3. Se prefiere que un dngulo no menor &e sustancial-
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| mente 102 y no mayor de sustancialmente 162 sea abarcado en-
tre el eje longitudinal de cada porcidén de til con foma de
tira 8 y el eje de rotacién g del correépondienﬁe miembro 3
junto al punto de interéeccién entre esos ejes. Una tangen-
te al punto central de la superficie curvada convexa de ca~-
da cuchilla 10 intersecta a la horizontal en un dngulo de
sustancialmente 452 y cada cuchilla 10 subtiende un dngulo
entre sustancialmente 70§ y sustancialmente 802 junto a su
propio centro de curvatura.

La figura 9 de los dibujos ilustra uné disposicidn
alternativa para fijar las porciones de Util con forma de
tira 8 a los soportes 7. Tal como se ilustra en la figura 9,
el perno superior 8A estd reemplazado por wna espiga rompi-~
ble 8B de menera que, en el caso de wna excesiva resisten-
cia al avance del Wil OA implicado a través de la tierra,
la espiga 8B se romperd y el Util 9A serd entonces capaz de
ceder eldsticamente hacia arriba y hacia atrds con respecto
a la direccidén de rotacidén del correspondiente miembro 3 en

ese momento, alrededor del perno inferior OA que actuard

como wn pivote. In una disposicidén alternativa que no estd

ilustrada, los Utiles 9A son mantenidos en sus posiciones
operativas por fuertes resortes, siendo dichos resortes, no
obztante, capaces de ser superados para permitir gue los
dtiles 9A cedan hacia arribe y hacia atrds cuando se encuen-~
tren con excesivas resistencias a su avance a fravés de la

tierra. Cada cuchilla 10 estd fijada a la correspondiente

poreibn de Ubil inferior 9 por dos pernmos 11, de los cuales
el inferior estd colocado principalmente delante del supe-

rior con respecto a la direccidn pretendida de rotacidn opew

{ rativa del correspondiente miembro de laboreo de la tierra
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11 tienen cabezas avellanadas pafa impédir que dichas cabe~-
zas sobresalgan de las superficies curvas delanteras cénca-
vas de las cuchillas 10, Cualquier cuchilla 10 que esté de~
teriofada 0 que resulie desgastoda en un grado excesivo pue-
de ser reemplazada ripida y fdcilmente, liberando meramente
las tuercas que-cooperan con los véstagos de los pernos 1l.
La figura 10 de los dibujos ilustra wna disposicidén alterni-
tiva para conectar las cuchillas }O con las porciones de 1ihil
inferiores 9. In la forma de realizacidn de la figura 10 de
los dibujos, los agujeros en las porcioneé 9 que cooperan
con los: pernos traseros superiores 1l estén formados comc
rendijas arqueadas 13 cuyos ceniros de curvatura coincidev
con los ejes longitudinales de los respectivos pernos delan-
teros inferiores 11, Un perno de sujecidén 12 puede ocupaxr-
cualquier posicién escogida entre un nimero de difcrentss
posiciones a lo largo de cada rendija arqueada 13, y la po-
sicidén particular que se escoja establecerd el ajusta angu-

lar de la cuchilla 10 implicads alrededor del eje longitudi-

es mantenida insertando y apretando el perno trasero supe-
rior 11, una vez que se haya sitvado apropiadamente el per-
no de sujecién 1.2. Tal como se muestra algo esgueméticamen—
te en la figura 10, wna regién asperizada de la superficie
superior de cada porcién de Gtil 9 coopera por friccidén con
una regifn de cada cuchilla 10, la cual d@ltime regidn (no
visible) puede también estar asperizads, si asi se desca.
Cuando es emplada la estructura de la figura 10'de logs diw

bujos, los puntos delanteros de las cuchillas 10 pueden ocu
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| par separaciones escogidas entre un nimero de diferenies se-
paraciones respecto de los ejes de rotacién a de los corrves-
pondientes miembros de laboreo de la tierra 3.

La porcidn de bastidor hueco 1 de la mdquina cul-
tivadora de la tierra comprende una pérte con forma de cube~ |
ta 14 (figuras 3, 4 ¥y 5) que tiene limbos dirigidos hacia
arriba, formados junto a sus bordes superiores con rebordes
00p1anares de modo sustancialmente horizontal dirigidos ho-
cla fuera. Una piaca de cubierta sustancialmente horizonval
15 estéd fijada de meners separable a los rebordes de la par-
te 14 por wma plura;idad de pequefios pernos, estando empare-
deda wa junta de hermeticidad entre la placa 15 y los re-
bordes de la parte 14. La separacién regular entre los ejes
longitudinales de los cuatro drboles 2 de la miquina tiene
ventajosamente un valor de sustancialmente 75 centimetros y,
con el fin de soportar de manera capaz de girar los cuabro
érboles 2 en su posiciln designada en la porcién de bastidor
1, el fondo sustancialmente horizontal de la parte con fofma
de cubeta 14 estd formado con correspondientes agujeros eir-

culares. Estos agujeros tienen alojamientos de apoyo 16 fi-

; Jados en ellos por pernos 17. Un cojinete de bolas 18 se apo

Yya de manera capaz de girar a cada 4rbol 2 en el correspon-
diente alojamiento 16 y, tal como se muestra en los dibujos,
estéd asociado con manguitos y juntas de obturacién de lubri-
cacién con aceife de separacién, apropiadamente colocados,
Uno del par central de los cuatro 4rboles 2 (es decir el
“&rbol 2 que se muestra en figura 3 de los dibujos) tiene vna
prolongacién hacia arriba 29 a travds de wn agujero en la
placa de cubierta 15 ¥y se hard nuevemente referencia o &1

mis ebajo. Sin embargo, cada mao de.los otros tres Arboles 2
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Lestd soportado de manera capaz de girar junto a su extremo

superior por un correspondiente cojinete de bolas 19 aloja~-
do en un alojamiento de apoyo 20 que estd recibido en un agu
jero en la placa de cubierta 15, estando retenido dicho alo-
Jamiento de apoyo 20 en su posicién designada en dicho agu-
Jero por pernos que no estdn visibles en la figura 4 de los
dibujos.

Dos 4rvoles intermedios 22 (figuras 1 y 5) son
d;Spuestos en la porcién de bastidor hueco 1 entre cada par
contiguo de 4rboles 2, estando los 4rboles 22 intermedios
en relacién paralela con los Arboles 2 y estando distan-
ciados regularmenté entre estos &rboles de manera que, cor
la separacién preferida que se ha mencionado antes, los cjun
longitudinales del total de cuatro Arboles 2 y ocho Arboles
intermedios 22 estén separados entre si a intervalos regula-
res que preferiblemente tienen~magnitudes sustancialmente
de 25 centimetros. Ios extremos inferior ¥ superior de cada
&rbol intermedio 22 estdn soportados de menera capasz de gi-

rar en la porcién de bastidor hmeco 1 por correspondientes

| cojinetes de bolas inferiores y superiores 23 y 25, los cua-

les cojinetes de bolas estdn soportados por correspondientes
alojamientos de cojinetes superiores e inferiores 24 y 26,
respectivamente. Los alojamientos de cojinetes 24 ¥ 26 estén
alojados en agujeros en el fondo de la parte con forma de
cubeta 14 y en la plaéa de cubierte 15, respéctivamen%e, ¥y
son mantenidos en sus posiciones designadas mediante pernos
gque no estén visibles en la figura 5 de los dibqjos. Cada uwno
de los cvabro Arboles 2 y oche Arboles intermedios 22 cstd
provigto, dentro de la porcibn de bastidor hueco 1, con uwn

correspondiente pifidn de dientes rectos 28, estando en en-
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_grane sucesivo entre sf los dientes de la fila de doce pi~
fiones 28, Los pifiones 28 que corresponden a los cuabro Arbo-
les 2 tienen cubos estriados interiormente que cooperan en
propulsién con estrias exteriores acopladas o sobre drboles
2 propiamente dichos, mientras que se verd en la figura 5 de
los dibujos que no hay cooperacidén por estrias entre los &r-
boles intermedios 22 y los correspondientes pifiones 28 dado
que dichos Arboles 22 definen meramente los ejes de roto-
cién de los respectivos pifiones 28 y no necesitan ser pro-
pulsados imperetivamente en rotacién de este modo. Se obsor~
vard en las figuras 3, 4 y 5 de los dibujbs que existe tn
considerable volumen de espacio entre el extremo inferiox

de cada pifién 28 y el fondo de la parte con forma de cuheta
14 de la poreién de bastidor hueco 1. Este espacio estéd dar~
puesto deliberadamente para recibir los fragmentos muy Jurcs
de cualesquiera cojinetes de bolas que puedan romperse POSi=
blemente durante la utilizacién de la nédquina, Con la dis-
posicidén de este espaclo para partes rotas de cojinetes de

bolas, se reduce muy considerablemente el peligro de aque di-

chas partes rotas resulten atrapadas entre los dientes de

los pifiones 28, de manera que, en muchos casos, el fallo de
wuo de los cojinetes de bolas requerird la sustitucidn de
s6lo este cojinete de bolas para devolver a la méguina a
un estado de plena capacidad para el trabajo.

La prolongacién hacis arriba 29, snies mencionade,
de uno del par central de los &rboles 2 que se muestra en
la figura 3 de los dibujos sobresale dentro de una caja de
engranajes plana 30 que estd fijada en posiciém sobre la

parte superiocr de la woreidn de bastidor 1 por alsunos ner-

nos que también fijan la cubierta superior 15 a la parke
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| con forma de cubeta 14, siendo dichos pernos, que también
cooperan con la cajé de engranajes plana 30, algo mayores en
longitud que los otros permnos. La prolongacién de &rbol 29
estd soportada de menera capaz de girar en alojamientos de
cojinetes superiores e inferiores 29A y 293 de la caja de
engranajes 30 por correspondientes cojinebtes de bolas éupe—
riores e inferiores 29c. La prolongacidn de drbol 29 estd
estriada exteriormente dentro de la caja de engranajes pla-
na 30 y dichas estrias cooperan con estrias inlternas acopla-
das en el cubo de un pifién de dientes xectos 31 cuyo didwe-
tro efectivo es sustancialmente el doble de cada uno de Los
pifiones dentados 28, Los dientes del pifién 31 estén en cne
grane de propulsién con los de otro piﬁdn de dientes rectos
32 (figuras 1 y 3 ), siendo dicho pifién 32 un poco menor en
su didmetro efectivo due cada und de los pifiones 28. Resul-
tard evidente que los pifiones 32 y 31 en la caja de engra-
najes 30 cooperan para formar wa ftrensmisién reductora de
velocidad.

E1l pifién 32 estd fijado al éxtremo inferior de un

4rbol 33 sustancialmente vertical, estando diche dxrbol 33

g apoyado de manera capaz de girar en la caja de engranajes

30 pero extendiéndose hacia arriba a-través de la parie su-
perior de esa caja de engranajes dentro del fondo de otra.
caja de engranajes 34 que estd fijadz por pernos sobre la
parte superior de la caja de engranajes plena 30. El &rbol
33 estd en relacién paralela con los Arboles 2 y los &rbo-
les intermedios 22, y se obserVarﬁ en la figura 1 de los
dibujos que, con respecto a la direcccidén A, dicho &rbol 33
estd colocado directamente detrds de uno de los &rboles ine

texrmedios 22 que estd en inmediata proximidad del drbol 2.
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que tiene la prolongacién hacia arriba 29. Dicho 4rbol inter
medio 22 es el quinto desde un extremo de la fila de doce
&rboles y el séptimo desde el extremo opuesto-de esa fila,
¥ por lo tanto estd colocado muy cerca del punto central de
la'porcidn de bastidor hueco L. El extremo superior del 4r-
bol sustancialmente vertical 33, que estd dentro de la otra
6aja de engranajes 34, lleva wa rueda de corona o pifibn cé-
nico 35 (figura 3) cuyos dientes estdn en engreme de propul-
s8ién con los de un pifibn cénico 36, mucho mds pequefio, gue
estd fijado a un 4rbol sustancislmente horizontal 37 que es-
t4 en relacién paralela o sustancialmente paralela con la di
&
rar en la otra caja de engranajes 34 por cojinetes que nc se
muestran con detalle en los dibujos. El'extremo nés trasero,
con respecto a la direccibén A, del &rbol 37 sobresale a tra-
vés de la parte trasera de la otra caja de engranajes 34 den
tro de un engranaje de cambio de velocidades 38 que tiene
una cubierta que estd montada en posicién de una manera ré-
pldamente separable y reemplazable, poi ejenplo, por la va-

rilla con rosca de tormillo y con la tuerca de orejas coope-

locada dentro del engranaje de cambic de velocidades 38 es-
t4 estriada exteriormente como en una poreidn similaimente
dispvesta de un 4rbol paralelo 41 situado encima. Las por-
ciones estriadas de los 4rboles 37 y 41 pueden recibir los
cubos estriados de manera acoplada de cuvalquier par escogido
de un cierto nYmero de pared diferentes de pifiones de dientes
rectos con diferentes tamafios. El par escogido, y su disno-

sicién con relacién a los dos 4rboles 37 y 41, establecen

la relacidn de transmisién entre esos drboles. La Tigura 3
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nor 39 y el Arbol 4i provisto con un pifién mayor 40. El ex~
tremo delantero del &rbol rotatorio 41 sobresale hacia de-~
lante desde la parte delantera de la caja de engranajes adi-
cional 34 con respecto a la direccién 4, y allf estd estria-
do para permitirle ser colocado en conexién de propulsidn
con el 4rbol de toma de fuerza de wn tractor agricola u otro
vehiculo de accionamiento por intermedio de wn 4rbol de trang
misién telescépico 42 (figura 1) que tiene vma estructura
que és de por si conocida, con juﬁtas universales en SVS QW
tremos opuestos. En la figura 1 de los dibujos se observara
que el eje longitudinal del &rbol de entrada o propulsidan
rotatorio 41 de la otra caja de engranajes 34 esté contan;Q
do en, o estd muy préximo a, wn plano sustancialmente ve:si-
cal que contiene el punto central de la porcién de baatidor
hueco 1 ¥y que se extiende paralelamente a la direccidn 4.
BEsta disposicién asegura que, durante el funcionamiento, el
drbol de transmisidén telescédpico 42 se extiende de modo sus-
tancialmente horizontal paralelamente a la direccién 4, de
manera que el par de torsiém, algo elevado, que se requiere
para hacer glrar los milembros de laboreo de la tierra 3 pue-
de ser transmitido al Arbol de toma de fuerza del trachor
de accionamiento u otro vehiculo de una manera lo més eficaz
posible y ciertamenté més eficaz que si el eje longitudinal
del 4drbol de tramsmisidén 42 estuviera inclinado con mucha
pendiente en la direccidén A, '

La parte delantera de la porcién de bastidor hue-
co 1 con respeclo & la direccién A estd provisté con un miem—
bro de acopleniento o armazén 44 que estd construido y Gig-

puesto para conectar la miquina con un dispositivo elevador
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 de tres puntos o enganche junto a la parte trasera del trac-

tor agricola de accionamiento u otro venfculo, por coopera~
cidn con varillas elevadoras superiores e inferiores de este
dispositivo elevador o enganche. La base del miembro de aco-
plamiento o armazén 44 estd fijada a la parte delantera de
la porcibn de bastiéor hueco 1 mediante placas de sovorte 43
que tienen configuracién sustancialmente triangular cuando
se mira en vista en planta (figura 1). Las placas de acopla-
niento junto a la parte superior del miembro o armazdén 44
tienen regiones traseras de las mismas, con respecto g lsg
direccibén A, conéctadas rigidamente con ménsulas bien dis.-
tanciadas entre sf{ en la parte superior y en la parte tra-

sera de la porcidn de bastidor hueco 1 mediante barras do

enlace 45 que divergen tanto hacia abajo como hacia atriz,

con respecto a la direccidn 4, desde dichas placas de azc..
plamiento hasta la parte trasera de la porcidén de‘bastidor
1. Tos extrenmos opuestos de la poreién de bastidor huece 1
estén cerrados por placas laterales 46 sustancialmente veor-

ticales, que se extienden varalelamente entre si y sustan-

cialmente paralelas a la direccidén A, sobresaliendo ambas

placas latersles 46 hacia delante nds alld de la parte de~
lantera de la porcién de bastidor hueco 1 con respecto a la
direccién A, Las dos.placas 1atefales 46 estén proﬁistas,.
cerca de sus bordes mis traseras, con pivotes 47 alineados
de modo sustancislmente horizontal, alrededor de log cuzles
unos correspondientes brazos 48 son susceptibles de girar

hacisa arriba y hacia abajo a lo largo de las respectivas
placas 46, estando dirigidos dichos brazos 48 hacia delan~

te desde los pivotes 47 con respecto a la dircceibn A on
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colocaciones en frente de los bordes delanteros de las vpla-

cas laterales 46. In efecto, junto a su extremo delantero,
cada brazo 48 estd fijado a la base de una correspondiente
horquilla 49 cuyos limbos estén interconectados por wn eje
50 sustancialmente.horizontal, gue es pqrpendicular 0 Sus-
tancialmente perpendicular a la direccién A, Cada eje 50
tiene una rueda de base 51, provista de cubieritas neundti-
cas, correspondiente, montede de manera capez de girar so-
bre €1 entre los limbos de la horguilla 49 implicada, y se
puede ver en los dibujos que la conexidén entre cada bruzo
48 y la correspondiente horquilla 49 estd reforzada por un
puntal 52 cue interconecta oblicvamente el brazo 48 cerca
de su pivote 47 y la base de la correspondiente horquilla
49 en wna colocacidén separada de la conexién rigida con 1o
misma del brazo 48 tomado en corsideracién.

Una inspeccién de la figura 1 de los dibujos mes.-
trard que el espesor axial de la cubierta neumdtica sobre
cada rueda de suelo 51 es sustancialmente igual, o mayor
que la separacién regular (prefeiiblemente, de modo sustan—
cial 25 centimetros) entre los ejes de rotacidn de la fila
de doce Arboles 2 y &rboles intermedios 22, estando los
ejes de rotacién,alineados sustencialmente de modo horizon-
tal, de las dos ruedas de suelo 51 que estén proporcionadps
por sus ejes 50, sustancialmente en linea (tal como se ve en
vista en plenta de 12 figura 1) con los extremos mis trase—
ros de las ruedas de suelo traseras del tracior agricola u
otro vehiculo que es emnleado para mover la miquina sobre el
suelo y poxra hacerls funclonar., Las porciones de las dos
placas laterales 46 gue sobresalen hacla delante con res-

pecto a la direccidn A més alld de 1a-parte celentera de la
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| poreidn de bastidor hueco 1, estén formadas ambas con agu~
jeros 54 separados entre si verticalmente y cada uno de los
dos brazos 48 estd formado también con wn par de agujeros sed
parados verticalmente entre si que pueden ser puestos en ali
neacién con cualesquiera dos agujeros escogidos de la corres
pondiente fila de agujeros 54 haciendo girar el brazo 48 im
plicado a wn ajuste angular apropiado alrededor Gel eje de-
finido por los dos pivotes 47. Resultarid evidente que los
agujeros 54 y los agujeros en los brazos 48 estén todos ellog
equidistantes del eje que se acaba de mencionar. Pares;de
pernos superiores e inferiores 53 estén dispuestos paré,pﬁ»
trar a través de los pares de agujeros en los brazos 48 iy
a través de los pares escogidos de agujeros 54 en las rla~
cas laterales 46 para mantener a los brazos 48 en correscazen
diente ajuste angvlar alrededor Uel eje definido por los i
votes 47 con relacidén a la porcién de bastidor hueco 1. De
esta manera, el nivel del eje de rotacidn de lag ruedas de
suelo 51 con relacién al nivel de la poreidn de bastidor 1
puede ser hecho variar para controlar la profundidad con la
que los Utiles cultivadores A de loé niembros de laboreo
de la tierra 3 penetrardn dentro de la tierra durante el
funcionamiento de la mdquina.

En la utilizacibén de la mdquina cultivadora de la

tierra que acaba de describirse com refereancis 2 las figuras

mazdén 44 estd conectado con el dispogitivo elevador de tres

puntos o enganche junto a la parte trasera de un trachtor
agricola u otro vehfculo de accionamiento, de la manera que
se puede ver algo esguaziticemente en lss figuras 1 y 2 de

los dibujos, ¥y el 4rbol de entrada ¢ propulsién rotatorio
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propulsada con el 4rbol de toma de fuerza trasero del mismo
tractor u otro vehiculo de accionamiento por medio del dr=-
bol de transmisidn telescdpico conocido 42 que tiene juntas
universales en sus extremos opuestos. El nivel deilos'ejés
de rotacién de las ruedas de suelo 51 con relacién al nivel
de la porcidn de bastidor hueco 1 habrd sido fijado, de la
manera antes descrita, antes de que comience el trabajo, pa-
ra gobornar de este modo la méxima profundidad en la que pug
den penetfar los ¥tiles cultivadores 94 de los miembros 3
dentro de la tierra. Este nivel serd dependiente de la
naturaleza y del estado de la tierra que ha de someberse

a tratamiento, y de lg finalidad pare la que ha de ser
uwtilizada la tierra después del, cultivo. Cuando la méqui-~
na es movida en la direccidén A sobre tierra que he de ser
cultivada, el &rbol de “ransmisién telescépico 42 dispues-
to sustancialmente horizontal, que estd en relacidn para~
lela o sustancialmente parzlela con la direceiln A trans-
mite energia rotatoria desde el 4rbol de toma de fuerza tra-
sero del tractor u otro vehiculo de zccionaniento al drbol
de entrada o propulsor 41 de la otra caja de engranajes 34
y este transmisidn rotatoria es transmitida por las parties
que han sido descritas antes al total de doce Arboles 2 ¥
&rboles intermedios 22, Los cuatro 4rboles 2 soportan dirce-
tauente los cuatro miembros do laboreo de lz tierra 3 y es-
tos cuatro miembros de laboreo de tierra 3 son hechos girar
alrededor de los ejes correspondientes a en las direcciones
que se indican por pequelizs Tiechns en la Tirvra 1 de los

dibujos, siendo la disposicidn tal que cade miembro 3 gira
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| en la direccidn opuesta a su inmediato miembro contiguo o a
ambos de sus iﬁmediatos micmbros contiguos. La velocidad

de rotacidn de los miembros 3 es ajustada, antes de que co-
mience el trabajo, estableciendo vma relacidén de transmisidn
apropiada entre los Arboles 41 y 37 de la otra caja de en~
granajes 34 empleando el necesario par de pifiones, tales co-
mo los pifiones 39 y 40, en el engranaje de cambio de veloci-
dades 38. Una vez mds, los faclores que incluyen sobre la ve
locidad de rotacién escogida de los miembros 3 son la nabu-
raleza y el estado de la tierra que ha de ser cultivada y
la finalidad para la que se requiere esa tierra después Gel
cvltivo. Tal como se ha mencionadoanteriormente, la dispo-
sicidn del conocido Arbol de transmisién telescépico inter
medio 42 en wng posicién sustancialmente horizontal que e3
paralela o sustancialmente paralela a la direccién A asegura
gue el elevado par de torsidn éue ha de ser transmitido des-
de el tractor u ctro vehfculo de accionamiento a los miem-
bros 3, sea transferido del modo mAs eficaz posible con may
pequefia oscilacidén, si la hay, en la velocidad de salida
Junto ai extremo de entrega trasero de dicho &rbol 42, Se

ha hecho observar anteriormente que la caja de engramajes
plana 30 comprende uma transmisién reductora de velocidad,

Y que la velocidad de rotacidén final de los miembros 3 como
respuesta a una velocidad de entrada de rotacidn sustancial-
mente constante aplicéda al 8rbol 41 puede ser avmentads o
disminuida, mediante uwa ajuste apropiado del engranaje de
cambio de velocidades 38. Se ha encontrado que es deseable
que el miembro 3 no gire a una velocidad menor de susctancis]
mente 40 revoluciones. por minute, y se prefiere que dicha

velocidad esté entre sustancialmente 43 y sustancialmente
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60 revoluciones por minubto, ambos inclusive. Con una veloci~
dad de desplazamiento de la miquina en la direceibn A de,
por ejemplo de 2 kilémetros por hora, una relacién entre la
velocidad circunferencial de rotacién de éada miembro 3 ¥y
dicha velocidad de degplazamiento en la direccibén A no menor
de 2%:1 y no mayor de 5:1 puede lograrse com facilidad, pre-
firiéndose wn valor ventajoso de 2,8:1 para esta relacién.
Cuando los miembros de laboreo de la tierra 3 gi-
ran con los utiles cultivadores 9A que comprendeh las porcio
nes 8 y 9 y las cuchillas 10 que penetran profundamente on
la tierra, los cuatro miembros 3 laborearin correspondientes
franjas de tierra que se superponen marginalmente entre si
pafa producir, en efecto, una vnica franja ancha de tierva
laboreada a 1lo largo de sustancialmente la dotal anchura de
la méquina entre los limbos interiores de sus dos horguilles
49, Los Gtiles 9A penetran en, y laborean a, la tierra a una
profundidad ajustable la cual, sin embargo, serd significa-
tivamente mayor que 25 centimetbros y, dado que las porcio-
nes 8 con forma de tira que soportan e las cuchillas 10 es~
tén dispuestas hacia atrds de estas cuchillas con respecto
a las direcciones de rotacidén operativa de los miembros co-
rrespondientes 3 (y en relacidn sustancialmente yuxtapuesta
por los bordes con dichas direcciomes de rotacidén), dichas
porciones 8 no ejercerfn ningin efecto ensuciador importan-
‘e sobre la tierra laboreada. Se recordard que las porciones
8 se extienden hacia a@bajo y hacia fuera en relacién diver-
gente desde los correspondientes soportes 7 de manera que
las porciones de Util inferiores 9 a las gue las cuchillas
10 esxtén realmente fijadas dejan espacios abierfos detris

de las respectivas cuchillas 10 en lugares situados radicl-
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mente hacia dentro de las porciones con forma de tira 8, den—

tro de los cuales espacios puede escapar hacia abrds lo tie~
rro desplazada por las cuchillas 10. Cada Util cultivador 9A
(que comprende las partes 8, 9 y 10) tiene preferiblemente
una longitud efectiva no menor de sustancialmente 50 centi-
metres de manera que la profundidad de laboreo de cada miem-
bro de laboreo de tierra 3 puede ser sustancialmente de 40 .
centimetros o nis.

En la forma de realizacién de las figuras 1 a 9 de
los dibujos, cada cuchilla 10 estd dispuesta de menera btal
que un plano que conticne su linea de centro curva estd cn
relacibn sustancialmente tamgencial con un circulo imagina-
rio centrado sobre el correspondiente eje de rotacidn z (fi-
gura 3). lo obstante, tal como se ha mencionado anteriormen-
te, esto no es esencial, y las cuchillas 10 pueden estar
orientadas oblicuamente hacia dentro u oblicuzmente haciz
fuera con respecto a sus direcciones de rotacién hacia de-
lante en cuyo caso es apropiada la estructura modificads

que se muestra en la figura 10 de los dibujos. Se ha mencio-

nado anteriormente que la cubierta neumdbtica de ceda rveda

de suelo 5l tiene un espesor axial, y por lo tanto una an-
chure de banda de rodaduia en contacto'con la superficie del
suelo, que es sustancialmente la misma que la separaci&n re-
gular eatre los ejes de rotacidn de la fila de 4rboles 2 y
22, Dicha anchura de banda de rodadura tiene por lo tanto
venbtajosamente una magnituvd de sustancialmente 25 centimetros
pero puede ser ten pequeila como sustancislmente 20 centime-
tros. Este drez de contscto encha entre la cﬁbicrta de neuv-

n&tico de cada rueda 51 y la superficie de suelo proporciona

una reaceidn efectiva a las fuerzes que tienden & swmentar
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la profundidad de penetracién de los vtiles 9A dentro de la
tierra como un fesultado de la configuracién de esbos Ubiles
¥ su rotacién alrededor de los 6orrespondientes ejes g duran~
te el funcionamiento de la miquina. También se ejercen fuer-
zas bastante grandes sobre la porcién.de bastidor hueco 1 du
rente el funcionamiento de la méguina y, si. se considera ne-
cesario, pueden disponerse miembros rigidizadores (no mostra-
dos) dentro de la parte con forma de cubeta 14 de la poreién
de bastidor 1 entre los pifiones dentados 28 que engranen su-
cesivamente. |

Ia migquina que ha sido descrita con referencia =
las figuras 1 a 10-de los dibujos es apropiada para el culti
vo profundo de la tierra, sin ser esencial emplear un trac-
tor muy pesado con elevada potencia, debido & que la cons~
truccibén de la miguina es tal que una gren proporeidén de lLa
energla generada por el tractor u otro vehiculo que se ubi~
liza puede ser transmitida a las pertes en trabajo de la mé-
quina a través del 4rbol de toma de fuerza trasero de dicko
tractor u otro vehlculo, requiriéndosé o aplicar s6lo una
proporcibn bastante pequefia de la energla generada a las rue
das de suelo propulsadas del tractor uw otro vehiculo para mo-
ver a ese tractor o a otro vehfculo y a la miquina hacia dels
te en la direccidn A, Ia miquina, por ejemplo, puede ser em-
pleada muy satisfactoriamente en el cultivo de terrenos para
los que no son apropiados arados convencioncles y en que se
han empleado acostumbradamente cultivadores de plas con mue~
lles en la preparacidn de lechos de siembra para cosechas de
ceréﬁles, tales ccmo nor cjemplo cehode ¥ Hril0.

Lo wéquina o apero cultivador de la tilerra que se

ilustrae en las figuras 11 a 19 de losg dibujos comprende vn

i
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| bastidor de soporte 61 que se extiende sustancialmente de mo

do transversal'horizontalmente, ¥y usvalnmente perpendicﬁlar
horizontalmente de modo sustaneizl, a la direccidén preten-
dida de desplazamiento dperativo de la miquina que también
se indica de nuevo en la figura 11 por una flecha A. Xl bas-
tidor de soporte 61 ecmpreﬁde dos vigas paralelas 62 y 63
gue estdn sustancialmente en el mismo nivel horizontal, te~
niendo cada una de ellas une seccidén tremsversal poligonal,
que se prefiere que séa la seccidp transversal cuadrada que
ge ilustra en los dibujos (véase particularmente la figurs
12), Las dos vigas 62 y 63 estén separadaé entre si en l2a
direccién A y ambas de ellas se extienden de modo perpendi-
cular o sustancialmente perpendicular a ese direccibn. Cven-
do las vigas 62 y 63 tienen la préferida seceibn transversal
cuadrada que se¢ ilustra, se prefiere también que aguellas
estén dispuestas de manera que las diagonales entre las es-
quinas opuestas de sus secciones transversales se extiendon
de modo sustancizlmente horizontal y sustancialmente verti-
cal, respectivemente. Las dos vigas 52 ¥y 63 estén interconec
tadas, cerca de sus extremos opuestos, por soportes 64 que
estin en relacibén sustancialmente paralela con la direceidn
A. Una poreién de bastidor hueco 66 estd suspendida de las
vigas delantera y trasera 62 y 63 del bastidor de soporte

61 por cuatro ménsulas 65 que estén separadas uvmas de obras
a lo largo de la 1ongitud transversal del bastidor ée S0poY~
te 61 y de la porcidén de bastidor 66, siendo dichas ménsulas
65 paralelas a la direccién A, al menos tal coma se ve en la
vista en planta de la figura 11l. Ta porcidén de bastidor huc
co 66, igwal que el bastidor de soporie 6l, se extiende de

modo perpendicular o sustancialmente perpendicular = la di-
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reccibn A y %iene sus extremos ovueatos separados por dis-
‘Qancias sustancialmente iguales con relacién a los respecti~
vos soportes 64 que forman partes del bastidor de soporte 61.
Dicha porcidén de vastidor hueco 66 est4 también colocada cen
tralmente entre las vigas de 5astidor delantera y trasera 62
y 63 del bastidor de soporte 61, tal como se ve en la vista
ien planta de la figura 11. Dos de las cuatro ménsulas 65 co-
nectan la porecidén de vastidor hueco 66 con el bastidor de 80
iporte 61 junto a los extremos opuestos de la porcidn de bas-
tidor 66 mientras que las otras dos ménsulas 65 estén zoioca
das hacia dentro en direccidn al centro de la porcidn 656 on
iguales distancias respecto de los extremos opuestos de esa
porcidn.

Cuatro Arboles verticales o sustancialmente veriica-
les 67 estén montados de maneraléapaz de girar en la pcrcidn
de bastidor hueco 66 a distancies regulares unos de otros a
lo largo de la longitud transversal de esa porcidén de bae-
tidor. Cada Arbol 67 esté provisto junto a su extremo mis

inferior (que sobressle desde por debajo del fondo de la

|poreidén de bastidor 66) con un correspondiente miembro de

laboreo de la tierra que estd indicado generalmente por la
referencia 68 y, en la forma de realizacién:que se estd des-
eribiendo, los ejes longitudinmles g (figuras 15 y 16) de

los cuatro drboles 67 estén distenciados unos de otros por
distancias regulares sustancialmente de 7% centimetros, cons-
tituyendo dichos ejes g también los ejes de rotacién de los
respectivos miembros de laboreo de la tierra 65. ELl extremo
més inferior do cada érboi 67 que sobreszle desde por debajo
del fondo de un correspondiente slojamiento dGe cojinete 83
estd provisto con un reborde 69 al que estd fijado de mene-

ra separable un soporte Tl mediante pernos 70, Tal como se
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Ve en la vista en planta (figuras 11 y 18), cada soporte 71

ies de configuracién triangular sustancialmente, aunque no exagc

tamente, equilébera. La superficie -inferior de cada soporte
T) soporta tres nervios reforzadores 72 que se extienden sus

tencialmente en direceidén radial hacia fuera desde el centro

del soporte 71 implicado (y pbr lo tanto desde el correspon-
diente eje a) a intervalos regulares de sustancialmente 1209
alrededor de dicho centro/eje. Tas tres esquinas deformadas
(desde el punto de vista de un perfecto tridngulo equilate-
ro )7 de cada soporte Tl estémn doblades hacia arriba (véonze
las figuras 12 y 15) y cada porcién doblada hacia arriba
tiene un correspondiente soporte plano 73 soldado o fijado
rigidamente de otro modo a ella en relaciébn perpendicuier
con la misma. Unos nervios rigidizadores T3A que sobresalen
hacia abajo, estén soldados o fijados rigidamente de o%rc
modo & los bordes de los soportes Tl entre los soportes 73
montados en las esquinas. Los tres soportes planos T3 que
ge corresponden con cada soporte Tl son de configuracidén
oblonga y de este modo sus bordes superiores e inferiores eg
tén en relacién paralela o sustancialmente paralela con el
plano generé,l de la parte plana principal del soporte Tl im
plicado, Cada soporte plano 73 tiene el extremo superior de
vna correspondiente porcién con formo, de tira 74, firme pe-
ro desprendiblemente fijado a &1 por un perno superior de
menor didmetro 76 y vm perno inferior de mayor didmetro 77
distanciado en dirececibn hacia abajo, siendo cada perno su-
perior de menor didmetro 76, un perno rompible. Iias porcio~
nes con forma de tira T4 estén en relacién paralela a tope
con el correspondienie soporbe 73 y Tormen partes de tres

Utiles cultivadores 75 de cada miembro de laboreo de la bie
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| rra 68. Las tres porciones con forma de tira 74 que corres—
ponden a cada ﬁiemﬁro de laboreo de la ¥ierra 6S divergen
hacia abajo desde los tres correspondientes soportes planos
73 con relacién al respectivo eje g y cada uno de ellos cmer
ge, Jjunto a su extremo inferior, dentro de una correspondien
te porcién 78 que estd dirigida hacia delante, y hacia abajo
.

1

en cierta extensidén, con respecto a la direccidn pretendida
de rotacidn operativa del miembro 68 implicado (véanse las

| flechas en las figuras 11 y 18 de los dibujos). La disposi~
cién es tal que el exbtremo delantero inferior de cada por-
cién T8 con respecto a la direccidn de rotacibén que acaba

de mencionarse estd en relacidén tangencial, o sustancialmen-
te tangencial, con respecto a wn circulo imaginario centrerado
sobre el correspondiente eje a. En efecto, el eje longitudi-
nal b (figura 15) del extremo delantero inferior de cads por
cién 78 estd inclinado en un dngulo enbre sustancialmente
502 y sustancialmente 702 en wn plano que contiene un borde
lateral de la correspondiente porcién en forma de tira T4.
Esta relacién puede verse probablemente del mejor de los mo-
dos en la figura 18 de los dibujos. Cada porcidén inferior 78
tiene vna cuchilla reemplazable 79 correspondiente, de con-
figuracidn terminada en punta, fijada firmemente a ella me-
diante wn perno (figura 15). EL eje longitudinal o lfnea de
centros de cada cuchilla terminada en punta 79 es coinciden-
te, o al menos coplanar, con el eje longitudinal b del exire
mo delantoero inferior de la correspondiente poréién de Gtil
inferior 78 y dicha cuchilla 79 tiecne una longitud que sub-
tiende un dngulo de sustancialmente 25¢ junto 2l correspon-
diente eje de rotacidén a. ¥n la forma de realizccibn que se

estd describiendo, el radio efectivo de cada miembro de la~
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| boreo de la tierra 68 es sustancialmente de 37,5 centime-
tros ¥y se observari en la figura i8 de logs dibujos que las
puntas de las {res cuchillas 79 de-los tres Gliles 75 de ca~
da miembro 68 estdn dirigidas hacia delante y hacia fuera en

cierta extensidén con respecto a la direccibn pretendida de

rotacién operativa del miembro 68 implicado, de manera que

, dichas cuchillas 79 ocupan una posicidén "mordiente o pene-

trante" con relacidén a la tierra con la que cooperardin cuan
do la méquina esté en utilizmeidn., Ia porcién inferior 78
de cada Util 75 emerge inmediatemente detrds del extremo de~
lemtero inferior del mismo que soporta 1la correspondients:
cuchilla 79, dentro del extremo inferior de la porcidén con
forma de tira énteriza T4 por medio de un codo. Se prefiere
que el dngulo por el que cada porcién con forma de tira ‘74
diverge hacia fuera y hacia abajo con respecto al correspoa-
diente eje de rotacidén a debersd tener wna magnitud entre cus
tancialmente 102 y sustancialmente 169,

La porcidén de bastidor hueco 66 de la mAquing com-
prende wne parte inferior 80 con forma de cubeta, cuyos lim-
bos dirigidos hacia arriba tienen nervios coplanares dobla-
dos horizontalmente, a los que estd fijada una placa de cu~
bierta 8l sustancialmente horizontal mediante una pluralidad
de pequefios pernos por el intermedio de wna junta de herme-
ticidad obturadora (véase figura 17). Los cuatro 4rboles 67
que corresponden a los cuatre miembros de laboreo ée la tie-
rra 68 estén sonortados de manera capaz de girar sustancial-
‘mente en posicién central a lo largo de sus longitudes ver-
ticales y cerca de sus extremos méds inferiores éor pores de
cojinetes de rodillos 82 tenuinetos cn punta, opuestos, los

cuales cojinetes tienen sus pistas dispuestas interiormente
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respecto de los correspondientes alojamientos de cojinete
antes mencionados 83 que sobresalen hacia abajo desde el
fondo de la porcidn de bastidor hueco 66, Cada alojamiento
de cojinete 83 tiene un reborde 84 junto a su exbremo supe-
rior y este reborde estd colocado interiormente respecto de
la parie en forma de cubeta 80 de dicha porcién de bastidor
hueco 66. Los alojemicntos de cojinete 83 estdn fijados ri-
gida pero desprendiblemente en sus posiciones designadas on
la poreibén de bastidor hueco 66 por sus rebordes 84, mien-
bros de soporte 85 que estédn colécados dentro de la parve
de forma de cubeta 80, anillos de soporfé 854 que rodesn a
dichos alojamientos 83 inmediatamente por debajo del fondo
de la parbe 80 y por pernos 86 que impulsaen a las partes
que se acaban de discutir a relacidn emparedada apretado
con log mérgenes de agujeros en el fondo de la parte com
forma de cubeta 80, con le disposicidén de juntas de herme-
ticidad con obburacién de lubricacién por acecite. Cade mien
bro de soporte 85 estd fijado a las paredes verticales de
la parte con forma de cubela 80 mediante tiras 8TA que tie-
nen extremos doblados y por pernos cooperantes 87, estando
digspuestas unas porcilones de refuerzo rebajadas de dichos
miembros 85 de modo sustancialmente péralelo a la dirececién
A entreilas paredes delenteras y traseras de dicha perte 80
(véanse particularmente las figuras 15 a 17 de los dibujos).
El extreme inferior de cada alojamiento de cojincte cilin-
drico 83 estd dispuesto inmediatamente por encima de la su-
perficie superior del correspondiente reborde de drbol 69
con s86lo wn minimo de separacidn entre ellos. Cinco frboles
intermedios 88 y wn 4rbol intermedio 95 (figurs 13) esidn

dispuestos en tres pares enbre los cuatro 4drboles rotalorics
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| 67 con sus respectivos 4rboles ejes longituvdinales en rela-

cién paralela y coplanar con 165 cuatro ejes a. Log ejes de
rotacién de los diez érboles 67, 85 y 98 estén distanciados
unos de otros, en esta forma de realizacidén, a intervalos
regulares que ftienen magnitudes de susténcialmenté 25 .cen~
timetros., Cada uno de los 4rvoles intermedios 88 (figuras
15 y 16) tiene wn anillo 90 fijado a €1 muy préximamentie a
su extremo mds inferior, el cual anillo 90 se acopla dentro
de un agujero circular colocado apropladamente en el fondo
de la parte con forma de cubeta 80. Una placa cuadrada 89
rodea al &rbol 88 inmedistamente por encima del anille 9C
en una colocacién dentro de la porcién de bastidor huecc: 66
Y los pernos 91 son introducidos hacia arriba a través:aé
pequefios agujeros en el fondo de la parte 80 que coopera
en wna manera de fijacién desmogtable con agujeros con ros-
ca de tornillo en las cuatro fegiones de esguina de la plas-
ca cuadrada 89, Los extremos superiores de los 4rboles in-
termedios 80 tienen forma de mangueta y estén alojados en asy
Jeros ciegos configurados de manera acoplada, formados en
soportes escalonados 92 que estdn fijados a la placa de cu~
bierta 81 de la poreidn de bastidor hucco 66 mediante per-
nos 935 Tal como puede verse en la figura 15 de los dibvujos,
unos escalones intermedios de los soportes 92 estdn alojados
en agujeros dimensionados de menera acoplada, formados en la
placa de cubierta 81.

Cada, uno de los cuatro drboles 67 estd provisto,
dentro de la porcidén de bastidor hmeco 66, con un pifién de
dienten rectos 94 cuyo cubo ticne ectrias interiores gue

cooperan en npropulsiln con estrifas exteriores del Arbol &7
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limplicado. Los é&rboles 67 tiemen cortas porciones extremas
superiores con rosca de tornillo de didmetro reducido y estas
porciones exiremas superiores reciben tuercas 95 que coope-
ron con los cubos de los pifiones 94 por medio de arandelas

de cope interpuestas pera evitar que dichos pifionesd 94 resul-

ten desaplicados axialmente de los 4rboles 67 en circunstan-

cias de vwbilizacidén normal, Cada uno. de los cineco drboles in-

-— -

|termedios 88 estd rodeado de mamcra capaz de girar vor wm

| . o .
correspondiente pifién de dientes rectos 96 que tiene ¢l mis-

mo difmetro efectivo que cada wno dc los pifiones 94. No obg-
tante, dado que.los 4rboles 88 son drboles fijos, los cubos
de los pifiones 96 cooperan rotatoriamente con ellos por me-
dio de pares superiores e inferiores de cojinetes de rodi-
llos 97 terminados en punta, opuestos. Porciones de los dr-
boles no rotatorios 88 estén pro&istas con roscas de torni-
1lo y llevan tuercas 964 ¥ aréndelas de copa cooperantes pu-
ra mantener a los cojinetes 97, ¥y por lo tanto a los pidones
96, en sus posiciones designadas axialmente a lo largo de
los &4rboles 88. Los pifiones 96 que corresponden a 1los Arbo-
les inbtermedios 88 transmiten rotacién entre los pifiones 95
durante la utilizacibén de la miquina y se observard que, des-
pués de retirar la placa de cubierta 8L y los pernocs 70, Eas
da 4rbol 67 puede ser retirado de la niquina, juntamente con
el correspondiente pifién 94, el =@lojamiento de apoyo &3 ¥
las partes asociadas, meramente liberando log peimos 86 y
87.

Tl 4rbol intermedio 98 (figura 13) es uno del par
cenbral del totel de diez 4drboles 67, 88 y 98, y di:
los otros &rboles intermedios 88 en varios aspectos. & pri-

mer término, estd rodeado por un pifin de dientes rccitos 954
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| que tiene el mismo didmetro que los pifiones de flancos 94 ¥

96 ¥y estd en relacidn de engrane con ellos, pero dicho pi-

recta, Un disco 100 estd fijado a la superficie superior del

pifidn 954, dentro de su periferia dentada, por permnos mis

_|éientes de los tres pifiones 103 engranan todos ellos con los

"lo demés equivalentes a, los pernos anles mencionados gue pug

|ferior Cel drhol intermedio 98 estd sovwortads de manera coe

Jdargos ¥y mds cortos 99 y 994. los pernos més largos 99 fi-

(jan bamblén un alojamiento 101 a la superficie superior del

disco 100, siendo visible la forma de dicho aloﬁamiento 101

Len las Tiguras 13 y 14 de los dibujos. de las Wltimas, de lag

cuales en particular, resultard evidente gque el alojamienbo
define tres cdmafas &ue estin distenciadas entre sf a infer—
valos de 1202 alrededor de su propio eje longitudinal verti-
cal, acomodando dichas cémaras centralmente tres correspon-
dientes Arboles de mangueta verticales 102 que estdn en ve-
lacién paralela entre si., Cada 4rbol de mangueta 102 tiene
un correspondiente pifén dentado 103 montado de mémera’ ce~
raz de girar libremente a su alrededor, en la correspondierte
cémara del. alojamicnto 101, mediante cojinetes de rodillos

que estdn montados sélo esquemdticamente en los dibujos., Los

de un anillo dentado interiormente 105 circumdante, que estd
fijado por pernos 104 a un reborde interior de una caja de
engranajes 106 circundante, que tiene un borde junto a su
fondo que estd fijado a los bordes de la parte 80 y a la pla-

ca de cubierta 81 por pernos alge mds largos que, pero por
den verse en la figura 17 de los dibujos. Fl extremo mds in-

neg de girer por un cojincte de bolas 107 monbtado en un alo-

jamiento 108 que estd fijado en posmicidn en wn sgujero en el
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| fondo de la parle 80 por pernos 109 y por un anillo de Tfija-
cibn interior cooperante, y estando prevista vna junte de
hermeticidad obturadora de lubricacidn por aceite.

Adends de esﬁar en engrane con el anillo demtado
interiormente 105, circundante, los dientes de los. tres pi-
fiones 103 engreman también con los dientes de un pifién cen-
Etral 110 que es enterizmo con, o estd fijado rigldamente a,

wn drbvol vertical 111 que estéd dispuesbo parcialmente dentro

lde la caja de engrenajes 106 en alineacién axial con el Ar-

bol intermedio 98 situado debajo. Ll 4rbol 111 sobrescle, no
obstante, hacia arriba desde la caja de engremajes 106 don-
tro del interior de wna caja de engranajes 112 adicional gue
estd fijada a la parte superior de la caja de engranajes 106
por pernos. Unas parbes de transmisién, que serén descritas
seguidamente, hacen posible que ‘el 4rbol lll'sea puests crn
conexidén de propulsién, desde la ofra caja de engranajes 112,
con el Arbol de toma de fuerza de wn tractor agricola o de
otro vehfculo que es utilizado para mover y hacer funcionar
la méguine cuando esta dltima estd en utilizacibn. Una re--
gibn central-del 4rbol vertical 111 estd soportada de mane-
ra capaz de girar desde una pared superior de la caja de en~
granajes 106 por cojinctes de rodillos terminados en punta
1144, superiores e inferiores. De las figuras 13 y 14 de los
dibuvjos resulbard evidente que el pifién central 110 y los pi
fiones libremente giratorios 103 circundantes, forman un sige-
tema de engrenajes solar y planetaribs, que es una parte de
a transmisién reductora de velocidad entre elementos con-
tenidos dentro de la otra caje de engranajes 112 y los pifio-
nes 95, 954 y S6 que Grensmiten propulsidn o los Srioles 67.

Un extremo superior estriado del &rbol vertical 111 estd co-~
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112, con una rueda corona 0 pifién 113 por un cierto ndmero
de pernos. La rueda corona o pifién 113 tiene sus dientes en
engrane de propulsidn con los de un pifién cénico mds peque-

fio 114 que es de rotacién rdpida, con un &rbol sustancialmen

te horizontal 115 de la otra caja de engranajes 112 que es

paralela o sustancialmente paralela a la direccién A, El ex~

tremo traserc del Arbol 115, con respecto a la direccién 4,

estd ‘conectado por pifiones de wn engranaje de cambio de ve-
locidades 116 con un 4rbol situado encima y paralelo 1L.7.
Ll engranaje de cambio de velocidades 116 es de estructura
y funcidn muy similares al engraunaje de cambio de velocida-
des 38 anbes descrito de la primera forma de realizacién, y
difiere significativemente de 81 s6lo en el hecho de que &l
&rpol 117 sobresale también desde la pafte trasera del cazra-
naje de cambio de velocidades»ll6, con respecto a la dirce-
cién A asi como desde la parte delambtera de la otra cajs de
éngranajes 112 con la que estd conectado dicho engranaje d=
cambio de velocidades 116. El extremo delambero estriado o
enchavetado de otro modo, que sobresale hacia delante, del
édrbel 117, estd destinado a ser colocado en conexidn propuls-
sada con el 4rbol de toma de fuerza del tractor agricola u
otro vehiculo que mueva y haga funcionar la miquina por me-
dio de un 4rbol de transmisidn telescépico intermedio 142
(figura 11), que es de vna estructura conocida de por si, gud
tiene juntas vniversales en sus exbremos opuestos., El extre-

mo estriado o enchavetado de otro modo, del &rbol 117, que

sobrasele hacia atrds desde lo rnarbte tragere del engronnic

Ge camblo de velocidades 116 puede ser ubilizzdo como un g |

nantial de propulsién rotatoria vara las partes movibles de




10

15

20

25

30

.61, estd provisto, cerca de su extremo més trasero y por lo

Hoja nda. j/:-

alowma otra méquinq o apero, que puede estar dispuesta de-

trds de la mdquina de laboreo de la tierra para utilizarse

en combinacién con ella,

Cada wio de los soportes 64, que interconecta las

vigas delanteras y traseras 62 y 63 del bastidor de soporte

tanto préximo a la viga de bastidor trasero 63, con dos apén
dices 118 que sobresalen hacia abajo (figuras il, 12y19) ¥y
cada uno de dichos pares de apéndices 118 lleva, junto a su
extremo inferior, un pivole horizontal 119 alrededor del cual
w correspondiente brazo 120, dirigido hacia ahajo y hucia
delante, es capaz de girar libremente tanto hacia arribz co-
mo hacis abajo. Cada brazo 120 se extiende inicialmente dc
modo rectilineo desde el correspondiente pivote 119 pero,
hacia su extremo delantero, estd desplazado lateralmente ha-
cia fuera en direccién al ext}emo contiguo del bastidoy de
soporte 61 para bterminar en una porcidn delantera finzl qgue
es sustencialmente paralela a la porcidén trasera del niamro,
soportando dicha porcién delantera final fijamente a un 4r-
bol de eje. Cada uno de los dos 4rboles de eje tiene wna
correspondiente rueda de suvelo 121 provisto de cubiertas
neundbicas, montada de memera capaz de girar sobre él en el
lado interior, con respecto al centro de la méquina, de la
poreidn delanters final inmediatamente contigua del respec-
tivo brazo 120, Cada rueda de suelo 121 estd provista con
un rascador de lodo y tierra 121A (figura 19), estando fi-
jado dicho rascador 121A a los brazbs 120, Ias cubierlas
neumdticas de las dos ruedas de suelo 121 diencan cada wnn

de ellas unas amchura de banda de rodadura en ung dirpccién

axial, que es sustancialmente igual a la distancis enire
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los ejes de rofacién de cualesquiera dos 4rboles contiguoé
de la Tila de diez &rboles 67, 88 y 98, La parte delantera
de la viga de bastidor delantera 62 del bastidor de soporte
6l estéd provista, en dos lugares que estdn en alineacidén con

los extremos més delanteros de los dos soportes 64, con so~

portes 122 inclinados hacia arriba y hacia delante cuyos ex-

tremos superiores llevan cada uno de un par correspondiente

de apéndices distanciados 123, Unas espigas de apoyo de pi-

[]
. votamiento, alineadas horizontalmente, soportan de manera

capaz de girar vnm blogue de un correspoﬁdiente mecanismo de
ajuste de altura 124 entre los dos epéndices 123 de catu par.
Tos mecanismos de ajuste de altura infinitamente variable
124 son conocidos de por si, y s6lo es necesario poner de
menifiesto que cada wiw de ellos tiene un volante de manive-
la junto a su extremo superior, siendo susceptibles de ser
hecho girar dichos volantes de manivela para asumentar,-c
disminuir, la longitud eflicaz de'cada mecanismo 124, segin
rueds requerirse. Los extremos inferiores de los mecanisnios
124 estin conectados por pivotes horizentales a pares de
apéndices 125, estando soportados dichos pares de apéndices
125 por los respectivos brazos 120, Cada porcidn delantera
Tinal de cada brazo 120 estd provisia, cerca del codo que in
terconects esta porcibén y la parte Gelantera de la respecti-
va porcidn de brago desplazada lateralmente, con uwna varilla
de gula 126 dirigide hacia arriba, la cual varilla de gufa
es hecha entrar a través de un manguito 127 (figura 19), que
estd fijado a la parte delantera de la viga delantera €2 Ty
réximamente ol extremo contiguo de csa vige. Adends, wnes
nénsulas 126, con seccidn transversal en forme de T, catin

fijades a los extremos opuestos de las vigas delantera y wro
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| sera 62 y 63 del bastidor de soporte 61 en posiciones obli-~
i cuas inclinadaé haéia arriba y hacia delante, de mencra que
limbos traseros de las mismas definen superficies de sovor-—
te dispuestas similarmente para los extremos superiores y

?or lo tanto delanteros de brazos rectilineos 129, Los ex-

tremos inferiores, y por lo tanto méds traséros, de coda par

1

s de brazos 129 estdn fijados a la parte superior de un corros

]
| pondiente soporte 130 que se extiende de modo paralelo o sug

| tancialmente paralelo a la direccidn A.

Cada soporte 130 lleva una correspondiente placa
131 que también se extiende de modo paraielo 0o sustancisi~
mente paralelo a la direccidn A, estando fijados los sdpor-
tes 130 a las respectivas placas 131 a niveles justamente
por- encima de sus centros, considerado en relacién con sus

alturas verticsles. La figura 2 de los dibujos muestra que

cién A,pero que los extremos traseroé de los soportes 130
to, las placas 131 estédn dobladas con mucha pendiente hscia

sopories 130 para formar porciones oblicuas 132, inclinadas
hacia abajo y hacia fuera, ambas de las cuales son de con-~
figuracidén plana. Ambos extremos delanteros y trascros, con
respecto a la direccidn A, del borde inferior de coda por-—

n

cidn 132 estdn biselados hacia arriba, y cada porcién 132
tiene une eanchurs de norte superior ¢ fonlo guo 20 68 rency
gue la mitzd de la anchurs total de parte superior g fondo

de la correspondiente placa 131, La porcidn superior de ca-

el extremo delantero de cada soporte 130 estd distenciadc hg
cia atrds por una cierta distanciz desde el extremo delante-
ro de la correspondiente placa 131, con respecto a la direc-

coinciden con los bordes traseros de las placas 13l. En efec

fuera (véase figura 19) junbto al nivel de los correspondientés
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|_da placa 131 que estd colocada por encima de la correspon-

diente porcidén oblicua 132 estéd provista en sus extremos de~
lanteros y traseros, con respecto a la direccidn 4, con bor-
des biselados que son similares de modo sustancialmente simé

o~

trico a los bordes hiselados. de las porciones oblicuas in-

feriores 132. Tos pernos de pivotamiento superiores 133 son

empleados para conectar los brazos 129 con las superficies
de soporte oblicuas de las nénsulas 128, pero diches cone-
xiones son establecidas también, en lugares por debajo de
los perriog de pivotamiento 132, por. pernos rompibles meno-
res 134. Asf, en el caso de de que se ejerza uma fucrza de
desplazamiento anormal sobre wna de las placas 131, dicha
placa 131 se puede desviar lateralnmente alrededor de 1os
ejes definidos por los pernos de pivotamiento 133 inclinc-
"
dos hacia delante y hacia sbajo, después de rotura de los
rernos rompibles 134 implicadés.

La viga trasera 63 del bastidor de soporbe 61l es~
t4 provista, a una distancia hacia vno de sus exbremos dezde
su punto central, con un soporte 135 en el que es capsz de
deslizar un portad&r 136 deslizable haecia arriba y hacia aba
jo. Yo figura 12 de los dibujos muestra gue el portador 136
estd en relacién paralela o sustancialmente parslela con los
cuatro brazos 129 a los que estén fijadas indirectamente las
dos placas 131, EI soporbe 136 estd formado con tres aguje-
ros trensversales 139 ¥y cualquier agujerce escogido de estos
tres afujeros.puede ser wbtilizado para nantener a diche wor-
tador 136 en una correspondiente posicidn dé proyeceidn hao-
cie albajo desde la wue el correspondicnite hastidor de sonor-
te 01, por eooyeraéién con una esplga de blogreo horismonigl

138, es introducida a trovés de agnjeros en limbos del so-
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Lporte 135, El extremo més inferior del portador 136 esté pro

visto con wn pié de sonorle 137, y las tres posiciones posi-

, bles del porftador 136 y su pié 137 que pueden alcanzarse con

relacidn al bastidor de soporte 61 haciendo que la cspiga de

blogqueo 138 coopere con agujeros escogidos de los tres aguje

ros 139, serdn descritas seguidamente en relacién con vna
descripeibn del funcionamiento de la miquina.

La viga delantera 62 &1l bastidor de soporte 061 es-

— —— e - -

t4 provista con un miembro de acoplamiento o armazén 140 que
tiene puntos de acoplamicnto inferiores para conectar pivo-
tablemente el béstidor de¢ soporte 61 con el dispositivo ele~
vador de tres puntos o enganche de wn tractor agricola u otro
vehfculo que mueve y hace fumeionar la méquina durante su
wtilizacidén, y un punto de acop%amiento superior para core-
xién con el exbtremo libre de la varilla clevadora de longi-
tud ajustable superior de dicho dispositivo elevador de tres
putos o enganche. Se observard en la figura 11 de los dibu~
Jjos que los dos puntog de acoplamiento inferiores del miem~
bro o armazén 140 estén en alineacidén, en la direecidén A, con
los extremos'delanteros de las dos ménsulas interiores 65 de
las cvabro ménsulas 65 mediante las cuvales la porcién de bas-
tidor hueco 66 estd suspendida, con sbporte, desde las vigas
62 y 63. En direcccién hacia abajo y hacia abrds, con respec~
to a la direccidn 4, uwas vigas de cnlace divergentes 141 fi
jan rigidamente de modo sustancial elwrtice del miembro de
acoplamiento o armazdén 140, generalmente triangular a apén-
dices que estdn soportados por las dos ménsulas inferiores
65, de menera préxime o los cxbtremon mds brascres o esas
indnsulas.

La méquina cultivadora de la ticrra que ha sido
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{ticrra 68 girarén alrededor de los ejes a como respuesta g
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descrita con referencia a las figuras 11l a 19 de los dibujos

funciona de una manera bédsicamente similer a la mdquina de ls

(%23

figuras 1 a 10 de los dibujos. El miembro de acoplamiento o
armazén 140 de la méquina estd conectado al dispositivo eleva

dor de tres puntos junto a la parte trasera de un tractor agrl

cola u otro vehfculo de accionamiento,y el extremo delantero
Eestriado o enchavetado de otro modo del 4rbol de entrada o
propulsor 117 de la otra caja de engranajes 112, estd coloca-
ido en conexidn propulsada con el 4rbol de toma de fuerzs del
mismo tractor w otro vehiculo por medio deldrbol de francni-
sidn telesedpico intermedio conocido 142, que tiene junitss uni
versales en sus extremos opuestos., Ajustes que pueden.efectuq;
se antes de que comience el Prabajo incluyen establecer 1la mg|
Xima profundidad a la que pueden penetrar dentro de la tierra
los ﬁtiles 75 de los miembros de laboreo de la tierra 62 le-

vantando o descendiendo enterizamente las dos ruedas de suelo

121 con relacién al bastidor de soporte 61. Dicho despluz=mie

LIS

to de las ruedas 121 es logrado, desde luego, haciendo giver

los volantes de manivela junto a losgs extremos superiores del

hace girar los brazos 120 de las ruedas 121, que ellas soporthn
hacia arriba o hacia abajo alrededor de los pivotes 119, Una
profundidad de trabajo de mis de 25 centimétros puede lograr-
se con facilidad y es preferido, en efecto, que dicha profun-
didad de trabajo no sea ﬁenor gue sustanclalmente 40 centime~

troa. La velocidad con la que los miembros de laboreo de la

unge velocicdad de robacidn de entrada sustencicluente conghoan-
te, aplicada al drbol 117, puede ser aumentads o disminuiie

por una seleccidn apropiada de pifiones para uwtilizarse den~
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| tro del engranaje de cambio de velocidades 116, Estos ajus—
tes se efectuardn normalmente teniendo en cuenta la natura-
leza y el estado de la tierra que ha de ser laboreada y la
finalidad para la que estd destinada esta tierra después del
cultivo. Tal como se indica por cuabro fleéchas en la fisura
11 de los dibujos, cada miembro de laboreo de la tierra 68

 girard, durante el funcionamiento, en una direccidén que es
opuesta a la direccién de rotacidén de su miembf5 inmediata~
tmente contiguo o de ambos de sus miembros inmediatamente con
tiguos en la dnica fila de las mismas. Lineas circulares ro-
tas en 1a'figura 11 de los dibujos indicen las anchuras de
trabgjo de los miembros individuvales 68 y se verd en la fi-
gura 11 que dichas anchuras de trabajo sc superponcn enire
s{ en una pequefia extensidn, vara producir, en efecto, una
inica franja ancha de tierra laboreada. Los dtiles 75 de los
cuatro miembros de laboreo de.la tierra 68 rompen la tierra
hasta la profundidad de trabajo méxima previamente ajusbtada
qﬁe, se recordard, es preferibleménte mayor de 40 centimetros
pero este cultivo profundo y a fondo de la tierra tiene lu-
gar sin ningin mezclado importante de la tierra superior con
el subsuelo situado debajo. Una aireacidn més efectiva de la
tierra es producida hasta une profundidad relabivamente gren
de, en comparacibn con mdgquinaes cultivadoras, y esto, desde
luego es ipuvalmente vAlido con las miguinas de la figura 1

a 10 de los dibujos. La miquine de las figuras 1l a 19 de log
dibujos es apropiada particular, pero no exclusivamente, pa-
ra cultivar la dierra inmediatamente anbes de la invernada
de la misma. 31 cultive nrofvude gue cg producido mor la rnfe
quing deja a la Tlerra en'un estado roto en tamailios grucsos

que es ideal para beneficiarse de la subsiguiente accibn de

s
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| condiciones de heladas y de invierno, generalmente con vige—
tas a wna i)reparacidn répida y fhcil de un buen lecho de
siembra en la siguiente primavera. Las posiciones de las
cuchillas 79 son tales que aseguran wnma clevada resistencia

al deterioro o a la rotura durante el funcionamiento, pero

cvalquier cuchilla 79 que resulte gravamente dafiada o rota,

o desgastada en una extensién inaceptable por utilizacién

-— -

| prolongada, puede ser reemplazada con facilidad meramente
! retirando de modo temporal un ¥nico permo.

El movimiento de los miembros de laboreo de tiz-
rra 68 a través del suclo hasta la profundidad que es rere~
saria para producir un cultive profundo y a fondo, consuvme
wa gran cantidad de energfa, La transmisién de energlo ro-
tatoria en el grado requerido desde el drbol 117 a los lem
bros de laboreo de la tierra 68 puede lograrse con Tfac’li-
dad mediante el sistema de en'granajes solar y planctarios
que ha sido deserito arriba con referencia particular a las
figuras 13 y 14 de los dibujos. Tas ruedas planetarias (pi-
fiones 103) perniten construir una ‘bfansmisién reductors de
velocidad compacta y le.utilizacidén de la misma en combina-
cién con el engranaje de cambio de velocidades 116, ajustado
apropiadamente, puede reducir vna velocidad de rotacién de
entrada desde sustancialmente mil revolueiones vor minuto
a una velocidad de rotacidn de los miembros de laborco de la
tierra 68 entre sustancizlmente 30 y sustancialmente 190
revoluciones por minuto. Los montajes rotatorios (cojinetes
de rodillos 82 y alojamientos de rodillos 83) de los 4&rbo—~
les 67 wermiten que dichos drboles 67' sean retirados de, ¢
ins‘ualaclos en, la porcidn de basbtidor hueco 66, tanbo con

ropidez como con facilidad. Esto, desde luego, e una con-
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deteriore o rotura durante la ubtilizacién de la méquina, lLos
cojinetes superiores ¢ inferiores 82 y sus alojamientos 83
son capaces de resistir las fuerzas deformadoras pobencial-
mente fuertes, que son ejercidas sobre ellos durante el fun-
cionamiento de la miquina, y esta es también una razén de
emplear los cojinetes de rodillos 97 para soportar de mane-
ra capaz de girar los pifiones de transmisidn "locos" 96.Los
miembros de soporte &5 qﬁe estén . dispuestos dentro de la
porcién de bastidor hueco 66 transfieren efectivementc a
esa porcién de bastidor las fuerzas que son ejercidas soure
los correspondientes miembros de laborec de la tierra 68, ILad
placas 131 cooperan con los dtiles 75 del miembro de laloieo
de la tierra extrewmo 68 de la fila para cultivar la tierra
¥ sirven en cierto grado como placas protecloras para GVi-
tar‘que pledras y elementos similares sean lanzados lalersl--
mente respecﬁodela.méquina. Si una piedra grande, una rafy
o gimilar resuvltase agafrotada entre uno de los Wtiles 7T
Y uwna de las placas 131, el par correspondieate de pernos
rompibles 134 se romperd y dicha placa serd capaz de ceder
elésticamente hacla fuera y hacie arriba alrededor de los
pernog de pivotamiento 133 para permifir que seca liberado
el obstdculo. Los pernos rompibles 134 rotos pueden ser rcem
plazados con rapidez, facilidad y a precio barato.

El pié de soporte 137 junto a la parbe trasera de
la méquina con respecto a la direccibn A es empleaﬁo prinei-
pelmente para asegurar que los Utiles 75 del miembro de la-

boreo de la tierra GO no entre en contuclto con el suclo cumny
do la wfguina sea desconectuda de su tractor agricols de

acclonamiento u otro vehfculo. El agujero mis inferdior 139
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| en el apoyo 136 coopera con la espiga de blogueo 138 en la

i posicidn de trébajd de la miquina que es ilustrads en la fi-~

gura 12 de los dibujos, de manera que dicho pié 137 es man-
tenido fuera de contacto con la tierra. Cuando la miquina esg
t4 meramente para ser “aparcada" después de la utilizacidn,
es empleado el sgujero cenbral de los tres agujeros 139 y el..
pié 137'ocupa la posicidén superior de las dos posiciones de
la linea interrumpida que se ilustran en la fipgura 12, ha-
biendo sido accionados también 195 mecanismos 124 para mo-
ver las ruedas de suelo 121 hacia abajo, sustarcialmente on

todo lo posible, con relacidn al bastidor de soporte 61. Z1

bz}

engranaje de cambio de velocidades 116 comprende una cubier—
ta fédeilmente desprendible que es mantenida en posicida, por
ejemplo,. por al menos una tuerca de orejas, tel como puaria
verse en la figura 13 de los dibujos. Desde lvego, es nzco-
sario que el engranaje de cambio de velocidades 116 coirbenga
aceite v otro lubricante, y puede evitsrse sustancislmente
la pérdida de este aceite u otro lubricante, cuando se hays
de efectuar un cgmbio o intercambio.ﬁe los pifiones por deba-
Jjo de la cubierta, moviendo primeramente el portador 136 a
la posicién en que el agujero mis superior 139 coopera con
la espiga de blogueo 138. Entonces el pid 137 estard en la
posicidén de lineca interruvmpidaz més inferior, que se muestra
en la figura 12 de los dibujos, ¥y la mdquina serd inclins-
da hacia delante en una extensién considerablc. Ajustes aprgv
piados de 1los mecanismos 124 pueden auvmentar o disminuir la
extensién de esta inclinacidn.

Aunque cicrtzs coructveristicas de las miguinng o
gperos cultivadbres de la tierra que se han deserito y/o

que se ilustran en los dibujos acompafiantes se expondrén en
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| _las signientes reivindicaciones como caracteristicas inven—
tivas, se hacé resaltar que el invento no estd limitado ne-
cesariamente a estas caracteristicas, y que ineluye dentro
de su alcance cada una de las partes de cada forma de rea-

lizacién de mdguina cultivadora de la tierra que se ha des-

erito, y/o que se ilustra en los dibujos anejos, tanto indi

 vidualmente como en diversas combinaciones entre si,
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BIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan psra que sean objeto de ests solicitud de Paten
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los que
se recogen en las reivindicaciones siguientes:

1l2,~ Uns méquina cultivadors de tierra perfec-
cionads, que comprende una porcidén de bastidor que se ex=~
tiende transversalmente a ls direccidn pretendida de des-
plazamiento operétivo de la méquina, al menos un miembro
de laboreo de la tierra dispuesto para girsr alrededor de
un eje que se extlende hacia arriba en una direcciébn, y
al menos un miembro de laboreo de la tierra dispuesto pa~-
ra girsr alrededor de un eje que se extiende hacia arri-
ba en la direccidn opuesta, estando soportados dichos
miembros de laboreo de la tierrs por la porcidén de basti-
dor y estando provisto cads uno de ellos con al menos un
Gtil cultivador, en que el eje de rotacidn de cads miem-
bro de laboreo de la tierra estd dispuesto sustancislmen-
te en posicidén vertical dursnte ls utilizacidén de la mé-
quina y cads Util cultivador comprende una porcidn sustan
cialmente recta que se extiende oblicusmente hacis abajo
vy hscia fuera con respecto al eje de rotacidn del corres-
pondiente miembro de laboreo de la tierra, estando unida
dicha porcidén por una porcién inferior que estd orienta-
ds hacia delante con respecto a la direccidn pretendida
de rotacidn operstive del miembro de laboreo de la tierra,

22,- Una méquins segln la reivindicsecibn 12,
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Gtil inferior, con respecto a dicha direccidn, esté dig-
puesta sustencialmente de modo tangencial con respecto a
un eirculo imsginerio centrado sobre de rotacidén del co-
rrespondiente miembro de laboreo de la tierrs,

32,- Una mdquina segln las reivindicaciones
12 6 228, en que dicha poreidn de Gtil inferior estd pro-
vista con una cuchilla terminads en puntas, desprendible,
cuys longitud es mayor que su anchura en una direccidn ra
disl dasde el eje de rotacidén del correspondiente miembro
de laboreo de la tierrs,

42,- Una miquins segin la reivindicascién 32,
en que cada cuchilla desprendible se extiende hacis de-
lante con respecto a la direccibén pretendids de rotacién
operativa del correspondiente miembro de laboreo de la
tierra desde la porcidn inferior del respectivo Otil y
estd dispuesta de meners tal que al menos su parte delsn
tera con respecto a dicha direccidn de rotscibdn estd en '
relscién sustancialmente tengencisl con un circulo imagi
nario centrado sobre el eje de rotscibén del correspondien
te miembro de laboreo de la tierrs,

52 ,- Una mlquine segin una cuslquiera de las
reivindicsciones 32 y 42, en que la cuchilla estd fijeda
al extremo delantero, con respecto & la direccibén preten-
dida de rotacidén operative del correspondiente miembro de
laboreo de la tierra, de dicha porcidn de Gtil inferior,
siendo el eje longitudinel de dicho extremo sustancisl-
mente coincidente, o al menos coplanar, con el eje longi
tudinel o linea de centros de la cuchilla instalada que

sobresale hacia delsnte mds all£ de dicho extremo.




10

15

20

25

30

Hoja nGm. 4‘7

62,~- Una miquina segin una cualquiera de las
reivindicaciones 32 - 52, en que estén previsios medios
para hacer posible que la posicién de la cuchilla sea ajus
tada con relacién a2l eje de rotacidn del correspondiente
miembro de laboreo de la tierra.

78.~ Une méquina segln una cualquiers de las
reivindicaciones 32 a 62, en que dicha cuchilla es de
configuracidén curvada de modo sustancislmente uniforme y
estéd dispuesta de manera tal que una tangente al punto
central de la curvatura del mismo, junto a la parte trase
ra de la cuchilla con respecto a la direccidén pretendids
de rotacidn operétiva del correspondiente miembro de la~
boreo de la tierrs, estd inclinada resvecto de la horizon
tal en un éngulo de sustancialmente 45,

82, Una méquina segin una cuslquiers de las
reivindicaciones 32 a 72, en que la porcidn sustancial-
menfe recta que se extiende oblicusmente hacia abajo y
hacia fuera, de cada Otil cultivedor, estd doblads hacia
dentro en direccibn al eje de rotacién del correspondien
te miembro de laboreo de la tierra inmediatamente junto
a la parte trasera, con respecto a la direccién pretendi-
da de rotacibn operativs de ese miembro, de ls correspon-
diente cuchilla con lo cusl diche porcidn rects esth colocads
radislmente hacis dentro de un circulo que contiene l1a
trayectoria de rotacibén, durante la utilizecibn, de un
punto radislmente mis exterior de dicho miembro de labo-
reo de la tierra.

92,- Uns mdquina segin una cualquiera de las
precedentes reivindicaciones, en que ls porcidén susten-

cialmente recta oblicuamente hacia abajo y hscis fuers,
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- de cada 0til cultivador, tienc su eje longitudinal o 1li-
nea de centros en relacidn coincidente, o sustancislmente
coincidente, con un plano que tembién contiene el eje de
rotacién del correspondiente miembro de laboreo de la tie
rra.

102,- Una miquina segln la reivindicacién 92,
en que dicho eje longitudinal o linea de centros estd ine-
clinado con respecto al eje de rotacidn del correspondien
te miembro de laboreo de la tierra en un éngulo entre 10
y 172 inblusive.

112,- Une méquina segln una cuslquiers de las
precedentes reivindicaciones, en que la porcién sustancial
mente recta oblicusmente hacis absjo y hacia fuera, de c3
da Gtil cultivador, tiene configuracién de tira, y esté
dispuesta de manera tal que la anchura de la tira estd en
relscibn tangencisl, o sustancialmente tsngencial, con un
cireulo imaginario centrado sobre el eje de rotscibén del
correspondiente miembro de laboreo de ls tierrs.

122,~ Unz miquina segin una cuslquiers de las
precedentes reivindicaciones, en que cads Gtil cultivasdor
estéd montado sobre un soporte que se extiende hacia abajo
alejéndose de un portador del correspondiente miembro de
laboreo de la tierra,.

132,~ Una méquina segin la reivindicacién 122,
en que dicho portador es de configuracidén bdsicsmente
trisngulsr, estando cortadas las tres esquinas del tridn-
gulo, y en que tres de dichos soportes para tres correspon
dientes Qitiles cultivadores estén dispuestos junto a ca-
da una de las tres esquinas truncadas de dicho portador.

142,~ Una miquina segin una cuslquiera de las
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!. precedentes reivindicacionss, en que cada GHil cultivador

estd montedo en su posicién designade con ls ayuds de un
correspondiente embrague de liberacibén por sobrecerga.

158,~ Uns méquina segln la reivindicscién 142,
cusndo se lee como relacionada con la reivindicacidn 122,
o la reivindicacibn 132, en gue la porcidén sustancialmen-
te reecta que se extiende oblicuamente hacis abajo y hacia
fuera, de cada til cultivsdor, estd conectads con el por
tador del correspondiente miembro de laboreo de la tierra
por intermedio de dos miembros de fijscibn distanciados
verticalmente entre si, teniendo uno de dichos miembros
de fijacidn la f§rma de un perno rompible o lemento rom-
pible similsr.

162,- Una méquina segln una cualquiers de las
precedentes reivindicsciones, en que los ejes de rotacidn
de los miembros de lsboreo de la tierra estédn distancia-
dos unos de otros en sustancislmente 75 centimetros.

17a,- Una méquina segin la reivindicacién 162,
en que un arbol que lleva a realizacién el eje de rota-

c¢ién de cada miembro de laboreo de la tierrs estd sopor-

tado de manera cspaz de girar en dicha porcidn de basti-

dor, en dos colocsciones distanciadas verticalmente entre
si,

188,~ Una mdquina segln la reivindiescién 174,
en que cads uno de dichos 4rboles estd provisto con un
pifibn dentado y otros dos pifiones dentados que engranan
mutuamente bestén dispuestos entre él o cads psr inmedig
temente contiguo de &rboles que llevan s realizacidén los
ejes de rotacidén de los miembros de laboreo de la tierrs,

siendo dichos pifiones adicionales susceptibles de girsr
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tienden parslelemente a lus &rboles mencionados en primer
término,

1%a,~ Una méquina'segﬁn la reivindicacibn 182,
en que los arboles que llevan a realizacidn los ejes de
rotacidén de los miembros de laboreo de la tierra y dichos
drboles intermedios estdn distsnciados unos de otros, 8
intervalos regulores de sustanciaslmente 25 centimetros.

202 ,« Una miquina segln las reivindicaciones
188 6 192, en que los &rboles que llevan a realizacién
los ejes de rotacibn de los miembros de lsboreo de la tie
rra estén soportados de manera capaz de girar cerca del
fondo de dicha porcién de bastidor por dos cojinetes dig
tanciados relativamente entre si, y en que dichos cojine
tes estédn acomodados en un alojamiento correspondiente
que, juntamente con el pifién dentado que estd montado so-
bre dicho 4rbol y el 4rbol propiamente dicho, pueden ser
instalados unitariamente en, o0 retirados unitariamente
de, la porcibén de bastidor.,

212,- Una miquina sezin uns cualquiers de las
reivindicaciones 18 y 19, en que dichos pifiones adiciona
les son susceptibles de girar con relacidn a los 8rboles
intermedios.

228,~ Una miquina segin la reivindicacidén 212,
en que losg pifiones adicionsles estén montzdos de maners
capsz de girar sobre los drboles intermedios mediante
dos cojinetes distanciados entre si, cads uno de los cua-
les es un cojinete de rodillos terminado en punta.

238,~ Una miquina segin una cualquiera de las

reivindiceciones 18 a 22, en que los Arboles intermedios
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| estén conectsdos fijamente con el fondo de 1la poreibn de

bastidor y estén conectadus con su parte superior median
te alojemientos desprendibles.

24é.- Una méquina segfn uns cuslquiers de las
reivindicaciones 20 a 23, en que estén previstos unos me
dios de soporte dentro de dichs porcidén de bastidor para
fijar. los alojamientos de cojinete de los 8rboles que lle
van a.realizacién los ejes de rotascibén de los miembros de
laboreo de la tierra en posiciones en dicha porcién de
bastidof, estando fijados dichos miembros de soporte a pa
redes verticales de la porcibén de bastidor huseco.

252,- Una mdquina segln la reivindicscién 242,
en que partes que se extienden hacia arriba de dichos
miembros de soporte se extienden entre las psredes verti-
cales de la porcibn de bastidor.

263.~ Una maquina segln uns cuslquiera de las
precedentes reivindicaciones, en que una transmisién de
propulsidén a los miembros de laboreo de la tierra incluye
una trensmisién de reduccién de velocidad entre un Srbol
que estd dispuesto para ser puesto en conexidn propulsada
con el 4rbol de toma de fuerza de un tractor u otro vehi-
culo de accionamiento y con miembros rotstoriocs que in-
terconectan con propulsidn de 4rboles que llevsn a resli-
zacibén los ejes de rotacidén de dichos miembros de laborco
de la tierra.

272,- Una mdquina segln la reivindicacién 262,
en que la transmisidn reductors de velocidad estd coloca-
da a2 lo lsrgo de dicho &rbol que estd destinado a ser co-
locado en conexidén propulsada con el &rbol de toma de

fuerza de un tractor u otro vehiculo de sccionamiento.
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282,- Una maquina sersin lse reivindicaciones
262 & 272, en que la trensmisibén reductora de velocidad
comprende un piiibn cuyos dientes estdn en engrane de pro-
pulsidén con los de un pifibn mayor soportado por un srbol
aque lleva 2 realizacidén el eje de rotacibn de uno de di-
chos miembros de laboreo de la tierra, estando dispuesto
dicho-pifién mayor por encimes de um pifibn dentedo que forma
uno de los miembros que interconects con propulsién a di-
chos 3rboles de miembros de laboreo de la tierra.

292,-~ Una méquina gegln ls reivindicacibn 262,
en que la transmisidn reductors de velocidad comprende un
sistema de piifones planetsrios.

302,~- Una mdquina segln ls reivindicacidén 29z,
en que el sistema de pifiones planetsrios constituye una
conexidén de propulsidén entre partes dispuestas para ser
colocadas en conexién propulsada con el 4rbol de toma de
fuerza de un btractor u otro vehiculo de accionamiento y
miembros rotstorios que interconectsn con propulsidn a
4rboles que llevsn a realizacibén los ejes de rotacibén de
los miembros de laboreo de la tierra.

31la,~ Uns mdquina segin una cualquieras de lag
reivindicaciones 29 y 30, en que un 4rbol de la transmi-
s8ibén que estd destinada a ser propulsada por el &rbol de
toma de fuerzas de un tractor u otro vehiculo de acciona-
miento cuando la méquins estd en utilizacibn, se encuen-
tra en alinescibn axial con un 4rbol intermedio colocado
entre dos 4rboles que llevan a realizacidén los ejes de ro
tacibén de correspondientes miembros de laboreo de la tie-
rra, estando dicho drbol y dicho &rbol intermedio coaxial]

interconectados entre si con propulsidén por el sistema dq
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32a.- Una méquins segin la reivindicacién 31a,
en que dicho 8rbol estd provisto con un pifidn solar cuyos
dientes engranan con los de una pluralidad de pifiones pla
netarios.

3%2,~ Una mdquina segin la reivindicacidén 323,
en que los pifiones planetarios son susceptibles de girar
alrededor de los ejes de 4rboles que estin conectados con
un piiibn que es de rotacidén rdpida con dicho arbol inter-
medios.

342,- Uns mdquina segln una cualquiera de las
reivindicacioneé 29 a 33, en que los pifiones planetarios
tienen sus dientes en engrane con un anillo dentado inte-
riormente colocado dentro de uns cajs de engranajes que
acomods 8 dicho sistema de pifiones planetarios.

358,- Uns mdquina segln una cualquiers de las
reivindicaciones %2 a 34, en que dicho sistemes compren-
de tres pifiones planetarios que estén distanciados uno
de otros a intervalos de 1202 aslrededor del eje de rota-
cidn de dicho &rbol que estd en relacibn coaxial y de
propulsibén con dicho arbol intermedio,

362,~ Una méquina segin la reivindicacién 24
0 una cualquiera de las reivindicaciones 27 a 35, cuan-
do se leen como relacionadas con la reivindicscibn 24,
en que el &rbol de la trensmisidén que estd dispueste pa
ra ser puesta en conexidn propulsada con el &rbol de to-
ma de fuerza de un tractor u otro vehiculo de acciona-
miento, proporciona un 4rbol de entrada rotatorio de un
engrans je de cambio de velocidades.

372.~ Uns miquina seglin una cualquiera de las
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soportantes, distanciadas horizontalmente entre si, estén
colocadas en frente de los miembros dé laboreo de la tie=-
rra de la miquina con respecto a la direccidén pretendids
de desplazamiento operativo de esta Gltima.

382,.- Una miquina segln la reivindicacibn 372,
en que el nivel de cada rueda de suelo soportante, con
relacibén al de dichos miembros de laboreo de la tierra,
es ajustable de una manera infinitamente variable, siendo
proporcionado dicho ajuste por un mecanismo ajustador de
altura accionable manualmente, que comprende un volante
o asidero que sobressle hacia arriba y hacia delante des-
de le mdquina con réspecto a la direccidén pretendida de
desplazamiento.funcional de la misma,

398,~ Una mdquina segin uns cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, en que unas placas que se
extienden hacia arriba estdn dispuestas prdéximss a los
miembros de laboreo de la tierra lateralmente mds exte-
riores de la miquina, estando dichas placas en relscibn
sustancialmente paralels con la direccidn pretendida de
desplazamiento operstivo de la méquina, y estando dispues
tas para cooperar con dichos miembros de laboreo de la
tierra lateralmente mids exteriores, al cultivar la tie-
rra cuando la mquina se encuentra en utilizacién.

402,- Una médquina seglin la reivindicscidn 392,
en que dichas placas estén conectadas con un bastidor de
soporte del apero, el cual bastidor de soporte soporta
también a dicha porcidn de bastidor a la que estén conec~-
tados de manera capaz de girsr los miembros de laboreo de

ls tierra.
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412,- Uns mdquina segliy la reivindicacién 40,
en que dichas placas estéﬁ mentenidss en posiciones sus-
tancislmente fijas con relacién a dicho bastidor de sopor
te por pernos rompibles o elementos rompibles similsres,
siendo liberasdas las placas de manera que sean suscepti-
bles de girsr slrededor de ejes com relacidén a dicho bss-
tidor de soporte después de roturs de dichos pernos rom-
pibles o elementos rompibles similares, durante la wbtili
zacibén de la méquina.

422,~ Una miquina segin ls reivindicscidn 418,
en que dichos ejes estén dispuestos sustancislmente ho-
rizontales y estdn contenidos en planos sustancialmente
verticeles que se extienden de modo psrslelo o sustancial
mente paralelo a la direccidén pretendida de desplazamien
to operativo de la mdquina.

432,- Una midquins segln una cualquiera de las
reivindicaciones 40 a 42, en que cada uns de dichas pla-
cas estd conectada con el bsstidor de soporte por un psr
de brazos distanciados relativamente entre si, y en que
cada brazo se extiende sustencislmente de modo rectili-
neo hacis arriba y hacia delante, con respecto a la di-
reccidédn pretendide de desplazamiento operstivo de ls mé-
quina, alejindose de su colocscidn de fijacidén sobre la
placa implicads,

4ha,.- Una miquina segin uns cualquiera de las
reivindicaciones 39 a 43, en que una regidén inferior de
cada plascs tiene la forma de uns porcidn inclinada obli-
cusmente hacia gbsjo, sustencialmente plsna, que compren|

de no menos de sustsncislmente la mitad de la anchura vex

tical de ls placa.
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45a8,~. Una mdquina segln upa cualquiera ds les
precedentes reivindicaciones, en que un pié de soporte
estd dispuesto junto a la parte trasera de los miembros
de laboreo de la tierrs con respecto a la direccién pre-
tendida de desplazemiento operativo de la méquina.

468,~ Unz mdquine segin la reivindicacidén 452,
en que estén dispuestos medios con los cusles dicho pié
de soporte puede ser retenido en cualquier nivel escogi~-
do de tres niveles diferentes con relacidén a dicha por-
cién de bastidor de la miquina.

47a,- Una mdquina segin las reivindicaciones
45 y 46, en que el pié de soporte estd montado sobre un
portador que esté inclinado hascis arriba y hacie delante
con respecto a la direccidn pretendida de desplazamiento
de la miquina, alejindose del pié de soporte.

482,- Una miquina segin una cualguiers de las
reivindicaciones precedentes, en que, dursnte el funcio-
namiento de la miquina, la relscibén entre la velocidad
de rotacidén de cada uno de sus miembros de laboreo de la
tierra y su velocidad de desplazamiento hacis delante no
es menor que 2¥2:1 y no es mayor que 5:1.

492,. Una mdquina segin uns cualquiers de las
precedentes reivindicaciones, en que los miembros de la-
boreo de la tierra estdn dispuestos para laborear fran-
jas superpuestes de tierra durante el funcionamiento de
la méquina.

502,- Uns maquina seglin una cuslquiers de
las precedentes reivindicaciones, en que cada Gtil cul-
tivedor tiene una longitud no menor de sustsncislmente

50 centimetros y la mdquina estd provists con un miembro
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de acoplamiento o enganchz, pars permitirls ser conecta-
da con el dispositivo elevador’de un vractor u otro ve-
hiculo de sccionamiento.

51a.- Una méquina cultivadora de tierra per-
feccionada.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se ascompafian y
con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de cincuents y siete ho=-

Jas escritss a miquina por una sols cara.

Medrid, 73 MY 1978
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