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La presente invención se refiere a un aparato de cone­
xión electromagnótico gobernable a distancia, con autorretención 
mecánica mediante enclavamiento en posición de trabajo de las pa¡r 
tes del aparato de conexión que ejecutan el movimiento de cone­
xión, por medio de una parte de palanca unida articulada con otr}a 
parte de palanca y que se lleva por fuerza de resorte a la zona 
de movimiento de retroceso de estas partes.

En un conocido aparato de conexión de la clase menciona 
da anteriormente (US-PS 3 466 577) un trinquete de una parte de 
palanca se mete, al estar conectado el aparato de conexión, en 
la zona de movimiento de una escuadra unida con el soporte del 
puente de contacto. Una de las partes de palanca arrastra a otra 
parte de palanca unida articulada con ella, que se atrae desde 
la zona del empujador de un imán de enclavamiento, para enclavar 
la en la posición conectada. En esta disposición hay que señalar 
así puós no sólo manifestaciones de desgaste en el trinquete, si 
nÓ tambión manifestaciones de desgaste en el empujador, de mane 
ra que esta disposición es apropiada únicamente para pequeños nú 
meros de conexiones. Al aumentar el desgaste la posición de la 
armadura enclavada no es ya equivalente con la posición conecta- 
da de la misma, es decir que en laposición enclavada de la arma­
dura cede la presión para los contactos a accionar.

Mediante la invención, debe crearse una autorretención 
mecánica para un aparato de conexión electricomagnótico, que perj- 
mite un número de conexiones relativamente alto siendo de cons- 
trucción sencilla. Esto se consigue de modo sencillo en un apara-t- 
to de conexión de la clase mencionada anteriormente, porque las 
partes de palanca como palanca acodada, bloquean el movimiento 
de retroceso de las partes en su situación de punto muerto supe­
rior, casi estirada, efectuándose la guía de una de las palancas



-r 3 -

5

10.

15.

20.

25.

30.

acodadas a travós de rodillos que se apoyan en la carcasa del 
aparato de conexión. Para poder adaptar la autorretenciÓn a las 
exigencias deseadas, especialmente para cuidar de que el enclava 
miento se efectúe en el ajuste preciso del aparato de conexión, 
es ventajoso si una de las palancas acodadas es ajustable en su 
longitud. Para poder compensar de modo sencillo las tolerancias, 
puede ser ventajoso si el ajuste se efectúa en contra de un mue­
lle de compresión..Puede conseguirse un empleo universal del dis 
positivo de enclavamiento en cualquier tipo de aparato de cone­
xión, porque el elemento, conjuntado con un electroimán recupera 
dor como una unidad de construcción está ejecutado para ponerse 
sobre un aparato electromagnótico desenclavado, estando una de 
las partes de la articulación acodada en contacto por fuerza con 
el soporte del puente de contacto del aparato de conexión electro 
magnático, en su sentido de conexión. Para poder suprimir la au- 
torretención tamblón al no haber tensión, es ventajoso si en la 
unidad de construcción se incorpora un dispositivo recuperador 
manual. Puede conseguirse otro esencial ahorro, en atención al 
volumen de construcción, si la línea de alimentación al electro! 
mán recuperador vá por un contacto de trabajo del aparato de co­
nexión electromagnótico. Mediante ósto es posible dimensionar el 
imán recuperador para una duración de conexión menor del 10%. Pa 
ra la fijación de la unidad de construcción con bajo coste es 
ventajoso si la fijación de la unidad de construcción se efectúa 
mediante fijación de partes de conexión elóctricas para el imán 
recuperador, a las partes de contacto fijo del contacto de traba 
jo del aparato de conexión electromagnótico. Es además posible 
conseguir la unión mecánica de la unidad de construcción simultá 
neamente con la unión elóctrica.

A base del dibujo se describen ejemplos de ejecución se



gón la invención, y se aclara con detalle el funcionamiento.
Las figuras 1 y 2 muestran la vista delantera y lateral, 

parcialmente en sección, de la unidad de construcción puesta so­
bre el aparato de conexión.

La figura 3 muestra la posición desenclavada de la dis­
posición de la figura 1.

La figura 4 muestra posibilidad para la construcción de 
una de las palancas acodadas regulables, empleándose un resorte 
de lámina.

Las figuras 5, 6 y 7 muestran la vista delantera, la 
vista en planta y la vista lateral, parcialmente en sección, del 
dispositivo de enclavamiento acoplado con el aparato de conexión, 
empleándose una palanca acodada segán la figura 4,

La figura 8 muestra una posible construcción de un dis­
positivo de enclavamiento, con intercalamiento de una palanca in 
termédia, y

La figura 9 muestra el circuito de principio del apara­
to de conexión electromagnótico con electroimán recuperador.

La carcasa 1 del aparato de conexión electromagnótico 
aloja a la parte magnética, estacionaria, no representada, así 
como la bobina de accionamiento y la parte magnética móvil a la 
que está fijado el soporte del puente de contacto 2. En la venta 
na 3 del soporte del puente de contacto 2 están sujetos mediante 
muelles 5 puentes de contacto 4 que trabajan en cooperación con 
partes de contacto fijas 6 sujetas a la carcasa 1. Sobre la car­
casa 1 del aparato de conexión electromagnótico está puesta la 
carcasa 8 que aloja a la unidad de construcción 7. La unidad de 
construcción consta de la articulación de codo que está formada 
por las palancas 9 y 10. Las palancas están unidad articuladas 
una con otra mediante los pernos 11. La palanca 10 está desarro-



liada en forma de horquilla y abraza a la palanca 9 en la que es 
tá dispuesto un muelle de compresión 12. El muelle de compresión 
12 se halla en un escote 13 en forma de vaso y se apoya por un 
extremo en el fondo y por éL otro extremo en un eje de unión 14 
para dos rodillos 15. Un tornillo de regulación 17 accionable pojr 
una abertura 16 de la carcasa 8 posibilita una regulación de la 
longitud total de la articulación. La separación desde el perno 
11 al eje de unión'14 puede regularse mediante ósto. Un muelle 
de patas 14 que está enrollado alrededor del perno 11, se apoya 
por un lado en la palanca 9 y por el otro lado en la palanca 10, 
de manera que estar atraída la armadura, es decir al estar movi­
do el soporte del puente de contacto la articulación acodada se 
gira a la situación que sevó en la figura 1. Los rodillos 1 se 
deslizan con ésto a lo largo de las caras 9 fijas a la carcasa, 
de manera que estos rodillos se apoyan en estas caras y mediante 
el muelle de patas 18 llegan a tocar en el extremo de la cara 19 
de tal manera que la articulación acodada se halla en situación 
casi estirada, sin embargo de punto muerto superior. La palanca 
10 hace contacto en el soporte del puente de contacto 2, de ma­
nera que se impide el movimiento de retroceso del soporte del 
puente de contacto 2. Ya que la articulación acodada es rígida 
en si, pueden aplicarse fuerzas relativamente grandes para rete­
ner al soporte del puente de contacto en posición conectada, es 
decir el muelle de compresión 12 tiene que ser tan fuerte que pu¡e 
dan superarse las fuerzas de retropresión que actúan sobre el so 
porte del puente de contacto. Para acodar la articulación acoda­
da a la situación estirada, existe un electroimán 20 cuyo empuja 
dor 21 actúa sobre la palanca 9? y en tanto sean eficaces los 
muelles de retropresión para el soporte del puente de contacto 
2, es decir al no estar conectado el aparato de conexión electro
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magnético, los rodillos 15 se deslizan desde la posición visible 
en la figura 1 a la que se vé en la figura 3.

Las conexiones para el imán 20 ván a través del contac­
to fijo 6 y del contacto de puente 4, de manera que el abasteci­
miento de corriente para el imán se interrumpe después del movi­
miento del soporte del puente de contacto a la situación de repc 
so. El circuito para todo ésto se vé en la figura 9. Los bornes 
22 y 23 están ubicados en la carcasa 8. Esto sirven por una par­
te para conectar la bobina del imán 20 y por otra parte para ali 
mentar la corriente al contacto de trabajo 4 que se acciona por 
el aparato de conexión electromagnético ubicado en la carcasa 1 
y representado por la bobina 24. El interruptor o pulsador para 
conectar el imán 20 está designado con 25. El orgáno de acciona­
miento para el aparato de conexión electromagnético lleva la ci­
fra de referencia 26. El enlace eléctrico al contacto de trabajo, 
que consta del puente de contacto 4 y de las partes de contacto 
fijo 6, se efectúa a través de conexiones de escuadra 27 que es­
tán enlazadas con loshilos de la bobina del imán 20 y la línea 
de alimentación al borne 23. Las conexiones de escuadra 27 al fi 
jarse la carcasa de la unidad de construcción 7 se ponen en enla 
ce de conducción eléctrica con las partes de contacto, fijo, me­
diante tornillos 28 puestos en lugar de los tornillos de conexiói 
para las partes de contacto fijo 6.

El ejemplo de ejecución de las figuras 4 a-7 está cons­
truido empleándose un resorte de lámina 29 en lugar del muelle 
de compresión 13) pero corresponde esencialmente a la ejecución 
de las figuras 1 a 3. Para poner la palanca 9 en posición girada 
sin el empleo del imán 20, se encuentra guiado desplazable en la 
carcasa 8 un mando 30 que es desplazable desde fuera con ayuda 
de un atornillador o similar. Este se mantiene en la situación
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de reposo mediante un muelle 31. También es posible una conexión 
manual del aparato de conexión, presionándose sobre la palanca 1.0 
a través de dos capuchones 35.

El empleo de ejecución de la figura 8 muestra la inclu-j- 
sión de una palanca intcimedia 32 solicitada por resorte, entre 
el empujador 21 y la palanca 9. La palanca está alojada girable 
en el punto 33 y está presionada por el muelle 34 en la situa­
ción que se vé en la figura 8. Tan pronto como el empujador 21 
choca sobre la palanca intermedia 32, ésta gira en contra del 
muelle 34 y la palanca 9 se gira a la situación indicada de tra­
zos, Una ejecución de este tipo puede ser ventajosa cuando el 
contacto de trabajo 4 no está a disposición o bien la duración 
de conexión del imán recuperador está dimensionada para el 10 %.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asá 
como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse cons­
tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscepti­
bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin­
cipio fundamental.
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1. - Perfeccionamientos en aparatos de conexión electro 
magnéticos gobernables a distancia, con autorretención mecánica 
mediante enclavamiento en posición de trabajo de las partes del 
aparato de conexión que ejecutan el movimiento de conexión, por 
medio de una parte de palanca unida articulada con otra parte de 
palanca y que se lleva por fuerza de resorte a la zona de movi­
miento de retroceso de éstas partes, caracterizados porque las 
partes de palanca, como palancas acodadas, bloquean el movimien 
to de retroceso de las partes en situación de punto muerto supe- 
rior, casi estirada, efectuándose la guía de una de las palanca: 
a través de rodillos que se apoyan en la carcasa del aparato de 
conexión.

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, carao 
terizados porque una de las palancas es ajustable en su longitud.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 2, cara:, 
terizados porque el ajuste se efectúa contra un muelle de compre: 
sión.

4. - Perfeccionamientos según una de las reivindicacio­
nes anteriores, caracterizados porque el elemento conjuntado co- 
mo unidad de construcción con un imán recuperador, está ejecuta-' 
do para ponerse sobre un aparato de conexión electromagnético 
sin enclavamiento, estando una de las partes de la articulación 
acodada en contacto por fuera con el coporte del puente de con­
tacto del aparato de conexión electromagnético, en su dirección 
de conexión.

5. - Perfeccionamientos según la reivindicación 4, cara: 
terizados porque en la unidad de construcción está incorporado ün 
dispositivo recuperador manual.
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6. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 4 ó 
5 y caracterizados porque la línea de alimentación al imán recu­
perador vá a travós de un contacto de trabajo del aparato de co 
nexión electromagnótico.

7. - Perfeccionamientos según la reivindicación 4 y 6, 
caracterizados porque la fijación de la unidad de construcción 
se efectúa mediante fijación de las partes de conexión elóctri- 
cas para el imán recuperador a las partes de contacto fijas del 
contacto de trabajo del aparato de conexión electromagnótico.

8. - Perfeccionamientos según una de las reivindicacio­
nes 4 a 7, caracterizados paque está previsto un dispositivo de 
conexión manual para el aparato de conexión electromagnótico, 
mediante el cual puede llevarse el elemento a la posición de en 
clavamiento.

9. - Perfeccionamientos en aparatos de conexión electro-* 
magnóticos gobernables a distancia, tal y como queda sustancial-- 
mente descrito en la presente Memoria y en los dibujos adjuntos,

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas a máquina 
por una sola cara.

Madrid, - 3 JUM, 1977

SIEMENS AKTIENGESELLSCHAFT, de Berlín 
y München.
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