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Es objeto de la presente solicitud de registro
de Patente de Invencién, una miquina para deshuesar y par-
tir en dos mitades, melocotones manzanss y frubtas simila-
red. o2 ciclo continuo.

La méquinas deshuesadoras y partidoras en dos
mitades ya son conocidas en la industria de los alimen-
tos en conserva y estan, esencialmente formadas por un
bastidor sobre el cual se encuentran dispuestas dos pa-
res de coronsas denﬁadas o engranajes anmulares con ejes
horigzontales y alrededor de los cuzsles se encuen’crah BYLOw
lladas dos cadenas. para definir una cinta transportadora
horizontal para la fruba.

Dicha cinta transportadora estd constituida
por una serie de sectores adosados, conectados de mane-
ra individual a las dos cadenas, y provistos de dos o
még cavidades ¢ medias copas dentro de las cuales se co-
loca la fruta.

En sentido transversal a dicha cinta o corzea
transportadora se encuentran dos plataformas, una infe-
rior y otra superior, que sostienen ambos mecanismes pa-
ra bloquear la fruta y las cuchillas deshuesadorss y cu=
chillas para partir en dos mitades.

Dichas plataformas se disponen encima de cilin~
dros gufa verticales de forma que ouando se detiene la
correa transportadora, dichas plataformas se aproximan
entre sl para hacer gue las herramientas de corte pene=-
tren en la furta, retirindose las herramientas antes que
la correa transportadora se ponga de nuevo en movimiento.

Sin embargo, las nfquinas de este tipo qﬁe

hasta ahors se conocen, comprenden unsa serie de desven—
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tajas tanto conceptual como estructuralmente.

En primer lugar, en las méquinas de deshuesar
y de corte por la mitad que se conocen, la correa transe
portadora de la fruta que se va a trocear estl acciona-
da mediante movimiento internitente para permitir a les
herranientas colocadas sobre las dos plataformas el tra-
bajar en la fruta durante los periodos de detencidn.

Rospulta evidente gue tales periodos de deten~
cién o tiempo de parada improductiva reducen considerg-
blemente la produccidén por horas de la fruta procesads
por lo que influyen de manera negativa en el coste de
produceidn, coste del producto final y funcionamiento
econbmico de la empresa.

En gegundo lugar, el movimiento de las dos plaw-
teformas y de lus herramientas que sostlenen necesitan
de una estructura pesada y muy complicada.

Por d1timo, en las miquinas que se conocen la
fruta se descarga & meno én la corres transportadora aguas
arriba de las dos plataformas, empleando para ello, como
ninimo a dos operarios, uno a cada lado de la correa trans-
portadora. i

El objeto de &ste invento consiste en propor-
cionar una miquina deshuesadora y partidora en mitades
para la elaboraciln o proceso de peras, yanzanas, cirue-
lasg o albaricoques, en la cual, por medio de una construc-
cifn sencilla y funcional, se pueden obviar las anterio-
res desventajas.

Seglin el presente invento asto se consigue por
medio de una miquina que comprende una correa transpor-

tadora sin fin, arrollada alrederor de dos engranajes
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anulares de eje vertical, sosteniendo la correa las
ya conocidas medias copas.

Por encira de uno de dichos engrsmajes anula-
res dobles se encuentra un alimentador centrifugo que
permite que la fruta caiga dentro de cada media copa,
¥ por encima y por debajo del segundo engransje anular,
que es el engranaje mi)ulsor, se encuentran los mandrie-
les que sostienen las herramientas de deshuesado y las
cuchillas de corte en dos mitades.

Dichos mandriles se encuentran dispuestos en
la periferia de dos doronas cilindricas de forma
que se pueden deslizar en sentido vertical em relacién
con las fltimas, las cuales giran de forma rigida jun-
to con dicho segundc engranaje impulsor.

Tanto el inferior como el superior de di_choa
mandriles tienen su eje longitudinal en posicidn vér-
tical para, de manera esencial, coincidir con el eje ver-
tical de las medias copas, siendo la distancia entre los
ejes de los dos mandriles, superior e inferior, igual
a la distancia entre los ejes de dos medias ¢copas conse~
cutivas.

De dichos mandriles superior e inferior se de~
rivan rodillos locos individuales los cuales se acoplan
dentro de dos gulas que hacen que las herrsmientas
penetren en la fruta mientras que l# correa itransporta-
dora sigue funcionando, moviéndose diches herramientas
& la misma velocidad que dicha correa transportaw-
dora,

Las muchas ventajas en la produccifn de una
méquina disefiada —de 8sta forma y funcionamiento a gran
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velocidad bajo un ciclo continuo, resultan inmediatamen~-
te evidentes.

Ademés, la presencia de un alimentador autow-
nético de la furta permite que por lo menos £e prescine
den de dos opemrios. con las correspondientes ventajas
econémicas derivadas de lo mismo. ]

Estas ¥ otras venlajes més, junto con las
caracteristicas de funcionamiento y los méritos de
construccibén de Sste invento resultaran mis evidentes
de la deseripeiln detallada que se di a titulo de ejem~
plo no limitative a continuaeién y haciendo referemecin
a8 les dibujos adjuntos, en los enales:

La Figura 1, es una vista en perspectiva de
unsa néquina seghn Sste invento.

Le Figura 2, es una vista lateral exterior,
varcialmente en corte, de la parte de ls mAquine en
la cual se descarga la fruba procedente de la correa
transportadora. |

Ia Pigura %, es una vista en proyeccidn
horizontal, o vista en planta del invento.

La Figura 4, es un corte sobre la linea
IV-IV de la Figura 3.

La Figura 5, es una seccién de corte sobre
la linea V-V de la Figura 4,

Ia Figura 6, es una vista despiezada en
perspectiva del par del eslabdn de cadena y de los ele-
mentos de medim copa que forman la correa transportado-
ra de la fruta.

La Figura 7, es un corte sobre ls linea

VII-VII de la Figura 3.
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Ia Figura 8, es un corte tomado a lo largo
de la linea VIII-VIII de la Figura 7.

Ia Figura 9, es una vists en plenta ampliada
de las guias de los mandriles superior e inferior.

La Figura 10, es una vista en planta que
ilustra lae rotaciones sucesivas a las cuales esté
sometido un avance tramnsversal conectado s las herra-
mnlentas superiores de deshuesado.

Ia Figura 11,‘ es una vista en planta de
lassposiciones s.ucesivas‘f:@e asume una herramiente supe-
rior de deshuesado en relacifn con las posiciones del
eleﬁento transversal de avance de la Figura 10.

Ia Pigura 12, es una proyeccidén horizontal
del alimentadox' centrifﬁ{go.

Ia Mpgura 13, es un corte tomade a lo
largo de la 1fnea XIII-XIII de la Figura 12.

La Figura 14, es un corte longitudinal @
través del puesto de elaboracién de la fruta, em uns
mfiquina perfeccionada, tomado a lo largo de la linea
IV=IV de la Figura 3. ‘

Ia Figura 15, es una vista esquemftica en
planta que ilustra las diferentes posiciones gque asume
¢l elemento de avance transversal y de los medios que
ge proponen para su gula, Aseg&n una modalidad dife~
rente de perfeccionsmiento de &ste invento.

La Figura 16, es unza vista en perspectiva de
la copa invertida que se tiene que introducir en la
regidn céntral del puesto de distribucidn de la frute
de la Figura 14, |

Tomando como referencia le Figura 4, el
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engranaje cdnico -ll- esté enchavetado al eje vertical
~12- €1 cual se introduce en el soporte rigido ~l13- con
¢l bastidor -0« pudiendo dicho eje ~12- girar en re-
lacifn con el soporte ~13-.

En el extremo superior del scporte ~13- ge en-
cuentra descansando el cubo de la corona cilfndrica -14-
1ln cual estd enchavetada al eje vertical «12-.

A dicha corona cilindrica -14- se encuentra co-

nectado un engranaje amular doble «15- sobre el cual se

fija una segunds corona eilindrica -16~, denominada la
corona superior, en una posieidn opueste a la de la coro-
na cilindrica wl4-. Sobre la superficie cilindriea
exterior de la corona cilfndrica inferior -li4- se
han previsto gufas priemfticas verticales, convenientemen-
te separade y aparte en sentido radial y dentro de
lay cuales la superficie conjugada aportada sobre los
mandriles ~17- se encuentra situada para su movimiento
deslizante.

Dichos mandriles- 17- estén constituidos por
un elemento ~18~ equipado con un orificio pasante en el
cuel se introduce un husillo vertical =19 1ntrodu—-
cidndoge y estando ri;]a‘ a su extremo superior la herramien-
ta de deshuesado ~20-,

Dicha herramienta de deshuesado ~20-~ es una
herramienta corriente de las que normalmente se montan
en las méquinss deshmesadoras y que comprende dos cuchi-
1llas de refuerzo de la misma longitud que se derivan o
bifurcan de su varilla, estendo las puntas, los bordes
laterales y el borde central de la cuchilla, la cual

pe encuentra en el mismo plsno que su eje longitudinel,
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provistos de contormos de corte.

La parte superior del husillo -19- esté
equipada de un respaldo el cual descansa en contacto
con la superficie o cara horizontal superior del ele-
mento «18~, mientras que la cara horizontal inferior
del elemento ~18- descansa sobre y en contacto con
la cara superior delJGIemento de avance transversal
=21~ enchavetado al extremo inferior del husillo «19-.

En la cara superior del elemento de avance
tranaversal -21- se han previste cavidades en cada
diente para alojar la espiga esférica de un pasador pe-
queiio -22- que se introduce en un orificio de ob-
turacibén en la cara superior del elemento -18-, y mante-
nido en contacto continuo con el elemento de avance
transversal 21~ por medio del resorte de compresién
~25=.

Sobre el exbremo superior del husillo =19-
se encuentra montado un collarin -24- conectado a la
tira -25« cuya configuracidn esencial es una corons
circular y rigida con la corona cilindrica «—li,
estando su borde exterior curvado en sentride vertical
pars penetrar en un canal torcidal de recogida subya-
cente —-26-, Iog rodillos -27- se encnentran
colocados sobre la superficie exterior de los manditk-
les =17~ en sentido radisl a la corona -l4-, y se des-
lizan sobre una gufa inferior -28- que estd sostenida
por las columnas ~29~, las cuales se bifurcen del bas-
tidor =9.

El extremo superior de dichas columnas -20-

sostiene una segunda guia -30- sobre la cual se desli=
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zan los rodillos locos ~31- montados en los mandriles
superiores =32-, los cuales, por medio de un acoplamien-
to prismatico, se deslizan en sentido wertical en rela-
cién con la corona cilindrica superior -16-.

Dichos mandriles superiores -32- son, esencigl-
mente, coaxiales econ los rodillos inferiores ~17- Yy
estan separados por una distancla igual a la dis~
tancia comprendida entre los dos mandiiles consecutivos
wl7-.

Igual que en 8l casp de los mandriles =17-,
los nandriles superiores =22« se encuentran tambiénA
provistos por un orificio pasante en el cual se inw
troduce el husillo «33- al extremo inferior del cual
se encuentra conectada una herramienta de deshuesado
-Z4- idéntica a la herrsmienta -20~ mientras que en
su extremo superior se halla enchavetado un elemento
de avance transversal -35-, idéntico al elemento =2l-,
estande su cara superior provista, en cada diente, con
entrantes semiesféricos en los cumles se aloja el extre-
no del pasador -36~ el cual descanss sobre un soporte
eléstico. .

Fn el mandril -32- se han previgto tres ori-
ficios pasantes =~%39-, equidistantes en sentido radial
y coneéntricos con el husillo -33- y paralelos al
mismo, estando cada uno de ellos provisto de dos

respaldos.

En el respaldo superior descansa la cabeza
de una varilla -%8~- que emerge de la cara inferior del
mandril ~%2- y se encuentra atornillada dentro de la

contracopa -%9- sobre la que descansa el extremo inw
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ferior de resorte de compresidén -40- montado en la va-
rilla ~38~-, descansando su otro extremo sobre el respalw-
do inferior del orificlo o taladro =37-.

Las dos cuchillas de partir en mitades -41-
estan conectiadas al mandril -32- a los lados de las
cuchillas curvadas de la herrzmienta de deshuesado
~34- ¥y con Sus ejes cbplanares giendo el espesor de las
cuhillag=~ 41~ pars partir en dos mitades ligeramente
superior al espesor de dicha herramienta, y siendo su
longitud esencialmente doble.

Dichas cuchillas -41- para partir en dos mi-
tades penetran en la contracopa -39~ a través
de la ranura -42~, siendo dicha ranura «42- y dichas
cuchillas -4l- para partir en dos nitades, esencialmen—
te tangenciales a la circunferencia que definen los sjes
de los husillos =33,

Entre los mandriles inferiores =17~ y los
mandriles superiores -~%2- existe c¢lerto tramoe de correa
transportadora ~43« que se encuentra arrollada en for-
ma sin £1A entre los dos engranajes anulares dobles -15-
¥y =44 y los cuales se colocan en sentido horizontal.

Dicha correa transportadora ~43-, (veédse la
figura 6) esté de modo esenecisl constituide por una
cadena, a cada eslabdén =45~ de la misma se encuentra
embisagrada una media copa ~46~ dispuecsta de forma que
contenga la fruta =56-. |

Ia serie de dichas medias copas ~if- ge
orientan hacia fuera de la cadena y la distancia entre
los ejes de dos medias copas consecutivasg -46- es

igual a la dista:ncia comprendida entre los ejes de los
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mendriles inferiores ~17- o de los masndriles superiores
~32=, Cada media copa -46~ tiene una ramura =47« para-
lels a la ranurs -42- de la contracopa subyacente =30,
9 En la cara vertical exterior de cada media

copa =-i46~ ge encuentra montado, de forma inerte, un

- rodillo ~IiB3~ que se degliza sobre el carril -4

curvade dentro de un arc o anille concéntrico con la
correa transportadora -4%= y sostenido por el bastidor
de laz niquing =9-.

Tomandoc ahora como referencia particular las
figuras 1,2 ¥y 3, aguas gbajo de la estacidn o puesto
de deshuesado y partidos en dos mitades, el carril
-40~ desciende durante clierta distancla y se dobla
ligeramente hacia el interior de la méquina pera formar
un puesto o estacién de descarga -~50- para la fruta
e¢laborada, e inmediatemente despuds se hace horizontal
de nuevo. .

En los dos extremos de los pasadores de
embisagrado de dos eslabones consecutivos ~45- se encuen-
tren montados de forma inerte dos rodillos ~51- que
hacen juego con los dos conjuntos de dientes —4i-
de los engranajes anuiares dobles =~15-, mientras que
a lo largo de las partes rectas de la correa trans-
portadora ~43- estan guiados y sostenidos por una guia
superior y otre inferior, las cuales no se ilustran pe-
ra mayor claridad en el dibujo. Teniendo afin como refe-

rencia la figura 4, en un nivel ligeramente mhs alto

gue ol de la correa transportadora -47%-, lascolumnas

';29~ gostienen el conducto «52- curvado en forma de

circunferencia y provisto de una serie de pequefios
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orificios pasantes cuyos ejes sefialan, ds manera
esencinl, hacia las medias copas «4Ge,

Dichas colummas ~20- sostienen también el
bastidor -53- &l cual, en su centro, actflia de soporte
de eje impulsor =12,

Tomando como referencia particular las figu-
ras 9 y 10, un par inferior =54~ y un par superior =55-
do dientes se derivan de la superficie interior de la
gula inferior -28- y de la guia superior =30= em posi-
ciones, esencialmente, simétricas al plemo longitudi-
nal de simetria de 1la miquina, entrando en contacto
estos dientes con los elementos de avance transversal
inferiores -2l= y los avances transversales superiores
-3B-, respectivamenta. '

Segfin resulta evidente por la figura 99-}s
guia inferior =28~ y la guia superior ~30~ se van acer-
cando entre si a determinada distancia en las proximi-
dades de la regidén frontal del puesto de deshuesado y
de partido en dos mitades, levintandose la guia inferior
-28- y elevandose la guia superiocr =30-.

Tomendo como referencia particular las figu-
ras 2,7, ¥ 8, se observard que el movimiento se deriva
de la rueda dentads -15-, mis exterior de todas, y se
transmite por medio de la cadena ~57- a la rueda denta-
da ~58-, la cual acclona los dos engranajes anwnlares
«50« adyscentes.

9 Una cedena ~6l- se encuentra arrollada en for-
ma sin £in entre el par de engranajes anulares =59- 7
un segundo par de engranajes anulares =G0-.

La longitud de dicho anillo es, en esencia,
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igual a la longitud de la parte reocba de la correa trange—
porbtadora -43- dispuegta aguas arriba del puesto o esta-
cién de deshuesado 7 partido en dos mitades de la fruta
~56=y ¥ el plano vertical que corta por la mitad todos

los eslalones de le cadena -6l-~ conbienen todos los ejes

~ longitudinales de las medias copas ~4G6- situadas en la

rarte recta de la corres trangportadora =43,

Un pasador -G2~ se encuentra montado de manera
inerte y, en esencia, en el centro de cada aslabon que
constituye la tadena ~&l~ estando su extremo doblado
hacia arriba de la cadens y provisto de una cuhilla pe-
queila -6’3~ que penetra ligeramente en la media copa ~46-
que descansa sobre la misma, mientras en su otro extre~
moo B& ha instalado una rueda dentada wbie,

Dicha rueda denteda -64~ se engrana con la
cremallera horizontal ~65- fijade dentro de ls ranura
de la guis superior =66- que es paralela a la parte
recta superior de la cadena -Gle~, mientras que en las
proximidades de la parte recta inferior de dicha cade=-
na -6l- e encuentra una ramra -67- de la gula infe-
rior.

Los rodillos locos ~68~ montados en los ex-
tremos de los pasadores que conectan los eslabones de
la cadena -6l- se deslizan sobre los bordes de dicha
ranura de la gufa superior ~66- y de la ranura inferior
L it

las figuras 12 y 13 ilustran un cargador cen-
trfugo -65- formade por uns clmara cilindrics vertical
-70~- que estd fija y a la cusl se encusniran conecta—
dos dos cudhillos de chapa metélica 71~ y =72~ que,
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en esencia, tienen la forma de un bronco de cono muy
eblerto con el vértice hacia arriba.

En 6l cuchillo inferior -72- se ha provisto
un orificio ocuamdrado -73«-y situmdo, en esencia, en el
extremo de la parte recta des la correa transportadora
-4%«, dispuesto en sentido ascendente del puesto de
carga -69-, yuxtaponiéndose este orifieio con toda exac~
titud a dicha correa transportadora «i43-,

Al extremo superior del eje —74«, smobre el
cual ge encuenbtra enchavetado el engranasje asnular do-
ble ~44-, se encuentra conectada una chapa odnica =75
con une inelinascidn, en esencia, igual a la del cuchi-
1llo de refuerzo inferior ~72-, estando su borde peri-
férico en un nivel ligersmente més alto que el borde
interior dsl cuchillo de refuerzo «72-, Del cuchillo
de refuerzo -72- ge deriva una nervadura verticel -76-
que va aumenbando su altura desde su punto de comien~
%o, el cual se encuenftra a una distancia esencialmen~-
te doble que el lado del orificioc =73%-, hasta que lle-
ga a alcanzar el orificio cuadredo =73-. Dicho rebor-
de o nervadura ~76- slcanza una altura que es ligera-
mente menor que lad-listancia comprendida entre los dos
cuchillos de refuerzo ~7l- y «72-, Dicha nervadura
~76= esté, en ssencia, configurada en su plano en
forma de arco de circunferenecia, cuya longitud es poco
mégs o menos la mited de un angulo de medio punto, simn-
do su radio ligeramente menor que la distancia entre
el eje de la barra =74~ y ol borde interior del orifi-
¢io cuadrado =~73-.

Entre los cuchillos de refuerzo =7l y =72
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se encuentran las cajas poliédricass =77~ que en su
planc estan configuradss en forma de trifngulo rectén-
gulo con el vértice mirando al centro de la placa cb-
nica =75,

Dichas cajas poliédricas -77~ se encuentran

~ fijes para proyectarse sobre el borde de dicha plaea

obnica «75-, ¥ logs cuchillos ~78~ de lémita metilica
se derivan de sus vértices con uns altura que va dise
minuyendo hasta desaparecer a medida que se prolon-
gan hacia el centro de la placa c¢bdnica =75-, En este
centro sus extremos se encuentran separadosg por una
distancla, en lo esencial, igual a su longitud,

las cajas poliédricas ~77- estan equipadas,
er las proximidades del borde exterior de la placa ¢b-
nica =75~ con una ranura «79- para evitar que se inter-
fieran por la nervadura =76-. ‘

Las cajas poliédricas definen una serie de
conductos de alimentacién -80-, equidistantes y esen-
cialmente radiales a la placa cbnica =75-, yuxteponién-
doss sus superficies periférieas terminales a la co-
rrea tremnsportadora -§3« y estando separadas por wuna
distancia igual a la que corresponde entre dos copas
o mediag copag «46- consecubivas.

Por fltimo y tomando como referencia la-
figura 1, se verd gue la méquina se encuentra cubier—
ta o protegida por completo por medio de una caja o
envuelta exterior desmontable -8l- ¥y que en el puesto
de deshuesado y partido en dos mitades de la frute
-56= se encuentra provisto de una tapa -82- y cuatro

lados =8%~ equipados con ventenillas -84~ de material
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plastico transparente.

El funcionsmiento de la mAquina que se aca~
ba de deseribir es el siguiente:

Tomando por referemncia la figura 2, cuando
el motor eléetrico ~2- se pone en marcha, el grupo
redustor -4~ hace g;rar el eje ~12- por medio de 1la
cadena -6- y del engranaje c¢énico =10-, ~1l- de forma
que el engranaje anular doble =15=~ y las coronas cilin-
dricas ~li- y ~16~ se mueve de forma rigida junto con
el eje «12-,

A medids que se mueve el engranaje anular
doble «15-, acciona la correa transportadora -li-,
1a cual; a su vea, hace girar al engranaje anular do-
ble -4~ y a la placa cdénioca =75« rigida, con el eje
~74- gn el cual estéd enchavetado el engrenaje anular
doble i,

Tomando ahora por refenrencla lag figuras
«7= y =8« gl conjunto reduector ~4= hace entonces gi-
rar al par de engrancjes anulares -59-, por medio de
la cadena ~57- ¥y estos accionag la cadena «~Bl- que
se mueve a la misﬁa velocidaé—Que la correa transponr=-
tadors -43«~ yuxtapuesta. ' —

Durante el movimiento de la cadena —614 la
rueds dentada -G4- de la perte recta superiof de di-
cha cadena ~6l-~ se engranan en la cremallera =65-
de forma que las cuchillas =63~ giran & la misma velo-
cidad.

Cuando la fruta -56-, qua se vA a elaborar,
se introduce en el cargador cenbtrigugo -«59-5 las pie-

zas individuales de fruta se alinean en 1los conductos
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de alimentacidn -80~, y antes de que cualquiéra de
astas Qltimas llegue a las proximidades del orificio
cuadrado ~7%-, ls nervadura -76- separa le pieza més
exterior de fruta -56- de las otras piezs anflogas.

Cuando los canales de alimentacidén =80« 1llew
gen a la proximidad del orificio cuadrado -73-, las
plezss exteriores de frute -56- caen a través de tal
orificio dentro de lam medias copas -46- de la torrea
transportadors ~43~ subyacentes.

Cuando las medias copas 46~ abandonan el
cargador centrifugo =69~ y se alinesn, lag cuchillas
giratorias -63- penetran en su parte inferior y entran
en contacto con la fruta -56-. Ios giros o rotaciones
de dichas cuchillas -63- y las pequefias vibraciones
& lag cuales tanto la cadena ~6l~ como la correa trans-
portadora -43-, se encuentran sometidas, permiten que
la fruta =56~ se pueda colocax.

A este respecto, las cuchillas =63~ hacen
vibrar continuamente las piezas de fruta -56-, que
varian su pogicidn en relacidn con las nedias copas
Ll hasta.que las cavidades de la fruta ~56« a las
cuales se enoontraba'aﬁadido el tallo, llegan delante
de les cuchilles =~63=«

Desde este momento en sdelante la fruta,
ge vé, simplemente, conduscida por la ¢orrea trange
portadora ~43~ ¥y su posicidn ya no varia porque las
cuchillas =63~ ya no estan en contaco con la fruta =-56.

Tal fruta, colocads de esta forma, entra en
el puesto o estacién de deshuesado y partico en dos
mitades y, tal como se ilustra en las figuras 4,5,9,
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10 y 11 y las medias copas -46~ se¢ ven sujetas entre

el mandril superior -47- y el mandril inferior =32-,
que se mueven a la mismae velocidad que la correa transe
portadora =43,

En un punto determinado los mandriles -32-
¥ ~27~ Be sproximan entre s{ al mandril =32- ligersmen-
te delante del mandi'il inferior -17-, cuando los rodi-
1log ~3l= y =27= llegen & las proximidades de las di~
ferencias de nivel de las dos guias =30~ y =28,

A medida que se hace bajar al mandril supe-
rior =%2- hace que la media copa»—ll-G- entra en contacto
con la contracopa -39~ la cual aprieta la fruta
-56~ en virtud de los resortes de compresifn «40- y
casi de forms cilindrica.

Cuando el mandril inferior -17- y €l mandril
superior -32- han terminado su acercamiento nutuo,
los elementos de avance transversal =35- y =2l- entran
en contacto durante su movimiento, con los primeros
dientes =55= y =bh=.

El impacto de dichos elementos de avance trans~
versal =35~ y =21~ al chocar contra los dientes =55=
¥y =54~ hace que la herramienta superior de deshuesado
w3le ¥ la herramienta’inferior de deshuesado =20- gi-
ren de forme que 6 seéparcn la mitad del hueso de la
pulpa de la fruta -«56- estando obligado dichos elementos
de avance transversal -=35- y -21- a girar noventa gra-
dos por medio de los pasadores =36~ ¥y =22-.

La separacidn de la segunda mitad de hueso,
de la pulpa de la frubta -56~ se produce cuando los ele-—

mentos de avance transversal ~35~ y =2l- tocan con los
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segundos dientes «55=— ¥ =S,

Al final do tales operac iomes, ¢l mandril
superior ~32« y el mandril inferior -17- ge separan
entre s{ cuando las dos guias =30- y -28~ vuelven a
su nivel antes del acercamiento anterior,

Durante dichas operzciones, 7 tomando como
referencia la figura 4, la regidn anuler que se encuen~
tra a nivel de las medias copas -46- se alimenta con
pequeiics chorrog de agua procedentes del conducto
-H2- de forma que el Jugo y cusles quiera trozos de
pulpa que se¢ hallan separados de la fruta ~56-, son
eléminados.

El agua de éste lavado entra en el cansl de
conexidn -26- por medic de la tira -25« y se descarga
de dicho canal dentro de un recipiente adecuado.

Lag medias copas ~46~ que contienen la fruba
elaborada =56~ salen de la estacifn dd deshuesado y
partido en dos mitades alinesdas a lo large de luz par-
te recta de la correa transportadora -43~ y se acercan
g la estacidn o puesto de descarga «50w.

En dichs estacibén de descarga =50-, el ca-
rpil 49~ mobre ol cual los rodillos locos ~48= de
1as medias copas --46- pe desliszan se vuelve hacia aba-
jo en el centro de la mAquina de forma que las medias
copas ~46~ que egtaban en posicidén horizontal se que-
dan en posicidn vertical girande en relacidén con los
¢slaboneg ~45~ de la cadena que define la correa trans-
portadora wiZe,

De esta forma la fruta =56-, deshuesada y

partida en dos mitades cae dentro de la tolva de reco-
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gida desds donde se traslads a la siguiente operacidn
de elaboracidn.

Después de la estacidén de descarga =50- el
rail -49- retorna a una posicidn horigontal y las me-
diag copas -46-~ se vuelven a colocar debajo del carga=-
dor centrifugo -69- desde euyo punto se repite el ci-

clo de operaciones que acabamos de describir,

Las figuras 14, 15 y 16 ilustran algunas par—

tes o plezas perfeccionadas de la miquina segfn dife=-
rentes modalidades de éste invento. Las caracteristi-
cas particulares a las que se v& ha hacer refernecia,
se proponen para eliminar posibles desventajas, tales
como el desgaste, las dificultades de distribucién y
la orientacién incorrecta de las herramientas de des-
huesado.

Les figura 14, ilustra una csdens de trang-
nigién «6~ arrollada alrededor de una rueda dentada
~7= enchavetada sobre el husillo horigzontal 1-8~ que
penetra dentro de uné caja contenedors =103~ que se
encuentra proviste en su extremo de engrenaje cdnico
«l04~, Egte Gltimo se engrans con los diembtes de un
segundo engranaje cdnico -l05=- enchavetado sobre un
eje vertical ~106~ sostenido por un menguito =l107-
colocado por encima de la plataforma -109- de la
mAquina.

Dicho eje vertical -106- se¢ prolonges hacia
arriba hasta llegar al bastidor ~108~ que sostiene
el extremo superior de dicho eje vertical =106,

Dos columnas verticales ~110- se¢ bifurcan

en sentido perpendicular del basyidor ~l08~ y se pro=
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longa hacia sbajo hasta llegar a la plataforma =109-
a la que estan conectadas.

En esencia, en el centro del eje vertical
~106~ se encuentra enchavetada una corona c¢ilindrica
=130~ en la que se'conecta un engranaje anular doble
«120« pobre los dientes del eual se arrolla la ¢sdena
=128~ ¢on las medias copas <125« embisagradas a dis-
tanclas igusles y separadas de sus eslabonen, y de los
extremos opusstos de la cual se derivan loe rodillos
locos ~123~, que descansan sobre el carril de deslize~
miento =180,

Le base en dichas medias copas se encuentra
provista de un orificio pasante y una ranura para el
paso de las herrsmientas de deshuesado.

En la cara superior del engranaje anular
120~ ge encuentra conoctada una corona cilindrica =114~
gobre ouyan periferia se ha dispuesto una serie de manw
driles superiorss ~1ll3- Q distencias iguales separadas
en direscidn radial z un paso esencislmente igual a

la distancia que hay entre los ejes de las medias copas

125-,

Dichos mandriles superioreas =113~ consisten,
on gsencia en un elemento central «115- dentro del cual,
en direccidn longitudinal o vertical se ha dispuesto
uns. serie de orificios dentro de los cuales se introdue
cen un nimero similar de pasadores verticales =ll7e,
estando el extremo inferior roscado de cada uno de ellos,
atornillado dentro de la contracopa =ll8w,

En oada uno de dichos pamadores verticales

~117~ se ha montado un resorte o muelle de compresgidn
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«119~, uno de cuyos extremos demeansa sobre la contra=-
copa ~118=- y el otro sobre un respaldo instalado en el
elementos central ~115- del mandril ~113%~, Dicho ele-
mento central -1l5« se encuentra provisto de un desli-
gsmiento prismético inerte conveniente que se aloja ¥y
puede deslizarse dentro de la correspondiente guia prige
méqtica que se encuentra en la superficie oilindrica
exterior de la corona c¢ilindrica superior =llie,

El eleménto central -ll5~ see encuentra tam-
bién atravesado por unhusillo vertical ~116- que des-
canga sobre la seiia de pasadores verticales ~117-,
sosteniendo su extremo inferior una herramients de des-
huesado =124~ que, durante la tapa de funcionamiento,
puede penetrar dentro de la contracopa ~118-,

Hacia el lado de dicho husillo vertical =116~
y de la herramienta de deshuesado «124«~, ¥ en el mismo
plano que esta dltima, dicho elemento ¢entral ~115-
sostlene dos cuhcillas de partido en dos mitades que
no se ilustran por motivozs de claridad y sencillez en
el dibujo y porque son de tipo ya conocido.

En la regién exterior superiom del elemento
¢entral ~115~ se encuentra nontado de formarinerte el
rodillo -112- que se desliza dentro de una pista de
deslizamiento adecuada Qlll-, el oual se deriva, y et
t& sostenido por la parte terminal superior, de las
columnas verticales wllow.

En el extremo superior de los husillos =116-
se ha conectado un elemento transversal =120~ que du-
rente el funcionamiento de la mAquina entra en conmbacto

con el par de percubores o machacsdores ~11l8« que se
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derivan de la superficie interior de lu sendamgufa ~11lw,

Una placa pguia cuadrada -121=- esté concctadm
gl hugillo vertical «116- por encima del elemento trans-
versal =120~, y esté consti{tuida por un material adecusdo,
por ejemplo, teflon, y se ve continuamente gulada por
la superficie cilindrica de la senda-gufa -1ll-,

En dicha senda-pufsn «lll- ge han previsto
requras ~122- en los percutores ~188~ pare permitir
que dicha placa guls =121~ gire cusndo el elemento
trangversal ~120- entre en contacto ¢on sl perocutor o
golpeador, -188~, Do la forma que se ha deserito pars
1la corona cilindrica superior lli4- en la corona cilin-
drica inferior ~130-~ se ha dispuesto una serie de man-
driles -118- alineados y las medias copas =125,

Dichos mandriles -131~- provistos de una gufa
de desllizamlento adecuado para el que ha de realizaxr
en relacifn con la corona cilfndrica inferior =130,
ge encuentran provisto en la cara exterior de sus elemen-
tos centrales -132-, de un rodilleo loco -136- que se
desliza sobre el camino gufa inferior =135,

Dicho elemento central ~-132~ estéd atravesado
por un hugillo vertical =127= cuyo extremo superior
estf conectado a la herramienta inferior de deshuesado
126w, '

En el extremo inferior de dicho husille ver~
tical ~127- esté emchavetado el elemento transversal
~140- que, durante el funcionamiento de la mfquina entra
en conbacto con los percutores =l144w, los cuales se
deriven de la superficlie interior del camino de gufa -135-,
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Una placa guia ~l4l-, esencialmente cuadrada,
estd enchavetada en el eje vertical -127- por debajo
de dicho elemento transversal -140- y es snflogo a
1la placa gufe ~121- que se ha descrito para los mandri-
les =113, ‘

De la misma manera, en los percutores ~l44-
se¢ ha instalado un 'ﬁar de ranuras ~142- sobre la pared
interior del camino de guis =135 en el par de percubores
~144 poara dejar que dichas placas de gufa -14l- giren
cuando los elementos transversales =140~ entren en con-
tacto con los percutores wlile,

Una placa bass -16l~ sale de la parte terminal
inferior de las columnas verticales ~110-, ¥ se prolonga
hasta llegar al manguito «107-~ donde se encuentra pro-
vista de medios adecusdos de estanqueidad.

Un pared cili{ndrica =134~ sale de dicha pla-
ca bage ~16l- hasta el lado del camino de gufa inferior
=135~y para contener el bafio de aceite -143~ previsto

"para la lubricacifn de tedos los elementes que forman

los mandriles inferiores =-l3l-.

Por encima de un respaldo adecuado en la co-
rona cilindrica inferior -130- se encuentra conectada
una tapa anulary =1%3- de cuyo borde exterior sale una
nex."vadura circunferencial vertical ~190- colocada en sen-~
tido exterior al borde superior de la pared cilindri-
ca contenedora w13,

Un ecuchillo circunferencial contenedor —137-
gale sobre el interior de la pared contenedora cilindrice
~134=~ siendo paralelo -z dicha nervadura cireunferen-
cial =190~ desde la cara inferior de la tepa anular =133,
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Un canel de recogida ~1%9- de seceifn trans-
versasl, esencialmente, en forma de L sale de la cara
interior del extremo superior de la pared cilindries
-134~, sisndo’ su pared vertical interna al cuchillo
contenedor -1%7« con referencia al eje vertical -106.

La pared borizontal de dicho canal de recogida se encuentra

provista de una serie de orificlos pasantes -138~
distribuido de forma varisda por encima de cicha pared
infericr del cansl de recoglda =139, El cansl de re=
cogida =139=, o mejor dicho, su pared horigzontal ine
ferior, se encuentran a una distancis adecunda de la
superficie libre del befio de aceite =147,

En la regifn inferior de la pared eilfindrica
~1%4~ gse encuentra instalada una vflvulz con un indi-
cador de nivel adecuado, eungque por motivos de senci-
1lez en el dibujo no se ja ilustrado, ya que tamdifn
es de tipo conoeido. Esta vélvula se ha previsto para
degcargar cualquier capa de sgua ¥y Jugo que se infiltre
en el interior del befiv de aceite =143,

Con referencis shora a las figuras 12 y 15,
el distribduider de la estacién de carga de la fruta,
compyende una copa invertida «145, colocada en ls
regidn central de la placa cénica =75,

Dicha copmn invertida ~145- consiste, en
esencia, en una superficie cilfindrica =149~ conectada
en la parte superior a una superficle ednica =146
cuya inclinacifn es superior o mayor que la de la
pared de tronco de cono inferlior del recipiente ~70-.

En la pared cilindrica vertical ~147- de la
copa invertida ~l4%5%- ge ha previsto una gerie de ra-
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ranuras -149-, su distancia de separacidén y su anchra
‘siendo iguales respectiveamente a la distancia entre
los cuhicllos de chapa metAlica -78- y el espesor de
tales cuchillos o &hapas tridngulares de unidn,

La méquina que se acaba de describir funcio-
na de la siguiente manera:

A continnadién se di unicamente una desecrip-
cién parcial del funcionamiento a saber las que se
refiere en particular a las difierentes modalidades
o caracterpisticas ilustradas, ye que el funcionamiene
%o completo ya se ha descrito con detalle. Cuando la
fruta se carga dentro de la regfdn central del recipien-
te cilindrico =69« (figura 12), la superficie cdnica
~146~ de la copa invertida ~145« y la rotecidn de esta
4ltima hacen que la frubta llegue a linearse dentro de
los canales radisles -80~ definidos por los elemento
divisores radiales ~78-.

Cusndo le Gltima pieza de fruta de los ali=
neamientos dentro de los canales radiales -8 O~ llega
a la ranura ~73- dicha pieza de fXUta caé dentro de
la media copa subyacente =125~ figura 14}, mientras
que la penultima pieza de fruta queda retenida por me=

dio de la nervadura vertical -76-

La fruta, caréada'asi dentro de las medias
copas ~125-, se coloca automiticamente dentro de estas
aguas abajo de la estacidnn de carga, y luego llega
a la estscidén de elaboracidén gue se llustz en la figu-
18 =lle

Durante la rotaeién de dichaestacifn de ela~-
boracidén vehse la figura 15, una lado de la placa guia
supeior -«121- y-de la placa gufa inferior -l4l-,
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se desliza continuamente sobre la superficie cilindri-
‘ca interior de ls senda de guia superior »1ll- y del
camino de guia inferior -135- , respectivamente de fam-—
ma que las herramientas de deshuesado ~124- -126- estan
de manera constante colocadas en relacién con las con-
tracopas =118~ y las medias copas -125-.

Tomando como referencia la figura 15, cuando
un par correspondiente de mandriles superiiores e infe-
riores =113~ =116~ se aproximan entre si con la con-
siguiente penetracién de las herramientas de deshuesa~-
G0 «124- y ~126- dentro de la contracopa -~l1l8« y de
la media copa =125-, los caminos de guia ~lll- y =135~
permanecen en posicidén horizontal y paralelos entre
gl sobre una determinada distancia.

A continuacidén se daré una descipcién deta-
1lada del funcionsmiento u operaciones que tienen lu-
gar con referencia al camino o recorrido guia inferior
~135-, ya que las operaciones que tienen lugar en la
senda guia superior ~lll- son las mismas.

En la posicidén elevada el mandril inferior
~131-~ continua moviéndose y la herramienta de deshue-
gado -126~ sigue descénsando en el interior de la media
copa +25~, ya que, la placa guia =141~ estd en contac-
t0 continuo por medio de uno de sus lados, con la pa-
red cilindrica del camino gu’ia ~135-.

Cuando el mandril -131- llega hasta el per~
cubtor ~l44-, el elemento transversal -140- choca, por

nedio de un6 de sus dientes, con el percutor =l44-,

para arrastrar consigo al husillo vertaical -127-

la heramienta de deshuesado -126- y la placa guia -141-
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ls cual puede girar un determinado recorrido bajo el
peroutor ~lile,
En ¢l espesor del camino guis =135« ge ha

previsto una ranura -142- que permite gue la esquina
de la élaca guia ~141- penetre dentro de la-misma.

Tan pronto como el diente que ha chocado ¢
con el percutor -1443% ha pasado mas allé de este filti-
me, setermina la ranura =142« y el lado_que gigue al
lado anterior de la placa guia -l43- descansa en con=
tacto con la superficie cilindrica del camino =135-.
De esta forma el elemento transversal ~140- y por con=
siguiente el husillo -~127- han efectuado el giro de
902 y permanece on dicha posicién determinada por el
segundo lado que ahora se encuentra en contacto con
la suprficie cilindrica del camino ~135~

Dicha posicibn se mentiene hasta que el siw
guiente diente del elemento transversal choca con el
segundo percutor para producir o ro giro de 900 en la

placa guis ~l4l-
. y la cual puede girar ya que en el se=-

gundo percubor -144. ge ha previsto une segunda ranura
“142w-,

En este cuso, el elemento trasversal hace
unicamente un giro de 908 después de lo cusl cuando
1la esquina de la placa guia'~l41- sale de la ranura
«1l42« el husillo vertical ~127- se mantiene en la po=-
sicién que gbeba de ssumir, por medio de otro lado
de 1la placa guia 141,

Eg lag herramientas de deshuesgado =126~ y
~1%4- ge hen indtelado dos cuhcillas curvadas, una



10

15

20

2>

20

-
- 29

frente a la otra. EL giro de 1802 de dichas herramien~
tas permite que puedé retirar o eliminar por completo
la parte central de la pulpa de la fruta.

Por consiguiente, cuando las placas gulas
han girado 180¢ por.completo mantienen siempre a las

herremientas dedeshuesado inferior y superior en la

' misma posicidn, ya que uno de sus lados se encuentra

en contacto continuo con la superficie cilindrica inte-
rior del camino guifa -135~, y este sigue asi hasta que
los elementos transversales corregpondientes entran

en contacto con ¢l percubtor o golpeador superior ~188-
¥y el percutor inferior -li4-.

Mediante ligeras modificacioneé y ajustes
necesarios y adecuados la maquina de este invento, ade-
nés de elaborar o procesar melocotones o manzanas puede
féeilmente elaborar albaricoques. ciruelas o frutas

gimilares.

Egte invento no esté limitado a las modalia-
des anteriores desceritas ya que se pueden efectuar va-
risciones y perfeccionamientos sin salirse del alcanw
ce 0 limites del mismg cuyag caracterpisticas fundamen-
tales han de resumirse en lag reivindicaciones que si-

guen a continuacifn,

En resumen reivindica la entidad recurrente
el privilegio exclusivo de fabricacidn, venta y explo-
tacidén del objeto de la presente Patente de Invencidn,
seglin la memorias deseriptiva que entecede y por el
plazo de 20 ANOS Que determina el vigente Estatuto de
la Propiedad Industrial, objeto quequeda esencialmente

caracterizado por las siguientes:
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NOTAS.~ REIVINDICACIONES,

PRIMERA.~ Una miquina para deshuesar y partir en dos
mitades, melocotones, manzanas y frutas similares, en
ciclo continuo egsencialmente caracterizsda por cufnto
que, consiste en una correa transportadoras de movimiento
continuo arrollada en fTorms de anillos sin f£in entre

dos engransjes anulares de sjes verticales, siendo uno

el engranaje impulsor y el otro el engranaje impulsado,
sosteniendo la gorrea transportedora une fila de medlas
copas y caracterizéndose asi mismo por que dicha correa
transportadora, consiste, enesencia, en uns caedena en
la que cada uno de cuyos eslabones se encuentra embisa-
grada de forma exterior'una media copas que contiene la
fruta y dispuesta de fomra que haga frente a dicho punto
de embisagrado con un rodillo loco que se desliza sobre
un carril horigontal curvado en forms de anillo 7 sogte~
nido por el bastidor de la méquina exterior y paralelo

& la correa, habiéndose previsto en puntos situados a
lo largo de dicha correa traunsportadora una estacidn
automética, situada por ¢émcima del engremeje anmular im-

pulsgdo para cargar la fruta en la correa transportado-

ra; una estacibén de colocacibn de la fruta y dispuesta sguas

abajo de dicha estacibén de carga autombtica y una esta-
cibén de elaboracidén de la frutaen la proximided de di-

cho engrenaje impulsado y, finalmente una estacién de

descarge pars la fruta yaelaborada colocada aguas abajo de

dicha estacibén de elaboracidn.

SEGUNDA.~ Una m&quina para deshuesar y partir en dos mita~-

des melocotones, manzanas y frutas similares, en ciclo
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continuo, seghn la anterior reivindicacién y asi{ mismo
caracterizada poxr que dicho engranaje impulsor y engra-
naje impulsado son engranajes anulares dobles.
TERCERA.- Una maguins para el deshuesado y partivo en
dos mitades de melocotones, manzanas y frutas similares

en cielo continuo, segin las smberiores reivindicacioes

'y a8 mismo caracterizada porque la estacidn de carga

consiste en un conjunto periférico fijo con su base con-
vexa vuelta haecia arriba y abiertaen el centro'por un
orifieio, y provista a sproximadamente los 1802 de su
desarrollo, con una pared vertical eircular interna pa-
ralela a la base y que s8¢ prolonga hacia el centro has-
ta que descanse por encima de dicha pared vertical, des-
de la cual se encuentra ligersmente separada en cuanto

a su nivel, eshando previsto dentro de dicho conducto y
fijado al eje impulsado del transportador un grupo de
elementps divisores radiales que se mueven de forﬁa
sineronizada con el transportador, y definen una serie
de oanales radiales que distribuyen hacia el conducto
un nfmero similsr de alineasmientos radiales de fruta

que arrastran a la misma a lo largo del conducto, estan~-

do previsto en dicho conducto un orificio pasante sen-

cillo a través del cual se descarga la primera pieza

de fruta de cada alineamiento, de forma sencilla, sobre
1ls media copa subyacente.

CUARTA.~- Una miquina para deshuesar y partir en dos mi-
tades melocotones, manzanag y frutas similares, en ci-

¢lo continuo, segfin las anteriores reiviandicaciones y

asl mismo caracterizada porque la base inferior del

cansles radiales del elemento divisor estid cerrada has-
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ta donde llegan la circunferencia adyacente & la pared
vertical del conducto.

QUINTA.~ Una maguina para deshueser y partir en dos ni-
tades melocotones, manzanas y frutas similares, en ci-
clo continuo, seglin las reivindicaciones anteriores y
asi mismo caracterizads por la circunstencia de que los
elenentos divisores se prolongan hasta llegar a la pa-
rod exterior del conducto y comprenden apexrturas para

el paso de la pared vertical interior.

SEXTA.~ Una méquina para' deshuesar y pertir en dos mi~-
tades, melocotones, menzanes y frutas similares en

e¢iclo continuo, segln las anteriores reivindicaelones

-y asf mismo esencislmente caracterizada ,

porque la copa invertida estd constituida esencialmente
por una pared cilindrica conectada en sentido superior
a una pared cdnica cuya inclinacidén es mayor que la de
la base de tronco de cono del donducto periférico ¢iline
drico, se encuentras situada en la regidn central de
los elementos divisores de la estacidn de cerge sobre
dicha pared cilindrica estando prevista alli una serie
de ranuras longitudinales que tienen el mismo paso, la
nisma anchurs y la misma altura que las paredas inbterio-

res de dichos elementos divisores radisles.

' SEPTIMA.~ Una miquina psia deghuessr y partir en dos mi-

tades, melocotones, manzenas y frutas similares en ci-
clo continuo, segin las enteriores reivindicaciones y
asi mismgo caracterizada porque la estaciébn o puesto
para golocar la fruta dentro de las medims copas de
la correa transportadora consiste esencialmente en una

cadena arrollada en forma de anillo sin f£in entre dos
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¥y acionados o impulssdos a- la misma velocidad que la
correa transportadora sudyacente de la cual se deriven
las copas siendo la parte superior de dicha cadens paras-
lela a dicho transpoﬁtador aguas ebaje de la estmcibn

o puegto de cerga automftieca do la fruba, estando dis-
puegsto sobre los eslabones de dicha cadena passdores
colocndos de foxme inerte, los cusles se encuentran pro-
vistos en las extremidades exteriores de la cadena con
punzones que ligeramente penetran en las wmedias copas,
nientras que en doas otros extremos, es decir en el ine
terior de la cadena, estén equipados con ruedas denta-
dag que se engranan sobre la parte superior de la cadew

na dentro de una cremellera sostanida por el bastidor

de la maquina,

QCTAVA,~ Una miquine para deshuesar y partir en dos mi-
tades, melocotes, manzanag y frutas similares, en ciclo
continuo, segin lag anteriores reivindicaciones y asi
mismo caracterizeda porque la parte supexrior de dichos
punzones se intro@uce'en las correspondientes medias
copag cuando estas poaperiormenxa se encuentrpan en la
perte superior de la cadens, teniendo dichos punzones
el mismo paso que las citadas medias copas,

NOVENA.~ Une mfquina pars deshuesar y partir en dos mi-

tades, melocotones, manzanas, y frutas similares en

ciclo continuo segfin las enteriores reivindicaciones y

asi mismo esencialmente caracterizads porque el puesto

© astagién de elaboracién de la fruta, esta formsdo,
esencisimente, por una corona cilindrica inferior y una

corona cilindrica superior que se mueven de forma rigida
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con el engranaje anular conducido y sobre cuyas perife-
rizs se han dispuesto mandriles, cada vno de los cuales
el coaxial u los ejes de los medlas copas que sSe encumnw

tran entre ellos’ deglizédndose los mandriles en sentido

ve::’cical en relacidén ocon dichas coronas cilindricas, por
medio de rodillos dispuestos de formka inerte sobre di-

chos mandriles y que se acoplan dentro de dos gulas sos-

tenidas por el bastidor de la mlquina, y que en planta,

tienen la configuracién de una circunferencis.

DECIMA.~ Una méquins para deshuesar y partir en dos mi-

tades, melocotones, amnzanas y frutas similares, en ci-

clo continuo, esegln las enteriores reivindicaciones y

asi mismo caracterizada porque dicha estacién de elabo-
racién tiene en su parte frontal las citadss dos guias
que se acercsn antre si en determinade distancia, anti-
cipendos la guia superior ligeramente a la gula infe-
rior, de forma que dejen que uns contracops dispuesta.
sobrec el mendril superior, por medio de soporte elés-
ticos, descansen sobre la media copa mientras que dos
puchillas pars partir en dos mitades y una herramienta
para retirar los huegos de las frutas que yacen debajo
de dichasz dos cuchillas penctren desds arriba dentro

de la citada fruta, a través de dicha contra ¢opa, es—
tendo prevista una segunda herramienta para extraer 1os -
huesos, la ocual penetraz en la frutz desde sbajo y a tra-

vés de la media copa.

DECIMOFRIMERA.~ Una méquina para deshuesar y partir en
dos mitades, melocotones,. manzanas y frutas similares,
en ¢iclo continuo, segln las anteriores reivindicaciones

'y asi mismo esencislmente caracterizada porque las he-
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rramientas 'mperior e inferior para extraer los huesos

de las frutas se encuentran conectadas de manera indivi-
dvual a husillos montados de forma inerte en los mandriles,
¥y porque al extremo guperior de dicho husillo del mandril
superior y al extremo inferior de dicho huaillo del man-
dril inferior se encuentran enchavetados elementos trans-
.versales que, durante el movimiento de los mandriles cho-
can con un par de dientes superior e inferior que se derivan de
las superficies interiores de dichas gufas en posiciones
que corresponden a las dos partes de aproximacién de di-
chas guias.

DECIMOSEGUNDA.~- Una méquina paras deshuesar y partir en

dos mitades, melocotones, manzanas y frutas similares,

en ciclo continuo, segin las anteriores reivindicaciones
y asi mismo esencialmente caracterizada porque conecta
una tira a la corona cilindrica estando el borde esencial-
mente vertical de la tira ;ntroducido en un canal anular
para recoger el Jjugo, cualquier pieza de pulpa de frubta

y el agua que ge deriva de la correa transportadoras sub-
yacente y de dicho conducto.

DECIMOTERCERA.~ Una mAquina para deshuesar y partir en

dos mitades, melocotonés, manzanag y frrbas similares,

en ciclo continuo, segln las anteriores reivindicaciones
y asi mismo esencialmente caracterizada porque la parte

o regién inferior de la estacidn de elaboracién esté pro-
vista de una caja o cfmara de lubricacidn constituida en
lo esencial, por una pared cilindrica fija que se deriva de

una placa base y se prolonga hacia arriba para abarcar por

"la parte exterior el camino gufa del mandril y llegar hasta

uns. tapa anular que se mueve en sineronizacién con los
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mandriles, derivéndose de la cara inferior de su borde
exterior un nervio ¢ nervadura circuni’eiencial ¥y una car-
tela o cuchillo contenedor ecircunferencial que respecti-
vamente se encuentran en posiciones interna y externa al
borde superior de dicha pared cilindrica; derivéndose de la -
cara interior de dicho borde superior un canal circun-
ferencial de recogida, que en esencis, tiene la forma de

L en su seccidn transversal, siendo su pared verticsl in-
{terna a dicha cartela contenedora mientﬁas en su pared
horizontal estf provista de una serie de orificlos pasan-
tes ¥ B8 encuentra éituada a cierta distancia de la super-
ficie libre del befio de aceite de cicha caja o clmara de
lubricacidn.

DECIMOCUARTA.- Une miquina para deshuesar y partir en dos
mitedes, melocotones, manzanas y frutas similares, en
ciclo continuo segin las anteriores reivindicaciones y asi
nismo esencialmente caracterizada porque se ha provisto
una vilvula de descarga equipafia de un indicador de nivel
normal en la plsca base de dicha cémars de lubricacidn para
desaguar cualquier copa de agua o jugo que penetre en el
bafio de aceite.

DECIMOQUINTA.- Una mfguina para deshuesar y pa;rbir en dos
mitedes, melocotones, xﬁanzanas ¥ frutas similares, en
ciclo continuo, segln las anteriores reivindicaciones y asi
mismo esencialmente caracterizada porque loa medios

de gufa y colocacidn con los cuales estan equipedas cada
herramienta inferior y superior de deshuesado estén cons
tituidos esencialmente por una placa cuadrada de un material
spropiado, enchavetada sl ‘husillo de soporte de la

herramienta y con uno de los lados de contacto contfnuo
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durante los fages de paradz o lmmevilidad de la hervaulens
te, con 1z superdicle iaobtorier dol camino de¢ guia del man-
dril sobra el eusl ea lugmres &¢ ¢olocacidn ndecusdces e
han orovisto ranuras dembre de las cuales se sucuentian
5 sltusdes lasa esqminaé de diche placa durante las flasees
de funepionamisuto de 1z herranienta.
DECTMOSEXPS, - Una mbquine pawa el dechuesado y parbtida
en dos mitedes, melocobones, manzanas y frutas similares,
en ciele continuo, segfn lus emteriores reivindloacionss
10y asf mismo essneialmente carvacterizada porque la estacibn
de dsscargs colooads aguas ebajo, o on sentido descenden=
te de la estaeidn o pussto de elaboracibn consiste en lo
esencial de una inclinaeidn descendents hacia el centro
de 1z miquina, del carril sobre 2l cual losg rodillos low-
15 cos de las medias copas de la correa transportadora se
desligan de forma que cuando dichas madias copan llegan
a dicha estacién o puesto de descargs se colocan esencinle-
nente en posieibn vertical.para descargar la fruta slabo-
rada contenide dentre de las mismas y luego toman un cami-
20 no horizontal inmediatamente despues.
DECIMOSEPTIMA,~ UNA MAQUINA PARA DESHUESAR Y PARTIR EN
DOS MITADES, MELOCOTONES, MANZANAS Y FRUTAS SIMILARES,
EN CICLO CONTIRUO,
Todo ello tal y conforme se especifics en la
25 anterior memoria descriptiva gque consta de treinta y aiete
hojas mecanografindas por una Bola cara y se dé a titulo

de ejemplo en las siete hoJas simples de dibujos que se

asonpafisn,

POCR
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