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MEMORIA DESCRIPTIVA
la :anen?c:wn se refiere a un mecanismo de conmutacién de trinquete
para la transformacién de un movimiento giratorio en uno de inversiénm,
que engrana en escotaduras de una pieza a mover linealmente provista de
5. topes para la. conmutacién de un trinquete de conmutacién, Con ayuda de
este mecanismo de conmutacién de trinquete se transforma este movimien-
to giratorio continuo en un movimiento lineal pase a paso, cuya veloci-
dad es a través del tiempo aproximadamente senoidal, "con lo que durante
un periodo completo solo se recorre el primer semiciclo.

10. Un conocido mecanismo de conmutacién de trinquete d!e este tipo es
td.[ configurado de manera que el trinquete accionado por una excéntrica
se halla dispuesto a ambos lados en los extremo de una cruz de bala'nza '
de dos brazos (DT-PS 1 2[84 241). Por el extremo respectivo de la cruz -
de balanza de dos brazos es movida a modo de carreras una cadena sin -

1s, fin, E1 cambio de direccién de las carreras tiene aquf lugar desplazan-
do el peso de la cruz de balanza, la cwal conmuta con ello al acciona -
miento del trinquete que hasta ahora no engranaba.

A fin de mantener la cruz de balanza en la respectiva posicién acor
de con su funcién, es de configuracién hueca, a cuyo efecto en el interior

20. de la cruz de balanza existe si es caso un elemento de peso, Segfin sea -
necesario, gira la cruz de balanza a una u otra posicidn final, con lo
que el correspondiente trinquete fijado a uno de los extremos coopera -
con la cadena de conmtacién § con la cremallera. Este conocido mecanis-
mo de conmutacién de trinquete es de configuracién costosa y es propensa

25, a averfas sobre todo en caso de ensuciamiento.

12 misién de la presente invencién es crear con arreglo al tipo -
mencionado al principio un mecanismo de commutacién de trinquete que sea
(:1e estructura mf{s sencilla y m{s barata y a pesar de ello produce impeca
blemente la transformacién de un movimiento de giro en un movimiento paw

30. 80 a paso, con lo que se ha de lograr una inversién de direccién median-



te un dispositivo mecdnico sencillo.

Este problema se resuelve de acuerdo con la invencién haciendo que
el trinquete giratorio presente en uno &e los brazos dos trinquetes re-
ciprocamente opuestos, que bajo accién de resorte son engranables en es

5. cotaduras opuestas de la pieza a mover linealmente, y que el resorte es
t& unido con un elemento intermedio, que a través de los topes mande la
conmutacién del trinquete. Por medio de esto se obtkne la ventaja de =
una estructura sencilla del trinquete, que posee dos salientes recfpro-
camente opuesi:os. S1 es ca2s0 uno de los salientes se mete a presién bajo

10. accidén de res§rte en la correspondiente escotadura de la pieza a mover
linealmente, ;&1 el recorrido ulterior de esta pieza a mover linealmente
actfan los toi:es ¥ a través del elemento intermedio bajo presién de resor
te introduce el trinquete a presién en la otra posicidn, con lo que se
produce un camblo de direccién de carrera. EL conjunto del dispositivo es

15, de estructura sencilla y también en caso de ensuciamiento su funciona -~
miento es impecable.

Con arreglo a otra caracteristica de la invencién, el elemento in
termedio es una palanca acodada de dos brazos, wno de cuyos brazos estd
unido por el resorte con el trinquete giratorio y cuyo otro brazo pre -

20, Senta una espiga, que se manda por los topes de la pieza a mover lineal
mente, Por ello se obtiene una estructura sencilla del elemento interme
dio, que vYnicamente es necesario configurarle como pala.nca acodada de
dos brazos,

Otra configuracién de la invencidén es en la que ld palanca acoda-

25. da de dos brazos est{ alojada en forma giratoria en una pieza fija en -
tre dos posiciones finales. 1a espiga se halla aquf sobre la pieza fija
y bajo accién de resortq mantiene la palanca acodada de dos brazos y el
trinquete giratorio en la respectiva posicién final, Con ello se garan—
tiza siempre que el trinquete correspondiente emgrane en la escotadura

30, de la pieza a mover linealmente, 0 sea que el resorte tiene dos funciow
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nes, Una vez garantiza el engrane del trinquete en la comespondien‘f:e
escotadura de la pieza a mover y otra produce la conmutacidn de una po:';_:}'
cién final a la otra. Ambas posiciones finales representan posiciones =
estables para el trinquete de conmutacidn.

Con arreglo a otra caracterfstica de la invencién, la pieza a mo -
ver linealmente puede estar configurada en forma U con las escotaduras
en ambas alas, a cuyo efecto el trinquete de conmutacién, el elemento in
termedio, el resorte y la parte fija se hallan dispuestos entre las dos
alas de la pieza forma U, Con ello se crea un dispositivo que ahorra efi=
pacio, que sin embargo produce una conmutacién automitica sencilla paia
avance y retroceso en un mecanismo de fonmutaciGn de trinquete.

In otra configuracién de la invencién, en (sobre) la pieza de forra
U puede haber fijada una caja de tobera,que se apoya sobre uno de los la
dos de la pieza forma U a través de piezas deslizantes sobre regletas (e
deslizamiento, a cuyo efecto sobre el otro lado de la pieza forma U hay
fijados rodiilos dispuestos oblicuos a wna de las alas que Se apoyan So=
bre la via de deslizamiento. Para ello pueden estar dispuestos los apo;os
deslizantes :superpuestos a distancia. Osea que si con el mecanismo de -
conmutacidn ide trinquete segin la invencidn se acciona un carro de tobe-
ra, media.ntei 1a solucién segin el invento se obtiene ura configuracién -
esPecia.lment:e sencilla, Este carro de tobera hay que conducirlo cor sus
ranuras pa\.ra.E el aire a lo largo de la pared formada por las ranuras de -
salida del a.;ire de las bolsas filtrantes, con lo que ademds del movimien
to paso a pajso como consecuencia de la configuracidn especial de las pie
zas desliza.nites y de los rodillos dispuestos oblicuos est{ garantizado -
un guiado pérfecto. Los rodillos guiados sobre un plano inclinado hacen
que la caja :de tobera establezca contacto @nicamente por su propio peso
con igual fuzerza. con los listones de guiado.

La invencién se describe a continuacién mfs detalladamente a base -
de un ejempio de versién repreentado en el plano, In el plano muestran -

H
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Figura 1 una vista en planta sobre el mecanismo de conmutacién de'e

trinquete;

Figura 2 un corte sobre la forma de versién segin la figura 1.

El mecanismo de commutacién de trinquete se compone fundamental «.
mente del trinquete de conmutacién 1 con los dos salientes 2 y 3 recf.
procamente opuestos, el acclonamiento por excéntrica 4, el elemento ir,
termedio 20 y la pieza 8 a mover linealmente con las escotaduras 30.

El trinquete de conmutacién 1, que presenta un brazo, en el que =
estdn dispuestos los dos trinquetes 2 y 3 recfprocamente opuestos, es
accionado por el accionamiento por exééntrica 4 segdn direccién de la
flecha I, El accionamiento por excéntrica 4 estd montado estacionario en
el punto 21, Debido al giro del accionmiento por excéntrica 4 en direc '
cién de la flecha I, el brazo del trinquete de conmutacién 1 puede bas
cular hacia arriba y abajo en direccién de la flecha IV.

En un,'a pieza fija 22 dispuesta asimismo estacionaria se halla -
alojado en fel punto de soporte 10 el elemento intermedio 20, Este ele-
mento Mteﬁneﬁo 20 est{ configurado en forma de palanca acodada de =
dos brazos écon el brazo 9 mds largo y el brazo 29 mds corto. El brazo
9 mds ]argo? muestra un soporte elfstico 7. El trinquete de conmutacién
1 posee un alojamiento el{stico 6. Entre el alojamiento elfstico 6 y el
soporte el{stico 7 hay sujeto un resorte 5.

El br§zo 29 mds corto de la palanca de dos brazos 20 posce en el
extremo anéerior una espiga 11, que descansa sobre la parte superior -
de la piezai fija 22, Por esté apoyo de la espiga 11 sobre la parte suf-
perior de la pieza fija 22, por el brazo 9 y por el resorte 5 se mete
a presién el trinquete 2 en la correspondiente escotadura 30 de la pie
za a mover _'lineaimente. $1 ahora gira el accionamiento por excéntrica
4 en direccién de la flecha I, el saliente 2 empuja hacia la derecha -
la pieza 8 a mover linealmente mediante engrane en 1a correspondiente
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Ista pieza a mover linealmente muestra dos topes 12 y 13 separados
a distancia uno de otro, que estdn unidos firmemente con 1a pieza 8 a -
mover linealmente. O Sea que con el movimiento rectilfneo de la pieza 8§
a mover linealmente se mueven a la vez correspondientemente los topes -
12 y 13.

Si ahora se mueve la pieza 8 por la accién del trinquete 2 de iz-
quierda a derccha, después de un determinado periodo coincidirf el tope
12 sobre la espiga 11 de la palanca acodada 20 de dos brazos y la gira-
rd de la posicién 11 a la posicién 11!, A causa de este giro oscila el
soporte 7 del otro brazo'9 de la palanca acodada de dos brazos 20 en di
reccién de la flecha II a la posicién 7'. Debido a ello y bor €l resor
te 5 tensado se mueve hacia abajo el trinquete de conmutacién 1, por lo
que el saliente 2 se desengrana de la escotadura 30 de'una de las partes
del ala 8 y el saliente 3 engrana entonces en las escotadura 30', Con =~
ello se obtiene de modo fdcil una conmutacibén rdpida y eficaz del movi-
miento lineal, Por el accionamiento por excéntrica 4, por el giro del -
trinquete de conmitacién 1 y el engranado del trinquete 3 en las escota
duras 3! se mueve de derecha a izquierda la pieza 8 a mover linealmen-
te. Este movimiento se produce hasta que el tope 13 alcanza la espiga -
11 y de su posicién 11' 1a vuelve a mover hacia atrds a la posicién pri
mitiva 11.

Seglin la figura 2, sobre la pieza 8 a mover linealmente puede haber
dispuesta una caja de tobera 14, Esta caja de tobera 14 se conduce con
sus ranuras de salida de aire en el filtro a lo largo de las bolsas (car
teras) 19, Para la ejecucién perfecta de este movimiento, en una de las
alas de la pieza B en forma de U hay dispuestos rodillos 17 a distancia
unos de otros, que estn inclinados y se apoya contra una via de desli
zamiento 17 inclinada. Preferentemente se han previsto aqui dos rodillos
17, Por encima de la otra ala de la pieza 8 forma U hay previstas dos -
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plezas deslizantes 15 dispuestas superpuestas, que se a.poyan en regletas de
des‘.l.izamiento 16, Si ahora por el movimiento del accionamiento por excén' i

ca 4 a través del trinquete de conmutacién 1 y los correspondientes |trim lue

tes 2 6 bien 3 se mueve la pileza 8 forma U en direccidén lineal hacia un ila-
do u otro segin la di.recclidn de la flecha IIT en la figura 1, se mueve cm
ello al mismo tiempo la caja de tobera 14 y experimenta como consecuenci: -
de los rodillos inclinados 17 un guiado perfecto sobre la via de desliza -
miento 18 y el apoyo de las piezas deslizantes 15 sobre las regletas de des
lizamiento 16,

En conjunto se obtiene por 1a invencién un mecanismo de conmutacién de
trinquete de estructura sencilla, que transforma un movimiento de giro con=
tinuo en un movimiento lineal paso a paso, siendo posible efectuar automfti
camente la conmutacién para avance § retorno de la pieza 8 a mover lineal -
mente. Por encima de esta pieza 8 puede haber dispuesta una caja de tobera,
1a que por medio de una guiadera especial y el mecanismo de conmmtacién de
trihquete realiza un desarrollo del movimiento exacto.

Hescha la descripcién del presente invento se hace constar que esta =
solicitud se acoge a la prioridad de 1a solicitud alemana Ne P 26 24 463.3,
depositada el 10 de junio del 1976, ¥y que se decla.ra.n como nuevas y de pro
pia invencién las reivindicaciones sigu:.entes: _ .

1.~ Mecanismo de conmutacién de trinquete para la transformacién de -
un movimiento giratorio en un movimiento lineal de inversidn, que engrax.:a
en escotaduras de una pieza a mover linealmente provista de topes para la
conmutacién de un trinquete de cornmtacidn, caracterizado porque el trin =
quete de conmutacidn giratorio (1) presenta en un brazo dos trinquetes -

(@
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(2, 3) opuestos recfprocamente, que engranan en escotadura (30, 31') opues
tas de 1a pieza (8) a mover linealmente bajo accién de resorte, y porque el
resorte (5) est{ unido con un elemento intermedio (20),que a través de los
topes (12,13) manda la conmutacidn del trinquete de conmutacidn (1).

2.~ Mecanismo de cormutacién de trinquete segin reivindicacién 1, ca-

racterizado porque el clemento intermedio (20) es una palanca acodada de -

dos brazos, uno de cuyos brazos (9) estd unido por el resorte (5) con el

trinquete de conmutacién giratorio (1) y cuyo otro brazo (29) muestra ura

espiga (11) que se manda por los topes (12,13) de la pieza (8) a mover 1i
nealmente,

3.~ Mecanismo de conmutacién de trinquete segin reivirdicacién 2, ca-
racterizado porque la palanca acodada de dos brazos (20) 'estd alojada en for
ma giratoria en una pieza fija (22) entre dos posiciones finales,

4+= Mecanismo de conmutacién de trinquete segin reivindicacién 2 y 2,
caracterizado ;:porque la espiga (11) descansa sobre la pieza fija (22) y a -
1a palanca acodada de dos brazos (20) y al trinquete de conmutacién giratoe
rio (1) los ma:ixtiene bajo accién de resorte en la respectiva posicidn final,

S Meca.t;\ismo de conmutacién de trinquete segin reivindicacién 1 a 4,
caracterizado ﬁorque la pieza (8) a mover linealmente estd configurada en =
forma de U con las escotaduras (30, 30') en ambas alas y porque el trinque-
te de conmuta.c;i.cSn (1), el elemento intermedio (20), el resorte (5) y la pie
za fija (22) eistc’m dispuestos entre ambas alas de la pieza forma U(8).

(i Mecané‘l.smo de conmutacién de trinquete segin reivindicacién 5, ca-
racterizado porque sobre la pieza (8) de forma U hay fija una caja de tobe-
ra (14), que se apoya en uno de los lados de la pieza forma de U a través -
de piezas de a:poyo (15) sobre regletas de deslizamiento (16) y porque sobre
el otro lado de la pieza forma de U hay fijados a una de las alas rodillos
(17) dispuestos inclinados, que Se apoyan sobre una via de deslizamiento -
inclinada (18).

7= Mecanismo de conmutacién de trinquete segin reivindicacién 6, carac

| ' !



terizado porque los apoyos deslizantes (15) estdn dispuestos superpues
tos a distancia.

8.~ Mecanismo de conmutacién de trinquete para la transformacién
de un movimiento giratorio en un movimiento lineal de inversién.

5. Segiin se describe y reivindica en la presente Memoria que consta
de 9 hojas filiadas y mecanografiadas por una sola cara y de 1 14mina
de dibujos.

Madrid, a 31 de Mayo de 1977

BiS-Bayerische Berg, Hittten und Salzwerke AG.
1o,
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