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Este invento tiene por oojeto un aparato lanzador
de blancos péra competiciones y ejercicios de tiro, cuya fi=-
nalidad esencial es poner a disnosicidn de lus tiradores un
equipoc y blancos con los que se reproducen casi fielmente
las condiciones de tiro a pichones vivos.

Con mitas a este resultado, es esencial que los mg
vimientos del blanco, especialmente a la salida y también so
bre la extensidn del- grea prevista para la caida de los blan
cos propuestos para dar en ellos, sean esencialmente varia~
bles é inesperados.

' Es igualmenﬁe importante que se indiqus oportuna=~
mente al tirador el punto de salida de un blanco, lo que &s
tradicional para el t%ro a pichonas vivos.

' Otra condicién a satisfacer por esta clase de equi

po de lanzamiento, caor el fin de evitar cualquier disputa y
perjuicic en el marco de un ejercicio 6 de una competicidn
de tiro, se encuentra.en la abseluta necesidad de un funcio-
namiento sistemidtico, sin casualidad, siendo infinitamente
variables & imprevisibleS'loé movimientos del blanco a la sz
lida.
' El presente invento tiene por objeto ésta clase de

equipo. Se caracteriza esencialmente por la combinacidn de

"un soporte en forma de mesa; de un brazo oscilante montado

sobrs un gorrdn solidario de dicho soporte; de un mecanismo

para asegurar los movimientos de dicho brazo aoscilante; soli

dario de diche brazo oscilante, un motor eléctrico cuyo eje

/e



- 10

15

20

lleva una cabeza para el arrastre en rotacidn del blanco, un
medio para sujetar el blanco en dicha cabeza de lanzamiento,
un medio susceptible de contrariar el movimiento del blanco
a la salida, un tenedor de eyeccidn, una pantalla coronada

de un postige plegable y un equipo eléctrico asegurando la

‘sincronizacién de los diferentes movimientos del aparato.

El conjunto de este apérato lanzador es compacto,
robusto y pueds sser ficilmente ocultado a la vista del tira-
dor, salvo el postigo'de sefializacidn esvidentemente.

Uno de los elementos mds caracteristicos de este
aparato lanzador se encuéntra en la conformacién caracteristi
ca del extremo libre del. eje de arrastre del blanco. Esto se

efectda aqui por un simple labio prolongando una parte de la

" pared lateral de dicho eje y este labio forma, de alguna ma-

nera, un elemento de gufa para el blanco en el momento de su
syeccidn,

Como este labioc estd animado de un movimiento de
rotacién extremadamente répido, generalmente del brden de =
7000 a 8000 revoluciones minuto, las condiciones des lanzamien

to del blanco son infinitamente variables y ello a pesar de

la gran sencillez del medio propuesto.

Las diferentes partes constitutivas caracteristicas
de este aparata lanzador nueden ser hechas evidentamente en
farmas Yy por.madiasmuy diferentes sin salir, no obstante,
del marco del invento.

Asi pues, so6lo a titulo‘de ejemplo, sin caracter
limitativo alguno, se describe a continuacidn una ejecucidn

més en detalle, haciends referencia a los disefios adjuntos
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en los que:

la fig., 1 representa el aparato lanzador en pers-
pectiva;

la fig. 2 represénta el mismo aparato eﬁ vista la-
teral;

la fig. 3 es una vista en planta;

la fig. 4 es una vista dorsal;

la fig. 5 representa,en escala aumentada,la cabeza
de lanzamiento sefialada con F5 en la fig. 1;

la fig. 6 representa‘en escala aumentada, una vista
en direccidn de la flecha F6, de la fig. 2;

la fig., 7 es un corte segln la linea VII-VII de la
fig. 6, en la posicidn de la cabezé de lanzamiento antes del
tirog

la fig, B es parecida a la fig. 7, estando represen
tada la cabeza de lanzamiento después del tiro;

la fig. 9 representa, en escala aumentada, la par-
te seffalada con F9 en la fig. 2, habiéndose quitado el posti
go;

la fig. 10 es parecida a la fig. 9, habiéndose ba-
jado el postigo;

la fig. 17 representa, a escala aumentada, la par-
te indicada con F11 en la fig. 2

la fig. 12 representa ssquemdticamente un corte si
guiendo la linea XII-XII de la fig. 2;

la fig. 13 representa el esquema de la instalacidn
eléctrica que edquipa el aparato lanzador.

" En esta ejecucidn se reconoce el brazo oscilante

el e
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-1-, el mecanismo -2~ para asegurar la 6scilacién de dicho
brazo; el motor eléctrico -3-, la cabeza -4-, el medio =-5- pa
ra obstaculizar el movimiento del blanco a la salida, el te-
nedor de eyeccidén -6-, la pantalla -7- corcnada de un postigo
plegable -8~ y el equipo gléctrico -9~ asegurando la sincro-
nizacidn de los diferenteé movimientos del aparato, todo es-
to montado en el soporte -10-, Este Gltimo estd constituido
aqui por un tablero —11—,VSQ§tenido por cuatro pies =-12-,
acondicionado de forma que pueda ser fijadoc en tierra, con

el fin de dar al aparato una base muy estable. En dicho ta-
blero -1~ se han fijado, de una y otra parte, dos agarraderos
4 asas -13-, que facilitan el transporte manual del aparato.
El brazo oscilante -1- estd constituido aqui por una parte

s§lida perfilada -14=-, habiéndose fijado hacia uno de los ex

tremos de la misma un eje -15-, ajustado en un slemento tuby

lar -16-, firmemente fi jado, generalmente mediante soldadura,
al tablero =11-,

En la parte posterior de dicho brazo =14~ hay, -
igualmente fijadao, un -alemento tubular -17- fijado con la
intervencidén de una tugrca -18-, en un eje -19-, cuyo exiremo
1ibre termina en una horquilla =-20-. En esta (ltima va articy
lado, mediante un gorrén -21-, un balancin -22~ del que un
extremo es solidario de un ndclec =23~ de un electro-iman -
-24~, gue es solidario del balancin -22-, con la intervencidn
del asiento -25-, que va fijado al brazo -1-, generalmente
mediante soldadura. La unidn entre la cabeza -26- del niicleo
423~ del electro-iman -24-,estd articulada en dicho balancin

-22- por un gorron -27-. Dicho asisnto -25- presenta sustan-

eo/ue
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cialmente una forma en U, cuyo brazﬁ ihtermedin -28- esté
atravesado por un tornillo de ajuste -25- que delimita, de
cualquier manera, la amplitud de desplazamiento relativo en-
tre el balancin =22~y el;brazoi—1—, es decir, también de to
dos los elementos llevados por este,

En el otro extremo delibalancin -22« va fijado, por
medio de un elemento de sujecién'-SO—, uno de los extremoé
de un cable -31-, cuyo otro extremoc estd fijado aqui por un
dispositivo de sujecidn parecido -32-, a la vuelta de una pz
lgnca ~33-,articulada hacia un punto intermedio de su longi-
tud en dicho perfilado -14-, por medio de un gorrén =34~ y de
una horquiila -35—,estaﬁdo ésta fijada,generalmente por sol-
dadura, a dicho perfilado -14-. Ei otro extremo de dicha pa-
lanca -6- se halla prolongado por una horquilla =36~ cuyos
dos brazos estdn articulados hacia su extremo limitrofe en
los dos gorrones co-axiales -37-38-, fijados cada uno en se=-
mi—coilar =39-40-, respectiuameﬁte. £stos semi-collares estan
ajustados permanentemente a friccidn suave en la ranura peri
férica -41-, presentada por un cursar -42- en forma de cube
ta con fondo perforado. Este slemento en forma de cubeta es-
t4 acufiado con chavetas a Fficcién suave en la cabeza =43-,
prolongando el eje =-44~-.del motor -3-, sinrembargo, éstd
unidén por clavija se ha efectuado con el fin de mantener en-
tre las dos piezas asi acuiiadas un grado de libertal axial,
Dicha cabeza -43- estéd provista,en el extremo,de un asiento
-45~-, cuya cara superior presenta dos gstrias -46-47- formapn
do porciocnes de anillo dispuestas simétricamente con rela-

cidn al eje del motor,

oo
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Entre y concentricamente a dichas estrias ~46-47-,
hay dispuesto el extrewmo de eje -48~ prolongado por un labic
doblado ~5-, estando atravesado de parte a parte este extre-
mo de eje por un canal -49- alojando un resorte -30-, que
aprieta permansentemente hacia el exterior les bolas de coji=-
nete -51-52~, Las bocas de dicho canal -49- son ligeramente
cdnicas con el fin de limitar el'desplazamiento hacia el ex-
terior de las bolas respectivas -51-52~, Ademas, la distancia
D que separa el tope inferior de las bolas y el borde limitrg
fe del cursor =42-, es apfoximadamente igual al espesor de
la parte central del blanco. £n todo caso, esta dimensidn de
be ser tal que el blaéco, al introducirse por su cubo en di-
cho extremo de eje -4§-, sea firmemente sostenido bajo una
ligera presidn entre dichas bolas y dicho cursor, El motor
~3- estélfijado en el brazo =~14-, en egte caso por medio de
un pescante -53- y de un perno -54=~, El1 dispositivo de eyec-
cidn es sostenido por medios de ajuste de la amplitud del mo
vimiento angular de la palanca -33-. Estos medios estan cong
tituidos en este caso por tornillos de ajuste -55-56-, sus-
captibles de ser inmoJilizados Firmemente por tusrcas -57-
-58-, respectivamente, Se ha empleado aqui este segundo torni
llo de ajuste -56- como medio complementario ds fijacidn del
.pescante -53-, Con el fin de asegurar el movimiento. de expul
sidn del brazo oscilante -1-, éste estéd subordinadoe a un dis

positive cinemitico simple. Este Gltimo estd constituido agul

+

por una traviesa -59-, articulaca horizontalmente, de una par

te por un gorrdn -60- hecho solidario del brazo -14-, en es-
te caso por un pequefio pescante =61~ fijado a una brida ~62-

soldada al brazo -14-; por otra parte, por un gorr6n =63= T1

e/ oo
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jado al extremo de una manivela -64- fijada en el sje -33-

-de un motor eléctrico -66-.

La pantalla -7- se ha solidarizado al soporte -10-
por el ajuste de véstagos rigidos -67-66-, fijados a dicha
pantalla por leos montantss -69-70-, respectivamente, estando
ajustados a friccidn los extremos libres de dichos véstagos
~67-68-;en elementos tubulares co-axiales -71-72-, respecti-
vamente. Toda separacidn intempestiva queda impedida por el
empleo de una clavija -73-, retenida al socporte por una cade
-na ~74-, susceptible de ser enganchado en un orificio diamg
tral rebasando a uno de dichos vistagos -67-68-,

El postigo -8- estd articulado en un eje -75- que
se apoya en paquefios cojinstes -76;77-, solidarios de la pan
Ealla -7-, migntras que el postigo -8- se apoya en dicho g je
~-75=- por los pequefios cojinetes =78-79-.

El postigo -8- presenta una luz -80- en la qus va
ajustado un pasador -871- que forma parte del dispositivo de
embrague del postigo, en posicion de seffalizacidn. A este
efecto la pantalla leva un elecfroimén -82- cuyoc nlcleo -83-
estad en contacto permanente con dicho pasador -81-, mientras
este estd excitado perménentémente en pasicidén de anclava-
miento por un resorte -84-,

Dicho pasador -81- esté articulado en un gorrdn
~-B85-, siendo el electro-iman -82- tal que su eje positivo sg
bre el pasador va al encusniro de la excitacidn del resorte
~84=,

El postigo -8- lleva en su cara dorsal una pua hug

ca.-86-, en la que va alcjado un resorte -87- que, en posi-

ool s
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cién liberada, presenta una longitud superior a la longitud
de dicho ahuecamiento. Hay fijado igualmente en la cara dor-
sal de la pantalla un asientoc -88- en el que se ha fijada un
micro-conmutador -89-, cuya palanca de accilonamiento -90- se
encuentra en la trayectoria del postigo en posicidn desaparg
cida. Hacia el barde extfemo de dicho asiento -88- va fijado
un tope -91-, destinado a recibif dicho postigo ~-8- y para
limitar la garrera de -su movimiento de desaparicidn,

C%mo se ha esguematizado en la fig. 13, el equipo
eléctrico dg este apaéatq es sustancialmente como sigue: se
dispone de éos interruptores & pulsadores: uno =92~ contro=-
lando el circuito de alimentacién de los motores -3-86 y el
otro -93- accionando la alimentacidn del electro-iman -82-
del enclavamiento del postigo. £l micro~conmutador -89~ con-
trola al circuito de alimentacién del electro-iman =24-, ac~.
cionando la eyeccidn propiamente dicha.

El funcionaﬁiento de estos aparatos lanzadores es
como sigue: uno & varios de tales aparatos gstan dispuestos
en forma de cesfo tradicional, empleado para tiro a picho-
nes vivos. Las condiciones de tiro pueden ser igualmente pa
recidas a las del tiro a pichones vivos.

£l director de tiro tisne a mano los interrupto-
res & pulsadores -92-93~. En el extremo de eje =48= hay fija
do un blanco, gensralmente gel tipoc formado de un cubo pro-
visto de dos alas & paletas diametrales, estando constituideo
dicho cubo de forma gue sea rompiéle é desprendible bajo el
efecto de Qn golpe de tiroc. Este blanco se mantiene en posi-
s -46-47- y las bolas =51-, ~52=-,

cidn correcta por las estria

el oo
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_presentadas por la cabeza de lanzamiento, Habiéndose fi jado

asi un blanco y antes de un lanzamiento, se accicna el inte-
rruptor -92~-, lo que provoca ia alimentacidn de loé motores
-3-66=, El motor -3- le da al blanco un movimiento giratorio
extremadamente rapido,por ejemplo, del orden de 7,000 a 3.GGO
vueltas minuto -, £E1 motor —66-_§0ne en movimiento el dispo-
sitivo cinemdtico que da al brazo -1- su movimiento de expul
sidn, cuya amplitud estd predeterminada por las caracteristi
cas de dicho sistema cinemitico.

El aparato se encuentra asi listo para el lanza-
miento. |

Bajo la orden de "tiro" u otra semejente se accio-
na el segundé interruptor 8 pulsadbr -83~, La alimentacidn
instanténea del electro-imén -82~ provoca el movimiento axial
de su ndcleo -83-, el descenso del pasador -81- contra el eg
fuerzo de retirada del resorte -84~ y, en consecusncia, la 1i

beracidn del postigo =8-. Este baja girando alredsdor del

- eje =75=-,

Al final de-la carreré entra en contacto con los
rodillos en que acaba la palanca ~90- de accionamiente del
micro-conmutador -89~, Dicho?postigo -8~ sg& inmoviliza en con
tacto con el tope -81-, Dicho micro-conmutador cierra el cir
éuito del electro-imin ~24-, cuyo nidcleo se desplaza axial-
mente haciendo bascular el balancin -22- que, por el cable
-31-, se lanza sobre la palanca -33- desplazando asi violen-
tamente el tenedor -6- que libera el blanco.

£l efecto de tal blaneo en vuelo es extraordina-

riamente sorprendente. En efecto, la pressncia del labio de

el
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dasviacidn ~3= proveca movimicntos inesperados a la salida vy

estos condicionan la trayectoria subsigulente del tlanco. -~
Los tiradores guedan encantados al constatar que la imita-
cidn del tiro a pichones vivos es extraordinaria.

Huelga decir gque el invento no estd limitado a la
maquina anteriormente desbrita, pudiendo ser ejecutadas sus
caracteristicas essnciales bajo formas muy diferentes.

El invento se refiere al conjunto,asi como a dichas

partes esenciales de este aparato lanzador,
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En esta Patente sz reivindica:

1.- iAparato lanzador de blancos para competiciones
y ejercicios de tiro, caracterizade por la coibinacidn de un
sopor@e en forma de mesa, de un brazo oscilante montado an un
gorrén solidarioc de dicho soporté, de un mecanlsmo para asegy
rar los movimientos de dicho brazo oscilante; solidaric de di
cho brazo oscilante, un motor eléctrico cuyo ecje lleva una ca
beza para. dar un mouvimiento giratorio al blanco, un medio pz
ra sujetar el blanco en dicha cabsza de lanzamiento, un me-
dic susceptible de poner obstdculos al movimiento del blanco
a la salida, un tenedor de eyeccidn, una pantalla coronada
de un postigo abatible y un equipo eléctrico asegurando la
sincronizacidn de los diferentes movimientos del aparato.

2.- Aparato segln la reivindicacién 1, caracteriza
do porque el soparte egtd constituido sustancialmente por un
tablero sostenido por pies susceptibles de s=sr clavados en
éierra, 1levando dichoytablero, hacia la parte posterior,
elementos tubulares para el ajuste de vistagos solidarios de
la pantalla con el fin de sujetar éste en dicho soporte, lle
vando igualmente el tablero agarraderos & asas para faecili-
tar los transportes manuzles del aparato.

3.- Aparato segdn la reivindicacién 1, caracterizag
dé porque el brazo oscilante, montadc en un gorrén solidario
de dichgkoporte, lleva, en su extremo libre, un motor elécfré
co provisto de una cabeza de eyeccién, estando igualmente ar

ticulado en dicho brazo el tenedor de eyeccidn que estd su-

bordinado a un dispositivo de maniobra.

ol oo
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4,~ Aparato segin la reivindicacidn 3, caracteriza
do porqﬁe el brazo oscilante gestd hecho de un perfil en L cu
yo brazo lleva el soporte del gorrdn del tenedor, asi como
topes regulables limitando la carrera de dicho tensdor de - -
eyeccidn.

S.— Aparato segﬁn la reivindicacidn 1, caracteriza
do porque el mecanismo para asegﬁrar los movimientos del bra
20 oscilante alrededor del eje vertical solidario del sopor-
fe, estd constituido por un sistema cinemdtico a excéntrica,
impulsado por un motor gléctrico propioc.

7 6.~ Aparato segln la reivindicacidn 1, caracteriza
do porque sl eje del mﬁtor llevado por el brazo oscilante eg
td provisto, en su extremo sobresaliente, de una cabeza en
la que puede correr umn cursor, presentando dicha cabeza, en
su cara externa, estrias- de enganche para el blanco y, entre
dichas estrias, un extremo de eje provisto de un medio de tg
pe de dicho blanco, asi como un medio para poner obstéculos
al movimiento de salida de este GOltimo,

7.- Aparato 'segln la reivindicacidn 6, caracteriza
do porque el medic de tope del hlanco en la cabeza de eyec-
cidn estd constituido por bolas sobresalientes y solicitadas
permanentemente hacia su posicidn de retencidn, por un ele-
mento elastico.,

8.- Aparato segln la reivindicacidén 6, caracteriza
do porque sl medic llevado por,el extremo de eje a la cabeza

del sje motor ests constituido por un labio doblado de fuera

a dentro.

ool oo
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9.- Aparato segln la reivindicacidn G, caracteriza
do poraque el cursor presenta una ranura periférica en la que
engranan dos semicollares, ppouisto en su centro, cada uno
de ellos, de un gorrén extéfior ;olidario, de otra parte, res
pectivamente de una de las varillas del tenedor de eyeccidn.

) 10.~- Aparato segln la reivindicacidn 1 caracteriza
do porquse el macanismo de accionamiento del tenedor de eyec-
cidn estd constituido por la combinacidn de un balancin, -
del que un extremo estd unido al extremo libre del tenedor

de ayeccidn, por sjemplo por un cable, y cuyo otro extremo

estd articulado a la vuelta dsl nécleo de un electro-imdn,

11.- Aparato segln la reivindicacidn 1, caracteri
zado porque, sobre la pantalla, hay articulado un postigo
mantenido en posicidn activa por un pasador, cuyas posicio=-
nes estan controladas respectivamente por un resorts ds re-
traccién y por un electro-imén,

. 12.~- Aparato segln la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque la pantalla lleva un. asiento sobre el cual esta
fijado un micro-conmutédor 6 interruptor analogo, dispuesto
en la trayectoria del postigo al final de carrera de descen-
so de aste. . 7

13.- Aparato seégin la reivindicacidn 1, caracteri
zado porque lleva un equipo eléctrico que incluye los dos mg
tores, los dos electro-imanes, el micro-conmutador, la fuente

de corriente eléctrica, los dos interruptores & pulsadores

que, al cerrar el primer interruptor, pone en rotacidn el mg

tor de la cabeza de eyeccidn y el motor del sistema cinsmati

co, asegurando los movimientos del brazo oscilante, el segun-

oo/
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do interruptor accionando la alimentacidn del electro~iman
de enclavamiento del postigo, accionando dicho postige, al
final de la carrera de descenso, el micro-conmutador que cog'
trola el circuito del electro-iman que acciona al tenedor de
eyeccidn,

14,~- Aparato lanzador de blancos para competicio-
nes y ejercicios de tirag, sustaﬁcialmente como se ha descri-
to arriba e ilustrado en log disefios anexos. y

15.- WAPARATO LANZADOR DE BLANCOS PARA CORMPETICIO
NES Y EJERCICIOS DE TIRO",

De conformidad en un todo en lo esencial y fines

industriales a lo descrito en la precedente memoria descrip

tiva y graficamente representado en los adjuntos planos pa-

ra su mejor comprensidn.

Esta memoria consta de CATORCE hojas escritas 6 mg

canografiadas por una sola cara a doble espacio,

fiadrid. 97 MAY. 1977

Por autorizacidn del interesado.
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