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Ia presente invencibn s¢ refiere a un método para
regular la presibén de conbacto de tensidn sobre una banda
metdlica en equipos de manejo de esas bandas, especialmente
antes de los malacabes de banda en trenes de laminaciin de
banda ancha, en los cuales se fijan dos rodillos a un in-
terespaciamiento correspondiente al espésor de la baada y
se cargan a una.presidn para proporcionar una predetsrmina-
da fuerza constante de sostenimiento en direccidén d= un ro-

h )

dillo hacia el otro. ILa invencibén se refiere ademds a un
aparato de menejo o alimentacidn para banda laminads, espe-
cialmente para disposicibén antes de los malacates de banda
en trenes de laminacidén de banda anéha, cuyo aparaiv om-
prende por ejemplo dos rodillos 4€¢ menejo o alimentscidn,
los cuales para su prefijdeidn a diferentes espesores de
material de banda, puedén llevarée s un interespaciamiento
entre si por medio de mecanismos de tornillo de levante y
los que, para fijarse a la presidén de contacto de rodillo
se fijan por medio de dispositivos de cilindros de presidn
bajo una fuerza de sostenimiento en direccién de un rodillo
hacia el otro, estando uno de los rodillos montado en un
brazo que por un lado estd soportado en los mecanismos de
tornlllo de levante y en el otro extremo acopla con los dis
p051t1vos de c¢ilindros de presidn. 1

' Se ha establecido que, para una buena guia del
material de banda metélica alimentado a los nalacates de
un tren de laminado de banda ancha, es importante mantener
la presidn de contacto de rodillo en el apambo, & un nivel
en el que se mantengan, para la impulsidn por friccidn del
material hecha por los rodillos, tomaéos como base, un coe-

ficiente de friccidén de }a = 0,25, y un factor de.seguridad
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Para el cumplimiento de eate requisito, se hace
necesario sin embargo, regular la presidn de cdntacto de
rodillo en dependencia del espesor y de la anchura de la
banda, de manera que la tensibén especifica de la banda se
reduce al aumentar el espesor de la misma.

En el caso de los aparatos de impulsién sntes desH
critos conocidos, o no se logra, o no se logra saticfacto-
riemente, una regulacién lo suficientemente sensible de la
presién de contacto del rodillo, y por lo tanto de lu ten-
sibén especifica sobre la banda, porque no es posible, por
medio de las disposicines de cilindres de presibn conceidas)
propbrcionar una fijacidn correspondientemente sensible de
la presién de contacto de rodillo. Ademis, no se puede com-
pensar el cargado excéntrico del éparato ocasionado por la
banda, ya que surgen trabazones debido a la rigidez inheren-
te del brazo. '

De acuerdo con un primer aspecto de la presente
invencibn, se provee un Eétodo para regular la presidn de
contacto de rodillo sobre material de banda metdlica alimen-
tado por un par de rodillos, que comprende los pasos de fi~
Jjar los rodillos del par de rodi;los a un espaciamiento co-
rﬁespdndiente al espesor del material de banda que se va a

alimentar por ese par, pargar los rodillos uno en direccidn

A

del otro con una fuerza de sostenimiento predeterminada cong
tante, y dargar adicionalmente uno de los rodillos con unz
fuerza auxiliar regunla lJ selectivamente, en la misma direc
cidn o en direccidn opuesta a la direccidn efectiva de la
fuerze de sostenimient qﬁe 6arga e ese rodillo.

De esta manera, g6 agocisz una fuerza suxiliar re-
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gulable a la fuerza constante de sostenimiento, lo aque tra-
ta de mantener entre los dos rodillos, el espaciamiento fi-
jado pars la respectiva dimensidén de espesor del material
de banda, y la que se hace efectiva en direccibn iguel a

la de la fuerza efectiva de sostenimiento, o en dieccidn
conbtraria,

Por medio de egte métbdo, se pueden fijar »or lo
menos tres diferentes modos de operacibén del aparaic que
incorpora el par de rodillos, =in necesidad de un cambio
en la fuerza de sostenimiento.

Asi, por ejemplo, para bandas con una anchura de
hasta 1000 mm y un esgpesor de hasta de_l.5 a 20 mm, sc pue—|
de fijar una fuerza de contacto G rodillo que corresponda
al peso inherente del rodillo impulsor superior.y montaje
asociado, menos una fue}za'ﬂe alivio, la que se genera a
través de la fuerza au#iliar ¥ se dirige contra el rodillo
de impulso y el montaje del mismo.

Ep'contraste, para bandas de mas de 1000 mm de
anchura con espesores de 1.5'a 20 mm, pero con excepcién
de bandas de desde 2080 mm de anchura y desde 14 mm de espe
sér, se puede regular la presidén de contacto de rodillo de
modo que se deriva del peso inherente del rodillo de impul-
sa=§uperior y del monbaje del miémo, nés una fuerza adicio-
nal creada & través de la fuerza auxiliar,

Finalmente, p;ra bandas de desde 2080 mm de anchy,
ra y desde 14 mm de espesor, se puede generar una presibn
de contacto de rodillo-que corresponde al peso inherente
del rodillo superior de impulsc, su montaje y el brazo de
soporte, mis una fuerza adicional resﬁltante de la fuerza

constante de sostenimiento.
i

|
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~ sltivos de cojinete que son desplazables independientemente

Convenientemente, la fuerza de sostenimiento, so-
bre la fuerza auxiliar que se dirige en su contra, se trang
mite indirectamente por medio de la fuerza auxilisr dirigi-
da hacia dicho primer rodillo.

. Para que se pueda compensar el cargado excéntrico

ocasionado por la banda sobre los rodillos, preferiblemen-

[

te se asocia la fuerza auxilisr con la fuerza de sosbtenimier
to en cada una de las localizaciones de cojinete dcl primer
rodillo dicho. _

De acuerdo con un segundo aspecto de la invencidn]
presente, se provee un aparato para uso en una 1aiinadofa
e banda, que comprende un par de rodillios para alimentar
material de banda metdlica, estando uno de los rodillos

del par montado en un brazo pivotal por medio de dos dispo-

uno del obtro, paralelos al plano de movimiento pivobtal del
brazo, dispositiﬁos de fijacién que soportan el brazo y
operables para prefijar los rodillos a un eépaciamiento se-]
leccionable, un primer dispositivo de aplicacién de fuerza
que actia sobre el brazo y es operable para cargar los ro-
dillos en direccidén de uno hacia el otro con una fuerza
constante de sostenimiento predeterminada, y segundo dispo-
éitivo de aplicacidén de fuerza que actla sobre los disposi-
tivos de cojinete y que‘es operable para cargar a dicho
primer rodillo con una fuerza auxiliar regulable, selecti-
vamente, en la misma direccidn de la fuerza de sostenimien-
Yo aplicada al primer rodillo por el primer dispositivo de
aplicacidn de fuerza, o en direccibn opuesta.
Preferiblemente, los dos diépositivos de cojinete

estén guiados para ser limitadamente desplazables en venta-

g
1]
¢
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cacibén de fuerza comprende una unidad de cilindro-&mbolo

~dos dispositivos de cojinete. Las dos unidades de éubolo-

nillas o cavidades del brazo. Albernativemente, los dos dis+
pogsitivos de cojinete son portados por medio de palancas
articuladas en el brazo. En este caso, es conveniente que
se dispongan las dos palancas sobre un eje comin de cojine-
te en el brazo. Este eje,de cojinetes se puede congtruir co
mo una barra de torsibén la cual debido a su resistencia in-
herente, puede proveer un cierto grado de interdependsncia
de movimiento entre las dos palancas, o puede efectuar un
grado de rigidez torsional de cada palanca en reléciéu al
brazo.

Convenientemente, el segundo dispositivo de apli-
neumatico de doble accidn que acopla con cada uno de les

cilindro neumiticas, se pueden disponer sobre el brazo.

Preferiblemente, las superficies de émbolo respec
tivamente cargadas de las dos unidades émbolo-cilindro neu-
méticas son conectables:en paralelo a un tanque de aire,
comfin, cuyo nivel de présién'es fijable o regulable por pa-
sos, preferiblemente entre cero y 10 bars.

Se puede prdvrer ademds que las superficies de ém+
bolo de las unidades de|cilindro-émbolo neuméticas que ac-
than contra las unidadep cilindr&-éﬁbolo que constituyen el
primer dispositivo de aplicacibén de fuerza, se puedan car-

A
gar al mismo nivel de presidén que las unidades después men-

cionadas. Preferiblemente, se determina una actitud parale-
la del rodille montado s%bre el brazo con respecto al obro

rodillo durante la f£ij ciﬁn Easica, por la incorporacién en
el brazo, de placas de ajﬁsté. '

b

Se describiré shora una modalidad de la presente
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invencidn, particularmente & modo de ejemplo, con reféron«
cia a los dibujos adjuntos en los cuales.

Ia Fig. 1 es un diagrama que muesgstra la tensidn
especifica de banda deseada, seglin diferentes espesores de
esa banda;

Ia Fig. 2 es una elevacidn esquemdtica, parcial
mente secclonada del aparato que incorpora los principios
de la presente invencibn, en su fijacidn operativa para ban
des de desde 1.5 mm a 14 mm de egpesor, y de hasta 2080 mm
de anchura, antes de la entrada de la banda dentro del apa-

rato;

i

‘ Ia Fig. 3 es une vista similar a la de la Rig,
2, queAmueétra el paso de la banda a través del aparsato;
La Fig. 4 es una vista similar a la de la Fig.
2, pero que muestra el aparato en su fijacidn operativa pa-
re bandas laminadas de entre 14 y 20 mm de espesor y 2080
mm de anchura, y'durante el paso de la banda a través del
aparato; '
Ia Fig. 5 es.J una vista similar a la de la Fig.
2, pero que muestra el dparato en su fijacién operativa pa-
ra bandas de desde 1.5 @ 20 mm de espesor, y de una anchurs
dq hasta 1000 mm, y durante el paso de la banda a través del
apérato; v
. Ia Flg. 6 eg un diagrama que muestra las presio
nes de contacto de rodi io en dependencia del espesor y de
la ancﬁura de la banda aFa los tres diferentes estbados ope-
rativos representados €n has'Figs. 2ab.
Haciendo or; réferencia a los dibujos, en la
Fig. 1 se ha graficado| la teﬁsién especifica de banda, en

kilopondios por milimetrc cuadrado, sobre la ordenada de es-
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te diagrama, cn tanto que sobre la abcisa se ha registrado
el espesor de banda, en milimetros. Por medio de la curva
asociada se debermina cusl tensibn especifica de banda es
apropiada para diferentes espesores de banda alimentszGos
por el aparato. Es aparente que la tensidn especifica de
banda decae en forma relativamente ripida desde 1.2 kilopon-
dios por milimetro cuadrado, hasta cerca de 0.35 kilopon-
diog por milimetro cuadrado a través de la gama de espesc-
regs de banda de 1.5 a 6.5 mm, pero que desciende én forma
relativamente lenta de 0.35 kilopondios por milimetro-cua-
drado hasta cerca de 0.15 kilopondios por milimetfc cnadra-
do en el espesor de banda déntro de la gama de 6.5 a 20 mi-
limetros.

— Para que se puedan- lograr las céndicones de ope-
racidén indicadas en el dlagrama de la Fig. 1, por el apara-
to alimentadof de banda antes de un malacate de banda en un
tren de laminado de banda ancha, el aparato se construye y
opexs en fprma correspopdiente a las Figs. 2 a 5.

Bn las Figs.

2 a 5, se muestra el aparato de ali
mentacibén 1 incorporado; en el Bastidor o puesto 2 de un ma-~
lacate para banda anchal, comprendiendo el aparato un brazo
33 que esti montado piviotadamente en un extremo, por un eje
hérizontal 4 en bloqued de cojinéte 5 sobre el soporte 2,

y que en el otro extremo se soporta en fiecanismos de torni-

1lo de levante 6 también dispuestos sobre el soporte 2.

B brazo 3 se halla provisto de dos cavidades 7,
en cada una de las cvales se puede desplazar hagta un grado
limitado, ¥ paralelo ﬁlano del movimiento pivotal del

| \ .

brazo 3, una caja de gojinete 8. Un rodillo impulsor supe-~

rior 9 egté rotativamente retenido entre dos cajas de coJi-
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’dro~émbolo 13 montada en el soporte 2 del malacate de banda,

acopla con ese brazo por medio de un vastage de émbolo 14,

nete 8, y un rodillo impulsor inferior 10, se encuentra guig
do y montado por medlo de dispositivos de compensacidn, en
el soporte 1.

El brazo % puede pivotar en un plano vertical
por medio'de los mecanismos de tornillo de levante 56, de
tal manera que se puede hacer que un espacismiento 12 entre
los rodillos 9 y 10, haga Juego con él egpesor de la banda
laminada que se va a alimentar a través del aparato. Como
el brazo 3 descansa flojgmente sobre los necanismos de tor-

nillo de levante 6, una unidad de medio de presidn, Ge cilin|

Yy un'émbolo 15 de la unidad se puede cargar, por ejemplo,
poxr nedio de aire comprimido, de modo que tiende a sostener
al brazo % por medio de una fuerza de sosteniemiento constay
te, en contacto de toque con respecto a los mecanismos de
tornillo de levante 6.

Montada sobre el brazo 3 arriba de cada una de las
cajas de céjinete 8, se encuentra una respectiva unidad de
nedio de presién, de cilindro-émbolo 16, que comprende un
émbolo 17 conectado por un Yastago de émbolo 18 con la caja
de cojinete 8 dispuesta bajo el mismo.

“. Ias dos unidades de cilindro-émbolo 16 estén cons-
truidas de tal manera, que constituyen unidades de cilindro-
émbolo neumdticas de dobie accidén, esto es, el émbolo 17 de
cada unidad se puede cargar selectivamente para moverse,
desde érriba o desde abajo, poxr medio de aife comﬁrimido.
De acuerdo con la direccibn efectiva del aire comprimido en
las unidades 16, se empujan las cajas ﬁe cojinete 8 del ro-
dillo superior 9, ya sea hﬁcia abajo, o hacia arwiba, en lag

cavidades 7 del brazo 3. |

|
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Es esencial para la menera de operacidn del apa-
vato ilusbrado en la Fig. 2, que la unidad cilindro-émbolo
13 que ejerce la fuerza de sostenimiento sobre el brazo 3,
se cargue con una presion consbante permanente de sire, de
por ejemplo, 16 bars, la que siempre contraactia 1# direc—
cldén soportante de los mecanismos de tornillo de levante 6,
v qﬁe el cargo por medlo de aire comprimido de las unida-~
des de cilindro-émbolo 16, se pueda regular sin sallos den-
tro del nivel de presidn propio, de poé ejemplo O a 10 bars
estando ambas unidades en comunicacidén con el mismo tanque
de presibén (no mostrado). ELl volumen del tanque se dimensio)
na de tal maners, con relacién al volumen de‘las doc unida~
des 16, que no se presentan cambios de fuerza, o lo hacen
en magnitud despreciablf; debidos a los diferentes movimien|
tos de los émbolos 17 de las uni&ades 16.

Son posibles diferentes movimientos de los émbo~
los 17, porque lés dos cajas de cojinete 8 del rodillo 9
estdn guiados para ser movibles inéependientemente entre si
en las cavidades 7 del brazoJ3, de manera que bajo el car-
gédo excéntrico del rodillo 9 por la banda, se puedan des-
plazar correspondientemente en forma individual.

_ Se describirdn shora en detalle diferentes modos
dé:operacién del aparato. ' : _ \
' -Eﬁ un primer modo de operacidn, 1aé bandas lami-
nadas que se van a impulsar por medio del aparato hacia den
tro de un.malacate de banda, tienen una anchura de més de
1000 milimetros peré de menos de 2080 milimetros y un espe=

sor de desde 1.5 a 20 milimetros. Para este modo de opera-

¢ibén, se provee al aparato, antes de la entrada de la bandal

con la fijacidn mostrada en la Fig. 2, esto es, el brazo so

-
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.portado sobre los mecanismos de tormillo de levante 6 cn la
posicidn correspondiente al espesor de la bands de modo de
fijer apropiadamente el egpaciamiento 12 entre los rodillos
9 ¥ 10, y en esba posicidn se carga en direccidn descenden-
te por medio de ia unidad cilindro~2mbolo 13, cargada a su
vez con presion de aire constante. Al mismo tiempo, los ém~
bolos 17 de las dos unidades de cilindro-émbolo neumiticas
16, se cargan en la direccidn de la £lecha 19 (Fig.2) en la
superficie superior de los mismos, con una presidn unumdticd
de O a 10 bars, de modo que las dos cajas de cojinete 8 se
muevan h@oia su posicidén edrema inferior en las cavidaﬂes‘
7. Como se muestra en la Fig. 3, tan pronto como la banda
20 entra al interespaciamiento 12 de los rodillos 9 y 10,
el rodillo superior 9 se levanta levemente de manera que lag
dos cajas de cojinete 8 se mueven'correspondientemente ha~
cia arriba, con el mismo, en las cavidades 7, esto es, con-
tra la presién de aire en las unidades de cilindro-émbolo
neumdticas 16. Como resultado, actia sobre la banda 20 una
presidn de contacto de rodilfo.que es igual al peso inheren-
te del rodillo 9 y de las cajas de cojinete 8, més una fuer
za auxiliar generada por la presibén de aire .19.

Si se supone .que, por eaemnlo, la anchura de
la ‘banda es de 1500 millmetros, la curva de la Fig. 6 indicg
que tan grande deberd ser la presidén de contacto de rodillo
para los diferentes espeéores de esa banda, de manera que se
obtenga una tensidn de banda Z en kilopondios, indicada por
la linea 22° en la Fig. 6. La linea 22° en la Fig. 6, indica
que nivel de presidn debe tener cada vez la presidn neumdti-
ca en las unidades cilindro-émbolo neumaticas 16.

Fn un segundo modo de operacidtm que se muestra
Ji ’
°f




10

15

20

25

30

~12 .

en la Tig. 4, el aparato se fija para alimentar bandas de
una anchura de 2080 milimetros y de un espesor de 14 a 20
milimetros al malacate de bénda. En este caso, se carga la
unidad 13 como en el caso del modo de operacidn de acuerdo
con las Figs. 2 ¥y 3, por medio de aire comprimido de-un ni-
vel de presidn consbanbte de, por ejemplo, 10 bars. No obs-

tante, los émbolos 17 de las dos unidades hidraulicas 16, s

A4

cargan con una presidn constante de nivel correspondiente-
nente alto de, por ejemplo, 10 bars, en la direccidn de la
f£lecha 24, esto es, contra la superficie inferior del &mbo-
lo. Como resultado, las dos cajas de cojinete 8 soﬁ atrai-
das hacia denbro de las cavidades 7 y contra sus apoyos su-
periores. i

Ia presidén de contacto del rodillo 9 contra la bant
da 20 se deriva en ese caso del ﬁeso inherente del rodillo
9, sus cajas de cojinete 8, y del brazo 7, mds la fuerza de
sostenimiento ejércida por la unidad 1% sobre el brazo 3,
debido a que el brazo 3, al entrar la banda 20 dentro del
espaciamiento 12, se lev%nta‘de los mecanismos de tornillo
de levante 6.

Si la anchura geda de la banda 20, se toma como ba
se, de 2080 milimetros,|entonces la curva 21 en la Fig. 6
indica que tan grande debe ser, en megapondios, la presidn
de conbacto de rodillo.gA, cuando deba generarse por el apad .

rato la tensidn de bandh representada por la curva 21°. La

linea escélonada 21" , [indica que tan grande debe ser el pe-
50 tétal del brazo 3, ¢l ?od%llo 9 y las cajas de éojinete

8, con objeto de obten r,%eniconjunto con la fuerza de sos-
tenimiento suministrads por ia unidad 13, ia presidn de con-

tacto de rodillo Optima para este modo de operacidn, NA.
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Tinalmente, en la Fig. 5 se muestra un tercer mo-
do de operacidén para la alimentacibén de bandas con una an-
chura de hasta 1000 milimetros y un espesor de 1.5 a 20 mi-~
limetros. Ia unidad 13 también opera en este caso con una
fuerza de sostenimiento constante de, por ejemplo, 10 bars.
Por obtro lado, las unidades 16 se cargan por medio de una
presibén neumAtica regulada de 0 a 10 bars, en direccidn de
la flecha 25, esto es, contra los lados inferiores é&c¢ los
émbolos 17. Esto resulta en una predién de conbacto de rodi-~
1llo que es menor que el peso deherente 9 y las cajes dc co-
jinete 8, a saber, més pequena por un valor que se aetermluﬁ
por el nivel de presidn flao de el aire comprimido que actis
en la direccidén de la flecha 25.

Si se supone que la banda tiene una anchura de
1000 milimetros, entonces la curva 2% de la Fig. 6 indica la
respectiva presidn de contacto de rodillo NA, en magapondios,
para los ﬂiferentés espesores de banda. En este caso, la
curva 23° indica la tens?én de banda, 2, en kilopondios, que
se hace efectiva sobre egta banda. La linea escalonada 23"
indica que tan alta debe ser el nivel de presidén neumdtica
de la fuerza auxiliar 29, para mantener la presidn de con-
tancto de rodillo NA en chrespogdencia con la linea 2% y 14
tensién de banda Z en correspondencia con la linea 23%°.

Las dos lineas\interrumpidas verticales 26 y 27

de la ¥Fig., 6, delimiban ig gama de espesor de banda dentro

de. la cual puede caer la gnchura de la banda segfin se desee
entre los limites mini os!de 650 milimetros y méximo de 2030
milimetros. A la derecHa Ae ia linea vertlcal interrumnpida
27, se encuentra la gana operatlva del aparato dentro de la

cual se puede variar el espesor de la banda con una anchura




10

15

20

25

30

-

méxima de banda laminada de 2080 milimetros. Las dos lineas
continuas horizontales 28 y 29 de la Fig. 6, delimitan la
pama dentro de la cual es respectivamente regulable la pre-
sibn neumdtica 19 o 25, .en forma continus, para la obten-
cibén de la presién de contacto de rodillo dptima NA;-y la
tensibn Optima de banda, Z.

Debajo de la linea 28 en la Fig, 6, se encuéntra
la gama dentro de la cual se*puede equilibrar el rodiilo ine
ferior 10 con relacidn al rodillo superior 9 por ﬁedio del
aire regulado alimentado al dispositivo de compensacién 11,
Inversamente, sobre la 1inea 29 de la Fig. 6 se enéuentra
la gama operativa dentro dezla cual el rodillo 9 estd rigi-
damente fijo al brazo y, en adicidn al peso del brazo y del
rodillo de impulso 9 con sus cajas de cojinetes 8, la uni-
dad de émbolo-cilindro 13 es ain atralda para la_generaci6n
de la presidn de contacto de rodillo NA y de la tensidn de
banda Z. N

EL rodillo 9 no tiene que ser guiado necesarigmenw
te por cajas de cojineté desﬁlazables 8 en las dos cavida~
des 7 del brazo 5, sinojque pueden ser portados en palancas,
montadas pivotadamente gobre el brazo 3 y en las cuales aco-
plen las unidades de c¢ilindro-émbolo neumiticas 16. Fn ese
cééo es conveniente disponer las palancas sobre un eje comin
en el brazo 3, siendo p{sible construir el eje como una bha-

rra de torsidn, para prpdeterminar el comportamiento rota-

tivo de las palancas unz con relacidn a la otra o con rela-|
clén al abrazo. L

: _El método y ¢l %paﬁato de impulsién antes descri-
tos, permiten una senstble adaptacién a las dimensiones de

la banda y proporcionan una compensacibdn para los cargados
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excéntricos ocasionados por la banda laminada.
En resumen, la presente Patente de Invencién
que se solicita debera recaer sobre las siguientes:

RETVINDI CACIONES .

l.- Un gparato de manejo o alimentacidn para
banda laminade caracterizado porque comprende un par de ro-
dillos para alimentar material de banda metélica, estaundo
montado uno de los rodillos del par sobre un brazo pivota-
do por los dos dispositivos de cojinete que son desnlezabled
independientementé uno'del otro, paralelamente con respecto
al plano de movimiento pivotal del brazo, dispositivess de

fijacidén que soportan gl brazo y son operobles pars prefi-

dispositivo de aplicacibén de fuerza sobre el brazo, operable
para cargar los r0dillos uno en direccidn del otro con una
fuerza de sostenimiento constante predeterminada, y un se-
gundo dispositivo de eplicacién de fuerza que actia sobre
los dispositivos de cojinete y es opersble para cargar el
rodillo mencionado con una fuerza auxiliar regulable, seleg
tivemente en la misma direccidén o en direccién opuesta a la
direccidn de la fuerza de sostenimiento aplicada al rodillo
por el primer dispositivo_aplicador de fuerza.

Y

AN 2.~ Un aparato de acuerdo con 1aireivindica—

|I" » TRVR] ) . '
cién 1, en el que el dispositivo de fijacidén comprende un

A
\

tornillo de levante.
3.~ Un aparato de acuerdo con las reivindica~
ciones 1 6 2, en el que el primer dispositivo de aplicacidn

de fuerza comprende una unidad cilindroémbolo operable por

un medio de presidnm.
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4.~ Un aparato de acuerdo con la reivindica-
cién 1, en el gque el brazo estd provisto de dos rebajos y
los dos dispositivos de cojinete comprenden cada uno unas
caja de cojinete guiada en uno de los respectivos rebajos,
para ser desplazable dentro de un campo limitado.

5.- Un aparato de acuerdo con la reiviﬁdica-
cién 1, en el gue los dos dispositivos de cojinete compren-
den cada uno una caja de cojinete portada por una palsanca
respectiva, conectada pivotadamente gl brazo.

6.~ Un aparsto de acuerdo con la reivindica-
'ciénA5, en ol que las palancas estén montadas,sobre un eje
comin portado por el brazo.

7.- Un aparato de acuerdo con la reivindica-

cién 6 en el que el eje se constituye como una barra de toxr

sidn.

8.- Un aparato de acuerdo con la reivindica-~
cién 1, en el que el segundo dispositivo de aplicacién de
fuerza comprende dos unidades cilindro-émbolo doble actuan-
tes, neumdticas, cada una de las cuales acopla con un res-
pectivo dispositivo de cojinete.

9.- Un aparato de acuerdo con la reivindica-
cién 8, en el que las dos unidades cilindro-émbolo neumati-
ca§ estédn montadas sobre el brazo.

©10.- Un apgrato de acuerdo con la reivindica-
cién 8, en el que los ciiindros de las unidades cilindro-
émbolo neumdticas son conectables en paralelo, sobre lados
correspondientes de los émbolos de las unidades, a una fuen
te comin de aire comprimido, proporciondndose dispositivos

de regulacién para regular uniformemente la presidn del aire

f
!
1
'
t

comprimido. I
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1l.- Un aparato de acuerdo con la reivindica~
cién 10, en el que los dispositivos de regulacibén son opera-
tivos psra regular lz presidn del aire comprimido entre O y
10 bars.

'12.- Un aparato de acuerdo con la reivindica-
cién 8, en el qué el primer dispositivo de aplicacién de
fuerza comprende una nunidad cilindro-émbolo de fuerza de
sostenimiento cargable a un nivel de presidén dado por un
medio de presidén, siendo cargables los émbolos de las dos
unidades cilindro-émbolo neumdticas en una direccién opueste
2 la de la fuerza aplicada a; primer rodille por la unidad
cilindro~émbolo de fuerza de sostonimineto, &l misme nivel
de presidn. | "

13.—.Un aparato de acuerdo con la reivindicae-
c¢ién 1, provisto de por lo menos ﬁna placa de ajuste dis-
puesta para fijar ese primer rodillo en actitud paralela con
relacién al otro rodillo.

14,- Un aparato de acuerdo con la reivindica-
cidén 1, que se dispone thes ael malacate de banda en un
tren de laminado para baFda acha, -+

15.~ Se reivindica por Ultimo como objeto so-
bre el que ha de recaer(la Patente de Invencidén que se so-
1iéita por: UN APARATO JE MANEJO O ALIMENTACION PARA BANDA
LAMINADA. '

\
.




10

15

20

25

-18 -

Todo conforme queda descrito y reivindicade
en la presente memoria descriptiva, que consta de dieciocho

péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 26 de mayo de 1.977
BERNARDO UNGRIA ’

e
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