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La pres'-.-utc árv^rc!ón* se reidor*-, 

c w a r  un aovimíentc oscilante tic' giro 

oscilación con una tobera o lanía de

p un aparato pa 

on torno a un 

rociar controla

da por im operar.*!.o, especialmente paro, rociar o proyectar 

barrigón, ¿o modo que un plano que contiene el eje de osci 

lación y el eje longitudinal de la tobera de rociar gira os 

oilando entre una primera y una segunda posición de giro du

rante el ¡a 

se le nace 

esta memor

ovimiento oscilante cuando a la tobera de rociar 

oscilar por medio de un mecanismo propulsor, Rn 

ia se describe asimismo, aunque no se reivindica,

un método conforme al cual opera dicha aparato.

Para aplicar hormigón rociado o proyectado sobre 

diferentes superficies como, por ejemplo, bóvedas o techum­

bres de túneles, se conoce el recurso de dejar que uno. to­

bera de rociar efectúe un movimiento oscilante de giro en 

torno a un eje de oscilación, Rn tal caso, la velocidad 

y la amplitud de barrido del movimiento oscilante suelen ve 

nir determinadas por un operario que efectúa el movimiento 

oscilante con una palanca de mando, sincronizada con la to­

bera do rociar, para activar la tobera de rociar por medio 

de un mecanismo propulsor. Rn la proyección contra techum 

bres de túneles, por ejemplo, la manga o tubería flexible 

de rociar conectada a la tobera o lanza de rociar afecta­

ra al movimiento oscilante de distarte modo en diferentes 

fe.ses del movimiento. Cuando la tobera de rociar se ladea

partiendo de una posición en la que está dirigida rec-tamen 

te hacia arriba, la manga de.rociar se opone al movimiento 

o.e ladeo; en tanto que, por el contrario, facilita el moví 

miente do ladeo cuando la tobera de rociar está en camino 

hacia su posición de vertú cálmente dirigida hacia arriba.
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JS1 resultado de esto es que la velocidad del movimiento os­
cilante puede variar según la posición de trabajo de la lan­
za o tobera. Con el fin de obtener un revestimiento unifor­

me de hormigón) es esencial que la velocidad del movimiento 

oscilante no varíe demasiado) y esto es algo que exige mu­
cho por parte del operario. Es además fatigoso realizar un
!
¡movimiento oscilante uniforme conveniente durante largo 

]tiempo.
La presente invonción tiene por objeto eliminar 

estas desventajas ya conocidas) y.habilitar un mótodo y un 
aparato que permitan con sencillez y eficacia el movimiento 
oscilante deseado de la tobera de rociar.

Esto se consigue empleando un mótodo propuesto 

con arreglo a la invención.) el cual se distingue por que 
la velocidad del movimiento oscilante se mantiene sustan­
cialmente constante de una a otra de ambas posiciones de 

cambio de sentido) que se aplica una unidad de mando auto­
mático de la oscilación) para la oscilación automática en 

todo un sector comprendido entre las posiciones primera y 

segunda de cambio de sentido) que el operario) por predomi­
nio sobre la unidad de mando automático de la oscilación) 

es capaz de hacer que la tobpra de rociar pase do una u 

otra posición de cambio de sentido) y que al cesar este pre­
dominio vuelve a dar comienzo la oscilación automática) en 
la que la oscilación tiene lugar de una a otra de dos nue­

vas posiciones de cambio de sentido) desplazadas en el misme 
sentido respecto a las posiciones precedentes de cambio de 

sentido.
Con ello) el movimiento automático puede ser igual 

de grande en el sentido que se aparta do cada una de las
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dos posiciones de cambio de sentido* o bien el movimiento 

automático puede ser mayor? en el sentido que se aparta de 

una determinada posición de cambio de sentido? que el movi­

miento en el sentido que se aparta de la otra posición de 

vuelta o cambio de sentido.
Un aparato conforme a la presente invención? pa­

ra llevar a cabo el mótodo? en el que hay una tobera de ro­

ciar? especialmente para rociar con hormigón proyectándolo? 

dispuesta para oscilar girando en torno a un eje de oscila­

ción situado en el mismo plano que el eje longitudinal de 

la tobera de rociar? habiendo un mecanismo propulsor dis­
puesto para dar a la tobera de rociar un movimiento oscilan­

te en todo un sector de oscilación entre unas posiciones 
primera y segunda de vuelta o cambio de sentido respecte al 
eje de oscilación? siendo manualmente ajustable el sentido 
de acción del mecanismo propulsor y habiendo un motor osci­
lante incorporado al mecanismo propulsor? se caracteriza? 
conforme a la invención? por tener dispuesta en cada tuberíí 
de alimentación al motor una válvula de balancín? conocida 

ya de por si? por medio de la cual la velocidad de oscila­
ción de la tobera de rociar es sustanoialmente igual en am­

bos sentidos? por haber una válvula para alterar el sentido 

de circulación en las tuberías de alimentación al motor? 
dispuesta para ser activada por una unidad de mando automá­

tico de la oscilación con el fin de lograr una oscilación 
automática mediante ajuste automático de la válvula? y por 

estar la unidad de mando automático de oscilación provista 
de unos medios de accionamiento con la ayuda de los cuales 
es posible predominar sobre ella para ajustar la posición 

del sector do oscilación respecto al eje de oscilación.

H o j a  t iú m . ***



r'i-

5

10

15

20

25

Con arreglo a la invención? la oscilación puede 
realizarse así automáticamente de una a otra de dos posicio­

nes de vuelta o cambio de sentido? aun cuando es posible 

desplazar la posición de cambio de sentido? de manera senci­
lla? en un sentido deseado y mientras se está realizando el 

movimiento oscilante? mediante predominio manual sobre el 

¡sistema automático.
j Otras características y formas de realización ven­
tajosas de la invención se desprenden de las reivindicacio­

nes finales.
La invención se explicará en lo que sigue con ma­

yor detalle? con la ayuda de unos ejemplos do realización 

ilustrados en los dibujos adjuntos? en los cuales:
- la figura 1 muestra una vista lateral de un 

equipo de aspersión o proyección de hormigón? provisto de 

un aparato conforme al presente invento?
- la figura 2 ilustra esquemáticamente la tobera 

de rociar en diferentes posiciones? vista en la dirección 

de la flecha II de la figura 1?
- la figura 3 ilustra esquemáticamente un mecanis­

mo propulsor en un aparato conforme a la invención?

- la figura 4 ilustra una unidad eléctrica de man­
do o control automático de oscilación para el mecanismo pro­

pulsor de la fig. 3? y
- las figuras 5 y 6 ilustran una unidad neumática 

de mando automático de oscilación para el mecanismo propul­
sor de la fig. 3? en dos posiciones de trabajo distintas.

Un equipo de proyección o aspersión 1 nformo al 
presente invento lleva incorporada una cabina de operaciones 
2 sostenida por un bastidor 3. La cabina de operaciones 230
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_puede girar adecuadamente! respecto al bastidor 3' en torno 
a un eje vertical y de manera usual! en tanto que el basti­

dor! a su vez! puede hacerse subir y bajar! asi como trans­
portar en el plano horizontal. Uh brazo 4 fijado a la cabi­

na de operaciones 2 puede moverse en el plano de la figura! 
y tiene una longitud variable de manera usual. En la extre- 

¡midad libre del brazo 4 va montado un soporte 5 para lle- 

jvar una lanza o tobera de rociar 6! conectada a su vez a uní. 
manga de rociar 7. Entre el brazo 4 y la manga 7 de rociar 

hay montado un dispositivo descargador 8 que tiene la mi­

sión de quitar earga mecánica al soporte 5.

Con la ayuda de un motor 9! el soporte 5 puede 
hacerse oscilar girando en torno a un eje de oscilación 1Ü! 
como se desprende de la doble flecha 11. Con la ayuda de 
unos medios de accionamiento 12! la tobera de rociar 6 pue­
de hacerse girar en uno u otro de los sentidos de la doble 
flecha 13! respecto al árbol 14 que es sensiblemente perpen­
dicular al eje de oscilación 10. Una de tales posiciones po­

sibles es la que ha sido designada con el número 15*! y en 
ella la tobera de rociar 6 queda dispuesta con inclinación 
hacia delante y hacia arriba respecto a la cabina de opera­

ciones 2.
En la fig. 2! la figura plana de la fig. 1 está 

reproducida en un plano vertical 16. Durante un movimiento 
arbitrario de oscilación en tomo al eje de oscilación 1Ü! 
puede hacerse que la tobera de rociar 6! por ejemplo! efec­

túe un movimiento oscilante de una a otra de unas posicio­
nes de vuelta o de cambio de sentido! primera (17) y segun­
da (18). A partir de una posición media 19 entre estas dos 
posiciones de vuelta 17 y 18! la tobera de rociar 6 se hace
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^irar* pues* describiendo un ángulo p( en uno y otro sentido. 

El ángulo descrito o recorrido durante el movimiento osci­
lante tendrá* pues* una magnitud igual a 2 . Este movi­

miento oscilante puede adecuarse a las necesidades de dis­

tintas maneras* como se verá más adelante.

Un mecanismo propulsor 20 incluido en el aparato
!
¡conforme a la invención es del tipo hidráulico* y se ilus­
tra esquemáticamente en la fig. 3. Hay un motor 9* adecuada­

mente de tipo oscilante* conectado a una válvula 23 de cua­
tro vías y tres posiciones por medio de unas tuberías 21 y 

22. A su vez* la válvula 23 de cuatro vías o direcciones es­

tá conectada* por medio de unas tuberías 24 y 25* a un depó­
sito de aceite 26. En la tubería 24* que constituye la tube­

ría de alimentación* hay una bomba 27 movida por motor. En­
tre el motor 9 y la válvula 23 de cuatro vías hay una doble 
válvula de balancín 28 de tipo ya conocido. En conexión con 
ella* hay una válvula de balancín 29 acoplada a la tubería 
21 y una válvula de balancín 30 acoplada a la tubería 22.

Las válvulas de balancín tienen la misión de impedir que el 

peso de la manga acelere el movimiento oscilante cuando la 

tobera de rociar vaya de regreso a una posición más vertical* 

desde una posición relativamente horizontal* obteniéndose 
con ello una regulación automática de la velocidad de osci­
lación. De manera ya conocida* hay una válvula de rebose o 

desbordamiento 31 conectada entre las tuberías 24 y 25.
La válvula 23 de cuatro vías es ajustable* con la 

ayuda de las fuerzas oponentes A y B* en distintas posicio­
nes para alterar el sentido de trabajo del motor 9. Las 

fuerzas A y B pueden producirse de cierto número de distin­
tas maneras* según necesidades y deseos.
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La fig. 4 ilustra una unidad de mando automático 

de oscilación de tipo eléctrico) para habilitar o producir 

las fuerzas A y B. Uno de los lados de un transformador 33 

conectado a una fuente de corriente alterna está acoplado 

a un rectificador 34. Un hilo 35 conectado al terminal posi­

tivo del rectificador 34 va conectado a dos conmutadores o 
¡interruptores 37 y 38) sincrónicamente aocionables por medio 

de un dispositivo de ajuste 38. El conmutador 37* que es del 
tipo bipolar) va conectado a un'conmutador 40 por medio de 

un primer hilo 39* y por medio de un segundo hilo 41 va co­
nectado a un conmutador 42. A los conmutadores 40 y 42 va 

conectado un relé 43* que tiene dos bobinas 44 y 45* por me­

dio de unos hilos 46 y 47. El conmutador 42 se hace funcio­
nar por medio de un relé de tiempo 48 conectado al interrup­
tor 38) estando este relé) lo mismo que el relé 43* conec­

tado al terminal negativo del rectificador 34 por medio de 

un hilo 49.
En la posición representada) la unidad 32 de mande 

automático de oscilación se ajusta para oscilación manual 

por medio del dispositivo de ajuste 36) que se coloca en po­
sición para oscilación manual. El circuito que pasa por el 

interruptor 38) por ello) está abierto) en tanto que el con­

mutador 37 conecta entre sí los hilos 35 y 39. En la posi­
ción representada no hay paso de corriente por el conmutado! 

40 accionado a mano? pero alterando el ajuste del conmuta­
dor es posible suministrar corriente al hilo 46 o al 47.

De ese modo se activará la bobina 44 o la bobina 45* con el 
resultado de que se obtiene una fuerza de accionamiento A o 
B para ajustar la válvula 23 de cuatro vías de la fig. 3. 
Mientras haya corriente en el hilo 46) por ejemplo? el motoi



Hoja ttánt. —O—

5

10

15

20

25

30

3 moverá o impulsará a la tobera de rociar 6 en un determi­

nado sentido. Cuando por primera vez se altere la posición

ide ajuste del conmutador 40? de modo? por el contrario que 
i
pase corriente por el hilo 47) el motor 9? y por tanto tam­

bién la tobera de rociar 6? cambiarán su sentido de movimior- 

'to. Hedíante el accionamiento del conmutador 40? es posible 

¡obtener el movimiento oscilante deseado para la tobera de 
¡rociar 6.

Si el dispositivo de ajuste 36 se coloca? por el 

oontrario? en una posición para la oscilación automática? 
pasará corriente a través del relé de tiempo 48 por medio 

del interruptor 38 y por medio del conmutador 37 se inte­

rrumpirá el circuito que pasa por el hilo 39) mientras? por 

el contrario? se cierra el circuito que pasa por el hilo 41. 
El relé de tiempo 48 está? pues? dispuesto de manera que? 
con intervalos de tiempo fijos o ajustables? repone o desac­
tiva el conmutador 42 de modo que los hilos 46 y 47 lleven 
corriente alternativamente. De ese modo se obtienen? de 
igual manera que con el funcionamiento manual que acaba de 

describirse? las fuerzas de accionamiento A y B para reponei 
la válvula de ajuste o activación 23 de la fig. 3? dispues­
ta como válvula, de cuatro vías. '

En una unidad neumática 50 de mando automático de 
oscilación como la representada en la fig. 5 se incluye un 
cilindro de doble efecto 51 que activa unos medios de accio­
namiento 52 con el fin de prever las fuerzas de reposición 

A y B de la válvula de ajuste 23 de la fig. 3. Los medios 
de accionamiento 52 están provistos de una empuñadura 53 
para accionamiento manual. Al cilindro 51 va conectada una 

válvula de mando 54 de dos posiciones? por medio de las tu-

i
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herías 55 y 56. A la entrada de la válvula de mando 54 va 

conectada una tubería 57 que está en comunicación con un re-¡
icipiente 59 de aire comprimidor por medio de una válvula de 
cierre 58.

La válvula de mando 54 puede reponerse neumática- 

-mente y; por lo tanto; está conectada a dos tuberías de man­
ado 60 y 61. La tubería de mando 60 va conectada a la tubería
t
!57 detrás de la válvula de cierre 58; en tanto* que la tube­
ría de mando 61 va conectada a la tubería 57 por delante de 

la válvula 'de cierre 58. En unos medios de ajuste 62 va in­
cluida una válvula 63 que está acoplada en la tubería 60; 

en tanto que en la tubería 61 hay conectada una válvula 65 

incluida en unos medios de ajuste 64. Los medios de ajuste 
62 y 64 van conectados; por medio de tuberías 66 y 67; a 

las tuberías 55 y 56; respectivamente.

En cada uno de los medios de ajuste 62 y 64; que 
se hacen iguales; la válvula respectiva adopta una posición 
en respuesta a la presión existente en el recipiente respec­
tivo 68; 69 conectado a la válvula en cuestión. En cada una 

de las tuberías 66 y 67; conectadas a los recipientes 68 y 

69; respectivamente; hay un estrangulamiento o restricción 
70 y. 71; respectivamente; que adecuadamente son variables.

En paralelo con las restricciones 70 y 71 van conectadas 
unas válvulas de retención 72 y 73; que cierran en el senti­
do de circulación que va a partir de los recipientes 68 y 
69; respectivamente.

En la posición representada en la fig. 5; la vál­
vula 58 está cerrada; con lo cual la unidad 50 de mando au­

tomático de oscilación está ajustada para oscilación manual; 
por efecto de los medios de. accionamiento 52. El cilindro 51
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^e descarga parcialmente por medio de la tubería 55 y de la 

válvula de mando 54* y parcialmente por la tubería 56* la
¡válvula de mando 54* la tubería 57 y la válvula 58. Esto 
significa que la empuñadura 53 puede ser desplazada en vai­

vén o reciprocamente* do manera deseada; sin encontrar re­

sistencia alguna por parte del cilindro 51.

¡ La fig. 6 ilustra la misma unidad 50 do mando au­

tomático do oscilación de la fig. 5* pero ahora en otra po­
sición de trabajo. La unidad de mando automático de oscila­

ción se ha colocado o repuesto en oscilación automática; me­
diante la apertura de la válvula de cierre 58. Como la vál­

vula de mando 54 está ahora en la posición representada; 

la tubería 55 está a presión; con el resultado de que el ém­
bolo del cilindro 51 se mueve hacia la derecha; en la figu­
ra: esto es; proporciona una fuerza operativa Á. El reci­
piente 68 acaba de llenarse por medio de la tubería 66 y de 
la válvula de retención 72; con lo cual la. válvula 63 se 

mantiene en la posición de cerrada. El aire escapa simultá­
neamente por la restricción 71* las tuberías 67 y 56 y la 
válvula de mando 54* saliendo a la atmósfera. Esto da por re­

sultado que los medios de accionamiento 52 siguen moviéndose 
a la derecha hasta que se vacía el recipiente 69* permitien­
do así la reposición de la válvula 65 en la posición indica­

da en la fig. 5. Por medio de la tubería 61; el aire activaré 
la válvula de mando 54* llevándola a la posición indicada 
en la fig. 5* con lo que empieza la salida del aire del re­

cipiente 68; y el recipiente 69 vuelve a llenarse. La repo­
sición de la válvula de mando 54 da ahora por resultado que 
la tubería 56 se ponga a presión; con lo cual el émbolo del

cilindro 51 se moverá ahora hacia la izquierda.; y los medios}!!:

i

30
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-de accionamiento 52 tendrán, pues, una fuerza de reposición 

B. Mediante la regulación de los estrechamientos o restric­

ciones 70 y 71; es posible regular los tiempos de vaciado 

de los recipientes 68 y 69, lo cual da por resultado que 

la pauta de movimientos del cilindro 51 puede estar afec­

tada de una manera deseada. Haciendo que sean iguales los 
tiempos de vaciado de los recipientes 68 y 69) se obtiene 

un movimiento del tipo indicado en la fig. 2,*en la que la 

oscilación se produce de una a otra de dos posiciones 17 

y 18 de cambio de sentido, que no se alteran.

Haciendo que el tiempo de vaciado de un reci­

piente sea más largo o duradero que el del otro, se obtie­

ne, en cambio, un movimiento oscilante en el que las posi­
ciones de cambio de sentido se van desplazando gradualmen­

te. En un determinado sentido, el movimiento oscilante pue­
de producirse desdo la posición de cambio o vuelta 17 has­

ta la posición de cambio 18, por ejemplo; en tanto que el 

movimiento oscilante en el sentido opuesto puede ser menor, 

de tal modo que el punto de vuelta o cambio de sentido apa­
rece antes de haberse llegado a la posición de cambio 17.
A su vez, esto da por resultado que la vuelta siguiente se 

produzca después de haberse pasado de la posición de cam­
bio 18, y asi sucesivamente. De esta manera es, pues, po­

sible hacer que las dos posiciones de cambio de sentido se 

vayan desplazando gradualmente en un sentido determinado.
El cilindro 51 está adecuadamente dimensionado 

de manera que, con la ayuda de la empuñadura 53; os posible 
predominar sobre él manualmente. Así, pues, será posible 

acortar o rolongar a voluntad el movimiento en curso, en 

un deter ..ado sentido. El resultado de ello será que es30
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-posible trasladar la posición media 19. Cuando se vuelva 

a soltar la empuñadura 53; se obtiene un movimiento osci­
lante similar al de antes, pero ahora en torno a una posi­

ción media desplazada en relación con la posición media 

19 precedente. Esto, naturalmente, sólo es aplicable en la 

hipótesis de que no se haya cambiado el punto de ajuste 

de los estrangulamientos 70 y 71. La oscilación automática 
puede interrumpirse mediante ajustes de la válvula de cie­

rre 58 en la posición indicada en la fig. 5- A continua­
ción es posible efectuar la oscilación manual con la ayuda 

de la empuñadura 53; si asi se desea.

Para realizar la reposición automática de la vál 
vula de ajuste 23 es posible, naturalmente, usar otras uni­

dades de mando automático de oscilación distintas de las 
aquí ilustradas.
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Los pintos de invención propia y nueva que se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten­

te de Invención en Lspaña, por VLINTL años, sen los que se 

recogen en las reivindicaciones siguientes:

l \ -  Un aparato para efectuar un movimiento os­

cilante do giro en torno a un eje de oscilación con una 

tobera o lanza de rociar controlada por un operario, en es

pecial para la aspersión o proyección de hormigón de modo 

que un plano cus contiene el eje de oscilación y el eje 

longitudinal de la tobera de rociar gira oscilando entre 

una primera y una segunda posiciones de giro durante el
¡

movimiento oscilante mientras a la tobera de rociar se 1c 

hace oscilar por medio de un mecanismo propulsor, aparato 

en el que hay una tobera de rociar, especialmente para ro­

ciar con hormigón proyectándole-, dispuesta para oscilar gj. 

rajado en torno a un eje de oscilación situado en el mismo 

plano que el eje longitudinal ce la tobera de rociar, ha­

biendo un mecanismo propulsor dispuesto para dar a la tobe 

ra de rociar un movimiento oscilante en todo un sector de 

oscilación entre unas posiciones primera y segunda de vuol 

ta o cambio de sentido respecto al eje de oscilación, sien 

¿o manualmente reponible o reajustab'Le el sentido de accic? 

del mecanismo propulsor e incluyéndose en el mecanismo pro 

pulsor un motor oscilante, caracterizado dicho aparato por 

el hecho de que en cada tubería de alimentación que va al

motor hay dispuesta una válvula da balancín, conocida a O'



-por sí, por medio de la era.', la velocidad de oscilación de 

la tobera de rociar es sustancialmente igual en ambos sen­

tí dos; de que hay una válvula.para alterar el sentido de 

circulación en las tuberías de alisen ¡ración al motor, dis­

puesta para ser activada por una unidad de mando automátio 

de oscilación, con el fin de lograr una oscilación automá­

tica mediante reposición o reajuste automático de la valva 

la; y de que la unidad de mando automático de oscilación 

está provista, de unos medios de accionamiento con la ayuda 

de los cuales es posible predominar sobre ella para reponei 

o reajustar la posición del sector de oscilación respecto 

al eje de oscilación.
2 \ -  bl aparato de la reivindicación l \  carao

,  . ¡terizado por el hecho de que la unidad de mando automático j

de oscilación puede reponerse o reajustarse de una a otra '
i

de las condiciones de oscilación manual y automática y es­

tá provista de unos medios de mando para la oscilación ma­

nual .
3^.- bl aparato de la reivindicación. 2^, carac­

terizado por el hecho de que la unidad de mando automático 

de oscilación es eléctrica, y está provista, de dos bobinas 

magnéticas excitables una cada vez y dispuestas para acti­

var la válvula de ajuste o activación del mecanismo pro­

pulsor, y por tener un relé de tiempo acopladle para la 

oscilación atuomática y dispuesto para mantener las dos

bobinas magnéticas excitadas alternativamente.

4^.- bl aparato de la reivindicación 2^, carac­

terizado por el hecho de que la unidad de mando automático 

de oscilación es neumática, y está provista de un cilindro 

de doble efecto que pone en acción la. válvula de ajuste

t
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o ac Uva c ion del mecanismo propulsor, estando dicho ci­

lindro alimentado por medio de una válvula de mando do dos 

vías ajustable con la ayuda de dos medies neumáticos de man

do.

5̂ '*- El aparato de la reivindicación 4^, ca­

racterizado por el hecho de que en cada uno de los medios 

neumáticos de mando va incluida una válvula dispuesta pa­

ra cerrar o abrir una tubería de mando que va a la válvu­

la de mando, manteniéndose la válvula cerrada, contra la 

acción de la fuerza procedente de un muelle de retroceso, 

por efecto de la presión de un acumulador de presión, cuan 

do la presión en éste excede de un nivel de presión pre­

fijado; de que el acumulador de presión está conectado a 

una de las tuberías del cilindro de doble efecto, habien­

do una válvula de retención conectada al recipiente do 

presión y que abre en el sentido de llenado o carga del 

recipiente de presión, y una restricción o estrangulamien­

to conectado en paralelo con esta válvula de retención.

6^.- El aparato de la reivindicación 5 %  ca­

racterizado por el hecho de que la restricción es varia­

ble, para regalar el tiempo de vaciado del acumulador de

presión y, con ello, para regular también el tiempo inver­

tido por el émbolo del cilindro en moverse en uno u otro 

sentido.

7^.- Un aparato para efectuar un movimiento 

oscilante de giro en torno a un eje de oscilación con una

tobera o lanza de rociar controlada por un operario.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan y 

para los fines, que se han especificado.
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