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31 resultado de esto es que la velocidad del movimiento oz~
cilante pucde variar segin la posicidn de trabajo de la lanst
za o tobera, Con el fin de obtener wn revestimiento unifor-
me de hormigbn, es esencial gque la velocidad del movimiento
oscilante no varie demesiado, y esto es algo que oxige nu-
cho por parte del operario. Es ademds faligoso realizar un.
[}
\moviniento oscilante uniforme convenients durante largo
tienpo,
| Ia presente invencidn tiene por objeto climinsr
cotas desventajas ya conocidas, y habilitar un mnétodo y un
aparato que permibtan con sencillez y eficacia el movimiento
oscilante deseado de la tobera de rociar.

Esto se consigue empleando un métodos propuesto
con arreglo a la invencidns el cual se distingue por que
la velocidad del movimiento cscilante se mantiene sustan-
cilalmente constante de una a obtra de ambas posiciones de
cambio de sentido’ gue se aplica una unidad de mando auto-
nitico de la oscilacién, parc la oscilacidén automdtica en
todo un sootor comprendido entre las posiciones primera y-
segunda de casbio de sentidoi que el operafio, por predomi-
nio sobre 12 unidad de mando automdtico dé la oscilacidn,
es capaz de hacer gue la tobera de rociar pase dc una u
otra posicidén de cambio de sentido; y que al cesar este pred
dominio vuelve a dar comienzo la oscilacidén automdtica, en
Ja que la oscilacibn tienc lugar de una & olra de dos nue-
vas posiciones de cambio de sentidos desplazadas en el misng
sentido respecto a las posiciones precedentes de cambio de
sentido, .

Con ellos el movimicnto autondtico puede ser igual

’

de grande en el sentido que se aparts de cada unse de los
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 dos posiciones de cambio de sentidos o bien el movimiente
antomdtico puede ser mayor, en el senbtido que se aparta de
una determinade posicidn de cambio de sentifo, que ol movi-
miento en el sentido que se aparta de la otra posicidn de
vuelta o cambioc de sentido.

Un aparato conforme a la presente invencidn, pa-

,ra llevar a cebo el método, en el que hay una tobera de ro-
cier, especialmente para rociar con hormigdn proyectindolo;
ldispuesta para oscilar girando en torno & un eje de oscila-
cién situado en el mismo plano que el eje longitudinal de
la. tobera de rociars; habiendo un mecanismo propulsor dig-
puesto para dar a la tobera de rociar un movimiento osciland
te en todo un sector de oscilacidén entre unas posiciones
primera y segunda de vuelta o cambio de sentido respects ol
eje de oscilacidn, siendo manvalmente ajustable el sentico
de accibn del mecanismo propulsor y hebiendo un motor osci~
lante incorporado al mecanismo propulsors se caracteriza,
conforme a la invencidén, por tener dispuesta en cada tuberid
de alimentacidén al motor una vdlvula de balancin, conocida
ya de por s, por medio de la cual la velocidad de oscila-

cibdn de la tobera de rociar es sushancialmente igval en am-

de circulacién en las tuberies de alimentacién al motor,
dispuesta para ser activada por una unidad de mando avbomd-
tico de la oscllacidn con el fin de lograr una osecilacidn
avtomdtica mediante ajuste automdtico de le vdlwvula; y por
estar la unidad de mando automdtico de oseilacidn provista
de unos medios de accionamiento con le ayuda de los cuales
es posible predominar sobre ella para ajustar le posicidn

del sector de oscilacidn respecto al eje de oscilacién.

bos sentidos; por haber una vélvula pare albterer el sentido

3

a
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_ Con arreglo a la invencidn, la oscilacibn puede
realizarse asi automdticamente de una a otra de dos posicio-
nes de vuelta o cambio de sentidos aun cuando és posible
desplezar 1la posicién de cambio de sentidos de mancra senci—
1las; en un sentido deseado y mientras se estd realisando el
movimiento oscilante, mediante predominio menual sobre el
'
sistena automdtico.
Otras caracterfsticas y Tormas de realizacidn ven
Itajosas de la invencién se-desprenden de las reivindicacio-
neg finales,
Ia invencidn se explicard en 1o que sigue con ma-
yor detalle, con la ayuda de unos ejemplos do realizacidn
ilustrados en los dibujos adjuntos, en los cuales:

~ la figura 1 muestra una vista lateral de un
equipo de aspersibén o proyeccidn de hormigdn: provisto de
un aparato conforme al presente inventos A
- la Tigura 2 ilustra esquemdticamente la tobera
de rociar en difecrentes posiciones, vista en la direccidn
de la flecha II de la figura 1;

- la figura 3 ilustra esquemdticamente un mecanis

- la figura 4 ilustra una unidad eléctrica de man-
do o control avtomdtico de oscilacidén para el mecanisio pro-
pulsor de la fig. 33 ¥y ’

- las figuras 5 y 6 ilustran vne unidad neumdbica
de mando eubtomftico de oscilacién para el mecanismo propul-
sor de la fig., 3s en dos posiclones de trabajo distintas,

Un equipo de proyeccidn o aspersién 1 ~nforme al
presente invento lleva incorporadsa una cabina dc uperaciones

2 sostenide por un bastidor 3, lLa cabina de operaciones 2
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 puede girar adecuadamente, respecto al bastidor 3, en torno
a un eje vertical y de manera usual, en tanto que el basti-
dory a su vez, puede hacerse subir y bajar, asi como trans-
portar en el plano horizontal, Un brazo 4 fijado a la cabi-~

na de operaciones 2 puede moverse en el plano de la figura,

y Giene una 1ongitud variable de manera usual, En la extre~

ymidad libre del brazo 4 va montado un soporte 5 para lle-
var una lanza o tobera de rociar 6, comectada a su ves & ung
Imanga de rociar 7. Entre ¢l brazo 4 y la manga 7 de rociar
hay montado un dispositivotdescargador 8 que tiene la mi-
sién de quitar carga mecdnica al soporte 5.

Con ia ayuda de un motor 9 el soporte 5 puede
hacerse oscilar girando en torno a un eje de oscilacién 10,
cono se desprende de la doble flecha 1ll. Con la ayuda de
unos medios de accionamiento 12, la tobera de rociar 6‘pu~~
de hacerse girar en uno u otro de los sentldos de la doble
fleché 13; respecto al drbol 14 que es sensiblemente perpen-
dicular al eje de oscilacién 10, Une de ‘tales posiclones po-
sibles es la que ha sido designada con el ndmero 15'; y en

ella la tobera de roclar 6 queda dispuesta con inclinacidn

ciones 2, ‘

En la fig., 2, la figura plané de la fig. 1 estd
reproducida en un plano vertical 16, Durante un movimiento
arbitrario de oscilacidn en torno al eje de oscilacién 10,
puede hacerse que la tobera de rociar 6, por ejemplos, efec~
the un movimiento oscilante de una a obra de unas posicio-
nes de vuelta o de cambio de sentido, primeré (17) ¥ segun~
da (18), A partir de una posicidn media 19 entre estas dos

posiciones de vuelta 17 y 18, la tobera de rociar 6 ss hace
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girars pues, describiendo un éngulogi en uno y otro sentido,
Bl dngulo descrito o recorrido durante el movimiento osci-
lante tendrd, pues, una megnitud igual a Z(i . Este movie
niento oscilante puede adecuarse & las necesidades de dlgw
tintas raneras, como se verd mds adelante.

Un mecanismo propulsor 20 incluido en el aparato
Econforme a la invencidn es del tipo hidrdulicos y se ilus-
tra esquemdticamente en la Tig. 3. Hay un mbtor 9; adecuadad
lmente de tipo oscilante; conectado a wuna vdlvula 23 de cua~
tro vias y tres posiciones por medioc de unas tuberfas 21 y
22, A su vezy la vdlvula 23 de cuatro vias o direcciones-es-
t4 conectada, por medio de unas tuberfas 24 y 255 a un depd-
sito de aceite 26, En la tuberfa 24, que constituye la {ube-
ria de alimentacién, hay una bomba 27 movida por motor. En-
tre el motor 9 y la vdlvula 23 de cuatre vias hay una doble
vilvule de balancin 28 de tipo ya conocido, En conexién con
ella, hay una vdlvula de balencin 29 acoplada a la tuberia
21 y une vdlvula de balancin 30 acoplada a la tuberia 22,
Tas vdlvulas de balancin tienen la misidén de impedir que el

peso de la manga acelere el novimiento oscilanite cuando la

desde una pogicidn relativamente horizontal, obteniéndose
con ello una regulacidn auvtomdtica de la velocidad de osci-
lacibén, De manera ya conocidé, hay una vdlvula de rcbose o
desbordamiento 31 coneciada entre laé.tuberias 24 y 25.

La vdlvula 23 de cuatro vias es ajustables con la
ayuda de las fuerszas oponenfes A4 ¥y By en distintes posicio-
nes para alterar el sentido de trabajo del motor 9., Ias
fuerzas A y B pueden producirse de cierto mimero de Gistin-

tas maneras, segin necesidades y deseos,
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_ Ia fig, 4 ilustra una unidad de mando automético
de oscilacién de tipo eléetrico, para hebilitar o producir
las fuerzas A y B, Uno de los lados de un transformador 33
conectado a una fuente de corriente alterna estd acoplado
a2 un rectificador 34. Un hilo 35 conectado al terminal posi-
tivo del rectificador 34 va conactado a dos conmutadores o
Einterruptores 37 ¥ 38y sincrdénicamente accionables por meﬁio
de un dispositivo de ajuéte 36. El conmutador 37, que ez dell
‘tipo bipolar, va conectado a un-commutador 4C por medio de
vn primer hilo 39 y por medio de un segundo hilo 41 va c¢-
nectado a un conmutador 42. A loz commubtadores 40 y 42 va
conectado un relé 43, que tiene dos bobinas 44 y 45, por me-
dio de unos hilos 46 y 47. ELl conmutador 42 se hace funcio-
nar por medio de un relé de tiempo 48 conectado al inberrup-
tor 38, estando este reld, lo mismo que el relé 43s conce—
tado al terminal negetivo del rectificador 34 por medio de
un hilo 49, .

En la posicién representada, la unidad 32 de mandg

automdtico de oseilacidn se ajusta para oscilaeidén manuval

por medio del dispositivo de ajuste 365 que se coloca en po-

interruptor 38, por ello, estd abierte, en tanto gue el con-
mutador 37 conecta entre si los hilos 35 y 39. En la posi-
cién representada no hay paso de corriente por el conmiador
40 accionado a mano; pero 2lterando el ajuste del conmute-
dor es posible suministrar corriente 21 hilo 46 o al 47,

De ese modo se activard la bobina 44 0 la bobina 45, con el
resultado de que se obtiene ura fuerza de accionamicnto A o
B para ajustar la vdlvula 23 de cuvatro vias de la fig., 3.

Mientras heys corriente en el hilo 465 por ejemplos el motoy
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moverd o impulsard a la tobera de rocier 6 en un determi-

‘nado sentido, Cuando por primera vez se altere la posicidn
i

§de'ajuste del conmutador 40, de modos por el combrario que

pase corriente por el hilo 47 el motor 9, y por tanto tem-
bién la tobera de rociar 6, cambiardn su sentido de movimior-
'to. Mediante el accionamiento del conmutador 40, es posible
:

.obtener el movimiento oscilante deseado para la tobera de

irociar 6, .

Si el dispositivo de ajuste 36 se coloca; por el
ocontrario, en une posicién para la oscilacidn automdticas
paséré corriente & través del relé de tiempo 48 por medio
del interruptor 38 y por medio del conmutador 37 se inte—
rrunpird el circuito- que pasa por el hilo 39, mientras, por
el contrarios se cierra el circuito que pasa por el hilo 41.
Bl relé de tiempo 48 estd, pues, dispuesto de manera ques
con intervalos de tiempo fijos o ajustabless rcpone o desacH
tiva el commtador 42 de modo que los hilos 46 y 47 lleven
corriente alternativamente. De ese modo se obtiencn, de
igual monera-que con el funclonamiento manual que acaba de

describirges las fuerzas de accionamiento & y B para reponei

ta como vélvulae de cuetro vias,

En una unidad neumdtica 50 de mendo autbtordtico de
ogcilacidn cdmo la representada en la fig. 5 se incluye un
cilindro de doble efecto 51 que activa unos medios de accio-
nemiento 52 con el fin de prever las fuerzas de reposicién
A y B de la vdlvule de ajuste 23 de la fig, 3. Los medios
de'accionémiento 52 estdn provistos de ura cmpufindura 53
para -accionamiento menual, Al cilindro 51 va conectada una

vélvule de mando 54 de dos posiciones, por medio de las tu-
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berfas 55 y 56, & la entrade de la vdlvula de mendo 54 va
;conectaaa una tuberie 57 .que estd en comunicacidn con un re-
ciﬁiente 59 de aire comprimido, por medio de una vélvula de
cierre 58. ' '

Ia vdlvula de mando 54 puede reponerse neumdtica- |

mente ys por lo tento, estd conectada a dos tuberias de man-
Edo 60 y 61. Ia tuberia de mendo 60 va conectade a l2 tuberfe

; ;
I57 detrés de la vdlvula de cierre 58, en tanto' que la tube-

la vélvulafde cierre 58. En unos medios de ajuste 62 va in-
cluida una vélvula 63 que es¥4 acoplada en la tuberia 60,
en tanto que en la tuberfa 61 hay conecteda una vdlvule 65
incluida .en unos medios de ajuste 64. Los medios de ajuste
62 y 64 van conectados,; por medio de tuberias 66 y 67, a
las tuberias 55 y 56, respectivamente.

En cada uno de los medios de ajuste 62 y 64, que
se hacen iguales; la yélvula respectivae adopta una posicidn
en respuesta a la presién existente en el recipiente respec-]
tive 68; 69 conectado a la vdlvula en cuestién. En cada una

de las tuberfias 66 y 67, conectodas a los recipientes 68 y
70 y 71y respectivamente, que adecuadamente son varisbles,

wnes vélvulas de retencidn T2 y 73 que cierran en el sentci-
do de circulacibén que va a partir de los recipientes 68 y
69 respectivamente, '

En la posicibn representads en la fig. 5; la vil-

vula 58 estd cerrada; con lo cual la unidad 50 de mondo au-~

tomdtico de oscilacibn estd ajustada pera oscilacidén manucl,

por efecto de los medios de acciomemiento 52, El cilindro 5%

i
i
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se descarge parcialmente por medio de la tuberia 55 y de la

-vdlvule de mando 54 y parcialmente por la tuberia 56, la

significa que la empuiiadura 53 puede ser desplazada en vai-

vén o reciprocamente, de manera deseada, sin encontrar re-

'gistencia alguns por parte del cilindro 51,

Ta fig, 6 ilustra la misma unidad 50 de mando au-

4
'

Etomético do oscilacifn de la fig. 5, pero shora en otra po-
;sicién de trabajo, La unidad de mando automdtico de oscila—
cidn se ha .colocado o repuesto en oscilacidn outomdiicn, me-
diahte la apertura de la vdlvula de cierre 58, Como la vidl-
vula de mando 54 estd ahora en la posicidn representadas

la tuberia 55 estd a presidn, con el resultedo de que el ém-
bolo del cilindro 51 se mueve hacia la derecha, en la figu-
rai-esbo ess proporciona une fuerza operativa A, El reci-
piente 68 acaba de llenarse por medio de la tuberia 66 y de
la vdlvula de retencidén 72, con lo cual la védlvula 63 se :
mentiene en la posicibén de cerrada, El aire escepe sinultéd-
neamente por la restriccidn Tl, las tuberias'67 y 56 y la.

vdlvule de mando 54, saliendo & la atmbsfera, Esto da por re

& la derecha hagta que se vacia el recipiente 69, permitien-—

do asf{ la reposicién de la vdlvula 65 en la posicién indica-

|

da en le fig. 5. Por medio de la tuberia 61, el aire activar
la vdlvula de mando 54, llevdndola a la posicidn indicada

en la fig. 5, con lo que empieza la salida del alre del re-~
cipiente 68, y el recipiente 69 vuelve a llenarse, Ie repo-
gicidn de la védlvula de mando 54 da ahora por resultado que

la tuberia 56 se ponga a presidn, con lo cual el émbolo del

cilindro 51 se moverd ahora hacia la izquierds; y los nedios
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|_de accionamiento 52 tendrdn, pues, una fuerza de reposicidn
B. Mediante la regulacidn de los estrechamientos o restric-
ciones 70 ¥y 71, es posible regulsr los tiempos de vaciado
de los recipientes 68 y 69, lo cual da por resultado que
la pauts de movimientos del c¢ilindro 51 puede estar afec-
tada de una maners deseada. Haciendo que sean iguales los
Ttilempos de vaciado de los recipientes 68 y 69, se obtiene
un movimiento del tipo indicasdo en la fig. 2, en la que la
oscilscibn se producé de una a ‘otra de dos posiciones 17

vy 18 de cembio de sentido, que no se alteran,

Haciendo que el tiempo de vaciado de un reci-
piente sea mds largo o duradero que el del otro, se obtie-
ne, en csmbio, un movimiento oscilante en el que las posi~
ciones de cambio ﬁe'sentido se van desplazando graduslmen-
te. En un determinado sentido, el movimiento oscilante puse
de producirse desde ls posicidn de cambio o vuelta 17 hag-
talla posicién de cambio 18, por ejemplo; en tanto que el
movimiento oscilante en el sentido opuesto puede ser menor,
de tal modo que el punto de vuelta o combio de sentido apa-~
rece sntes de haberse llegado a la posicién de cambio 19.

A su'vez, esto ds por resultado que la vuelta siguiente se
produzca después de haberse pasado de la posicidn de cam=-
bio 18, y ssi sucesivamente. De ests msnera es, pues, po-
éibie hacer que las dos posiciones de cswbio de sentido se
vaysn desplazando gradualmente en un sentido determinado.

‘ EL cilindro 51 estd adecusdamente dimensionsdo
de manera que, con la syuds de la empuilsdurs 53, es posible
predominar sobre &1 manualmente. Asi, pues, serd posible
acortsr ¢ .rolongsr a voluntad el movimiento en curso, en

un deter:. .ado sentido. Bl -resultado de ello serd que es
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_posible traslodar la posicibn media 19. Cuando se vuelva
a soltar ls empufiadura 53, se obtiene un movimiento osci=~
lante similsar al de antes, pero ahora en torno a una posi-
cibén media desplazada en relacién con la posicidn nedis
19'precedente. Esto, naturslmente, sblo es aplicable en la
hipbtesis de que no se haya cambiado el punto de ajuste
de los estrangulsmientos 70 y 71. La oscilacidn automdtica
puede interrumpirse medlante ajustes de la vél;ula de cie=-
rre 58 en la posicidn indicads en la fig. 5. A continua-
cibn es posible efectuar la oscilacién menual con la syuda
de la empuiladura 53, si as{ se desea.

Para realizer ls reposicién automdtica de la val
vula de sjuste 23 es posible, naturalmente, ussr otrss uni-
dades de mando automdtico de oscilacibn distintas de las

aquf ilustradas.




N

10

by
o

T
w

ol ane:. 3

Los puntos de jnvencidén propia y mueva cue se

7
presentzu para que sesn objeto de esta solicifud de Paten-

te de Invencidn en ispefa, por VEIETE aflos, son ios gue se

g

&

cogen en las reivindiceciones siguientes:
1%.- Un aparato pera efectuar un moviniente og-

« 7

cilante de giro en torno a un eje de oscilacidn con una

O
o]

tobera o lanza de rociar conbrolada por un operario, en
pecial para la aspersién o proyeceidém de horamigbn de wodo
que up planoc que countiene el eje de oscilacidn ¥ el eje
longitudinal de la tobera de rociar gira oscilando entrs
una priwera ¥y una segunda posiciones de giro durante el
movimiento oscilante mientras a la tobera de rociar se lc
hace oscilar por medio de un mecaniemo propulsor, sparato
en el que hay uvna tobera de rociar, especialmente para ro-
ciar con hormigbén proyecténdolc, dispuesta para oscilar gi
rande en terno a un eje de oscilacidn situado en el misnmc
plano que el eje longitudinal de la tobera de¢ rociar, hsw
biendo un mecanismo prébulsor dispueeto para dar a la tobg
ra de rociar un novimiento oscilante en todo un sector de
oscilacibén entre unas posiciones primera y sepgunda de vuel

ta o cambio de sentido respecto al eje de oscil
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do manualmente reponivle o reajusteble el cgerntido de accilz
del mecanismo propulser ¢ incluyéndose en el mecanismo pr
pulsor un wotor oscilante, caracterizazdo diche aparsto por
el hecko de que en cada tuheria de alimentacién.que va al

motor hay dispuesta upa vilvala de balancin, conocida ya &d
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Lpor s1, por medio de la cual la velecidau de orcilacidn de

1 b

la tobera de rociar es sustancialmente igual en zmbos sen~
tidoz; de gue hay una vélvula para albterar el santido de

circulacidn en laos tuberfas de slimentacidy al motor, dis-
de ogciloeidn, con el fin de iograr una oscilacidén aubomé-

tica mediante reposicidn o reajuste autombtice de la valvy

o

la; y de que la unidad de mando autcmitico de eseilacidn
catd provista de unos medios de accionamicrnto con la ayuda

a2 los cuales es posible predominar sobre ella para reponsl
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o resjustar la posicidn del sector de cseilacidn respecto
el ejc de oscilacién.

2%.~ 11 aparato de la reivindicacitén 1%, carac-
terizado por el hecho de que la unidad de mande aubowns fhico
de oscilacidn puede reponerse o reajustarse de una a obra

de las condiciones de oscilacibén manual y subondtvica y eow-

t& provista de unos medios de mendo para la ooeilad fn wa-
nval.
) " . . a
28,~ £1 aparato de la reivindicacidn 27, carac-

terizado por ¢l hecho de que la unidad de mando autonatico
de oscilacidn es eléetrica y esti provista de dos bobinas
wagnéticas exei ables una cada vez y dispuestas para acti-
var la vilvala de ajuste o activacidén del mecanismo pro-
pulsor, ¥ por bener un »elé de tiempo acoplable para la
oscilacidn atuomdtica vy dispuvesto parsz mantener las dos
bobinazs nmegnéticas excitadas alternativamente.

48 .. i1 aparato de la reivindicacidn 2%, carac-
terizado poxr el hecho de gue la unidad de mando avtonitico
de oscilacibn es neumdtics y esti provista de un ceilindro

de doble efezcto que pone en aceidn la valvulia de ajuste

puesta para ser activada por una unidad de wmando asutonfticg
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5%~ Bl aparato de la reivindicacidn Aa, ca~-
racteriznado por el hecho de que en cada uno de los medios

neundticos de mando va incluida una valvuls dispuesta o

b=

cz cerrsr o abrin una tuberia de mendo que va a lu valvue-

la de mendo, manteniéndose la vAlvula cerrada, contra la

o

ccidn de la fuerza procedente de un muelle de retroceso,
por efecto de la presidén de un acumulador de presibn, cuan
do la presién en éste excede de un nivel de presidn pre-
fijado; de gue el acumulador de presidn estd comectado a
una de las tuberias del cilindro de doble efecto, habien-
do una valvuls de retencidn conectada al recipiente de
presibén y que abre en el sentido de llenado o carga del
recipiente de presibn, y wa restriccibén o estrangulamien-~
to conectado en paralelo con esta valvula de retencidn.

6.~ Bl aparato de la reivindicacién 52, ca-
racterizado por ¢l hecho de que la restriccién es varia-
ble, para regular el tiempo de vaciado del acumulador de
presibén y, con ello, para regular también el tiempo inver-
tide por el émbélo del cilindro en moverse en uno u otro
sentido.

Va.— Un aparato para efectuar un movimiento
cscilante de girc en torno a un eje de oscilacidn con una
tobera o lanza de rocisr controlada por un cperaric.

Pal y como se ha descrito en la HMemoria que
anteceds, representaco en los dibujos cue se acompaiian ¥

vera 105 fines que se han especificado.
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