|

MHISTERIO DE iNDUSTRliA Y EHERGIA

Regisiro de la Propiedad Industrial

Copcnd]r’ﬁ G‘ Paciat
con lns 7atos

459.139
n de aruardo FECHA DE PRESENTAGION

;ran enla pre- 25 mayo 1.977

Y, E:’ng.ﬂ el con- .
emoria adjunta,

~500T.1973
PATENTE DE INVENCION

sonts oo
[t d\) 'a

ESPARNA

.ES%NMERO A]

. PRIORIDADES: . - .
@NUMERO l @ FECHA @ PAIS

76 16552 26 mayo 1.976 Francia

@FECHA DE PUBLICIDAD @GLASIFICACION INTERNACIONAL PATENTE DE LA QUE ES DIVISIONARIA

Bege

i
@TITULD DE LA MENCION

DIDPODI"IVO DB LLIANLAWIENT" EN FORMA DE GANCHO PARA IA MANIPUIA
CION DE CARGAS. !

I
I
l
}
'

@ SOLICITANTE (3}

GENERALE DES ENGRAIS S.A. - -

DOMICILIO DEL ZBOLICITANTE

47, tue d@e Villiers - 92527 - NEUILLY SUR SEINE (Francia).

@ INVENTOR (ES)

Jean Duperray, de nacionalidad francesa.

@ TITULAR (ES)

@ REPRESENTANTE

DON BERNARDO UNGRIA GOIBURU.

UNE A-4  MOD, 32C6 UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA

. &

4o A e e g g R b s e




[P IRDE C R

TR A TR IRIRT.C. Sep e e AR SRR R U R

10

18

20

25

30

a8 cargas o embalages prev1stos para ser cogidos mediante

REF.: A.4,.GESA,

La presente invencién se.refiere a un dispositivo de
levantamiento auto-soltable en forma de gancho de bascula-
miento que permite la manipﬁlaéién de cargas.

Tos dispositivos conocidos de este tipo se refieren
bien a unos ganchosg articulados manualmente, que no son
auto-soltables y nece31tan una intervencidn manual en el mo
imento de dejar la carga, o bien unos dispositivos donde el
retroceso del gancho se realiza por 1la tens;on de ‘muelle.

OLros dlséggitlvos, cuya apertura puede ser automa-
tica o accionads a distancia, no estén concébidos en forma
de gancho, sino eﬁ forma de pinza. Su utilizacién se dirige
pinzas, y no para aquellgg que estén provistos de anillas
‘que son Unicamente para gancho. .

El dispositivo segin el invento es un dispositivo en
forma de gancho caracterizado por un gancho de basculamiento
que pivota verticalmente alrededor de su eje de rotacibn
en el depé;ito de cargas manipuladas,

El basculamiento puede realizarse de dos modos: bien
en version automética bajo elfefecto de un conbtra-peso for-
mando parte integrante del gancho propiamente dicho; 0 en
versidn controlada a distancia bajo el impulso de un micro-
gato alojado en el gancho mismo.

En este (1timo caso el hecho de fijar el gato en el
gancho propiamente dicho permite una transmisidén del acciond
miento de la apertura no necesitando puntos f£ijos que sopor-
ten poleas relés de accionamiento por cable; en efecto el
tubo que contiene el fluido de mando del gato es flexible y
puede fijarse en cualquier soporte mévil tales como cadenas

o cables.
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| tintas piezas del dispositivo pueden variar seglin las nece-

'de retencidbn 18. E1 movimiento ascendente del eje % en =

"las lumbreras 19 se encuentra asegurado por el muelle 8.

Por otro lado la utilizacién de una presién hidréuli
ca permite evitar todos los inconvenientes practicamente
relacionados con la utilizacidn de otras fuentes de energial

El disﬁositivo de acuerdo con el infento permite en
ﬁarticular evitar lbs inconvenientes de los ganchos articu-
lados mgnualmenterfeduciendo a la mitad del tiempo necesario
para el 1evantamienfo y economizando personal.

Ios ejemplos dados a continudcidn ilustran. de forma

no 1im1tat1va unos modos de realizacién del dispositivo de

la presente invencién. Las formas y dimensiones de las dis-

sidadeé sin apartarse de las reivindicaciones del solicitany

te. 7

- Ejemplo 1: Ejemplb de modo de realizacidn de basculamien
to automdtico de la invencién.representado;en
la hoga v, Flg. 8y9.

La pieza 2 comprende una parte avanzada 17 que hace
de contrapeso en el conjunto del gancho 2 en el basculamien-
to y una ufla 18 cuyo papel es mantener vertical la pieza 2
por apoyo sobre la pieza 1. La pieza 1 comprenderun lumbre-
ra 19 que permite el'movimiénto descendente dei eje de ro-

Laclon % bajo el efecto de la carga, o cual libera la ufla

E]l basculamiento del gancho, es decir su spertura, se en-

cuentra finicamente asegurado por el contrapeso 17.

Ejemplo 2
La plencha IV, Fig. 5 - 6 y 7 ilustra el otro modo

de realizacidén del dispositivo de la invencidén donde el

basculamiento es accionado a distancia,

.
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deberd recaer sobre las sigulentes: g
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! \ Este dispositivo comprende las piezas siguientes:

— en la parte superior: una pieza fija 1, una pieza de pro-

‘- :
teccidn 9 y el eje de rotacidn 3. o

H

- en la parte inferior: un gancho 2.

Se encuentra ademas un gato 6 flaado en su punto
alto Sobre un pivote 15, y en su punto bajo sobre el gancho
2 por mediacién de un punto de enganche 16. i

La utilizacidn deigste dispositivo es también sen-
ciiia al jgual que la del dispositivo de basculamiento auto-
mético del ejemplo 1, realizandose el enganche o desenga chel
con éyuda del gato que p@éde ser de simple o doble efectaq,
de aire o de aceite, y‘eéiéccionado a distancia.

En resumen, la Patente de Invencidn que se solicita

: . REIVINDICACIONES

: 1. Dispositivo de levantamiento en forma de gancho
paéa la manipulacibdn de cargas constituido por un gancho de
basculamiento pivotante alrededor de su eje de rotacidn en
el momento del depdsito de cargas manipuladas.

2. Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracte-
rizado por el hecho de que el basculamiento se realiza de
forma automética por un contrapeso colocado en voladizo en
la ‘parte anterior del alsp051t1vo ¥ por encima ael eje de
rotacidn. _

%. Dispositivo éegﬁn la reivindicacidn 1, caracte-
rizado por el hecho de que el basculamiento se encuentra asg

gurado por un gato alojado directamente en el soporte del

gancho.

4, Se reivindica por Ultimo como objeto sobre el

que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita:
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DISPOSITIVO DE LEVANTAMIENTO EN FORMA Dﬁ GANCHO PARA T4
MANTPULAGION DE CARGAS.

Todo conforme gueda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de cinco péglggs
mecanqgrafiadas y dibujecs adjuntos. 7

‘ Madrid, 25 mayo 1.977

BERNARDO UN
D
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