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P A T E N T E  DE I N V E N C I O N
por VEINTE años

so lic itad a  en España a favor de Lucien, llamado Luc,
AMIGUES, de. nacionalidad francesa, domiciliado en 26, avenue 

5. Gabriel P éri, 94300 Vincennes, Francia, por "Perfeccionamien
tos en los aparatos para l a  búsqueda del pasó en te la re s  
te x tile s" , con prioridád de la  so lic itud  francesa 76 21716 

de fecha ' 8 J u l io -1976. ----,---------------------------------------------

MEMORIA DESCRIPTIVA

10. La presente invención se re fie re  a la s  maquinillas
y mecanismos de t is a je  análogos y prevá más particularmente 
los dispositivos asociados a la s  máquinas de este tipo cono 
cidas para l a  búsqueda automática del p a s o . ------------------

Se sabe que a f in  de obtener un sincronismo perfec 
1$. to entre l a  subida de lo s  marcos de lo s  liz o s  y el desplaza

miento alternativo del Órgano p as atramas, la s  maquinillas u 
otros mecanismos análogos para l a  formación de l a  calada 
son directamente movidos por el te la r  mismo. Sucede sin  em­
bargo que, a consecuencia de l a  ro tura de un h ilo  de trama 

20. o de otro defecto de t is a je ,  es necesario desacoplar momen-



táneamente la  maquinilla del te la r  y mover éste en marcha 
atrás o adelante y a velocidad len ta  en una o varias vueltas 
de manera que encuentre de nuevo el sincronismo y permita 
la  nueva puesta en marcha correcta del te la r .  Estas opera­
ciones de desacoplamiento y de movimiento en marcha atrás 
son en general efectuadas de manera automática por un meca­
nismo conocido con el nombre de "dispositivo para la  búsque 
da del p a s o " . --------------- -- ----- ' ------------------------------------

Se han propuesto en la  p rác tica diferentes disposi 
ciones para los aparatos de este tipo. En ciertos casos la  
unión entre el árbol solidario del te la r  y el árbol de l a  
maquinilla está asegurada por un mecanismo de dientes que 
permite desolidarizar los árboles precitados y engranar el 
de l a  maquinilla con el árbol de sa lida  de un reductor aso 
ciado a un motor au x ilia r; esta disposición tiene l a  venta­
ja  de l a  simplicidad, pero a  consecuencia de la  impoitancia 
del par que los órganos móviles de la  maquinilla imparten 
al árbol de entrada de ésta  y que interviene cuando tienen 
lugar operaciones de desacopiamiento y acoplamiento, la s  
averias o defectos de funcionamiento son relativamente fre ­
cuentes. Otros aparatos recurren a un mecanismo d iferencia l, 
de funcionamiento evidentemente más ..fiable; pero se topa en 
tone es con un coste netamente más elevado y con un volumen 
m o le s to .------------ -------------------------------------------------*------

Los perfeccionamientos que constituyen el objeto 
de l a  presente invención prevén perm itir l a  realización de



un aparato de búsqueda del paso que no presente los inconve 
nientes antes indicados y que sea capaz de responder p a rti­
cularmente bien a la s  diversas necesidades de l a  práctica*-

De acuerdo con la  invención, se hace comprender a 
los árboles coaxiales del nielar y del aparato dos ruedas 
dentadas enfrentadas, susceptibles de hacerse angolamente 
so lidarias l a  una de l a  o tra  de dos maneras d iferentes, a 
saber: ----------------------- ---------------------------- **7 ."*----- *****

-  cuando tiene lugar el funcionamiento normal del 
conjunto telar-mecanismo, l a  unión está asegurada por lo me 
nos por un dedo re tra íb le  qUe se introduce en unas perfora­
ciones practicadas en el alma de la s  dos ruedas dentadas; -

-  cuando tiene lugar l a  búsqueda del paso, el dedo
re tra íb le  es eclipsado y l a  unión angular se rea liza  enton­
ces por dos piñones s a té lite s  solidarios en rotación el uno 
del otro y que presentan unos números de dientes diferentes, 
los cuales piñones están soportados por un órgano a rra stra ­
do en rotación por el motor au x ilia r de forma que engranen 
con los dentados, a su vez con números de dientes diferen­
te s , de la s  dos ruedas antes mencionadas y para a rra s tra r  a 
Velocidad len ta  a aquélla de estas últimas que es so lid aria  
del árbol del mecanismo. ----------------------------------- -----------

Se concibe que, mediante un cálculo conveniente de 
los números de dientes de la s  ruedas dentadas y de los piño 
nes s a té l i te s ,  se obtiene finalmente una desmultiplicación
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muy importante entre el motor au x ilia r y el árbol del meca­
nismo cuando tiene lugar l a  búsqueda del paso, sin provocar 
por tanto una m ultiplicación inadmisible de l a  velocidad 
del órgano g ira to rio  asociado a l motor au x ilia r cuando t ie -  

5. ne lugar el funcionamiento normal del c o n ju n to .------------

EL plano anexo, dado a t ítu lo  de ejemplo, perm iti­
rá  comprender mejor l a  invención, la s  ca rac te rís ticas  que 
presenta y la s  ventajas que es capaz de p roporcionar.-------

Fig. 1 es una sección axial de un aparato de bús- 
10. queda del paso realizado de acuerdo con l a  invención. ------

Fig. 2 es una sección transversal a escala reduci 
da, según el plano indicado en 11-11 en l a  f ig . 1. ------ --

Figs. 3 y 4 son esquemas que ilu s tran  los dos modos 
de a rrastre  selectivo del mecanismo o m a q u in i l la .------ ; —

15. En la  fig . 1 la  referencia 1 designa el árbol de
entrada de una maquinilla c lásica, el cual árbol constituye 
el soporte painel extremo de un árbol tubular 2 movido por 
el te la r  asociado a l a  maquinilla precitada; a f in  de sim­
p lif ic a r  la s  explicaciones que siguen e l árbol 1 será deno 

20. minado "el árbol de l a  maquinilla", mientras que el árbol
tubular*2 será calificado como "árbol del te la r" . ------------

El árbol 2 está provisto, en el extremo, de una 
rueda transversal 2a en l a  p e rife r ia  de l a  cual está  previs
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to un dentado 2b, siendo esta  rueda 2a asimilable a una rúa 
da dentada so lid aria  en rotación de este árbol 2. Sobre el 
árbol 1 y antes de la  rueda 2a es tá  enchavetado un árbol tu 
bular 3 cuyo extremo se expansiona para formar una rueda 
transversal 3a con p e rife ria  dentada 3b, estando la s  placas 
o ruedas dentadas 2a y 3a dispuestas lado a lado. --------- --

Sobre el árbol tubular 3 precitado está" montado lo 
co un manguito 4 solidario a su vez de una placa t r a s v e r ­
sal o plato 4a dispuesto inmediatamente por delante de la  
rueda 3a. Este plato 4h llev a  dos dedos de embrague 5 y 6 

diametralmente opuestos e l uno a l otro y previstos a unas 
distancias rad iales d1 y d2 (f ig . 2) ligeramente diferentes 
l a  una de l a  o tra , por l a  razón que se comprenderá mejor a 
continuación. Cada uno de estos dedos 5 y 6 está  normalmen 
te introducido en unas perforaciones correspondientes 3jc y 
2c (f ig . 1) de las  ruedas 3a¡ y 2a que se hacen asi angular 
mente so lidarias la  una de l a  o tra . ---------------------------------

Se notará sin embargo que el dispositivo segdn l a  
invención comprende un mecanismo que permite l a  re tirad a  de 
los dedos 5 y 6 cuando se desea; este mecanismo comprende 
una palanca de mando 7 que está  articu lada en 8 sobre una 
parte f i j a  9 del conjunto, y cuya base 7a, en forma de hor 
quilla? se a rticu la  a su vez, en 10? sobre el manguito 4.
Se concibe que cuando l a  palanca 7 es basculada en el sen­
tido de l a  flecha F, el manguito 4 avanza contra el resorte, 
de retom o 11 que le  está  asociado; el desplazamiento axial
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del plato 4a provoca la  re tirad a  de los dedos 5 y 6 fuera 
de la s  perforaciones 2c de la  rueda 2a, por lo  que esta  di 
tima es solidarizada angularmente de la  rueda opuesta 3a .-

Sobre la  parte del árbol del te la r  2 comprendida 
5. entre l a  rueda dentada 2a y el rodamiento 12, asociado a di

cho árbol, está montada loca una polea 13 unida, por ejem­
plo por una correa dentada 14, a una pequeña polea -15 sopor 
tada por el árbol 16 de un motor au x ilia r 17; este óltimo 
está convenientemente fijado al bastidor 18 del aparato,

10. por ejemplo con l a  ayuda de to m illo s  19. Sobre el circuito
de alimentación de este motor 17 está  insertado un contac- 
to r 20 soportado por la  parte f i j a  9 del bastidor y cuyo ór 
gano móvil de accionamiento 20a está  mandado para el cierre 
por un disco 21 solidario del manguito 4 antes mencionado.-

15. El alma de l a  polea 13 está  unida, por unas rio s­
tra s  22, a un an illo  23 que rodea el plato portadedos 4a¡, 
determinando as i una especia de jau la  p o rta sa tá lite s . Este 
an illo  23 y el alma precitada de l a  polea 13 soportan un t i  
rante 24 que constituye el eje de rotación para dos an illos 

20. 25, solid.arizados angularmente e l uno a l otro por apriete
axial con l a  ayuda de la s  tuercas 24a asociadas a dicho t i ­
rante o eje 24. Sobre estos an illos  25, mantenidos en ro ta  
ción en unos cojinetes apropiados, están calados los piño­
nes s a tá lite s  26 y 27 que engranan con los dentados perifá  
ricos de la s  ruedas dentadas 2a y 3a que le s  están enfren­
tadas; e l piñón satÓ lite 27 comprende un nómero de dientes

25



ligeramente in fe rio r a l del piñón 26, mientras que el denta 
do 2b comprende un número de dientes in fe rio r a l del denta­
do 3b. Se notará que el modo de montaje de los an illos 25 y 
de los piñones 26 y 27 permite el autoposicionamieütó de es 
tos últimos con ráspecto a los dentados de la s  ruedps 2a y 
3a cuando tiene lugar l a  construcción del j a r a to .  -  ---------

El funcionamiento del conjunto anteriormente descri 
to se desprende de la s  explicaciones que preceden y se com­
prende fácilm ente. ------------------—  -*

En el curso del t is a je , la s  piezas están en l a  po­
sición ilu strad a  en la s  fig s . 1 y 3 í los dedos de embrague 
5 y 6 están introducidos en la s  perforaciones 2c de l a  rue­
da 2a que a rra s tra  por tanto en rotación l a  rueda 3gy de ta l  
manera que e l árbol del te la r  2 asegura el accionamiento del 
árbol del mecanismo 1. Desde luego e l motor 17 no está  a l i ­
mentado gracias a que el contactor 20 está  en posición abier 
ta ; a consecuencia de sus números de dientes diferentes los 
piñones 26 y 27 no pueden g ira r  sobre su eje 24, de t a l  ma­
nera que l a  polea 13 es arrastrada en rotación a l a  misma 
velocidad que la s  ruedas 2a y 3a y el plato 4a. No hay por 
tanto ninguna multiplicación de v e lo c id ad .---------------------

Para l a  búsqueda del paso, l a  palanca 7 es maniobra 
da, lo que tiene por efecto, por una parte:, provocar l a  re­
tirad a  de los dedos 5 y 6 fuera de la s  perforaciones 2c y, 
por o tra  parte , alimentar el motor 17 a travós del contactor



20 puesto en posición cerrada por el avance del manguito 4 

y del disco 21. En el plano cinemático se encuentra entonces 
el mecanismo en l a  posición esquematizada en l a  f lg . 4; el 
árbol del te la r  2 es inmovilizado angularmente, y ello  de 
manera automática cuando tiene lugar el paro del te la r ,  al 
mismo tiempo que la s  dos ruedas dentadas 2a y 3a son diso 
ciadas l a  una de l a  o tra . La rotación de l a  polea portasatá 
l i t e s  13 bajo el efecto del motor 17 tiene por resultado 
que los pifiones 26 y 27 engranen con los dentados 2b y 3b; 
a consecuencia de los números de dientes diferentes de los 
dentados y de los piñones precitados y a consecuencia de la  
inmovilización angular de la  rueda 2a, la  rueda 3s¡ es arras 
trada en rotación a velocidad l e n t a . ------ -------- -- -----------

La palanca de maniobra 7 es soltada desde el prin  
cipio del ciclo, estando el contactor 20 conectado a u n ,re -  
lá  de alimentación, asociado a l motor 17. En estas condicio­
nes lo s  dedos 5 y *6 son elásticamente aplicados contra la  
pared la te ra l  de l a  rueda 3a por el plato 4a sometido a l a  
acción del resorte de retom ó 11. A consecuencia de l a  di­
ferencia entre la s  distancias rad iales di y d2 (f ig . 2), es 
solamente' cuando l a  rueda 3a ha efectuado un desplazamiento 
angular de una vueltaque los dedos precitados pueden pene­
t ra r  en la s  perforaciones 2c y asegurar entonces l a  solida- 
rización de la s  ruedas 2a y 3a y de los árboles 1 y 2, sien 
do entonces el motor 17 automáticamente puesto fuera de ac-



Se notará que a l a  inversa de lo  que pasa en los 
mecanismos de dientes clásicos, l a  introducción de los de­
dos 5 y 6 en la s  perforaciones 2c no da lugar a ninguna 
reacción en e l sentido rad ia l; l a  solidarización angular de 
la s  dos ruedas 2a y 3a está  asi asegurada en excelentes con 
diciones, sin  riesgos.de averia o de defecto de funciona­
miento. El conjunto de la s  piezas que componen e l aparato 
según l a  invención no necesita , en su fabricación, más que 
tolerancias bastante amplias, por ló  que el coste es poco 
elevado. El volumen del dispositivo es reducido y no presen 
ta  ningún problema p r á c t i c o . --------------------- -- -----------------

La desmultiplicación obtenida durante l a  búsqueda 
del paso depende evidentemente de varios factores. A fin  de 
f i j a r  mejor la s  ideas se dará un ejemplo cifrado preciso, 
destacándose que no es en modo alguno lim itativo : -  -  -------

Velocidad de rotación del motor 17 = 
polea 15 =
polea 13 =
dentado 2b =
dentado 3b =
piñón s a té l i te  26 ==
piñón s a té l i te  27 -

En estas condiciones se obtienen los valores s i­
guientes para la s  diferentes relaciones de reducción: ----

1.170 vueltas/^ninuto 
20 dientes 
72 dientes
83 dientes
84 dientes 
12 dientes 
11 dientes
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Transmisión por correa dentada 14:

R-¡ 20 -  1
" 72 " 3,6

Transmisión por s a té lite s  25 y 26:

R2 -  (12 x 84) -  (11 x 83) _ 1
12 x 84 10,61

Reducción to ta l R1 + R2:

R 3 =  — L -  X  --------!-------  =  —3,6 10,61 38

La desmultiplicación finalmente obtenida es, en 
consecuencia, considerable y asegura por tanto un funciona­
miento particularmente seguro. Se notará además que este s is  
tema de desmultiplicación es irrev ers ib le , de l a  misma mane 

5 . ra  que los mecanismos del tipo de rueda hueca y to m illo
sin  fin , lo  que presenta ventajas considerables cuando t ie ­
ne lugar el paro inopinado del te la r  consecutivo a una ave­
r ía .  ------ ------------------- -------- !----- ---------------------- '**"*

Debe .además entenderse que l a  descripción que pre- 
10. cede no ha sido dada más que a t í tu lo  de ejemplo y que no

lim ita  en modo alguno el campo de l a  invención del cual no 
se sa ld ría  reemplazando los de ta lles de ejecución descritos 
por cualesquiera otros equivalentes. Se concibe particu la r­
mente que el námero de los dedos de embrague 5 y 6 puede
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ser cualquiera, de l a  misma manera que el de los trenes de 
engranaje s a té lite s  26- 27. --------------------------------------------

A los efectos consiguientes se declaran de novedad 
y propiedad para España, sus te rr i to r io s  y plazas de sobe- 

5 . rania, la s  reivindicaciones que s i g u e n . ------------------------ -
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1. -  Perfeccionamientos en los aparatos para la  
búsqueda del paso en te la re s  te x tile s , aparatos que se ha­
lla n  interpuestos entre una maquinilla u otro mecanismo de 
t is a je  y el te la r  correspondiente, del tipo que comprende 
un motor au x ilia r asociado a unos medios para acoplar el ár 
bol de dicho motor al árbol del mecanismo después de des­
acoplamiento de este último y del árbol del te la r ,  caracte 
rizados porque el aparato comprende dos ruedas dentadas res 
pectivamente so lidarias del árbol del mecanismo y del árbol 
del te la r , por lo  menos un dedo de embrague introducido en 
unas perforaciones practicadas en las  ruedas precitadas con 
el fin  de asegurar l a  solidarizacián angular de éstas, unos 
medios para mandar el desplazamiento del dedo antes indica­
do, un árgano'giratorio movido por el motor au x ilia r, y por 
lo  menos un tren, de dos piñones s a té lite s  soportados por el 
árgano g ira to rio  precitado y que presentan números de dien­
tes diferentes el uno con respecto a l otro, lo s  cuales p i­
ñones s a té lite s  cooperan con los dentados, a su vez re a liz a  
dos con números de dientes d iferentes, de la s  dos ruedas 
dentadas de manera que, después de inmovilizacián angular 
de l a  rueda so lid aria  del árbol d e l.te la r , re tirad a  del de 
do de embrague y puesta en rotacián del motor au x ilia r y 
del árgano g ira to rio  p o rta sa té lite s , dichos piñones asegu­
ren el a rrastre  en rotacián a velocidad len ta  de la  rueda 
dentada so lid aria  del árbol del mecanismo, y ello  hasta que 
dicho dedo de embrague sea de nuevo introducido en las  per-
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foraciones de la s  ruedas. ----------------------------- -- -----------

2. -  Perfeccionamientos segdn l a  reivindicación 1,
caracterizados porque a l dedo de embrague están asociados 
unos medios elásticos que son comprimidos cuando tiene lu ­
gar el movimiento de re tirad a  de dicho dedo de manera que 
se opere automáticamente e l retom o de óste a la  posición 
in t r o d u c id a .--------------- --  —  -  —  --------- - - - - - -

3. -  Perfeccionamientos segdn l a  reivindicación 2,
caracterizados-porque' el-dedo de embrague está soportado 
por un plato solidario de un manguito montado sobre el árbol 
del mecanismo y asociado, p;or una parte , a una palanca piyo 
tante de maniobra apropiada para asegurar su deslizamiento 
axial con el f in  de l a  re tirad a  del dedo y, por o tra  parte, 
a un resorte de retom o, e l eual manguito lle v a  un disco 
que constituye el tope de accionamiento para un contactor 
conectado sobre el circuito  de alimentación del motor auxi­
l i a r  . — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

4¿.- Perfeccionamientos segdn cualquiera de la s  re i­
vindicaciones 1 a 3, caracterizados porque e l Órgano girato 
rio  está constituido por una polea unida a una segunda polea 
motriz montada sobre el árbol del motor au x ilia r. -  -  -  —

5 .- Perfeccionamientos segdn cualquiera de la s  re i 
vindicaciones 1 a 4, caracterizados porque e l aparato compren 
de varios dedos de embrague montados sobre su soporte a dis
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tan d as  radiales diferentes de manera que no se reintroduz­
can en su perforación más que después de un desplazamiento 
angular determinado de l a  rueda dentada so lid aria  del árbol 
del mecanismo. -------------------------------------------------  -  -  -  -

5. 6 . -  Perfeccionamientos segdn cualquiera de las  re i
vindicaciones 1 a 5? caracterizados porque cada tren  de dos 
piñones s a té lite s  está  montado sobre un eje sostenido entre 
e l órgano g ira to rio  y un an illo  de soporte unido a dicho ór 
gano por unas r io s tra s , estando este montaje dispuesto de 

10. manera que asegure el posicionamiento automático ¿o dichos
piñones por apriete cuando tiene lugar l a  construcción del 
conjunto. --------------------------  —  ------------ -- -----------------

7 . -  Perfeccionamientos segdn la s  reivindicaciones 
1 a 6 , previstas en combinación, caracterizados porque el

15. árbol del mecanismo está dispuesto en el in te r io r  del árbol
del te la r  previsto, en forma tubular, mientras que el órgano 
g irato rio  está montado loco sobre éste en oposición a l pla­
to solidario  del manguito, el cual plato está  a su vez ro­
deado por el an illo  que soporta con dicho órgano el eje del 

20. tren de piñones s a té lite s . --------------------------------------------

8.  -  "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA LA
BUSQUEDA DEL PASO EN TELARES TEXTILES". -  -  -  --------- - -

Todo ello  conforme se describe y reiv indica en la
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presente memoria que consta de quince hojas foliadas y meca 
nografiadas por una sola de sus caras y de dos láminas de 
dibujos que l a  ilu s tran .

MADRID, 25 MAYO 1977 
P.A. M. CURELL SUÑOL

mcm
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