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ne 459.117

PATENTE DE INVENCION

Ppor VEINIE afios
solicitada en Espafia a favor de Lucien, llamado Luec,
AMIGUES, de nacionalidad fi‘ancesa; domiciliado en 26, avenue
Gabriel Péri, 94’300 Vincennes, Francia, por "Perfeccionamieg
tos en los aparatos para la bisqueda del paso en telares

textiles", con prioridal ‘de la solicitud francesa T6 21716

. de fecha™8 Julio. 1976, =~ — - = = = = = = = = == = = = =

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a las maquinillas
y mecanismos de tisaje andlogos y prevé méds particularmente
los digpositivos asociados a las miquinas de este tipo cong

cidas para la bisqueda automitica del paso. = = = = = = «

Se sabe que a fin de obtener un sincronismo perfec
to entre la sublida de los marcos de los lizos y el desplaza
miento alternativo del érgano pasairamas, las maquinillas u
otros mecanismos anélogos ’para la formacién de la calada
son directamente movidos por el telar mismo. Sucede sin em~
bargo que, a consecuencia de la rotura de un hilo de trama

o de otro defecto de tisaje, es necesario desacoplar momen-
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téneamente la maguinilla del telar y mover éste en marcha
atrds o adelante y a velocidad lenta en una o varias vueltas
de manera que encuentre de nuevo el sincronismo y permita
la nueva puesta en marcha correcta del telar. Estas opera-
ciones de desacoplamiento y de movimiento en marcha gtrés
son en general efectuadas de manera automditica p&f;hﬁ meca—

nismo conocido con el nombre de "dispositivo para :z bisque

e e ME WM e e WM e mm MW N e e e

da del paso™. = = = = = = -

Se han propuesto en la préctica diferentes disposi
ciones para los aparafos de este tipo. En ciertos casos la
unién entre el 4rbol solidario del telar y el ér?ol.de.la A
maquinilla estid asegurada por un mecanismo de dieﬂtes dque
permite desolidarizar los 4rboles precitadds Yy engr;nar el
de la maquini;la con el éfbol de salida de un reductor aso
ciado & un motor auxiliar;?esta disposici6ﬁ5tieng la veqta—
ja de la simplicidad, pe:éo: d consecuencia de la imprtancia
del par que losi&pgénos md;iles ﬁe'la maqdinillg'imparten
al 4rbol de entrada de ésta y que interviene cuando btienen
lugar operacioqes de desécopigmiento vy acoplamiento; 1a§
averias‘o defeétos de funcionamiento son relativamente fre-
cuentes. Otros aparatos recurren a un mecanismo diferencial,
de funcionamiento evidentemente més.fiable; pero se topa en

tonces con un coste netamente mds elevado y con un volumen

- em Em Em e em eR EE R er wmm e mw SW W e R gw A e

molegto, = = = = =

Los perfeccionamientos que constituyen el objeto

de la presente invencidén prevén permitir la realizacién de
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un aparato de bésqueda del paso que no presente los inconve
nientes antes indicados y que sea capaz de responder parti-

cularmente bien a las diversas necesidades de la précticas~

) DeracuerqO con la invencién, se hacé comprender a
1os 4rboles coexiales del telar y del aparato dos ruedas
dentadas}enfrentédas, éuseeptibies de hacerse angulermente
solidarias la una de la otra de dos maneras diferentes, =

saber: -_A;_,-"-------—-—--——_7..-—“-

“aee

. nos por un dedd retrafble que ée introduce en unas peffora—

ciones practicadas en el slma de las dos ruedas dentadas; -

-~ cuando tiene lugar la tisqueda del paso, el dedo
retraible es eclipsado y la unién angular se realiza enton~
ces por dos pifiones satélites solidarios en rotacidén el uno
del otro y que presentan unos nimeros de dientes diferentes,
los cuales pifiones estdn soportados por un 8rgano arrastra-
do en rotacién por el motor auxiliar de forma que engranen
con los dentados, a su vez con nimeros de dientes diferen-
teg, de las dos ruedas antes mencionadas y para arrastrar a
velocidad lenta a aquélle de estas {ltimas que es solidaria

del Arbol del mecanismo,s = - = = -~ - - - —- ———--

Se concibe que; mediante un cdlculo conveniente de
los ndmeros de dientes de las ruedas dentadas y de los pifio

nes satélites, se obtiene finalmente una desmultiplicacién
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muy importante entre el motor auxiliar y el Arbol del meca-
nismo cuando tiene lugar la bisqueda del paso, sin provocar
por tanto una multiplicacién inadmisible de la velocidad

del érgano giratorio agociado al motor auxiliar cuando tie-

ne lugar el funcionamiento normal del conjunto, - - - - -

El plano anexo, dado a titulo de.ejemplo;%permiti—

r4 comprender mejor la invencidén, las caracteristicas que

_presenta y las ventajas que es capaz de proporcionar. - - -

-

Pig. 1 es una seccién axial de un aparato de bis-

queda del paso realizado de acuerdo con la invenéiép} - -

Fig. 2 es una seccién transversal a escala reduci

da, segin el plano indicado en II-II en la Fig. 1¢ = = - =

Figs. 3 y 4 sonfgéquemas que ilustran los dos modos

de arrastre seleptivo del pecanismo o maquinilla, = = = - -

En la fig. 1 la referencia 1 designa el 4rbol de
entradalde unawmaquinilla clésica, el cual &Arbol constituye
el soporte parael extremo de un £rbol tubular 2 movido por
el telar asociado a la maquipiila precitada; a fin de sim-
plificar las explicaciones que siguen el 4rbol.1 serd deng
minado "el 4rbol de la maquinilla", mientras que el Arbol
tubular”2 serd calificado como "4fbol del telars = = - - -

- El Arbol 2 estd provisto, en el extremo, de una

rueda transversal 2a en la periferia de la cual esté previg
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%o un dentado 2b, siendo esta rueda 2z asimilable a una rue
da dentada solidaria en rotacién de este Arbol 2. Sobre el

érbol 1y antes de la rueda 2a estd enchavetado un érbol tu

‘bular 3 cuyo extremo se expansiona para formar una rueds

transversal 3a con periferia dentada 3b, estando las placas

o ruedas ‘dentadas 2a y 3g dispuestas lado a lado, = = = = =

Sobre el &4rbol tubular 3 precitado est4 montado lo
co un manguito 4' solidario a su vez de una place tr.nsver—
sal o plato 4z dispuesio -inmediatemente por delante de la

rueda 3a. Este i)_lato 4g Ileva dos dedos de embrague 5y 6

diametralmen’de: opuestos el uno- al otro y previstos ;'a. unas

distancias radisles 41 y d2 (fig. 2) ligeramente diferentes

la una de la otra, por la razén que se comprenderd mejor a

. continuacién. Cada uno de estos dedos 5 by 6 estd normelmen

te introducido en unas perforaciones correspondientes ey
2¢ (fig. 1) de las ruedas 3a y 22 que se hacen asi angular

mente solidarias la una de la oftra. -~ — = = = = - -

Se notari sin embargo que el dispositivo gsegin la
invencién comprende un mecanismo que permite la retirada de
los dedos 5 y 6 cuando se desea; este mecenismo comprende
una palanca de mando 7 que estd articulada en 8 sobre una
parte fija 9 del conjunto, y cuya base Ta, en forma de ho_i'_
quilla, se articula a su vez, en 10, sobre el manguito 4.
Se concibe que cuando la palanca 7 es basculade en el sen-
tido de la flecha F, el manguito 4 avanza contra el resorte

de retorno 11 que le estd asociado; el desplazamiento axial
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del plato 4a provoca la retirada de los dedos 5 y 6 fuera
de las perforaciones 2c de la rueda 2a, por lo que esta Ul

tima es solidarizada angularmente de la rueda opuesta 3a.~

Sobre la parte del 4rbol del telar 2 comprendida
entre la rueda dentada 23 y el rodamienf-o 12, asociﬁédo a ai
cho 4rbol, estd montada loca una polea 13 unida, por ejem-
plo por una correa dentada 14, a una pequefia poles -15 sopor
tada por el dArbol 16 de un motor auxiliar 17; esbte $itimo
estd convenientemente fijado al bastidor 18- del aparato,
por ejemplo con la syuda de tornillos 19. Sobre el circuito
de alimentacién de este motor 17 esf;é, ineert'ado un contac-
tor 20 soportado por la parte fija 9 del bastidor y cuyo 6r
gano mévil de accionamiento 20a esté mendado para el cierre

por un disco 21 solidario del manguito 4 antes mencionado.-

_ EL alma. de la polea. 13 est4 unida, por unas rios-
tras 22, a un anillo 23 que rodea el plato portadedos 4a,
determinando as{ una. especia de jaula pqrtasatélites. Este
anillo 23 y el alma preci.fada .de la polea 13 soportan un ti
rante 24 que constituye el éa’_e de rotacién para dos snillos
25, solidarizados angularmente el uno al otro por apriste
axial con la ayuda de las tuercas 24 asociadas a dicho ti-
rante 0 eje 24. So%re e;ates ariillosn 25, mantenidos en rota
cién en unos cojinetes apropiados, estén calados los pifio-
nes satélites 26 y 27 que engranan con los dentados perifé
ricos de las ruedas dentadas 2a y 3a que les estén enfren-

tadas; el pifién satélite 27 comprende un ndmero de dientes



5

10.

15.

20.

25.

-7 -

ligeramente inferior al del pifién 26, mientras que el denta
do 2b comprende un ndmero de diemtes inferior gl del denta-
do 3_1_)_. Se notard que el modo de montaje de los anillos 25 y
de los pifiones 26 y 27 permite el autoposicionamiento de eg
tos dltimos con réspecto a los dentados de las rut;é',p.sh 22 ¥

3a cuando tiene lugar la construccién delmparato. = = = = -

El funcionemiento”del conjunto anteriormente descri
to se desprende de las expiicaciones gque preceden y se com-

ﬁrende }E’écilmente. R i I I

~ o

o

En el curso del tiséje, las piezas estén en la po-

R sicién ilus‘hraéla"en las figjé. 1y 3'; los dedos de smbrague

5 y 6 estén introducidos en les perforaciones 2c de la rue-

da 2a que arras;bra por tanto en rotacién la rueda 3g, de tal

" manera que el &rbol del telar 2 asegura el accionamiento del

érbol del mecénismo 1. Desde luego el motor 17 no estd ali-
mentado gracias a que el contactor 20 estd en posicién abier
ta; a consecuencia de sus nimeros de dientes diferentes los
pifiones 26 y 27 no pueden girar sobre su eje 24, de tal ma-
nera ciue la polea 13 es arrastrada en rofacién a la misma
velocided que las ruedas 2a y 3z ¥y el plato 4a. No hay por
tanto ninguns multiplicacién de velocidad, = = = = = = = ~—

Para la bisqueda del paso, la palanca 7 es maniobra
da, lo que tiene por efecto,' por una parte, provocar la re-
tirada de los dedos 5 y 6 fuera de las perforaciones 2¢ ¥,

por otra parte, slimentar el motor 17 a través del contactor
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20 puesto en posicidn cerrada por el avance del manguito 4
y del disco 21. En el plano cinemdtico se encuenira entonces
el mecanismo en la posicién esquematizada en la fig. 4; el
frvol del telar 2 es inmovilizado angulamente,. y sllo de
manera automftica cuando tiene lugar el paro del félar, al
mismo tiempo que las dos ruedas dentadas 22 y 3a son diso
ciadas la una de la otra. La rotacién de la polea pdftasat_é.
lites 13 bajo el efecto del motor 17 tiene por resul tado
que los pifiones 26 y 27 engranen con los dentados 2b y 3b;
g consecuencia de los nimeros de dientes diferentes de los’
dentados y de los pifiones precitados y a consecuendia de la
inmovilizacifn angular de la rueda 2a, la rueda 3g % arrag

trade en rotacifn a velocidad lenta; - . .-

La palanca de maﬁiobra 7 es soltada desde el prin
cipio del cicio, estando‘" el contactor g__o cbﬁectqdo a un%re-_-
14 de alimentac}dn.,_ésdciéci? al mofor 17. En estas condicio-
nes los dedos 5y6 ‘son elésticamente aplicad'os."contra la
pared jla.teral de 1s med%, 3a por el plato 4a sometido a la
accién del resorte de retorno 11. A consecuencia de la di-
ferencia entre las distencias radiales 41y d2"(fig. 2), es
solamente cuando la rueda 3a ha efectuado un desplazamiento
angular de una vueltaqgie 1os dedos precitados pueden pene-
trar en las perforaciones 2¢ y asegurar entonces la solida—
rizacién de las ruedas 2a y 32y de los frboles 1y 2, sien

do entonces el motor 17 automiticamente puesto fuera de ac-

- mn @e e e ew wm em
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" Se notard que a la inversa de lo que pasa en los
mecanismos de dientes clésicos, la introduccién de los de-
dos 5 y 6 en las perforaciones 2¢ no da lugar a ningung
reaccién en el sentido radial; la solidarizacién hhghlar de
las dos ruedas 2a y 3a ‘estd asf agsegurada en excelentes con
dlclanes, sin riesgos de averia o de defecto de funcmonar
miento. El conjunto de las piezas que componen el aparato
segin la invencidén no neceéita, eﬁ su fabricacién, mds que
tolerancias basfénte ampliag, por 16 que el coste és poco
elavado. El volumen del” dlsp091t1vo es reducido y no presen

ta nmngﬁn problema préctlco. ------ B I P

La desmultiplicaciﬁn'obten{da durante la blsqueda

del paso depende evidentemente de varios factores. A fin de

~ fijar mejor las ideas se daré un ejemplo cifrado preciso,

destacédndose 'que no es en modo alguno limitativo: = = = - =

Velocidad de rotacidén del mobtor 17

1.170 vueltas/minuto

polea 15 = 20 dientes
polea 13 = 72 dientes
dentado 2 = 83 dientes
dentado 3b = 84 dientes
pifién satélite 26 = 12 dientes

= 11 dientes

pifién satélite 27

En estas condiciones se obtienen los valores si-

guientes para lags diferentes relaciones de reduceidn: - -
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Transmisién por correa dentada 14:

= 1

- 3,6

r1

t
S 13

Transmisién por satélites 25 y 26:

o - {12 % 84) - (11 x 83) 1
12 x 84 10,61

Reduceidn total R1 + R2:

1
3,6 10’61

]

&l

La desmultiplicacién finalmente obtenida es, en
consecuencis, considerable y asegurs por tanto un funciona-
miento particﬁiarmente segﬁro. Se notard ademis que este sis
tema de desmultlpllca016n es lrrever31ble, de la misma mane
ra que los mecanlsmos del %1po de rueda hueca y*- tornlllo
sin fin, lo que presenta ventajas congiderables cuando tie~

ne lugar el paro inopinad6 del, telar consecutivo a una ave-

rIa. - - - — ----------

Debe ademis entenderée que la descripcién que pre-
cede no ha sido dada més que a t{tulo de ejempio y que no
limita en modo alguno el campo de la invencién del cual no
se saldrfs reemplazando los detalles de ejecucidén deséritOs
por cuglesquiera otros equivalentes. Se concibe particular-

mente que el nimero de los dedos de embrague 5 y 6 puede
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ser cualquiera, de la misma manera que el de los irenes de

engranaje satélites 26=27, = = = = = = = ¢ = = @ = - - - -

A log efectos consiguientes se declaran de novedad
¥y propiedad para Espafia, sus territorios y plazas de sobe-

ranfa, las reivindicaciones que .siguen, = = = = = « = = = ~
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REIVINDICAGCIONES

1o~ Perfeccionamientos en los aparaitos para la
disqueda del paso en telares textiles, apafatos que. se ha-
1lan interpuestos entre una maquinilla u otro meééﬁ}émo de
tisaje y el telar correspondiente, del tipo que cémprende
un motor auxiliar asociado 2 unos medios para acoﬁlé& el 4r
bol de dicho motor al &rbol del mecanismo después de des-
acoplamiento de este Ultimo y del 4rbol del telar, caracte
rizados porgque el aparato comprende dos ruedas dentadas res
pectivamente solidarias del 4rbol del mecanismo y del &rbol
del telar, por lo menos un dedo de embrague introaucido en
unas perforaciones practicadas en las ruedas precitadas con
el fin dessegurar la solidarizacién angular de éstas, unos
medios para mander el desﬁiazamiento del dedo antes indica-~
do, un 6rgano;giratorio movido por el motof'auxiliar, y'por
1o menos un tren de dos plﬂones satélltes soportados por el
érgano glratorlo precitado y que presentan nﬁmeros de dlen-
Yes diferentes el uno con respecto al otro, los cuales pi-
fiones satélite; cooperan’con'los dehtados; a su vez realiza
dos con.nﬁmeros de dientes diferentes, de las dos ruedas
dentadas de manera que, desgués de inmovilizacién angular
de la rueds .solidaria del érbol del. telar, retirada del de
do de embrague y puesta en rotacidén del motor auxiliar y
del dérgeno giratorio portasatélites, dichos piﬁones asegu~
ren el arrastre en rotacién a velocidad lenta de la rueda
dentada solidaria del &rbol del mecanismo, y ello hasta que

dicho dedo de embrague ses de nuevo introducido en las per—
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foraciones Ge las ruedagS. = = = = = = = « = = = = - - -

2.~ Perfeccionamientos segtn la reivindicacién 1,
caracterizados porque al dedo de embrague estén asociados
unos medlos eléstlcos gue son comprimidos cuando %mene 1y~
gar el movimiento de ret:.rada. de dicho dedo de manera que
se opere autométicamente €l retorno de éste a la posicién

in"brOd.uCida.- . T e e -o-—---.t-

3o Perfeccionamientos gsegin la reivindicacién 2,

caracterlzadosuporque el dedo de embrague estd soportado

por un plaxo solldario de un mangulto montado sobre 2l érbol

© del mecanlsmo y asoclado, por una parte, a vna palanca pivo

tante de maniobra apr0p1ada para asegurar su desllzamiento

axial con el fin de la rebirsda del dedo y, por otra parte,-

" @ un resorte de retorno, el cual manguito lleva un digco

que constituye el tope deracéionamiento para un contactor
conectado gobre el circuito de alimentacién del motor auxi-

li&r. R e m R G A W e e e e e - e ew e e @ @ em we ER mm W s ea

4.~ Perfeccionamientos segin cualgquiera de las rei-

vindicaéiones 1 a 3, caracterizados porqué el Srgano girato

rio estd constituido por una polea unida a uns segunda polea

motriz montada sobre el 4rbol del motor auxiliar, = = = -« =

' 5.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las rei
vindicaciones 1 a 4, caracterizados porque el aparato compren

de varios dedos de embrague montados sobre su soporte g dig
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tancias radiagles diferentes de manera que no se reintroduz-
can en su perforacién mds que después de un desplazamiento

angular determinado de la rueda dentada solidaria del 4rbol

del mecanismo., = -~ = = = = " = @ - = - - - - - .

6.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las rei
vindicaciones 1 a 5, caracterizados porque cada tren de dos
pifiones satélites estd montado sobre un eje sostenido entre
el érgano giratorio y un anillo de soporte unido & dicho ér
gano por unas riostras, estando este montaje dispuesio de
meners que asegure el posicionamiento automético ée dichos
pifiones por apriete cuando tiene lugar lg comsirucecién del

- e Gm e em o e Gn Ee e s mw e

conjuntd., = = = = = = = = = =

Te—- Perfecclonamlentos segin las re1v1nd1caclones
1a6, previstas en comblnaclén, caracterlzados porque el
érbol del mecanismo esté dispuesto en el 1nter10r del 4rbol
del telar previsto en forma tubular, mientras que el érgano
giratorio esté montado loco sobre éste en oposicién al pla-
%o solidario del manguito, el cusl plato estd a su vez ro-
deado por el anillo que soporta con dicho Srgano el eje del

tren de pifiones satélites, = = = « = = = ~ =

8.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA LA
BUSQUEDA DEL PASO EN TELARES TEXTILESY. = = = = = = = = —

-

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
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Presente memoria que consta de quince hojas foliadas y meca '
nografiadas por una sola de sus caras y de dos léminas de

dibujos que la ilustran.

MADRID, 25 MAYO 1977
P.A.- M. CURELL SURNOL
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