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1108 drboles para prnpopciéngtﬁhna junta universel ge velocl
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La presente invencidn se refiere al ramo de
las juntes universales y mds particularmente ¢ juntas uni-

versales de velocidad constante.

Se sebe en la téenica anterior (por ejemplo,

i patente norteamericena 3.,125.870) hacer una junta universsl
;

5que tiene solamente trcs miembros de muiidn montados forman-~
’

miembros parclalmente es ferlcos montados a rotecidn y de mg

nera deslizsble en los mufiones.y recLbldOS en ranuras coope

} ’ooo- . y e - .

rantes en el arbol acclonado, extendiéndose los miembros de

mufidn y las renurss formendo un éngulo sgudo con respecto a

dad constante. Se- ha reconoc1do ern esre tipo de Jjunta uni-
versal gue los munones 0 arboleu que lleven mont-dos los
mlem“ros parc1almente esféricos estdn sometidos e deforuc
cidn bajo carga de par, ya dque los extrenos externos de lcs
mismos no estdn soportados y se aplica par a ellos solsmen-
te en el extremo interro en que estdn conectados sl drbol.
Por consiguiente, un objeto de la prescnte in
vencidn es proporcionar uns junta univer§al de va2locidsd
constante del tipo descrito, en la que no hay deformacidn
bajo cergas de par sustanciales, y, no otstante, se permite
una engularidad considersble entre los drboles accionador y
hceionado.

Un objeto edicional de ls presente invencidn
s proporcionsr una junta universal de velocidad constante
el tipo -descrito que incluye medios para soportar y aplicer
har & los axtrenos exterrnos o aléjados de los mufionss.,
La presente imvencidn logre los obj-tos ante

*iormente deseados en una Junta de velocidad constente Qel
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Eestinada a proporcionsr un accionaxiento de velocidad cons-

3622, Asi, la junta universal 10 properciona sieupre io que
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!tipo descrito proporcionando un miembro de transmisidn de
*par conectsdo a un drbol y al extremo alejedo de los miem-
! tros de munon, tenie ndo le Jjunta udlverual al menos tres my
Iﬁones que- se extienden Lormando un 4ngulo epudo con respec-
to al arbol y gue tienen mlembros parcialmente esféricos
deslizables y susceptibles de rodar montados en ellos para
gtransmisién de par. Rl mlembro de trensmisidn de per estd
agegufado a su éfbol y tiene en é1 dnimas pars rec1b1rA1ds
'extremos slejados de los miestros de mufidn de tal menera
gue se aplics par a los ciewbros de zufidn en smhos extremos
de los mismos para aumentar ls copscidad de par de la junts
univérsal y, el mismo tiempo, impedir la deformacidn de los
niembros de mufidn a eltas cargas de par.

En los dibujos que se acompsiian:

"

La Tigura 1 muestra une vista en perspectiva
de una Jjunta universsl del tipé-aescrito en esta memoria; y
Ls figura 2 muésira una vista en seccidn trang
versal parcial de léﬁjunta de lg figura 1, que ingorpora los
principios de la presénte invencidn. '

Haciendo referercia a las figurss 1 y-2, se

Llustra una junts universal 10 que es sutoportante y estd

bante entre un‘érbo; 12 ¥ un 4rbol 14. Como se describing
Con nayor detalle, la pfésenfe junté-uni;ersal coneéta entre
5{ psra accionamiento los srboles 12 y 14 de tsl msnera que,
snando son hechos girar‘con sus ejes formsndo cualquier dr-
gulo hasts el mdximo angulo dejunta perrisible, la velocicdgd
anpular de los dos drboles es siexpre exactiemente 1o risws,

. O 4 . .
independleptemente de le pocicion en un ciclo de rotacion de

4
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1de velocidad constante, se pretende que ‘sea valida ls ante-

.{a 8l drbol 14 y una porcién ensancheds conica 19 que se ex~
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se denomina accionemiento de “velocidad constsnte", a dis-
tineidn de los accionamientos proporcionsdos por juntas unj|
versales de "velocidad no constante" gue son de muchos ti-
pos y bien conocmdos en la tecnlca. Per tanto, cuando se ha

ce referepc1a a la prosente Junta universal 10 come Jjunts

rior definicidn. Ademgs, ha de hacerse observar que los ér-
boles 12 y 14 no se mencionan en esta memoria como érholeé
accmonadcr ¥y acc&onsdo eupe01f1camente, entendiéndose que
los drboles puedenVser alt»rnatlvamente drboles accionador
0. ac01onado cuando la Junta 10 egtd en funcionamiento, de-
pendiendo del sentldo de tranuxerenc1a de par.

Un mlembro 16 esﬁa.conectado al drbol 12, y
un miembro 17 estd conectado &l 4rbol 14. El miembro 16 tig
ne mont2dos en &1 una pluralidad de miembros de soporte c
nuficnes 20 que tienen un eje longitudinal central 21 que se
bxtiende formendo un éng ulo sgudo "a" con respecto a un eje
Longitudinel 24 del drbol 12. Los mufiones 20 tienen uns por-
ridn extrema interna 22 y uns porcidn extrema externa o sle-
jada 23, E1 miembro 17 tiene una pqrcién de cubo 18 conectsa-
tiende hacia el arbol accionador 12. En 1s porcidn 19 hay
previstas una plurslidad de renuras 28 que son-de forwe p2r-
¢ielmente cilindrica, correspondierde el rdnero de runures
28 con el de superf cies cilindrices 30 a cada lado de 1ss
mismas. Las ranuras 28 fienen un eje centrsl longitedinel 33
que ge extiende formando un gngulo agudoe "b" coen tespecto a

»

un eje central lougitudinal %4 del drbol 14.

Un miexbro de acoplamiento o miembro perclal-

3

aente esférice 40 estd previeto en cada uno de los muffores
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20, ilustrﬁndpse los mieztros 40.como teﬁiendo cojinetes de
agujés 42 en el centro de los wmismos que 1leven montados
los miembros de scoplemiento 40 en los mufionce 20. Los mien
bros de scoplamiento 40 estdn destinéﬁos a girsr con respeg'
to & los muilones 20 y puedcn deslizarse tembién con respec-
to & los nwuiiones 20 en vaiven hacia-srriba y hecis stajo »
1o largo del eje longitudinel 21. Los miembros de scople-
miento 40 tiénen uns superficie generaimente esférica 44 sg
bre ellos que tiene un radio sustoncialmente similar el »a-
dio de las superficies 30 de las renuras 28 pars proporcio-
nor entre ellas une accidn cooperente spropieda.

En une reslizecion preferida de 18 presenme‘
invencién, los éngulos ggudos "a" y "b" serien inualeQ para
obtener uns junta de velocldsd constante no orpitante, suto
portante, homocindtica con li%qrtad sxiel y pars permitir
mds de tres migﬁbqbs ée acdpla@iento, si ge deses. Cusndo

’ Lyt '.-. .
se trensmite par entre los arboles, el accionemiento serd

trensmitido por intefmedio de los wieabros esféricos 40 y

las renurss 23 desde el grbol 12 al drbol 14. In ls figura
2, los érboles 12 y 14 se muestran en glineacidn con sus
ejes 24 y 34 coincidentes. Sin embargo, cusndo teles ejes

se unsn formendo un sngulo como, por-ejemplo, el ilustrado

en 12 figura 1, cuando_gluénﬁol de tronsazisidn giras, el sc-

cionomiento serd tronsmitido sl 4rbol accionsdo por interme
dio de 105 miembros esféricos‘do ¥ las ranuras 28, acomodap
do los bolas la accidn universol rodando y deslizdndose so-
tre los mufiones 20. .

Aunque, como se ns deserito onterioraente,
los miexbros esféricos 40 tienen cojinetes de sgujas 42 en

su interior, resultaré evidente s los expertos rormales en
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la técnice que los miemtros esféricos 40 pueden, si se de-
sea, estar montados directamente en los mufiones 20 sin 1a
inclusién de cojinetes de cvalquier tipo. |

Estd previsto un mieutro de tra#smisién de
par 50 que'esté conectado gl dcbol 12 como, por ejémplo,
mediante estrias 52. El miembro de transmisién de por 50 e
generalmente de forma de copa con uns porcidn 54 que se &X

tiende en general radialmente’ que tiere sobre ells lss €8~

trias 52 y una- porc1on 56 que se extlende en genaral 'él

- mente. En la norc1on 56 que se extlende axmalmente este

a0

prevista une porc1on de soporte 58 que tiene en ella una -

pluralided de dnimss o o bertures 60. Pars cads uno de 10?

L ro. 4

ta Ge

id:]

tinsda o recibir al mismo. Cémo resultard .evidente, cusnrdo

se splice par al drbol 12, :por gjemplo, el psr serd aplicg
. ) b .
do a los miembros de mufion 20 tento o través del miewtro 16

al mlenbro lnterno 2? de loq mulones 20 como a través. del

mangulto de’ transmisi

én. de par 50 al extremo externo o alg

jedo 23 de los mufiones 20, ° . .

Con-la construccidn proporcionada por 1s prg|

sente invencidn, resultard evidente que el par se aplica a

los mufiones 2C en cualguier extremo de los mismos. Asf, los

mufiones 20 estdn spropisdemente -soportedos psrs impedir l1a

deformacidn de los mufiones bajo carga y se ie jora la capa-

cidad de par de la junta 10 splicendo par a los mufiones 20
en cuslquier extremo de los mismos.

Como se ilustra en la fipsura 2, puede estar
prevista unn ervuelta de caucho flexible 7O para cevrar
hernéticamente le junéa universal contrs la suciedsd u otro

: . ) - LI
contsminsntes en el funcionsmicnto, dobldndoce 12 envueltn

L7
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70 cusndo los arboles 12 y 14 se intersecan forasndo angulo

La envuelta 70 estd asegurada al manguito 50 medisnte un

fleje 72.

Como resultard evidente, pueden preverse
otras formes de conexidn entre el miembro de transmisidn de
par 50 y el drbol 12; por ejemplo la porcidn 54 podris es-
‘tar soldade. 8l 4rbol 12 pars proporcionar uns conexidn de
transmisidn robuste entre ellos. Como se indice tembién ea
la figura 2, los muiiones 20 comprenden vistagos o espizéa
montados en el miembro 16. Los miembros de mufidn 20 podrisn
estar asegurados gl miembro 16 medisnte soldadurs y/u otras
técnicas conocides. Como ee ilustra en le realizacidn pre-
ferids, los mufiones 20 son en nimero Ge cuaffq. Puede #r.-
porcionsrse también una'junta.gusceptiblé dé trabejar uti=
lizando sdlc tres muﬁones, si.se desea.

~

En 1a flgura 1,'se da ung vista en perspPCtl

.

va de la Junta unlverual 10 de 1la presente 1nvenc1on, en Ja

' ’ l

que 1@ envuelta 70 y*el mlembro de transmlslon de per 50 es
tén ellminados para ilustrar claranente la construcclon del
presente dlSpOulthO, ¥y ha de reconocerse que la figura 1
ilustra la reallzac1on de 1la figuras 2 .con el miembro 50 re-
tirado. ‘

De 1o,anterior'reéu1taré evidente que 18 pre
sente invencidn proporciona una Junta universal de me1001opd
corstante Unica en su género, en la que se utilizen tres o
néé miembros de muiidn o de espige que tienen un miembro a8~
rérico susceptible de rodar, deslizable, montsdo en ellos,
:n 1s que.se impide la deforaccidn de lss espipus o zufones
»roporcionando una conexidén de transmieidn de par en cual-

juler extremo de las espiges de modo que las espiges estdn

B
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apropisdsmente -soportades y ge impide gue cambien de dngu-

1o con respecto a su arbol.

REIVINDICACTONES o

s, .

Los puntos de iﬁvencién propis y nueva aue
se presentsn para que sean objeto de ests solicitud de Pa-
tente de Invencidn en Espafia, por VEZINIE afios, son los que
se recogen en las reivindicsciones siguientes:

12.- Peri'eccionamientos introducidos en una
junta universal para la trensmisidn de- un par entre dos &r-
boles, que comprende‘ud primer niembro écoplado a uno de di
chos drboles, un segundo miembro acoplado al otro de dichos
érboles, al menos tres soportes conectados a dicho primer
miemtro bajo un primer dngulo agudo con respecto s dicho dr
bol, teniendo dichos soportes un extremo slejado de dicho
primer miembro, un miembro de scoplamiento montado 8 rota-
cidn y de menera deslizsble en cada uno de dichps soportes,
teniendo dicho serundo mieirbro &) menos tres ranurns que se
3xtiehden fofmando un segundo Zugulo egudb con respecto a di
cho otro érbol, estando recibidos dichos miembros de scepla

tiento dentro de dichas ranuras, cocn lo que puade trensmitirp

S
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se par entre dichos arboles, cuende dichos érboles se inter

/
Haja nom. 17067

secan formando éngulo, carscterizados porgue 12 junts com—
prende un aiemtro de trénsmisién de par que se extiende en’
tre dicho primer drbol y el extremo alejedo de @ichos sopop
tes para trensmitir par a dicho extremo alejado.

22,. Perfeccionamientos segin la reivindica
¢idn 12 coracterizados porgue los soportes comprendeh nu-~
flones y porqgue los miembros de acoplaemiento comprenden i
bros esféricqs que tlenen una superficie externa genefélﬁeg
te esférics en contacto con ranuras en dicho segundo miém-
bro. . '

32,~ Perfeccionawvientos segin la,reivindics;

. a 8 . . '
cidn 1= o 2%, ceracterizados porque el miembro de trancmi-

sidn de per comprende un miembro de forma de cops fijado gl
primer wmiembro y que tiene en &1 aberturas para recibir 10s

extremos de 105‘°obortes.

49 - Perfe001onamlcntos segun la r91V1nﬂlca—

cidn 15, caractermzados porque 1os angulos sgudos prlnero y

>

segundo son 1guales.

5~.- Perxecexonamlentos sepun la relv1nalca—
cidn 3§, carscterizados porgue el miemtro de transmisidn de
par tiene enVé; aberturas para recibir el extremo alejado

de dichos muflones. .. ‘
62~ "Pu 'ECCIQNABIENTOJ INTRODUCIDOS =N UXA
JUNTA UNIVZRSAL PARA LA TRAL “”IQION DE UK PAR ENTRE DOS AR-
BCLES" . |
Tal y comd se he descrito en 1a Heiorie que
antecede; representedo en loe ditujos que se acorpslian ¥ 1

ra los fines que se han especiflcado.
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Zsta Kemoria consta de diez hojss escrites
a maduina por una sola cara.
Kedrid, 28 JM75377
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