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El invento se refiere a un dispositivo para mandar --
automdticamente una limitacidn de la velocidad de un vehi-
culo, especialmente automéuil,~que circula sobre un tramo
de via de Velocidad'limitddg, a partii de informaciones w--
que proceden del exterior del vehfculo, dispositive del ti
po de aquellos que comprenden:

- medios de andlisis y de descifrado de las informa--
ciones aprdpiadas para hacer corresponder un valar determi
nado de la velocidad limite con las informaciones recibi--
das}

- medios de mando de la velocidad del yehiculo censia
bles al valor de la velocidad para mantener, en el tramo -
de via concernida, la velocidad del veh{culao a un valur -~
igual al de la velocidad limitc. )

El invento tiene por finalidad, sobre todo, proporcio
nar un dispositivo que responda mejor que hasta ahora a -
las diversas exigencias de la prdctica y que permits mandar
une limitacidn de velocidad automdtica e independiente de
la voluntad del conductor. fds particularmente, el invento
tiene por finalidad proporcionar un dispositivo de una rea
lizacién sencilla, que permite establecer la velocidad 1i-
mite del vehfculo, con una precisidn préicticamente indepen
diente de la precisidn de las informaciones que mandan es-
ta velocidad 1imite. Es deseable que el dispositivo puada
funcionar a partir de informaciones que, a la vez gue no -

rd

neccsitan para su emisidn una infraestructura complicada,
sean complctas para indicar tantas velocidades 1imites co~-
mo se desee.

s . sl s Ly
Seqgdn £l invento, un dispositivo paras mandar automati

camente una limitacidn de la velocidad de un vehfculo, a ~
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partir de informaciones que proceden del exterior del vehi
culo y del tipo definido anteriormente; estd caracterizado
por el hecho de que los medios de andlisis y de descifrado
comprenden, en combinacidn:

- medios de codificacidn de las informaciones que pro

ceden del exterior;

- medios do programa apraopiados para hacer correspon-

der a cada velocidad lfmite una tensidn eléctrica asociada

a esta velocidad; 7

- y medios de unidn eldctrica entre loé'medios derﬁqg
grama y los medios de mando de la velocidad, siendo eslos
medios de unifn cléctrica sensibles a la codificacidn de -
la velocidad limite y apropiados para seleccionar, cn los

medios dec programa, la tensidn eléctrica correspondicnte a

la velocidad codificada, de tal modo que los medios de man

do de la velocidad actden seoln esta tensidn eldctrica y -
limiten la velocidad del vehfculo a la velocidad correspon
disnte.

Los medios de programa estdn constitufdos ventajosa--
mente por puentes divisorcs de tensidn, siendo el ndmero -
de estos puentes divisores por lo menos igual al nimero de
velocidades limites, comprendiendo cada puente divisor un
punto intermedio entre una fuente de tensidn constante y =
la masa.

Seglin un primer modo de realizacidn, los medios de cg
dificacién pueden comprender una sucesidn de bdsculas bieg
tables, teniendo la primera bdscula una entrada a la cual
llegan los impulsos, de prefufencia puestos en forma, que
corresponden a las informaciones sxtoriores, estando unida

la salida de cada una de estas bdsculas a una linea de cow-
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dificacidn. _ 7

Los medios de unidn eldctrica sensibles a la codifica
cidn de la velocidad linite coﬁprenden, entonces, por una
parte, diodos conectados de tal manera, que seleccionan la
mayor de las tensiones gque aparecen en los puntos interme-
dios de los puentes diﬁisorcs ys por otra parte, diodos cg
nectados entre los puntos intermedios y las lineas de codi
ficacidn, de tal manera que la tensidn en el punto intermg
dio de un puente divisor no es sistemdticamente suspendida
mds que si esta tensidn es superior a la que corresponde -
a la velocidad limite que aparcce en las lineas de codi?i—
cacidn.

fMledios de memoria, especialmente formados por un con-
densador, son apropiados para conservar, en forma de ton-—-
sién eléctrica, el valor de la vclocidad limite para el ~-
tramo de via concernido, estando estos medios de memoria -
conectados entre los medics de unidn elfctrica y los medios
de mando, 7 ' '

Segin ciro modo de realizacidn:

~ los medios de codificacidn de las informaciones que
proceden del exterior comprenden un registro de desplaza--
miento que tiene n salidas; N

~ los medios de programa comprenden n + 1 puentes di-
visores de tensidn que incluyen, cada uno, un punto inter-
medic entre una fuente de tensidn constante y la masa, es-
tando unido cada punto intermedio a una linea comin por un
diodo, estando conectados los n + 1 diodos asociados a dos
purtos intermedios, de tal manera que hacen aparecer en la
linea comdn la mayor de las tensiones que éparecen en los

puntos intermedios;
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-~ los medios de unidn eléctrica estdn conectados en-
tre, por una parte, los n puntes intermedios cuya tensidn
es normalmente superior a la del pﬁnto intermedio que tig
ne la tensidn mds baja y, por otra'parte, las n salidas -
del registro de desplazamiente, siendo estos medios de -~
unidn eléctrica sensibles a los estados ldgicos de las sa
lidas del registro de desplazamiento y siendo tales que,
para un estado ldgico determinado en una salida del regis
tro de desplazamiento, la tensidn eléctrica en el punto -
intermedio asociado a csta salida sea anulada, mientras -
que para el otro estado ldgico en la salida del registro
de desplazamicnto, la tensién eléctrica en el punto inter
medio es mantenidaj

- y los medios de mando de la velocidad del vehfculo
son scnsibles al valor de la tensidn eldéctrica que apare-
ce en dicha lfnea comdin unida a los puntos intermedios -~

por los diodos.

« &

Siempre scgdn este segundo modo de realizacidn, 1o

&1

3.4

medios de unidn eléctrica conectados entre las salidas =
del registro de desplazamiento y los puntos intermedios -
de los puentes divisores de tensidn estdn dispuestos para
ser conductores, y suspender la tensidn en el punto inter
medio, cuando el estado ldgico a la salida del registro -
es un estado alto correspondiente a la presenciaz de una -
tensidn, en tanto que para el otro estado ldpico, o esta-
do bajo, los medios de unidn eléctrieca estdn bloqueados -
y la tensidn eldctrica en el punto intermedio es manteni-
da.

Estos medios de unidn eléctrica pueden comprender, -

v

para cada salicda del registro de desplazamiento, un transis

-
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tor, especialmente'del tipo NPH, conectado de una manera
apropiada, explicitada a continuacidn.-

El registro de desplazamiento dasembeﬁa, ademﬁs,rla
misidn de una memoriz, puesto gue conserva, en su salida,
los estados ldgicos. -

Este scoundo modo de realizacidn del dispositivo de
mando ‘estd mds particularmente destinado a funcionar con
informaciones exteriores enviadas por radio-balizas bien
en forma de almenas periddicas de duracidn variable, bien
en forma de un ndmero determinado de impulsos emitidos ==
cfclicamente; el dispositivo estd dispuesto entonces de =
manera que cstablece la velocidad lfimite utilizando un --
grupc completo de informaciones recibidas por el vehiculo,
viniendo cste grupo a continuacidn del primer grupo de in
formacicnes recibidas por el vehiculo en el momegnto de su
entrada en el campo de emisidn de las informaciones; el -
orupo completo de informaciones utilizadas para establee--
cer la velocidad limite estd constitufdo especialmente ~-
por el secgundo grﬁpo de informaciones recibidas por el ve
hiculo, siendo suspendidas las informaciones recibidas ~-
después de este orupo completo,

Para esto, el diépositivo de mando puede comprender
un primer circuito monoestable nuevanmente accionable, com
binado con un segundo monoestable, como se exXplica con ==
mds detallec después,

Siempre en este scgundo modo de realizacidn, se pue-
den prever medios do codificacidn més particularmente - -
apropiados al tipo de informaciones-oxteriores, sggﬁn es~
tén contenidas en una almena emitida ciclicamente, o en =~

la frecuencia de un tren de impulsos, o en un ndmero de -
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impulsos emitidos ciclicamente. Los detalles sobre esfos -
medios de codificacidn scrdn explicitados después.

El invonto consiste, dejando. aparte las disposiclo--
nes expuestas mds arriba, en otras ciertas disposibiones -
de las que se tratard mds explicitanmente después, a propd-
sito de los modos de realizacidn descritos con referencia

a los dibujos znejos, pero que no son en modo alguno limita
tivos.

La figura 1 de estos dibujos es un esquema sindptico
del conjunto de un dispositivo conforme a un primer modo -
de realizacidn del invento.

La figura 2 muestra un ejemplo de recalizacidn de los
medios de mando de la velocidad del vehicule.

La figura 3 es un csguema que representa las conexio-
nes de las bdsculas biestables de los medios de codificam-
cidn.

La figura 4 representa los impulsos puestos en forma,
obtenidos a partir de las informacioncs que proceden del =~
exterior, y las sefiales obitenidas a la salida de cacda bds-
cula biesteble de la figura 3.

La figura 5 es una tabla gue representa la codifica-~
cidn de las velocidades,

La figura 6 es un diagrma de los tiempos relativo:

-~ a los impulsos de mando, mostrados en la linca supg
~ a la almena de basculacidn del circuito monoesta--
- a la apertura de la pucsta mandada por el monocsta-

.~ a la puesta a cero del circuito de rocuento.
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La figura 7 es un esguema.del circuito de pragrama de
velocidad, _ | » '

La figura 8 es una tabla general que recuerda la codi
ficacién de las diferentes velocidades, en la parte- izquiex|
da, y que indica,. en la parte derecha, el estado de los ~-
puntos intermedios de los puentes divisores,

La figura 9 de esfos dibujos es un eéquema sindptico
simplificado de un secundo modo de.realizacién del disposi
tivo para mandar automAticamente una alimentacidn de velo-
cidad a partir de informaciones gue proceden del exterior.

La figura 10 es un esquema de una parte de los circui
tos de un dispositivo segin la fiéura o,

La figura 11 es una tabla que explica la codificazidn
dec las velocidades limites.,

La figura 12 es un esguema sindptico de un dispositi-
vo, segdn las figuras 9 vy 10, destinado a funcionar con in
formaciones contenidaé en la duracidn de una almena.

La figura 13 jlustra la codificacidn de las informae-
ciones con el dispositivo de la figura 12,

La figura 14 es una tabla que resume la codificacidn
obtenida segdn la figura 13,

La figura 15 muestra las sefiales en diferentes puntos
de los circuitos del dispositivo de la figura 17,

La figura 16 es un esquema sindptico de un dispositi-
vo segln las figuras 9 y 10, -dispuesto para funcionar con
una informacidn contenida en la frecuencia de un tren de -
impulsos. ‘ .

La figura 17 ilustra la codificacidn de las velocida-
des con el dispositivo de la figura 1l6.

"La figura 18 es una tabla que resume la codificacidn
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cbtenida con la figura 17, idéntica a la tabla de la figu-
ra l4,
La figura 19 es un esquena sinéptico de un- dispositi-

vo segln las figuras 9 y 10 dispuesto- para funcionar con =

ciclicamente.
La figura 20 représenté las sefiales en diferentes pun
tos del circuito de la figura 19,
La figura 21, finalmente, es una tabla que ilustra 1la
codificacidn de las velocidades, idéntica a la de las figu
ras 14 y 18, obtenida con el dispositivo de la Figura 19.
Haciendo referencia a la figura 1, se puede ver el es
quema general de un dispositive para mandar automdticamen—
te una limitacidn de la velocidad de un vehfculo automduvil
que circula sabre un tramo de Via o de carretera de veleci
dad limitada, a partir de informaciones que proceden del -
exterior, ' |
Las informaciones proceden dec un emisor, situado en -
el exterior del vehiculo automdvil, Este emisor puede es-
tar constituido por radio-balizas colocadas en lugar fijo,
o por bandas metdlicas o magnéticas qué forman parte de -
la carretera o por cueslquier otro medio emisor equivalen-
te. Las informaciones son recibidas en Torma de‘impulsos.
Un detector o receptor 2, apropiado para captar las
informaciones que proceden del emisor 1, estd montado a -
bordo del vehfculo. Las informaciones captadas por el de-
tector 2 son enviadas luege a un circuito de puesta en -
forma 3, cldsico, gue permite obtener impulsos i que tie-
nen una forma bien determinada, por ejemplo la forma rec-

tangular representada en la primera 1fnea de la figura 4.
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Los impulsos, asi puestos en forma, son enviados a -
la entrada E del dispositivo del invento para el mande ~
automdtico de la limitacidn de velocidad del vehicule,

Este dispdsitivo comprende: 7

- medios de anglisis y de descifrado A de les impul-
505, apropiados paré hacer corresponder a un ndmero deter
minado de impulsos, un valor determinado de la velocidad
limite, de tal modo que a cada valor de la velocidad limi
te esté asociade un ndmeroc diferente de impulsos;

- medios de memoria M apropiados para conservar el -
valor de la velocidad limite para el tramo de carretera -
concernido; ' :

~ ¥ medios de mando C de la velocidad dcl.VEh£CHId;
sensibles al valor de la velocidad limite puesta cn neao-
ria,

I =

Los medios de andlisis y de descifrado de dos impul-
sos estdn constituidos ventajosanmente por medios converti
dores del ndmero de impulsos en una tensidn eléctrica jue
representa la velocidad limite, dependiendo el valow de -
esta tensidn eléctrica del ndmero de impulsos. Los medios
de memoria M comprenden entonces un condensador 4 (figura
7) apropiadc para conservar el valor de esta tensidn elég
trica. . ' '

Los medios de andlisis y de descifrado A comprendent

~ medios 5 de recuento del ndmero de impulsos y de -
codificacidn de la velocidad limite correspondiente al nd
mero de impulsos contados; '

~ - medios de programa 6 apropiados para hacer aparg--
cer, para cada velocidad lfmite, una tensién eléctrica -~

asociada a esta velocidads
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- medios de unidn eléctrica L (figura 7) sensibles a
la codificacién de la velocidad lfmite; entre los medios
de programa 6 y una entrada de los medios de memoria.

Los medios de mando C comprondén medios comparadores
7, una de cuyas entradas estd unida a la memoria 4,

‘Los medios de unidn eléctrica L comprenden una puerta
8 (figura 1) cuya apertura es mandada deospués de la apari- -
cidn del primer impulso i. E1 intervale de tiempo AT (fi
gura 6) entre la aparicidn del primer impulso y la 5pu;tu—
ra de la puerta 8 es suficientemente large para resultar -
siempre superior al tiempo de recusnto mds largo del ndme-
ro mixime de impulsos.

£l mando de la gpertura de la puerta B estd ascgurado
por un circuito monoestable o "ecircuito de almenas" 9, cu-
ya entrada estd unida a la salida del circuito de puestn -
en forma 3, como es visible en la figura 1, La salida del
monoestable 9 estd unida 2l mando de apertura de la puerta
8, Este monoestable 9 genera una almena 10 (figura 10). Co
mo es visible en esta figura 6, la basculacidn del monces-
table 9 es mandada por el frente de subida del primef im-—
pulso i, procedente del emisor exterior; el retorno del mo
noestable a su estado de reposo se efectda despuds del in-
tervaleo de tiempo [}t‘, que es una caracteristica del monoe&
table.

El retorno del monoestable a su estado de reposo manda
la apertura de la puerta 8, como se representa en la terce
ra lfnea de la figura 6 por la sefal 11,

Esta puerta B estd constitufda por un circuite monoeg
table que vuelve al estado inicial, correspondiente al cig

rre de la puerta, al cabo de un tiempo determinadeo después
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de la apertura de la puerta..
‘ Como es visible en la figura ly una salida de la pusr
ta 8 estd unida al circuito 5a de puesta a cero de los me-
dios de recuento y de codificacidn 5, de tal manera que el
cierre de la puerta 8 manda la puesta a cero de los medios
Se

Se ve inmediatamente, segdn la figura 1, que los im~--
pulsos puestos en forma por el circuito 3 atacan la entra-
da de los medios o circuitos de recuento y de codificacidn
5., Este circuito de recuento y de codificacidn estd conec-
tado a lz entrada de los medios o circuitos de progréma'de
velocidad 6. La salida de estos medios de programa de velp
cidad 6 estd unida, por medio de la puerta 8, a la memoria
4, Esta memoria cstd unida a una de las entradas del conmpa
rador 7. - 7

Otra entrada de este comparador 7 recibe, procedenﬁe
de un circuito 12, uﬁa sefial que representa la velocidbd -
efectiva del vehfculo. El circuito 12 estd dispuesto para
poner en forma una sefial de velocidad procedente de un cap
tador cldsico de velocidad, por ejemplo un captador elecce-
tromagnética. 7

Una salida del circuito de recuento-codificacidn & es

t4 unida, por medio de una puerta 13 (figura 1) a un dispg

sitivo 14 permite al conductor leer directamente la veloci
dad lf{mite para el tramo de carretera considerado. La exXpa
sicién en el dispositivo 14 es facilitada debido a que el

ndmero, a la salida del circuito de recuento~codificacidn

5, estd codificado en binario.

La salida del circuito de almena 9 estd unida a up ~-
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tura &s mandada igualmente por el final de la almena 10 -
producida por el circuito 9; La puerta 13 estd constituf-
da igualmente por un circuito monogstable y se vuelve a -
cerrar un tiempo determinado despuds de su apertura., E1l =
cierre de la pucrta 13 se efectda antes o, a mds tardar,
al mismo tiempo que la de la puerta 83 en efccto, la pues
ta a cero de los medios de recuento 5 por el cierre de la
puerta 8 no debe influir en el dispositivo de exposicidn
14, | | : o

La salida del circuito de puesta en forma 3 estd uni
da a una entrada del circuito de puesta a cero lda del --
dispositivo de expoéicién 14, de tal modo que la aparicidn
del primer impulso, a la salida del circuito 3, manda Ya
puesta a cero del dispositivo de exposicidn 1l4.

Una unidn eléctrica, provista de un contacto manual
15, normalmente abierto, estd prevista entre una salida -
del circuito de velocidad 12 y, por una parte, una entra-
da de la memoria 4 y, por otra parte, una entrada del ciz
cuito de puesta a cero l4a. Presionando sobre el contacto
14, con objeto de cerrar la unidn eléctrica, se introduce
en la memoria 4 una tensidn eléctrica correépondienta a -
la sefial de velecidad producida por el circuito 12, cuya
sefial de velocidad corresponde a la velocidad instantdnea
del vehiculo en el momento en gue se presiona el contacto
15, Sinultdneamente, sc manda la puesta a cero del disposj
tivo de exposicién 14, enviando una sefial a la entrada dcl
circuito l4a.

El conductor puede asi poner en memoria.unz velocidad

que ha elegido, especialmente cuando circula sobre una ca=-
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~autemdvil, de tal modo que el circuito 5a manda la puasta

‘'un circuito de condicidn inicial 17, cuya salida estd uni-
da, por medio de un diodo 18, a la entrada de la memoria -

" &, El circuito 17 es apropiado para proporcienar en su sa-

‘pues, por los impulsos representados en la lf{nea superior

]

1
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rretera de velociqad limitada, no equipada con cmisor 1.

Estd prevista una linea 16, unida a una entrada del

circuito de puesta a cero 5a de los medios de recuento 5,
4

Esta linea 16 es apropiada para recibir una seffal en el -

momento de la puesta del contacto eléctrica del vehiculo

a.cero de los medios de recuento S,

Esta 1fnea 16 estd unida igualmente a la entrada de -

lida una tensidn corrcspondiente, por cjemplo, a la veloci
dad mdxima del vehfculs, de tal modo que cuando el contac-
to es puesto en el vehiculo, esta velocidad mdxima sc LN
troduzea en la memoria 4 para facilitar el arranque del,~~
vehicule, E1 dnodo del diodo 18 estd unido a la salida del
circuito 17, mientras que el cdtodo estd unido a la entra-
da de la memoria M. . 7 -

Los medios de recuento-codificacidn 5 comprehden una

B, «se COMD S8 = «

sucesidn de bdsculas biestables By» B, B,

muestra en la figura 3, .

La entrada 19 de la primera bfscula B, estd unida a -

la salida del circuito de puesta en forma y ss atacada, =-

de la figura 4, que corresponden a las informaciones exte-
riores, La salida 20 de By estd unida en paralelo a una -~

primera linea de codificacidn h a la entrada 21 de la -

17
segunda bdscula B, :
La salida 22 de la segunda bdscula B, estd unida en

paralelo a una segunda linea de codificacidn h, vy a la en

2
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trada 23 de la tercera biscula B,

Esta conexidn sc puede repetir tanfas veces bcmo sea
necesario para obtener un ndmero de lfneas de cedificacidn
suficientes para el conjunto de las informaciones a propor
En ol caso presente, sdlo son utilizadas tres bdscu--
las biestables. La tercera bdscula biestablo Bg tiene su -
salida 24 unida solamentec a la tercera 1fnca de codifica=e
cidn hoe

Las bdsculas B,s B,s B, comprenden entradas 25, 26
27 para la pussta a cero, unidas todas en paralelo a una -
linea contin 28 apropiada pafa recibir una secfial de puesta
a cerc del conjunto de las bisculas.

La figura 4 muestra esquemdticamente la codificacicn
obtenida en las lineas hys hy, ¥y hgy en funcidn del tiempo
X llevado a las abscisas,

La 1inea superior .de la figura 4 representan un 3G ip
pulsos procedentecs del exterior. '

Las bdsculas B,y B,y By estdn dispuestas para bascu--
lar solamente cuando la sefial en su entrada corresponde a
un frente de subida, '

La salida de las bdsculas Bl’ 82 y BB pasa del estado

0 al estado 1 con el frente de subida del priher impulso -

i

La salida dec la béscula~Bl vuclve al estado 0 con el
frente do subida del segundo impulso j. '

La salida de la bscula B, no volverd al estado 0 nds
que con el frente de subida del segundo impulso a la sali-

da de la bdscula 811

La salida de la bdscula B, no volverd al estado 0 mds
o
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que con el frente de subida del segundo impulso en la salil

‘da de la bdscula B

La_tabla de lZ figura 5 resume la codificacidn obteni
da en las lineas hl’ h2, h3 para un nimero de impulscs i -
que va de 1 a 6.

Cuando un solo impulso i estd presente, la salida de
las bdsculas Bys B,y By y las 1fneas de codificeeidn hys
h2 y h3 estdn en el estado 1.

Para dos impulsos, la linea h. estd en el estado cero,

1
mientras que las lfnecas h, ¥ hg estdn en el estado 1.

La prosccucidn de la lectura de la tabla de la figura
5 es evidente,

A las diferentes codificaciones asi realizadas en -~
las lincas hl, h2 y h3, se hacen correéponder velocidudes
limites determinadas. Por ejemplo, como se indica er la. ~-
columna de la derscha de la tabla de la figura 5, a la co-
dificacidn 11l se hace corresponder la velocidad 130 km/hg
raj a la codificacidn 011, se hace corresponder la veloci~
dad 110 km/hora, y as{ sucesivamente, ' .

Refiriéndose a la figura 7, se puede ver que 10s Figw~
dios de programa & comprenden puentes divisores de ténéﬁén
Py Pz, Pas Pus Poy Ppo EL nimero de estos pusntes diviso- |
res es al menos igual al ninero de ve1001dadeu~llmwto. En
el caso presente, como se indica en la figura 5, estdn p;g
vistas seis velocidades limite, de tal modo que al menos -~
seis puentes divisores P1 a P6 estdn previstos,

Estos puentes estdn conectados en paralelo entre una
1fnea de alimentacidn 29 unida al borne positivo de una -=
fuente de tensidn continua, y la masa.

Cada puente comprende dos resistencias conectadas cn -
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serie entre la lfnea 29 y la masa, y un punto intcrmedio,
Eara el puente Pl, las resistencias Han sido designae
das por Rl’ y R'l y el puﬁto intermedio ha sido. designado
por my. '
Para los puentes P2 vee PG’ las resistencias y los -
pdntos intermedios han sido designados con las mimas letras

que para P. scguidas de la referencia numérica 2 «.. a 6.,

1
Un condensador Cl, Cz oo Cpy cuya misidn se explica-

rd més adelante, estd conectado entre cada punto interme—-
dio correspondiente al indice del condensador y la masa.

_ Cada punto intermedio my ... m, estd unide a una linca
comin 30 por mediec de un diodo D D D

D

130’ DllD’ g0* DBD’ 60°

45°
Los indices 130 ..., a 45 de los diodos D corresponuen

a los valores numéricos de las difcrentes velocidades=1Zmji
te retenidas en el ejemplo de realizacidn elegido e indica
das en la columna derccha de la tabla de la figura 5.

Se ve as{ que los puentes Pl a P6 estdn asociados a -
las diferentes velocidades limite clasificadas en orden de
crecientel -

Las tensiones eléctricas norﬁalmente obtenidas en los

puntos My see Me s cuando estos puntos no estdn unidos direc

1
tamente a la masa, tiencn valores numéricos decrecierfics =~

’ .
que corresponden a las velocidades limite decreciente 130
km/h ves 45 kn/h.

El 4nodo de cada diodo D ;117045 estd unido al pun

. 130
to intermedio m;, mientras que el cdtodo estd unido a la =
1fnea 30, Esta linea 30 estd unida a una placa del conden-
sador 4, La otra placa del condensador 4 estd unida a la -

masas.
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La linea 30 estd unida igualmente al colector 31 de -

un transistor 32 del tipo HPN. El emisor 33 del transistor

: 4 s 4 . ' . . s
estd unido a la masa por medioc de una resistencia de ajus-
!

te R,. La salida de la puerta 8 (figurasl y 7) estd unida
a la base 32b del .transistor 32, estando unida esta base,
a su vez, a la sntrada del circuito de puesta a cero 5a -
(fFigura 1). 7 .

Los medios de unidn eléctrica L entre cada punto in--
termedio my ... mg y las 1{neas de codificacidn hl; h,s By
(figura 7) comprenden diodos Dy wse 2 DlD conectados de -
tal manera que la tensidn en el punto intermedio de un - =
puente divisor estd disponible en la linea 30 cuando la cg
dificacidn que aparece en las lineas hi, h2 y h3 correspon
de a la velocidad limite asociada al puente divisor.

El estado 1 de una linea de codificacidn hl’ h,,. h,

23
corresponde a la prosencia de la tensidn positiva en la --
1fnea de codificacidn, mientras que el estado O correspon-
de a la puesta a 'la masa de esta linea de codificacidn.

Los 4nodos de los diodos Dy ¢se Dy estdn unidos; reg

g
pectivamente, a los puntos intermedios my e Mg mientras
que los cdtodos estdn-unidos a las lineas de codificacidn,
En estas condiciones, cuando una linea de codifica=~
cidn expone o indica el estado 0, el punto intermedio % -

in m

l V... 6
estard pricticamente a una tensidn nula,

unido a esta lfnea de codificacidn por un dicdo,

Los diodos Dl a DlU estdn ventajoéamente conectados -~
de tal manera que la tensidn en el punto intermedio my oee
ﬁs, de un puente divisor, no estd sistemdticamente suspcﬁ—»
dido mds que si esta tensidn es superior a la que corres--

ponde a la velocidad limite que aparece en la linea de co-
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dificacidn.
Dicho de otro modo, si las lfneas de codificacidn hys
h,s h, indican la velocidad limite 90 km/h por .la codifi-

cacidn 101 (véase figura 5), la tensidn en los puntos in=

‘termedios my, m2 de los puentss divisores asociados a las

velocidades 130 km/hora y 110 km/hora gque dan normalmente
una tensidn superior a la del punto intermedio M asocia=-
da a la velocidad 20 km/hora, debe ser suspendida.

Las tonsiones en los puntos Mye Mg pueden no ser sus

pendidas. En efccto, siendo la tensidn normal en el punto

Moy superior a las tensiones de los puntos Mo Mes los dip
dos D D., tendrdn su 4dnodo sometido a una tensidn infg

B80* "60 _

rior a la que aparece en su cdtodo y desempefiardn la mi--
sidn de barrera, de tal manera gque la menor tensidn de ~--
los puntos My m5 no tendré.influencia inconvenients.

El punto m,. se cncuentra a una tensidn nula,

Tal conexign se traduce en el hecho de que en la pat
te derecha (pUntosintcrmediés) de la tabla de la figura 8
las casillas situadas por encima de la diagonal 1 ... 1,
pueden contener estados 1 y estados 0, lo que permite $ig
plificar y reducir el nimero do diodos D, a D, . o

Los diodos Dl’ DZ’ 03 estdn conectados en paraleia. -
entre el punto intermedio m, y las tres l{neas de codifi-
cacidn hl’ ho» he

Los diodos D, y Dg estdn conectados en paraleloc entre

4
el punto intermedio my Y las lineas de codificacidn h2, -

h,e
7 :
Los diodos De, D7 estdn conectados en paralelo entre -

el punto intermedio m, y las 1fneas hy v hz';
El diodo DS estd concctado entre el punto intcrmedio
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3.

El diudorD9 estd conectado entre &l punto m la 1f

5 Y
nea hl.. 7 ) 7
Finalmente, el dicdo Dyge estd conectade entre el =-
punto intermedio m. y la linea b '

Los-difcrsn#es divisores Pl oo PG proporcionan una
tensidn superior a la que represcnta la velocidad limite
asociada, de modo que cuando el transistor 32 es hecho con
ductor, el valor final de la tecnsidn es ajustado por la a-
portacién de la resistencia R7 que se encuentra en paralelo
en el puente divisor, _ '

La tabla de la figura 8 resume la codificacidn de las
velocidades limite, a partir de un ndmero de impulsos, y -
la descodificacidn de estas velocidades por los medios de
programa 6. - - e

' La primera columna de la tabla de la figura 8 indica
el nﬁmerq de impulsos prdporcionados por el exterior, La -
segunda columna_indica las velocidades 1imite (arbitrarias)
gue corresponden a cada ndmero de impulsos, expresadas en
kildmetros/hora; las columnas Bys B,y By, indican, réshgc—
tivamente, el estado de la salida de cada bdscula Bl; 82,
BS; el estado 1 corresponde a la presencia de la tensidn -
positiué, y el estado 0 corresponde a la puesta a la.masa.

Las columnas My ees M indican la presencia de una ==
tensidn en un punto intermedio My ees Mgy cuando la casi--
lla correspondiente comprende la cifra l; cuando la casi--
lla comprende la cifra 0, esto significa que la tensidn en
el punto intermedio my estd suspendida por puesta a la ma-
sa de este punto.

Un ejemplo numérico permitird comprender mejor la fi-
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gura 7 y la tabla de la figura B..

Se supone, por ejemplo, gue el detector 2 gue ha sido
de tres impulsos, lo gue corresponde a una limitacidn de -
velocidad a 90 km/h.

Los impulsos llegan a la b&scula de recuento By Bé,
B, vy las linsas.de cod;ficacién hl’ h2’ h3 estdn en los ==
estados 1 01 como resulta de la figura 5 y como es visible
en la parte izquierda de la tabla de la figura 8, en la 1
nea 90 km/h. ‘

Estando la linea h, en el estado 1, se encuentra lleva
da a la tensidn dgl borne positivoj estando la linea h2 en
el estado 0, se encuentra llevada al potencial de la masa,
mientras que estando la linea b en el estado 1, estd igual
mente al potencial del borne de alimentacidn positiva.

£l diodo 02 asegura una unidn entre el punto interne=

dio m, y la linea h, puesta al potencial de la masa, de tal

9

manera que el punto m, se encucntre igualmente puesto &l -
potencial de la masa y la tensidn eléctrica correspondien~
te a la velocidad 130 km/h estd ‘suspendida. Esto se expre~
sa en la parte derecha de la tabla de la figura 8, en lé -
linea correspondiente a tres impulsos, por la cifra G*qda
se encuentra en la casilla de la columna m,. T |
. Lo mismo sucede para el punto intermedic m, unico.por

el diodo D

, 2 12 1inea h,e ’

Por el contrario,llos puntos intermedios Moy M, Y Mg
que no estdn unidos a la linea h, serdn llevados a una ten
sidn correspondiente (salvo el ajuste proporcionado por la
resistencia R,), a las velocidades lfmite 90 km/h, 80 km/h
y 60 kn/h. ' |

“La tensidn en el punto intermedio me es igualmente ==
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suspendida o destruida por el diodo DlD que asegura una =
« & L d .
unidén con la linca h2.
As{, los estados de los puntos intermcdios My eee Mg
cuando las lineas de codificacidn transmiten-la informa--

’

cidn correspondiente a la velocidad 90 km/h estdn resumi-

das por el nimero:

00l1ilo,
que se puedc leer en la tercera linea de la parte dérecha
de la tabla de la figura 8.

Sicndo la tcnsiﬁn eléctrica del punto intermedio e
superior a la'de los puntos m, ¥ Mgy los diodos DBO ¥ D60
forman barrera y se oponen a una bajada de la tensidn del
punto intermedio Mo -

Cuando la puerta 8 se abre, el-transistor 32 pasz &
ser conductor y cierra la via“qorrGSpondiente al diodo D
en la resistencia R7. La tensidn exacta que corresponde a

la velocidad 90 km/h se obtiene por el puente divisor for

mado por las resistencias R'S, RZ’ y el didodo DQU’ él'-—

transistor 32 y la resistencia R7 conectada en paralelo a
la resistencia RS'

La tensidn "velocidad de referencia® puesta en mowmo=

ria en el condensador 4 se subordina a la tensidn del.co-

lect0£ 31-del transistor 32, en tanto que £€ste es conduc~
tor, de modo que es posible aumentar o disminuir la tene-
sidn Yveclocidad de referencia® y por ello mismo, la re%e~
rencia de velocidad.

Cuando la puarta’a se cierra, cl transistor 32 se ~~
b;qqueary los circuitos de puesta a cero 5a vuelven a po-

ner las tres bdsculas B,, B, y B, a cero, lo que anula o

l L ]

g0
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m.. E1 condensador 4 estd entonces aislado, siendo tomados

6
entonces todos los diodos 045 a‘Dl30 en sentido inverso, vy
estando el transistor 32 bloqueado,

Los condensadores Cl a C6 concctados en bgraleio a e
las resistencias Rl a R6 pcfmiten retardar juiciosamente -
el establecimiento de las tensiones en los puntos interme-
dios my ‘wes mg durante la fase de recuento, estande la = =
puerta 8 cerrada, de tal manera que las tensiones no se &g
tablezcan mds que oﬁando todos los impulsos que proceden -
del exterior han sido contados.

Se puede considerar siempre como ejemplo, el caso en
que las informaciones exteriores correspondan a tres impul
sos, es decir, a una velocidad limite de 90 knm/h.

El primer impulso pondrd todas las bdsculas en el es-
tado 1y, por lo tanto, todas las lfncas de codificacidn =
h

h h3 en el estado 1,

l’ 2’
En ausencia de condensadores Cl y 02’ los puntos intex
medios my y m., se pondrian enscguida a la tensidn deterni-
nada poi los puntos divisores Pl y P2,,lo que tendria por
efecto modificar por exceso la tensidn del condensador 4.

El segundo impulso pondrd la linca de codificaciﬁnf——
hl en el estado 0, pero las lineas'h'2 y h3 permanecerdn en
gl esstado 1 y el punto intermedio m, estard siempre bajc -
tensidn.

No os mds que después del tercer impulso cuando la cg
dificacién de las lfneas h,, hé y h, serd correcta y la --
tensidn eldctrica correspondiente a la velocidad 90 km/h -
deberd ser aplicada al condensador 4,

Los condensadores Cl’ C2 oae 86 permiten, pues, evitar
g

una madificacidn de la tensidn del condensador 4, gue forma
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memoria, antes de gque el recuento de todos los impdlsos -
que proceden del exterior haya ferminado.

Los medios dec mando C del motor de combustidn interna
del vehiculo 7 son de la clase de los descritos y reivindi
cados en la solicitud de patente francesa nlmero 7523038 -
presentada por la solicitante el 23 de julio de 1975.

Se hace una mencidn sucinta con referentia a las figu

ras 1 y 2. Estos medios pueden comprender un gato neumdti-

co 34 sensible a la depresidn en la tubuladura dec admisidn

35 del motor. Este gato 34 tiene su cdmara unida por una -

canalizacidn 36 a dicha tubuladura 35. Una electrovdlvula
EV, manda la apertura o el ciérre de la canalizacidn 36,
El gato neumdtico 34 es apropiado para actuar sobre -
una palanca 37 que manda la apertura del droanc de estran-
gulacién 38 de la tubuladura 35, .

El mando de la electrovdlvula EUl estd asegurado por
las sefiales de salida de un amplificador 39 cuya entrada -

recibe, por medio de una puerta 40, las sefiales de salida

del comparador 7 (véase figura 1).

Una fuga 34a estd prevista para poner cl nato 34" a la
atmdsfera. Esta fuga puede ser mandada por una electrouql—
vula, :

Cuando la velocidad efectiva (circuito 12) es superior
a la velocidad de referencia de la memoria 4, el comparador
Ty el anpllrlcador 39 mandan un cierre de la electrovdluy
la EUl de tal maners qué el gato neumdtico 34 manda el cie
rre de la mariposa 38 y una ralentizacidn del vehiculo (fu
ga.a la atmésfora del gato 34);

Inversamenta, cuando la velocidad efectiva del vehicy

lo (circuito 12) es inferior a la puesta en memoria, cl -—-
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amplificador 39 manda la apertura de la electrovdlvula ~-

EV, y la admisidn de la depresidn en el gato 34, de tal ma

1
nera que el postigo 38 se abre, lo que permite una acelera

cidn del motor. ‘

Los medios de unidn 41 (figura 2) entre el pedal de -
mands p de la apertura del drgano de estrangulacidn 38y -
este-drgano de estrangulacién estdn dispuestts de manera -
que tengan una longitud efectiva sensiblemente constante -
cuando el mando automdtico de limitacidn de velocidad no -
estd aplicado, y quo tengaﬁ una longitud variable cuando -
este mando automftico estd aplicado.

Por cjemplo, estos medios pueden estar constitufdos -
por una biela telescdpica que comprende un cilindro 42 uni
do al pedal de acelerador p, en el cual se puede deslizar

’

un- pistdn 43 unido a la palanca 36, Cuando el mando autcmd
tico no estd aplicado, el pistdn 43 estd enclavado,. con re
lacifn al cilindro 42, por el ndcleo 44 de un electroimdn
45, Cuando el mando automdtico de velocidad estd aplicado,
el electroimdn 45 manda el desenclavamiento de la biela tg
lescdpica por separacidn del ndcleo 44 de una garganta prg
vista en el pistdn 43, . S
Cuando el pistdn 43 estd desenclavado con relacidn al
cilindro 42, el conductor puede mantener el pedal de acele
rador completamente introducido en apoyo contra un punto -
dure 46 de tope eldstico (kick~doun), egquipado con un con-
tacto eléctrico. Este contacto permite, en el momento de -
franquear el punto duro, suprimir el mando autondtico de -
limitacidn de velocidad, como se explica en la solicitud -
de patente francesa ndmero 75 23038 presentada el 23 de ju

lio de 1975 por la solicitante,
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Segln una vsriante, los medios de unidn de longitud -
variable entre el pedal de acelerador g y el drgano de es-
trangulacidn 38 podrian estar constitufdos por el gato ncu
mitico 34, dispuesto, a su vez, en cstos medios de unidn -
(véase esbecialmente la figura 25 de la solicitud de paten
te francesa ndmero 75 23038) o por medios flexibles enrow-
llados segln un trayecto sinuoso cuya longitid puede ser -
modificada por desplazamiento de uno o de uafios puntos de
este trayecto sinuoso. '

La aplicacidn del mando automdtico de limitacidn de -
velocidad se obticne mandando la apertura de la puerta 40
(figura 1) por envio, a una entrada 40a de esta puerta, de
una sefial de mando de apertura en el momento de la aplica~
cidn, ' B o
Esta sefial de aplicacidn es disparada! especialmente,
al cerrarse la puerta 8, después de la transferencia a la
memoria & de una nucva velocidad de referenciﬁ.

As{ las cosas, el funcionamiento del dispositive con-

forme al invento es el siguiente, .

Cuando el vehfculo aborda un tramo de carretera‘dé;Qg
locidad limitada, el détector 2 recibe del emisor 1 (?ég&-
ra 1) informaciones cuyo nimero depende del valor de TH»QQ
locidad limite. Estas informaciones son proporcionadaSyqé~
por ejemplo, por bandas magnéticas fijadas en la carretera
y cuye ndmers varfa en funcidn de la informacidn: a transmi
tir.

Los impulsos puestos en forma, a la salida del circui
to- 3, atacan los medios de recuento y de codificacidn 5 y
el circuito @ generador de almenas,

Los medios de recuento y de codificacidn 5 y los me~-
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dios de programa 6 intervienen, en combinacidn, para sclec
cionar la tensidn eléctrica que debe aparecer en la linea
30 (figura 7) en correspondencia con la informacidn de ve-
locidad limite. - '

Cuando la sefial 10 (figura 6) del circuito de almena
9 cesa, la puerta 8 se abre y permite la trasferencia, a -
la memoria 4, de la tensidn eléctrica correspondiente a la
velocidad lfmite. La puerta 13 se abre igualmente y permi-
te la indicacidn por el dispositivo 14 de 1la velocidad 1f-
mite. Este dispositive 14 habfa sido puesto previamente a
0 por el primef impulso procedente del ecircuite 3, por mew-
dio del circuita léa,

La puetta 8 se vuelve a cerrar, después de un tiempo
determinado (fin de la sefial. 11 de la figura 6), lo quej—~
manda la puesta a 0 del circuito de recuento 5§, -por medio
del circuito 5a, |
La puerta 13 se vuelve a cerrar igualmente, lo mds ~-
tarde al mismo tiempo que la puerta 8%, -

E1l cierre de la puerta 8 se utiliza para mandar la -~
apertura de la puerta 40 y la puesta en servicio del mando
automdtico de limitacidn de velocidad. L

La electrovdluula EV, mandada por el anplificador 36,
a partir de los medios comparadores 7, permite asecurar, -
por el gato neumdtico 34, el mantenimiento automdtico de -
la velocidad del vehiculo al-valor limite.

Cuando el mando autondtico funciona, el conductor con
duce con el pedal p apoyado contra el punto duro 46,

Cuando el conductor.fraﬁquea el punto duro 46, un con
tacto eléctrico permite mandar la supresidn del mando auvto

mético de velocidad, de tal mancra que el conductor pucde
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valver a encontrar, en caso necesario, la plena potencia -
del vehiculo. .

Hay que sefialar que la ﬁuesta a cero de los medios de
recuento de codificacidn 5 se efectda con el cierre de las
puertas 8 y 13, de tal mancra que esta puesta a 0 carece -
He influencia sobre la memoria 4 y sobre el dispasitivo de
indicacidn 14, . ) '

Se puede prever, al final del tramo de carretera de =~
velocidad reglamentada, la emisidn de uns informacidn cong
tituida por un cierto ndmero de impulsos, de tal manera =
que el final de la limitacidn de velocidad sea automdtica-
nente mandado por el dispositivo.

La velocidad indicada en el dispositive 14 permanece
en memoria hasta un nueve tren de impulsos correspondiéﬁfe
a una informacidn de velocided gue provoca la puasta’a'ﬂ y
luego la actualizacidn de la velocidad indicada.

Si el conductor del vehiculo desea utilizar-el mﬁndp
automdtico en una carretera que no estd equipada con un --

.

emisor 1, le basta actuar sobre el mando manual constituf-
do por el contacto 15 en el momento en que el vehiculb>igg
da a la velocidad a la cual el conductor desea limitaiéei
Esta accidn sobre el contacto 15 proveca la pues%é“a
0 de la indicacidn de la velocidad lfmite por el disposiﬁi
vo 14, Una nueva velocidad no serd indicada en este dispo~
Sitivo 14 més_que cuando el vehficulo encuentre un nuevo =-
emisor 1. Asi, en los intinerarios sin infraestructura, no
serd indicada ninguna velocidad 1imite. El conductor sabrd
que debe rospetar las informaciones de velocidad limite -~
proparcienadas por los pansles situados en el borde de la

carretera., Una vez qua el vehiculo tome un itinerario con
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infrasstructura que incluya un emisor 1, el mando automdtj
co funcionard y la velocidad impuesta serd indicada de mo-
do permanente por el disﬁbsitivo 14,

‘El conductor sabe . de este modo si el mando automdtico
de velocidad limite estd asegurado por una Enformacidn que
procede del exterior o no., En el primer caso, en efccto, -
hay siempre una velocidad indicada; sise abandona un iting
rario de mando automético, la primera accidn sobre el man-
do manual 15 volverd a poner a cero la indicacidn de la ve
locidad 1fmite por el dispositivo 14, .

Se puede prever, en la infraestructura de la carrcte-
ra, un mando de puesta a cero del dispositivo de indicawes
cidn 14 al final de un tramo de carretera equipado con’emi
sor 1 de informacidn de velocidad limite. )

El invento permite, pues, con un dispositivo relativa
mente sencille, asegurar un mando autondtico de velocidad
de un vehiculo automdvil, cualquiera que sca la v81001dad
limite del tramo de carretera considerado,

Las informaciones exteriores pueden ser prcporolona——
das al vehfculo de manera cxtremadamente sencilla y comple
ta enviando al vehiculo un ndmero de 1mpulsos.determinado
que corresponde a la velocidad limite descada, 0 a la ine-
formacién deseada (fin de velocidad 11m1ue, BEC see)e

Este nlmero de impulsos puede ser obtenido disponien-
do en la carretera placas transversales cuyo ndmero estd -
en relacidn con el valor de la velocidad. La distancia en-
tre estas placas puede ser elegida arbitrariamente. Todos
los vehfculos que franqueen estas placas recibirdn la in--
formacidn sobre la velocidad lfmite, cualquisra que sea la

velocidad con la cual los vehfculos fran ueen estas nlacas
q P
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Basta prever una sefial 10 proporcionada per el circuito 9
suficientemente larga paraAﬁue todos los impulsos sean e
contados, incluso si el vehfcule rueda lentamente, a un -
valor inferior a la velocidad limite, por cjemplo a 45 -
km/h.

La informacidn de velocidad limitada puecde ser propor

cionada solamente a la entrada del tramo de carretera; el

-dispositivo conforme al invento permitird asequrar el man

do automdtico, durante todo el tramo de carretera de velg
cidad limitada, gracias a los medios de memoria 4.

Hay que sefialar que, en caso de cambio de valor numg
rico de una velocidad limitada,basta ajustar el puente di
visor de la figura 7 correspondiente, sin tener gue modﬁ-
ficar el emisor 1, es decir, sin tener que modificar-la——

infraestructura de la carretera,

a

Por ejemplo, si la velocidad limitadea superior_eé ba
jada de 130 km/h a 115 km/h, bastard modificar en conse-~
cuencia solo la resistencia R1 del puente P . E1l resto --
del dispositivo y, sobre todo, la infraestructura de 1a -
carretera, serdn conservados sin cambio, Los tramos de“ﬁg
rretera éuya velocidad l{mite era 130 km/h antes delisﬁﬁk
bio serdn limitados asi, aﬁtométicamente, a 115 kn/he- .

Estd claro que los medios particulares previstoqlgn~
el'ejemplo de realizacidn descrito puede ser sustituidos-
por medios eguivalentes. En particular, los estados ldgi-
cos 1 del ejemplo de realizacidn descrito correspaonden a
la presencia de una tensidn positive; el conjunto podria
funcionar, evidentemente, si los estados ldgicos 1 corres
pondieran a la presencia de una tensidn negativa, por me-

dio de las conexiones y montazjes adaptados a tal ldgica -
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negativa,

£l dispositivd del invento es'pnrticularmente intqu
sante para los vehifculos éutoméviles, pero puede convenir
para otros tipos de vehfculos, especialmente para los vehi
culos que circulan sobre carriles.

Un segundo tipo de realizacidn ée describird ahora -
con referencia a las figuras 9-a 21,

Haciendo referencia a la figura 9; se puede ver sl -
esquema simplificado de un dispositivo de mando. Esto dig
positivo comprende un receptor 2a instalado a bordo del -
vehiculo y destinado a captar informaciones exteriores, -
relativas a la velocidad limite. Medios Sa estdn previs--
tos para la codificacidn dec las informaciones recibidas -
por 2a¢

Las infarmaciones asi codificadas son enviadas & mo-
dios de programa de velocidades 6a apropiados para propog
cionar, en su salida} una tensign eléctrica correspondien
te a la velocidad limite. Medios C de mando de la veloci-
dad, sensibles a la tensidn eléctrica en la salida de ba,
son apropiados para mantener el vehiculo a la velocidad -
indicada. : 7

Los medios C pueden comprender un circuito comparg=-
dor apropiado para comparar la tensidn eléctrica, corvese
pondiente a la velocidad limite, con una sefial de tensidn
correspondiente a la velocidad efectiva del vohiculd; la
salida del comparador estd unida a medios de mando del ti
po de los descritos y reivindicados en la solicitud de pg

-

tente francesa ndmero 75 23 038 presentada el 23 de julio

de 1975 por la solicitante y ya citada.
El dispositivo de las figuras 9 a 21 concicrne mds -
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particularmente al caso cn que las informaciones exterio--
res son propercionadas por radio-balizds colocadas en el -
borde de la calzada y que emiten, de modo permanente,infor
maciones que representan la velocidad Ifmite para un tramo
de carretera considerado,

‘Los medios de codificacidn 5a estédn adaptados al tipo
de informaciones proporcionadas por el exterior y serdn —-
descritos a continuacidn segdn el tipo de informaciones —-
utilizadas. Sin embargo, cualquiera que sea este tipo de -

informacicnes, los medios 5a incluyen un registro de des—-

-plazamiento § (figura 10) que comprende n salidas; en los

ejemplos particulares descritos con referencia a los dibu-
Jos, n es igual a 4, Por razdn de simplificacidn, para lo
gue sigue de la descripeidn, no se hard ya mencidn de o o
de n + 1, sino simplemente de las cifras 4 y 5, .quedandn -
entendido que el invento se aplica cualquicra que sea el -~
nidmere n. :
Las cuatro salidas en paralelo de este registro S es-
tdn designadas por Sav Sps Sgo Sy 5:7
Los medios de programa 6a comprenden,.como se musstra -
en la figura 10, cinco puentes divisores de tensidn Plj;;.
3 '.-'-"-5,5;“
entre una fuente de tensidn constante conectada a la linea

P5 que incluyen, cada uno, un punte intermedio m

de llegada comdn 29 y la masa. Estd claro que, para cada -
puente, estdn dispuestas resistencias sléctricas entre cada
punto intermedio y, respectivamente, la fuente de tensidn
constante y la masa; la posicidn de los puntos intermedios
es regulable (potencidmetro) con abjecto de ajustar la ten-
sidn.

A cada tensidn eléctrica disponible en un punto inter
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medio, se hace corresponder una velocidad limite, por ejem
plo, para los puntos my @ mgy las velocidades limites si--
guientes: 130 km/h, 110 km/h, 90 km/h, 80 kn/h,. 60 kn/h, -
Se eligen ventajosamente las tensiones en el punto my e
me de manera que tengan valores decrecientes, como las vee-
locidades limite asociadas a estos diferentes puntos,

Como es visible en la figura 10, cada punto interme~-
dio my eee mg estd unido al 4nodo de un diodo de D130, w-
0110, De0, D8O, D60, Los cdtodos de estos diados estdn uni
dos-a una linea comdn 30a.

.Se ve que los diodos D130 ... estdn conectados de tal
manera que hacen aparccer sobre la linea comfin 30a la ma=--
yor de las tensiones que aparecen en las puntos intermedios
Solo el diodo unido al punto intermedio cuya tensidn serd
la mds elevada, trahajard en el sentido ﬁasante;flos Gtros
diodos servirdn para bloqusar la tensidn elevada, puesto -
que su cdtodo estard a una tensién superior a la del 4nodo.

Se ve inmediatamente que, para obtener en la lfnea -—-
30a una tensidn eléctrica inferior a la que corresponde a
la mayor de las velocidades limite, por ejemplo para obte-
ner la tensidn del punto m. (90 km/h), serd preciso anular

-

o suspender las tensiones superiores a las del punto Moy
es decir, que serd preciso suspender las tensiones de loe

o S

puntos m, y m Esta suspensidn se obtendrd, como- se expli

2 1°
ca con mds detzlle después, uniéndo los puntos m, ¥ hl a -
la masa., '

Medios de unidn eléctrica L. estdn previstos precisa-
mente entre, por una parte, los cuatro puntos intermedios
my sols m, cuya tensidn es normalmenteisupcrior a la del «w

punto intermedic m. que tienc la tensidn mds baja y, por -
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otra parte, las cuatro salidas Sa cee Sd del registro de -
' desplazamiento S. 7

Los medios de unidn eléctrica La son sensibles a los
estados ldgicos de las salidas del reqistro § y son tales
que, para un estado légico determinado, la tensidn eléctri
ca'en.el punto intermedio My oos m4.asociado a la salida ,
es sensiblemente anulada.

Ventajosamente, los medios de unidn eléctrica L, com-
prenden transistores Ta, Tb’ TC, Td’ asociados, respectiva
mente, a cada salida S, vee Sd del registro de desplazamien
to. Estos transistores son del tipo MPN., Su colector, como
es visible en la figura 10, estd unido direcctamente al pun
to intermedio m, para Ta, m, pararTb, mé pata Tc y m, para
Td. '

El cmisor de cada transistor estd unido a la masa.

La base-de cada transistor Ta ..35Td estd unida, res-
pectivamente, a las saljdas_éa vee Sd’ por medio de una. —-
resistencia eléctrica apropiada, o

 En ‘estas condiciones, cuando el estado ldgico de unha
salide S_ ... S, corresponde a la presencia de una tensisn
positiva (se designard convencionalmente, este estado ligin
co por estado 1), el transistor asociado serd conductor. y
8l punto intermedio My see M, correspondiente estard, puLS,
directamente unido a la masaj la tensidn eléctrica en este
punto intermedio serd sensiblemente anulada, y por consi--
guiente, suspendida.

Cuando el estado ldgico de una salide 5, “.. S, corres

d
ponde a la ausencia de una tensién (por convenio estado 0),
el transistor asociado estd blogUeado de tal manera que el

punto intermedio correspondiente estd aislado de la masa y
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se encuentra a su tensidn eléctrica normal,

Las explicaciones y observaciones gue preceden mUES—w-
tran cédmo se puede suspender unatensidn de un punto inter-
medio para hacer prioritaria la fensién de otro punto in--
termedio que, normalmente, es mencr., Se puede sefialar que
la tensidn menor del punto intermedio me no tienc nunca ng
cesidad de ser suspcndida y bastan cuatro transistores pa-
ra un pregrama con cinco velocidades limite.

La tabla de la figura 1l resume las codificaciones de
Yas diferentes velocidades l{mite.

La parte izquierda de la figura 1l comprende cincog ~-

- l{neas, cada l{nca indica los estados légicos de las sali-

das Sa vele Sd que permiten seleccionar una cierta veloci--
dad 1imite. El valor de la velocidad limite seleccionads -
es el de la via-~velocidad (es decir, de la linea eléctrica
que ascoura la unidn entre un punto intermedio My eeo ﬁs y
el &nodo de un diodo) preponderante.

En la parte derecha de la figura ll, han sido indica-
das cinco columnas que correspanden a las cinco velocida——
des limite 120 km/h ... 60 km/h, En cada columna, unu le--
tra p ha siddb puesta en la intorseccidn de la columna con
la linea que indica la codificacidn que asegura la prepone
derancia de la velocidad limite en cuestidn. _

 Se ve asi que, para la primera lfnea dec 1la parte,ii——
quierda de la tabla, en que todas las salidas Sa ol Sd Bs
t4n en el estado 0, la velocidad seleccionada es 130 km/h.
En efecto, estando todas las salidasren el estado 0, todos
los transistores T ... T, estdn bloqueados y la tensidn -
mis elevada del puntd m, correspondiente a la velocidad -~

1
130 kn/h aparece en la lfnea 30a.
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Por el coﬁérario, para la tercera 1fnea de la parte -
izquiarda de la tabla, se ve que las salidas S, Y S, estdn
en cl estado 1, mientras que las salidas Sy S estdn en
gl estado 0. La parte derecha de la tabla muestra gque la -~
velocidad 20 km/h estd seleccionada} En efecto, los transis
tores Ta y Tb cuyas bases estdn unidas, respectivamente, a
las salidas Sa’ Sb, son conductores, de tal manera gue las
tensicngs en los puntos m, ¥ m, estdn suspendidas; esta --
suspensidn estd indicada en la parte derecha de la tabla -
de la figura 11 por las letras i. :

El registro de desplazamiento § de que se tratard con
mds detalle después, permite una codificacidn vy una selece
cidn de la velocidad 1fmite apropiada muy sencillas, La =~
realizacidnm de los medios dc unidn cléctrica L por cuatro
transistores es igualmente muy sencilla,

Las informaciones exteriores pueden scr proporcionadas
al dispositivo de mando- de lz velocidad bajo diferentes -~
formas, a partir de una sefial todo o nada. o

. En primer lugar, la informacidn puede estar contenida
en la duracién de una almena de emisidn. Las figuras IZ:é
15 'se refieren a esta primers posibilidad, -

' En la figura 12, se ha representado esqueméticamehté
el receptor 2a gue proporciona en su salida, cuando sargﬁu
cuentra en el campo de emisién.de las radio-balizas, sefia-
les en forma dé almenas rectangulares k correspondientes a
las informacianes. Se ha representado esquemétiéamente una
sefial en la figura 123 la primera linea de la figura 15 rg
presenta esta sefial, en funcién'ael'ﬁempc}.

En el ejemplo considerado, la baliza puede emitir cin

t. correspondien

co duraciones de almenas diferentes tl eer B
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tes a cinco velocidades limite posibles. Por ejemplo, pa-
ra la velocidad lfmite 60 km/h, la baliza emitird una alme
na con la duracidn mds larga t5. Las duraciones t4, tg, t2,
tl decrecientes corresponden a las otras cuatro velocidaw-~
des limite crecientes.

La codificacidn de las almenas K segin su duracidn, -
y la pucsta en memoria del cddigo, son realizadas de la ma
nera siguiente,

Cortocircuitos monoestables Msl’ st, NSS, msa, tig~--
nen sus entradas conectadas en paralelo a la salida del rg
ceptor Z2a, de manera que sean atacadas por la almena k. -~
Las salides de estos monoestables estdn unidas a cuatro ep
tradas en paralclo Ea, Eb’ EC, Ed del repgistro de desplaza
miento S paralelo. Los cuatro circuitos monoecstables ﬁéi"'
estdn dispuestos para ser disparados simultdneanente por -
el frente ascendente km de la.almena ke

'Cdmo es visible en la figura 13, las duraciones de =--
basculacidn de los cuatro circuitos monoestables Mg oo
HS4 se intercalan entre las cinco duraciones posibles ti
‘e tS para la almena k. Se ha puesto, en la representacidn
de la figura 13, que el estado de reposo de los cuatra'ho—
noestables es el estado ldgico alto correspondiente a una
tensidn en la salida del monoestable vy representado por la
cifra 1, mientras que el estado basculado es el estado ba~
jo representado por la cifra. Q. o

El cddigo ss formado por el conjunto de' las sefiales -
en la salida de lps monoestables M4 ee Ms41 Como es visi
ble segdn la figura 13, este cddigo comprenderd tantos mds
cstados altos (1) cuanto mds largas sea la duracidn t de -

la almenz.
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La mds breve de las almenas tl corresponde a un cdédi
go de cuatro O.. Se han resumido en la tabla de la figura
14 los cddigos correspond}enteg a las difefcntcs duracio=-
nes posibles t; ... tco E1 cddino para cada duracidn es =
proporcionado por la sucesidn de las cuatro cifras de una
columnaj; estas cuatro cifras corresponden a los estados =
presentes en las difsrentes Qiasrde las entradas Ea eoe -
Ed. 7
El registro de desplazamiento S incluye, de una mang
"ra cldsica, una cntrada H destinada a recibir seﬁéles de
disparo delreloj de este registra, Esta entrada H estd —-
unida a ls salida del receptor 2a por medio de una puerta
ngn Cl' '

El rogistro S es tal, que su reloj es disparado por

0~

el frente descendénte kd.de la almena, si la pucrta Cl
t4 abierta. Se recuerda que, durante la fase dc disparo -
del reloj del registro, los estados 1dgicos que se encuen
tran en las entradas E_ .o E, del registro de dGSpléia;~
miento, son transferidos y puestos en memoria cn las éé%g
das Sa e Sd asociadas a cada entrada. Es esta una cérég
ter{stica cldsica de los registros de desplazamiento;—’.

El mando de la puerta G, estd hecho de manera tal,; =~

1
que la segunda almena k recibida por el receptor 2a, des~
pués de la entrada del vehfculo en el campo de emisidn de
la radio-baliza, es utilizada para la deteiminacién de la
velocidad linite; las almenas k siguientes recibidas por
2a, por el contrario, son suspendidas. 7

. Para conseguir este resultado, se preyé un primer cir
cuito monoestable HsA,_cha entrada estd unida directamen-

te a la salida del receptor 2a; la salida de este monoesta
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ble estd unida, por una parte, a un borne de mando g, de -
la puerta Gl yy por otra parte, 2 la entrada de un segundo’

circuito monoestable MsB, La salida del monoestable MoB es

t£ unida a otro borne de mando gy de la puorta Cl.

El monocstable FisA es un monoestable que se puede vol

. » + # - e .
ver a disparar, cuya duracion de basculacidn es superior =

al perfodo de emisidn de las almenas k; en estas condicio-
nes, a la entrada del vehicule cn el campo de enisidn de =
la radio-baliza, la recepcidn de la primera almena k prove
ca la basculacidn del monoestable MsA .y, antes de que este
manoestable fsA vuelva a encontrar su estado de reposo, -
una nueva almena Kk habrd proveocado el nuevo disparo de es-
te monoestable. Se ve asf que el monoestable MsA permanece
en su estado basculado, durante todo el tiempo en que el =~
vehfculo permancce en el campo de emisidn de la radis-bkali
za., Conviene precisar, ademds, que el monocstable MsA es -
disparado por el frente descendente kd de la almena k.

En la figura 15, en la segunda linea, se ha represen-
tado el estado de la salida del monoestable MsA. Se ve que
la salida bascula con el frente descendente de la primera
almena k recibida, Esta salida permanece en el estado bas-

culado durante toda la duracién de recepcidn de las almenas

k. En el modo de realizacidn descrito, el estado de »eposo

del monoestable MsA cbrrGSponde al estado alto representa-
do por la cifra 1, mientras que el estado basculado corresg
ponde al estado bajo representado por la cifra O,

La basculacidn del moncestable MsB es mandada por un
frente descendente en la salida del monoestable Msf, La du

racidn de basculacidn del monoestable flsB es- superior a un
perfodo de emisidn de las almenas k, pero es infsrior al -
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tiompo que separa el fin de una primera almena k del prip

cipio de la tercera almena. Dicho de otro modo, haciendo

referencia a la primera linea de la figura 15, si se con-

sidera que la basculacidn del monocestablc MsB tiene lugar
con el frente descendente de la primera almena kK, la dura
cifn de basculacidn del monoestable MsB es tal, que vuel-
ve a encontrar su estado de'reposo en.el intervalo j que
separa el fin de la scgunda almena del ﬁrincipio de la tég
cera almena. ' _

Se ha represcntado, en la tercerall{nea de la figura
15, el estado de la salida dcl monoestable MsB. En el mo-
do de realizacidn considerado, el estado de reposo de es~
te monoestable corresponde a un estado .bajo (cifra 0)1 —
mientras que el estado basculado corréSponde al estado 3}
to (cifra 1). ' .

La puerta G, estd abierta si un estado 1 estd présqg
te en el borqe 94 © el;borne Oge La puerta Gl, por el con
trario, estd cerrada si los dos bornes estdn en el eciado
0. . ,

La cuarta lfnea ds la figura 15 que representa la su
ma légica de las salidas de los monoestables MsA y MsB;-re
sume esta situacidn. La puerta Gl, gque éstaba abierta:éhg
tes de la entrada del vehfculo en el campo de emisidn Hé
la baliza, permanece abierta hasta que el monoastablé'ﬂés
vuelve a su estade de reposo. La puerta.Glrpermanace luego
cerrada hasta gque el vehfculo sale del campo dc emisidn -
de la baliza, lo gque provoca el retorno del monoestable -
fisA al estado 1. -

. Asf, la entrada H del recloj de rcgistro § podrd ser

atacada por el frente descendente kd de la primera almenz
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y de la segunda almena recibida por 2a, Para las almenas =
siguientes, estando la pucerta Gl cerrada, el reloj del re-
gistro estd suspcndido.

El dispositive comprende, ademds, un c;rcu1to de cone-
dicidn inicial CD cuys salida estd unida a una entrada de
puesta a cero RAZ del registro de desplazamiento S. Este -
circuito CD gs apropiado para enuiar una sefial, provocando
la puesta a cera de las salidas Sa ... 5d, cuando, despuéé
de una parada del vehiculo, ol contacto eléctrico del vehi
culo es puesto de nuevo, con vistas al arranque,

Esta puesta a cero do las salidas del registro S per-
mite la indicacidn del cddigo formado por cuatro ceros co-
rrespondiente a la velocidad. linite mdxina, con objeto do
que el conductor no estd sometido, en el momento del.arran
que, a una limitacidn savera.

El funcionamiento del disbositiuu de la figura 12 es
el siguiente, - .

A la entrada en el cenpo de emisidn de la baliz ; el
receptor 2a recibe una primora almena k. Esta prlmora alme
na puede no ser recibida mds que par01alnente, COmO 57 T~
presenta esquemdticamente en la primera‘linea do la Tiqura
15, habiendo comenzado el principic de la almena antes de
que el receptor 2a entre en el campo de emisidn. Los cﬁaéw
tro monoestables Msl ... Ms4 enviardn una informacidn qug
ficada a las entradas del registro S, basada en esta dura~
cidn de la primera almena. La puerta Gl estd abierta.

Mientras dura el frente descendentc kd de la primera
almena k, es enviado un impulso a la entrada H del reloj -

y el cddigo de las entradas es transferido inmediatamente,

y pucsto en memoria, en las salidas § w.. Sd del registro,




10

15

20

25

30

I
Hoja ndm. 42 i 30057

Habiende entrado cl vehiculo en el campo de emisidn -
de la baliza; es segquro que la segunda almena, representa-~.
da en la primera lfnea de la figura 15, serd recibida com-
pletamente por 2a y permitird determinar corrcctamente la
velocidad limiteersta segunda almena prevoca, por su fren
te ascendente, km, una nucva basculacidn de los monoesta=-
bles Msl ... fsé4. Se obtendrd, a la salida de estos monoes
tables y en las entradas del rcgistro S, el cddigo corres-
pondiente a la duracidn exacta de la almena k y, por 1lo ==
tanto, a la velocidad limite exacta.

La puerta Gl estd siempre abierta. El frente descen--
dente k, de esta segunda almena diSparéré, pués, todavia -
otra vez el reloj del registro S, lo gue provocard la trans|
ferencia .del cddigo de las entradas Ea ... Ed a las sali--
das Sa 4.« Sd, _

Entre el final de la segunda almena y el principio de

la tercera almena, la puerta G, se cierra, como se ha ex-~

1
plicado anteriormente, y permancce cerrada hasta que el ==
vehiculo sale del camﬁo de emisidn de la baliza. Las sali-
das del registro § conservan en mémoria el cddigo correééw
pondiente a la velocidad limite, ) .

Hay que sefialar que, si el dispositivo de suspensidn,;
del reloj del registro S formado por los monoestables [isA
y MsB no estuviera previsto, el registro de desplazamiento
5, en el curso de la travesfa del campo de emisidn por el
vehiculo, registraria ciclicamente el mismo cddigo, puesto
que recibirfa cfclicamente siempre la misma almena. Sin em
bargo, a la salida del campoc de emisidn, la dltima almena
podrf{a no ser recibida mds que parcialmente, lo que propor

cionarfa, en la salida del registro §, un cddigo que no cg
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rresponderfa a la duracidn exacta de la almena y, por lo -
tanto, a la velocidad limite exacta.

Con el dispositivo del invento, representade en la fi
gura 12, cn la salida del campo de la baliza, el monoesta-
ble MsA vuelve al estado de reposo y el dispositivo estd -
de nuevo alerta para el paso por el campo de la baliza si-
guiente. ‘ ' .

Conviene sefialar que el camﬁo de emisidn de la baliza
puede no cubrir mds que la entrada de la zona de velocidad
limitada, puesto que las salidas S5a +e» 3d del registro §,
conservan en memoria la informacidn de limitacidn de velow-
cidad,

Se ‘puede prever, en la salida de la zona de velocidad
1imitada, una baliza que cmite una sefial de puesta a cero
del registro S, que puede ser una almena menor,_una tensidén
menor o un top. Esta baliza es vdlida para las tres formas
hajo las cuales son cnviadas las informaciones de la radic-
baliza,

Sc considera ahora, con referencia a las figuras 16 a
18, una realizacidn del dispositivo destinada a funcionar .
cdnruna informacidn exterior contcnida en la frecuencia, o
en la relacidén cfclica, de un tren de impulsos.

Se rocuerdd que, en el caso en que la informacidn es-
td contenida en la relacidn ciclica, los impulsos cmitidos

de modo permanente por la baliza estdn a.una frecuencia -

constante, pero que la relacidn de la duracidn del impulso

al perfodo de este impulso, puede variar; esta relacidn si
gue siende constante para una relacidn ciclica determina--

dﬂo

En la figura 16 se ha representado esguemdticamente en
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f una sucesidn de impulsos recogidos por el receptor 2aj
de preferencia, estos impulsos estdn calibrados.

El dispositivo comprende un circuito de puesta en ~-
forma 3a destinado a terminar la forma de estos impulsos.
La salidea de este circuito 3a estd unida a la entrada de
un circuito integrador 50 gue proporciona en su salida una
sefial de tensidn continua obtenida por integracidn de los
impulsos f. Esta tensién depende de la frecuencia o de la
relacidn cfclica de los impulsos, y representa, pues, la
vclocidad lfmite}

En la aplicacidn particular considerada, con ecinco -
velocidades limite, ecs posible recoger, en la salida del
integrador 50, cinco valores de tonsidn diferentes. B

La codificacidn del valor de la tensidn en la salida
del integrador 50 se efectda de la manera siguicnie.

Cuatro comparadores de tensidn 51, 52, 53 y 54 esian
concctados cn paralelo a la salida del circuito integradar
50, Estos comparadores son apropiados para bascular, en -
su salida, cuando la sefial de tensidn en la entrada rebasa
un umbral de tensidn previamente regulado. Este umbral de
tensidn puede ser ajustado, para cada comparader, con un
potencidmetro tal como 55. ‘

Los umbrzles de los comparadores 51 .., 54 estdn in-
tercalados con los cinco niveles de tensidn que pueden apa
recer en la salida del integrador 50 y que corresponden a
las cinco velocidades 1{mite diferentes. Estos niveles, -

dgsignddos POT Vi eee han sido llevados cn la figura «

v
5
17 a las abscisas. En las diferentes lineas de la figura
17 se ha representado el estado de la salida de los compag

radores 51 a 54, Se Qe gue el umbral de basculacidn del ~
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conparador 51 estd comprendido entre vy Y v,y asi sSucesis-
vamente para los otros comparadores.

En el modo de realizacidn considerado, el estado de -
reposo en la salida de.los coﬁparédores corresponde a un -
nivel bajo representado por la cifra 0; la basculacidn co-
rreéponde, en la salida del comparader, al nivel alto re--
presentado por la cifra l. Asf, para cada tensidn en la sa
lida del integrador 50, serd producido un cédigo que com--
prenderd tantos mds estados altos (cifras 1) cuants nds ~-
elevadas sea la tensidn correspondiente a la sefial de ve--
locidad. La menor de las tensiones en la salida de 50 serd
traducida, en el cddigo, por cuatro 0, como se indica en -
la primera columna de la figura 10 de la tabla que resume
los cddigos para cada tensidn (o velocidad); la menor ten-
sidn corresponde, pues a la velocidad limite mdxima 130 -
km/h. _

Las otros Valorcs crecientcs de tensidn v, e Vg ca-

rresponden a los valores decrecientes de la velocidad 1imji

te. :
Las salidas de los comparadores estdn unidas a las -
cuatro entradas paralelas E_ ‘.. E, del. registro de desﬁlé
zamiento paralelo S, SRR ' e
La trasferencia del cddigo entre las entradas y las -
salidas del registro §, transferencia que asegura igualmen
te la puesta en memoria del cddigo en estas salidas, S -
mandada por un circuito monoestable 56, cuya entrada estd
conectada a la salida del integrador 50, y cuya salida ece-
td unida a la entrada del reloj H del registro S. Este mo-
noestable 56 es disparado por la aparicidn del frente ascen

dente en la salida del integrador 50, es deeir, por la apa




10

15

20

25

30

I .
Hoja nom. 46 3005_7_

ricidn de la scfial de tensidn.,

La salida del monoestable 56 vuelve a su estado de rg-
poso después de un tiempo igual a la duracidn de basculaw--.
cidn de este moncestable. E1 retorno de la salida 56 al es
tado de reposo dispara el relej H del registro S, de tal -
modo que el cddigo de las entradas es transferido y puesto
en memoria en,las.salidas,Sa ees Sd. E1l tiempo de bascula-
cidn del monocstable 56 es tal, que la puesta en memoria -
en el registro sea disparada antes de que el vehiculo sal-
ga del campo de emisidn de la baliza..El tiempo de bascula
cidn del monoestable 56 permite el establedimiento de la ~
sefial de tensidn en la salida del integrador 50 y el esta-
blecimiento del cédigo exacto en las entradas Eé ool Edli

Estd previsto igualmente un circuito de condicidn ini
cial CD apropliado para actuar sobre una entrada de puesta
a cero RAZ del registro S, como en el casoc de la figura. l2,.

El funcionamiento, del dispositivo de la figura 16 re-
sulta claramente de las explicaﬁiones que préceden. '''''

Cuande el vehfculo entra en el camps de emisidn de la
baliza, una sefial de tensidn, gue se mantiene durante todo
el tiempo en que el vehiculo permanece en el campo de emi-
éién, aparece en la salida del integrador 50, Los compara-
dores 51 a 54 aseguran la codificacidn de esta seffal, y el
monoestable 56 asegura la transferencia de esta sefial codi

ficada a las salidas del registro §, con puesta en memoria

en estas salidas,

El limitador de velocidad C mantiene la velocidad del
vehfculo al valor correspondiente a la codificacidn.
El monoestable 56, que dispara el reloj del registro

S, no puede ser disparado dos veces durante el periodo de
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travesia del campo de emisién de una baliza por el vehfcu-
lo, porque el nivel de salida del intcgrador 50 sigue sien
do alto (presencia de una sefial de tensidn permanente).

Cuando el vehficulo sale del campo de emisidn de la ba
liza, el nivel en la salida del integrador 50 vuelve a -
caer y el monoestable 56 estd de nucvo dispuesto para ser
disparado por cl prdximo frente ascendente en la salida --
del integrador 50, en el momentd de la entrada del vehicu-
lo en el campo de la baliza siguients, .

Se consideran ahora las figuras 19 a 21, que concier--
ne a una realizacidn del dispositive del invento destinada
a funcionar en el caso en que la informacidn estd conteni-
da en un ndmero de impulsas emitidos cfclicamente. A cada
velocidad l{mite corresponde un ndmero de impulsos o de -
tops diferente. ) .

En la salida del reccptor 2a, en la figura 19, se ha
representado esquemdticamente un grupo de tres impulsos,
Esta seffal es atacada en la entrada de un circuito 3%a de
puesta en forma (circuito del monoestable), 7 L

Se desea conservar una tabla de codificacidn, repré—:
sentada en la figura 21, idéntica a las de las figuras 14
y 18, Una solucidn simpie conéiste en prever, para la pri-
mera columna correspondiente a cuatro 0, un solo top emiti
do cfclicamente por la baliza. Para las columnas.siguientes
sa preVén, respectivamente, dos, tres, cuatro y cinco tops.

Se dispone el dispositivo de tal manera que el primer
top recibido prouoqué la puesta a cero de las salidas del
registro de desplazamiento 5., Este registro S comprende
cuatro salidas en paralelo S'a ces S'd y estd dispuesto pa

ra funcionar en desplazamiento recto; esto significa que -

4
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cada vez que 1la entrada H recibe una sefial gque dispara el
relaj, se produce avance de la salida Sa a la salida Sdr——
del estado l; propagdndose a cada disparo de reloj el esta
do 1 a la salida inmediatamente préxima. El registro §7. --
comprende una entrada E’ sobre la cual estd mantenido el -
estado 1 quo es transmitido sucesivamente a las diferentes
salidas, a cada disparc de relaj. R

Estos disparos del rcloj son mandados por los imbul——
sos mismos; para esto, la salida del circuito de pussta en
forma 3‘a estd unida, por medic de una puerta G'l similar
a la puerta G, de la figura 12, al borne H%

La salida de la puerta G'l estd unida igualmente a la

entrada de otra puerta G,; la salida de esta (ltima puerta

o’
estd unida a2 un borne de puesta a cero RAZ del registro §7
por medio de una puerta G'z siempre agbierta. Otra entrada

de la puerta G, estd unida a la sslida del monoéstqﬁlc 87,

2
Este monoestable 57 puede ser disparado de nuevo y g
td4 destinado a suspender la puesta a cero del regiétro s
después del primer impulso. .”;
El monoestable 57 tiene una duracidn de basculaci&ﬁ~¥
superior al intervalo de tiempo que separa dos tops conse-
cutivos, pero inferior al perfode segdn el cual son emiti-
dos los grupos de impulsos. La basculacidn del monoestable
57 es mandada por el frente descendente de los impulsos.
Este funcionamiento estd resunido por las dos primes-
ras 1fneas de la figura 20. La primera linea represénta -
los grupos de tops a la salida del circuitoc de puesta en -
forma 3%a. E1 primer grupo no comprende mds que dos tops,

porque so ha supuesto gue en el momento de la entrada del

vehfculo en el campo de emisidn de la baliza, selo los dos
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dltimos tops del grupo de tres han sido recibidos. El se--
gundo grupo de tops estd completo e incluye tres de ellos,.
La segunda linea de esta figura 20 representa el esta
do de la salida del maonoestable 57. Se ha clegido un monocs
table cuya salida, en estado de reposo, estd en el estado
alto representade por 1. El monoestable 57 bascula, y su -
salida pasa al estado hajo (cifra 0) con el frente descen-
dente del primer top apareciendo a la salida del circuito
de puesta en forma ng. Debido a que pueds ser nuevamente
disparado, como se ha ekplicado anterjormente, el monoesta
ble 57 permanece basculado durante todo el periodo del gru
po de impulsos y no vuelve a su estado de reposo nds que -
después de un tiempo J/t, correspondiente a su duracidn de
basculacidn, después del dltimo frente descendente del gﬁg

po de impulsos, Este retorno al estado de reposo ticne lu-

salida del monoestable 57 bascula de nuevo con el frentc -
descendente del primer impulso del segundo grupo recibido.

La puerta G, es una puerta "Y", Esta puerta no trans-

2
mite un impulso en la puesta a cera RAZ, mds que cuando -~
sus dos entradas son atacadas por una sefial correspondiun~
te a un estado alto. Como es visible segdn las das prime~;
ras lfneas de la figura 20, la puerta G, estd abierta para
el primer impulso, porque la salida dél monoestable 57 nao

ha basculado todavia, lo que permite que el primer impulso
del grupo de tops recibidos mande la puesta a cero del re-

gistroa §°. Despuds de la basculacidn del monoestable 57, -
la puerta 02 es cerrada y los impulsos no son ya transmiti

dos en la puesta a cero, que os asi suspendida.

Por el contrario, los impulsos contindan siendo trang
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mitidos al borne H’ del reloj. A partir del segundo impul-

so, el desplazamiento recto, en las salidas S'a “ee 5, va

a comenzar a cfectuarse. Esto significa que, para un grupo
de dos impulsos, la salida 5'a estard en el estado 1, mien
tras que las salidas siguientes situadas a la derecha per-
manccerdn en el estado 0. Para un grupo de tres impulsos,
las dos primeras salidas §_, § estardn en el estado 1, =~
mientras que las otras dos salidas SC y Sd
en el estado 0, como se indica en la tercera columna de la
figura 21. Cuando los grupos de impulsos incluyen, respec-
tivamente, cuatro y cinco impulsos, la codificacidn es la
indicada en las dos dltimas columnas de la tabla de la fi=-
gura 21, que muestra que los estadas altos (1) avanzan una
salida (hacia la salida Sd) a cada impulso suplemnentario.
Un dispositivo que incluye dos monoestablei‘ﬂ'sﬂ y -
M’sB, andlogo al de la figura 12, estd previsto para permi
tir establecer la velocidad limite con el segundo grupc de
impulsos recibidos por el vehiculo que entra en el campo -
de emisidn de la baliza y paré suspender laos grupos de'ié7
pulsos siguientes, i
El monoestable M’sA tiene su entrada unida a la sali~
da del monoestable 57, Este monoestable [i’sA puede ser-nug
vamente disparado por las seffales a la salida del monoesta
ble 57, de tal wanera que este monoestable M‘sh - permanece
basculado durante todo el tiempo en.que el vehfculo estd en
el canmpo de emisidn de la baliza, La salida de estec monoes-
table M’sA estd unida a un borne de la puerta‘G'i (puerta *
y a la entrada de un segundo monaestable M’sB disparado por
las seffales en la salida del monoestable f’sA., La duracidn

de basculacidn dc este monoestable M’sB es tal, gue vuelvc

I d ) -
estaran siempre

Jn)
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a caer cn su estado de reposo antes del principio del ter-
cer grupo de impulsos. ’ o

La tercera lfnea de la figura 20 muestra esquemitica-
mente el estado de la salida del monoestable M”sA. Esta sa,
lida estd en su estado de reposo (estado alto representado
por uno) hasta la aparicidn del frente descbndento en la -
salida del monoestable 57. La duracidn de basculacidn del

monoestable F’sA es superior al perfodo de aparicidn de -~

de tal manera gue el monoestable M sh perhanece basculado
durante toda la travesfa del campo de emisidn por el vehi-
culo. |

La cuarta lfneca de la figura 20 rdpresenta esquepdti-
camentc el estado de la salida del monoestable M‘sB, €1 es
tado de reposo de esta salidd” es un estado bajo (0). Esta
salida pasa al estado alto (1) con el frente descendents -
que aparece en la salida de M sA, La salida del monoesta--
ble M’s8 vuelue al estado G antes del principio del terécr
grupo de impulsos recibidos.

La quinta lfnea de la figura 20 representa la suma 148
gica de las salidas M’sA y 1 7sB. Esta suma sigue siendo ~=-
iguél a 1, hasta el retorno de la salida del monoestable -
M’sB al estado O. En tanto que esta suma es igual al, la
puerta G'l estd abierta; cl dltime cddigo puesto en mcemow--
ria en las salidas S'a e S’d del registro S° corrosﬁon@e
al segundo grupo de impulsos recibidos que estd completo,
de lo que se deriva la puesta en memoria de-un cddigo com-
rrespondiente a la velocidad exacta. '

Sienda cerrada a continuacidn la puerta G'l, los gru-
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te en las salidas de 57,

Cuando el vehiculo abandona el campo de la baliza, el
monoestable M“sA vuelve a caer y en el momento de la entra
da en el campo de la baliza siguiente, el primer impulsg =~
recibido de nuevo provoca una puesta a cero del registro -
S°. El proceso descrito anteriormente vuelve a empezar en-
tonces. . '

" Un circtiito de condicidn inicial C'0 estd previsto --
igualmente en el mantaje de la figura 19, Este circuito -~
C'D es abropigdo para enviar un impulso a la entrada de la
gr €N el mg
mento. de la puesta del contacto eléctrico del vehiculo.

puerta %oV 8'2 unida a la salida de la puerta G

Se vuelve a encontrar, pues, una situacidn similar a
la de los modos de realizacidn precedentes,

La descripcidn relativa 2 las figuras 9 a 21 concier~
ne mds particularmente al caso en que las informaciones. P
teriores son proporcidnadas por radio-balizas. Sin embale--
go, estd claro que el invento podria aplicarse igualmente
si las informaciones exteriores fueran proporcionadas'déi?
una manera diferente, por cjemplo por bandas magnéticas —-
transversales empotradas en la via sobre la cual se despla
za el vehiculo o por dispositivos reflectantes apropiados
para proporcionar sefiales dpticas. )

La utilizacidn de transistores para los medios de - -
unidn La conduce a una realizacidn sencilla; se podrian -~
utilizar, sin embargo, otros medios, tales como diodos,.

El dispositivo del invento permite mandar automdtica-

s

mente una limitacion de velocidad con medios simples y un

funcionamiento seguro y eficaz,

Cualguiera que sea el modo de realizacidn, el programa
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de velocidades, especialmente con los puentes divisores. de
tensidn, permité obtencr tensiones eldctricas, correspone—-
dientes a las velocidades lfmites, cuyos valorgs son preqi
sos, La precisidn dé estos valores ss indepcndiente, en -~
una gran parte, de la precisidn de las informaciones extes-
riores que mandan las velocidades limites; en particular,
cuando la informacidén exterior estd contenida en una fre--
cuencia, fluctuaciones posibles de ecta frecuencia a uno vy
otro lado de un valor medio, carecerdn de influencia sobre
la precisidn de la velocidad limite, cn tanto que estas ==
fluctuaciones permanczcan en el interior de una gama que =
asegure la seleccidn de la tensidn eléctrica apropiada.
Es pasible, ademés; modificar el programa de velocida
des a voluntad, sin tener que modificar la infraestructura

de emisidn de las informacioncs.

i
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REIVINDICACIOHES

Los puntos de invencidn propia y nueva, que se presen
tan para que sean objeto de esta solicitud de Patente deo -~
Invencidn en Espafia, por VEINTE affos, son los gue se Ieco-
gen en las reivindicaciones siguientes:

l2,~ Dispositivo para mandar automdticamente una limi
tacidn de la velocidad de un vehfculo, especialmente un au
tomdvil, que circula sobre un tramo de via de velocidad 1i
mitada, a partir de informaciones que proceden del exteribr
del vehiculo y recibidas en forma de impulsos, que compfqg
de: medios de andlisis y de descifrado de los impulsas, —-
apropiados para hacer corresponder a un ndmero determingdo
de impulscs un valor determinado de la velocidad limite, -
de tal modo que.a cada valor de la velocidad limite cstérf
asociado un ndmero diferente de iﬁpulsos; medios de memor-
ria apropiados paré conservar este valor de la velocidad ‘-
1imite para el tramo de via concernido, de tal modo que w~
las informaciones sobre la velocidad limite puedan no s&T’
suministradas mds que en la entrada del trame de via; y mg
dios de mando de la velocidad del vehiculo, sensibles al -
valor de la velocidad limite puesta en memoria, para mante
ner en el tramoc de via concernideo, la velocidad del vehicu
lo a un valor a lo sumo igual al de la velocidad limite; -
caracterizado por el hecho de que los medios de andlieis vy
de descifrado de los impulsos comprenden, en combinacidn:

. : . ) Ry s &
medios de reocuento del ndmero de impulsos y de codificacidn
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da la velocidad limite correspondiente; medios de programa
apropiados para hacer aparecer, para cada velocidad limite,
una tensidn eldctrica asociada a esta velocidad; y en par-
ticular, medios de unidn cléctrice, sensibles a la codifi-
cacin de la velocidad l{mite,.entre los medios de progra-
ma y una entrada de los medios de memoria, siendo estos mg
dios de unidn eldctrica apropiados para no bransmitir a la
entrada de los medios de memoria mds que la tensidn eléo—-
trica correspondiente a la veloﬁidad codificada, y porque
los medios de memorlia comprenden un condohsador.

28,- Dispositivo segin la reivindicacidén 12,. caracte-

dificacidn comprenden una sucesidn de bisculas biestables,
teniendo la primera bdscula una entrada a la cual llegan ~
los impulsos, de preferencia puestos en forma, gue corres-
ponden a las informaciones exteriores, estando unida la sa
lida de cada una de estas bdsculas a una linea de codﬁfiqg
cidn.
a,~ Dispositivo segn una cualquiera de las reivindi

caciones 18 § 22, caracterizado por el hecho de que lds me
dios de programa estdn constitufdos por pucntes divisores
de tensién, sicndo el ndmero de los puentes divisores a2l -
menos igual al ndmero de velocidades limitc, comprendiendo
cada puente divisor un punto intermedio entfe una fucnte -
de tensidn constante y la masa.

48,~ Dispositivo . segdn una cualquiera de las reivindi
caciones precedentes, caracterizado por cl hecho de que -
los medios do unidn eléctrica sensibles a la codificacidn
de la velocidad limite comprenden, por una parte, diodos -

conectados de tal manera gue seleccionan la mayor de las -
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tensiones que aparccen en los puntos intermedios de los -
puentes divisorcs y, por otra parte, diodos conectados en
tre los puntos intermedios y las lineas de codificacidn -

de tal manera que la tensidn en el punto intermedio de un

puente divisor no es suspendida sistemdticamente mds que

s F

sl esta tension es éUperior a la que corresponde a la velo
cidad 1{mite que sparece en las lincas de codificacidn.
8.~ Dispositivo seglin una cualgquiera de las reivindi
caciones 12 a 43,_daracterizado por el hecho de gue los meg
dios de unidn eldctrica entre los medios de programa y los

medios de memoria comprenden una puerta cuya apertura no -

es mandada mds que despuds de la aparicidn del primer im--

s

pulso, siendo el intervalo de tiempo entre la aparicidn de

este primer impulso y la apcrtura de la puorta suficiento-

mente larpo para resultar siéﬁpre supericr al mds largo ~--
tiempo de recuento del nlmerc mdximo de impulsas.
] 62+~ Dispositivo scgln la reivindicacidn 52, caracte=-
rizado por el hecho de que comprende un circuito monoes%a-
ble o circuito de almena, cuya basculacidn es mandada ﬁbr
el primer impulso y cuyc retorno al estado normal, despu€s
de un intcrvalo de tiempo, o almena, determinado, manda;ia
apertura de la puerta.

78.~ Dispositivo segln una cualquiera de las reivindi
caciones 52 y 68, caracterizado por el hecho de gus la ~ -
puerta estd constituida por un circuito moncestable que ~-
vuelve a su estado normal, correspondiente al cierre de la
puerta, al cabo de un tiempo determinado después de la aper
tura de esta puerta, y porque un borne de salida de esta -

puerta estd unido a un circuito de puesta a cero de los =--

‘medios de reocucnto y de codificacidn, de tal manera gue el
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dios de recuento y de codificacidn,

78§}— Dispositivo segﬂn una cualquiera de las reivindi
caciones 32 y 428, o segdn el conjunte de una cualgquiera de
estas reivindicaciones 38 y 42 y-de una cualguiera de las
reivindicaciones 52 a 78, caracterizado por el hecho de que
6ada punto intermedio de un pucnte divisor estd unido, por
medio de untdibdo, a una linea comdn que conduce a la en-Q
trada de los medios de memoria.

98,~ Dispositivo seoln el conjunto de las reivindica-
ciones 53 y 88, caracterizado por el hecho de que la lfnea
comln estd unida al colector de un transistor que compren-
de, en su circuito de emisor, una resisfcncia de. ajuste, -
estando unida la base de este transistor a la salida de la
puerta dispuesta entre los medios de prﬁgrama y los medios
de memoria, estando este transistor hecho conductor cuando
dicha puerta estd abierta.

102,~ Dispositiva segdn la reivindicacidn 18, caracthe
rizado por el hecho de que comprende un dispositivo de in-
dicacidn de la velocidad limite, estando unido ests diéﬁd—
sitivo de indicacidn a una salida de medios de recuento’y

de codificacidn por medio de una puerta cuya apertura es -

da entre los medios de programa y los medios de memoria,
1l2,- Dispositivo segdn la reivindicacidn 102, carac-
terizado por el hecho de que comprende medios de contacto
apropiados para introducir en los medios de memoria, por -
un mando manual, un valor de velocidad de referencia, es--
tando unidos estos medios de contacto a un ecircuito de pues

ta a cero del dispositive de indicacidn, de tal manera que
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ningln valor de la vclocidad sea indicado en este disposi-
tivo cuando la introduccidn de la velocidad, en los medios’
de memoria, ha sido efectuada a mano.,

128,~ Dispositivo scgdn la reivindicacidn 12 § la rei

vinaicacién 28, caracterizado por el hecho de que comprende
en combinacidn: medios de codificacidn de las informaciones
que proceden del exterior, que comprenden un registro de -
desplazamiento que incluye p salidass medios de programa -
para hacer corresponder a cada velocidad limite una tensidn
eléctrica, que comprende n ¥ 1 puente divisores de tene—-
sidn, que incluyen, cada uno, un punto intermedio entre ~-
una fuente de tensidn constante y la masa, estando unido -
cada punto intermedio a una lfneca comdn por un diodo, cs--
tando conectados los n + 1 diodos asociédos a los puntos -
intermedios de tal manera, que hacen aparecer sobre la 1f-
nea comin la mayor de las tensiones que aparccen en los -
puntos intermedios; medios de unidn eléctrica entre, pors -

una parte, los n puntos intermedios, cuya tensidn es nor--

malmente superior a la del punto intermedio que tiene la -

tensién mds baja y, por otra parte, las n salidas del re--

gistro de desplazamiento, siendo estos mediocs de unidn ocléc
trica sensibles a los estados ldgicos de las salidas del -
registro de desplazamiento y siendo tales que, para un es-
tado ldgico determinado en una salida del rcoistro de des-
plazamiento, la tensidn eléctrica en el punto intermedio ~

asociado a esta salida sea anulada, mientras que para el -

otro estado ldgico en la salida del registrc de desplaza--

miento, la tensidn eléctrica en el punto intermedic es map

tenida; y medios de mando de la velocidad del vehiculo scn

L4

sibles al valor de la tensidn eldctrica gue aparsce en di-

B
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cha linea comn unida a los puntos intecrmedios por 105 ==
diodos.,. '

. 13a,- Dispositivo segdn la roivindicecidn- 123, carag
terizado por el hecho de que los medios de unidn eléctri-
ca contados cntre las salidas del registro de desplazamien
to y los puntos intermedioe de los puentes divisores de -
tensién estdn dispuestos para ser conductores, y suspender
la tensidn en el punto intermedio, cuando el estado 18gico
en la salida del rogistro ss un estado alto correspondien-
te a la presencia do una tensidn, mientras que para el - -
otro cstado ldgico, o estado baja, los medios de unidn - -
eléctrica estdn bloqueados y la tensidn eléctrica es mante
nida en el punto intermedio. '

148,- Dispositivo segdn la reivindicacidn 138, carac-

terizado por el hecho de que los medios de unidn eléctrica
comprenden, para cada salida del registro de desplazamien-
to, un transistor especialmente del-tipo NPN, cuya base os
td unida a la salida del registro, cuyo colector estd upi-
do al puntoc intermedic vy éuyo emisor estd unido a la maca,
pasanda este transistor a ser conductor con el fin de anu-
lar prdcticamente la tensidn en el punto intermedio cuando
el estado ldgico en la salida correspondiente del registra
de desplazamiento corresponde a la presencia de una tensidn
estando bloqueado vl transistor cuando la salida correspon
diente del registro se encuentra en el otre estado ldgico
(ausencia de tensidn).,

158,~ Dispositivo segdn una cualquiera de las reivine-
dicaciones 128 a 148, destinado a funcionar con informacig
nes exteriores enviadas periddicamente, de modo permanente,

or balizas, bicen en forma de almenas periddicac de duraes
P s
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cidn variable, correspondicndo la duraéién de la almena a
una velocidad limitec determinada, bien cn farma de un nd-
mere determinado de impulsos cmitidos ciclicamente, estan
do asociado el ndmero de impulsos a una velocidad limite

determinada, caracterizado por el hecho de due estd dis——

puesto de manera que establece la velocidad limite utili-

vehiculo, cuyo grupo viene a contintacidn del primer grupo
de informacioncs rccibidas por el vehfculo en el curso de
su entrada en el campo de emisidn de las informaciones, =
estando consitufdo especialmente el grupo compleato de ine
formaciones utilizadas para establecer la velocidad 1{mi-
te por el segundo grupo de informaciones recibidas por el
vehfculo, sicndo suspendidas las informaciones recibidas
despuds de este grupo completo,

168,~ Dispositivo segin la rcivindicacidn 152, cerac
terizado por el hecho de.que comprende un primer circuito
monoestable que se pucde volver a disparar, cuya bascula-
cifn es mandada por las informaciones recibidas, siendo -
la duracidn de basculacién de este monoestable superioig;‘
al perfodo de las informaciones, de tal,modo que este hovg
nocstable que se puede volver a disparar permancce basaufﬁ

lado durante todso el tiempo en qde el vehiculo permanece

da la salida de este monoestable a la entrada de un scgqg'
do monoestable cuya duracidn de basculacidn es SUperior =
al perfodo de las informaciones, pero es inferior al ine--
tervalo de tiempo due separa el fin de un primer grupo de
informacioncs del comienzo del tercer grupo de informacig

nes, mandando las seifales de salida dc estos dos monoesta
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bles una puerta que controla el disparo del reloj del re--
gistro de desplazamicnto por los grupés de informaciones -
necibidgs, siendo tal el conjunto, que la puerta pcrmanece
abisrta durante la recepcidn do los dos primeros grupos de
informaciones y se ciorra después del final de recepcién -
del segundo grupo de informaciones y antes del comienzo --
del tercer grupo de informaciones, de tal manera que la vg
locidad lfmite es determinada a partir del segundo grupo -
de informaciones completo, y gue los grupos siguicntes, re
cibidos por el vehfculo, no pueden actuar sobre el valor =~
de la velocidad limite asi determinada,

178,~ Dispositivo seodn una cualquiera de las recivin-
dicaciones 128 a 162, destinado a funcionar con informacig
nes exteriorcs contenidas en una almena, emitida cfclicaw—-
mente de modo permanente, y de duracidn variables secgfn la
velocidad, siendo el ndmero de duraciones posibles de las
almenas igual a n 4+ 1, siendo n el ndmero de salidas del -
registro de desplazamiento, caracterizado por el hecho de
que los medios de codificacidn comprenden n circuitos mow-
noestables disparados simultdncamente por la almena, esps-
cialmente por el frunte descendente de osta almena, inter=
caldndose las duraciones de basculacidn de estos monocsta-
bles cntre las np 4+ 1 duraciones posibles para la almena, -
estando unidas las salidas de estos n monoestables a n en-
tradas en paralelo dcl registro de desplazamiento,

1828,~ Dispositiveo segln una cualquiera de las reivin-
dicaciones 12 a 162, destinado a funcionar con una infore-

nacidfn exterior contenida en la frecuencia o en la relacidn

(23

-

ciclica de un tren de impulsos, siendo posibles n + 1 vale

res para. esta frecuencia o esta reclacidn ciclica, coracte-
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rizado por el hecho de que los medios de codificacidn come
prenden un: circuito integrador apropiado para establecer,
a partir de las informaciones recibidas, una tensidn eldc-
trica continua quc depende de cstas informaciones Yy N com=
paradorcs de tensidn conectados en paralelo a la salida -~
del integrador, toniendo'estos n comparadores umbrales de
basculacidn que se intercalan entre los n 4+ ) niveles de -
tensidn que pueden aparcccr en la salida del integrador, -
estando unidas las Salldds de estos n comparadores en para
lelo a las n entradas del registro de desplazamiento.
198,~ Dispositivo segdn una cualquiera de las reivine
dicaciones 128 g 148, destipado a funcionar con informacip
nes exteriores comprendidas en un ndmerd de impulsos éﬁiﬁi

dos ciclicamente udiendo tomar este modo de impulsos n &
s P P n

e
1 valores que corresponden a otras tantas velocidades limi

te posibles, caracterizado por el hecho de que estd dispies

to de manera que el primer impulso recibido manda la puas~
ta a cero del registro de desplazamiento y de que los 1n-~
pulsos siguientes actdan sobre el rcloJ del registro ueif;
desplazamiento utilizado en el desplazamientao derecho“(s'—
izquierdo seglin el caso), de tal manera que la codlflca id
esté asegurada directamente por este registro que compron=
de n salidas paralelas, . ' o

- 202, Dispositidd segln la reivindicacidn 192, carac—
terizado por el hecho de que -comprende un primer circuito
monocstable para efectuar una puesta en forma de los impul
sos, cuya salida estd unida a la entrada de un sggundo cir
cuito monoestable que se puede volver a disparar, cuya du-

racién de basculacidn es exactamentec superior al perfodo -

de los impulsos.de un grupo de informaciones, mandando es-

30057
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te segundo monoestable que se puede volver a disparar la
apertura de una pucrta para dejar pasar el primer impulso

y ‘para ascgurar la puestz a cero del repistro de desplaza

miento, mandando a continuacidn este monoestable que se -

puede volver a disparar, por basculacidn provocada por al

fronte descendente del primer impulso, el cierre de la =

puerta para oponerse a la puesta a cero del registro de -

desplazamiento por los impulsos siguientes, habiendo sido
enviados los impulsos recibidos, ademds, a la entrada del

reloj del registro de desplazamiento,.
212,- Dispositivo segdn una cualquiera de las reivin
dicaciones 128 a 202, caracterizado por el hecho de que -
los medios de progfama que comprenden los puentes diviso~
res de tensidn, estdn dispuestos de tal manera gue a una

sucesidn do valores crecientes de la velocidad linite, co

. rresponde una sucesidn de valores crecicntes de las ten--

siones eléctricas en los puntos intermedios que estdn uni
dos a los dnodos de los diodos, estando los cdtodos Unime
dos todos a dicha lfnea comdn, sicndo establecido espcéiq;
mente el cddigo de las velocidades de tal manera, quec la-

velocidad limitc mdxime corresponda a una ausencia de tep

"sidn (estado U) en todas las salidas del registro de des-

plazamiento.

228,~ Dispositivo segdn la reivindicacidn 212, carag
terizado por el hecho de que comprende un circuito de con
dicidn inicial que ascogura la puesta a cero del registro
de desPlazdmiento en el curso de la puesta del contacto -
eléctrico del vehfculo, de tal manera que el conductor, al
volver a utilizar de nuevo su vehfculo después de una para

da, quede libre de una velocidad limite demasiado reducida.
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232.—'Dispositivo segdn una cualquiera de las reivine
dicaciones precedentes, carabtcrizado por el hecho de que
los modios de manao-de la velocidad del vehiculo compren--
‘den medios para establecer una sefial de velocidad en forma
de una tonsign,ﬁque depende de la velocidad efsctiva del -
vehiculo, y medios comparadorcs apropiados para comparar -
la seffal de velocidad cfectiva y el valor de la velocidad
linitc pucsta en memoria, suministrando estos medios compg
radores en su salida una seffal que depende de esta compara
cidn, estando previstos medios de mando sensibles a la se-
fial de salide de los medios comparadores, para actuar so--
bre el motor del vehiculo para mantener la velocidad del -
vehiculo a un valor a lo sumo igual al valor 1fmite, -~ %

248,- Dispositivo segdn la reivindicacidn 232, pars -
vehiculo de motor de combustidn interna, caracterizado por
el hecho de quc los medios de mando senéibles a la seflal -
de salida comprenden medios de arrastre sensibles a lé;de—
presidn en la tubuladura de admisidn, estando formados éé—
pecialmente estos medios de arrastre por un gato neumétié—
co, y siendo apropilados para actuar sobre la apertura delX
drgano de estrangulacidn del motor, con.objeto de manténer
la velocidad del.yehiculo a un valor igual a lo sumo a lgi
velocidad limite, siendo mandada la admisidén de la depre-=
sidn en los medios de arrastre par una electrovdlvula, man
dada, a su vez, por la sefial ‘de salida de los medios compa
radores. . 7 .

258, "DISPDSITIVO PARA MANDAR AUTOMATICAMEMTE UNA LI
HI?ACIOH DE LA VELGCIDAD DE UN VEHICULO ESPECIALMENTE UN w

|auTorovILY,

Tal y como sc ha descrito en la Memoria que antecede
H
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ropresentado en los dibujos que se acompaﬁan y para los fi
nes que se han especificado.

Esta Npmoria consta de sesenta y'cinco ho jas escritas
a mdquina por una sola cara,

' Madrid, 11.JUN1977
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