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Stura y un rodillo abridor; cada uno de los cuales estd £ijg
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Este invento se refiere & un aparato para la hila
tura de extremo abierto o libre de hiloés textiles.

In aparatos conocidos para la hilatura de extremo
abierto de hilos textiles, se alimenta una mecha 0 torzal &
un rodillo de aperturs o abridor, girstorio, que abre y pel
na las fibras de la mecha y las transfiere a la entrada de
un éonducto de alimentacidén de fibras. las fibras son trans
portadas de forma individual a través del conducto de ali-
mentacidn hasta wn rotor de hilatura giratorio, donde se
acumulan en la superficie interna de recogida de fibras del
mismo, Ias fibras son extraidas de la superficie de recogin
da de fibras retorcidndolas continusmente, formindose una
cola de mechén de hilo que se transporta después a uu Gis-
positivo de arrdllamienmo pars formar un paquete.

Frecuentemente, es necesario tener accesc gzl 1o~
tor de hilatura con el fin de realizar un proceso de mante
nimiento, tel como, por ejemplo, la limpieza del interior
del rotor de hilatura. La parte superior ablerta del rotor
de hilatura ests normalmente cerrada por un niembro de tapsg
o cubierta, el cual, por razdén de seguridad, no se debe re-
tirar mientras el drbol de rotor estd acoplado en acciona~
miento por sus medios de impulsidn o acclonamiento.

Se han hecho hasta ahors varias propuestas con el
fin de poder acceder al rotor, pero estas tenisn algunas
desventajas que hacian la disposicidn insatisfactoria.

La publicacidn (DAS) alemana nidmero 20298#8 des~
cribe una unidad de hilatura de exiremo shierto que compren

de un alojamiento que soports en rotacidén wn rotor de hila-

do en un extremo de un arbol de accionamiento respectivo.
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posicidn operante a la posicidn inoperante, no es muy impe-

-su correa de transmisién y de la polea del rodillo gbridor

.conseguir la desconexidén completa entre ellas, no son las
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En-el otro extremo de cadas drbol estd fija una poiea al mig
mo para acoplamiento de accionamiento con una corres de trals
misién respectiva. Los ejes de rotacién del rotor de hilatu
ra y del rodillo abridor son paralelos y se sitien en un
plano vertical comin. El alojamiento estd conectado a pivo-
tamiento por su extremo superior a un bastidor de méquina
para efectuar un movimiento pivotante alrededor de un eje
transversal a los ejes de rotacién del rotor y del rodillo,
entre wa posicidén operativa en la que los arboles ée'aocig
namiento del rotor v del rodillo estdn en conexidn de accip
naniento con sus respectivas correas de transmisidn y wna
posicidén no operativa en la que los drboles o ejes de.aécig
nemiento del rotor y del rodillo estén desconectados y sin
acciongmiento con sus respectivas correas de transmisidn.
Estando el eje de pivotemiento del alojemiento si
tuado de esta manera, el desacoplamiento de las poleas del
rotor y del rodillo abridor de sus respectivas correas de

trensmisidn, a medida que el alojamienio gse mueve desde ung

rativo, particularmente el desacoplamiento de la polea situg
da en posicidén mds alejada del eje de pivotamiento. Lia des-
conexidn de las poleas con respecto a las correas de trans—
misidn tiene lugar progregivamente e través de la anchura

de las correas, con el resultado de que esfas estan desven-
fajosamenté expuestas a desgaste desigual. Ademds, las mag~

nitudes de movimiento de la polea del rotor con respecto e
con respecto a su correa de transmisién, reguerides para

mlsmas, 10 que origina wn msyor movimiento del necesario




10

15

20

25

30.

Hoja ndm. 4. j 3057

para el alojamiento. ‘

La DOS alemana nimero 2449692 describe otra uni-
dad de hilatura de extremo abierto en la que Se. prevén me-
dios para tener acceso al rotor de hilatura. En esta publi-
cacién, las unidades, cuando estdn montadas. una junto a
otra, son tales que el eje de rotacidn de los rotores de hi

latura se sitlan en un plano vertical comin y los ejes de

| rotacidén de los rodillos sbridores se sitdan en un plano ho

rigontal comin, Con el fin de tener acceso al rotor cou es-
te tipo de configuracidn ha sido necesario disponer aléjar
mientos separados para el rotor de hilatura y el rodillo
abridor, los cusles, cuando son movidos a sus posicicnes

inoperentes, efectian un movimiento pivotante en sentidos

.| opuestos alrededor de un pivote comin. EL eje de pivivumien

to de los alojemientos estd situado en ung linea que se ex—
tiende desde un punio de interseccidn de los planos verti-
cal y horizontal antes citados y cuya linea biseca sensiblg
mente estos planos. '

Dicha configuracién, aparte de pfoporcionar la me|
jor disposicidn de los elementos de hilatura desde un aspeg
to téenico de la hilatura, conduce inevitablemente a difi-
cultades para establecer log medios paré conseguir el acce-
s0 seguro al rdtor de hilatura.

‘Un objeto del presente invento es proporcionar un
puesto de hilatura de extremo abierto en el que el alojamiel
' to del mismo. se puede mover desde ung posicidn operante en
la que los elementos de hilatura son secclonados para produ~
eir hilo hiiado, e una posicidn inopérante en la que los
.elementos de hilatura no son accionados y en la que se pue-

de conseguir el acceso al rotor de manera simple y segura.

F i
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- hecho de que cada uno de una pluralidad de puestos de hila-

dos medios de accionamiento asociados es la misme o gensi-~
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El probleme se resuelve, segun el invento, por el

tura comprende un alojamiento, un rotor de hilatura dispuesg
$0 para glrar en dicho alojamiento glrededor de un primer
eje y un rodillo agbridor dispuesto para girer en dicho alo-
jamiento glrededor de un segundo eje, estando dispuestos log
puestos de tal manéra que los primeros ejes de log puestos
se sitlan en un primer plano y los segundos ejes de los
puestos se sitlan en un segundo plano separado el el 8loja=
miento del cltado primer plano, medios de accionamiento pa--
ra producir la rotacidén del rotor de hilatura, vn bastidor
de maquina y medlos que montan cada alojamiento en el basti
dor de miquina para movimiento pivotante alrededor de un
eje de pivotamlento digpuesto transversalmente al respecti-
vo primer eje entre una posicidn operente en la que los me-
dlos de acclonauiento éstén en conexidn dé accionaniento
con el respectivo rotb dr de hilatura y una posicidn inoperan

te en la que el rotor de hilatura estd desconectado de acci

10

nemiento con el rotor de hilatura, estando carécterizada 1a)
disposicidén porque los medios de montaje estén dispuestos
de tal manera que el eje pivotante de cada alojamlento esté
en una posicidn intermedis a dichos planos primero y segun-
do. |

Estén tembién previstos unos medios de acciona-
miento para~producir la rotacidn de los rodillos abridores
y preferiblemente el eje pivotante de cada alojanlento estd
posicionado entre log planos primero y segundo de mahera

que la magnitud de movimiento del primer e¢je con respecto a

blemente lg misma que la magnitud de movimiento del segundo
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eje con respecto a los medios de accionamiento asociados.
Los medios de nontaje comprenden preferiblemente
un par de mufiones, uno a cada lado del alojamiento, y un

per de miembros de soporte, uno a cada lado del alojamiento

, para recibir y rodear sélo parcialmente uno respectivos de

los muiiones y con ello soportar a pivotemiento el alojemien

to alrededor del eje de pivotamlento y permitir la ficil re

| tirada del slojamiento del bastidor de la miquina.

Las.venﬁajas del invento consisten en que ia nag-
nitud de movimiento de los ejes de rotacidn del rodillo
gbridor y del rotor de hilatura con relaclén a sus respecti
vog medlios de accionsmiento, cuando el glojamiento se e ve
desde la posicidbn operante a la posicidn inoperente, es la
misma o sensiblemente la misma. El movimiento del eje de ro
tacién del rotor de hilatura y del rodillo abridor es sensi
blemente transversal a los respectivos medios de acciona-
miento, proporcionando asi uﬁa desconexidn imperativa; inme

diata y simulténes del efecto de accionsmiento.

A continuacidn se describen mis en particular rea

lizaciones del invento con referencia a los dibujos que se
acompafian, en los cuales:

La figura 1 es un alzado frontal de une unidad de
hilatura de extremo sblerto segin el invento, con una parte
de la cublerta 45 arrancada con el fin de mostrar mds clarz
mente la ménsula 43 que soporte la unidad de hilatura

Le figura 2 es un alzado lateral en seceidn trens
versal tomada por la linea II-II de la unidad de hilatura
mostrada en la figura 1;

Lg figura 3 es un alzado lateral en seccidn late-

rgl tomada por la linea IIT-III de la unidad de hilatura de
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‘| versal de una unidad de hilatura segin una segunda realiza-

‘biertas 45 y 28 modificadas.

| mente con respecto a la mdquing y comprende una placa que

| tacidén 5 cargada elédsticamente hacia wn rodillo glratorio 6

.dientes de engrane helicoidalesg alrededor de su periferia,
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la figura 1, mostragndo en detalle el conjunto de enganche
513

La figura 4 es un alzado lateral en seccién trang

cidn del invento; _
Lg figura 5 es un alzado frontal parcial en pers-
pectiva de la realizacién mostrada en la figura 4, con las
unidades de hilatura retiradas; y
La figura 6 es wn algado frontal de las unidades

de hilatura de cualquiera de las figurasz 1 y 4, con las cu-—
El bastidor 1 de mdquina se extiende longltudinall

tiene, a intervalos espacidos a lo largo de la misma, unas
aberturas 2, cada una de las cuales recibe uﬂ alojamiento 3
de unidad de hilatura, que es sensiblemente coextensivo con
la aberture y que se extiende hacla adelante y hacia atras
de la placa 1.

Haciendo referencia a la figura 3, el alojamiento|
3 tiene una parte inferior 4 que sobresale hacia adelante de

la gbertura 2, que sirve para soportar wna placa de elimen-—

de alimentacidn de mecha para formar con el mismo un espacip
de agarre de avance de mecha. El rodille de elimentacién 6
estd montado fijamente en un arbol 7 que se prolonga hacia
lé parte trasera del alojamiento y estéd soportado en cojing
tes (no mostrados) situados en el alojamiento. En el extre-

mo trasero del 4rbol 7 hay una rueda dentada 8 que tiene

dispuestos paraz estar engranados con un tormillo sin fin 9
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" | ferior 4 del alojamiento 3. La superficie periférica del rg

.namiento con una correa de transmisidn 19 que se extiende g
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mecanizado en un contra-drbol 10, cuyo'eje se prolonga
tranéversalmente con respecto al eje de rotacidén del arbol
7. Un embrague electromagnético (no mostrado) estd montado
en el drbol 10 y puede ser accionado para poner en marcha
¥y Qetener la rotacién del rodillo de alimentacién 6. Monta-
do asimismo en el arbol 10, Hay una rueda dentada accionada
11 que engrana con una rueds dentada de acclonamiento 12
montada fijamente en un Arbol de accionamiento 13 de rodi-
1lo de alimentacién. El &rbol 13 se prolonga a lo largo de
la miquina y soporta a intervalos espaciados de su 1ongitu4
ruedas dentadas similares 12 para efectuar el gccionsmiento
de los rodillos de alimentacidn en las unidades de hilatufJ
regtantes.

Como se gprecis mejor en lg figura 1, la rlaca de

alimentacidén 5 tiene una superficie ourvade 14 de retencidnl. .

de fibras adyacentes a.la superficie periférica de un rodi-

1lo abridor 15 que esté alojado para glrar en la parte in-

dillo sbridor ests provista de agujas o, alambre del tipo de
diente de sierrs pars la finalidad que se describe a coni~|
nuacidn.

EL rodillo gbridor 15 estd montado fijamente en
un arbol 16 soportado a rotacidn en cojinetes o apoyos (no
mostrados), que estdn situados en una parfe de cubo 1%, pa-
ra girar alrededor de un eje paralelo al eje de rotacidn
del érbol de soporte del rodillo de alimentacién.

El 4rbol 16 se prolonga hacia atrés fuera del alg

jamiento 3 y soporta una polea 18 en acoplamiento de accio-

lo largo de la mdquing y sirve para comunicar impulsidn g

P
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-parte inferior del alojamiento 3.

.trados) que estdn situados en una parte de cubo 33. Bl ar-
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rodillos abridores similares en los restantes puestos de
hilatwra. Los ejes de rotacidén de los rodillos abridores ée

sitdan en un plano horizontal comim que pasa a través de la

Dispuesta también en la parte de aiojamiento infe|
rior 4 hay une cémara 20 de recoger desechos, que comunica
con la superficie periférica del rodillo abridor 15 median-
te una abertura 21. En la parte inferior de la cémara 20
hay .una salida 22 desde la cual se extlende un conducﬁo de
gselida 23 formado en el alojamiento 3 y movible con el mis—
mo. EL conducto de salida 23 estd dispuesto, con el aloja;
miento en la posicidn mostrada en la figura 2, en alineacidn
con el dnima de un tubo de aspiracidn 24 sujeto en uns mén-
sula 25 fija al bastidor 1 de la mdquina. En funcionaalento
el tubo de aspiracidn 24.esté conectado a un manantial de
aspiracién para la finalidad que se describe en lo que si-
gue. En la superficie'superior de la ménsula 25 hay una ra-
nura anular 26 que forma un asienfo para un anillo de junta
de caucho 27. _ ‘ '

Una placa de cubierta 28 estd fijada mediante
‘tornillos 29 a la cara delantera o frontal de la parte de
alojaniento inferior 4 con el fin de cubrir la placa de ali
mentacibén 5, el rodillo de alimentacidn 6, el rodillo abri-
dor 15 y la cdmara 20 de recoger desechos.

En la parte superior del alojamiento 3 esta for-
mada wna cavidad 30 para proporcionar una cémera para un To
tor de hilatura-31. El rotor de hilatura esfé £i jamente mop

tado en un 4rbol 32 montado a rotacidn en cojinetes (no mog

bol 32 se prolonga hacia’atrés de la parte de cubo 33 y se
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{-horizontal comin que pasa a través de la parte superior del

| beria de aspiracidén 37 estd asegurada a un conectador de iy

-vés de y sobresale desde la superficie delantera de la cu-
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acopla para acclonamiento con una correa de transuisién 34
que se extiende a 1o largo de la mquina y que sirve para
acclonar los drboles de rotor de los puestos de hilatura
restantes. Los puestos estdén dispuestos de tal manera que

los ejes de rotacidén de los rotores se sitidan en un plano

alojamiento 3. Una paestilla de ménsula 35 estd situada jun-

to al drbol 32 de manera que aplica un efecto de frenado al

Arbol 32 cuando estd en comunicecidn operativa.
Comunicendo con la cavidad 30 hay wn conducto de
aspiracidn 36 que estd conectado a un nmanantial de aspira~

cidén mediante ung tuberis de aspiracidén flexidle 37. La tu-

beria 38 sujeto en posicidén mediante un adaptador 39 rosca-
do en el alojamiento 3. Rodeando a la tuberia 37 hay wn anil
1lo de posicionamiento 40 fijado al bastidor 1 de la migui-
na.

La cavidad 30 estd cerrada por un miembro de cie-
rre 44 sujeto a una cublerta o tapa 45 por tres tornillos

65. E1 miembro de cierre 44 soporta un tubo 46 de mudada de

hilo provisto de un conducto coaxial con el eje de rotacidy

del rotor de hilatura 31. El tubo de mudada 46 pasa a tra-

vierta 45, en la que estd asegurado mediante un tornillo 66
Un conducto de alimentacidn de fibras 49 estd formado en el
miembro de clerre 44 y proporciona un paso entre un conduc-
%o 50 de la parte inferior 4 del slojamiento 3 y el interio
del rotor de hilatura 31. .

La cubierta 45 estd montada a pivotamiento por s

extreno inferlor en pasadores o esplgas de pivotamiento 47
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que pasan a través de taladros formados en patillas 48 y
dentro de los correspondientes taladros previstos en la par
te inferior 4 del alojamiento 3.

Asi, la cubierta 45, en su posicidn cerrada, cu-
bre el rotor 31 y la cdmara 30 y se superpone paralelamente
e la cublerta separada 28. Los pasadores de pivotamiento 47,
hacen posible gue la cubierta pivote aproximadamente 902 pal
ra exponer las partes previamente cublertas y hacer posiblel
si se desea, retirar la cubierta separads 28.

Sobresaliendo desde cada lado dél alojamiento 3,
hay un mufién 41 que se apoya en un cojinete o apoyo de plag)
tico 42 que rodes 96lo parciglmente el muwiidn 41, de una méy)
sula de soporte 43 asegurads al bastidor 1 de la méquina.
Como se aprecia en la figura 1, la ménsula de soporte 43
estd situada entre el alojamiento 3 de unidades de hilatu-
re adyacente y tiene dés cojinetes 42, uno de los cuales B89
porta el muiidn 41 de la derecha del glojamiento 3 y el ctro
de log cugles soporta el muiidn izduierdo 41 del alojamiento
adyacente 3. .

Log mufiones 41 pueden girar libremente dentro de
los cojinetes o apoyos 42, con lo gue el alojamiento 3 pue-
de pivotar alrededor de un eje de pivotamiento horizontal
que pasa a través de los muiiones 41 ¥y que se sitla transver
gsglmente a los ejes de rotacidn del rodillo abridor y del
rotor y entre los planos citados que contienen estos ejes.
Aunque el eje de pivotamiento estd mds préximo al plano de
los rodillos.abridores, la distancia entreAei eje de pivotal
miento y los dos planos es del mismo orden de magnitud.

El conjunto de unidades de hilatura estd retenido

en la posicidén de funcionamiento mostrado en la figura 2 y
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le cubierta 45 estd retenida en la posieién cerrada -por un

conjunto de enganche 51 segun se ilustra particularmente en

{la figura 3. Un miembro de retencidn 52 estd montado a pivo

tamiento en un pasador 51 soportade por la cubierta 45 y
tiene una parte 54 operable.manualmente que sobresale g tra
vés de una abertura 55 de la cubierts 45, Un gaﬁcho 56 del’
nlembro de retencidén 52 se aplica en una cabeza 57 de un
elemento de enganche 58 roscado, en el bastidor 1 de la ma-
quina y situado en el mismo mediante ung tuerca 59. El gan-
cho 56 estd empujado a acoplamiento con la cabeza 57 por me
dio de un muelle 60 fijado al lado inferior del miembro de
retencidén 52 y formado de modo que se aplica a la superfi-
cle interna de la cublierta 45,'tendiendo asi a hacer girar
el miembro de retencidn 52 en sentido dextrdgiro, como se
aprecia en la figura 3.

En la parte inferior del elojamiento 3 hay un ori
ficio ciego 75 previsto para recibir un muelle helicoidal
62 y un pistén 63. El muelle 62 actla para empujar el pistd

63 contra el bastidor 1 de la méquina, tendiendo asi a mo-

ver el alojamiento 3 en sentido dextrdgiro alrededor de los

mufiones 41, hacia la posicidn operante (no mostrada). Este
movimiento del alojamiento estd impedido por acoplamiento
del gancho 56 con lg cébeza 57 del elemento de enganche 58,
Asi se congigue la retencién imperativa del alojamiento 3
en la posicidén operstive mostrada en la figura 2. Eitendiég

dose desde la parte inferior del alojamiento hay un lebio

64 que se'aplica a la superficie interna de la placa 1 de-—

tras de la superficie inferior de la aberture 2 para limi-

tar el grado del movimiento pivotante en sentido levdgiro,

como se muestra en la figura 2.

2]
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_ En funclonamiento, con el‘alojamiento en la posi-
cidn operante segin se muesira en ls figura 2, se hace avan
zar una mecha S éntre wn espacio de agarre formado entre la
placa 5 de alimentacidn de pecha v el rodillo.de alimenta~
cibén giratorio 6 para la accidn de apertura efectuada por
'las agujas o dientes previstos en la superficie periférica
del rodillo gbridor 15. Durante la accidn de aperiura, las
fibras estdn controladas por la superficie de retencién cuy
vada 14. Al final de la superficie de retencidn 14, considg
rada en el seﬁtido de rotacidn, segin se indica por Lla fle-
cha, las impurezas mds pesadas son expulsadas Aesde el rodj
1llo abridor 15 a través de la abertura 21 para acumulsrse
en la cdmara 20 de recogida de desechos.

Periddicanmente, la cdmarg 20 se limpia de impure-
zas aplicando aspiracién a la tuberfa 24 de manera que se
eliminen las impurezas a través de la salida 22, el conduc
t0 de salida 23 y la tuberia 24, pars ser recogidas en wn
lugar apropiado. '

Las fibras son transportadas por el rodillo abri-
dor 15 a la entrada del comducto 50, en cuyo punto son reti
radas del rodillo 15 y transportadas al rotor de hilaturs
31 bajando por el comducto 50 y el conducto de alimentacidn
de fibras 49. Las fibras son fransportadas a lo largo de eg
tos conductos en una corriente de aire obtenida de un manany
tial de aspiracidén conectado a la tuberia de aspiracidn 37
y se acumulan en ung superficie colectora de fibras formada
-en el difmetro interno miximo del rotor de hilatura. Las fi
bras se retiran del rodillo de hilatura 31 retorciéndolas’
.para convertirlas en une cola de mechdén de hilo hiledo Y

que es extraido a través del tubo de mudada 46 por un par
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tar el glojamiento 3 y los mufiones 41 en los cojinetes 42

| en acoplamiento con la zapata de freno 35.

-acoplamiento del drbol 32 con la zapata de freno 35, es la
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de rodillos de entrega (no mostrados) y después se convier—
te en un paquete de la maneré usual. ’ .
Cuando se precisa tener acceso al rotor de hilatu
ra 31, por ejempld a continuacidn de una rotura del hilo,
se .oprime la parte operable manualmente 54 del miembro de
retencidn 52. Esto origina el movimiento del wmiembro de re-
tencidn 52 alrededor del pasador 53 de maners que se desen~-
ganche el ganchovSG de la cgbeza 57 del elémento de engan-
che 58. La presidn del muelle 62 reacciona contra el basti-

dor 1 de la mdquina a través del pistén 63 para hacer pivo-

en sentido dextrdégiro alrededor-del eje de pivotamiento deg
de_la posicidn operante, sesin se muestra en la figure 3,°
a una posicidn iﬁoperante.

A medida que pivota el alojamiento 3, se desaco-
pla la polea 18 de la correa de transmisién 19, desconectdn
dose con ello el accionamiento al rodillo abridor 15. Simul
taneamente, se desconscta el acclonamiento al rotor de hila
tura 31 por desacoplamiento del 4rbol 32 de la correa de

transmisidn 34. El drbol 32 es frenado a medida que se pone

Las posiciones del drbol 32 del rotor y de la po~
lea 18 del rodillo abridor, cuando estdn en la posicién ope
rante del alojamiento 3, se indicen en lineas de trazos por
conveniencia en la reallzacidn mostrada en la figura 4. Se
apreciara que la‘magnituﬂ de movimiento indicada por el dn-
gulo "A" de los ejes de rotacidén del rodillo asbridor y del

rotor de hilatura sntes de que se detenga el movimiento por

misma o sensiblemente la misma. En la préctica, el dngulo
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"A" eg del orden de 5¢. Se apreciara ademés que esta dispo-
sicidén proporcions un movimiento de los ejes de rotacidn del
rotor de hilgtura y del rodillo gbridor que es sensiblemen~
te transversal a las correas de transumisidén respectivas,
proporcionando asi una desconexidén imperativa, inmediata y
simulténea del efecto de accionamiento.

El rodillo de alimentacién 6 retenido por la ac—
tuacidén del embrague electromagnético en el arbol secunda-
rio 10, pero el peguefio movimiento pivotante del alojamien—~
$0 3 es insuficiente para originar el desacoplamiento complg
1':0 de la ruedg dentada acclonazda 11 de la rueda dentada de
acclonamiento 12.

En la posicidn opersmte, aunque ls cubierta 45 es
mantenida en la posicidn de éubrir mediante la friceidn en
el pasador de pivotamiento 47, puede ser hecha pivotar, jun
t0 con el miembro de cierre 44, alrededor de los pasadores
de pivotamiento 47, de manera gque el interior del roior de
hilatura 31 y la cavidad 30 quedan al descubierto para fi-
nes de mantenimiento u otros. Si se preciss ademds tener
acceso al rodillo abridor 15, al rodillo de alimentacidn 6,
a la placa de alimentacidén 5 & a la cdmara 20 de recogida
de degechos, se puede retirar la placa de cublerta 28 des-
pués de sacar los tornillos 29.

81 se desea retirar la wnidad de hilatura comple~
ta de la miquina, es posible desenroscar, en la posicidn inp

pérante, el adaptador 39, desconectando con ello la tuberia

dad se puede levantar entonces hasta que los mujiones 41 es-
tén bor encima de los cojinetes 42 de la ménsula de soporte

43, tras 1o cual se puede retirer la uwnidad hacla adelante
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desde la mdquina.

Situando el eje de pivotsmiento del alojamiento
entre los ejes de rotacidén del rotor de hilatura y del ro-
dillo-abridor, es muy pequefio el grado de movimiento regue-

rido por el alojamiento para desconectar los accionamientos

_|.al rodillo gbridor y al rotor de hilatura. Esto se debe a

que la mggnitud del movimiento de 1anoleé del rodillo abri
dor y del drbol del rotor de hilatura desde la posicidn ope
rante a la posicidn inoperante es la misma, o sensiblemente
la misma, en ambos casos.

Ademds, la disposicidn permite el acceso fécil y

gseguro al rotor de hilatura y se consigue fécilmente la re-

| tirade de una unided de hilatura de la maguina.

Volviendo a la realizacién mostrada en las Iigu-
ras 4 y 5, el aparato mostrado es sensiblemente el mismo
que el mostrado en 1as'figuras 1, 2y 3 y s6lo se describi-
rén en detalle las diferencias. Concretamente, estd previs-
ta una pestafia 70 a cada lado de éada aberturg 2 y se ex-
tiende hacia atrds desde la placa de bastidor 1 de la mdqui
na. Cada pestafia 70 soporta fijamente un pasador de fuleré
67 en el que estd montado a rotacién un manguito de apoyo
68 de pldstico. En cada alojamiento esta integralmenie for—
medo un collar de soporte 69 en una parte lateral, para re-
cibir el ﬁéﬁguito 68. Bl collar 69 estd abierto en la parte
inferior y en la parte trasera para recibir fécilmente el
manguito 68 y proporcions ima parte de soporte que rodea
parcislmente al manguito 68 del mismo diémetko.

Bl alojamiento 3 de la unidad de hilatura se mon-|
ta en el bastidor 1 de le mdquina insertandc la parte trasg

ra a través de la abertura 2 y guiando el manguito de maner
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que pase & través de la sbertura del collar 69. Después se

hace pivotar el slojamiento 3 en sentido levégiro, segin se
ve en la figurae 4, hacia la posicidn de Ffuncionamiento, en

la que es retenido contra la reaccidén del muelle 62 por el

acoplamiento del gancho 56 con la cabeza 57 del elemento de
engahche 58.

Volviendo shora a la figwra 6, las unidades de hi
latura mostradaé son sensiblemente las mismas que las mos-
tradas en las figuras 1, 2 6 3 6 segin se han modificado
como se muestra en las figures 4 y 5. Concretamente, esta
realizacidn difiere en que la cubierta 28 estd formada de
un material transpafente ¥ que una sbertura 145 estd previs
ta en la cublierta 45, que se superpone a la mayor parte de
la cubierta 28 de manera que expone a la vista el rodilio
de alimentacién 6, la placa de elimentacidn 5, la cdwara de

recogida de desechos 20 y el rodillo abridor 15.

~ RBEIVINDICACICNES ~

Tos puntos de invencidn propis y nueva que se pre
sentan para que seen objeto de esta solicitud de Patente de
Invencién en Egpafia, por VEINTE gfios, son los que se reco-
gen en las reivindicaciones sigulentes:

12,~ Aparato perfeccionado pars la hilatura de

extremo shierto de hilos, que comprende ung pluralidad de
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ﬁuestos de hilatura, cada uno de los cuales comprende un
alojamiento, un rotor de hilatura dispuesto para girar en
dicho slojamiento slrededor de un primer eje y un rodillo
abridor dispuesto para girar en dichd glojamliento alrededor
de un seguﬁdo eje, estando los puestos dispuestos de tal mal
nera que log primeros -ejes de los puestos se sitlian en un
primer plano y los segundos ejes de los puestos so sitﬁan
en un segundo plano' separado de dicho primer plano en.el
glojamiento, medios de accionamiento para producir el giro
de dicho rotof de hilatura, un bastidor de maguina y medios
que montan cada alojamiento en el bastidor de miquins para
efectuar un movimiento pivotante alrededor de un eje de pi-~
votamiento dispuesto transvergalmente al réspectivo primer
eje entre una posicidn operante en la que los medios dz ac-
cionamiento estdn en conexidén de acclonsmiento con el respe
tivo rotor de hilatura y ung posicién inoperante en la cue
los medios de accionamiento estdn desconectados de aseiona-

miento con el rotor de hilatura, caraéterizado porgue los

medios de montaje estan dispuéstos de tal manera que el eje

de pivotamiento de cada alojamiento estd en wna posicién in
termedia a dichos planos primero y segundo.

- 28, Aparato segin la reivindicacidén 18, que in-
cluye medios de accionamiento para producir la rotacidén de
log rodillos abridores, céracterizado porque el eje de pivg
tamiento de cada alojamiento estéd situado entre los planos

de tal manera que la maegnitud del movimiento del primer eje
misma o sustancialmente la misma que la magnitud de movi-

nmiento asociadosg. -

16
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38.- Aparato segin las reivindicaciones 12 6 2%,
caracterizado porque los medios de ﬁonfaje comprenden un
par de nufiones, uno-a cada lado del alojamiento, y un par
de miembros de soporte, uno a cada lado del alojemiento, pa
ra reclibir y rodear sdélo parciaslmente uno respectivo de los
mufiones, para soportar con ello a pivotamiento el alojamien

t0 y para permitir la facll retirada del slojamlento del

42.~ Aparato segin la reivindicacién 32, caracte-
rizado porque los mufiones estdn dispuestos en los alojamien
tos y en el cual estén previstes una pluralidad de ménsulas
cada una de las cusles lleva un par de miembros de suporte
y cada wa de las cuales estd montada en el bastidor de l%
méqﬁina entre dos alojamientos, con 1o que cada uno ae 10s
miembros de soporte coopera con uno respectivo de los muiio~
nes adyacentes.

58,~ Aparato segin cualquiera de las reivindicaci
nes 1% a 48, caracterizado porque el bastidor de la miguing
comprende una placa Que tiene una pluralidad de aberturas
formadas en la misma, estando cada aiojamiento dispuesto

dentro de una respectiva de las aberturas de manera que s0-

62.~ Aparato segin las reivindicaciones 38 y 58,
caracterizado porque estéd prevista una pestafia a cada lado
de cada sbertura, perpendicularmente a la plzca de bastidor
dé méquina, en la que cada mufién estd soportado fijamente
por una'respectiva de las pestafias y los migmbros de sopor-
te estdn previstos en el elojemiento.

7§.- Aparato segun cualquiera de las reivindicaci

nes 18 a 68, que incluye wn rodillo de alimentacidn montado

10
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para glrar en dicho dlojamiento alrededor de un eje parale-
lo al segundo eje y medios de accionamiento'para comunicar
una impulsidn a dicho rodillo de glimentacidn, caracteriza-
do porque el movimiento del elojamiento a la posicidn inope
rante es insuficiente para producir el desacoPIamientd dél
gccionamiento del rodillo de alimentacién.

82.~ Aparato segun cuglquiera de las reivindicaci

T~

nes 12 a 75, caracterizado porque cada alojamiénio incluye
una cubierta que se extiende sobre el alojamiento y medios
de montaje para la cubierté,'de $al manera que se puvede mo-
ver desde una posicién de cubrir a una posicidén ebierta pa-
ra exponer las partes situadas dentro del alojamientbc.
2.~ Aparato segin la reivindicacidn 82, caracte-

rizado porque cada alojamlento inecluye wos medios de apri~
sionar que sujetan el alojamiento en la posicidn operante
y sujetan la cubierta en la posicidn‘de cubrir, y los zuales
pueden ser operados para liberar simulténeauente el «loja—
miento para que se mueva a la posicién-inoperante ¥y la cu-
bierta para que se mueva a la posicién sbierta.

. 108.~ Aparato segin las reivindicaciones 82 6 98,
caracterizado porque cada elojamiento incluye una segunda

cubierta separada situada debajo de la primera cublexrta y

118,- Aparato segun la reivindicacidén 108, carac-

terizado porque la segunda cubierta es transparente y la pri

mers cubierta incluye una asbertura que se sitﬁa,.al menos
parcialmente, gobre la segunda cubierta, con lo que se expof’
nen a la vista partes cubiertas por la segunda cublerta.

‘ 128.~ Aparato segin cualquiers de las reivindica-

ciones 12 a 118, caracterizado porque cada alojemiento incly




10

i85

25

b

1 mdquina por una sola cara.

1tojn nom. 21 3305.7_

ye una cdmara de aspiracién y un conducto conectado a la mig

ma y soportado por el alojamiento para moverse a pivotamien;
t0 con el mismo y en el que el bastidor de la méquina ineclu
ye, para cada alojemiento, una respectiva de una plurelidad
de tuberias de aspiracidn para conexidén a un manantial de
gspiracidn rigidaﬁente sujeto al mismo, estando el conducto
y la tuberia de aspiracién dispﬁestos de tal manera que cuah
do los alojamientos estdn en la posicién operante el extre-
mo del conducto esté.separado del extremo Qe lé respectiva
tuberia de aspiracién.

138.~ Aparato perfeccionado para la hilatura de
extremo gbierto de hilos.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-—
cede, representa&o en los dibujos que se acompafian y «h lop
fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintiuna hojas escritas a
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