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La invencifn se re¢fiere a un sistema de suspensidn-
de mallas de las agujas de una baﬁcada de aguja, a las =
agujas de la otra bancada de agujas para mﬂquin;s trico=-
tosas rectilineas con dos pares de bancadas de agujas -
dispuestas sucesivamente y carro de punto que circula en
una direccifn, as{ como complementariamente medios de =
cierre, con elementos de cierre de suspensifn de malla y
punto y a un dispositivo selector de agujas en cada ca-
rro de punto para la puesta en prhctica del procedimien~
to.

Caracteristicas de las soluciones técnicas conoci=
das: ]

En miquinas tricotosas rectilineas con un carro de
punto que circula en una direccifn, se conoce ya el dis-
poner en lugar de un carro de punto, un carro exclusiva=
mente para la suspensibi de mallas desde una baﬁcada de
agujas a la otra. Estos carros de suspensifin de mallase
contienen elementos de cierre de transmisifn de mallas «
para las agujas de una bancada de agujas, elementos de =
cierre de recogido de s.allas para las agujas de la otra-
bancada de agujas y un dispositivo ﬁara la seleecibn de
las agujas.

La solucibn tiene zin embargo el inconveniente de -
que las suspensionesAde . malla solamente son posible en=-
un sentido y por consiguiente las posibilidades de digu-
jo son solamente limitadas. Se produce ademhs una pérdi
da de rendimiento considerable ya que estos carros de =

suspensidn de mallas no son aplicable al proceso de tri-
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cotado normal.

Por la DT-0S 2 014 808 se conoce ya, el acoplar a -
miquinas tricotosas rectilfneas en el sentido del movi-
miento de los cierres, las pieczas de cierre para la transg
misibn de mallas desde las agujas de la primera bancada-
de agujas a las agujas de la segunda bancada de agujas ,
plezas de serie para la transmisién de mallas desde 1las
agujas de la segunda bancadi.. de agujas a las agujas de =
la primera bancada de agujar, de forma que entre estos -
dos" grupos de plezas de cierre se disponen las piezas de

clerre para el tricotado.

Pero representa un inccnveniente en ésta solucibn ,

el que un cierre anflogo neiesite de mucho espacio, y

que el recorrido de paso de cierre deba ser por tanto

muy grande con la consecuen:ia de notables pérdidas de
rendimiento de la mfiquina tricotosa.

Es objetivo de la invencidén el incrementar conside=
rablemente el rendimiento de la mfiquina tricotosa rectie
linea con carros de punto circulanteven la preparacibn -
de dibujos de suspensifn y elevar sus posibilidades de -
dibujo.

Resumicndo, se trata de mn sistema de suspensin de
mallas y sistema de cierre para mlquinas tricotosas rec-
tilfneas con carros de punto circulantes.

La invencifn se refiere al procedimiento de suspen-
sifn de mallas de agujas de una bancada de agujas en las
agujas de la otra bancada de agujas asi como el sistema-

de clerre correspondiente. El objetivo de la invencibn-
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es el incremento del rendimiento en la produccibm de di-
bujos de suspensibn. El procedimiento permitirf una sus
ponsifn mhs segura de las mallas en ambos sentihos con =
rendimiento de tricotados superio. El sistema de cierre
correspondiente podri configurarse con minima ocupacibn-
de espacio sin dispositivos adicionales selectores de -~
agujas gy un minimo de funcicnes de cambio.

El procedimiento compre¢nde la eleccifin arbitraria -
de agujas para el tricotado con arreglo a muestira o la =
tranamisifn de mallas en uns o simultinecamente en ambas
direcciones, el empuje de agujas y su conduccién median~-
te elementos especiales de cierre en 6sta altura de ‘empd
Jeq la impuisi&n en posici8r de transmisifn por medio de
una pieza de transmisifn de mallas, la transmisibén de ma
llas y simulténeamente el ratroceso de las agujas trans-
misoras y receptoras. El sistema de cierre posee para =
el empuje de las agujas seleccionadas desde el mirgen |
eficaz de la pieza de traceibn por debajo de las levas
de cierre una porecidn de leva conmutable y seguidamente=-
en la pieza de traccién una pieza de transmisifn de ma=-
lla regulable en altura a la que sigue una pleza fija de
retroceso.

Las representaciones corresponden a los signos que
geé expresan seguidamente:

1l rueda de dibujo

2 sistema de regleta de impresifn
3 pieza de entrada
4

pieza de avance

-4&
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pleza de empuje
pieza de seguridad
pieza de seguridad

pieza de tracoibn

v 00 N &

pieza de transmisibn de malla
10 pieza de recogida de malla
1l pileza de retroceso.

12 pileza de limitacibn

13 placa de carre

14 agujas

15 agujas

16 pieza de leova

17 mitad

18 canal de agujas

19 escotadura

20 pieza de clerre

3l escotadura

22 saliente
A titulo do ejempln, la invencibn se basa en el pro

pbsito de ecxrear un sistoma conforme al cual sea posible-
una suspensifn mis seguva de las mallas en ambos senti-

dos con rendimiento de punto incrementado. El sistema -
de clierre para la puest 0 en prictica del procedimiento «
habri de garantizar con una ocupmreidn winime de espacio

sin wn dispositive selector de agujas cspccialmenie necs
sario y con un minimo de funciomes de cambio adicionales,
une ampliacibin de las posibilidades de dibujo.

De acuerdo con la invencibn, 8ste problema se re=-
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suelve mediante un sist ma conforme al cual, primeroc me~
diante el dispositivo selector de agujas dispuesto en =
los carros de punto se realiza una seleccidn arﬁitraria
de las agujas indistintamente para el tricotado con arre
glo al dibujo o para la transmisiln seglin muestra de las
mallas en una o simultineamente en ambas direcciones, y
despufs, impulsar las agujas selecclonadas para la trans
misibn de mallas a una altura por encima de la posicibn-
bésica, mientras que las agujas no seleccionadas circu-
lan con movimiento minimo o nulo de avance a través del-
sistema de ecierre, porque las agujas seleccionadas para
la transmisifn de mallas se fijan mediante elementos es-
peciales de cierre en fata altura de avance y se condu-
cen de forma que mediante un elemento de transmisibn de
malla se impulsa a la pusicibn de transmisin, y en &s-
ta posicibn de impulsc se introducen las cabezas de las
agujas que recogen las nallas dentro de las mallas ensan
chadas devolvifndose la hagujas tranamisoras a una posi-~
¢ifn con wn impulso menor que distiende ligeramente las
mallas y al cabo de un breve tiempo do ostabilizacibn dg
vuelve las agujas transuisoras y las receptoras simultfi-
neamente a la posicibn bphsica.

Mediante una configuracibn en parte conmutable de =
las piezas de reposiciln de sgujas, pueden también sepa=-
rarse las agujas ‘transmisoras y las receptoras hacifndo-
8o retroceder précisamente primero las agujas transmiso-
ras o las reéeptoras.

Este sistoma de cicrre se caracteriza porgue detrés
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de la pieza de empuje para la impulsibn de las agujas sg
leccionadas por el dispositivo selector y agujas para la
transmisifn de mallas desde el sector eficaz de la por=-
cifn de traccidn o la placa de carro por debajo de la =
curva de cierre se dispone una porcifn de leva conmuta-
ble, y a continuacifn en la porcidm de traccibn una pieza
de transmisién de malla no conmutable pero regulable en
su altura, a la que sigue una pieza fija de retroceso.

Mediante la disposicifn de &sta porcibn de leva con
mutable no es necesario unir la porcifn de impulso al =
dispositivo de conmutacién de la mlquina tricotosa. El -
dispositivo de desplazamiento para la pieza de impulso -
puede configurarse de &sta manera con mayor sencillez Yy
seguridad. En lugar de la porcidn de leva conmutable pa
ra la transmisifn de las agujas a la porcibn de transmi-
sifn de malla, puede tambifn disponerse para la conforma
¢ifn de un nuevo canal de gufa de aguja a la altura de -
la porcifn de impulso que conmuta una mitad de la pieza-
de seguridad o va equipada con una plieza de cierre que -
abraza el canal de conduccién de agujas a la altura de -
la porcifn de altura. La pieza de traccifm presenta en-
tonces en el sector del nuevo canal de gufa para las agu
Jas seleccionadas para la transmisifn de mallas una esco
tadura o un saliente.

Para 1la atraccibn temporalmente diferenciada de las
agujas transmisoras y receptoras se ha configurado de Qg
nera conmutable segln la invencibn una seccibn de la par

te de retroceso.
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En un ejemplo de realizacibn, la. invencidn se expli
caré con mayor detalle a continuacidn valiéndose de un -
ejemplo de realizacifn. En el plano correspondiente -
muestrani

La Fig, 1l: la vista en planta de un cierre combina=-
do de punto y de suspensibn. -

La Fig. 2: una vista parcial de cierre de punto se-
gln la Fig. 1 en el sector de ia pieza de seguridad y =~
de traccibn, '

La Fig. 3% otra forma de realizacibn de la Fig. 2.

La vista mostrada en la Fig, 1 del cierre combinade
de punto y de suspensifn para el tricotado con arreglo a
dibujo o para la transuisifn segin muestra de las mallas
en una o simultaneamente en ambas dirscciones presenta =
dos cierres de igual configuracifn para las dos bancadas
de-aguja de la miquina tricotosa. En éste casoc se ha =
previsto para una bancada de -agujas como dispositivo se-
lector de agujas una rueda de dibujo =~l= y para la otra=
bancada de agujas un sistema de regleta de presibn «2« ,
Cada cilerre presenta entre otros junto a las piezas de =
entrada =3« y la pieza de avance =4~ una pieza de salida
5=, plezas de seguridad =b6=j =7= , una pieza de trace
cibén =8~ en la contragufa, en las piezas de cierre de =
suspensifn de la porcién de transicién de malla =9-, pie
za de recogida de mallas =10~ con la pieza de retroceso
~ll= y piezas de limitacibn -12-, dispuesta sobre la pla
ca de carro =13-.

Al paso de carroc de punto sobre el par de bancada -

-8-
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de agujas (Fig, 1 en el sentido de la flecha)V-e seleccip
nan las agujas ~14-15- de ambas bancadas de agujas, des~
pués de haberse dispuesto en la posicibn bésica por obra-
de la pieza de entrada =3-, mediante la rueda de dibujo -
=l= 0 el sistema de regleta de impresifn =32~ con arreglo-
a la muestra. Las agujas =li« seleccilonadas para la tans
misibn de mallas, de ambas bancadas de aguja, lleghn a -~
través de la pieza de empuje =h= a la posicibn de recogi-
da, ¥y son impulsadss al sector de la pleza de traccién =
u8« para mantener la eficacia de la sel;cciﬂn de agujas <
hasta el sistoma de transmisifn por obra de la pieza de -
levas De tal manera qﬁe sus pies no pueden ser recogidos
por la piesa de traccifnm =8~. Despuds de la liberacifén -
por medio de la pleza de leva =1l6- se produce una impule

sifn de las agujas «li- desde la pieza de transmisifn de

mallas =9- a la posici8n de transmisifn. Las agujas =15«

no seleccionadas para la transmisifn de malla, de la ban~-
cada de agujas contrapuesta, son impulsadas por parte de
la piezn de recogida de malla =1l0=- hasta el puntd en que

se encajan en la malla ensanchada de las agujas «li-, Las

‘agujas transmisoras =li-, llegan entonces gracias a la =

forma de la pieza de transmisifn -9- a una posicién con =~
un impulso menor que distiende ligeramente las mallas. En
virtud de la configuracifm de la pieza de transmisién -9-
Yy de la plieza de retroceso =ll- se produce entonces des~

pubs de un breve instante de estabilizacifn un retroceso-
simultfineo de las agujas -lh-15+ a la posiciln bhsica. En

tonces la pieza de transmisifn =9« pucde regularse sola-
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225 mente en altura pero no es conmutable, Esto tiene la =~
ventaja de que el dispositivo de desplazamiento para la
altura de expulsifn de la pieza de transmiai&n'~9- pue~-
de configurarse con sencillez, haciendo innecesaria toda
funcifn especial de conmutacién para la pieza de transmi

230 sifn =9~ Para conseguir que las agujas =14=15 sean atra
f{das eon diferenciacibén de tiempo, me configura de mang-
ra conrmitable una seccifn =13« de la pieza de retroceso-
-1}-. Las secciones =13~ de los cierres contrapuestos =~
se,encuenfrén entonces respectiva y alternativamente en

235  actividad. . |

_En lugar de la pieza de leva =16~ para la transmi-
gifn de las agujas =li= a la pieza de transmisién de ma-
11@-9-, puede subdividirse como se representa en la Fig,.
2y la pieza de seguridad «7- a la altura de la pleza de

240 salida ~5« nuevamente.

En &stas condiciones una de las mitades ~17- es con
mutable en el sentido de la pieza. Las agujas ~lhe se=
leccionadas para las transmisiones de malla circulaﬁ en«
tonces por obra de una pieza de impulso =5- hacia un nuse

245 vo canal de agujas =18= configuradc por el cambio de las
mitades =17~ de la pieza dc seguridad «7=, y una escota-
dura =19« y la pieza de traccifm =8e hasta la jurisdice
cifn de la pieza de transmisién de malla =9~. Comoc nueva
variante se ha previsto segln la Fige 3 la porecifn de sg

250 guridad =7« con una pieza de cierre obligatoria »20-., Me
diante la rotacibn de &sta pleza de cilerre =20« llegan «

las agujas =-li- seleccionadas para la transmisién de ma~-
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llas a travbs de una escotadura =21« a la pieza de segu
ridad «7- y a un saliente =22= en la pieza de traccifn .
-8« en el sector de la pleza de transmi=idn di malla =9,
Puede pensarse ademfs, en disponer el canal de gufa para
las agujas ~lk~ seleccionadas para la transmisién de ma-
lla mediante un desplazamiento extremo de la piexza de -
traceidn -8« con pieza de contragufa en el sector de 1la
altura de recogida o diéﬁoner en ¢l sector de la pleza =

de propulsifn una lenglieta abatible,

oxe0000000%wx
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REIVINDICACIONES
NOTA = 5e reivindica la propiedad de &sta Patente -
de Invenciln:

265 1) « Sistema de suspensin de mallas y medios de cerro=
Joa para tricotosas rectilineas con puentos de punto gi=
ratorios, caracterizadc porque primeramente se realiza =
en el dispositivo selector de agujas (1;2) dispuesto en=
el carro de punto una eleccibn previa arbitraria de las

270 agnjas (14;15) indistintamente para el tricotado con =
arreglo a dibujo y para la tranasmisibn segln pmuestra de.
las mallas en wna o simultlneumente en ambas direcciones,
¥y a continuacién las agujas (14) seleecionadas para 1la
transmisidn de mallas so impulsan hasta una altura por =

275 encima de la posici8n bfsica, mientras que las agujas no
seleccionadas (15) circulan con movimiento minime nulo -
de avance a través del sistema de cilerre, porque las agu
jas (14) seleccionedas para la transmisidn de malla se =
Tijan y conducen mediante plezas de selecceidn susceptie-

280 bles de direccifn (16317;20) hasta Ssta altura de avance,
impulséndose entences a continuacibn por medio dé una ple:
za de transmizifn de malla (9) hasta la posicibn de -
transicifn, porque en &sta posicidn de imfulsibn, las ca
bezas de las agujas (15) que recogen las mallax, encajan

285 en las mallas distendidas devolvifndose las agujas trans
misoras (1%) a una posicifn con un empuje menor que vie-
ne a distender ligeramente las mallas y, al cabo de un =
breve instante de estabilizacibn, se devuelven a la posi

é cifn bisica simultaneamente las agujas trensmisoras y re
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ceptoras (14315)., Todo ello en torno a la realizaciln -
de suspunsifn de malla de las agujas de una bancada de =
agujas a lap agujas de la otra bancada de agujas para ma
quinas tricotosas rectilineas con dos pares de bancadas-
de agujas dispuestas consecutivamente y vorroc da punto =
circulante en una direcciln.

2) =« Sistewa de susponsiln de mallas y medics de cerro-
Jjos para tricoiocas rectilfneas con puentw ds punio gi-
ratorios, sagln reivindicacibn 13, caracterizade porque,
en lugar de la reiracoilfn simultanea’ de 1a§ agujas trans
misoras y recoptoras (14;15) wediante la configuracifn -
parcianlmente cohmutable de las piezas de retrocesc de -
agujas (11) so retraen primero indistintamente las agu-
Jas transmisoras o las receptoras (14315).

3) = Sistema de suspensifn de mallas ¥ medios de cerro~
Jos para tricotosas rectilineas con puentes de punto gi-
ratorios, seglm 13 y 28 reilvindicaciones, caracterizade
por comprender piezas de cilerre de suspensidn de punto y
malla asi cowmo un dispositivo aselector de agujas en cada
carro de punto con la particularidad caracteristica de =-
que para la trahsmisidn de las agujas (14) seleccionadas
poara la iransmisifn de mallas por el dispositivo selec=
tor de agujas (1;2) sobre la pieza de traccibn (8) des-
pufs de la pleza de empuje (5) se ha previsto una poxr=
cifn solectora suscoptibla de mando (16317;20) y, unifn-
doss a la pleza de traccifn (8) una piexa de tramsmisibn
de malla (9) no conmutable pero de altura regulable, a =

la'que sigue una plezan fija de rotroceso (1l1),
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4) « Sistema de suspensidn de mallas y medios de cerro-
jos para tricotosas rectil{neas con puentes de punto gi=-

320 . ratorios, segln 32 reivindicacifn, caracterizaéo porque=

" para ¢l empuje de las agujas (14) seleccionadas para la=
transnisifn de mallas desde el fmbito ¢ficas de la pileza
de traccin (8) sobre la placa do carrc (13) se ha dis=

" puesto por debajo de la leva de cierre una porcidn de lo

325 va conmutszble (16).

5) « Sistema de suspensifn de mallas y medios de cerro-
jos para tricotosas rectilineas con puentes de punto gi-
ratoriocs, segln 32 reivindicacibn, caracterizado porgue=
para la transmisifn de las agujas (1%} y la pleza de =

330 transmisifn de mallas (S) para la formacibn de un nuevo=
canal de gufa de agujas (18) a la alturs do la pieza de
empuje (5) se¢ configura de manera conmutable una mitad =
{17) ¢e la pieza de seguridad (7).

6) - Sistema do suspensiln de mallas y medios de cerro=

335 jos para tricédtosas rectilineas con puentes de punto gi-
ratorivs, segln 32 reivindicacifn, curacterizado porgue=
la pleza de seguridad (7) eath dotndé de una porcién de
ciérre {20) giratoria que abarca el canal de conduccifn
de agujas a la aliura de la piecza de empuje (5).

340 7) « Sisteuwn de suspensibn de mallaa y medios de cerro-
Jos para tricotosas rectilinmeas con puentas de puato gi-
ratorlos, segln 52 y 68 reivindicaciones, caracterizado-
porque la piezé de traceidn (8) en ¢l zsctor del nuevo =
canal de gula de las agujas (14) seleccionedas para la =

345 trancnisifn de mwalla, sa configura cor una escotadura =
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(19) o un saliente (22).

8) = Sistema de suspensifn de mallas y medios deo cerro=

Jos pura tricotosas rectilineas con puentns de punto gi-

ratorios, seglm 58 a 78 reivindicacionaes, caranctoerizado=-
350 porque una seccidu (13) de la plowsa de rectroceso (11) se

configura de manera coniutable para la traccidn diferen~

ciada temporalmente do las agujas transmisoras y rccepto

ras (14;15).

9) = "SISTEMA DL SUGSPINSION DE MALLAS Y MERIOS P2 CERRQe
355 JO05 PARA TRICOTOGAS RECTILINEAS CON PUENTES BEZ PUNTO Gl

RATORIOS®

Esta Memorla Descriptiva consta de guince hojas gq.
liadas y mecanografiadas por una sola cara y d2 Jdos how
Jjas de planos,
Madrid, 14, NAY 1977
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