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ANTEZCEDSNTES DL INVENTO

Camvo del Invento

Este invento se rafiere a un sistema para identi
ficar a un iﬁdividuo humaﬁo, y en particular a un sistema
antomdtico de identificacién de huellas de 12 palma de la
mano, destinado a convertir el dibujo de .las lineas de la
palua de la mano en un nimero de clave de identificacidn
Unico para identificar al usuario de una tarjeta de crédi-
o0 o similar,

Deseripeidn de la Téenica Anterior

En los dltimos afios, con el creciente uso de ter

minales de ordenador, incluidos los de.puntos de venta,con|

trol de acceso y diépositivos bancarios de autoservicio o
cajero antomdtico, y con el interds cada vez mayor por la
segurided e integridad de los datos almacenados en un ar-
chivo de ordenador al que se tiene acceso desde tales ter-
minales a distancia, existe la necesidad de proveer medios
para garéntizar que no se pernita a individuos no autoriza
dos el acceso a los datos ni que de otro modo obitengen los
servicios, el crédito, el dinero en metdlico o la informa-
cién puesta a disposicién de los usuarios autorizados de

tales dispositivos.

Existe por tanto la necesidad de un sistema de
verificacién de la identidad personal que garantice que
€1 individuo que pretende el accesoc a los archives o la
aprobacidén de una itransaceidn es un individﬁo autorizado
para obtener la informacidn o el servicio. ®n consecuencia

se ha sugerido poner en forma digital y registrar en el

ordenador o en una tarjeta de identidad o tarjeta bancariaj

las melles dactilares 0 las huellas de la palma de la ma-
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no caracteristicas del individuo. Entonces, el individuo
que pretende obtener acceso a los datos o a una instalacidy,
o bien la aprobacidn de una transaccidn, prasentaria su de+
do o la palma de su mano para exploracién y comparacidn cor
los datos registfados en la farjeta o en el archivo del or+
denador.,

En un dispositivo de la tdenica anterior, el in-
dividuo pone la palma de su mano sobre una superficie plang
que forma un borde de un prisma, y el patrdn iluminado de
las crestas y vallesg de la piel es explorado por un fotom
detector para generar un patrdén de sefial de salida, el
cual es puesto en forma digital para comparacidn con los
datos leidos de la tarjeta de identificacidn. Una desventat
ja de tal enfoque es que el contorno de la palma es tal qug
hay necesidad de presionar con la mano con gran fuerza cont
tra la superficie plana a fin de hacer visibles las lineas
de la palme al fotodetlector. Ademds, algunos individuos no
pueden presionar con fuerza suficiente para conseguir un
contacto total entre la palma y una superficie plané. Esta
fueréa origina distorsidn de las lineas y hace dificil re;
cibir resultados repetibles de sucesivos endlisis de la
misma palma. Por subuesto, no es deseable rechazar CoL0 no
verificado a un individuo que ciertamente sea el individuo
auntorizado. Por consiguiente, la incapacidad para lser la
misma palma con resultados repetibles resulta embarazosae

para el individuo que es rechazado indabidamente.

Ademds, si el patrén original para comparacidn

es digitizado y registrado en la tira magnétice de una bar

tarjete representaciones digitales de las muchas lineas qu&
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hay en la palma de la mano o en la huella de un dedo. Se~
riz sumamente deseable poder eliminar todas las lineas ex-
cepto las mds oscuras y las mds pronurciadas, de modo que

sé redujese el numero total de lineas que hubiesen de ser

gue las representaciones en forma digital de ellas pudie-
ran ser registradas en el limitado espacio disponibla en
la tire megnética ‘de 1la tarjeta de identidad.

Ademds, al explorar una palma para generar sefla-
les dlgitales representativas del espaciamiento entre las
lineas de la palma, el patrdén de la palma generado es cri-
ticamente sensible a la orientacidn de. la wmano con respec-
to a 1a 1fnea de exploracién, haciendo una 1igera.inclina—
¢idn de la mano que los resultados entre exploraciones su-
cesivas sean significativamente diferentas., Por consiguien,
te, es deseable proporcionar un aparato sencillo para ex-
plorar lzs lineas de la palma, que no sea susceptible a
ligeras Qariaciones en la orientacién de la palma con res-
pecto 2l dispositivo de exploracidn.

Resumzn del Invento

" Bgte invento proporciona un aperato perfecciona-
do pare identificar a un individuo, basado en el espacia-
miento de al menos dos lineas preseleccionadas de une pal-
ma de mano humana. Se han previsto medlos de sonda de ex-
ploracidn que pusde ser trasladada con respecto a, y en cox
tacto con, una linea de exploracidn en la palma, que includ
yen medios de transductor para generar sefiales de saliijas |
representativas del patrdn de las crestas y valles de 1a
piel a lo largo -de esa linea de exploracién,

De acuerdo con otro aspecto del invents, se han
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previsto medios de percepcidn para percibir el wmoviwiento
de los medios de sonda de exploracidn para generar sciales
representativas del perfil general de la superficie de la
palma a lo largo de cada linea de exploracidn. De acuerdo
con otro aspecto del invento, los medios de sonda de explot
racidn estdn destvinados a seguir un arco circular alrededo
de una espisa de coincidencia o referencia situada entre
dos dedos de la palma jus es explorada.

BREVE DWSCRIPCIOR DE I10S DITUJICS

Los anteriores y otros objetos, caracteristicas
y ventajas de este invento, se pondrdn de manifiesto de la
descripeidn que siszue de los dibujos, en los cuales:

La Pig, 1 es una vista esquemdtica de un disposit
tivo de coincidencia de la palma, de acuerdo con ul aspec-
to del inventos

Ta Fig. 2 es una vista ecquenmdtica de un aparato
givatorio pera exploracién de la palma,

. Ta Fig. 3 es una vista esguendtica del aparato
para exploracién giratdria de la palma, mostrando una plu-
ralidad de sondas de rodillo y perceptores de perfil,

lag Figs. 4 y 5 son diagramas esquendticos que
ilustran detalles adicionales de las sondas de rodillo de
la Tig. 3.

La Fig. 6 es un diagrama esquendtico gue ilustra
una segunda»realizacidn del invento.

Iz Mig. 7 ilvstra une modificacidn de la reazlizap
cidn de la Fig. 6 que proporcione wedios para hacer resal-
ter las lineas de la palma.

Ia Fig. 8 es un diagroma esquendtico de una ter-
cera realizacidn del invento,
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Ia Pig. 9 es un diagramg esquemditico que ilugira
con mayor deftalle otro tipo de sonda de exploracidn.

La Tig, 10 es una vista esquendtica de una palma
humana para ilustrar la manera en gque songexploradas las
lineas de la palma usando un explorador giratorio.

La Pig. 11 es un diagrama 18gico que ilustra un
enfoque para aceptar o rechagar a un individuo tomando como
base la comparacién de datos de las lineas de la palma y
del contorno de la palma percibidos de la palma del indivie-
duo, frente a los de un registro original,

DESCRIPCION DE ILAS REALIZACIONES PREFERIDAS

~ Con referencia ahora a los dibujos, se hard una
deseripcidn de varias realizeciones del.invento para veri-
ficar la identidad de un individuo tomando como base el pa=-
srén de las lineas de 1z palma de su mano, (Tal como se usa
aquf, en el término "palma" se incluye la cara inferior de

los dedos, en toda su longitud, para aquellos aspectos del

BEn la Fig. 1 se ha ilustrado el dispositivo de
coincidencia o referencia de la palma para la realizacidn
de exploracién circular del invento. la base 20 estd cubier
‘ta con una capa de caucho 22 que hace resaltar las lineas
de la palma, en la cual se puede proveer un contorno 23 de
palma pars ayudar al individuo a hacer coincidir la palma
de su maﬁo, como se desea, contra la esgpiga de coincidencia
25 con el dedo Iindice en la ranura de coincidencia 24,

En 1la Tig. 2 se ha representado la cara inferior
del aparato de exploracidén de la Fig. 1. Se ha ilustrado

el brazo de exploracidn giraterio 26 que estd unido para ro-

tacidn a la espiga de coincidencia 25 que estd montada en 14

| 1
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base 20. Bl motor 27 acciona al brazo 26 de exploracidn gi-
ratorio por medio de ruedas dentadas 28 ¥y 29. Sondas de ex-
ploracidn 30-33 estdn montadas individﬁalmente en el brazo
de exploracidn giratorio 26 y cargadas por resorte hacia
arriva dentro de ranuras de exploracidn 34-37, respectiva-
mente, donde las mismas se aplican a la superficie inferior
de la capa de caucho 22 que hace resagltar la palma, o bien
a la superficie de 1a palma (si no hay capa 22). '
Después de que el individuo haya'puesto su mzno
dentro del contorno 23 contra la espiga 25, se hace actuar
el motor 27 para producir rotacidn del bragzo de exploracidn
26 y, como se explicard mds detalladamente en lo que sigue,
las sondas de exploracidn 30-33 perciben el patrén de las
lineas de la piel de 1a‘palma para comparacidn con el pa-
trén original de lineas de la palma, leido de una tarjeta

de identidad o almacenado en. la menmoria del ordenador.

En la Fig. 3 se ha proporcionado wna ilustracidn

el aparato para medir el perfil general de la palma y para
definir 1la seﬁaraoidn entre las lineas de la palma, Monta-
do en la espiga de coincidencia 25 para rotacidn con el
brazo de exploracidn giratoria 26, estd el digco de posgi-
cidn 40,-sobre el cual hay ﬁarcas de sincronizacidn que
son percibidas por la fotocdlula 41 para generar sefiales
representativas de la posicidn angular del brazo de explo-
racién 26 en cada momento durante su rotacidn de explora-
cidn. Ias sondas de exploracién 30-33 estdn montadas indi~

vidualmente para rotacidn dentro de monituras 46-49, las

cusles ¢stdn a su vez cargedas por resorte, mediante resord
tes 50-~53, de modo que se lleve la superficie superior de
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la respeciiva sonda de exploracidn 30G-33 a contacto con la
capa 22 que héce resaltar las lineas de la palma en la su-
perficie inferior 54 de la palma del individuo., Fotocélules
42-45 de indicacidn de contorno perciben el movimiento ver-
tical de las monturas 46-49, usdndose las sefiales proceden-
'tes de las mismas para proporcionar una medida del perfil
general de la superficie 54 de la palma.

En le Pig. 4 se ha ilusirado con mayor detalle la
monture 46 de sonda de exploracidn juntamente con la sonda
de exploracidn 30. Ia sonda 30 comprende un rodillo de ma-
terial transparente, tal como de vidrio o de ¥ IUCITE (un
polimetil metacrilato de DuPont) y estd unida giratoriamen—
te a 1é mon%ura 46 por el pasador 55. Unido a la moniura
46 a wn lado de la sonda ziratoria 30 estd el diocdo 55 emi|
sor de Iluz, el cual estd enfocado de modo que ilumine a trg
vés del lado del rodillo 30 el interior de la superficie
puliéentada 56 del rodillo 30 por donde 4ste se aplica a ldf
palma. También en la montura 46; situada en el lado opuesto
del rodillo 30 con respecto al diodo 55 de emisién de gz,
esta la Ffotocélula 57, la cual estd también enfocada sobre
la superficie 56 en el drea de contacto con la palma 54,
Este relacidn se ha representado tambidn en 12 Fié. 5, la
cual ilustra la luz procedente del diodo emisor de luz 55
siendo reflejada desde la superficie 56 a la fotocélula 57,
lo cual se producird cuando la piel de la palma no esté.en
contacto con ia.superficie de 1a sonda giratoria 30. Zsta
reflexidn interna es debida'a la diferencia en 165 Indices

de refraccidn entre el aire y el vidrio. No obstante, cuan-

Une marca registrada de DuPont,




10

15

20

25

30

Hoja nawm. 9 Ogosrﬁ_

dillo 30 en el drea sobre la cual estd enfocada la fotocd-
Ilula 57, la superficie 56 no tiene ya la propiedad de una
superficie reflectante similar a la de un espejo, y la luz
procedente del diodo eanisor de luz 55 se dispersa. Por con-
siguiente, la fotocélula 57 no detecta la misma alta ilu-
minacidn procedente del diodo emisor de luz 55 que antes
detectaba., Cuando una linea de la palma es cruzada por el
rodillo 30, la piel de la linea no estd en contacto con la
superficie del rodillo; por el contrario hay una pelicula
de aire que separa la piel de rodillo, y de nuevo la super-
ficie 56 actda como un ospejo gue refleja una gran cantidad
de lug procedente>del diodo emisor de luz 55 a la fotocélu~.
la 57. Este aumento en el nivel de luz es percibido e in-
terpretado como una linea de la palma. Esta variacién en

12 lug recibida en la fotocélula 57, debido a la presencia
0 a2 la ausencia de un espacio de separacidn de aire en la
superficie 56, existe cuando el dngulo entre la superficie
56 y la 1fnea de enfoque de la fotocdlula 57 es menor gque
el dngulo critico.

Gon referencia de nuevo a la Tig., 4, se ha pre-
vigto el patrdén de barras 59 en la éuperficie de lg cabeza
46, cuyo patrdén es detectado por la Ffotocélula 42 (Fig. 3)
pare indicar la posicidn vertical de la cabeza 46 al propor
¢ionar una salida representativa del contorno general de
la palma.

En la Fig. 6 se ha representado otra realizacidn
del invento. Se ha ilustrado una varilla de vidrio macizo
o de TUGITE 70 de aproximadamente 2,5 centimetros de did-
metro y 15 centimetros de longitud, la cual puede girsr

libremente alrededor del eje geométrico definido por el




10

15

20

25

| dedo.

Faoja nGm. 10 : 0305:2

eje de montaje 71, el cual estd a su vez montado para rota-

cidn dentro de una base (no representada). EL manantial de

| Tuz 72 ilumina el interior de la varilla 70 a través de un

éxtremo. Una pluralidad de fotocélulas 13 estdn situadas ba
jo la varilla 70 y enfocadas 8l interior de la superficie
superior de dicha varilla. Bn el extremo opuesto al de la
luz 72 se han previsto en la varilla 70 una pluralidad de
narcas de sincfonizacidn T4 las éuales'son percibidas por
el fotodetector 75 para sefialar 12 posicidn angular de la
varilla 70 ai hacer roder la mano sobre la superficie supe-
rior de la varilla en el sentido de la flecha 76. Normalmen
te, la.verilla T0 d¢tda como una canalizacidn de la luz y
toda la luz es transmitida 2 lo largo de la canaligzacidn
desde la luz 72 y ningunz sale por los.lados para ser detec
tada por los fotoperceptores T73. No obstunte al rodar 1la
nano T7 sobre el rodillo‘de.exploracién 70 y en contacto
con el mismo, la luz procedente de la ?uente 72 es disper-
sada en los-puntos de contacto con la mano 77 por el prin-
cipio de frustracidn de la reflexidn interna total. Esta
luz dispersa es percibida por las fotocélulés 73. Asi, =2l
ger hecha deslizer la mano sobre la varilla de vidrio o ro-
dillo 70, la fotocélula-73'percibe el cambio de luz al hace
y dejar de hacer contccto la'piel con la superficie del ro-
dillo 70. La merca de sincronizacidén T4 es percibida por la
fotocélula 75 y usada parza medir la distancia que ha reco-
rrido la mano 77 al moverse o bien, 1o que es igual, cudnto
ha girado la varilla 70, mientfas son percibidas poxr los

fotoperceptores 73 las diversas lineﬁs,de la palwma o del

En la Fig. 7 se ha ilustrado el aparato de la

b
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Pig. 6 con la edicidn de una cinta de caucho que forme una

superficie de huméctacién o capa 78 para hacer resaltar

superior del cilindro 70 y es llevada hacia abzjo y hacia
fuera desde la parte inferior de dicho cilindro, para de-
jar espacio para las fotocdlulas 73. Para este fin, la cint
ta 78 es enrollada'alfededor del tambor 79 que estd monia-
do para rotacidn sobre el eje 80. Bsta hoja de caucho 78
se coloca sobre el rodillo 70 a fin de hacer llegzr una
saliaa,ée luz constaunte a la fobocdlula 73. Bsto se hace
debido a gue varian la sequedad y el color de l= pi=l y,
en consecuencia, varia el grado de frustracidn de la re-~
flexidn de la luz cuando ésta hace coﬁtacto con el cilindre
70. Ia capa de caucho 78 ayuda a hacer gue este parduetiro
sea constante. Se seleéciona el grueso de la capa T8 de
modo que se elimine la presencia de las lineas muy finas
de la mano, ya que cuanto mds grueso sea el caucho tanto
menor serd el poder de resolucidn gque transmita de ﬁn lado
a2l otro.

Con refefencia ahora a la Fig, 8, se describird
otra realizacidn del invento. 3n ésta, una pluralidad de
rodillos de exploracidn 81 (de los cuales solamente es vi=~
sible uno en esta vista) estdn montados para rotacidn al-
rededor del pasador 82 en el brazo 83, con cada rodillo 81
montado en un brazo separado 83. La mano 84 esté colocada
sobre la placa 85, eh la cual hay prevista una ranura para
que el rodillo 81 pueda aplicarse a la cara inferior de la
mano 84. Bl brazo 83 estd montado en el carro 86 mediante
el pasador 87 y cargado por resorte, mediente el resorte .

88, hacia arriba a aplicacidn con la cara inferior de la
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palma 84, Despuds de puesta la palma sobre la placa 85, se
traslada el carro 86 valiéndose para ello de medios moto-
res no representados, de tal modo que el rodillo 81 trace
una linea a través de la cara inferior de la palma. De una
maners similar a la ilustrada en la Fig.-S, el manantial
de luz 89 ilumina la superficie interior del rodillo puli-
mentndo 81 en la regidn de contacto con la palma 84, Ta
luz reflejada desde la superficie interior es captada por
la canalizacidn de lug 90 y transmitida a la fotocélula
91, 1la cual proporciona una salida representativa del pa-
trén de linzas en la palma de la mano 84. Ta fotocdlula
32 esta destinada a pefcibir el patrén.de barras 93 en el
lado del brazo 83 para percidvir el movimiento vertical del
rodillo 81, para proporcionar una salida indicadora del
contorno general de la palma.

BEn la Fig. 9 se ha ilustrado otra reslizacidn
de una sonda de exploracidn destinada para uso en el inven
to. En este caso, rodillos de vidrio o de LUCIIE 96 y 97
estdn montados cada.uno para rotacidn alrededor de zjes 98

¥y 99, respectivamente, y cargados hacia arriba contra la-

superficie de la palma 100, 'de una nanera que serd eviden-

te para los expertos en la téenica. Manantiales de luz 101
y 102 iluminan la palma por'iluminacién hacia arriba a'tra
vés de los rodillds 96, 97. Los lados de los rodillos 96,
97 estdn énnegrecidos en 103, 104 para proporcionar una
superficie oscura para zue enféquen_contra ella las foto~
células 105 y 106 cuaendo las superficies superiores inte-
riores de los rodillos pulimentados 96 y 97, respectiva-
mente, actdan como reflectores internos. Tas superficies

96, 97 actdan como reflectores para las fotocélulas 105,
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106 cuando hay aire en contacto con ellas. Como se ha ilus¢
trado, cuando la palmna 106 estd en contacto con la superfid
cie del rodillo 96, 1la fotocélula 105 "ve" la luz proceden+
te del manantial 101, la cual es reéflejada a la fotocélula
105, Por ofra parte, cuando la superficie de la palma 100
no estd en contacto con el rodillo 97, debido a la presen-
cia de una linea de la palma, la luz procedente del manan—
tial 102 no llega a la fotocélula 106 debido a la refle-
xidn interna originada por el espacio de separacidn de aird
entre la palma 100 y el rodillo 97. Por consiguiente, la
fotocédlula 106 ve solamente la superficie ennegrecida 104.
De esta manera las fotoéélulas 105 ¥ 106 estdn capacitadas|.

para proporcionar una sallda que diferencia las 1lineas de

Como se ha ilustrade, en la Fig. 9 se han repre~
sentado sondas de exploraciéh 96 y 97 montadas para rota-~
cidn alrededor de ejes 98 y 99, respectivamente. Esta se-
ria la manera preferida de montar las sondas de exploracidy
96 y 97, ya que al moverse-los'rodilios a través de la pald
ma o de las caras inferiores de los dedos resultaria una
distorsidn minima de la piel. No obstante, en aquellas cir-
cunstancias en las que se pugda permnitir una pequefia distoy-
sidén, se simplifica el aparato mediante la fijacidn de las
sondas 96 y 97 conlra rotacidn y arrestrdndolos simplemen—
te a lo largo de la superficie 100 de la palma. Bn esta
configuracidn, no seria necesario que las sondas de explo-~
racidn 96, 97 fueran ruedas, sino que seria aceptable una
sonda similar a un iépiz. Tal sonda podria ser montada en

un aparato tal como el ilustrado en la Pig. 8 o en la Pig.

3, para cargar contra la palma, como resultard evidente pa~
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ra los expertos en la téenica.

‘ Con referencia ahora a las Figs. 10 y 11, se des-
eribird una téenica pare verificar la identidad de un indio
viduo tomando como base el patrén de lineaé de la palma de
la mano, y el contorno de la palma.

Alnacenados en la farjeta 102 de identificacidn
del individuo hay, por ejemplo, cuatro campos de datos ~los
cuales son leidoé de la tarjeta 102 y almacenados en regis-
fros 104~107 por medios transduétores (no representados).
Los datos de la tarjeta 102 pueden ser almacenados en formj
magnética, Sptica, por perforaciones o de cualguier otra
forma conveniente - como resultard evidente‘para los exper+
tos en la féoniéa—._Los datos del campo 1, alnacenados en
el registro i04, son datos asociados a la linea de explorad
cidn 61 y representan la distancia,,bor ejemplo en milime=-
tros (mm) de las lineas segunda, tercera, cuarta y quinta
a lo largo de la linea de exploracidn 61 (de 1la Fig., 10)

a partir de 1a primera linea. Andlogamente, los datos del
campo 2 representan el espaciamiento de las lineag de la
palna & lo 1argo-de la 1inea de exploracidn 62, y el campo
3 a 1o largo de la 1inéa de exploracidn 63. Estas distan-
cias pueden ser para, por ejemplo, las cuatré lineas mds
pronunciédas -siendo eliminadas todas las demds lineas por
filtrado electrdnico y/o por el efecto de humectacidn de 1
piel‘ﬂe la capa 22 (Pig. 1). Ios datos del campo 4, alma-
cenados en el régistro 107, representan, en milimetros, la
diferencia entre las crestas y los valles con respecto a
una'base de la.palma a lo largo de, por ejemplo, la linea
de exploracidn 61, Dicha base puede representar la posi-

cidn del conjunto detector 46, segin viene determinada por
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la fotocélula 42 en la primera cresta encontrada a lo largd

de la 1inea de exploracidn 61, o bien su posicidén cuando sd

~encuentra la primera 1fnea de la palma durante la explora-

cidn a lo largo de la linea 61.
Tas fotocédlulas 57, 59 y 60 exploran la palma

del individuo a lo largzo de lineas de explorécién 61, 62,
63 respectivamente, y proporcionan una salida de sefial ahas
1dgica al ampiificador y & los detectorss de crestas 108,
109, 110 respectivamente, que representa las linecas de la
piel en la palma que cortan a dichas lineas de exploracidn;
Al detectur el detector de cresta 108 una linca de la piel]

se calcula su separacidn desde la lfnea de refersncia (la

cual puede ser la linea de la vida, o bien la primera 1i-

nea gue se encuentre) y se proporciona al circuito 112 de
comparacidn. Los datos del campo 1 procedentes del regis-—
tro 104 estdn también disponibles para los medios de cir-
cuito de comparacidn 112, donde se comparan con la salida
del detector 108 para deberminhar si 1a 1fnea lefda de la
palma coincide (dentro de una tolerancia de, por ejemplo,
4 1 mm) con la registrada en el campo 1 lefdo de 1a tarje-

ta 102 (o almacenado en un archivo del ordenador). Zsto se

.repite para cada linea de la piel registrada en el regis-

tro 1. Los circuitos de coincidencia 216-218 reciben la
galida de los circuitos de comparacidn 112-114, respecti-

vamente, y seflfalan si ocurre, o no, que una fraccién pre-

. determinada de las lineas de la piel registradas en los

campos l-3 fueron tambidn detectadas por las fotocélulas

‘57, 59, 60 durante la exploracién de la palma del indivi-

duo que estd siendo verificada. Si cualguiera de los cir-
cuitos de coincidencia 216~218 indica un fallo en la coind




10

15

20

25

30

salidas de coincidencia satisfactoria de los circuitos de

MoJa nom. 1.0 03057_

cidencia'de la fraccidn predeterminada o del tanto por cier
to de las lineas, entonces la puerta "O" 116 proporciona
una sefial de rechago 117. Se efectda una verificacidn adi-
ciogai opcibnal en el circuito de suma 118 si todos los ciy
cuitos de coincidencia 216-~218 seflalan una coineidencia en
dicha fraceidn predeterminada, donde la suma de todas las
compari:ciones sabisfactorias en 112-114 es censayada frente
a un segundo umbral, o tanto por ciento predeterminadoé de
1fneas de la piel que coincidan a lo largo de todas las
lineas de exploraéién. Bl fallo de la comprobacidn de suma
118 hace tambidn que el circuito "0* 116 proporcione la sex
fial dg rechazo‘llﬂ, mientras que una comprobacidn de suma
118 sztisfactoria capacita arld puerta‘Y 120 para propor-

cionar la sefial de aceptacidn 12L. Como aliternativa, las

coincidencia 216~218 pueden ser alimentadas directamente

a la puerta Y 120.

La comﬁrobacidn del contorno de 1la palma se efecy
tdia en el circuito de comparacidn»llﬁ, donde se comparan
las distencias de la palma desde una base para las crestas
y valles de la palma almacenadas en el registro 107 con
las éeneradas por la fotocélula 42, tal como son puestas
en forma digital por el detector 111.ELl circuito de coinecis
dencia 119 sefiala si un tanto por. cilento pradeterxzinado de
las crestas y valles de la palma registrados en la’tarjeta
102 son comparables dentro de una tolerancia de, por ejem~
plo, & 2 mm, con las detectadas por la fotocélula 42 y el
detector 11ll. Si no lo fuesen, se capacita la puerta "O!

para proporcionar la sefial de rechazamiento 117. En otro
caso se capacita la puerta Y 120 para proporcionar la se-
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fial de aceptacidn 121. Evidentemente, la comprobacidn de
contorno aqui descrita para solamente una linza de explora-
cidn, puede ser llevada a cabo en una pluralidad de lineas
de exploracién.

Aunque se ha descrito el invento en relacidn con
realizaciones preferidas del mismo, serd evidente para los
expertos en la téenica que se pueden efectuar los anterio-
res y otros camblos sin rebasar el alcance ni desviarse

del espiritu del invento.

REIVINDIC ACIOKZS

Los puntos de invencién propia y nueva gue se
presenton para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidn en Ispaifia, por VSINTE afios, son los que se
recogen en las reivindicaciones éiguiéntesé

12,~ Un gpareto para identificar a un individuo
tomando como base la separacidén de al menog dos lineas pre-
seleccionadas en una palma de mano humana, jue comprende:
medios de sonda de explorecidn que pusden ser trasladados
con respecho a wna lfnea de exploracidn y en contacto con
una superficie de diche palaa; incluyendo dichos nedios de
sonda de exploracidn medios de transductor para generar se-

finles de salida representativas del patrén de crestas y

28,~ Un aparato segin le reivindicacidn 12, gue

comprende ademds medios de transducior sensibles al movi-
niento de dichos medlos de sonda de exploracidn perpendicu-
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loriente a dicha 1fnea de exploracidn para generar sefisles
de salida representativas del perfil general de la superfi-
cie de la palma a lo largo'de dicha linea de exploracidn.

32,= Un aparato segin la reivindicaecidn 12, en el
que dichos medios de sonda de exploracidn comprenden al me=
nos un prisma.

42, Un aparato segin la reivindicacidn 38, en

el que dicho prisma tiene una forma cilindrica y estd monta
do giratoriamente para rodor a través de ia palma.

a,- Un aparato segin la'reivindicacién 38, en
el que dicho prisma comprende medios de sonda de dedo que
pueden ser trasladados en contacto con dicha palma a lo
largo de dicha linea de exploracidn sin‘rodar.

8,- Un aparato segin la reivindicacidn 42, en
el gue un solo rodillo explora dicha palma, siendo dicho
rodillo una conduccidn de lug y.comprendiando adends medios
de manantial de luz para iluminar dicha conduccidn de lugz
desde un extremo, y dichos medios de transductor comnprenden
una pluralidad de’ fotodetectores enfocados a través de di-
chos rodillos sobre el 4rea de contacto de dicho rodillo
con dicha palwa.

7Q.~‘Un aparato segin la reivindicacidn 12, en
el que se hen previsto una pluralidad de medios de sonda
de exploracidn, coda una cargada individvalmente a contacto
con dicha palma, y que comprende ademds, para al menos uno
de dichos medios de sonda de exploracidn, medios de detec-
tor de perfil sensibles al movimiento de¢ dickos medios de
sonda de exploracidn perpendicularaente a dicha 1linea de

exploracidn para generar sefiales de salida representativas

del perfil general de la superficie a lo largo de dicha 1i-
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nea de exploracidn.

82,~ Un aparato segln la reivindicacidn 12, que
comprende ademds medios de coincidencia o referencia de es-
pige para los dedos, para situar la palma con respecto a
dicha 1linea de gxploraci6n.

98,~ Un aparato segin la reivindicacidn 82, que
comprende ademds medios de brazo de exploracidn giratorios
que pueden ser hechos girar alrededor de dichos medios de
coincidencia o referencia para sujetar dichos medios de
sonda de exploracidn, y medios motores para hacer girar di-
chos medios de brazo de exploracidén de tal modo que dichos
medios de sonda de explorascidn sigan una linea de explora-
¢ién circular.

108.- Un aparato segin la reivindicacidén 12, en
el que dichos medios de sonda de exploracidn comprenden:
medios de cabeza de prisma que pueden ser trasladados con
respecto a la superficie de dicha palma para recorrer una
1linea de exploracién y dicho aparato comprende, ademds, me-
diog de coincidencisa o referéncia para hacer coincidir la
palma con respecto @& dicha lfnea de exploracién; un manan-
tial de luz que ilumina a dichos medios de cabeza en el
drea de contacto con dicha palma; y medios fotodetectores
sensibles a dicha lug que es reflejada desde dicha palma
é través de dichos medios de cabeza de prisma para propor-
cionar una sefial de salida representativa del patrdn de
lineas de la palma.

1l8,~ Un aparato para identificar a un individuo
‘tomando como base la separacidn de al menos dos lineas pre-

seleccionadas en uns palma de mano humana,
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Tal y como se ha descrito en la Memorin que ante+
cede, representado en los dibujos que se';acompaﬁan y con
los fines que se han especificado.

Bsta Memoria consta de veinte hojas escritas a

mfquina por una sola cara.

Wadrig, 11.MY18Y]

P .AAlberfo de Eizasurv
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