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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente fatente de Invencidn se refiere a
una m&quina destinada a efectuar el reposo de las porcio-
nes de masa de pan entre las fases de hefiido y de forma-
cibn de las piezas de pan. Como es sabido, dicha fase
resulta esencial en el proceso de fabricacién de pan y
consiste en que las porciones de masa de pan reposen du-~
rante un tiempo determinado después del hefiido y antes
de su fase de formacién. Para ello, se emplean diferentes
sistemas pero normalmente adolecen de la dificultad deé
requerir un espacio.muy importante, por lo que son engo-
rrosos deraplicar.

La miquina objeto de la presente Patente tiene
como finalidad el permitir un reposo adecuado, gfaduable
de la masa de pan, en un espacio muy reducido. Ademis, la
presente Patente tiene como £inalidad el lograr que dicho
reposo de ld masa de pan se pueda efectuar ¢on una cola-
boracién minima de mano de obra, puesto que la carga y
descarga de la miquina asf como su funcionamiento son
totalmente autométicos.

La miAquina objeto de la présente Patente com-
prende de un modo esenclal una serie de gufas planas
formando helicoides o planvs inclihados eritre un cénjunto
de columnas verticales, de maneéra que sobre dichos planos
inclinados o helicoéides se puedern desplazdr unas éubétas
articuladas entre si portadoras de las masas individuales
de pan de manera que el recorrido y la velocidad de paso

de las porciones de masa de pan se combinan de manera tal
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gque se consigue el reposo adecuado de dichas masas. La
miquina posee los medigs para el arrastre y guiado del
conjunto de cubetas portadoras, para la alimentacidn de
las piezas individuales de masa de pan a las cubetas,
para la extraccibén de las piezas de masa de pan al final
del proceso y asimismo posee los medios para la regula-
¢idn y graduacibn del procesé.

La alimentacibn de lay piezas de masa de pan se
Hace por medio de un canal de carga inclinado permitiendo
conseguir que por grévedad se sitGen las piezas sobre la
zona que es ocupada de modo sucesivo por las cubetas de
manera que se efectfia la carga de &stas de manera comple-
tamente automidtica. Previamente, un mecanismo pulveriza=-
dor ha depositado una pequefia cantidad de harina en polvo
sobre las superficies receptoras de cada una de las cube-
tas, permitiendo asfi un soporte sin rozamientos ni adhe=-
rericias dé la pieza de masa de pan. El control de funcio-
naniento de la méquina se establéce mediante un sistema
de c&lula fotoeléctric; de forma que al caer una de las
piezas de masa de pan se pone en marcha la méquina que
avanzar& la serie formada por las diferentes cubetas en
un paso completo, es decir, en una distancia eguivalente
a la separacidn entre dos cubetas para que guede una se-
gunda cubeta en posicién de recibir una nueva pieza de
maga de pan. Al terminar el procsso, la miguina posee
los medios para que las.cubetas descarguen las piezas
individialés de masa de pan que son evacuadas al exterior

de la miquina para que pasen a la fase sjguisnte.
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El accionamiento del conjunto de cubetas se
lleva a cabo por rozamiento lateral de las mismas sobre
tambores o poleas motrices que imparten el esfuerzo
motriz al conjunto o cadena de las cubetas.

La mdquina posee un control automitico de paro
para limitar el desplazamiento de las cubetas en un paso
tal como se ha dicho, consistente en un microrruptor com-
Binado con topes de las cubetas y posee asimismo un dis-
positivo para el control de funcionamiénto de la m&quina
formadora que es la que sigue en el conjunto de mdquinas
de la fabricacidn de pan. Dicho dispositivo comprende un
microrfuptOf diséﬁesto a la salida de las piezas dé masa
de pan, de manera que al tener lugdr la expulsidn de la
primera de ellas, inici&ndose asf el ciclo de extraccidn
de pieza$ de pan de la méiquina, se pone en marcha automs-
ticamente la m&quina formadora.

Para su mejor comprensién se adjuntan a tftulo
de ejemplo unos dibujos explicativos de la presente Pa-
tente.

Las figuras 1 y 2 son sendas vistas en alzado y
planta en seccidn, que representan la miquina cbjeto de
la presente Patente,

Las figuras 3 y 4 son sendos detalles del dis-
positivo del control acoplado a la salida de las piezas.

La figura 5 es una seccidn del dispusitivo de
espolvoreado de Harina, representandose en la figura 6.
una seccidn transversal por el plano VI-VI,

La figura 7 muestra esquemdticamente los Srga~

nos que intervienen en la evacuacién de las piezas de
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masa de pan.

La figura 8 muestra una vista externa en perspec-
tiva de la m&quina.

Tal como se representa en las figuras, la maqui-
na objeto de la presente Patente comprende una serie de
columnas verticales que adoptan preferentemente una estruc-
tura de recté@ngulo, figura 2, en la gue se aprecian dichas
columnas, -1-, -2-, -3~ y -4-, entre las cuales se determi-
nan y soportan las gufas para las cubetas, integradas por
una serie de rampas ~-5-, gque adoptan la forma de planos
inclinados, con aletas laterales o planos en estructura
general helicoidal sobre los cuales discurren alineacio-
nes de cubetas -6~ que se articulan entre si y que estén
destinadas a recibir las piezas de masa de pan. El reco-
rrido completo del conjunto de cadena sin fin realizado
por las cubetas -6-, combinado con la velocidad de des-

plazamients, deteimina el tiempo de reposo de las pilezas

. de masa de pan,

La alimentacién de las cubetas se lleva a cabo
por medio de un plano inclinado de entrada -7- que llevéa
combitado un dispositivo de c&lula fotoeléctrica en la
embocadura -8~ de salida de la pieza, de manera que al
pasar una pieza de masa de pan por dicha embocadura se
pone en marcha el conjunto motriz de la miquina despla-
z8ndose en un paso, es decir guedando dispuesta otra
cubeta sucesiva debajo de la embocadura -8~ para recibir
una nueva pieza de masa de pan. El paro del sistema

motriz tiene lugar mediante un microrruptor -9~ que
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recibe la accién de tope de una de las cubetas, estando
combinado de manera que ello represente la situacién
correcta de una nueva cubeta bajd la tolva -8-.

El desplazamiento del conjunto de cubetas se
hace seglin la presente Patente mediante dos tambores o
p6leas horizontalés ~10- y ~1l~- que establecen contacto
sobre las paredes laterales de las cubetas ~6-, impulsan-
do a las mismas en desplazamiento.

El accionamiento de las poleas ~10- y -11-
se lleva a cabo mediante un conjunto de motor superior
-12- acoplado a la pared superior -13- de la miquina,
reductor intermedio -14~ y una cadena inferior -15-
que conecta mediante pifiones -16- y -17- los ejes ver-
ﬁicales -2~ y -4-, Como es l6gico, el nfimero de ejes
motrices puede variar, siendo sin embargo suficiente para
el buen funcionamiento de la méquina el que existan dos
de ellos.,

Logs otros ejes verticales -1+ y -3« poseen
también poleas similares de guiado =-18-19-

La miquina posee medios para el espolvereado de
las cubetas antes de recibir las piezas de masa de pan
por lo cual existe un dispositivo de espolvoreado -44- gue
se representa en detalle en la figura 5 y que comprende
una cavidad interna destinada a contener la harina y un
eje vertical -20- gque mediante una escobilla inferior de
brazos =21- va repartiendo la harina sobre una chapa per=~
forada -22~, pudiendo asi ser depositada sobre las cube-

tas que sucesivamente se van disponiendo debajo de dicho
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dispositivo.

Las cubetas utilizadas en la médquina objeto de
esta Patente son articuladas entre si existiendo un cuerpo o
marco superior -45- y un marco inferior -23- el cual es
portador de ruedas ~24- para el desplazamiento del conjunto.
Mediante esta disposicifn es posible la descarga de las
piezas de masa de pan al final del periodo de reposo tal
como se representa en las figuras 1 y 7, puesto que la
gula -25< gueda interrumpida en un cierto tramo de manera
que el ma¥co inferior ~23- puede bascular con respecto al
marco superior, establecierdo contacto la membrana de cie-
rre =26~ del marco inferior -23- sobre un tope fijo -27-
que ayuda a expulsar la pleza de masa de pan -28-. Dicha
pleza de masa de pan caé sobre una rampa de salida -29=
recublerta por una l&mina textil o de otro material -30-
que reduce el coefitiente de adherencia y pasando despuds a
una tolva de descarga -31- cuyo fonde ~32- es perforadé pira
permitiy 14 separacifn de la harina pulverulenta que se
recoge en una cubeta -33-, sallendo la pieza de masa de pan
al exterior a través de la ébertura -34= que es cerrada por
una trampilla -35- de tipo excéntrico. Un deflector exterior
~36= gufa la pieza de masa de pan hacia la fase siguiente.

Combinada eon la salida de la masa de pan por la
abertuta -34- ge dispone un microrruptor -37= destinado a
parar la m&quina y avisar que debe ponersé &n marcha la
siguiente en el proceso de fabricacibn de pati, s decir, la
méquina formadora.

La miquina se completa con un conjunto de cua-
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ble envolvente -39-, el cual posee puertas de inspeccitn
y registro -40-. Dicho cuadro de mando es portador de los
diferentes controles de pulverizador de harina, miquina
formadora, temporizador del pulverizador, sefializador de
funcionamiento, etc.

En el frontal del mueble o envolvente -39-
existe una mirilla -41- que permite inspeccionar el fun-
cionamiento de la zona de alimentacidn de piezas de masa
de pan.

La mdquina posee asimismo en ralacibén con la
envolvente o cuerpo -39~, un extractor -42- en la parte
superior del cuerpo o pared ~13-, que sirve para eliminar
la humedad interior de la m&quina.

Asimismo, la miguina esti dotada con un dispo-
sitivo para el avance manual a efectos de suplir el accio-
namiento mecénico en caso de averfa, Dicho dispositive
consiste en una toma motriz =-43~ del reductor =-14-,

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifi~

que la esencia de la méquina descrita ser& variable a los

afectos de la actual Patente.
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NOTA.

Se reivindica como objeto de esta Patente de
invencibn:

1.- Una miquina reposadora de porciones de masa
de pan, caracterizada por comprender un conjunto de ram-
pas de guiado dispuestas en superposicibn vertical, ro-
deando varios ejes verticales portadores de los medios de
impulsién y quedando diséuestas sobre dichas rampds de
gula, mdltiples cubetas portadoras de las piezas indivi-
duales de la masa de pan, articuladas entre si formando
un conjunto sin fin, permitiendo el reposo de la masa de
pan durante el tiempo de recorrido por el conjunto de
rampas de guia, siendo alimentadas las piezas de masa de
pan en una estacibén de carga automdtica y siendo descar-
gadas al final del proceso por gravedadad a una rampa de
salida de la miquina.

2.~ Una miquina reposadora de porciones de masa
de pan, segfin la reivindicacidén 1, caracterizada porque
el desplazamiento del conjunto de cubetas articuladas
entre si se produce por rozamiento de una serie de poleas
montadas sgobre ejes verticales motrices, cuyas poleas es-
tablecen contacto sobre la periferia de los marcos de lis
cubetas, arrastrando los mismog por rozamiento,

' 3.~ Una ffquina reposadora de porciones de masa
de pan, seglin la reivindicacidn 1, caracterizada porgue
la est&di&n de carga autom&tica de las plezas de masa de
pan comprende una tolva de entrada para la carga por
gravedad de las cubetas y un dispositivo de celula fotoelé&c-

trica combinado con la embocadura de dicha tolva de carga,
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que permite poner en marcha los dispositivos motrices
para el desplazamiento de una cubeta transportadora,
efectuéndose el paro de dichos dispositivos transporta-
dores medianté un microrruptor que recibe la accidn de
tope de las cubetas sucesivas.

4.- Una m&quina reposadora de porciones de masa
de pan, seglin la reivindicacidén 1, caracterizado porque
el sistema motriz se establece médiante un conjunto de
motor reductor que actfia scbre uno de los ejes verticales
portadores de las poleas de accionamiento por rozamiento,
conectédndose me@iagte un sistema de pifiones 'y cadena con
Otros.ejes &erticales portadores de poléas motrices.

5.- Una miquina reposadora de porciones de masa
de pan, segin la reivindicacién 1, caracterizada porqué
la estacién de descarga dutomitica de las piezas de masa
de pan comprende uha interrupcidn én la rampa de guiado
dé la m&quina que permite la baséulacidn del marcé infe-
rior ds cada una de las oubetas despidiendo la piéza de
masa de pan, complementindose con un tépe fijo sobre el
cudl choca el marco inferior, despidiendo la pieza de
masa de pan a una rampa de salida al exterior, portadora
de un microrruptor para parar la miquina.

6.- Una mlquina reposadora de porciocnes de masa
de pan, gegﬁn'la reivindicacidn 1, caracterizada porque
el conjuhto de Srgands deé guiado de las piezas de masa de
pan asf como Srganos motrices y éstaciones de carya y

descarga est&n encerrados en el interior de itia envolvente
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inica dotada de puertas de acceso y controles del funcio-
namiento asi como mirillas para la inspeceifn interior y
un extractor para la eliminacidn de vapor de agua.

7.~ Una mdquina reposadora de porciones de masa
de pan, seglin la reivindicacién 1, caracterizada por la
disposicibn de un espolvoreador de harina automdtico
situado previamente a la estacidn de carga automdtica y
pbseedor de un depbsito para la harina y un repartidor
interno de brazos y cepillos rozantes sobre un placa
perforada para el paso de la harina.

Sean cuales fueren las circunstancias que
concurran en la esencialidad de la Paténte de Invencidn
definida en las anteriores reivindicaciones, ¢uyo objeto
es:

8.- "UNA MAQUINA REPOSADORA DE PORCIONES DE
MASA DE PAN".

Conista l& presente'heﬁoria.de once hojas
foliadas, mecanografiadas por una sola cara y de los
dibujos unidos a la misma.

Barcelona, .9 Mg 1977

P.A. de MATIMAR, S.A.,
ALFONSO DURAN

Z. P- .
" UA._ [~

anam————

JR/m3.
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