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Lz presente invencidn se refiere a un procedimiento perfe

o

cionado para separar, por estratificaciénm, part{culas-sﬁiidas de
gron densidad de una suspensidn scuosa espesa, que contiene también
particulas sélidas de baja densidad en suspensidén en un vehiculo
5. . liguido, y transporter en sentidos divergentes las mrticulas de
gran densidad y el resfo de lao suspensién acuvosa espesa, asi como g
un aparato separador del tipo de mesa concentradora, para la apli-
cacidn del procedimiento, que tiene una plataforma acanalada, cuya -
plataforma estéd inclinada en sentido transversal 2 los canalés, ¥
10. un mecanismo de transmisidn pare dar movimiento alternativo a ls

| plataforme en direccidn generalmente paralela a los canales,

En la pa.'l;en.te,g_k’;‘i&‘,'UU.v-n;Q 3.0;5.644 se describe un aparato
para la sepafaciéﬁ de materiales del tipo de mesa concentradora,
Los elementos bédsicos del aparato son una plataforma acanalada y
i5. un mecanismo de transmisidén que induce un movimiento alternativo
précticamenie horizontal a le plataforma en direccidn paralela a
los canales. La plataforma se inclina en sentido descendente en di
receibén transversal & los canales desde un lado de alimentacidn
de la plataforma hasta el lado de descarga de la misma,

20;7 Una mezcla de partfculas sélidas en suspensidn en un vehi]
culo 1{quido, por ejemplo une suspensién acuosa espesz, se 2limen—
ta sobre la plataforma junto a una de sus esquinas entre un extre-
‘;o de cabeza y el lado de alimentacidén. la suspensidh acuosz tienw
de a2 fluir desciendo por la plataforms inclinada, en sentido trang
25: versal a los canales, y lleva partfculas de baja densidad desde el
lado de alimentacién haciz un lado de descarga., Las particulas de
gran densidad quedan refrenadas por los canales para que no descien
den por la plataforma inclinade y el movimiento alternativo horizoh

tal de la plataforma tiende a transportar estas particulas parale-

30, las a2 los canales en una direccidn desde el extremo de cabeza de 1h
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pletaforma hacisa el extremo de descarga de la nisma.

L= plataforme se sostiene de una forma aceptable de modo
que puede bascular transversalmente con relacién a los cenales ale
rededor del eje de movimiento alternativo para hacer subir o bajay
el lado de descarga de la plataforma. Este ajuste de "basculamien-
%0 lateral® ofrece un medio de regular el fiujo de suspensibn acug
so y espesa en sentido transversal de la plataforma., De esta mane-
re se puede aumenbar o reducir la velocidad transversal de las pay
tfoulas de baja densidad y del vehiculo lfgquide de un lado a otro
de la plataforma. La plataforma se puede ajustar también para subir
o bejar el extremo de descarga y regular, por lo tanto, en cierto
grado, el flujo longitudinal de particulas sélidas, al par que se
limita el flujo de vehfculo lfiquido para evitar que rebose desde
el extremo de descarga de la plataforms.

El mecanismo de transmisidén, que iﬁduce un movimiento al-
ternativo horizontal en la plataforma, proporcions la accidn de
transporte longitudinal primario para las particulas sélidas de
gran densidad. La velocidad de'estas~particulas, gque corren longi-
tudinales a los canzles, es uno de los factores de regulacibn éue
determinon el caudzl de flujo de particula en dichs direccidn y el
caudal con el cual se puede alimentar la suspensidén acuosa espesa

sobre la plataforma. Las particulas de gran densidad deben moverse

tfculas sobre la plataforma, o también se debe limitar la velocidad
de la suspensidén acuosa espesa a la plataforma. Por 1o tanto, la
capacidad del separador estd limitada por la velocidad de las par-
tfculas de gran densidad, El movimiento alternativo horizontal de
lz pletaformz no da una gran velocidad a las particulas que avanzan

longitudinalmente paralelas a los canales,

Un alimentador vibratorio, con un excitador que somete a
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vibracidn a une cubeta alimentadora z lo largo de una linez predg]
terminada de eje de abtague se ilusira en las patentes EE.UU. no
3.396.294, n® 3.479.542 y n? 3,583.553, El e¢je se inclina hacia
arriba hasta la cubeta alimentadora en la direccidn de zlimenta—
5. _cidn y_esté eje tiene un componente vertical., El excitaodor puede

acelerar la cubeta hasts una zceleracidn vertical mdxima nayor gu

¢4

la azceleracidén de la fuersza de gravedad., La patente EE,UU., n®

34904.517 ilustra un separador con un excitador que desarrolls wvi

" braciones a 1o largo de un eje geométrico inclinado hacia arriba,
10, pero el separador no tiene unz plataforma scanalde. El principio
utilizado para la separscidn de partfculas por este separador di—

fiere del principio del\geparador del tipo de mesa concentradora

donde, despuds de la estratificacidn, s¢ produce la separacién sod

i;'-'

bre un plano situado en las partes superiores de los canales por

15, flujo tranversal de agua.

La capacidad de wn aparato separador de suspensidn acuoss
espesa del tipo de mesa concentrafora, aumenta 2l aumentar la ve1£

cidad de las partfculas sblidas de gran densidad que se mueven ha!

cia el extremo de descargz de la plataforma. Este aumento en la ve

20. locidad de las particulas se consigue haciendo vibrar la platafor-
ma a lo largo de une linea inclinada de eje de ataque con une aced

leracién vertical méxima meyor gque la aceleracidén de la gravedad,

. —c

“De este modo se hace que las particulas salgan de la superficie dé
la plataforma en una trayectoria de vuelo libre con cada vibracidd
25. | de la plataforma y, por lo tanto, las partfculas avanzan en una se
rie de "saltos de conejo" hacia el extremo de descarga de la pla a
forma. Dicho movimiento vibratorio de la plataforma permite unz Ve
locidad de las particulas mayor que lo que se puede conseguir con

movimiento alternzstivo horizonial de la plataforma,

30. Iz figura 1 es una vista en perspectiva de un aparato seo
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parador del tipo.de mesa concentradora, gue incorpora los princi-

[¢]

pios del invento, Una cubeia de descarga y un canal de descarga s
ilustran adyacentes a un lado de descarga del secparador,

Ia figura 2 es una vista de costa del aparato sepsrador

1)

5e ilustrado en la figura con la cubeta de descarga y el canal de de
cargs cortados pero indicados por una linea imaginaria, ’

La figura 3 es una vista cortada en alzado del aparato
separador ilustrado en la figura 1.

Ia figura 4 es una vista esquemdtica de la accidn induci
10. da por vibracidén de la plataforma para mover una particula sélida
simple de gran densidad.,

Con relacidén a la figura 1, un aparato separador 10 tie-
ne una plataforma sin perforar 1l con una superficie de sustenta-
cidén 12, Una pared del extremo de cabeza 13 y una pared del lado
15. de alimentacidén 14 comprenden una parte de la plataforma, mientras
que un extremo de descarga 15 y un lado de descarga 16 de la pla-—
taforma permanece ablerto. Uha‘serie de cansles paralelos separa-

dos 18 y 19 se proyectan hacia arribe desde la superficie de sus-~

tentacién de la plataforma y se extienden generalmente perpendiqg
20. larmente a la pared del extremo de cabeza, Las configuraciones dt
los canales sc disefion de acuerdo con las caracteristicas del matg
rial que se haya de manejar. Normalmente los canales tienen una
altura de aproximadémente 6,352 25,4mm en la pared del extremo
de cabeza y continuan en seccidn decreciente hasta un valor de cg
25, ro antes de alcanzar el extremo de descarga. Los canales 19 se se
paran aproximadamente cad=a cuarito canal y estos canales son méds
altos que los canales 18 para evitar que las particulas de gra

densidad y gran tamafio rueden transversalmente a fravés de los ca

nales cuando los intersticios entre 1los canales estdn llenos con

30. particulas finas de gren densidad. Dichos finos tienden asedimen~—
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tarse por debajq}dealas:pa;ticulas de gran tamaiio y, por lo tanto,
elevan las @értﬁéﬁlﬁé granécévﬁésta un exbrato superior. Los cana
les pocos profundos 18 tienden a dispersar la banda de material
particulado sobre un drea mds amplia pars faciliter la segregacidn,
mientras que los cansles mds altos forman depésitos para la sedi-
mentacidn de los granos finos. La superficie de sustentacidn 12
de la plataforma 1l se inclina hacia abajo desde la pared lateral
de slimentacidn 14 hasta el lado de descarga 16, en direceidn la=-
teral a los canales 18 y 19. E1 dngulo 20, seglin se ilusira en la

figura 3 gue se sitda entre la pendiente tranversal de la platafo

i

ma ¥ la horigzontal es del orden de 4% 5 12° en la direccidén late-

ral de los canales. Ia gsuperficies superior de la plataforma se i

15

clina hacia arriba desde la horizontal en un dngulo 21, segin se
ilustra en la figura 2, que es del orden de 0,5° a2°, en direccidh
paralela longitudinal a los canales, desde la pared del extremo de
cabeza 13 hacia el extremo de descarga 15. Un par de elementos lon
gitudinzles de bastidor 23 y 24, represéntados en las figuras 2 y
3, se proyectan hacia abajo perpendiculares a la plataforms 1l.
Una. serie de elementos transversales de bastidor 25, 26, 27, 23,
29 ¥ 30 se proyectan lateralmente hacia fuera desde el elemento
de bastidor 23 para sostener la parte del lado de descarga de 1la
plataforma, y una serie de elementos transversales/gg—bastidor 31
se proyectan lateralmente hacia fuers desde el elemento de basti-
dor 24 para sostener la parte del lado de alimentacibén de lo pla-
taforma; Un soporte delantero 32 y un soporie trasero 33 se ex-
tienden transversalmente entre los elementos longitudinales del
bastidor. Entre estos soporftes se monta un excitzdor 34 resilienw-
temente por medio de muelles de transmisidn 35 y 36 que se disefian

para gue flexen en una direccidn a lo largo de una lfnea predetex)

minada de un eje geométrico de ataque 37. Este eje se inclina en



-7 -
un dngulo 40 de aproximadamente 20° respecto a la superficie de sug
tentacidén de la plavaforma 12, =n un plano que se extiende longitu
dinalmente paralelo a los canales 18 y 19 perpendicular a la super
ficie de sustentacidn, y dicho eje tiene un componente vertical.
De El excitador tiene una caja 38,dentro de la cual se situdn pesos!
excéntricos giratorios, cuyos pesos se mueven a través de una trans
misidn apropiada por un motor elécirico 39 que se monta sobre la
- {caja del excitador. El excitador puede generar una aceleracidn |

{vertical méxima sobre la plataforma del orden de aproximadamente |

10. 1,25 a dos Veces mayor que la aceleracién de la gravedad con una
carrera de 10 mm.El excitador funciona a razdén de 1.100 ciclos p&r
minuto.Dichos excitadores son elementos comercizles normales,sien
do un excitador apropiado el excitador "MF-600",fabricado por la
divisién MHE de FMC Corporation, Homer (ity, Pennsilvania.

15, La plataforma 1l se sostiene resilientemente para que pue
da vibrar con libertad.Un par de soportes 41, de los cuales sola~-
mente se ilustra uno en la figura 2, se montan en la plataforma
adyacente a su extremo de alimentacidn.?stos_50portes se montan 50
bre muelles espirales de compresién 4é que descansan sobre asien-
20, tos ajustables 43.Los asientos se unen a pernos 44 que se alojana
rosca dentro de casquillos 45,y cada uno de estos casquillos se
monta a una columna acanalada 46.las columnas se montan sobre un

bastidor desustentacién 47 y dichas columnas se atirantan longit

=

dinalmente por medio de los tirantes 48.Cerca del exitremo de des—

25, carga de la plataforma 15 un soporte 50 se proyecta hacia arriba

desde el elemento longitudinal de bastidor 23, Bste soporte descan
sa sobre un muelle espiral de compresidn 5l,que se asienta sobreun
poiento ajustable 52,.E1 asiento se une a un perno 53 que se monta

g rosca dentro de un casquillo 54,Este casquillo se monta en una

30. columna acanalada 55 que se proyecta hacia arriba desde el bastidor
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de sustentacidn 47. L= columna 55 se sostiene en la direccidn lon-
gitudinzl de la plataforma por medio de un tirante 56, De un modo

similar, el soporte 58 se dirige hacia fuera desde el elemento lon
gitudinal del bastidor 24, ¥y este sopor:.e descansa sobre un muelle
espiral de compresidn 59 que se asienta sobre un asiento ajustable
60, Este asien’to se une a un perno 61, que se coloca & rosca dentr
de un casquillo, no ilustrado. Una columné acanalada 62 se proyec-
t2 hacia arriba desde el bastidor de sustentacidn 47 para sostener
el casquillo, no ilustrado. Se comprenderid que el dispositivo de

montaje de la plataforma descrito anteriormente representa simple-

mente una forma con la cual se podris sostener le plataforma resi-

un techo, )
Observando de nuvevo la figura 1; un canzl de alimentacidn
64 se sitda para alimentar una mezcla de suspensidn acuosa espesa
sobre la superficie de sustentacidn de la plataforma 12, en un 1Y
gar adyacente a la esguina de la pared del exiremo de cabeza 13 ¥
la pared lateral de alimentacidén 14. Se alimenta.aéua adicional s9
bre la superficie de sustentacidn de la plataforma desde toberas
pulverizadoras en los colectores 65 y 66 que se sitdan adyacentes
2 la pared del lado de zlimentacidén 14. Unos %tubos verticeles 67 ¥

68 suministran-agua al colector 65 y un tubo vertical 69 suministr

“<

ague al colector 66. Una cubeta de descarga 70 se separa de la plg
taforma 11, pero esta cubeta se sitia adyacente 2l lado de descar-
ga 16 para recoger particulas de baja densidad y un vehfculo liqui
do que rebosan de la plataforma. Un canal de desazlie Tl se extien-!
de, desde la parte inferior de 1la cubeta hasta un-lugar de descarg
apropiado,

En la préctica, el separador 10 es varticularmente iddneo

23

para lavar y limpiar carbén eliminando roce, 'pizarra y azufre piri
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tico. Dichoresfduos tienen mayor densidad que el carbdén y se des-—
cargen por el extremo de descarga 15; mientras que el carbén y el
agua fluyen sobre el lado de descarga 16 a la cubeta de descarga

70 y ¢l canal de desaglie 71, El separador se'puede utiliéar tanbid
pafa separar diversos minerales, en cuyo caso el concentrado mine-
ral de gren densidad se degcarga degde el ladoidé descarga. En la
deseripeibn que sigue del método de operacién, harenos referencia,
a partfculas de gran densidad o de poca densida&, y se comprenderd

que dicha separacidn puede efectuarse con diversos materiales.,

Una suspensién acuosa espesa, que comprende particulas sg

lidas de gren densidad y part{culas sbélidas de bajz densidad, en
suspensidén en un vehiculolliquido; se alimenta z un caudal prede—
terminado, desde el canal de alimentacidn de la suspensidn acuosa
64, sobre la superficie de sustentacidén de la plataforma 12. Las
fuerzas dé gravedad hacen que el vehfeulo liquido y las particulas
de baja densidad fluyan, en sentido transversél a2 los cznales 18
y 19, descéndiendo por la plataforma inclinada, en direccién hacid
el lado Ge descarga 16, mientras que las particulas de gran dengi-

dad se sedimentan en los interstfcios enire los canales. Los inter

t{cios se refrenan a las particulas de gran densidad evitando que |

fluyan transversalmente con respecto 2 los canzles, y los impulsos

vibratoriosﬁipduc%@ds en la plataforma 11 por el excitador 34 hace

“avengzar las particulas de gran densidad a lo lafgo de la superfici

de sustentacién, en direccidn al extremo de descarga 15, en un sefl

tido generalmente paralelo a los canales,

Con relacién a la figura 4, se ilustra la accién de una

sols partfcula de gran densidad, que se mueve 2 lo largo de la su-

perficie de sustentacién de la plataforma 12 en direccidn al extrg

mo de descarga 15. Al comienzo de un ciclo de vibracidn, la plata

n

n

L

forma se encuentra en la posicidn interior. Ia particula estd en
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contacto con la superficie de sustentacidén a la plataforma, desde

el punto inferior A hasta aproximademente el punto medio de la ca-

rrera de vibracién, cerca de la posicidn de punto muerto de la plg

taforma, En este punto, la paritfcula se ha acelerado a su veloci-

dad max1ma v sale de la superficie de sustentacidn en una trayectd

ria de vuelo libre, mientras que, la superficie de sustentacién se

decelers desde el punto B hasta el punto C. Ie partfcula continda

su trayectoria, 2 medida que la plataforma vuelve a la posicidn in

ferior, y la parifcula se vuelve a unir a la superficie de susten-
tacidn en el punto A 1, para completar un ciclo de vibracidn. Se

observard cue la plataforma se eleva en un plano perpendlcul a

particula cae en un plano vertlcql. De este modo, se produce un 1i

gero recorrido lateral de la partlcula con cada ciclo de vibracidn

La descripeibn anterior de la acciln de una sols particu
la es tedrica y no tiene en consideracién el efecto de amortigua-
miento Gel vehfculo 1fquido. Dicha accién de la particula podria

nseguirse cerca del extremo de descarga de la plataforma 15, pe-
ro en la zonz donde la suspensién acuosa fluye transversalmente a
través de la superficie de sustentacidn de la plataforma 12 existd
una considerable agitacidn y turbulencia, Dicha agitacidn y turbu-
lencia facilijanﬂ%g estratificacidn y se produce una accién de tr3
ﬁg;%e répido de las particulas de gran densidad hacia el extremo
de descarga de la plataforma. El éngulo de alimentacid, o &ngulo
40 con el cual se inclina la linea predeterminada del eje de ata-~
que 37 respecto a la superficie de sustentacidén de la plateforma
12, es preferiblemente de unos 20° 2 1a superficie de sustentacidr
de la plataforma, en un plano que se extiende longitudinalmente ps

ralelo @ los canales ¥y perpendicular & la superficie de sustenta—-

ne

3

cidn. Las vibraciones de la plataforma generadas por el excitador
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34 fienen una aceleracidén vertical méxima del orden de aproximada
mente 1,25 a dos veces mayor que la aceleracidén de la gravedad.
Esta aceleracidn permite que las particulas de gren densidad avanst
cen en una serie de salitos de conejo & lo largo de la plataforma,
5. .| pero no elevan las particulas Hesta el grado en que una cantidad
consiferable de partfculas de gran densidad solizran los cenales
19.

Mientras que las particulas de gran densidad son transpor
tadas hacia el extremo de descarga de lz plataforma 15, para dis-
10. poner de las mismas por separado, las particulas de baja densidad

¥y el flujo de vehfculo liquido pasan transversalmente sobre 1os ca

| d

nales 18 y 19 hacia el lado de descarga de la plataforma 16, Al

rebosar este lado de la plataforma, el vehiculo liquido y las par
ticulas de baja densidad se introducen enrla cubeta de descarga 70
15. desde la cual son transportadas a través del canal de desaglie Tl.
4 pesar de que la modalidad descrita anteriormente se re-

fiere a un separador de una sola plataforma 10, el presente inven

i

t0 puede tener zplicacibn también a'hnasepafador‘de doble platafor

me., segﬁn.se describe en la patente EE.UU. nf? 3,075.644. El exci-
20, tador se puede montar por encima de las plataformas que ha de so-
neter a vibracidn y'ei conjunto separédor se puede suspender por
cebles ¥y muellés ‘de un techo,

Aungue en la presente memoria se ha descrito del mejor mg
do dontemplado para poner en préctica el invento, es evidente que
25, se pueden efectuar modificaciones y variaciones sin desviarse de
lo que se considera la materia objeto de invencién,

Descrita suficienteménie la naturaleza dei invento, asi

como la menera de realizarlo en la préctica, debe hacerse constar

gque las disposiciones anteriormente indicadas son susceptibles de

30. modificzciones de detalle en cuanto no alteren su prinecipio funda,
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REIVIKDICACIONES

1.~ Procedimiento y aparato para separar particulzs séliF
das de gran densidod de suspensibnes acuosas espesas, que contie-
nen tembién particulas sélides de baja densidad en suspensidn en
ﬁnrvehiéulo 1iquido, del tipo de procedimiento que comprende las
etepas de alimentar las suspensibn scuosz espesa a un cavdal pre-
determinado sobre una superficie de sustentacidén inclinada, some-

ter la suspensidén acuose sobre la superficie de sustentacidén a fue

| 18]

zas de gravedad que hace que la suspensidn acuosa fluys descendien
do 2 lo largo de la superficie de sustentacibén inclinadz hacia un
lado de descarga; refrener el flujo de particulas sélidas de gran
densidad sobre la superficie de sustentacibén en la direccidn de fiu
jo de la suspensién por una serie de canales separados paralelos
que se proyectan hacia arriba desde la superficie de sustentacidn
v se extienden trensversales a la direccidn de flujo de la suspen—
sién, y hacer avangar progresivamente las particulas sélidas de
gran densidad a lo largo de 1a superficie de sustentzcidén por im-
pulsos vibratorios en direccidh generéimente paralela g los canales
hacia un exbtremo de descarga de la superficie de sustentacién; pro]
cedimiento caracterizado porque comprende la etapa de dirigir los
impulsos vibratorios a lo largo de una linea predeterminada de un
'Zﬁgwdé ataque que biene un componente vertical, teniendo las vibrg
ciones una aceleracién vertical méxima mayor que la aceleracién de
la gravedad.

' 2.- Procedimiento segin la reivindicacién 1, caracteriza-
do porque la linea predeterminada del eje de ataque se inclina en
un 4ngzulo de aproximadamente 20° a 1a superficie de sustentacién

en un plano que se extiende longitudinelmente paralelo a los cana-

les y perpendicular a la superficie de sustentacidn.

S~
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3.~ Procedimiento segfn la reivindicacién 1, ceracteriza-
do porque las vibraciones tienen una accleracidn veriical mdxima
del orden de aproximadamente 1,25 veces a dos veces mayor que la
aceleracidén de la gravedad. »
5e b épgrato separudor para 1a aplicacidn del procedimien
' to seglin las reivindicaciones 1 a2 3, del tipo de aparato separadoxy
guc comprende una plataforma sin perforar con una superficie de
sustentacidn, uné pluralidad de canales paralelos separados que sS¢
extienden hacia arriba desde la superficie de sustentacidn de la
10. plataforma, inclinandosehla superficie hacia ebajo desde un lado

de alimentacidn, para recibir la suspensidén acuosa espesa, hasia

-un lado de descarga de la suspensién acuosa, de modo que la suspen
sidn acuosa fluya ﬁransvers almente a través de los canales y llev

cons1go las particulas de baja densidad estando destinado los ca-

15, nales a refrenar a las particulas de gran densidad en los 1nterst}
cios formados entre los mismosi medios para sostener resilientemq£
te dicha plataforma, y un excitador acoplado a la plataforma para
generar y transmitir vibraciones a la misma, & lo largo de una 1i
nea predeterminada de un eje de atague, para hacer avanzar progre-
20. sivamente las pariticulas de gran densidad a lo largo de la plata-
forma en direccidén generalmente paralela a los canales; caracteri

zado porqueﬁggrlineé predeterminada del eje de atague tiene un cog

&=

4§onente vertical, pudiendo el excitador acelerar la plataforma a

una zceleracidn veriical méxima que es mayor que la aceleracidn dI
25, la gravedad, por lo que las partfculas de gran densidad avenzan ge
neralmente paralelas a los canales por una serie de salios de cong

jo inducidos por lzs vibraciones de la plataforma.

5.- Aparato segin la reivindicacidn 4, caracterizado por-

que el excitador puede acelerar la plataforme a una aceleracidén ver

30, tical mdxime del orden de sproximadamente 1,25 a dos veces mayor
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que la acelerucidn de la gravedad..
6o~ Aparato segin ia reivindicacidn 4, caracterizad porqulke
la linca predeterminada del eje de atague se inclina en un éngulo

de aproximadamente 20° para la superficie de sustentacidn de la pl

1 HY

5 faforma en un plano que se ertiende longitudinalmente paralelio a lopg
canales y perpendicular a la superficie de sustentacidén de la pia—
taforma,

T~ Aparato segin la reivindicacidn 6, caracterizado por-
que la superficie de sustentacidn de la plataformz se inclina hacip
10. abajo desde la horizontal en un dngzulo del orden de 4° 5 12° en 14
direccidn del flujo de la suspensidn acuosa que es lateral a los
canales,

8.~ Aparato segin la reivindicacidén 7, caracterizado por-
que la superficie de la sustentacidn de la plataforma se inelina
15, hacia arriba desde la horizontal en un extremo de cabeza hacia el
extremo de descarga en un dngulo del orden de 0,5° a 2° en direc—
cidn longitudinal paralela a los canales.

9,- Procedimiento y aparato. para separar pariiculas 56li=
das de gran densidad de suspensiones acuosas espesas, tal y como
20. queds sustancialmente descrito en la presente MNemoria y en los di-

'bujos ad juntos,
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Esta Memoria consta de dieciseis hojas escritas a méquina

por una sols cara.
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